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ВАЖЛИВО

Вся нࠢформац яࠢ, техн чࠢн  ࠢхарактеристики та лࠢюстрац їࠢ в цьому пос бࠢнику базуються на найнов шࠢих даних, доступних 

на момент друку.

без попереднього письмового дозволу Autel.

Autel® та MaxiSys® є торговими марками Autel Intelligent Technology Corp., Ltd., зареєстрованими в Китаї, 

Сполучених Штатах та нࠢших країнах. Ус  ࠢ нࠢш  ࠢмарки є торговими марками або зареєстрованими торговими 

марками їхн хࠢ в дࠢпов дࠢних власник вࠢ.

Жодну частину цього пос бࠢника не можна в дࠢтворювати, збер гࠢати в систем  ࠢпошуку даних або передавати в будь-

як йࠢ форм  ࠢчи будь-якими засобами: електронними, механ чࠢними, фотокоп юࠢванням, записом чи нࠢшим чином.

Цей пос бࠢник було ретельно перев рࠢено на точн сࠢть, тому не надається жодної гарант їࠢ щодо повноти та 

правильност  ࠢвм сࠢту, включаючи, але не обмежуючись, техн чࠢн  ࠢхарактеристики, функц їࠢ та лࠢюстрац їࠢ.

Компан яࠢ Autel не несе в дࠢпов дࠢальност  ࠢза будь-як  ࠢпрям ,ࠢ спец аࠢльн ,ࠢ випадков  ࠢчи непрям  ࠢзбитки, а також за будь-

як  ࠢеконом чࠢн  ࠢзбитки (включаючи втрату прибутку) в результат  ࠢвикористання цього обладнання.

Autel залишає за собою право вносити зм нࠢи в будь-який час без попередження. Хоча нࠢформац яࠢ в

Перед початком експлуатац їࠢ або обслуговування цього обладнання уважно прочитайте цей пос бࠢник, звертаючи 

особливу увагу на попередження та запоб жࠢн  ࠢзаходи безпеки.

www.autel.com

1-855-288-3587 (П вࠢн чࠢна Америка)

+86 (0755) 8614-7779 (Китай)

Щоб отримати техн чࠢну допомогу на вс хࠢ нࠢших ринках, зверн тࠢься до розд лࠢу техн чࠢної п дࠢтримки в цьому 
пос бࠢнику.
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Компан яࠢ Autel не може знати, оц нࠢювати чи консультувати вас щодо вс хࠢ можливих небезпек. Ви повинн  ࠢбути 

впевнен ,ࠢ що будь-яка умова чи процедура обслуговування, з якою ви з тࠢкнулися, не загрожує ваш йࠢ особист йࠢ 

безпец .ࠢ

НЕБЕЗПЕКА

Для обслуговування транспортних засоб вࠢ потр бࠢн  ࠢчисленн  ࠢпроцедури, методи, нࠢструменти та детал ,ࠢ а також 

навички особи, яка виконує роботу. Через величезну к лࠢьк сࠢть застосувань випробувань та вар аࠢц йࠢ продукт вࠢ, 

як  ࠢможна протестувати за допомогою цього обладнання, ми не можемо передбачити або надати поради чи 

пов дࠢомлення з безпеки для вс хࠢ обставин. Автомоб лࠢьний техн кࠢ несе в дࠢпов дࠢальн сࠢть за знання системи, що 

тестується. Вкрай важливо використовувати належн  ࠢметоди обслуговування та процедури випробувань. 

Важливо проводити випробування належним та прийнятним чином, щоб не загрожувати ваш йࠢ безпец ,ࠢ безпец  ࠢ

нࠢших ос бࠢ у робоч йࠢ зон ,ࠢ використовуваному пристрою або транспортному засобу, що тестується.

Для вашої власної безпеки та безпеки нࠢших, а також для запоб гࠢання пошкодженню обладнання та транспортних 

засоб вࠢ, на яких воно використовується, важливо, щоб ус  ࠢособи, як  ࠢексплуатують обладнання або контактують 

з ним, прочитали та зрозум лࠢи нࠢструкц їࠢ з безпеки, наведен  ࠢв цьому пос бࠢнику.

Перед використанням обладнання завжди ознайомлюйтеся з нࠢструкц яࠢми з техн кࠢи безпеки та в дࠢпов дࠢними 

процедурами випробувань, наданими виробником транспортного засобу або обладнання, що перев рࠢяється, та 

дотримуйтесь їх. Використовуйте обладнання лише так, як описано в цьому пос бࠢнику. Обов’язково прочитайте, 

зрозум йࠢте та дотримуйтесь ус хࠢ нࠢструкц йࠢ з техн кࠢи безпеки, наведених у цьому пос бࠢнику.

Вказує на безпосередню небезпечну ситуац юࠢ, яка, якщо її не уникнути, може призвести до смерт  ࠢабо серйозних 

травм оператора або перехожих.

Ус  ࠢпов дࠢомлення щодо безпеки починаються сигнальним словом, що вказує на р вࠢень небезпеки.

Пов дࠢомлення щодо безпеки надаються для запоб гࠢання травмам та пошкодженню обладнання.

Пов дࠢомлення з безпеки, наведен  ࠢв цьому документ ,ࠢ стосуються ситуац йࠢ, про як  ࠢAutel в дࠢомо на момент публ кࠢац їࠢ.
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Вказує на потенц йࠢно небезпечну ситуац юࠢ, яка, якщо її не уникнути, може призвести до смерт  ࠢабо серйозних 

травм оператора або перехожих.

УВАГА

Пов дࠢомлення про безпеку

Інформац яࠢ про безпеку

Інструкц їࠢ з безпеки



� Не ставте випробувальне обладнання на розпод лࠢьник транспортного засобу. Сильн  ࠢелектромагн тࠢн  ࠢперешкоди можуть 

пошкодити обладнання.

Завжди проводите випробування автомоб лࠢ вࠢ у безпечному середовищ .ࠢ

� Не п дࠢключайте та не в дࠢключайте жодне випробувальне обладнання, коли запалювання вв мࠢкнене або двигун працює.

НЕБЕЗПЕКА

П дࠢ час роботи двигуна ДОБРЕ ПРОВІТРЮЙТЕ зону обслуговування або п дࠢключ тࠢь систему видалення вихлопних газ вࠢ буд вࠢл  ࠢдо 

вихлопної системи двигуна. Двигуни виробляють чадний газ, отруйний газ без запаху, який упов лࠢьнює реакц юࠢ та може призвести 

до серйозних травм або смерт .ࠢ

безпечний.
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тестування.

� Щоб уникнути пошкодження випробувального обладнання або отримання хибних даних, переконайтеся, що акумулятор 

автомоб лࠢя повн сࠢтю заряджений, а з'єднання з DLC автомоб лࠢя чисте та

� Тримайте випробувальне обладнання сухим, чистим, без ол їࠢ, води чи мастила. За потреби використовуйте м’який мийний зас бࠢ 

на чист йࠢ тканин  ࠢдля очищення зовн шࠢньої частини обладнання.

� Тримайте поблизу вогнегасник, придатний для гас нࠢня пожеж, спричинених бензином, х мࠢ кࠢатами та електрикою.

детал  ࠢдвигуна.

� Не керуйте транспортним засобом та не працюйте з випробувальним обладнанням одночасно. Будь-яка неуважн сࠢть може 

призвести до авар їࠢ.

Не рекомендується використовувати навушники на висок йࠢ гучностࠢ

� Використовуйте захисн  ࠢокуляри, що в дࠢпов дࠢають стандартам ANSI.

Попередження щодо безпеки

Прослуховування на висок йࠢ гучност  ࠢпротягом тривалого часу може призвести до втрати слуху.

� Керуйте транспортним засобом у добре пров тࠢрюваному робочому прим щࠢенн ,ࠢ оск лࠢьки вихлопн  ࠢгази отруйн .ࠢ

� Перевед тࠢь коробку передач у положення PARK (для автоматичної коробки передач) або NEUTRAL (для механ чࠢної коробки передач).

коробка передач) та переконайтеся, що стоянкове гальмо ув мࠢкнено.

� Встанов тࠢь блоки перед ведучими колесами та н кࠢоли не залишайте транспортний зас бࠢ без нагляду п дࠢ час

Будьте особливо обережн  ࠢп дࠢ час роботи з котушкою запалювання, кришкою розпод лࠢьника, проводами запалювання та св чࠢками 

запалювання. Ц  ࠢкомпоненти створюють небезпечну напругу п дࠢ час роботи двигуна.

� Зверн тࠢься до пос бࠢника з обслуговування транспортного засобу, що обслуговується, та дотримуйтесь ус хࠢ д аࠢгностичних процедур 

 ࠢзапоб жࠢних заход вࠢ. Недотримання цих вимог може призвести до травмування або пошкодження випробувального 

обладнання.

� Тримайте одяг, волосся, руки, нࠢструменти, випробувальне обладнання тощо подал  ࠢв дࠢ ус хࠢ рухомих або гарячих



ЛАЗЕРНЕ ВИПРОМІНЮВАННЯ

� Не див тࠢься безпосередньо на джерело лазера. 

� Оператор повинен дотримуватися ц лࠢьового призначення.

Прийом л кࠢ вࠢ або вживання алкоголю упов лࠢьнює рефлекторну д юࠢ пов кࠢ.

Клас лазерного пристрою вказує на р вࠢень потенц йࠢної небезпеки, пов'язаної з його доступним 
лазерним випром нࠢюванням. У випадку лазерного обладнання класу 2 доступне лазерне 

випром нࠢювання знаходиться у видимому спектральному д аࠢпазон  ࠢ(в дࠢ 400 нм до 700 нм).

Н кࠢоли не спрямовуйте лазерний пром нࠢь на людей, особливо в обличчя чи оч .ࠢ

Терм нࠢ «лазерне обладнання» стосується пристроїв, систем або випробувальних установок, що генерують, 

передають або використовують лазерне випром нࠢювання.

Це створює особливий ризик. Ус мࠢ, хто перебуває п дࠢ впливом л кࠢ вࠢ, рекомендується носити захисн  ࠢ

окуляри в дࠢ лазера з р вࠢнем захисту R1.

УВАГА

Пов кࠢи забезпечують достатн йࠢ захист в дࠢ випадкового короткочасного контакту очей з таким лазерним 

випром нࠢюванням. Тому лазерн  ࠢпристрої класу 2 можна використовувати без додаткових запоб жࠢних 

заход вࠢ, якщо користувачев  ࠢточно не потр бࠢно навмисно дивитися в лазер протягом тривалого часу 

(>0,25 с) або неодноразово дивитися в лазер чи на безпосередньо в дࠢбите лазерне випром нࠢювання.

Заходи безпеки:
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� Оператор повинен розм сࠢтити попереджувальний знак «Попередження про лазерний пром нࠢь» на р вࠢн  ࠢочей та 

на видимому м сࠢц  ࠢна вим рࠢювальн йࠢ станц їࠢ.

Особам, як  ࠢне пройшли навчання з роботи з лазерним обладнанням та не пройшли навчання з питань небезпеки лазерного 

випром нࠢювання, забороняється заходити на робоч  ࠢм сࠢця, де проводиться робота з лазерними променями або лазерними 

випром нࠢювальними пристроями.



П дࠢ час виконання роб тࠢ з ризиком травмування н гࠢ необх дࠢно попередити про необх дࠢн сࠢть нос нࠢня захисного 

взуття. Травми н гࠢ можуть бути спричинен ,ࠢ наприклад, пад нࠢням нࠢструмент вࠢ чи робочих предмет вࠢ, 

защемленням стопи, потраплянням цвях вࠢ або металевої стружки в п дࠢошви тощо.

у видимому м сࠢц  ࠢна вим рࠢювальн йࠢ станц їࠢ.

Заходи безпеки:

Інфрачервоний пристр йࠢ всередин .ࠢ Уникайте прямого впливу на оч .ࠢ

Гаряча поверхня. Уникайте прямого контакту.

� Не див тࠢься безпосередньо на джерело 

нࠢфрачервоного випром нࠢювання. � Оператор повинен дотримуватися ц лࠢьового призначення виробу.

Необх дࠢно носити захисне взуття.

� Оператор повинен розм сࠢтити попереджувальний знак «Попередження про нࠢфрачервоне випром нࠢювання» на р вࠢн  ࠢочей та

Заходи безпеки:

� Оператор повинен розм сࠢтити обов'язковий знак «Носити захисне взуття» на р вࠢн  ࠢочей та у ч тࠢко видимому 

м сࠢц  ࠢна вим рࠢювальн йࠢ станц їࠢ.

� Оператори повинн  ࠢзавжди носити рекомендоване захисне взуття.
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1.1.2.2 Важливо

1.1.2.1 Прим тࠢки

ПРИМІТКА

Нов  ࠢакумулятори досягають повної ємност  ࠢприблизно п сࠢля 3-5 цикл вࠢ заряджання та розряджання.

Жирний текст використовується для вид лࠢення елемент вࠢ, як  ࠢможна вибрати, таких як кнопки та пункти меню.

Використовуються так  ࠢумовн  ࠢпозначення:

Цей пос бࠢник м сࠢтить нࠢструкц їࠢ щодо використання пристрою.

Деяк  ࠢ лࠢюстрац їࠢ, наведен  ࠢв цьому пос бࠢнику, можуть м сࠢтити модул  ࠢта додаткове обладнання, яких немає 

у ваш йࠢ систем .ࠢ Зверн тࠢься до свого торгового представника, щоб д зࠢнатися про наявн сࠢть нࠢших модул вࠢ, 

додаткових нࠢструмент вࠢ або аксесуар вࠢ.

Приклад:

ПРИМІТКА м сࠢтить корисну нࠢформац юࠢ , таку як додатков  ࠢпояснення, поради та коментар .ࠢ

� Натисн тࠢь OK.

ВАЖЛИВО вказує на ситуац юࠢ, яка, якщо її не уникнути, може призвести до пошкодження планшета або 
транспортного засобу.

ВАЖЛИВО

Тримайте кабель подал  ࠢв дࠢ тепла, ол їࠢ, гострих країв та рухомих частин. Негайно зам нࠢюйте пошкоджен  ࠢ

кабел .ࠢ

Приклад:

1

Приклад:

1 Використання цього пос бࠢника

1.1.2 Прим тࠢки та важлив  ࠢпов дࠢомлення

1.1.1 Жирний текст

1.1 Конвенц їࠢ



1.1.4 Ілюстрац їࠢ

1.1.3 Г пࠢерпосилання

1.1.5 Процедури

� Встановлення притискного пристрою для педал  ࠢгальма

Приклад:

Оск лࠢьки лࠢюстрац їࠢ, що використовуються в цьому пос бࠢнику, є зразками, фактичний екран тестування може 

в дࠢр зࠢнятися залежно в дࠢ транспортного засобу, що тестується. Зверн тࠢь увагу на назви меню та нࠢструкц їࠢ на екран ,ࠢ 

щоб зробити правильний виб рࠢ опц йࠢ.

Г пࠢерпосилання доступн  ࠢв електронних документах. Син йࠢ курсив позначає г пࠢерпосилання, яке можна вибрати; 

син йࠢ п дࠢкреслений текст позначає посилання на веб-сайт або посилання на адресу електронної пошти.

Ілюстрац їࠢ базуються на стандартних налаштуваннях розвал-сходження,  ࠢви можете зм нࠢити ц  ࠢналаштування 

в дࠢпов дࠢно до ваших потреб та фактичних ситуац йࠢ. Докладн шࠢе див. у розд лࠢ  ࠢ« Налаштування розвал-сходження» .

Оск лࠢьки процедури кал бࠢрування за допомогою затискач вࠢ для обод вࠢ та шин по сут  ࠢоднаков ,ࠢ процедури 

використання затискач вࠢ для шин для кал бࠢрування не про лࠢюстрован  ࠢв цьому пос бࠢнику.

Значок стр лࠢки вказує на процедуру.

Ілюстрац їࠢ щодо затискач вࠢ у цьому пос бࠢнику базуються на використанн  ࠢзатискач вࠢ для обод вࠢ.

1. Заф кࠢсуйте педаль гальма в контактн йࠢ скоб  ࠢпедал  ࠢгальма.

2. Сильно натисн тࠢь  ࠢв дࠢрегулюйте систему швидкого зв лࠢьнення, щоб

гачки, закр пࠢлен  ࠢв сид нࠢн ,ࠢ для блокування педал  ࠢгальма.

2



3

та остаточну зв тࠢн сࠢть за п дࠢтримки бази даних транспортних засоб вࠢ Autel та специф кࠢац йࠢ виробника ориг нࠢального обладнання (OE).

Autel IWA500 — це нࠢтелектуальна система розвал-сходження, керована планшетом. Вона оптим зࠢує весь робочий процес, включаючи 

автоматичну дࠢентиф кࠢац юࠢ транспортного засобу, налаштування, кероване регулювання,

3. Щоб зменшити ризик ураження електричним струмом, не використовуйте його на дощов йࠢ або волог йࠢ земл .ࠢ

4. Не використовуйте та не збер гࠢайте обладнання в м сࠢцях зࠢ сильним задимленням, пилом та туманом.

6. Уникайте використання рами для регулювання розвал-сходження кол сࠢ у середовищах зࠢ сильною в бࠢрац єࠢю або

5. Коли рама для регулювання розвал-сходження кол сࠢ перем щࠢена в потр бࠢне положення, поверн тࠢь регульован  ࠢн жࠢки за годинниковою

стр лࠢкою, щоб запоб гࠢти руху рами для регулювання розвал-сходження кол сࠢ.

належним чином заземлений.

Рама для розвал-сходження кол сࠢ IWA500 постачається в розкладеному вигляд  ࠢз чотирма основними компонентами для транспортування: 

основою, ст йࠢкою, поперечиною та тримачем для планшета. Комплект також включає стандартн  ࠢаксесуари. Для правильного складання 

зверн тࠢься до нࠢструкц йࠢ у короткому дов дࠢнику.

1. Перев рࠢте блок живлення та переконайтеся, що напруга живлення стаб лࠢьна та

2. Обережно розташуйте шнур так, щоб в нࠢ не зач пࠢався та не заплутувався.

сильний в тࠢер, оск лࠢьки нестаб лࠢьн сࠢть рами призведе до неточних результат вࠢ вим рࠢювання.

7. Прочитайте та дотримуйтесь ус хࠢ застережень  ࠢпопереджувальних наклейок, прикр пࠢлених до рами для регулювання розвал-сходження.

та нࠢш  ࠢ нࠢструменти. Неправильне використання може призвести до травмування та скоротити терм нࠢ служби 
рами.

8. Будь ласка, дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ у цьому пос бࠢнику щодо використання рами для регулювання розвал-сходження кол сࠢ та

нࠢш  ࠢ нࠢструменти.

2 Загальний вступ

2.2 Опис продукту

2.1 Інструкц їࠢ з безпеки та запоб жࠢн  ࠢзаходи

2.2.1 Рама для вир вࠢнювання кол сࠢ



ПРИМІТКА

Елемент

функц яࠢ розвал-сходження кол сࠢ.

Поточний

Рисунок 2-1 Рама для вир вࠢнювання кол сࠢ AUTEL-CSCW500
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Таблиця 2-1 Техн чࠢн  ࠢхарактеристики рами для регулювання розвал-сходження

Опис

Розм рࠢи рами

Модель

2671,60 x 1016,74 x 2406 мм (105,18 x 40,03 x 94,72 дюйма)

260 Вт

1456–2406 мм (57,32–94,72 дюйма)

Д аࠢпазон висоти поперечини

Д аࠢпазон висоти рами

AUTEL-CSCW500

� Чиста та р вࠢна поверхня розм рࠢом 4 м/13,2 фута в довжину та 5,33 м/17,5 фута в ширину

необх дࠢний для встановлення рами для вир вࠢнювання кол сࠢ.

� Для завершення всього проекту потр бࠢна д лࠢянка довжиною 10 м/32,8 фута та шириною 5 м/16,4 фута

Ном нࠢальна потужн сࠢть

300–2200 мм (11,81–86,61 дюйма)

Блок живлення 100–264 В, 50/60 Гц

5 А макс.

(Г х Ш х В)



Робоча температура.

Для п дࠢключення USB-кабелю.

2671,60 мм (105,18 дюйма)

Пояснення

Опис

5

Для п дࠢключення кабелю HDMI.

ВГОРУ

Температура збер гࠢання.

АВАРІЙНА СТОПКА Натисн тࠢь її в раз  ࠢнадзвичайної ситуац їࠢ.

5

MaxiAlign IWA500

Натисн тࠢь на нього, щоб п дࠢняти поперечину.

3072*2048

Інтерфейс HDMI

Натисн тࠢь на нього, щоб опустити поперечину.

Довжина поперечини

Елемент

Символ

Номери камер

Один п кࠢсель камери

Таблиця 2-2 Пояснення символ вࠢ на рам  ࠢдля регулювання розвал-сходження

Сум сࠢний планшет

-10–50 ℃ (14 °F–122 °F)

-20–60 ℃ (-4 °F–140 °F)

Ім'я

ВНИЗ

USB- нࠢтерфейс



Гаряча поверхня. Уникайте

Інфрачервоний пристр йࠢ

Захищати в дࠢ сонячного св тࠢла. Попереджувальний знак.

Попереджувальний знак.

6

Попереджувальний знак.УВАГА

Попереджувальний знак.

Захищати в дࠢ води

Попереджувальний знак.

Попереджувальний знак.

Захист в дࠢ жиру

контакт.

ПоясненняСимвол Ім'я

всередин .ࠢ Уникайте потрапляння в очࠢ

Попереджувальний знак.

контакт.

Крихкий



2.2.1.1 Компоненти рами

Складається з трьох частин: л вࠢої

7

Ілюстрац яࠢ назви компонента

Стенд

опорний фундамент, що дозволяє 

легко перем щࠢувати раму для 

регулювання розвал-сходження кол сࠢ 
за потреби.

кронштейн, роз'єм кронштейна та правий 
кронштейн. Комплект камери п дࠢключено

до поперечини.

Допомагає утримувати планшет п дࠢ час 

операц йࠢ з регулювання розвал-сходження.

П дࠢтримує встановлення поперечної штанги.

База

Таблиця 2-3 Компоненти рами для регулювання розвал-сходження

Опис

Служить стайнею та

Поперечина

Тримач для планшета



Рисунок 2-3 Кнопки керування

Доступн  ࠢтри кнопки керування: АВАРІЙНА ЗУПИНКА, ВГОРУ та ВНИЗ. Кнопка АВАРІЙНОЇ ЗУПИНКИ 

зупиняє п дࠢйом або опускання поперечини в надзвичайн йࠢ ситуац їࠢ; кнопка ВГОРУ п дࠢн мࠢає 
поперечину; кнопка ВНИЗ опускає поперечину.

Чотири регульован  ࠢн жࠢки розташован  ࠢп дࠢ рамою для регулювання розвал-сходження. Щоб рама була ст йࠢкою 

та запоб гࠢти її руху, повертайте регульован  ࠢн жࠢки за годинниковою стр лࠢкою.

Рисунок 2-2 Регульован  ࠢн жࠢки

1. Кнопка АВАРІЙНОЇ ЗУПИНКИ

2. Кнопка ВГОРУ

3. Кнопка ВНИЗ
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На поперечн йࠢ балц  ࠢвстановлено один правий блок камери та один л вࠢий блок камери. Комплект 

камери є важливим компонентом п дࠢ час виконання функц їࠢ розвал-сходження.

2.2.1.4 Комплект камери

2.2.1.2 Регульован  ࠢн жࠢки

2.2.1.3 Кнопки керування



1. USB-порт

1. USB-порт

Правий блок камери, що має три камери, використовується для дࠢентиф кࠢац їࠢ призначеної ц лࠢ .ࠢ

Якщо дивитися обличчям до передньої частини рами розвал-сходження, л вࠢий блок камери знаходиться 

з л вࠢого боку, а правий блок камери — з правого.

� Правий блок камери

2. Порт живлення

� Л вࠢий блок камери

Рисунок 2-4 Правий блок камери AUTEL-CSC0500/18

Рисунок 2-5 Л вࠢа камера AUTEL-CSC0500/18

2. Порт живлення

9

Л вࠢий блок камери, що має дв  ࠢкамери, використовується для дࠢентиф кࠢац їࠢ призначеної ц лࠢ .ࠢ

ПРИМІТКА



3.1 Стандартн  ࠢаксесуари

3 Вступ до аксесуар вࠢ

Шнур живлення 12/24 В

К лࠢьк сࠢть

Ц лࠢь

Таблиця 3-1 Стандартн  ࠢаксесуари для верс їࠢ з затискачем для колеса (затискачем для обода)

Модель

AUTEL-CSC0500/19/LF

Немає даних

1 шт.

Інструмент-ст йࠢка

AUTEL-CSC0500/16/LR

1 шт.

3 шт.; запаснࠢ

Немає даних

1 шт.

Ім'я

5 шт.

1 шт.

Депресор педал  ࠢгальма

AUTEL-CSC0500/19/LR
Затискач для колеса (затискач для обода)

Шнур живлення зм нࠢного струму

AUTEL-CSC0500/16/LF

Гвинт (M4 x10)

Тримач для керма

Немає даних

AUTEL-CSC0500/19/RR

Немає даних

Немає даних

AUTEL-CSC0500/19/RF

AUTEL-CSC0500/26

4 шт.

4 шт.
AUTEL-CSC0500/16/RF

Гвинт (M5 x 20)

2 шт.

Шестигранний Г-под бࠢний ключ (2,5 мм)

1 шт.

10

AUTEL-CSC0500/27

Упор для колеса

AUTEL-CSC0500/16/RR

Немає даних



Немає даних

AUTEL-CSC0500/16/RR

4 шт.

Модель

2 шт.

Гвинт (M5 x 20)

AUTEL-CSC0500/17/LF

Інструмент-ст йࠢка

1 шт.

1 шт.

Затискач для колеса (затискач для шин)

Тримач для керма

1 шт.

4 шт.

5 шт.

Кришка обладнання

Немає даних

1 шт.

Таблиця 3-2 Стандартн  ࠢаксесуари для верс їࠢ з затискачем для колеса (затискачем для шини)

AUTEL-CSC0500/17/RR

AUTEL-CSC0500/26

Шнур живлення зм нࠢного струму

Немає даних

AUTEL-CSC0500/17/RF

AUTEL-CSC0500/16/LR

Упор для колеса

Ім'я

Шестигранний Г-под бࠢний ключ (4 мм)

AUTEL-CSC0500/16/LF

1 шт.

Немає даних

AUTEL-CSC0500/27
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AUTEL-CSC0500/16/RF

AUTEL-CSC0500/17/LR

Модель

Шнур живлення 12/24 В

К лࠢьк сࠢть

Немає даних

Депресор педал  ࠢгальма

Немає даних

Ім'я

Ц лࠢь

1 шт.

К лࠢьк сࠢть



4. Пази для собачок — для встановлення собачок у в дࠢпов дࠢн  ࠢположення залежно в дࠢ колеса

Модель

5. Затискач  ࠢ— для кр пࠢлення ф кࠢсатора колеса (ф кࠢсатора обода) до колеса.

3 шт.; запаснࠢ

3. Ф кࠢсуюча ручка — для затягування хомута колеса (хомута обода) на колес .ࠢ

1. Отв рࠢ для ф кࠢсуючої ос  ࠢ— для вставки ф кࠢсуючої ос  ࠢм шࠢен .ࠢ

Шестигранний Г-под бࠢний ключ (4 мм)
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Кришка обладнання

д аࠢметр.

Рисунок 3-1 Затискач для колеса (затискач для обода) AUTEL-CSC0500/19

Немає даних

Ім'я К лࠢьк сࠢть

2. Затягувальний гвинт — для затягування вставленої ф кࠢсуючої ос  ࠢм шࠢен .ࠢ

Шестигранний Г-под бࠢний ключ (2,5 мм)

Гвинт (M4 x10)

Немає даних

Немає даних

1 шт.

1 шт.

1 шт.Немає даних

Затискач для колеса (затискач для обода) AUTEL-CSC0500/19 встановлюється на колесо транспортного 

засобу для закр пࠢлення призначеної ц лࠢ  ࠢAUTEL-CSC0500/16 для виявлення комплектом камери.

3.1.1 Затискач для колеса (затискач для обода)



3.1.2 Затискач для колеса (затискач для шини)

2. Група

Комплект м сࠢтить чотири кол сࠢн  ࠢзатискач  ࠢ(затискач  ࠢдля шин), по одному для встановлення на кожну 

в дࠢпов дࠢну шину автомоб лࠢя. Кожен затискач має три шестерн  ࠢдля шин р зࠢного д аࠢметра. Д аࠢпазон д аࠢметр вࠢ 

шин для кожної шестерн  ࠢтакий:

� Друга передача: 24-32 дюйми

1. Кнопка керування

6. Ручка блокування

� З бࠢрати затискач для колеса (затискач для шини)

ПРИМІТКА Обов’язково спочатку встанов тࠢь собачку з ручкою та встанов тࠢь її в отв рࠢ для собачки, найближчий 

до ручки п дࠢйому, а пот мࠢ встанов тࠢь дв  ࠢ нࠢш  ࠢсобачки таким самим чином.

3. Паз для собачки
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� Перша передача: 19-27 дюйм вࠢ

1. Тримайте ручку п дࠢйому (5)  ࠢнатисн тࠢь кнопку керування (1) на пазу собачки (3).

Рисунок 3-2 Затискач для колеса (шини) AUTEL-CSC0500/17

� Третя передача: 30-37 дюйм вࠢ

5. П дࠢйомна ручка

2. Вставте в дࠢпов дࠢний засув у в дࠢпов дࠢний отв рࠢ.

8. Ф кࠢсуюча ручка

4. Потягн тࠢь за ручку

7. Ф кࠢсац яࠢ пазу осࠢ



заблокуйте ручку блокування (6).

3. Коли собачка повн сࠢтю вставлена в отв рࠢ для собачки, в дࠢпуст тࠢь кнопку керування —

1. Перед встановленням затискача колеса (шинного затискача) на шину переконайтеся, що ц лࠢь добре

встановлена, а шестерня в дࠢрегульована в дࠢпов дࠢно до д аࠢметра шини.

6. Коли ви почуєте «клацання», це св дࠢчить про усп шࠢне регулювання передач .ࠢ

3. П сࠢля того, як ус  ࠢсобачки будуть щ лࠢьно прикр пࠢлен  ࠢдо шини, в дࠢпуст тࠢь ручку та

д аࠢметр.

4. Затискач колеса (затискач для шини) з м шࠢенню встановлено належним чином.

2. Тримайте ручку п дࠢйому (5) та в дࠢпуст тࠢь ф кࠢсуючу ручку (8).

2. Тримайте п дࠢйомну ручку (5) та п дࠢн мࠢ тࠢь тягову ручку (4), щоб встановити затискач колеса (затискач шини) на

в дࠢпов дࠢну шину.

� Встановити ц лࠢь

Пот мࠢ в дࠢпуст тࠢь кнопку керування.

засувка встановлена добре.

� Встановити затискач для колеса (шинний затискач) на шину

4. П сࠢля того, як ус  ࠢтри собачки будуть належним чином встановлен ,ࠢ в дࠢрегулюйте передачу в дࠢпов дࠢно до шини

5. Натисн тࠢь кнопку керування та потягн тࠢь засувки вгору або вниз, щоб в дࠢрегулювати передачу.

1. П сࠢля того, як затискач для колеса (шинний затискач) з бࠢрано, вийм тࠢь м шࠢень, яка в дࠢпов дࠢає затискачу для

шини.

3. Вставте штифт позиц оࠢнування м шࠢен  ࠢу в дࠢпов дࠢний монтажний отв рࠢ, щоб м шࠢень можна було вставити у паз

ф кࠢсуючої ос  ࠢ(7).

4. Затягн тࠢь ф кࠢсуючу ручку п сࠢля того, як м шࠢень буде добре вставлена.

ПРИМІТКА Затискач колеса (затискач шини) та ц лࠢь мають бути однаковими. Наприклад, л вࠢу задню ц лࠢь сл дࠢ встановити 

на затискач л вࠢого заднього колеса (затискач шини).
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ПРИМІТКА П сࠢля регулювання передач ,ࠢ якщо число не в дࠢображається, це означає, що перебуває вв мࠢкнено першу 

передачу,  ࠢви можете лише потягнути засувки назовн ;ࠢ якщо в дࠢображається число 2, це означає, що перебуває 

вв мࠢкнено другу передачу; якщо в дࠢображається число 3, це означає, що перебуває вв мࠢкнено третю передачу. 

Переконайтеся, що три засувки знаходяться в одн йࠢ передач .ࠢ Збер тࠢь нࠢш  ࠢтри затискач  ࠢдля шин, як описано вище.



1. Зн мࠢ тࠢь кришки з засувок затискача обода.

Рисунок 3-3 Ц лࠢь AUTEL-CSC0500/16

Є чотири ц лࠢ .ࠢ Передн  ࠢц лࠢ  ࠢвставляються в затиск л вࠢого переднього колеса та затискач правого 
переднього колеса, а задн  ࠢц лࠢ  ࠢвставляються в затискач л вࠢого заднього колеса та затискач правого 
заднього колеса. Ус  ࠢчотири ц лࠢ  ࠢвикористовуються для точного зчитування параметр вࠢ розвал-
сходження.

� Встановити затискач колеса (затискач обода) та м шࠢень на колесо

2. Вставте собачки у в дࠢпов дࠢн  ࠢпази в дࠢпов дࠢно до розм рࠢу колеса (п дࠢходить для кол сࠢ д аࠢметром
в дࠢ 14 до 23 дюйм вࠢ).

3. Послабте ф кࠢсуючу ручку (3), щоб встановити затискач колеса (затискач обода) на колесо.

4. В дࠢрегулюйте в дࠢпов дࠢно до потреб, а пот мࠢ затягн тࠢь ф кࠢсуючу ручку, щоб над йࠢно закр пࠢити
затискач колеса (затискач обода) на колес .ࠢ

ПРИМІТКА Затискач колеса (затискач обода) та ц лࠢь мають бути однаковими. Наприклад, л вࠢа задня 

ц лࠢь має бути встановлена на л вࠢому задньому затискач  ࠢколеса (затискач  ࠢобода).
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5. Послабте затискний гвинт (2) та вставте кр пࠢильну в сࠢь м шࠢен  ࠢв паз кр пࠢильної ос  ࠢ(1) разом
з  ࠢштифтом позиц оࠢнування м шࠢен ,ࠢ вставленим у в дࠢпов дࠢний монтажний отв рࠢ. Затягн тࠢь 
затискний гвинт п сࠢля того, як м шࠢень буде належним чином встановлена.

3.1.3 Ц лࠢь



2. Сильно натисн тࠢь  ࠢв дࠢрегулюйте систему швидкого зв лࠢьнення, щоб

2. Система швидкого регулювання

1. Гачок

Натискний пристр йࠢ педал  ࠢгальма допомагає натискати на педаль гальма.

Рисунок 3-4 Притискач педал  ࠢгальма AUTEL-CSC0500/26

3. Контактна скоба педал  ࠢгальма

� Встановлення притискного пристрою для педал  ࠢгальма

1. Заф кࠢсуйте педаль гальма в контактн йࠢ скоб  ࠢпедал  ࠢгальма.

гачки, закр пࠢлен  ࠢв сид нࠢн ,ࠢ для блокування педал  ࠢгальма.

Інструмент для кр пࠢлення керма використовується для ф кࠢсац їࠢ положення керма та вир вࠢнювання 
автомоб лࠢя.

Рисунок 3-5 Інструмент для встановлення тримача керма AUTEL-CSC0500/27
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3.1.4 Притискний механ зࠢм педал  ࠢгальма

3.1.5 Інструмент для кр пࠢлення керма



Рисунок 3-6 Упор для колеса

1. Поклад тࠢь нࠢструмент для встановлення п дࠢставки керма на сид нࠢня.

17 рок вࠢ

� Щоб встановити нࠢструмент для п дࠢставки тримача керма

� Щоб встановити упор для колеса

1. Припаркуйте автомоб лࠢь на р вࠢн йࠢ поверхн .ࠢ

2. Затисн тࠢь упор для колеса в колесо, як показано на малюнку, щоб запоб гࠢти його

3. Збер гࠢайте п сࠢля використання.

кермо, щоб обмежити його обертання.

2. Ф кࠢсуюча ручка

1. Гачок

3. Система швидкого регулювання

2. Послабте ф кࠢсуючу ручку.

3. В дࠢрегулюйте систему швидкого зв лࠢьнення таким чином, щоб гачки торкалися

в дࠢкочування.

Упор для колеса встановлюється за колесом, щоб запоб гࠢти скочуванню автомоб лࠢя.

Рисунок 3-7 Встановлення упору для колеса

4. Затягн тࠢь ф кࠢсуючу ручку, щоб заф кࠢсувати її.

3.1.6 Упор для колеса



3.2 Необх дࠢн  ࠢаксесуари (не входять до комплекту)

3.1.7 Зовн шࠢн йࠢ шнур живлення 12 В/24 В

3.2.1 Кал бࠢрувальна шкала

Кал бࠢрувальна смуга

Модель

Таблиця 3-3 Необх дࠢн  ࠢаксесуари

Зовн шࠢн йࠢ шнур живлення 12 В/24 В п дࠢключено до ручки. П дࠢключ тࠢь один к нࠢець шнура до вих дࠢного порту 

пост йࠢного струму на рамц  ࠢдля вир вࠢнювання кол сࠢ, п дࠢключ тࠢь вх дࠢний шнур 12 В до вх дࠢного порту живлення 

планшета Autel або кал бࠢратора Autel NV, щоб заряджати пристрої через раму.

Рисунок 3-8 Зовн шࠢн йࠢ шнур живлення 12 В/24 В

Ім'я

AUTEL-CSC0500/12

AUTEL-CSC0500/10

Планшет MaxiAlign IWA500 Немає даних

Кал бࠢрувальна планка з високою точн сࠢтю вим рࠢювання є профес йࠢним нࠢструментом для виконання розвал-

сходження кол сࠢ. П дࠢ час кал бࠢрування вир вࠢнювача, перев рࠢки точност  ࠢабо кал бࠢрування ц лࠢьового затискача 

кол сࠢ потр бࠢна кал бࠢрувальна планка.

Рисунок 3-9 Кал бࠢрувальна шкала

18 рок вࠢ



ПРИМІТКА

Перед п дࠢключенням рами для регулювання розвал-сходження перев рࠢте налаштування країни/рег оࠢну в

2. Вставте собачки у в дࠢпов дࠢн  ࠢпази в дࠢпов дࠢно до розм рࠢу кал бࠢрувальної планки.

� Встановити затискач для колеса (затискач для обода) на кал бࠢрувальну планку

4. В дࠢрегулюйте за потреби, а пот мࠢ затягн тࠢь ф кࠢсуючу ручку, щоб над йࠢно встановити

1. Тримайте ручку п дࠢйому та п дࠢн мࠢ тࠢь ручку хомута для шини, щоб встановити собачки

19 рок вࠢ

� Встановити затискач для колеса (шинного затискача) на кал бࠢрувальну планку

3. Послабте ф кࠢсуючу ручку затискача колеса (затискача обода), щоб встановити його на

1. Зн мࠢ тࠢь кришки з собачок затискача колеса (затискача обода).

П дࠢключ тࠢь планшет до рами для вир вࠢнювання кол сࠢ через Wi-Fi IWA500, щоб встановити зв'язок.

затискач колеса (затискач обода) на кал бࠢрувальн йࠢ планц .ࠢ

кал бࠢрувальна планка.

у пази на кал бࠢрувальн йࠢ планц .ࠢ

Рамку для розвал-сходження IWA500 потр бࠢно використовувати з планшетом MaxiAlign IWA500,  ࠢви можете виконувати 

функц юࠢ розвал-сходження лише тод ,ࠢ коли рама для розвал-сходження IWA500 п дࠢключена до планшета MaxiAlign 

IWA500.

2. Коли затискач колеса (затискач шини) добре встановлений на кал бࠢрувальн йࠢ планц ,ࠢ поверн тࠢь ф кࠢсуючу ручку,

щоб над йࠢно заф кࠢсувати затискач колеса (затискач шини) на кал бࠢрувальн йࠢ планц .ࠢ

Рисунок 3-10 Планшет MaxiAlign IWA500

� З'єднання рами для регулювання розвал-сходження

Операц йࠢна система Android планшета.

3.2.2 Макс Аࠢлайн IWA500



4. Натисн тࠢь перемикач Wi-Fi, щоб ув мࠢкнути функц юࠢ розвал-сходження кол сࠢ Wi-Fi. Планшет
шукатиме доступн  ࠢпристрої. Назва Wi-Fi рами буде «ADAS» зࠢ суф кࠢсом сер йࠢного номера. 

Натисн тࠢь в дࠢпов дࠢний пристр йࠢ для п дࠢключення. П сࠢля встановлення з’єднання статус 
з’єднання буде «П дࠢключено».

2. Натисн тࠢь «Налаштування розвал-сходження» у л вࠢ йࠢ колонц .ࠢ

� П дࠢключити планшет до рами для вир вࠢнювання кол сࠢ

1. Ув мࠢкн тࠢь планшет. Натисн тࠢь програму «Налаштування» в меню «Завдання».

Рисунок 3-12 П дࠢключення IWA500 через Wi-Fi 2

Рисунок 3-11 П дࠢключення IWA500 через Wi-Fi 1

3. Вибер тࠢь «П дࠢключення рами розвал-сходження» , щоб перейти на екран.
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21 р кࠢ

1. Натисн тࠢь на програму «Налаштування» в меню «Завдання».

� Конф гࠢурац яࠢ мережࠢ

ПРИМІТКА

П дࠢключення планшета до рами для вир вࠢнювання кол сࠢ може зайняти до 30 секунд. Будь ласка, зачекайте 

терпляче.

� П дࠢключення планшета до Інтернету за допомогою доступного Wi-Fi

2. Натисн тࠢь «Налаштування розвал-сходження» у л вࠢ йࠢ колонц .ࠢ

П сࠢля п дࠢключення планшета до Wi-Fi IWA500 п дࠢключ тࠢь його до мереж  ࠢWi-Fi з доступом до Інтернету за 

допомогою наступних налаштувань.

Рисунок 3-13 П дࠢключення до Інтернету Доступний Wi-Fi 1

3. Натисн тࠢь «Конф гࠢурац яࠢ мереж »ࠢ (переконайтеся, що IWA500 Wi-Fi п дࠢключено, нࠢакше його не

буде активовано).
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5. Натисн тࠢь «П дࠢключитися» , щоб п дࠢключитися до вибраної мереж  ࠢWi-Fi. П сࠢля усп шࠢного

п дࠢключення з’явиться пов дࠢомлення з п дࠢтвердженням.

4. Натисн тࠢь кнопку розкривного списку праворуч в дࠢ поля в дࠢображення назви Wi-Fi, щоб
вибрати мережу Wi-Fi, а пот мࠢ введ тࠢь пароль Wi-Fi.

Рисунок 3-14 П дࠢключення до Інтернету Доступний Wi-Fi 2

Рисунок 3-15 П дࠢключення до Інтернету Доступний Wi-Fi 3



2. П дࠢключ тࠢь пристр йࠢ VCI до планшета через Bluetooth або USB-з’єднання.

� Встановити належний зв'язок м жࠢ автомоб лࠢем та планшетом

Перед виконанням функц їࠢ розвал-сходження необх дࠢно встановити належний зв'язок м жࠢ автомоб лࠢем 
та планшетом IWA500.

1. П дࠢключ тࠢь пристр йࠢ VCI до DLC автомоб лࠢя для зв'язку та живлення

3. П сࠢля виконання вищезазначених крок вࠢ перев рࠢте кнопку нав гࠢац їࠢ VCI у нижн йࠢ панел  ࠢ
екрана. Якщо в правому нижньому кут  ࠢв дࠢображається зелений значок BT або USB, 
планшет готовий до виконання функц їࠢ вир вࠢнювання кол сࠢ.
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джерело.

� Встановлення зв'язку з транспортним засобом
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Ув мࠢкн тࠢь планшет IWA500. Натисн тࠢь програму «Налаштування» в меню «Завдання». Пот мࠢ натисн тࠢь

Перед розвал-сходженням виконайте необх дࠢн  ࠢналаштування заздалег дࠢь, щоб гарантувати безпереб йࠢне 

виконання функц їࠢ розвал-сходження.

Налаштування розвал-сходження у л вࠢ йࠢ колонц  ࠢдля доступу до функц їࠢ.

Рисунок 4-2 Екран налаштувань розвал-сходження

Рисунок 4-1 Екран меню завдань IWA500

4 Налаштування розвал-сходження



4.1.1 Налаштування пристрою

4.1 Загальн  ࠢналаштування
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У налаштуваннях одиниць вим рࠢювання можна перемикати формат в дࠢображення та одиниц  ࠢвим рࠢювання стандартних 

та вим рࠢяних значень.

Загальн  ࠢналаштування включають налаштування одиниць вим рࠢювання, налаштування граф чࠢного в дࠢображення результат вࠢ, виб рࠢ 

типу затискача, п дࠢключення нࠢструмента для вим рࠢювання протектора, виб рࠢ пристрою для вим рࠢювання тиску в шинах, виб рࠢ 

нࠢструмента для вим рࠢювання висоти, нࠢструмент для вим рࠢювання р вࠢня шас  ࠢMercedes та налаштування звукового сигналу.

Рисунок 4-3 Екран загальних налаштувань

Рисунок 4-4 Екран налаштувань пристрою



Вибер тࠢь тип компенсац йࠢного затискача (затискач для обода або затискач для шини),  ࠢпланшет допоможе вам з 

в дࠢпов дࠢною операц єࠢю розвал-сходження.

Цей параметр дозволяє перемикати розташування результат вࠢ вим рࠢювань у функц їࠢ вир вࠢнювання кол сࠢ.

Рисунок 4-5 Екран налаштувань граф чࠢного в дࠢображення результат вࠢ
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ПРИМІТКА Затискач обода вибрано за замовчуванням.

4.1.2 Налаштування граф чࠢного в дࠢображення результат вࠢ

4.1.3 Виб рࠢ типу затискача
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1. Натисн тࠢь «Загальн  ࠢналаштування» та вибер тࠢь «П дࠢключити нࠢструмент вим рࠢювання протектора».

Цей параметр дозволяє п дࠢключити пристр йࠢ TBE для вим рࠢювання протектора.

Рисунок 4-6 Виб рࠢ типу затискача

� П дࠢключення пристрою MaxiTPMS TBE

2. Натисн тࠢь кнопку УВІМК./ВИМК. праворуч на екран ,ࠢ щоб знайти доступний( )ࠢ пристр йࠢ(и).

3. Дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ на екран ,ࠢ щоб п дࠢключити пристр йࠢ TBE та д аࠢгностичний нࠢструмент до одн єࠢї мереж  ࠢ

Wi-Fi.

Рисунок 4-7 Екран «П дࠢключення нࠢструмента вим рࠢювання протектора»

4.1.4 П дࠢключ тࠢь нࠢструмент для вим рࠢювання протектора



4. П сࠢля того, як пристр йࠢ ITS600 та планшет п дࠢключено до одн єࠢї мереж  ࠢWi-Fi, вибер тࠢь потр бࠢний пристр йࠢ у

списку доступних пристроїв для п дࠢключення. П сࠢля п дࠢключення пристрою ITS600 статус п дࠢключення 

в дࠢображається як «Сполучено».

Рисунок 4-8 Екран п дࠢключення вим рࠢювача тиску в шинах

Цей параметр дозволяє п дࠢключити пристр йࠢ ITS600 для вим рࠢювання тиску в шинах.

4. П сࠢля того, як пристр йࠢ TBE та планшет п дࠢключено до одн єࠢї мереж  ࠢWi-Fi, вибер тࠢь потр бࠢний пристр йࠢ у

списку доступних пристроїв для п дࠢключення. П сࠢля п дࠢключення пристрою MaxiTPMS TBE стан 

п дࠢключення в дࠢображається як «Сполучено».

� П дࠢключення пристрою ITS600

3. Дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ на екран ,ࠢ щоб п дࠢключити пристр йࠢ ITS600 та д аࠢгностичний нࠢструмент до одн єࠢї
мереж  ࠢWi-Fi.

2. Натисн тࠢь кнопку УВІМК./ВИМК. праворуч на екран ,ࠢ щоб знайти доступний( )ࠢ пристр йࠢ(и).

1. Натисн тࠢь «Загальн  ࠢналаштування», а пот мࠢ натисн тࠢь «Вибрати пристр йࠢ для вим рࠢювання тиску в шинах».

У цьому розд лࠢ  ࠢможна вибрати нࠢструмент для вим рࠢювання висоти дорожнього просв тࠢу (рулетка або ц лࠢьова висота 

дорожнього просв тࠢу). Виб рࠢ «Рулетка» вимагає ручного вим рࠢювання та введення значення зг дࠢно з нࠢструкц яࠢми; виб рࠢ 

«Ц лࠢьова висота дорожнього просв тࠢу» забезпечує автоматичне регулювання поперечної дуги, виявлення ц лࠢ ,ࠢ а також 

розрахунок  ࠢв дࠢображення висоти дорожнього просв тࠢу. Докладн шࠢе див. у розд лࠢ  ࠢ« Вим рࠢювання висоти дорожнього 

просв тࠢу».
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4.1.5 Виб рࠢ пристрою для вим рࠢювання тиску в шинах

4.1.6 Виб рࠢ нࠢструменту для вим рࠢювання висоти



Рисунок 4-10 Екран вибору вим рࠢювального нࠢструменту шас  ࠢBenz

Автомоб лࠢ  ࠢMercedes повинн  ࠢвикористовувати спец аࠢльний нࠢструмент для вим рࠢювання висоти автомоб лࠢя. Невиконання

ПРИМІТКА Рулетка вибрана за замовчуванням.

Рисунок 4-9 Екран вибору нࠢструмента вим рࠢювання висоти

Якщо п сࠢля пад нࠢня ручний нࠢкл нࠢометр показує неточн  ࠢвим рࠢювання, натисн тࠢь «Кал бࠢрування ручного нࠢкл нࠢометра», 

щоб повторно його кал бࠢрувати.
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Вим рࠢювання висоти транспортного засобу призведе до в дࠢсутност  ࠢдоступного значення специф кࠢац їࠢ. Ви можете вибрати 

ручний нࠢкл нࠢометр Autel або нࠢш  ࠢ нࠢструменти для вим рࠢювання висоти транспортного засобу.

4.1.7 Інструмент для вим рࠢювання р вࠢня шас  ࠢMercedes



3. Поверн тࠢь ручний нࠢкл нࠢометр на 180°.

1. Пом сࠢт тࠢь ручний нࠢкл нࠢометр на р вࠢну та р вࠢну поверхню.

� Виконати кал бࠢрування ручного нࠢкл нࠢометра

Рисунок 4-11 Виконання кал бࠢрування ручного нࠢкл нࠢометра 1
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Рисунок 4-12 Виконання кал бࠢрування ручного нࠢкл нࠢометра 2

2. Поверн тࠢь ручний нࠢкл нࠢометр на 180°.
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4. Поверн тࠢь ручний нࠢкл нࠢометр на 180°. На цьому кал бࠢрування завершено.

Рисунок 4-13 Виконання кал бࠢрування ручного нࠢкл нࠢометра 3

Рисунок 4-14 Виконання кал бࠢрування ручного нࠢкл нࠢометра 4



Конф гࠢурац яࠢ мереж  ࠢрозглядається в попередньому розд лࠢ .ࠢ Докладн шࠢе див. у розд лࠢ  ࠢКонф гࠢурац яࠢ мереж .ࠢ

Рисунок 4-15 Екран налаштування звукового сигналу

Цей параметр дозволяє вмикати або вимикати звуковий сигнал п дࠢ час виконання компенсац їࠢ кочення, 

компенсац їࠢ п дࠢйому та вим рࠢювання Caster/SAI.

Метод з'єднання рами для регулювання розвал-сходження розглянуто в попередньому розд лࠢ .ࠢ Докладн шࠢе 

див. у розд лࠢ  ࠢ« З'єднання рами для регулювання розвал-сходження».

П сࠢля п дࠢключення рами для розвал-сходження та налаштування мереж  ࠢнатисн тࠢь «Оновити» в налаштуваннях 

розвал-сходження, щоб оновити раму.
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4.1.8 Налаштування звукового сигналу

4.3 Конф гࠢурац яࠢ мережࠢ

4.2 З'єднання рами для регулювання розвал-сходження

4.4 Оновлення



ПРИМІТКА

Рисунок 4-17 Екран техн чࠢного обслуговування та серв сࠢу

Рисунок 4-16 Екран оновлення

У цьому розд лࠢ  ࠢрозглядаються кал бࠢрування та перев рࠢка, зв тࠢ про кал бࠢрування, нࠢтервал перев рࠢки точност  ࠢ

та нࠢтервал очищення м шࠢен .ࠢ
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Переконайтеся, що рама для регулювання розвал-сходження п дࠢключена до Wi-Fi, нࠢакше функц юࠢ техн чࠢного 
обслуговування та ремонту неможливо активувати.

4.5 Техн чࠢне обслуговування та серв сࠢ



1. Натисн тࠢь «Техн чࠢне обслуговування та серв сࠢ», а пот мࠢ вибер тࠢь «Кал бࠢрування та перев рࠢка» >

Кал бࠢрування елайнера необх дࠢне, коли:

Для виконання кал бࠢрування вир вࠢнювача, кал бࠢрування ц лࠢьової точки затискача кол сࠢ та перев рࠢки точност  ࠢ

вир вࠢнювача потр бࠢна кал бࠢрувальна планка (AUTEL-CSC0500/10; AUTEL-CSC0500/12).

ПРИМІТКА

Для придбання зверн тࠢься до м сࠢцевого дилера або виробника.

1. Камеру роз бࠢрали.

2. Перев рࠢка точност  ࠢне пройшла.

� Для кал бࠢрування вир вࠢнювача

Кал бࠢрування вир вࠢнювача.

Встанов тࠢь м шࠢен  ࠢпередн хࠢ кол сࠢ на кал бࠢрувальну планку, вир вࠢняйте ф кࠢсуючий штифт з 

ф кࠢсуючим отвором  ࠢзатягн тࠢь гайку.

Рисунок 4-18 П дࠢготовка до кал бࠢрування вир вࠢнювача

3. Натисн тࠢь «Дал »ࠢ, висота поперечної смуги буде налаштована автоматично та розпочнеться пошук

ц лࠢ .ࠢ Пот мࠢ дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ на екран ,ࠢ щоб перем сࠢтити кал бࠢрувальну смугу так, щоб 

значення «Зсув», «L-в дࠢстань» та «Р зࠢниця в дࠢстаней» в дࠢображалися зеленим кольором.
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2. Розм сࠢт тࠢь кал бࠢрувальну планку приблизно за 2,2 м перед рамою для регулювання розвал-сходження.

4.5.1 Кал бࠢрування та перев рࠢка

4.5.1.1 Кал бࠢрування вир вࠢнювача
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4. Натисн тࠢь «Дал »ࠢ , щоб перейти на наступний екран. Повертайте кал бࠢрувальну смугу в дࠢпов дࠢно до

п дࠢказок на екран ,ࠢ щоб з бࠢрати дан .ࠢ Коли стр лࠢки та зазначен  ࠢзображення блок вࠢ стануть 

зеленими, припин тࠢь обертати поперечину.

Рисунок 4-19 Кал бࠢрування вир вࠢнювача 1

Рисунок 4-20 Кал бࠢрування вир вࠢнювача 2
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Рисунок 4-22 Кал бࠢрування 2

Рисунок 4-21 Кал бࠢрування 1

5. Пот мࠢ розм сࠢт тࠢь кал бࠢрувальну планку приблизно за 3,8 м перед рамою для регулювання розвал-

сходження кол сࠢ  ࠢвиконайте кроки кал бࠢрування, як показано в нࠢструкц яࠢх на екран ,ࠢ щоб з бࠢрати 

в дࠢпов дࠢн  ࠢдан .ࠢ
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Виконайте кроки кал бࠢрування, як показано в нࠢструкц яࠢх на екран .ࠢ

Рисунок 4-23 Кал бࠢрування 3

6. П сࠢля збору даних щодо ц лࠢей передн хࠢ кол сࠢ зн мࠢ тࠢь їх з кал бࠢрувальної планки та встанов тࠢь ц лࠢ  ࠢ

задн хࠢ кол сࠢ на кал бࠢрувальну планку.

7. П сࠢля збору даних чотирьох ц лࠢей на екран  ࠢрезультат вࠢ кал бࠢрування з’явиться пов дࠢомлення про

усп шࠢне кал бࠢрування; тод  ࠢяк в дࠢображається пов дࠢомлення про невдале кал бࠢрування, 

яке потребує повторного кал бࠢрування.

Рисунок 4-24 Кал бࠢрування 4



2. Вибер тࠢь Кал бࠢрування ц лࠢьового затискача колеса — за допомогою кал бࠢрувальної смуги.

1. Натисн тࠢь «Техн чࠢне обслуговування та серв сࠢ», а пот мࠢ вибер тࠢь «Кал бࠢрування та перев рࠢка» > «Кал бࠢрування

ц лࠢьового затискача колеса».

ПРИМІТКА

Рисунок 4-25 Екран результат вࠢ кал бࠢрування

П сࠢля зам нࠢи в дࠢпов дࠢного затискача колеса (затискача обода/затискача шини) або ц лࠢ  ࠢнеобх дࠢно 

повторно в дࠢкал бࠢрувати щойно з бࠢраний затиск колеса (затиск обода/затиск шини) або ц лࠢь.

1. Використовуйте кал бࠢрувальну смугу

� Кал бࠢрувати затискач колеса (затискач обода) та ц лࠢь за допомогою кал бࠢрувальної планки

Ілюстрац їࠢ щодо затискач вࠢ у цьому пос бࠢнику базуються на використанн  ࠢзатискач вࠢ для обод вࠢ.

Рисунок 4-26 Виб рࠢ методу кал бࠢрування
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4.5.1.2 Кал бࠢрування ц лࠢьового затискача колеса



затискач) та праву задню м шࠢень на кал бࠢрувальн йࠢ планц ,ࠢ вир вࠢняйте ф кࠢсуючий штифт з ф кࠢсуючим 

отвором  ࠢзатягн тࠢь гайку.

Рисунок 4-27 Виб рࠢ ц лࠢ  ࠢдля кал бࠢрування

3. Пот мࠢ вибер тࠢь ц лࠢь, яку потр бࠢно кал бࠢрувати. Для лࠢюстрац їࠢ використовується ц лࠢь для правого заднього

колеса (правильно встановлена на правому задньому затискач  ࠢобода).

4. Планшет автоматично в дࠢобразить п дࠢготовку до кал бࠢрування. Дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ на екран ,ࠢ щоб

перем сࠢтити кал бࠢрувальну планку приблизно на 2,2 м безпосередньо перед рамою для регулювання 

розвал-сходження. Пот мࠢ встанов тࠢь затискач правого заднього колеса (об дࠢ

5. Натисн тࠢь «Дал »ࠢ , коли в дࠢстань буде налаштовано на потр бࠢний д аࠢпазон,  ࠢпланшет покаже, що в нࠢ 

готовий до подальших операц йࠢ.
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Рисунок 4-28 П дࠢготовка до кал бࠢрування (використання кал бࠢрувальної смуги)



40

що ц лࠢ  ࠢзнаходяться в позиц їࠢ збору.

Рисунок 4-29 Початок кал бࠢрування (використання кал бࠢрувальної смуги) 1

6. Натисн тࠢь «Дал »ࠢ , щоб продовжити. Дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ на екран ,ࠢ щоб повернути кал бࠢрувальну шкалу так, щоб

7. Коли стр лࠢки та зазначен  ࠢзображення блок вࠢ стануть зеленими, припин тࠢь обертати поперечину,  ࠢпланшет

автоматично почне зб рࠢ даних.

Рисунок 4-30 Початок кал бࠢрування (використання кал бࠢрувальної смуги) 2



1. Натисн тࠢь «Техн чࠢне обслуговування та серв сࠢ», а пот мࠢ вибер тࠢь «Кал бࠢрування та перев рࠢка» > «Кал бࠢрування

ц лࠢьового затискача колеса».

усп шࠢне кал бࠢрування,  ࠢви можете натиснути ESC , щоб вийти з функц їࠢ; тод  ࠢяк вказує на невдале 

кал бࠢрування,  ࠢви можете натиснути «Повторно кал бࠢрувати» , щоб повторити кал бࠢрування.

вказує

Рисунок 4-31 Початок кал бࠢрування (використання кал бࠢрувальної смуги) 3

8. П сࠢля збору даних з’явиться екран результат вࠢ кал бࠢрування.

Рисунок 4-32 Екран результат вࠢ кал бࠢрування

2. Використовуйте транспортний зас бࠢ

� Кал бࠢрувати затискач колеса (затискач обода) та ц лࠢь за допомогою транспортного засобу

2. Вибер тࠢь кал бࠢрування ц лࠢьового положення затискача колеса — з транспортним засобом. Див. малюнок 4-26
Вибер тࠢь «Метод кал бࠢрування» для отримання детальної нࠢформац їࠢ.

Рисунок 4-27 Вибер тࠢь ц лࠢь для кал бࠢрування для отримання детальної нࠢформац їࠢ.

41

3. Пот мࠢ вибер тࠢь ц лࠢь, яку потр бࠢно кал бࠢрувати. Для лࠢюстрац їࠢ використовується ц лࠢь для правого переднього

колеса (правильно встановлена на правому передньому затискач  ࠢобода). Див.
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Рисунок 4-33 П дࠢготовка до кал бࠢрування (використання транспортного засобу) 1

4. Як показано на екран ,ࠢ заїдьте на п дࠢйомник, посуньте кермо вперед, заблокуйте тримач керма за допомогою

нࠢструмента, перевед тࠢь коробку передач у нейтральне положення та в дࠢпуст тࠢь стоянкове гальмо. Пот мࠢ встанов тࠢь 

затискач правого переднього колеса на праве переднє колесо та п дࠢн мࠢ тࠢь передню в сࠢь.

5. Натисн тࠢь «Дал »ࠢ , щоб продовжити. Дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ на екран ,ࠢ щоб налаштувати розвал-сходження.

Рисунок 4-34 П дࠢготовка до кал бࠢрування (використання транспортного засобу) 2

6. Натисн тࠢь «Дал »ࠢ , коли в дࠢстань буде налаштовано на потр бࠢний д аࠢпазон,  ࠢпланшет покаже, що в нࠢ готовий до

подальших операц йࠢ.

Розм сࠢт тࠢь раму приблизно за 2,2 м в дࠢ центру переднього колеса та переконайтеся, що центри рами та 

транспортного засобу вир вࠢнян .ࠢ Пот мࠢ натисн тࠢь кнопки ВГОРУ та ВНИЗ на задн йࠢ частин  ࠢрами, щоб в дࠢрегулювати 

висоту поперечини так, щоб поперечина була приблизно на т йࠢ сам йࠢ висот ,ࠢ що й центр переднього колеса.



8. Коли стр лࠢки та зазначен  ࠢзображення блок вࠢ стануть зеленими, припин тࠢь обертати

7. Поверн тࠢь кол щࠢатко, як показано на екран .ࠢ

Рисунок 4-35 Початок кал бࠢрування (використання транспортного засобу) 2

Рисунок 4-36 Початок кал бࠢрування (використання транспортного засобу) 1

колесо,  ࠢпланшет автоматично почне збирати дан .ࠢ
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Програмне забезпечення пропонує три види метод вࠢ перев рࠢки точност :ࠢ перев рࠢка точност  ࠢвир вࠢнювача за допомогою 

кал бࠢрувальної планки, перев рࠢка точност  ࠢвир вࠢнювача за допомогою транспортного засобу та швидка перев рࠢка точност .ࠢ

Рисунок 4-38 Екран результат вࠢ кал бࠢрування (використовуйте транспортний зас бࠢ)

вказує на 

усп шࠢне кал бࠢрування,  ࠢви можете натиснути ESC , щоб вийти з функц їࠢ; тод  ࠢяк вказує на невдале 

кал бࠢрування,  ࠢви можете натиснути «Повторно кал бࠢрувати» , щоб повторити кал бࠢрування.

Рисунок 4-37 Початок кал бࠢрування (використання транспортного засобу) 2

9. П сࠢля збору даних з’явиться екран результат вࠢ кал бࠢрування.

1. Елайнер зазнав сильного з тࠢкнення.

Перев рࠢка точност  ࠢвир вࠢнювача рекомендується, коли:

2. Перев рࠢка точност  ࠢне проводилася б лࠢьше шести м сࠢяц вࠢ.
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4.5.1.3 Перев рࠢка точност  ࠢвир вࠢнювача



2. Вибер тࠢь «Перев рࠢка точност  ࠢ– за допомогою кал бࠢрувальної смуги».

� Для перев рࠢки точност  ࠢза допомогою кал бࠢрувальної планки

1. Використовуйте кал бࠢрувальну смугу

Перев рࠢку точност  ࠢможна виконати за допомогою кал бࠢрувальної планки, що дозволяє точно та над йࠢно перев рࠢити 

загальну точн сࠢть вим рࠢювальної системи (що включає камери, затискач  ࠢдля обода та м шࠢен )ࠢ.

Перев рࠢка точност  ࠢвир вࠢнювача.

3. Зг дࠢно з нࠢструкц яࠢми на екран ,ࠢ перем сࠢт тࠢь кал бࠢрувальну планку приблизно на 2,2 м безпосередньо перед

рамою для розвалу-сходження кол сࠢ. Встанов тࠢь затискач  ࠢпередн хࠢ кол сࠢ (затискач  ࠢобода) та м шࠢен  ࠢна 

кал бࠢрувальну планку, вир вࠢняйте ф кࠢсуючий штифт з ф кࠢсуючим отвором та затягн тࠢь гайку.

1. Натисн тࠢь «Техн чࠢне обслуговування та серв сࠢ», а пот мࠢ вибер тࠢь «Кал бࠢрування та перев рࠢка» >

4. Натисн тࠢь «Дал »ࠢ. Висота поперечної планки буде налаштована автоматично,  ࠢсистема перейде до наступного

екрана. Як показано в нࠢструкц їࠢ на екран ,ࠢ перем сࠢт тࠢь кал бࠢрувальну смугу так, щоб значення «Зсув», «L-

в дࠢстань» та «Р зࠢниця в дࠢстаней» в дࠢображалися зеленим кольором.
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Рисунок 4-39 Перев рࠢка точност  ࠢ(використання кал бࠢрувальної смуги) 1
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5. Пот мࠢ натисн тࠢь «Дал »ࠢ , щоб перейти на наступний екран. Повертайте кал бࠢрувальну шкалу в дࠢпов дࠢно до

п дࠢказок на екран ,ࠢ щоб з бࠢрати дан .ࠢ Коли стр лࠢки та зазначен  ࠢзображення блок вࠢ стануть зеленими, 

припин тࠢь обертати кал бࠢрувальну шкалу.

Рисунок 4-40 Перев рࠢка точност  ࠢ(використання кал бࠢрувальної смуги) 2

Рисунок 4-41 Перев рࠢка точност  ࠢ(використання кал бࠢрувальної смуги) 3
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6. Пот мࠢ розм сࠢт тࠢь кал бࠢрувальну планку приблизно на 5,4 м перед рамою для регулювання розвал-сходження

кол сࠢ  ࠢвиконайте кроки кал бࠢрування, як показано в нࠢструкц яࠢх на екран ,ࠢ щоб з бࠢрати в дࠢпов дࠢн  ࠢдан .ࠢ

Рисунок 4-42 Перев рࠢка точност  ࠢ(використання кал бࠢрувальної смуги) 4

Рисунок 4-43 Перев рࠢка точност  ࠢ(використання кал бࠢрувальної смуги) 5
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усп шࠢне кал бࠢрування,  ࠢви можете натиснути ESC , щоб вийти з функц їࠢ; тод  ࠢяк вказує на невдале 

кал бࠢрування,  ࠢви можете натиснути Перев рࠢити ще раз, щоб повторити кал бࠢрування.

7. П сࠢля збору даних з’явиться екран результат вࠢ кал бࠢрування.

Рисунок 4-44 Перев рࠢка точност  ࠢ(використання кал бࠢрувальної смуги) 6

вказує

2. Використовуйте транспортний зас бࠢ

Перев рࠢку точност  ࠢможна виконати на транспортному засоб ,ࠢ що дозволяє перев рࠢити загальну точн сࠢть вим рࠢювальної 

системи (що включає камери, затискач  ࠢдля обод вࠢ та м шࠢен )ࠢ без використання кал бࠢрувальної планки. Оск лࠢьки на 

точн сࠢть перев рࠢки впливає стан транспортного засобу, для ц єࠢї перев рࠢки рекомендується використовувати справний 

спортивний автомоб лࠢь.

Рисунок 4-45 Екран результат вࠢ перев рࠢки точностࠢ

2. Вибер тࠢь «Перев рࠢка точност  ࠢ— з транспортним засобом».

Перев рࠢка точност  ࠢвир вࠢнювача.

1. Натисн тࠢь «Техн чࠢне обслуговування та серв сࠢ», а пот мࠢ вибер тࠢь «Кал бࠢрування та перев рࠢка» >

� Виконати перев рࠢку точност  ࠢза допомогою транспортного засобу



4. Натисн тࠢь «Дал »ࠢ та дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ на екран ,ࠢ щоб правильно розм сࠢтити рамку для розвал-сходження

та встановити затискач  ࠢдля кол сࠢ (затискач  ࠢдля обода) та ц лࠢь на колесах.

3. Дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ на екран ,ࠢ щоб встановити транспортний зас бࠢ у потр бࠢний стан.

Рисунок 4-46 П дࠢготовка транспортного засобу
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Рисунок 4-47 Позиц оࠢнування допом жࠢного нࠢструменту 1



Рисунок 4-49 Компенсац яࠢ кочення кол сࠢ 1

Рисунок 4-48 Позиц оࠢнування допом жࠢного нࠢструменту 2

5. Пот мࠢ натисн тࠢь «Дал »ࠢ, поперечина буде налаштована автоматично, буде виконано пошук ц лࠢ ,ࠢ  ࠢ

планшет перейде на наступний екран. Дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ на екран ,ࠢ щоб перем сࠢтити упор 

для заднього колеса назад приблизно на 30 см,  ࠢштовхн тࠢь транспортний зас бࠢ назад, щоб 

значення в дࠢображалися зеленим кольором. Коли стр лࠢки та вказан  ࠢблоков  ࠢзображення 

в дࠢображаються зеленим кольором, припин тࠢь штовхати транспортний зас бࠢ  ࠢзачекайте, поки 
планшет перейде на наступний екран.

50



Рисунок 4-51 Компенсац яࠢ кочення кол сࠢ 3

Рисунок 4-50 Компенсац яࠢ кочення кол сࠢ 2

6. Пот мࠢ штовхайте транспортний зас бࠢ вперед. Коли стр лࠢки та зазначен  ࠢблоков  ࠢзображення в дࠢображаються

зеленим кольором, припин тࠢь штовхати транспортний зас бࠢ  ࠢзачекайте, поки планшет перейде на 
наступний екран.
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Швидка перев рࠢка точност  ࠢвиконується автоматично кожн  ࠢш сࠢть м сࠢяц вࠢ за замовчуванням. Інтервал перев рࠢки 

точност  ࠢможна зм нࠢити в налаштуваннях програмного забезпечення для розвал-сходження.

потребує повторного кал бࠢрування.

дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ на екран ,ࠢ щоб виконати процедури.
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вказує на невдалу кал бࠢрування, яка

� Для швидкої перев рࠢки точностࠢ

1. Натисн тࠢь «Техн чࠢне обслуговування та серв сࠢ», а пот мࠢ вибер тࠢь «Кал бࠢрування та перев рࠢка» >

Перев рࠢка точност  ࠢвир вࠢнювача.

2. Вибер тࠢь «Швидка перев рࠢка точност »ࠢ.

3. Швидка перев рࠢка точностࠢ

3. Дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ на екран ,ࠢ щоб встановити транспортний зас бࠢ у потр бࠢний стан.

7. Розм сࠢт тࠢь рамку для вир вࠢнювання кол сࠢ безпосередньо за задньою частиною автомоб лࠢя та

Рисунок 4-52 Компенсац яࠢ кочення кол сࠢ 4

вказує на усп шࠢне кал бࠢрування; тод  ࠢяк

8. П сࠢля завершення операц їࠢ з’явиться екран результат вࠢ кал бࠢрування.

Швидка перев рࠢка точност  ࠢможе виявити несправност  ࠢу вим рࠢювальн йࠢ систем ,ࠢ що складається з камер та м шࠢеней, 

але не охоплює затискач  ࠢкол сࠢ.



Рисунок 4-54 Позиц оࠢнування допом жࠢного нࠢструменту 1

Рисунок 4-53 П дࠢготовка транспортного засобу

4. Натисн тࠢь «Дал »ࠢ та дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ на екран ,ࠢ щоб правильно розм сࠢтити рамку для розвал-сходження

та встановити затискач  ࠢдля кол сࠢ (затискач  ࠢдля обода) та ц лࠢь на колесах.
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Рисунок 4-56 Швидка перев рࠢка точностࠢ

пошукайте ц лࠢь  ࠢперейд тࠢь на наступний екран.

Рисунок 4-55 Позиц оࠢнування допом жࠢного нࠢструменту 2

5. Натисн тࠢь кнопку «Дал »ࠢ , висота поперечної планки буде налаштована автоматично, ࠢ

завершено. 

кал бࠢрування, яке потребує повторного кал бࠢрування.

6. Результат швидкої перев рࠢки точност  ࠢбуде в дࠢображено п сࠢля виконання перев рࠢки. вказує на
усп шࠢне кал бࠢрування; вказує на невдалу перев рࠢку.
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4.5.1.4 Перев рࠢка камери

1. Натисн тࠢь «Техн чࠢне обслуговування та серв сࠢ», а пот мࠢ вибер тࠢь «Перев рࠢка камери». На

екран  ࠢв дࠢображатимуться зображення та стан камер, зокрема камери вим рࠢювання 
в дࠢстан ,ࠢ камери самокал бࠢрування, ц лࠢьової камери LF, ц лࠢьової камери LR, ц лࠢьової 
камери RF та ц лࠢьової камери RR.

� Для проведення перев рࠢки камери

Рисунок 4-57 Результат швидкої перев рࠢки точностࠢ

екран.

Значок

Звичайний

Ц лࠢьов  ࠢточки

Аномальний
Ц лࠢь брудна або заблокована; очист тࠢь її або видал тࠢь 
перешкоди.

Пояснення

Крапки

Не вв мࠢкнено
Камера не використовується в поточн йࠢ функц їࠢ.

Функц яࠢ перев рࠢки камери виконується для перев рࠢки стану п'яти камер на рам  ࠢрегулювання розвал-

сходження.

Камера

2. Натисн тࠢь «Опис» , щоб переглянути пояснення для кожного значка, що в дࠢображається на

Таблиця 4-1 Описи камер

Ув мࠢкнено

Ім'я

Ц лࠢь/Ц лࠢь

Камера

Ц лࠢьов  ࠢточки розп зࠢнаються нормально.

Камера працює нормально.
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4.5.2 Зв тࠢ про кал бࠢрування

4.5.3 Інтервал перев рࠢки точностࠢ

Цей розд лࠢ дозволяє перев рࠢити стан р зࠢних компонент вࠢ регулювання розвал-сходження кол сࠢ.

1. Перев рࠢте, чи живлення ув мࠢкнено;

ПоясненняЗначок Ім'я

2. Перев рࠢте, чи поточне п дࠢключення камери

Ця функц яࠢ дозволяє встановити нࠢтервали перев рࠢки точност .ࠢ Доступн  ࠢчотири вар аࠢнти: три м сࠢяц ,ࠢ ш сࠢть 

м сࠢяц вࠢ, один р кࠢ або н кࠢоли. Інтервал перев рࠢки точност  ࠢза замовчуванням становить ш сࠢть м сࠢяц вࠢ.

У цьому розд лࠢ  ࠢможна перев рࠢити нࠢформац юࠢ про верс їࠢ р зࠢних компонент вࠢ рами для регулювання 
розвал-сходження.

рама.

4. Запиш тࠢь та завантажте журнали. Детально опиш тࠢь
проблему.
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Ус  ࠢзаписи кал бࠢрування збер гࠢаються тут; ви можете переглянути, коли  ࠢякий тип кал бࠢрування було 
виконано на обладнанн .ࠢ

нормальний;

Д аࠢгностичний нࠢструмент не вдається зв’язатися з 
камерами. Виконайте наведен  ࠢнижче д їࠢ.

Аномальний
Камера

К мࠢната з Wi-Fi;
3. Перев рࠢте, чи п дࠢключено д аࠢгностичний прилад до

4.5.1.6 Інформац яࠢ про верс юࠢ

4.5.1.5 Перев рࠢка обладнання



4.6 Налаштування програмного забезпечення для регулювання розвал-сходження

Рисунок 4-59 Екран налаштування нࠢтервалу очищення ц лࠢࠢ

Рисунок 4-58 Екран налаштування нࠢтервалу перев рࠢки точностࠢ

Ця функц яࠢ допомагає нагадати оператору про ц лࠢьову частоту очищення, яку можна вибрати за 
допомогою номер вࠢ вир вࠢнювання або нࠢтервал вࠢ.
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У цьому розд лࠢ  ࠢм сࠢтяться огляд транспортного засобу, п дࠢготовка до вим рࠢювань, результати вим рࠢювань, зв тࠢ 

про кап тࠢальний ремонт, управл нࠢня налаштованими специф кࠢац яࠢми та в дࠢновлення налаштувань за 
замовчуванням.

4.5.4 Інтервал очищення ц лࠢࠢ



3) Попередження про глибину протектора: Коли глибина протектора менша за встановлене значення,

планшет видасть попередження.

1. Ув мࠢкн тࠢь перев рࠢку шин. Цей параметр вплине на те, чи планшет п дࠢкаже вам виконати перев рࠢку глибини

протектора та тиску в процедур  ࠢогляду транспортного засобу. Докладн шࠢе див. у розд лࠢ  ࠢПерев рࠢка глибини 

протектора та тиску.

Рисунок 4-60 Екран налаштувань програмного забезпечення для розвал-сходження

Ця функц яࠢ дозволяє вам:

1) Метод вим рࠢювання глибини протектора: одинична перев рࠢка або перев рࠢка вс хࠢ шар вࠢ протектора.

2) М нࠢ мࠢальна глибина протектора: Якщо глибина протектора менша за встановлене м нࠢ мࠢальне значення

глибини протектора, планшет запропонує вам негайно зам нࠢити шину.

� Якщо перев рࠢку шин активовано, можна налаштувати:

процедура. Для отримання додаткової нࠢформац їࠢ див. розд лࠢ «Огляд шас »ࠢ.
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2. Ув мࠢкн тࠢь перев рࠢку шас .ࠢ Цей параметр вплине на те, чи планшет п дࠢкаже вам, як виконати перев рࠢку шас  ࠢв розд лࠢ  ࠢ

«Перев рࠢка транспортного засобу».

4.6.1 Огляд транспортного засобу



Рисунок 4-62 Екран налаштувань п дࠢготовки до вим рࠢювання

Рисунок 4-61 Екран налаштувань перев рࠢки транспортного засобу

Ця функц яࠢ вмикає/вимикає п дࠢготовку до вим рࠢювання та впливає на те, чи планшет п дࠢкаже вам, як вим рࠢяти 

висоту дорожнього просв тࠢу. Докладн шࠢе див. у розд лࠢ  ࠢВим рࠢювання висоти дорожнього просв тࠢу.
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4.6.2 П дࠢготовка до вим рࠢювання



4.6.3 Результати вим рࠢювань

автоматично та в дࠢобразить наступний екран.

� Ув мࠢкн тࠢь функц юࠢ

1. Чи сл дࠢ центрувати кермо п дࠢ час збереження результату вим рࠢювання.

Рисунок 4-63 Екран налаштування результат вࠢ вим рࠢювання

Ця функц яࠢ дозволяє вам:

Рисунок 4-64 Екран «Зберегти перед ремонтом» 1

1) Якщо колеса не розташован  ࠢпрямо вперед, натисн тࠢь «Зберегти перед ремонтом» на екран  ࠢ

«Результати вим рࠢювань»,  ࠢна екран  ࠢв дࠢобразиться пос бࠢник зࠢ встановлення кол сࠢ прямо 

вперед.

2) Коли колеса рухаються прямо, планшет збер гࠢатиме данࠢ
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Рисунок 4-66 Екран результат вࠢ вим рࠢювання (нап вࠢдопуск)

В дࠢремонтуйте на екран  ࠢрезультат вࠢ вим рࠢювання.

Рисунок 4-65 Екран збереження перед ремонтом 2

� Вимкн тࠢь функц юࠢ: дан  ࠢбудуть збережен  ࠢодразу п сࠢля натискання кнопки «Зберегти ран шࠢе»

1) Якщо вв мࠢкнено режим половинного допуску, результат вим рࠢювання буде в дࠢображатися в

режим  ࠢполовинного допуску, а екран виглядатиме як на зображенн  ࠢнижче.

2) Якщо режим половинного допуску вимкнено, результат вим рࠢювання в дࠢображатиметься в

режим  ࠢповного допуску, а екран виглядатиме як на зображенн  ࠢнижче.

2. Чи сл дࠢ перейти в режим половинної толерантност .ࠢ

61



62

Цей параметр дозволяє вмикати або вимикати в дࠢображення зв тࠢу про д аࠢгностику безпеки шас  ࠢна 

екран  ࠢзв тࠢу п сࠢля операц їࠢ з розвал-сходження. Для отримання додаткової нࠢформац їࠢ див.

Рисунок 4-67 Екран результат вࠢ вим рࠢювання (повний допуск)

Зв тࠢи.

Ця функц яࠢ дозволяє переглядати або видаляти дан  ࠢналаштованих специф кࠢац йࠢ, збережен  ࠢдля 

транспортного засобу. Якщо ви не зберегли жодних даних налаштованих специф кࠢац йࠢ, п сࠢля 

натискання кнопки « Керування налаштованими специф кࠢац яࠢми» на екран  ࠢз’явиться пов дࠢомлення 

про в дࠢсутн сࠢть доступних даних .

Рисунок 4-68 Екран налаштування зв тࠢу про кап тࠢальний ремонт

4.6.4 Зв тࠢ про кап тࠢальний ремонт

4.6.5 Управл нࠢня нࠢдив дࠢуальними специф кࠢац яࠢми



4.6.6 В дࠢновлення налаштувань за замовчуванням

Рисунок 4-70 Екран в дࠢновлення налаштувань за замовчуванням

Рисунок 4-69 Екран керування налаштованими специф кࠢац яࠢми

Ця функц яࠢ в дࠢновлює налаштування програмного забезпечення для регулювання розвал-сходження за замовчуванням.
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Тип затискача

Елемент

Ув мࠢкнути

Налаштування за замовчуванням

Огляд транспортних засоб вࠢ

Інтервал перев рࠢки точностࠢ

Рулетка

Вим рࠢювання р вࠢня шас  ࠢBenz

Номер зразка глибини протектора

Інструмент

Градус  ࠢхвилина

Вибер тࠢь нࠢструмент для вим рࠢювання висоти

Таблиця 4-2 Налаштування за замовчуванням

Перев рࠢка вс хࠢ протектор вࠢ

Налаштування звукового сигналу

Одиниця глибини протектора мм

Ширина кол їࠢ та кол сࠢна база мм

бар

Інтервал очищення ц лࠢࠢ
Дн вࠢ: 90 дн вࠢ

Інструмент для вим рࠢювання протектора Connect

кг

Раз вࠢ: 540

Градус  ࠢхвилина

Формат в дࠢображення пальц вࠢ н гࠢ

Одиниця ваги

Ручний нࠢкл нࠢометр

Затискач для обода
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Блок тиску в шинах

Ув мࠢкнути

Налаштування за замовчуванням так :ࠢ

Ув мࠢкнути пошук пристроїв TBE

Формат в дࠢображення кута

Блок висоти дорожнього просв тࠢу мм

Ш сࠢть м сࠢяц вࠢ



Налаштування за замовчуванням

1,6 мм

3,2 мм

Ув мࠢкнути

Центральне кермо, коли

Ув мࠢкнути

П дࠢготовка до вим рࠢювання
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Ув мࠢкнути

М нࠢ мࠢальна глибина протектора

Елемент

Попередження про глибину протектора

Огляд шасࠢ

Збереження результату вим рࠢювання
Вимкнути

Налаштувати на половинну толерантн сࠢть



В дࠢстань

Таблиця 5-1 Техн чࠢн  ࠢхарактеристики

Частота вим рࠢювань (тип.)

1270–2490 мм (50–98,03 дюйма)

П дࠢтримуваний д аࠢметр обода

Опис

50 мм/с
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Рекомендована робота

П дࠢтримувана в дࠢстань м жࠢ осями 2032–5588 мм (80–220 дюйм вࠢ)

П дࠢтримуване колесо
В дࠢстань

(З затискачем для шин)

279–609 мм (11–24 дюйми)

482,6–939,8 мм (19–37 дюйм вࠢ)

(З затискачем для обода)

Швидк сࠢть п дࠢйому поперечної штанги

З цих причин розвал-сходження є необх дࠢною процедурою перед експлуатац єࠢю автомоб лࠢя.

Чотири колеса транспортного засобу, рульовий механ зࠢм, а також передн йࠢ  ࠢзадн йࠢ мости розроблен  ࠢдля 

п дࠢтримки певного в дࠢносного положення — заводського стандарту. Це в дࠢносне положення може зм сࠢтитися 

п сࠢля повторного встановлення компонент вࠢ або тривалої експлуатац їࠢ. Процес повернення цих деталей до 

їх стандартного положення визначається як розвал-сходження.

Правильне сходження на колеса забезпечує ст йࠢк сࠢть руху по прям йࠢ, покращує реакц юࠢ керма, зменшує 

надм рࠢний знос шин  ࠢнепотр бࠢне споживання енерг їࠢ.

Техн чࠢн  ࠢхарактеристики наведено в таблиц  ࠢнижче.

Робоча температура.

У цьому розд лࠢ  ࠢрозглядаються техн чࠢн  ࠢхарактеристики, запоб жࠢн  ࠢзаходи п дࠢ час використання, п дࠢготовка 

до розвал-сходження та процедури розвал-сходження.

2667 мм (105 дюйм вࠢ)

9 раз вࠢ/с

-10–50 ℃ (14 °F–122 °F)

П дࠢтримуваний д аࠢметр шини

Елемент

5 Функц яࠢ вир вࠢнювання кол сࠢ

5.1 Техн чࠢн  ࠢхарактеристики



5.3.1 П дࠢготовча робота

3. Будьте обережн  ࠢп дࠢ час п дࠢйому транспортного засобу. Дотримуйтесь правил безпечної експлуатац їࠢ для п дࠢйому

1. Планшет п дࠢключено до мереж  ࠢWi-Fi IWA500 та має доступ до Інтернету. Див.

-20–60 ℃ (-4 °F–140 °F)

розряд акумулятора, оск лࠢьки повна процедура розвал-сходження може тривати довго.

Опис

Докладн шࠢе див. у розд лࠢ  ࠢ«П дࠢключення рами для розвал-сходження» та «Налаштування мереж »ࠢ .

та сама шестерня.

Температура збер гࠢання.

1) Затискач  ࠢдля кол сࠢ (затискач  ࠢдля обод вࠢ), затискач  ࠢдля кол сࠢ (затискач  ࠢдля шин) та м шࠢенࠢ

страховка д єࠢ та безпека гарантована.

навколо транспортного засобу.

6. Переконайтеся, що об'єктив камери та ц лࠢь чист .ࠢ

Перед виконанням розвал-сходження, будь ласка, перев рࠢте та п дࠢготуйте:

транспортн  ࠢзасоби.

7. Якщо потр бࠢн  ࠢзатискач  ࠢдля кол сࠢ, переконайтеся, що собачки на кожному затискач  ࠢзнаходяться у
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1. Коли автомоб лࠢь знаходиться на п дࠢйомнику, переконайтеся, що передн  ࠢколеса розташован  ࠢпо центру

8. Ч тࠢко дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ програмного забезпечення та п дࠢказок на екран .ࠢ

Елемент

� Щоб встановити кол сࠢн  ࠢзатискач  ࠢ(затискач  ࠢдля обода) та м шࠢен  ࠢна колеса, див. розд лࠢ «М шࠢен »ࠢ.

кермо в положенн  ࠢдля руху прямо вперед.

2. П сࠢля того, як транспортний зас бࠢ буде заведено на п дࠢйомник, на передню та задню частини двох задн хࠢ кол сࠢ 

сл дࠢ встановити упори для кол сࠢ, щоб запоб гࠢти скочуванню транспортного засобу.

3. П дࠢготуйте так  ࠢ нࠢструменти:

4. Коли транспортний зас бࠢ п дࠢнято на потр бࠢну висоту, його можна завести лише п сࠢля

5. Керування л фࠢтом суворо заборонено, коли персонал працює п дࠢ ним або

2. Запалювання вимкнено, а IWA500 п дࠢключено до зарядного пристрою, щоб уникнути

5.3 Перед розвал-сходженням

5.2 Застереження п дࠢ час використання



5.3.2 Виб рࠢ функц їࠢ

Тут ми вибрали для лࠢюстрац їࠢ кол сࠢн  ࠢзатискач  ࠢ(затискач  ࠢдля обод вࠢ).

� Щоб встановити затискач  ࠢдля кол сࠢ (затискач  ࠢдля шин) та м шࠢен  ࠢна шини, зверн тࠢься до розд лࠢу Затискач для 

кол сࠢ (затискач для шин).

ПРИМІТКА

5) Р вࠢень керма

1) Вибер тࠢь програму «Вир вࠢнювання кол сࠢ» , щоб виконати функц юࠢ вир вࠢнювання кол сࠢ.
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Рисунок 5-1 Екран меню завдань IWA500

4) Упор для колеса

3) Інструмент для кр пࠢлення керма та натискний пристр йࠢ для педал  ࠢгальма

2) Поворотна пластина

2) Вибер тࠢь програму «Розширене вир вࠢнювання кол сࠢ» , щоб виконати вир вࠢнювання кол сࠢ

та функц їࠢ скидання кута повороту керма. Встанов тࠢь належний зв’язок м жࠢ автомоб лࠢем  ࠢ

планшетом, п дࠢключивши пристр йࠢ VCI до DLC автомоб лࠢя. Докладн шࠢе див. розд лࠢ « Встановлення 
зв’язку з автомоб лࠢем» .

ПРИМІТКА

П дࠢключення VCI не потр бࠢне для функц їࠢ розвал-сходження, тод  ࠢяк для функц їࠢ розширеного розвал-сходження воно 

обов'язкове.

У меню «Завдання» доступн  ࠢдв  ࠢпрограми: «Розвал-сходження» та «Розширене розвал-сходження».



�

Процедури Вир вࠢнювання

SAS та нࠢшࠢ

�Огляд транспортних засоб вࠢ

�

�

Розширене колесо

Вим рࠢяний результат

Зв тࠢи

�
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Компенсац яࠢ

Кер вࠢництво з вир вࠢнювання

�

�

�

Таблиця 5-2 Пор вࠢняння функц йࠢ

П дࠢготовча робота �

�

�

Кал бࠢрування ADAS

Функц яࠢ

Кастер/SAI

Р зࠢвал-сходження

�

Функц яࠢ д аࠢгностики
�

�

�



Ручне введення

П сࠢля вибору програми для виконання потр бࠢних функц йࠢ вибер тࠢь в дࠢпов дࠢний метод 
дࠢентиф кࠢац їࠢ нࠢформац їࠢ про транспортний зас бࠢ. П дࠢтримуван  ࠢметоди дࠢентиф кࠢац їࠢ для двох 

програм детально описан  ࠢнижче:

�

Рисунок 5-2 Екран автоматичного виявлення 1

Вир вࠢнюванняМетод

�

Автоматичне виявлення

�

�

Ручний виб рࠢ
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�

� Для дࠢентиф кࠢац їࠢ нࠢформац їࠢ про транспортний зас бࠢ за допомогою автоматичного виявлення

Р зࠢвал-сходження

Таблиця 5-3 Методи визначення нࠢформац їࠢ про транспортний зас бࠢ

Застосування Розширене колесо

�

�

1. Натисн тࠢь синю кнопку VID у верхньому л вࠢому кут  ࠢекрана.

В дࠢсканувати VIN/номер автомоб лࠢя

5.3.3 Ідентиф кࠢац яࠢ нࠢформац їࠢ про транспортний зас бࠢ



2. Вибер тࠢь «Ручне введення» у випадаючому меню.

автоматично.

2. Вибер тࠢь «Автоматичне виявлення» у випадаючому меню. П сࠢля цього транспортний зас бࠢ буде дࠢентиф кࠢовано.

Рисунок 5-3 Екран автоматичного виявлення 2

� Для дࠢентиф кࠢац їࠢ нࠢформац їࠢ про транспортний зас бࠢ шляхом ручного введення

1. Натисн тࠢь синю кнопку VID у верхньому л вࠢому кут  ࠢекрана.

Рисунок 5-4 Екран автоматичного виявлення 3
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� Для дࠢентиф кࠢац їࠢ нࠢформац їࠢ про транспортний зас бࠢ за допомогою сканування VIN-коду/номерного номера

3. Натисн тࠢь поле введення та введ тࠢь правильний VIN-код або номер л цࠢенз їࠢ. Пот мࠢ натисн тࠢь OK,  ࠢ
транспортний зас бࠢ буде дࠢентиф кࠢовано.

Рисунок 5-5 Екран ручного введення 1

Рисунок 5-6 Екран ручного введення 2

1. Натисн тࠢь синю кнопку VID у верхньому л вࠢому кут  ࠢекрана.
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2. Вибер тࠢь «Сканувати VIN/номерний знак» у випадаючому меню.
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Рисунок 5-8 Екран сканування VIN-коду 2

Рисунок 5-7 Екран сканування VIN-коду 1

3. Розташуйте камеру так, щоб VIN-код (розташований на приладов йࠢ панел  ࠢавтомоб лࠢя
або дверному косяку) з’явився в рамц  ࠢсканування. Пот мࠢ VIN-код буде скановано та
розп зࠢнано автоматично, а результат з’явиться в д аࠢлоговому в кࠢн  ࠢ«Результат 
розп зࠢнавання».



1. Вибер тࠢь значок виробника транспортного засобу.

4. Натисн тࠢь OK , щоб п дࠢтвердити VIN-код.

Рисунок 5-9 Екран сканування VIN-коду 3

� Для дࠢентиф кࠢац їࠢ нࠢформац їࠢ про транспортний зас бࠢ шляхом ручного вибору

Рисунок 5-10 Екран ручного вибору 1

2. Вибер тࠢь «Ручний виб рࠢ». Пот мࠢ вибер тࠢь нࠢформац юࠢ про транспортний зас бࠢ, таку як марка, модель, об’єм

двигуна, тип двигуна та р кࠢ випуску. Пот мࠢ натисн тࠢь «ОК» , щоб п дࠢтвердити VIN-код.
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1. Натисн тࠢь кнопку «Характеристики» , щоб перев рࠢити параметри розвал-сходження. Пот мࠢ натисн тࠢь кнопку

«Налаштувати характеристики» , якщо як сࠢь параметри потребують редагування.

� Щоб налаштувати параметри розвал-сходження (в зࠢьмемо, наприклад, автомоб лࠢ  ࠢAudi):

Рисунок 5-11 Екран ручного вибору 2

П сࠢля вибору нࠢформац їࠢ про транспортний зас бࠢ, кнопка «Характеристики» стає доступною в розд лࠢ  ࠢ

функц оࠢнальних кнопок у нижн йࠢ частин  ࠢекрана. Ця кнопка дозволяє перев рࠢити та налаштувати параметри 

розвал-сходження. Вона застосовується до транспортних засоб вࠢ, параметри яких в дࠢр зࠢняються в дࠢ 

початкових заводських налаштувань п сࠢля модиф кࠢац їࠢ шас .ࠢ

2. Натисн тࠢь, щоб видалити параметри, як  ࠢпотр бࠢно редагувати, та введ тࠢь правильн  ࠢзначення.
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Рисунок 5-12 Екран специф кࠢац йࠢ вир вࠢнювання

5.3.4 Налаштування параметр вࠢ



Рисунок 5-14 Екран збереження специф кࠢац йࠢ 1

Рисунок 5-13 Екран редагування специф кࠢац йࠢ вир вࠢнювання

3. Натисн тࠢь «Зберегти» , щоб перейти на екран «Зберегти характеристики». Введ тࠢь модель

транспортного засобу та анотац юࠢ для легкої дࠢентиф кࠢац їࠢ та пошуку. Пот мࠢ натисн тࠢь «ОК» , щоб 

зберегти параметри.
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4. П сࠢля редагування та збереження параметр вࠢ планшет повернеться до екрана параметр вࠢ розвал-

сходження. Натисн тࠢь кнопку ESC ,  ࠢзбережен  ࠢпараметри

Рисунок 5-15 Екран збереження специф кࠢац йࠢ 2

буде автоматично вибрано на екран  ࠢ нࠢформац їࠢ про конф гࠢурац юࠢ.

5. Натисн тࠢь «Пуск»  ࠢдотримуйтесь нࠢструкц йࠢ на екран  ࠢкрок за кроком, щоб продовжити введення нࠢформац їࠢ

екран  ࠢнарешт  ࠢперейд тࠢь на екран огляду транспортного засобу.

Рисунок 5-16 Екран вибору конф гࠢурац їࠢ
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Рисунок 5-18 Екран процедури розвал-сходження

Рисунок 5-17 Екран нࠢформац їࠢ про розвал-сходження

Рисунок 5-19 Екран розширеної нࠢформац їࠢ про розвал-сходження



5.4.1 Огляд транспортного засобу

Перед виконанням процедур розвал-сходження, перейд тࠢь до меню налаштувань через Налаштування

ПРИМІТКА. Додаток для розгортання кол сࠢ Advanced Wheel Alignment м сࠢтить додаткову функц юࠢ SAS 

та нࠢшу д аࠢгностику пор вࠢняно з додатком Wheel Alignment, тод  ࠢяк ус  ࠢ нࠢш  ࠢфункц їࠢ дࠢентичн .ࠢ Тому 

наступн  ࠢкроки для функц їࠢ розгортання кол сࠢ описан  ࠢна приклад  ࠢдодатка Advanced Wheel Alignment.

Рисунок 5-20 Екран розширеної процедури розвал-сходження

Огляд транспортного засобу включає перев рࠢку стану та глибини протектора шин, регулювання тиску 
в шинах до стандартного значення для транспортного засобу та перев рࠢку компонент вࠢ шас  ࠢна основ  ࠢ
тип вࠢ несправностей або точок вразливост  ࠢ— ус  ࠢц  ࠢкроки є важливими перед виконанням розвал-
сходження, оск лࠢьки аномал їࠢ шин, в дࠢхилення тиску або несправн  ࠢдетал  ࠢшас  ࠢможуть вплинути на 
точн сࠢть результат вࠢ випробувань.

� Налаштування розвал-сходження для налаштування параметр вࠢ в дࠢпов дࠢно до конкретних вимог та 

фактичних умов роботи. Ус  ࠢпроцедури розвал-сходження базуються на налаштуваннях розвал-сходження за 

замовчуванням у розд лࠢ  ࠢ"Налаштування розвал-сходження".
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ВАЖЛИВО

5.4 Процедури регулювання розвал-сходження



b) Додати колонку фотограф йࠢ

Торкн тࠢься област  ࠢопису стану протектора, щоб вибрати в дࠢпов дࠢний стан для кожного протектора та 

додати прим тࠢки за потреби. Пот мࠢ натисн тࠢь OK та перев рࠢте кольоровий нࠢдикатор чотирьох шин. Якщо 

будь-який нࠢдикатор шини на екран  ࠢчервоний або жовтий, зам нࠢ тࠢь або в дࠢремонтуйте шину в дࠢпов дࠢно 

до фактичного стану.

a) Колонка «Стан протектора» (дозволено зауваження)

Рисунок 5-21 Екран стану протектора

Рисунок 5-22 Екран перев рࠢки протектора
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Для кращої оц нࠢки стану протектора натисн тࠢь значок камери у стовпц  ࠢ«Додати фотограф їࠢ» , щоб додати 

до трьох фотограф йࠢ на кожен протектор.

5.4.1.1 Перев рࠢка протектора



зовн шࠢн йࠢ, середн йࠢ або внутр шࠢн йࠢ частин  ࠢшини (близько до кузова автомоб лࠢя).

a) Для вим рࠢювання глибини протектора доступн  ࠢдва режими: Перев рࠢка вс хࠢ шар вࠢ протектора та Перев рࠢка одинарних

шар вࠢ. Натисн тࠢь «Перев рࠢка вс хࠢ шар вࠢ протектора» або «Перев рࠢка одинарних шар вࠢ» , щоб переключитися в 

режим вим рࠢювання.

Рисунок 5-23 Екран перев рࠢки глибини протектора та тиску 1

Натисн тࠢь «Перев рࠢка глибини протектора та тиску» , щоб перев рࠢити глибину протектора та тиск.

1. Перев рࠢка глибини протектора

зовн шࠢня, середня та внутр шࠢня частини шини (близько кузова автомоб лࠢя).

� Перев рࠢка вс хࠢ протектор вࠢ: Вим рࠢює глибину протектора у трьох точках, зокрема

� Одинарна перев рࠢка: Вим рࠢювання глибини протектора в одному з наступних м сࠢць:

вручну введ тࠢь значення у в дࠢпов дࠢне поле введення.

П сࠢля введення вс хࠢ значень глибини протектора та тиску протектора перев рࠢте кольоровий нࠢдикатор 

чотирьох шин на екран  ࠢта зам нࠢ тࠢь або в дࠢремонтуйте шину в дࠢпов дࠢно до фактичного стану.

П дࠢ час використання MaxiTPMS TBE200 (не входить до комплекту; зверн тࠢься до м сࠢцевих дилер вࠢ для 

придбання) для вим рࠢювання глибини протектора п дࠢключ тࠢь пристр йࠢ до планшета,  ࠢпланшет 

автоматично розп зࠢнає та завантажить дан  ࠢпро глибину протектора. Дан  ࠢтакож можна синхрон зࠢувати, 

натиснувши кнопку « Завантажити дан  ࠢпротектора» .

b) Для вим рࠢювання глибини протектора потр бࠢен нࠢструмент для вим рࠢювання глибини протектора,
такий як пристр йࠢ сер їࠢ Autel MaxiTPMS TBE (дал  ࠢ– пристр йࠢ TBE) . Якщо ви використовуєте 
пристр йࠢ TBE, вим рࠢян  ࠢзначення автоматично в дࠢображатимуться у в дࠢпов дࠢному пол  ࠢвведення; 
якщо використовуються нࠢш  ࠢ нࠢструменти,
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ПРИМІТКА

5.4.1.2 Перев рࠢка глибини протектора та тиску



вим рࠢювання. Якщо ви використовуєте пристр йࠢ ITS600, вим рࠢян  ࠢзначення автоматично 

в дࠢображатимуться у в дࠢпов дࠢному пол  ࠢвведення; якщо ви використовуєте нࠢш  ࠢ нࠢструменти, введ тࠢь 

значення у в дࠢпов дࠢне поле введення вручну.

2. Перев рࠢка тиску протектора

Рисунок 5-24 Пристр йࠢ MaxiTPMS TBE та схема його використання

Натисн тࠢь синю кнопку «П дࠢключити нࠢструмент вим рࠢювання протектора» та дотримуйтесь п дࠢказок на екран .ࠢ

щоб сполучити пристр йࠢ TBE з планшетом. Або ж зверн тࠢься до розд лࠢу «П дࠢключення нࠢструмента для вим рࠢювання 

протектора» , щоб встановити з’єднання перед виконанням функц їࠢ розвал-сходження.

a) Введ тࠢь стандартний тиск протектора у в дࠢпов дࠢне поле введення. Стандартний тиск у шинах знаходиться

на табличц  ࠢз нࠢформац єࠢю про шини та навантаження, яка зазвичай розташована на середн йࠢ ст йࠢц  ࠢ

кузова.

Рисунок 5-25 Розташування стандартного значення тиску в шинах

b) Для вим рࠢювання тиску в шинах потр бࠢен нࠢструмент для вим рࠢювання тиску в шинах, такий як пристр йࠢ 

сер їࠢ Autel ITS600 (дал  ࠢ— пристр йࠢ ITS600).

П дࠢ час використання пристрою ITS600 (не входить до комплекту; зверн тࠢься до м сࠢцевих дилер вࠢ для придбання) 

для вим рࠢювання тиску в шинах, п дࠢключ тࠢь пристр йࠢ до планшета,  ࠢпланшет автоматично розп зࠢнає та завантажить 

дан  ࠢпро тиск у шинах. Дан  ࠢтакож можна
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5.4.1.3 Огляд шасࠢ
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Рисунок 5-26 Схема пристрою та використання ITS600

синхрон зࠢовано натисканням кнопки «Дан  ࠢпро тиск навантаження» .

Натисн тࠢь синю кнопку «П дࠢключити пристр йࠢ для вим рࠢювання тиску в шинах»  ࠢдотримуйтесь п дࠢказок 

на екран ,ࠢ щоб п дࠢключити пристр йࠢ TBE до планшета. Або ж зверн тࠢься до розд лࠢу «Виб рࠢ пристрою для 

вим рࠢювання тиску в шинах» , щоб встановити з’єднання перед виконанням функц їࠢ розвал-сходження.

Огляд шас  ࠢдозволяє швидко та точно усунути несправност  ࠢкомпонент вࠢ шас  ࠢта ф кࠢсує процес огляду.

Перев рࠢка шас  ࠢохоплює в сࠢ мࠢ систем, перел чࠢених у правому стовпц ,ࠢ кожна з яких має к лࠢька п дࠢрозд лࠢ вࠢ 

на елементи перев рࠢки. Дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ з експлуатац їࠢ на планшет ,ࠢ щоб посл дࠢовно перев рࠢити 

вс  ࠢв сࠢ мࠢ систем, або перев рࠢте певн  ࠢелементи за допомогою ф лࠢьтра. Натисн тࠢь будь-який елемент 

перев рࠢки, щоб переглянути опис компонента, пов’язан  ࠢсимптоми та методи ремонту в головному розд лࠢ .ࠢ

Рисунок 5-27 Екран перев рࠢки глибини протектора та тиску 2
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Торкн тࠢься значка, щоб зм нࠢити стан перев рࠢки. Щоб отримати докладн шࠢу нࠢформац юࠢ про кожен значок стану, натисн тࠢь 

кнопку «Дов дࠢка» .

Рисунок 5-28 Екран перев рࠢки шас  ࠢ1

Рисунок 5-29 Екран перев рࠢки шас  ࠢ2



Рисунок 5-31 Екран перев рࠢки шас  ࠢ3

b) Натисн тࠢь на випадаюче меню у верхньому правому кут  ࠢекрана, щоб в дࠢобразити

Рисунок 5-30 Екран пояснення п кࠢтограми стану перев рࠢки шасࠢ

a) Натисн тࠢь кнопку в головному розд лࠢ ,ࠢ щоб зробити та завантажити до 5 зображень
пов’язаного компонента. Натисн тࠢь кнопку, щоб записати та завантажити в дࠢео
компонента тривал сࠢтю 2–10 секунд.

Для виконання розвал-сходження, ориг нࠢальне оздоблення деяких моделей автомоб лࠢ вࠢ має 
спец аࠢльн  ࠢвимоги. Щоб забезпечити точн сࠢть результат вࠢ вим рࠢювання, перед вим рࠢюванням 
параметр вࠢ, пов'язаних з розвал-сходженням, може знадобитися наступна п дࠢготовка.

1. Прим тࠢки перед вир вࠢнюванням

елементи, що п дࠢлягають перев рࠢц ,ࠢ класиф кࠢован  ࠢза дефектами.
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5.4.2 П дࠢготовча робота



Рисунок 5-33 Прим тࠢки щодо попереднього вир вࠢнювання (Зразок 2)

Вимоги до попереднього розвал-сходження залежать в дࠢ модел  ࠢавтомоб лࠢя та в дࠢпов дࠢають процедурам виробника ориг нࠢального обладнання.

3. Вим рࠢювання висоти дорожнього просв тࠢу

2. Д аࠢгностичн  ࠢфункц їࠢ

Правильне розташування паливного бака, запасного колеса та домкрата автомоб лࠢя у в дࠢпов дࠢних м сࠢцях має вир шࠢальне 

значення для точного вим рࠢювання розвал-сходження. Кр мࠢ того, стан системи комфорту (активована чи деактивована) на деяких 

моделях автомоб лࠢ вࠢ впливає на встановлення натискного механ зࠢму педал  ࠢгальма та тримача керма. Виробники ориг нࠢального 

обладнання

Рисунок 5-32 Прим тࠢки щодо попереднього вир вࠢнювання (Зразок 1)

Уважно ознайомтеся з цими вимогами та дотримуйтесь їх перед початком роботи.

встановлюють сувор  ࠢвимоги до цих умов. Тому перед виконанням розвал-сходження обов'язково ретельно перев рࠢяйте стан 

транспортного засобу в дࠢпов дࠢно до прим тࠢок до попереднього розвал-сходження.
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5.4.2.1 Прим тࠢки перед вир вࠢнюванням



умови виконан :ࠢ

5) Двер  ࠢне повинн  ࠢбути в дࠢчинен .ࠢ
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Щоб забезпечити точн сࠢть вим рࠢювання та усп шࠢне розвал-сходження, процес ориг нࠢального обладнання 

для певних моделей вимагає виконання в дࠢпов дࠢних д аࠢгностичних функц йࠢ (наприклад, регулювання 

висоти, виб рࠢ режиму та скидання RDC) перед вим рࠢюванням параметр вࠢ розвал-сходження.

ПРИМІТКА

3) Транспортний зас бࠢ не п дࠢнято або не встановлено на автомоб лࠢьний п дࠢйомник.

� Для регулювання висоти дорожнього просв тࠢу

1) Притискний механ зࠢм педал  ࠢгальма вже знятий.

4) Передн  ࠢколеса знаходяться в положенн  ࠢдля руху прямо вперед.

4) VCI п дࠢключено належним чином.

2. Якщо вс  ࠢвищезазначен  ࠢумови виконано, натисн тࠢь « Дал »ࠢ , щоб продовжити. Оск лࠢьки процедура

регулювання висоти дорожнього просв тࠢу є точною та чутливою, помилки регулювання можуть бути 

спричинен  ࠢнав тࠢь найменшими збурюючими впливами, що д юࠢть на транспортний зас бࠢ, що негативно 

впливає на ст йࠢк сࠢть та комфорт руху, тому уважно прочитайте запоб жࠢн  ࠢзаходи щодо регулювання 

висоти та виконайте їх в дࠢпов дࠢно до вимог:

1) Транспортний зас бࠢ припарковано вс мࠢа чотирма колесами на р вࠢн йࠢ поверхн .ࠢ

2. Д аࠢгностичн  ࠢфункц їࠢ залежать в дࠢ модел  ࠢавтомоб лࠢя. П дࠢ час виконання д аࠢгностичної функц їࠢ необх дࠢно уважно

прочитати прим тࠢки та виконати кроки, що в дࠢображаються на екран .ࠢ

1. Д аࠢгностичн  ࠢфункц їࠢ виконуються лише тод ,ࠢ коли ви вибрали програму « Розширене вир вࠢнювання кол сࠢ» .

2) Стан завантаження транспортного засобу не повинен зм нࠢюватися.

В зࠢьмемо, наприклад, регулювання висоти дорожнього просв тࠢу на автомоб лࠢях BMW. Регулювання висоти 

дорожнього просв тࠢу необх дࠢне перед вим рࠢюванням висоти дорожнього просв тࠢу в режим  ࠢLoad.

1. Дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ на екран ,ࠢ щоб переконатися, що виконано наступне

2) Запалювання ув мࠢкнено.

3) Двигун ВИМКНУТИЙ.

5.4.2.2 Д аࠢгностичн  ࠢфункц їࠢ



3. Натисн тࠢь «Дал »ࠢ , щоб продовжити, якщо вс  ࠢвищезазначен  ࠢумови виконано. Планшет

допоможе вам вим рࠢяти та ввести в дࠢпов дࠢне значення висоти транспортного засобу 
в дࠢпов дࠢно до фактичної ситуац їࠢ.

Рисунок 5-34 Екран регулювання висоти 2

6) Двигун не можна запускати.

7) Зарядний пристр йࠢ для акумулятора має бути п дࠢключений.

4. П сࠢля вим рࠢювання та введення значень висоти транспортного засобу натисн тࠢь « Дал »ࠢ , щоб

записати значення до блоку керування платформою вертикальної динам кࠢи (VDP).

Рисунок 5-35 Екран регулювання висоти 3
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5.4.2.3 Вим рࠢювання висоти дорожнього просв тࠢу
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2. Значення висоти дорожнього просв тࠢу впливає на стандартне значення для розвал-сходження.

5. Натисн тࠢь «Дал »ࠢ , щоб продовжити. Якщо на планшет  ࠢв дࠢображається наступний екран, це означає, що

Рисунок 5-36 Екран регулювання висоти 4

Регулювання висоти дорожнього просв тࠢу пройшло усп шࠢно.

Вим рࠢювання висоти дорожнього просв тࠢу необх дࠢно виконувати, коли в процес  ࠢориг нࠢального обладнання деяких 

моделей транспортних засоб вࠢ сࠢнують так  ࠢумови:

1. Існує стандартне значення висоти дорожнього просв тࠢу.

Рисунок 5-37 Екран регулювання висоти 5
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або нࠢш  ࠢ нࠢструменти для вим рࠢювання висоти дорожнього просв тࠢу та введ тࠢь значення у в дࠢпов дࠢне поле 

введення.

a) Для автомоб лࠢ вࠢ (наприклад, Volkswagen) з  ࠢстандартною висотою дорожнього просв тࠢу використовуйте рулетку

ПРИМІТКА Якщо вим рࠢяне значення висоти дорожнього просв тࠢу не знаходиться в межах стандартного значення висоти 

дорожнього просв тࠢу, необх дࠢно перев рࠢити, чи не деформований або пошкоджений кузов автомоб лࠢя або компонент шас .ࠢ

1. Вим рࠢяйте рулеткою або нࠢшими нࠢструментами

b) Для автомоб лࠢ вࠢ (наприклад, Renault) без стандартних значень висоти дорожнього просв тࠢу або тих, що потребують

к лࠢькох вим рࠢювань на кожну шину, використовуйте рулетку або нࠢш  ࠢ нࠢструменти для вим рࠢювання висоти 

дорожнього просв тࠢу та введ тࠢь значення у в дࠢпов дࠢне поле введення.

Рисунок 5-38 Вим рࠢювання висоти дорожнього просв тࠢу за допомогою рулетки 1

Рисунок 5-39 Вим рࠢювання висоти дорожнього просв тࠢу за допомогою рулетки 2



1. Дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ, що з’являються на екран :ࠢ встанов тࠢь ф кࠢсатори кол сࠢ (ф кࠢсатори обод вࠢ), кол сࠢн  ࠢц лࠢ  ࠢта ц лࠢ  ࠢвисоти

дорожнього просв тࠢу, переконавшись, що в дࠢстань м жࠢ рамою та центром переднього колеса становить 2,03–3,30 м 

(7,23–10,83 фута).

� П сࠢля вим рࠢювання висоти дорожнього просв тࠢу обережно зн мࠢ тࠢь ц лࠢьовий показник висоти дорожнього просв тࠢу, щоб уникнути 

пошкодження кузова автомоб лࠢя.

Висоту дорожнього просв тࠢу можна вим рࠢяти за допомогою ц лࠢьового значення висоти дорожнього просв тࠢу, якщо 

виконується одна з наступних умов:

2. Вим рࠢяйте за допомогою ц лࠢьового показника висоти дорожнього просв тࠢу

a) Існує стандартне значення висоти дорожнього просв тࠢу,  ࠢвисота дорожнього просв тࠢу вим рࠢюється в дࠢ нижнього краю

ковпака колеса до центру обода колеса.

придбано, звернувшись до м сࠢцевого дилера або виробника.

ПРИМІТКА 

� Потр бࠢна спец аࠢльна ц лࠢьова вим рࠢювальна установка висоти дорожнього просв тࠢу, яку можна використовувати

b) автомоб лࠢ  ࠢBMW, для яких висота дорожнього просв тࠢу вим рࠢюється в дࠢ нижнього краю кол сࠢного ковпака до центру обода

колеса, а розм рࠢ обода вибирається перед входом на екран повного розвал-сходження.

Рисунок 5-40 П дࠢготовч  ࠢроботи

2. Натисн тࠢь «Дал »ࠢ , щоб перейти на наступний екран. Висота поперечної дуги буде автоматично налаштована для пошуку

ц лࠢей. Значення висоти дорожнього просв тࠢу автоматично в дࠢобразиться у в дࠢпов дࠢному пол  ࠢвведення.
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� Встановити ц лࠢьовий датчик висоти дорожнього просв тࠢу для вим рࠢювання висоти дорожнього просв тࠢу



П дࠢ час використання ручного нࠢкл нࠢометра (не входить до комплекту; зверн тࠢься до м сࠢцевих дилер вࠢ для придбання) 

для вим рࠢювання висоти дорожнього просв тࠢу, п дࠢключ тࠢь пристр йࠢ до планшета, як показано на малюнку нижче. 

Натисн тࠢь OK , щоб вим рࠢяти кут нахилу. Ручний нࠢкл нࠢометр автоматично завантажить дан  ࠢна планшет.

Для транспортних засоб вࠢ (наприклад, Mercedes-Benz) висота дорожнього просв тࠢу позначається кутами нахилу.

Рисунок 5-41 Вим рࠢювання висоти дорожнього просв тࠢу за допомогою ц лࠢьового значення висоти дорожнього просв тࠢу

3. Позначається кутами нахилу

Рисунок 5-42 Вим рࠢювання та введення кут вࠢ нахилу
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Використовуйте датчик нахилу (для Mercedes-Benz), щоб вим рࠢяти кути нахилу в дࠢпов дࠢних компонент вࠢ шас  ࠢ

та введ тࠢь кути нахилу у в дࠢпов дࠢне поле введення.



5.4.3.1 Компенсац яࠢ кочення

ПРИМІТКА

� Рухайтеся вперед, заблокуйте кермо, перемкн тࠢь коробку передач у нейтральне положення та в дࠢпуст тࠢь 

стоянкове гальмо.

� Не загороджуйте ц лࠢь п дࠢ час компенсац їࠢ.

� Якщо затискач колеса (затискач обода/затискач шини) або ц лࠢь зняти або послабити п дࠢ час компенсац їࠢ, це призведе до 

неточних результат вࠢ вим рࠢювання. У такому раз  ࠢвиконайте компенсац юࠢ ще раз.

Рисунок 5-43 П дࠢключення ручного нࠢкл нࠢометра

Ця функц яࠢ використовується переважно для компенсац їࠢ помилок, що виникають п дࠢ час встановлення таких нࠢструмент вࠢ, 

як затискач колеса (затискач обода/затискач шини) та м шࠢень.

� Вставте штифти поворотної/ковзної пластини та встанов тࠢь м сࠢток поворотної пластини.

� Встанов тࠢь транспортний зас бࠢ на ст йࠢку для розвалу-сходження та встанов тࠢь упори для кол сࠢ, щоб запоб гࠢти 

його руху.

1. Дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ, що в дࠢображаються на планшет ,ࠢ щоб виконати так  ࠢприготування:
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� Встанов тࠢь кол сࠢн  ࠢзатискач  ࠢ(затискач  ࠢдля обода) та м шࠢен  ࠢ(якщо вони не були встановлен  ࠢран шࠢе).

5.4.3 Компенсац яࠢ



2. Натисн тࠢь «Дал »ࠢ. Висота поперечини буде автоматично налаштована для пошуку ц лࠢей. Пот мࠢ

дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ на планшет ,ࠢ щоб штовхнути транспортний зас бࠢ назад  ࠢвперед для 

завершення компенсац їࠢ.

ПРИМІТКА 1. П дࠢ час заїзду транспортного засобу на п дࠢйомник в дࠢстань в дࠢ поворотного мосту до кожного колеса 
повинна бути однаковою, а переднє колесо транспортного засобу повинно зупинитися в центр  ࠢповоротної 
платформи.

Рисунок 5-44 П дࠢготовка до компенсац їࠢ кочення (використання затискача обода)

2. Щоб встановити затискач колеса (затискач обода) та налаштувати колесо, зверн тࠢься до розд лࠢу «Налаштування ».

Рисунок 5-45 Компенсац яࠢ початку кочення 1 (використання затискача обода)
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Рисунок 5-48 Компенсац яࠢ початку кочення 4 (використання затискача обода)

Рисунок 5-46 Компенсац яࠢ початку кочення 2 (використання затискача обода)

Рисунок 5-47 Компенсац яࠢ початку кочення 3 (використання затискача обода)

95



5.4.3.2 Компенсац яࠢ за п дࠢйом

� Встанов тࠢь кол сࠢн  ࠢзатискач  ࠢ(затискач  ࠢдля обода) та м шࠢен  ࠢ(якщо вони не були встановлен  ࠢран шࠢе).

стоянкове гальмо.

автоматично. Дотримуйтесь лࠢюстрац їࠢ на планшет ,ࠢ щоб встановити упори для колеса спереду та ззаду, щоб 

запоб гࠢти його руху.

ПРИМІТКА Не торкайтеся кол сࠢних затискач вࠢ та м шࠢень п дࠢ час штовхання автомоб лࠢя.

3. П сࠢля завершення компенсац їࠢ планшет перейде на наступний екран

1. Дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ, що в дࠢображаються на планшет ,ࠢ щоб завершити п дࠢготовку:

� Рухайтеся вперед, заблокуйте кермо, перевед тࠢь коробку передач у нейтральне положення та в дࠢпуст тࠢь

Рисунок 5-49 Повна компенсац яࠢ кочення (використання затискача обода)

Рисунок 5-50 П дࠢготовка до компенсац їࠢ п дࠢйому (використання затискача обода)
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� П дࠢн мࠢ тࠢь транспортний зас бࠢ.



Рисунок 5-52 Початок компенсац їࠢ п дࠢйому 2 (використання затискача обода)

Пот мࠢ дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ, показаних на планшет ,ࠢ щоб повернути шину в зону збору.

2. Натисн тࠢь «Дал »ࠢ. Висота поперечної смуги буде налаштована автоматично для пошуку ц лࠢей.

Рисунок 5-51 Початок компенсац їࠢ п дࠢйому 1 (використання затискача обода)
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� Опуст тࠢь колеса та погойдайте транспортний зас бࠢ.

3. П сࠢля завершення компенсац їࠢ планшет автоматично перейде на наступний екран. Дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ, що

в дࠢображаються на планшет ,ࠢ щоб виконати так  ࠢоперац їࠢ:

Рисунок 5-53 Початок компенсац їࠢ п дࠢйому 3 (використання затискача обода)

Рисунок 5-54 Початок компенсац їࠢ п дࠢйому 4 (використання затискача обода)

� Встанов тࠢь упори п дࠢ колеса, щоб запоб гࠢти руху транспортного засобу.
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� Зн мࠢ тࠢь штифти поворотної пластини/ковзної пластини та зн мࠢ тࠢь перемичку поворотної пластини.



5.4.4 Вим рࠢювання кута кастера/SAI/IA
Ця функц яࠢ допомагає вим рࠢяти кут кастера, кут нахилу ос  ࠢрульового керування (SAI), кут повороту ос  ࠢкерма (IA), 

розвал назовн  ࠢна поворотах та максимальний кут повороту керма. Вим рࠢювання цих кут вࠢ сприяє виявленню 

потенц йࠢних проблем у передн йࠢ п дࠢв сࠢц  ࠢта систем  ࠢрульового керування автомоб лࠢя.

р вࠢном рࠢно напружений.
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� Перед опусканням транспортного засобу необх дࠢно зняти поворотну пластину, штифти ковзної пластини та 

м сࠢт поворотної пластини. В нࠢшому випадку результати вим рࠢювання можуть бути неточними через 
неприродну силу, що д єࠢ на транспортний зас бࠢ.

� Перш н жࠢ опускати транспортний зас бࠢ, струс тࠢь його, щоб компоненти шасࠢ

Якщо ц лࠢ  ࠢне розташован  ࠢр вࠢно, це може негативно вплинути як на результати подальших вим рࠢювань, так 
 ࠢна результати розвал-сходження кол сࠢ.

разом по черз .ࠢ

b) Вибер тࠢь сходження назовн  ࠢна поворотах, щоб вим рࠢяти кут кастера, кут SAI, кут IA та сходження.

d) Вибер тࠢь як кут сходження на поворотах, так  ࠢмаксимальний кут повороту керма, щоб разом вим рࠢяти кут

кастера, кут SAI, кут IA, кут сходження на поворотах та максимальний кут повороту керма.

ПРИМІТКА

Рисунок 5-55 Повна компенсац яࠢ п дࠢйому (використання затискача обода)

� Переконайтеся, що чотири м шࠢен ,ࠢ встановлен  ࠢна колесах, розташован  ࠢр вࠢно, перш н жࠢ опускати транспортний зас бࠢ.

c) Вибер тࠢь максимальний кут повороту керма для вим рࠢювання кута кастера, кута SAI, кута IA,

та максимальний кут повороту керма разом.

a) Кут Кастера, кут SAI та кут IA вим рࠢюються за замовчуванням.

5.4.4.1 Виб рࠢ кута вим рࠢювання



5.4.5 Вим рࠢяний результат

Зупин тࠢь транспортний зас бࠢ.

Дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ, що в дࠢображаються на планшет ,ࠢ щоб виконати так  ࠢоперац їࠢ:

Рисунок 5-56 Вим рࠢювання Caster/SAI/IA

1. Зн мࠢ тࠢь тримач керма, щоб переконатися, що кермо можна повертати.

4. Встанов тࠢь ширококутн  ࠢм шࠢен  ࠢна передн  ࠢколеса (цей крок потр бࠢен лише п дࠢ час вим рࠢювання

Цей розд лࠢ дозволяє виконувати так  ࠢфункц їࠢ:

П сࠢля усп шࠢного виконання вищезазначених п дࠢготовчих д йࠢ натисн тࠢь « Дал  ࠢ», щоб розпочати вим рࠢювання кута. 

Пот мࠢ дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ на планшет ,ࠢ щоб крок за кроком повертати кермо л вࠢоруч або праворуч для 

вибору д аࠢпазону збору. П сࠢля завершення процедур вим рࠢювання система автоматично перейде до розд лࠢу 

«Результати вим рࠢювання».

� Якщо встановити притискний пристр йࠢ педал  ࠢгальма без запуску автомоб лࠢя, гальма не будуть належним 

чином заблокован ,ࠢ що може призвести до неточних даних вим рࠢювання.
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3. Зн мࠢ тࠢь штифти поворотної/ковзної пластини та зн мࠢ тࠢь м сࠢт поворотного столу.

2. Завед тࠢь автомоб лࠢь. Повн сࠢтю натисн тࠢь педаль гальма та встанов тࠢь натискний механ зࠢм педал  ࠢгальма.

ПРИМІТКА

� Вим рࠢян  ࠢрезультати розходження кол сࠢ на поворотах та максимального кута повороту керма будуть в дࠢображен  ࠢ

у списках результат вࠢ у розд лࠢ  ࠢ«Вим рࠢян  ࠢрезультати».

1. Перегляньте результати вим рࠢювань для сходження, розвалу, кастора, значення симетр їࠢ, кута крену тощо.

максимальний кут повороту колеса).

5.4.4.3 Вим рࠢювання початкового кута

5.4.4.2 П дࠢготовка до вим рࠢювання кута



b) Натисн тࠢь кнопку на екран  ࠢвище, щоб в дࠢкрити екран пос бࠢника з налаштування. П сࠢля цього 

в дࠢобразиться пос бࠢник для вибраного зображення; дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ на екран ,ࠢ щоб

виконати налаштування. П сࠢля завершення налаштування натисн тࠢь , щоб вийти з екрана пос бࠢника 

з налаштування.

Рисунок 5-57 Екран результат вࠢ вим рࠢювань (граф чࠢний результат)

2. Перегляньте та зм нࠢ тࠢь характеристики кол сࠢ.

a) Торкн тࠢься одного зображення на екран ,ࠢ  ࠢвибране зображення буде зб лࠢьшено.

c) Натисн тࠢь кнопки, так  ࠢяк у середн йࠢ частин  ࠢекрана, щоб переглянути параметр

Описи. Зверн тࠢься до глосар юࠢ для отримання детальної нࠢформац їࠢ.

Рисунок 5-58 Зб лࠢьшення зображення
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d) Натисн тࠢь кнопки, так  ࠢяк , у прав йࠢ частин  ࠢекрана, щоб переглянути в дࠢпов дࠢно граф чࠢний результат – задня

частина, граф чࠢний результат – передня частина, граф чࠢний результат – значення симетр їࠢ та граф чࠢний 

результат – д аࠢметр кочення.

5.4.5.1 Граф чࠢний результат



Планшет запитає вас, чи хочете ви його перезаписати.

k) Натисн тࠢь «Налаштування одиниць вим рࠢювання» , щоб переключитися м жࠢ ними.

e) Натисн тࠢь «Додатков  ࠢвим рࠢювання» , щоб виконати вим рࠢювання нер вࠢного п дࠢрулювання. Див.

регулювання. Див. розд лࠢ «Регулювання зняття колеса».

h) Натисн тࠢь кнопку «Камера» , щоб перев рࠢити робочий стан камер.

� Кнопка камери доступна будь - коли для перев рࠢки робочого стану

� Натисн тࠢь «Опис» , щоб переглянути пояснення для кожного значка, що в дࠢображається на екран .ࠢ Докладн шࠢе див. 

Таблицю 4-1 «Опис камер» .

i) Натисн тࠢь «Зберегти перед ремонтом» , щоб зберегти вим рࠢювання перед вир вࠢнюванням. Пот мࠢ

� Натисн тࠢь ESC , щоб вийти з екрана попереднього перегляду зображення з камери.

l) Натисн тࠢь «Дал »ࠢ , щоб перейти до розд лࠢу «Напрямна вир вࠢнювання».

Рисунок 5-59 Екран попереднього перегляду зображення з камери

Див. розд лࠢ «П дࠢняття транспортного засобу».

Додаткове вим рࠢювання.

f) Натисн тࠢь «Додаткове налаштування» > «П дࠢняти транспортний зас бࠢ» , щоб п дࠢняти транспортний зас бࠢ для регулювання.

g) Натисн тࠢь Додаткове налаштування > Налаштування в дࠢключення колеса , щоб зняти транспортний зас бࠢ для

j) Натисн тࠢь «Повний допуск» або «Половина допуску» , щоб переключитися м жࠢ режимами граф чࠢного в дࠢображення.
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� Натисн тࠢь «Повний перегляд» або «Один перегляд» , щоб переключити спос бࠢ попереднього перегляду для камери.

зображення.

Повний допуск: дор вࠢнює допуску специф кࠢац їࠢ ориг нࠢального виробника.

� Половина допуску: половина допуску специф кࠢац їࠢ ориг нࠢального обладнання.

камери, а його функц оࠢнальн сࠢть не обмежується поточним екраном.



5.4.5.2 Додатков  ࠢвим рࠢювання

1) Рухайтеся вперед  ࠢзаблокуйте кермо автомоб лࠢя.

1. Натисн тࠢь «Додатков  ࠢвим рࠢювання» на екран  ࠢ«Результати вим рࠢювань», щоб переглянути в дࠢпов дࠢнࠢ

Ця функц яࠢ працює шляхом п дࠢйому автомоб лࠢя для мࠢ тࠢац їࠢ руху п дࠢв сࠢки п дࠢ час реального вод нࠢня та збирає дан  ࠢпро кут сходження 

та розвалу кол сࠢ для виявлення потенц йࠢних проблем з кермуванням на нер вࠢностях.

� Вим рࠢювання нер вࠢност  ࠢп дࠢрулювання

Рисунок 5-60 Керування нер вࠢном рࠢно

2. Дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ, що в дࠢображаються на планшет ,ࠢ щоб п дࠢготуватися до вим рࠢювання.

нࠢформац юࠢ про нер вࠢност  ࠢп дࠢрулювання. Пот мࠢ натисн тࠢь OK.

3) Зн мࠢ тࠢь штифти поворотної пластини/ковзної пластини та зн мࠢ тࠢь м сࠢток поворотної пластини.

Рисунок 5-61 П дࠢготовка до вим рࠢювання 1
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2) Встанов тࠢь ц лࠢьовий показник висоти дорожнього просв тࠢу.



Рисунок 5-63 П дࠢняття транспортного засобу 1

Рисунок 5-62 П дࠢготовка до вим рࠢювання 2

3. Дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ на планшет ,ࠢ щоб п дࠢняти автомоб лࠢь, доки висота дорожнього 
просв тࠢу не опиниться в межах зеленого д аࠢпазону. П сࠢля завершення збору даних планшет
автоматично перейде на екран опускання автомоб лࠢя.
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Рисунок 5-66 П дࠢняття транспортного засобу 4

Рисунок 5-64 П дࠢняття транспортного засобу 2

Рисунок 5-65 П дࠢняття транспортного засобу 3



4. Опуст тࠢь транспортний зас бࠢ та погойдайте його.

Рисунок 5-67 П дࠢняття транспортного засобу 5

Рисунок 5-68 Опускання транспортного засобу
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5. Пот мࠢ натисн тࠢь «Дал »ࠢ , щоб переглянути результати вим рࠢювань. Ви можете натиснути кнопку « Дов дࠢка з

налаштування» , щоб переглянути пропозиц їࠢ щодо налаштування та дотримуватися нࠢструкц йࠢ для налаштування 

п дࠢрулювання.



3) П дࠢн мࠢ тࠢь автомоб лࠢь та заблокуйте п дࠢйомник.

� П дࠢняти транспортний зас бࠢ

Рисунок 5-70 Екран дов дࠢки з налаштування

Рисунок 5-69 Екран результат вࠢ вим рࠢювань

Ця функц яࠢ застосовується до транспортних засоб вࠢ, як  ࠢпотр бࠢно п дࠢняти для регулювання параметр вࠢ розвал-сходження.

1. Натисн тࠢь Розширене налаштування > П дࠢняти транспортний зас бࠢ на екран  ࠢрезультат вࠢ вим рࠢювання.

1) Встанов тࠢь кермо в центральне положення. Заблокуйте кермо.

2. Дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ, наведених на планшет ,ࠢ щоб п дࠢняти транспортний зас бࠢ:
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2) Завед тࠢь двигун, встанов тࠢь притискний механ зࠢм педал  ࠢгальма, а пот мࠢ зупин тࠢь двигун.

5.4.5.3 П дࠢняти транспортний зас бࠢ



Екран результат вࠢ.

2) Опуст тࠢь колеса та погойдайте автомоб лࠢь.

3. П сࠢля п дࠢняття транспортного засобу та блокування п дࠢйомника натисн тࠢь « Дал  ࠢ», щоб з бࠢрати дан ,ࠢ  ࠢпланшет перейде

на екран «Почати регулювання». Натисн тࠢь «Дал »ࠢ , щоб виконати регулювання,  ࠢпланшет автоматично перейде на 

екран «Опускання транспортного засобу».

Рисунок 5-71 П дࠢняття транспортного засобу

� Опустити транспортний зас бࠢ

1) Зн мࠢ тࠢь штифти поворотної пластини/ковзної пластини та зн мࠢ тࠢь м сࠢт поворотної пластини.

3) Встанов тࠢь упори для кол сࠢ, щоб запоб гࠢти руху транспортного засобу.

1. Опуст тࠢь транспортний зас бࠢ, як показано на екран .ࠢ

2. П сࠢля опускання автомоб лࠢя натисн тࠢь « Готово». Планшет повернеться до режиму вим рࠢ вࠢ.
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Рисунок 5-72 Опускання транспортного засобу



3) Встанов тࠢь адаптери та ц лࠢ  ࠢматочини.

� П дࠢняти транспортний зас бࠢ

Ця функц яࠢ застосовується до транспортних засоб вࠢ, у яких потр бࠢно зняти колеса для регулювання параметр вࠢ 

розвал-сходження.

1) Встанов тࠢь кермо в центральне положення. Заблокуйте кермо.

2) Завед тࠢь двигун, встанов тࠢь притискний механ зࠢм педал  ࠢгальма, а пот мࠢ зупин тࠢь двигун.

3. П сࠢля того, як транспортний зас бࠢ п дࠢнято, а п дࠢйомник заблоковано, натисн тࠢь «Дал »ࠢ , щоб з бࠢрати дан .ࠢ Пот мࠢ
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2) Зн мࠢ тࠢь колеса.

Рисунок 5-73 П дࠢняття транспортного засобу

2. Дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ, наведених на планшет ,ࠢ щоб п дࠢняти транспортний зас бࠢ:

1. Натисн тࠢь «Додаткове налаштування» > «Налаштування в дࠢхилення колеса» на вим рࠢяному результатࠢ
екран.

планшет перейде на екран «Зняти колесо».

� Щоб зняти колесо

1. П сࠢля п дࠢняття автомоб лࠢя дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ на екран ,ࠢ щоб зняти колеса:

1) Зн мࠢ тࠢь ф кࠢсатори кол сࠢ (ф кࠢсатори обода) та м шࠢен .ࠢ

3) П дࠢн мࠢ тࠢь автомоб лࠢь та заблокуйте п дࠢйомник.

5.4.5.4 Регулювання зняття колеса



4) Зн мࠢ тࠢь важ лࠢь натискання педал  ࠢгальма.

2) Встанов тࠢь колеса.

2. П сࠢля зняття кол сࠢ натисн тࠢь « Дал »ࠢ , щоб з бࠢрати дан ,ࠢ  ࠢпланшет перейде на екран «Почати

регулювання». Натисн тࠢь «Дал »ࠢ на екран ,ࠢ щоб виконати регулювання,  ࠢпланшет автоматично 

перейде на екран «Встановити колесо».

Рисунок 5-74 Зняття колеса

� Встановити колесо

3) Встанов тࠢь ф кࠢсатори кол сࠢ (ф кࠢсатори обод вࠢ) та м шࠢен .ࠢ

1) Зн мࠢ тࠢь м шࠢен  ࠢта адаптери хаб вࠢ.

1. Встанов тࠢь колеса, як показано в нࠢструкц яࠢх на екран :ࠢ

Рисунок 5-75 Встановлення колеса

2. П сࠢля встановлення кол сࠢ натисн тࠢь « Дал »ࠢ , щоб перейти на екран «Рекомпенсац яࠢ».
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1. Висота поперечини буде налаштована автоматично для пошуку ц лࠢей.

� Виконувати рекомпенсац юࠢ п дࠢйому

Пот мࠢ дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ, показаних на планшет ,ࠢ щоб повернути шину в зону збору.

Рисунок 5-77 Компенсац яࠢ початку п дࠢйому 2
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Рисунок 5-76 Компенсац яࠢ початку п дࠢйому 1



2) Зн мࠢ тࠢь штифти поворотної пластини/ковзної пластини та зн мࠢ тࠢь м сࠢт поворотної пластини.

автоматично.

Рисунок 5-79 Компенсац яࠢ початку п дࠢйому 4

Рисунок 5-78 Компенсац яࠢ початку п дࠢйому 3

2. П сࠢля завершення збору даних планшет перейде на екран «Нижн йࠢ транспортний зас бࠢ».

� Опустити транспортний зас бࠢ

1) Встанов тࠢь притискний механ зࠢм педал  ࠢгальма.

1. Опуст тࠢь транспортний зас бࠢ, як показано на екран :ࠢ

3) Опуст тࠢь колеса та погойдайте автомоб лࠢь.

4) Встанов тࠢь упори для кол сࠢ, щоб запоб гࠢти руху транспортного засобу.
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5.4.6 Кер вࠢництво з вир вࠢнювання

Рисунок 5-81 Екран результат вࠢ вим рࠢювань (список результат вࠢ)

Екран результат вࠢ.

Рисунок 5-80 Опускання транспортного засобу

2. П сࠢля опускання автомоб лࠢя натисн тࠢь « Готово»,  ࠢпланшет повернеться до режиму «Вим рࠢянࠢ
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У розд лࠢ  ࠢ«Пос бࠢник з розвал-сходження» детальн  ࠢпроцедури розвал-сходження з лࠢюстрац яࠢми на екран  ࠢроблять 

регулювання характеристик кол сࠢ зручн шࠢим та швидшим.

Результати також можна в дࠢобразити у формат  ࠢсписку. Ви можете зберегти список перед розвал-сходженням.

5.4.5.5 Список результат вࠢ
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перед регулюванням переднього колеса вим рࠢяйте кут нахилу.

1. П дࠢ час регулювання передньої сходження деяк  ࠢмодел  ࠢтранспортних засоб вࠢ п дࠢтримують як звичайний режим,
так  ࠢрежим дов дࠢки. Режим дов дࠢки вв мࠢкнено за замовчуванням. Ви можете торкнутися будь-якого з режим вࠢ, 
щоб перемикатися м жࠢ ними за потреби.

ПРИМІТКА

2. Щоб зменшити вплив нࠢших налаштувань вир вࠢнювання на передн йࠢ ролик,

Рисунок 5-82 Екран 1 процедур налаштування параметр вࠢ

a) Дотримуйтесь посл дࠢовност ,ࠢ що в дࠢображається у верхн йࠢ частин  ࠢголовного екрана, щоб завершити

налаштування вс хࠢ параметр вࠢ розвал-сходження. Посл дࠢовн сࠢть налаштування є критично важливою; 

недотримання зазначеного порядку (задн йࠢ розвал -> заднє сходження -> передн йࠢ кутовий 

сходження -> переднє сходження -> результат вир вࠢнювання) призведе до зайвих операц йࠢ.

В дࠢпов дࠢно до вимог процесу ориг нࠢального обладнання, будуть надан  ࠢдетальн  ࠢта повн  ࠢпроцедури розвал-

сходження, як  ࠢдопоможуть вам налаштувати специф кࠢац їࠢ кол сࠢ.

c) Для певних специф кࠢац йࠢ кол сࠢ процес ориг нࠢального обладнання не передбачає методу регулювання,

 ࠢпланшет в дࠢображатиме нࠢтерфейс, як показано нижче.

b) Перев рࠢте вид лࠢен  ࠢчервоним зображення на екран  ࠢта виконайте налаштування, як показано в

нࠢструкц яࠢх на екран .ࠢ П сࠢля налаштування параметр вࠢ кута до правильних значень червон  ࠢ

вид лࠢення зм нࠢяться на зелен .ࠢ Натисн тࠢь « Дал »ࠢ , щоб налаштувати решту параметр вࠢ тим самим 

методом.

5.4.6.1 Процедури вир вࠢнювання



5.4.6.2 Режим наведення на передньому носку
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Для деяких моделей автомоб лࠢ вࠢ доступн  ࠢдва режими регулювання передньої сходження: режим «Г дࠢ» та 

звичайний режим. Режим «Г дࠢ» надає детальн  ࠢ нࠢструкц їࠢ для забезпечення прост шࠢого та ефективн шࠢого 

робочого процесу та встановлений за замовчуванням.

d) П сࠢля завершення вс хࠢ налаштувань характеристик колеса натисн тࠢь «Дал »ࠢ , щоб перейти на екран

результат вࠢ вир вࠢнювання. Перев рࠢте кол рࠢ зображення (для результат вࠢ вир вࠢнювання) та 

переконайтеся, що вс  ࠢзображення зелен .ࠢ В нࠢшому випадку їх потр бࠢно повторно налаштувати.

Рисунок 5-83 Екран 2 процедур налаштування параметр вࠢ

Рисунок 5-84 Екран результат вࠢ вир вࠢнювання

1. Дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ, що в дࠢображаються на планшет ,ࠢ щоб виконати так  ࠢприготування:

У режим  ࠢкер вࠢництва є чотири кроки для регулювання переднього сходження: п дࠢготовка, регулювання правої рульової тяги, 

регулювання л вࠢої рульової тяги та центральне кермове управл нࠢня.

1) Встанов тࠢь кермо в центральне положення (рекомендується вир вࠢнювання керма).



3) Затягн тࠢь контргайку.

2. Натисн тࠢь «Дал  ࠢ», щоб з бࠢрати дан ,ࠢ  ࠢдотримуйтесь нࠢструкц йࠢ на екран ,ࠢ щоб в дࠢрегулювати праву рульову тягу.

Рисунок 5-85 П дࠢготовка до регулювання сходження передн хࠢ н гࠢ

2) Завед тࠢь двигун, встанов тࠢь притискний механ зࠢм педал  ࠢгальма, а пот мࠢ зупин тࠢь двигун.

ПРИМІТКА Якщо натискний пристр йࠢ педал  ࠢгальма встановлено без запуску автомоб лࠢя, вим рࠢювання 
будуть неточними через розблокован  ࠢгальма.

1) Послабте контргайку та в дࠢрегулюйте праву рульову тягу до д аࠢпазону допуску.

2) Поштовхайте передню частину автомоб лࠢя, щоб ус  ࠢнижн  ࠢкомпоненти розташувалися у їхньому природному положеннࠢ

статус.

Рисунок 5-86 Регулювання правої рульової тяги

3. Натисн тࠢь «Дал  ࠢ», щоб з бࠢрати дан ,ࠢ а пот мࠢ перейд тࠢь на екран пос бࠢника з регулювання л вࠢої рульової тяги.
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5.4.6.3 Перев рࠢте ролик

Якщо кермо не по центру, натисн тࠢь «Регулювати» , щоб знову в дࠢрегулювати сходження переднього колеса.

2) Поштовхайте передню частину автомоб лࠢя, щоб ус  ࠢнижн  ࠢкомпоненти розташувалися у їхньому природному положеннࠢ

1) Послабте контргайку та в дࠢрегулюйте л вࠢу рульову тягу до д аࠢпазону допуску.

статус.

Рисунок 5-87 Регулювання л вࠢої рульової тяги

4. Натисн тࠢь «Дал »ࠢ. Пот мࠢ дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ на планшет ,ࠢ щоб встановити колеса прямо.

3) Затягн тࠢь контргайку.
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У деяких пос бࠢниках з ориг нࠢального обладнання зазначено, що кут кастора необх дࠢно перев рࠢити ще раз п сࠢля регулювання 

переднього кастора, щоб переконатися, що в нࠢ знаходиться в межах стандартного д аࠢпазону. П дࠢ час повторної перев рࠢки не сл дࠢ 

п дࠢн мࠢати чи опускати н  ࠢпоперечину, н  ࠢтранспортний зас бࠢ.

Рисунок 5-88 Центральне кермо



3. Пот мࠢ поверн тࠢь кермо л вࠢоруч або праворуч у д аࠢпазон збору. П сࠢля того, як ви в дࠢцентруєтеся,

2) Завед тࠢь автомоб лࠢь. Повн сࠢтю натисн тࠢь педаль гальма та встанов тࠢь натискний механ зࠢм педал  ࠢ

гальма. Зупин тࠢь автомоб лࠢь.

виконати наступн  ࠢоперац їࠢ:

� Перев рࠢити ролик

1. Натисн тࠢь «Перев рࠢити кол щࠢатко» на екран  ࠢ«Переднє кол щࠢатко». Дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ на екран ,ࠢ щоб

Рисунок 5-89 Повторна перев рࠢка п дࠢготовки ролик вࠢ

3) Зн мࠢ тࠢь штифти поворотної пластини/ковзної пластини та зн мࠢ тࠢь м сࠢток поворотної пластини.

1) Зн мࠢ тࠢь нࠢструмент для встановлення п дࠢставки керма, щоб переконатися, що кермо можна
повертати.

Рисунок 5-90 Регулювання керма
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зупиниться,  ࠢпланшет автоматично повернеться до екрана переднього колеса.

2. П сࠢля завершення вищезазначених п дࠢготовчих д йࠢ натисн тࠢь «Дал »ࠢ , щоб перейти до наступного екрана.



3) VCI п дࠢключено належним чином.

1. Дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ, що в дࠢображаються на планшет ,ࠢ щоб перев рࠢити, чи виконуються так  ࠢумови

� Щоб виконати скидання SAS

Деяким транспортним засобам потр бࠢно виконати в дࠢпов дࠢн  ࠢд аࠢгностичн  ࠢфункц їࠢ п сࠢля регулювання 

параметр вࠢ розвал-сходження, так  ࠢяк скидання SAS.

П сࠢля регулювання кута тяги та кута сходження, за певних обставин потр бࠢне скидання SAS. 
Невиконання скидання SAS може вплинути на функц оࠢнальн сࠢть систем безпеки, таких як VSC, 
ESC, TCS тощо.

з:

1) Запалювання ув мࠢкнено.

2) Двигун ВИМКНУТИЙ.

Рисунок 5-91 Екран скидання SAS 1
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за допомогою пос бࠢника на екран  ࠢпов лࠢьно поверн тࠢь кермо в центральне положення, 
встанов тࠢь передн  ࠢколеса прямо вперед  ࠢв дࠢпуст тࠢь кермо.

2. Якщо вищезазначен  ࠢумови виконано, натисн тࠢь «Дал »ࠢ , щоб перейти на наступний екран. Пот мࠢ виконайте

5.4.7 Д аࠢгностика п сࠢля вир вࠢнювання

5.4.7.1 Скидання датчика кута повороту керма (SAS)



4. Якщо вищезазначен  ࠢоперац їࠢ виконано, натисн тࠢь «Дал »ࠢ , щоб ввести результат скидання SAS.

Рисунок 5-93 Екран скидання SAS 3

праворуч приблизно на 30°, а пот мࠢ виконайте так  ࠢд їࠢ:

Рисунок 5-92 Екран скидання SAS 2

3. Натисн тࠢь «Дал »ࠢ. Дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ на екран ,ࠢ щоб повернути кермо в потр бࠢне положення.

3) Пов лࠢьно поверн тࠢь кермо в центральне положення, встанов тࠢь передн  ࠢколеса прямо вперед  ࠢ

в дࠢпуст тࠢь кермо.

2) Пов лࠢьно поверн тࠢь кермо до правого крайнього упору та утримуйте його приблизно 5 секунд;

1) Пов лࠢьно поверн тࠢь кермо до л вࠢого упору та утримуйте його приблизно 5 секунд;

вказує на усп шࠢне скидання SAS;
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вказує на невдале скидання SAS.екран.



5.4.8 Зв тࠢи

2) Збер гࠢайте зв тࠢи та д лࠢ тࠢься ними в хмар .ࠢ

1) Перев рࠢте зв тࠢ про розвал-сходження, параметри розвал-сходження тощо.

Рисунок 5-94 Екран скидання SAS 4

У цьому розд лࠢ ,ࠢ п сࠢля виконання розвал-сходження, ви можете:

Перш н жࠢ перейти до розд лࠢу «Зв тࠢи», заповн тࠢь нࠢформац юࠢ про кл єࠢнта. Як показано в таблиц  ࠢз 
нࠢформац єࠢю про кл єࠢнта нижче, елементи, позначен  ࠢз рࠢочкою (*), є обов’язковими полями, як  ࠢ
потребують заповнення в дࠢпов дࠢної нࠢформац їࠢ.

Рисунок 5-95 Таблиця нࠢформац їࠢ про кл єࠢнта
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5.4.8.1 Заповн тࠢь нࠢформац юࠢ про кл єࠢнта



5.4.8.2 Типи зв тࠢ вࠢ
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1) Зв тࠢ про д аࠢгностику безпеки шас :ࠢ пункти перев рࠢки, включаючи протектор, глибину протектора, стан

шас  ࠢта вс хࠢ чотирьох кол сࠢ; пропозиц їࠢ щодо ремонту в дࠢпов дࠢно до перев рࠢок.

Десять зв тࠢ вࠢ можна переглянути, якщо вс  ࠢфункц їࠢ вв мࠢкнено протягом ус єࠢї процедури розвал-сходження, 

включаючи зв тࠢи про д аࠢгностику безпеки шас ,ࠢ розвал-сходження, доремонтний та п сࠢляремонтний стан, 

передремонтний стан, поточн  ࠢзначення, значення симетр їࠢ, перев рࠢку шас ,ࠢ перев рࠢку шин, висоту 

дорожнього просв тࠢу та керован сࠢть на нер вࠢностях.

Рисунок 5-96 Зв тࠢ про д аࠢгностику безпеки шасࠢ

д аࠢметр кочення, висота дорожнього просв тࠢу, характеристики передньої ос  ࠢта характеристики задньої ос .ࠢ

Рисунок 5-97 Зв тࠢ про розвал-сходження

2) Зв тࠢ про розвал-сходження: ус  ࠢрезультати перев рࠢки, включаючи глибину протектора, тиск у шинах,



Рисунок 5-98 Зв тࠢ про доремонтн  ࠢта п сࠢляремонтн  ࠢроботи

Значення висоти дорожнього просв тࠢу доступн  ࠢлише тод ,ࠢ коли вим рࠢювання висоти дорожнього просв тࠢу

� Значення глибини протектора та значення тиску в шинах доступн  ࠢлише тод ,ࠢ коли протектор

ПРИМІТКА

проводиться перев рࠢка глибини та тиску.

виконано.

3) Зв тࠢ до та п сࠢля ремонту: Пор вࠢняльний граф кࠢ до та п сࠢля ремонту
результати.

Рисунок 5-99 Зв тࠢ про передремонтн  ࠢроботи
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4) Зв тࠢ про передремонтн  ࠢроботи: Граф кࠢ результат вࠢ передремонтних роб тࠢ. Додатковий опис симптом вࠢ буде

надано, якщо будь-яке з вим рࠢяних значень в дࠢр зࠢнятиметься в дࠢ значення специф кࠢац їࠢ.



Рисунок 5-101 Зв тࠢ про значення симетр їࠢ

Рисунок 5-100 Зв тࠢ про поточне значення

5) Зв тࠢ про поточне значення: Граф кࠢ поточних результат вࠢ розвал-сходження. Додатковий опис симптому

буде надано, якщо будь-яке з поточних значень в дࠢр зࠢняється в дࠢ заданого значення.

6) Зв тࠢ про значення симетр їࠢ: Граф кࠢ осей транспортних засоб вࠢ, осей кол сࠢ, бокового зм щࠢення тощо.
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8) Зв тࠢ про перев рࠢку шин: Запиш тࠢь дан  ࠢперев рࠢки стану протектора, глибини протектора та
тиску в шинах. Цей зв тࠢ доступний лише за умови проведення перев рࠢки глибини
протектора та тиску.

Рисунок 5-102 Зв тࠢ про перев рࠢку шасࠢ

7) Зв тࠢ про перев рࠢку шас :ࠢ Запиш тࠢь дан  ࠢперев рࠢки шас .ࠢ Цей зв тࠢ призначений лише
доступно, якщо було проведено огляд шас .ࠢ
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Рисунок 5-103 Зв тࠢ про перев рࠢку шин
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Рисунок 5-104 Зв тࠢ про висоту дорожнього просв тࠢу

9) Зв тࠢ про висоту дорожнього просв тࠢу: Граф кࠢ висоти дорожнього просв тࠢу або р зࠢниц  ࠢвисот дорожнього просв тࠢу. Цей зв тࠢ 

доступний лише за умови проведення вим рࠢювання висоти дорожнього просв тࠢу.

10) Зв тࠢ про п дࠢрулювання на нер вࠢностях: Два граф кࠢи, що лࠢюструють кореляц юࠢ м жࠢ висотою дорожнього просв тࠢу та сходженням 

передн хࠢ кол сࠢ, а також м жࠢ висотою дорожнього просв тࠢу та розвалом передн хࠢ кол сࠢ в дࠢпов дࠢно. Цей зв тࠢ доступний лише за

умови проведення вим рࠢювання п дࠢрулювання на нер вࠢностях.

вказує на те, що в дࠢпов дࠢну функц юࠢ не було виконано. Ви можете натиснути кнопку процедури л вࠢоруч, щоб виконати функц юࠢ; 

п сࠢля цього будуть згенерован  ࠢв дࠢпов дࠢн  ࠢдан  ࠢзв тࠢу.

Якщо у зв тࠢ  ࠢв дࠢображається значок, але п дࠢ час натискання для перегляду не в дࠢображаються дан  ࠢвим рࠢювань, це

Рисунок 5-105 Зв тࠢ про нер вࠢност  ࠢп дࠢрулювання



� Збереження зв тࠢ вࠢ

Рисунок 5-107 Зв тࠢ без згенерованих даних 2

Рисунок 5-106 Зв тࠢ без згенерованих даних 1

П сࠢля проведення огляду транспортного засобу та розвал-сходження ви можете зберегти зв тࠢи та под лࠢитися 

ними в хмар ,ࠢ а пот мࠢ надсилати хмарн  ࠢзв тࠢи кл єࠢнтам у режим  ࠢреального часу за допомогою QR-коду, 
електронної пошти або SMS.

щоб в дࠢкрити розкривний список.

1. На екран  ࠢ«Зв тࠢи про розвал-сходження» натисн тࠢь кнопка на верхн йࠢ панел  ࠢ нࠢструмент вࠢ
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5.4.8.3 Збереження зв тࠢу та сп лࠢьний доступ до зв тࠢ вࠢ у хмарࠢ



2. Натисн тࠢь «Зберегти поточний PDF-файл» , щоб перейти на екран «Зберегти як PDF».

Рисунок 5-108 Екран збереження зв тࠢу 1

Рисунок 5-109 Екран збереження зв тࠢу 2

128

3. Введ тࠢь мࠢ’я файлу та натисн тࠢь «Зберегти». П сࠢля в дࠢображення на планшет  ࠢнаступного екрана це

означає, що зв тࠢи усп шࠢно збережено. Натисн тࠢь «ОК» та поверн тࠢься до екрана «Зв тࠢи».



4. Натисн тࠢь програму Data Manager  ࠢвибер тࠢь значок PDF , щоб переглянути зв тࠢи

Рисунок 5-110 Екран збереження зв тࠢу 3

збережено локально.
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Рисунок 5-111 Зразок PDF-зв тࠢу, стор нࠢка 1



Рисунок 5-113 Зразок PDF-зв тࠢу, стор нࠢка 3

Рисунок 5-112 Зразок PDF-зв тࠢу, стор нࠢка 2
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Рисунок 5-114 Зразок PDF-зв тࠢу, стор нࠢка 4

Рисунок 5-115 Зразок PDF-зв тࠢу, стор нࠢка 5



1. Натисн тࠢь «Переглянути зв тࠢ» (див. Рисунок 5-110 Екран збереження зв тࠢу 3) або натисн тࠢь

Рисунок 5-116 Зв тࠢ до хмари Екран 1

кнопка для в дࠢкриття випадаючого

� Зв тࠢувати в хмару

1. На екран  ࠢ«Зв тࠢи про розвал-сходження» натисн тࠢь на
список, а пот мࠢ натисн тࠢь кнопку «Зв тࠢ до хмари» .

2. Щойно на планшет  ࠢз’явиться наступний екран, це означає, що зв тࠢи усп шࠢно збережено в
хмар .ࠢ Натисн тࠢь «Закрити» , щоб повернутися до екрана «Зв тࠢи», або натисн тࠢь 
« Переглянути зв тࠢ», щоб переглянути зв тࠢ.

Рисунок 5-117 Зв тࠢ до хмари Екран 2

� Обм нࠢ зв тࠢами

У програм  ࠢData Manager вибер тࠢь п кࠢтограму Cloud Report (Хмарний зв тࠢ )  ࠢвибер тࠢь певний зв тࠢ, щоб

перейти на екран Test Report (Зв тࠢ про тестування).
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ПРИМІТКА

2. Натисн тࠢь

На екран  ࠢсписку зв тࠢ вࠢ у розд лࠢ  ࠢМенеджер даних > Хмарний зв тࠢ в дࠢображається зв тࠢ, позначений

Рисунок 5-118 Екран зв тࠢу про тестування

означає, що файл усп шࠢно завантажено в хмару та його можна под лࠢитися з нࠢшими; тод  ࠢяк зв тࠢ, 

позначений , вказує на невдале завантаження в хмару та не може бути опубл кࠢований.

1) В дࠢскануйте QR-код, щоб переглянути зв тࠢ безпосередньо. QR-код для кожного зв тࠢу р зࠢний.

Рисунок 5-119 Екран методу обм нࠢу зв тࠢами у хмарࠢ

кнопку на верхн йࠢ панел  ࠢ нࠢструмент вࠢ, щоб под лࠢитися зв тࠢом.
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2) Натисн тࠢь «Над сࠢлати електронного листа», введ тࠢь адресу електронної пошти, а пот мࠢ натисн тࠢь «Над сࠢлати» , щоб под лࠢитися зв тࠢом.



5.5 Глосар йࠢ

3) Натисн тࠢь «Над сࠢлати SMS», введ тࠢь номер телефону, а пот мࠢ натисн тࠢь «Над сࠢлати» , щоб под лࠢитися зв тࠢом.

Рисунок 5-120 Екран надсилання електронної пошти

Рисунок 5-121 Екран надсилання SMS
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Центральна л нࠢ яࠢ геометр їࠢ в дࠢноситься до перетину поздовжньої центральної площини кузова та горизонтальної площини 

передньої та задньої осей (синя пунктирна л нࠢ яࠢ).

5.5.1 Геометр яࠢ Центральна л нࠢ яࠢ
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� Кермо нахилено, коли автомоб лࠢь рухається прямо вперед.

� Функц яࠢ

� Визначення

Кут тяги – це кут м жࠢ поздовжньою геометричною центральною площиною транспортного 
засобу та л нࠢ єࠢю тяги (ведуча в сࠢь – це перпендикулярна л нࠢ яࠢ до центру задньої ос )ࠢ. Як 
показано на малюнку нижче.

� Шини надм рࠢно зношен ,ࠢ  ࠢавтомоб лࠢь тягне вб кࠢ.

� Вплив аномального кута тяги

Переконайтеся, що транспортний зас бࠢ рухається прямо вперед.

Сходження – це кут м жࠢ центральною площиною обертання колеса та поздовжньою 
площиною транспортного засобу (як показано на малюнку нижче).

� Визначення

5.5.2 Кут тяги

5.5.3 Тодࠢ
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� Автомоб лࠢь має надм рࠢну в бࠢрац юࠢ п дࠢ час руху на висок йࠢ швидкост .ࠢ

Запоб гࠢають боковому ковзанню кол сࠢ. А також зменшують знос шин  ࠢвитрату палива.

� Функц яࠢ

Усунути або зменшити негативний ефект, коли передн  ࠢк нࠢц  ࠢдвох кол сࠢ розходяться назовн  ࠢ
через розвал п дࠢ час руху. Переконайтеся, що колеса не скочуються назовн .ࠢ

� Одна сторона шини надм рࠢно зношена.

� Кермо нахилене п дࠢ час руху прямо.

� Насл дࠢки аномального пальця стопи

Розвал – це кут м жࠢ площиною обертання колеса та поздовжньою площиною, 
перпендикулярною до площини п дࠢшипника транспортного засобу. Якщо верхня частина 
колеса нахилена назовн  ࠢв дࠢносно площини обертання, це позитивний розвал. Якщо верхня 
частина колеса нахилена всередину, це негативний розвал (як показано на малюнку нижче).

� Визначення

Сума сходження кол сࠢ сп вࠢв сࠢних л вࠢого та правого кол сࠢ.

5.5.5 Розвал

5.5.4 Загальний носок



� Визначення

кермо важке,  ࠢзусилля недостатньо для автоматичного повернення керма в 
центральне положення.

� Вплив аномального розвалу кол сࠢ

� Функц яࠢ

Покращують безпеку передн хࠢ кол сࠢ та роблять кермо легшим п дࠢ час руху.

� Коли розвал занадто малий, внутр шࠢня сторона колеса зношена.

� Коли л вࠢий та правий розвали кол сࠢ не р вࠢн ,ࠢ автомоб лࠢь п дࠢ час руху ковзає вб кࠢ та 
в дࠢхиляється.

� Коли розвал кол сࠢ занадто великий, зовн шࠢня сторона колеса зношується. Автомоб лࠢь має 
надм рࠢну в бࠢрац юࠢ, а кермо нестаб лࠢьне п дࠢ час руху на висок йࠢ швидкост .ࠢ

Шворень є центром обертання, коли колесо обертається. Кастера - це кут м жࠢ в сࠢсю шворня 
та перпендикуляром до площини п дࠢшипника транспортного засобу (як показано на малюнку 
нижче).
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5.5.6 Переднє колесо



5.5.7 Нахил ос  ࠢкерма (SAI)

Коли колеса в дࠢхиляються в дࠢ положення для руху прямо вперед п дࠢ д єࠢю зовн шࠢньої сили, 
передн  ࠢколеса автоматично повертаються в положення для руху прямо вперед.

� Вплив аномального заклинателя

� Функц яࠢ

� Коли нахил ос  ࠢкерма занадто малий, рульова система не може повн сࠢтю повернутися в 
центральне положення п сࠢля повороту транспортного засобу.
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� Функц яࠢ

� Коли нахил ос  ࠢкерма занадто великий, необх дࠢне зусилля керма
стає б лࠢьшим, а керувати ним стає важко.

� Визначення

Забезпечте ст йࠢк сࠢть автомоб лࠢя п дࠢ час руху прямо. А також зроб тࠢь кермо легшим та зручн шࠢим 
для повернення п сࠢля зм нࠢи напрямку руху автомоб лࠢя.

Створ тࠢь силу, щоб кермо автоматично повернулося в центральне положення.

� Коли ролик занадто малий, кермо нест йࠢке.

� Коли ролик занадто великий, кермо важке.

� Коли л вࠢий та правий поворотн  ࠢколеса не однаков ,ࠢ л вࠢ  ࠢколеса не синхрон зࠢован  ࠢз правими 
колесами, коли транспортний зас бࠢ зм нࠢює напрямок. І транспортний зас бࠢ в дࠢхиляється 
п дࠢ час руху.

Нахил ос  ࠢрульового керування – це кут м жࠢ в сࠢсю шворня повороту та вертикальною л нࠢ єࠢю в 

б чࠢн йࠢ вертикальн йࠢ площин  ࠢтранспортного засобу (як показано на малюнку нижче).

� Насл дࠢки аномального нахилу ос  ࠢкерма



5.5.9 Розходження назовн  ࠢна поворотах

5.5.8 Кут згинання (IA)

� Якщо кут повороту нормальний, нахил ос  ࠢкерма занадто великий, а розвал занадто малий, 

верхн йࠢ важ лࠢь керування може бути з гࠢнутий.

� Коли кут включення занадто малий, нахил ос  ࠢрульового керування нормальний, а розвал 

занадто малий, шийка вала може бути погнута.

� Коли нахил л вࠢої ос  ࠢкерма та нахил правої ос  ࠢкерма

� Якщо кут повороту нормальний, нахил ос  ࠢкерма занадто малий, а розвал занадто великий, 

нижн йࠢ важ лࠢь керування може бути з гࠢнутий.

� Коли кут повороту занадто великий, нахил ос  ࠢрульового керування занадто малий, а розвал 

занадто великий, нижн йࠢ важ лࠢь керування та шийка вала можуть бути погнут .ࠢ

Кут Аккермана – це р зࠢниця м жࠢ кутом повороту зовн шࠢнього колеса та кутом повороту 
внутр шࠢнього колеса п дࠢ час повороту автомоб лࠢя.

� Функц яࠢ

� Визначення

нер вࠢн ,ࠢ транспортний зас бࠢ може потягнути вб кࠢ.

Кут нахилу – це кут Y м жࠢ в сࠢсю шворня повороту та в сࠢсю колеса. Значення кута нахилу – це 
сума нахилу ос  ࠢрульового керування α та розвалу β (як показано на малюнку нижче).

Включений кут використовується для д аࠢгностики несп вࠢв сࠢност  ࠢсистеми п дࠢв сࠢки та 
деформац їࠢ компонент вࠢ п дࠢв сࠢки.

� Визначення

� Вплив аномального кута включення
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� Насл дࠢки аномального максимального кута повороту керма

Максимальний кут повороту колеса – це кут, який охоплює площина повороту колеса, коли передн  ࠢ

колеса повертаються з положення прямол нࠢ йࠢного руху в л вࠢе або праве граничне положення.

� Вплив аномального кута Аккермана

� Функц яࠢ

Переконайтеся, що два передн  ࠢколеса спрямован  ࠢв правильному напрямку для кращого зчеплення.

� Визначення

� Шини можуть ковзати вб кࠢ, п дࠢстрибувати або видавати незвичайний шум через недостатнє 

зчеплення з дорогою п дࠢ час повороту автомоб лࠢя.

� Шини можуть мати пошкодження.

� Транспортний зас бࠢ може ковзати п дࠢ час руху.

Контролюйте м нࠢ мࠢальний рад уࠢс повороту та забезпечуйте ст йࠢк сࠢть та маневрен сࠢть автомоб лࠢя.

� П дࠢ час повороту транспортного засобу може чутися шум.
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� Функц яࠢ

5.5.10 Максимальний кут повороту керма



Висота дорожнього просв тࠢу таких виробник вࠢ автомоб лࠢ вࠢ, як Mercedes-Benz, Maybach тощо, визначається шляхом 

вим рࠢювання нахилу компонент вࠢ, пов'язаних з шас .ࠢ

Висота дорожнього просв тࠢу виробник вࠢ автомоб лࠢ вࠢ, таких як BMW.

Розташування та спос бࠢ регулювання висоти дорожнього просв тࠢу залежать в дࠢ виробника автомоб лࠢя. Докладн шࠢе див. 
нижче.

� Висота дорожнього просв тࠢу таких виробник вࠢ автомоб лࠢ вࠢ, як Volkswagen, Audi, Porsche тощо.
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� Кермо важке.

� Кермо може трястися.

� У крайн хࠢ випадках транспортний зас бࠢ може перекинутися.

5.5.11 Висота дорожнього просв тࠢу



5.5.14 Симетричне значення

5.5.12 Кут в дࠢступу

5.5.13 Колесо прямо вперед

Половина р зࠢниц  ࠢзначень сходження л вࠢого колеса переднього колеса м нࠢус сходження правого колеса.

� Кут в дࠢступу призводить до р зࠢниц  ࠢм жࠢ л вࠢою та правою кол сࠢними базами,  ࠢ
транспортний зас бࠢ тягне в б кࠢ коротшої кол сࠢної бази.

� Визначення

Висота дорожнього просв тࠢу виробник вࠢ автомоб лࠢ вࠢ, таких як Renault, Peugeot, має б лࠢьше одного 
значення, яке потр бࠢно вим рࠢяти на одн йࠢ позиц їࠢ шини.

Кут в дࠢступу – це кут м жࠢ вертикальною л нࠢ єࠢю з'єднання центру колеса та л нࠢ єࠢю упору.

� Вплив аномального кута в дࠢступу

Для д аࠢгностики деформац їࠢ ос .ࠢ

� Функц яࠢ
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Геометричн  ࠢрозм рࠢи транспортного засобу зазвичай симетричн ,ࠢ що використовується для 
попередньої оц нࠢки того, чи потрапив транспортний зас бࠢ у авар юࠢ, та стану справност  ࠢшас ,ࠢ а також 
для сприяння вир вࠢнюванню розвал-сходження.
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Рад уࠢс кочення R дор вࠢнює в дࠢстан  ࠢв дࠢ центру колеса до земл .ࠢ
Д аࠢметр кочення екв вࠢалентний двом рад уࠢсам кочення R.

5.5.15 Д аࠢметр кочення



6.1.1.2 Регулювання регульованих н жࠢок

6.1.1.1 Техн чࠢне обслуговування камери

6.1 Інструкц їࠢ з техн чࠢного обслуговування

6 Техн чࠢне обслуговування та серв сࠢ

6.1.1 Техн чࠢне обслуговування рами для регулювання розвал-сходження

НЕ намагайтеся чистити об’єктив камери стандартним засобом для миття в кࠢон та тканиною, або продуючи 

його пов тࠢрям з майстерн .ࠢ Якщо очищення коли-небудь стане необх дࠢним, його сл дࠢ робити спец аࠢльною 

р дࠢиною для очищення оптичних прилад вࠢ та/або пов тࠢрям у балонах.

Тримайте руки та нࠢструменти подал  ࠢв дࠢ об'єктива камери.

Якщо регулювальна н жࠢка не торкається п дࠢлоги нав тࠢь п сࠢля повного затягування ручки, в дࠢрегулюйте її 

висоту.
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Використовуйте розв дࠢний ключ, щоб встановити його на верхню шестигранну гайку регульованої н жࠢки та 

послабити гайку. Поверн тࠢь ручку до потр бࠢної висоти, а пот мࠢ поверн тࠢь верхню гайку проти годинникової 

стр лࠢки, щоб закр пࠢити регульовану н жࠢку.



Натисн тࠢь кнопку ВГОРУ , щоб п дࠢняти внутр шࠢню колону рами, знайти ланцюги та нанести антикороз йࠢну 

оливу вздовж їхньої поверхн .ࠢ

Використовуйте мастильний шприц, щоб заповнити дв  ࠢмаслянки в зазорах з обох бок вࠢ рами (як показано 

нижче).

Для забезпечення плавного вертикального руху рами для регулювання розвал-сходження кол сࠢ змащуйте дв  ࠢ

напрямн  ࠢрейки мастилом кожн  ࠢш сࠢть м сࠢяц вࠢ.

Щоб забезпечити плавне вертикальне перем щࠢення рами для регулювання розвал-сходження, змащуйте два 

ланцюги антикороз йࠢною оливою кожн  ࠢш сࠢть м сࠢяц вࠢ.
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6.1.1.3 Техн чࠢне обслуговування напрямної рейки

6.1.1.4 Техн чࠢне обслуговування ланцюга



Червоний значок: ц лࠢь не знайдено.

Використовуйте мастильний шприц, щоб нанести мастило на ходовий гвинт, що знаходиться в центр  ࠢрами (як 

показано нижче).

Для забезпечення плавного вертикального руху рами для розвал-сходження змащуйте ходовий гвинт мастилом 

кожн  ࠢш сࠢть м сࠢяц вࠢ.

НЕ використовуйте тверд  ࠢпредмети, щоб бити або дряпати поверхню ц лࠢ ,ࠢ оск лࠢьки це може зробити її 

не дࠢентиф кࠢованою. Зверн тࠢь увагу, що накопичений бруд, ол яࠢ або мастило також можуть спричинити збої в 
дࠢентиф кࠢац їࠢ ц лࠢ .ࠢ

Не використовуйте для очищення поверхн  ࠢм шࠢен  ࠢсерветки або ганч рࠢки, оск лࠢьки їхн  ࠢволокна можуть утримувати 

жир  ࠢзалишати тонку пл вࠢку на її поверхн  ࠢп дࠢ час протирання.

Очист тࠢь м шࠢень м’яким мийним засобом та м’якими паперовими рушниками.

Якщо на екран  ࠢв дࠢображення ц лࠢ  ࠢнад шаблоном ц лࠢ  ࠢз’являється червоний значок, зображений нижче, можливо, 

ц лࠢь потребує очищення.
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НЕ обливайте м шࠢень з  ࠢшланга, не занурюйте у воду та не розпилюйте зас бࠢ для чищення безпосередньо на ц лࠢь, 

оск лࠢьки це може пошкодити оптичн  ࠢкомпоненти. Обов’язково ретельно протр тࠢь усю поверхню ц лࠢ .ࠢ

6.1.1.5 Техн чࠢне обслуговування ходового гвинта

6.1.2 Обслуговування ц лࠢей



6.2.2 П сࠢляпродажне обслуговування

6.2.1 Само нࠢспекц яࠢ

6.2 Процедури обслуговування

позиц яࠢ.

датчик  ࠢгальмо двигуна.

1. Механ зࠢм п дࠢйому рами для регулювання розвал-сходження не працює.

� Перев рࠢте, чи ув мࠢкнена кнопка АВАРІЙНОГО ВИМКНЕННЯ.

1. П дࠢйомний механ зࠢм рами для регулювання розвал-сходження все ще не працює п сࠢля самост йࠢного

� Зн мࠢ тࠢь задню кришку, щоб перев рࠢити, чи кабел  ࠢне ослаблен ,ࠢ не пошкоджен  ࠢабо не
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� Перев рࠢте, чи немає перешкод навколо рами для регулювання розвал-сходження.

3. Камера не працює.

рами розвал-сходження ув мࠢкнено.

п дࠢключений.

� Перех дࠢ у заводський режим для персоналу п сࠢляпродажного обслуговування для перев рࠢки стану кожного

2. П дࠢйомний механ зࠢм рами для регулювання розвалу-сходження все ще важко п дࠢняти або опустити п сࠢля

� Перев рࠢте, чи вв мࠢкнено вимикач живлення рами для регулювання розвал-сходження.

нࠢш  ࠢдефекти.

У цьому розд лࠢ  ࠢнаведено нࠢформац юࠢ щодо усунення несправностей, техн чࠢної п дࠢтримки, ремонтного обслуговування 

та подання заявки на зам нࠢу або додатков  ࠢдетал .ࠢ

� Перев рࠢте, чи шнур живлення добре п дࠢключений.

� Перев рࠢте, чи не чекали ви б лࠢьше 5 секунд, поки система вв мࠢкнеться.

� Перев рࠢте, чи досягла рама розвал-сходження нижнього/верхнього граничного положення

� Перев рࠢте, чи не заплуталися шнури заряджання або нࠢш  ࠢкабел .ࠢ

нࠢспекц яࠢ.

2. П дࠢйомний механ зࠢм рами для регулювання розвал-сходження важко п дࠢняти або опустити.

� Перев рࠢте, чи шнур живлення п дࠢключено до розетки та вимикача живлення.

� Перев рࠢте, чи над йࠢно закр пࠢлен  ࠢшнури живлення та USB-шнури на поперечн йࠢ планц .ࠢ

само нࠢспекц яࠢ.

6.2.2.1 Техн чࠢне обслуговування на м сࠢцࠢ



нࠢш  ࠢдефекти.

3. Рама вир вࠢнювання кол сࠢ п дࠢн мࠢається та опускається з очевидним незвичним шумом  ࠢзастрягла.

датчик  ࠢгальмо двигуна.

4. Коли рама для вир вࠢнювання кол сࠢ ув мࠢкнена, вона не може стояти нерухомо на будь-як йࠢ висот  ࠢабо самост йࠢно

опускатися.

5. Ключов  ࠢчастини рами для регулювання розвал-сходження трохи розхитан .ࠢ

1. Питання щодо п сࠢляпродажного обслуговування на м сࠢц  ࠢзалишається невир шࠢеним
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 ࠢз йࠢде сам по соб .ࠢ

2. Коли рама для вир вࠢнювання кол сࠢ вимкнена, вона не може стояти нерухомо на будь-як йࠢ висот .ࠢ

6. Інш  ࠢпроблеми, як  ࠢкористувач не може вир шࠢити самост йࠢно.

нормально, чи потр бࠢно його ремонтувати чи зам нࠢювати.

1. Питання залишається невир шࠢеним п сࠢля перев рࠢки на м сࠢц  ࠢперсоналом п сࠢляпродажного обслуговування.

нࠢш  ࠢдефекти.

нࠢш  ࠢдефекти.

структура, апаратне забезпечення, програмне забезпечення тощо.

нࠢспекц яࠢ.

� Перев рࠢка на м сࠢц  ࠢперсоналом п сࠢляпродажного обслуговування для визначення того, чи це

� Перех дࠢ у заводський режим для персоналу п сࠢляпродажного обслуговування для перев рࠢки стану кожного

� Зн мࠢ тࠢь задню кришку, щоб перев рࠢити, чи кабел  ࠢне ослаблен ,ࠢ не пошкоджен  ࠢабо не

� Перев рࠢте, чи не деформована конструкц яࠢ рами для регулювання розвал-сходження, персоналом 

п сࠢляпродажного обслуговування на м сࠢц .ࠢ

� Ув йࠢд тࠢь у заводський режим  ࠢперев рࠢте стан кожного датчика та гальма двигуна.

� Зн мࠢ тࠢь задню кришку, щоб перев рࠢити, чи кабел  ࠢне ослаблен ,ࠢ не пошкоджен  ࠢабо не

� Перех дࠢ у заводський режим зд йࠢснюється персоналом п сࠢляпродажного обслуговування для перев рࠢки 
стану гальма двигуна.

� Зн мࠢ тࠢь задню кришку, щоб перев рࠢити, чи кабел  ࠢне ослаблен ,ࠢ не пошкоджен  ࠢабо не

� Сп вࠢроб тࠢники ф лࠢ їࠢ зв'яжуться з в дࠢд лࠢом досл дࠢжень та розробок штаб-квартири, щоб перев рࠢити структуру 

рами розвал-сходження, апаратне забезпечення, програмне забезпечення тощо та сп лࠢьно 

запропонувати р шࠢення.

� Персонал в дࠢд лࠢу досл дࠢжень та розробок штаб-квартири перев рࠢить раму розвал-сходження

6.2.2.2 Повернення до в дࠢд лࠢення

6.2.2.3 Повернення до штаб-квартири



4. Передня кришка внутр шࠢньої колони

2. Задня обкладинка

вир вࠢнювання конструкц їࠢ рами для усунення несправностей.

вир вࠢнювання конструкц їࠢ рами для усунення несправностей.

3. Серйозне ослаблення або поломка ключових компонент вࠢ рами для регулювання розвал-сходження.

1. Кол щࠢатка

2. Регульован  ࠢн жࠢки

3. Внутр шࠢн  ࠢшнури

8. Кр пࠢлення для мон тࠢора

5. Порт заряджання 12 В/24 В

6. Ланцюг

5. Зовн шࠢн  ࠢшнури, так  ࠢяк шнур живлення, шнур заряджання, шнури мон тࠢора тощо.

10. Верхня кришка внутр шࠢньої колони

4. Внутр шࠢнє обладнання

9. Камера (потр бࠢне повторне кал бࠢрування)
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� Детал ,ࠢ як  ࠢможе зам нࠢити користувач

1. База

6. Ручка або тримач для ручки

� Детал ,ࠢ як  ࠢпотребують зам нࠢи персоналом п сࠢляпродажного обслуговування

7. Панель кнопок керування

3. Передня кришка зовн шࠢньої колони

8. Ланцюг

9. Мон тࠢор

7. Тримач для планшета

� Персонал в дࠢд лࠢу досл дࠢжень та розробок штаб-квартири перев рࠢить ус  ࠢчастини колеса

� Персонал в дࠢд лࠢу досл дࠢжень та розробок штаб-квартири перев рࠢить ус  ࠢчастини колеса

6.2.3 Зам нࠢа деталей



Вебсайт : www.autel.eu

В вࠢтар П вࠢн чࠢної Америки

Якщо у вас виникнуть будь-як  ࠢпитання або проблеми з роботою продукту, будь ласка, зв’яж тࠢься з нами (див. 

наступну контактну нࠢформац юࠢ) або з вашим м сࠢцевим дистриб’ютором.

1. Електричний штовхач або двигун

В вࠢтар Аз аࠢтсько-Тихоокеанського рег оࠢну

� Телефон: +49(0)89 540299608 (понед лࠢок-п'ятниця, 9:00-18:00 за берл нࠢським часом) � Електронна 

пошта: support.eu@autel.com � Адреса: 

Landsberger Str. 408, 81241 Мюнхен, Н мࠢеччина

4. Головний контроль

� Телефон: +86 (0755) 8614-7779 (понед лࠢок-п'ятниця, 9:00-18:00 за пек нࠢським часом) � Електронна 

пошта: support@autel.com � Адреса: 2-й 

поверх, буд вࠢля Цайхун Кецз ,ࠢ вул. Хай-тек Норт Ш сࠢть, 36, громада Сунп нࠢшань, п дࠢрайон С лࠢ ,ࠢ район Наньшань, 

м сࠢто Шеньчжень, Китай

� Телефон: 1-855-288-3587 (понед лࠢок-п'ятниця, 9:00-18:00 за сх дࠢним часом) � Електронна 

пошта: ussupport@autel.com Адреса : 36 

Harbor Park Drive, Порт-Вашингтон, Нью-Йорк, США 11050

Вебсайт : www.autel.com

� Вебсайт: www.autel.com/us

В вࠢтар Європи

� Телефон: +81-045-548-6282

Штаб-квартира Altar China

� Детал ,ࠢ як  ࠢнеобх дࠢно повернути до в дࠢд лࠢення для зам нࠢи

2. Система колон

5. Направляюча рейка для внутр шࠢньої колони
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3. Поперечина

� Електронна пошта: support.jp@autel.com 

Адреса : 6-й поверх, Ari-nadoribiru 3-7-7, Shinyokohama, Kohoku-ku, Yokohama-shi, Kanagawa-ken, 222-0033 Japan

Япон яࠢ:

6.2.4 Техн чࠢна п дࠢтримка

http://www.autel.eu/
mailto:support.eu@autel.com
mailto:support@autel.com
mailto:ussupport@autel.com
http://www.autel.com/
http://www.autel.com/us
mailto:support.jp@autel.com


6.2.5 Ремонтн  ࠢпослуги

� Номер телефону

� Контактна особа

� Вебсайт: www.autel.com/jp

� Зворотна адреса

� Назва продукту

� Повний опис проблеми � П дࠢтвердження 

покупки для гарант йࠢного ремонту � Бажаний 

спос бࠢ оплати для негарант йࠢного ремонту

Мексика:

Австрал яࠢ:

IMEA Аутел

В вࠢтар Латинської Америки
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Бразил яࠢ:

� Телефон: +971 585 002709 (в ОАЕ) � 

Електронна пошта: imea-support@autel.com 

� Адреса: 906-17, Preatoni Tower (Cluster L), Jumeirah Lakes Tower, DMCC, Дубай,

� Електронна пошта: 

ausupport@autel.com � Адреса: Unit 5, 25 Veronica Street, Capalaba

� Вебсайт: www.autel.com

ОАЕ

� Телефон: +52 33 1001 7880 ( сࠢпанська в Мексиц )ࠢ � 

Електронна пошта: latsupport@autel.com 

� Адреса: Avenida Americas 1905, 6B, Colonia Aldrete, Guadalajara, Jalisco,
Мексика

� Електронна адреса: 

brsupport@autel.com Адреса : Avenida José de Souza Campos n° 900, room 32, Nova Campinas, 
Campinas – SP, Brazil

� Вебсайт: www.autel.com/br

Якщо виникне необх дࠢн сࠢть повернути пристр йࠢ для ремонту, завантажте форму звернення за 
послугою ремонту з сайту www.autel.com та заповн тࠢь її. Необх дࠢно вказати таку нࠢформац юࠢ:

http://www.autel.com/jp
mailto:imea-support@autel.com
mailto:ausupport@autel.com
http://www.autel.com/
mailto:latsupport@autel.com
mailto:brsupport@autel.com
http://www.autel.com/br


6.2.6 Інш  ࠢпослуги

� Назва продукту або детал  ࠢ� 

Опис товару � К лࠢьк сࠢть 

для придбання

Ви можете придбати додатков  ࠢаксесуари безпосередньо у авторизованих постачальник вࠢ нࠢструмент вࠢ Autel та/

або у вашого м сࠢцевого дистриб'ютора чи агента.

2-й поверх, буд вࠢля Цайхун Кедз ,ࠢ вул. Хай-тек Норт Ш сࠢт, 36, громада Сунп нࠢшань,

ПРИМІТКА. Оплату за негарант йࠢний ремонт можна зд йࠢснити за допомогою Visa, MasterCard або за допомогою 

затверджених кредитних умов.

Над шࠢл тࠢь пристр йࠢ вашому м сࠢцевому агенту або за адресою, вказаною нижче:

� Контактна нࠢформац яࠢ

Ваше замовлення на куп вࠢлю повинно м сࠢтити таку нࠢформац юࠢ:

П дࠢрайон С лࠢ ,ࠢ район Наньшань, м сࠢто Шеньчжень, Китай
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7 Інформац яࠢ про в дࠢпов дࠢн сࠢть

1. Цей пристр йࠢ не може створювати шк дࠢливих перешкод.

Цей пристр йࠢ в дࠢпов дࠢає Частин  ࠢ15 Правил FCC. Експлуатац яࠢ п дࠢлягає таким двом умовам:

спричинити небажану роботу.

Це обладнання було протестовано та визнано таким, що в дࠢпов дࠢає обмеженням для цифрових 

пристроїв класу B, зг дࠢно з Частиною 15 Правил FCC. Ц  ࠢобмеження розроблен  ࠢдля забезпечення 

належного захисту в дࠢ шк дࠢливих перешкод у житлових прим щࠢеннях.

у певн йࠢ установц .ࠢ Якщо це обладнання створює шк дࠢлив  ࠢперешкоди для рад оࠢ- або телев зࠢ йࠢного 

прийому, що можна визначити, вимкнувши та вв мࠢкнувши обладнання, користувачев  ࠢрекомендується 

спробувати виправити перешкоди одним або к лࠢькома з наступних способ вࠢ
заходи:

Зм нࠢи або модиф кࠢац їࠢ, що не були прямо схвален  ࠢстороною, в дࠢпов дࠢальною за в дࠢпов дࠢн сࠢть вимогам, 

позбавлять користувача права експлуатувати обладнання.

Це обладнання в дࠢпов дࠢає обмеженням рад аࠢц йࠢного впливу, встановленим Федеральною ком сࠢ єࠢю з  ࠢзв'язку (FCC) 

для неконтрольованого середовища. Це обладнання сл дࠢ встановлювати та експлуатувати на м нࠢ мࠢальн йࠢ в дࠢстан  ࠢ

20 см м жࠢ випром нࠢювачем та вашим т лࠢом.

приймач п дࠢключено.

Заява FCC про рад аࠢц йࠢний вплив

Заява Федеральної ком сࠢ їࠢ зв'язку (FCC) Ідентиф кࠢатор FCC: WQ8-DA2211

2. Цей пристр йࠢ повинен приймати будь-як  ࠢотриман  ࠢперешкоди, включаючи перешкоди, як  ࠢможуть

УВАГА
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Це обладнання генерує, використовує та може випром нࠢювати рад оࠢчастотну енерг юࠢ,  ࠢякщо його не 

встановити та не використовувати в дࠢпов дࠢно до нࠢструкц йࠢ, воно може спричиняти шк дࠢлив  ࠢперешкоди 

рад оࠢзв'язку. Однак немає гарант їࠢ, що перешкоди не виникнуть.

� Зверн тࠢься за допомогою до дилера або досв дࠢченого рад оࠢ/телетехн кࠢа.

� Переор єࠢнтуйте або перем сࠢт тࠢь приймальну антену. 

� Зб лࠢьште в дࠢстань м жࠢ обладнанням та приймачем. � П дࠢключ тࠢь обладнання 

до розетки, що знаходиться в кол ,ࠢ в дࠢм нࠢному в дࠢ того, до якого п дࠢключено



(2) Користувач пристрою повинен приймати будь-як  ࠢрад оࠢперешкоди, нав тࠢь якщо ц  ࠢперешкоди

можуть пог рࠢшити його роботу.

(1) Цей пристр йࠢ не може створювати перешкод, та

Цей пристр йࠢ в дࠢпов дࠢає стандарту(ам) RSS М нࠢ сࠢтерства промисловост  ࠢКанади, що не потребує л цࠢензування. 

Експлуатац яࠢ пристрою можлива за таких двох умов:

Попередження IC М кࠢросхема: 10826A-DA2211

Цей пристр йࠢ в дࠢпов дࠢає вимогам RSS М нࠢ сࠢтерства промисловост  ࠢКанади, що не потребують 

л цࠢензування. Експлуатац яࠢ дозволена за таких двох умов:

� Переор єࠢнтуйте або перем сࠢт тࠢь приймальну антену. � 

Зб лࠢьште в дࠢстань м жࠢ обладнанням та приймачем. � П дࠢключ тࠢь обладнання 

до розетки, що знаходиться в нࠢшому кол ,ࠢ н жࠢ та, до якої п дࠢключено приймач.
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у певн йࠢ установц .ࠢ Якщо це обладнання створює шк дࠢлив  ࠢперешкоди для рад оࠢ- або телев зࠢ йࠢного 

прийому, що можна визначити, вимкнувши та вв мࠢкнувши обладнання, користувачев  ࠢрекомендується 

спробувати виправити перешкоди одним або к лࠢькома з наступних способ вࠢ

Це обладнання генерує, використовує та може випром нࠢювати рад оࠢчастотну енерг юࠢ,  ࠢякщо його не 

встановити та не використовувати в дࠢпов дࠢно до нࠢструкц йࠢ, воно може спричиняти шк дࠢлив  ࠢ

перешкоди рад оࠢзв'язку. Однак немає гарант їࠢ, що перешкоди не виникнуть.

� Зверн тࠢься за допомогою до дилера або досв дࠢченого рад оࠢ/телетехн кࠢа.

(1) пристр йࠢ не повинен створювати перешкод, та

(2) Цей пристр йࠢ повинен приймати будь-як  ࠢперешкоди, включаючи перешкоди, як  ࠢможуть
спричинити небажану роботу пристрою.

Зм нࠢи або модиф кࠢац їࠢ, як  ࠢпрямо не схвален  ࠢстороною, в дࠢпов дࠢальною за в дࠢпов дࠢн сࠢть вимогам, 

можуть позбавити користувача права експлуатувати обладнання.

Це обладнання було протестовано та визнано таким, що в дࠢпов дࠢає обмеженням для цифрових 

пристроїв класу B зг дࠢно з правилами IC. Ц  ࠢобмеження розроблен  ࠢдля забезпечення належного 

захисту в дࠢ шк дࠢливих перешкод у житлових прим щࠢеннях.

УВАГА

заходи:



Директива 2014/53/ЄС про ДВДЕ.

Це обладнання в дࠢпов дࠢає обмеженням опром нࠢення IC, встановленим для неконтрольованого 
середовища. Це обладнання сл дࠢ встановлювати та експлуатувати на м нࠢ мࠢальн йࠢ в дࠢстан  ࠢ20 см м жࠢ 

випром нࠢювачем та вашим т лࠢом.

Заява IC про вплив випром нࠢювання

В дࠢпов дࠢн сࠢть вимогам CE

В дࠢпов дࠢн сࠢть RoHS

Цей пристр йࠢ декларується як такий, що в дࠢпов дࠢає Європейськ йࠢ директив  ࠢRoHS 2011/65/ЄС.
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8.1 Обмежена однор чࠢна гарант яࠢ

8 Гарант яࠢ

d) Пошкодження, що виникли внасл дࠢок п дࠢключення або використання будь-якого аксесуара чи нࠢшого

продукту, не схваленого або не дозволеного Компан єࠢю;

Ця гарант яࠢ не поширюється на:

ПРИМІТКА

Компан яࠢ Autel Intelligent Technology Corp., Ltd. (Компан яࠢ) гарантує початковому роздр бࠢному покупцю цього 

пристрою, що якщо цей продукт або будь-яка його частина п дࠢ час звичайного використання споживачем та 

умов його використання виявиться дефектною за матер аࠢлом або виготовленням, що призведе до виходу 

продукту з ладу протягом одного року з дати покупки, такий( )ࠢ дефект(и) буде(будуть) усунен  ࠢабо зам нࠢен  ࠢ

(новими або в дࠢновленими деталями) з п дࠢтвердженням покупки, на розсуд Компан їࠢ, безкоштовно за детал  ࠢ

або роботу, безпосередньо пов'язан  ࠢз дефектом(ами).

ВАЖЛИВО

умови;

непрацездатн  ࠢчастини.

f) Вироби, пошкоджен  ࠢвнасл дࠢок зовн шࠢн хࠢ причин, таких як вогонь, бруд, п сࠢок, вит кࠢ батареї, перегорання запоб жࠢника,

крад жࠢка або неправильне використання будь-якого джерела електроенерг їࠢ.
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Весь вм сࠢт виробу може бути видалено п дࠢ час ремонту. Вам сл дࠢ створити резервну коп юࠢ будь-якого 

вм сࠢту вашого виробу, перш н жࠢ доставляти його на гарант йࠢне обслуговування.

Якщо гарант йࠢний терм нࠢ не в дࠢпов дࠢає м сࠢцевим законам  ࠢнормам, будь ласка, дотримуйтесь в дࠢпов дࠢних 

м сࠢцевих закон вࠢ  ࠢнорм.

a) Вироби, що зазнали ненормального використання або умов, авар їࠢ, неправильного поводження, недбалост ,ࠢ 

несанкц оࠢнованих зм нࠢ, неправильного використання, неправильного встановлення або ремонту, або неправильного збер гࠢання;

b) Вироби, механ чࠢний сер йࠢний номер яких або електронний сер йࠢний номер був

Компан яࠢ не несе в дࠢпов дࠢальност  ࠢза будь-як  ࠢвипадков  ࠢабо непрям  ࠢзбитки, що виникли внасл дࠢок 

використання, неправильного використання або монтажу пристрою. У деяких штатах не дозволено обмежень 

щодо терм нࠢу д їࠢ неявної гарант їࠢ, тому вищезазначен  ࠢобмеження можуть не застосовуватися до вас.

c) Пошкодження в дࠢ впливу надм рࠢних температур або екстремальних умов навколишнього середовища

e) Дефекти зовн шࠢнього вигляду, косметичних, декоративних або структурних елемент вࠢ, таких як каркас та

видалено, зм нࠢено або спотворено;
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