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Informagdes de seguranca

Para sua prépria seguranca e a seguranca de terceiros, e para evitar danos ao equipamento e aos veiculos
em que ele é utilizado, é importante que as instru¢es de seguranca apresentadas neste manual sejam lidas
e compreendidas por todas as pessoas que operam ou entram em contato com o equipamento.

Existem inimeros procedimentos, técnicas, ferramentas e pecas necessarias para a manutengéo de veiculos,
além da habilidade do profissional que realiza o servigo. Devido a grande variedade de aplicagdes de teste e
produtos que podem ser testados com este equipamento, é impossivel prever ou fornecer orientagdes ou
avisos de seguranga que abranjam todas as circunstancias. E responsabilidade do técnico automotivo
conhecer o sistema que est4 sendo testado. E crucial utilizar métodos de servigo e procedimentos de teste
adequados. E essencial realizar os testes de maneira apropriada e aceitavel, que ndo coloque em risco a
sua seguranga, a seguranca de outras pessoas na area de trabalho, o equipamento utilizado ou o veiculo em

teste.

Antes de utilizar o equipamento, consulte sempre e siga as mensagens de seguranga e os procedimentos
de teste aplicaveis fornecidos pelo fabricante do veiculo ou equipamento que esta sendo testado. Utilize o
equipamento somente conforme descrito neste manual. Certifique-se de ler, compreender e seguir todas as
mensagens de seguranga e instruges contidas neste manual.

Mensagens de seguranca

Séo fornecidas mensagens de seguranca para ajudar a prevenir lesdes pessoais e danos aos equipamentos.

Todas as mensagens de seguranca séo introduzidas por uma palavra de sinalizacéo que indica o nivel de perigo.

A PERIGO

Indica uma situagdo de perigo iminente que, se néo for evitada, podera resultar em morte ou ferimentos

graves ao operador ou a pessoas proximas.

AAVISO

Indica uma situag&o potencialmente perigosa que, se néo for evitada, pode resultar em morte ou ferimentos

graves ao operador ou a pessoas proximas.

Instrucdes de seguranca

As mensagens de seguranca aqui contidas abrangem situagdes de que a Autel tem conhecimento no momento da publicac&o.
A Autel ndo tem como conhecer, avaliar ou aconselha-lo sobre todos os possiveis riscos. Vocé deve certificar-
se de que qualquer condi¢&o ou procedimento de servigo encontrado néo coloque em risco sua seguranca

pessoal.



/A PERIGO

Quando um motor estiver em funcionamento, mantenha a area de servico BEM VENTILADA ou conecte um sistema

de exaustédo do edificio ao sistema de exaustdo do motor. Os motores produzem monéxido de carbono, um gas

inodoro e venenoso que causa atraso na reagao e pode levar a ferimentos graves ou morte.

& N&o é aconselhavel usar fones de ouvido em volume alto.

Ouvir em volumes altos por longos periodos de tempo pode resultar em perda de audigao.

AAvisos de seguranca

y Sempre realize testes automotivos em um ambiente seguro.

y Use protecgdo ocular de segurancga que atenda aos padrdes ANSI.

y Mantenha roupas, cabelos, méos, ferramentas, equipamentos de teste, etc., longe de qualquer objeto em movimento ou quente.
pecgas do motor.

y Opere o veiculo em uma area de trabalho bem ventilada, pois os gases de escape séo toxicos.

Coloque a transmissdo em PARK (para transmissao automatica) ou NEUTRAL (para transmissdo manual) .
transmisséo) e certifique-se de que o freio de estacionamento esteja acionado.

Coloque blocos na frente das rodas motrizes e nunca deixe o veiculo sem vigilancia enquanto estiver em movimento.
testando.

y Tenha extrema cautela ao trabalhar perto da bobina de ignicdo, da tampa do distribuidor, dos cabos de igni¢éo e

das velas de ignicdo. Esses componentes geram tensdes perigosas quando o motor esta funcionando.

y Mantenha por perto um extintor de incéndio adequado para incéndios causados por gasolina, produtos quimicos e equipamentos elétricos.

y N&o conecte nem desconecte nenhum equipamento de teste enquanto a ignicéo estiver ligada ou o motor estiver

funcionando.

Mantenha o equipamento de teste seco, limpo e livre de éleo, &gua ou graxa. Use um detergente suave em um

pano limpo para limpar a parte externa do equipamento, conforme necessario.

y Né&o dirija o veiculo e opere o equipamento de teste ao mesmo tempo. Qualquer distragdo pode causar um

acidente.

Consulte o manual de servigo do veiculo em manutengéo e siga todos os procedimentos e precaugdes de
diagnéstico. O ndo cumprimento dessas instrucdes pode resultar em ferimentos pessoais ou danos ao
equipamento de teste.

y Para evitar danos ao equipamento de teste ou geracdo de dados falsos, certifique-se de que a bateria do veiculo
esteja totalmente carregada e que a conexdo com o conector DLC do veiculo esteja limpa e organizada.
seguro.

y N&o coloque o equipamento de teste no distribuidor do veiculo. Interferéncias eletromagnéticas fortes podem
danificar o equipamento.



RADIACAO LASER

Nunca aponte o feixe de laser para pessoas, especialmente para o rosto ou os olhos delas.

LASER

2

O termo equipamento a laser refere-se a dispositivos, sistemas ou configuracfes de teste que geram,
transmitem ou utilizam radiagé&o laser.

A classe do dispositivo laser indica o nivel de perigo potencial associado a sua radiagéo laser acessivel.
No caso de equipamentos laser de classe 2, a radiacéo laser acessivel esta na faixa espectral visivel
(400 nm a 700 nm).

As pélpebras oferecem protegao suficiente contra breves contatos oculares acidentais com a radiagéo laser.
Portanto, dispositivos a laser de Classe 2 podem ser usados sem medidas de precaugdo adicionais, desde que o
usuério ndo precise olhar intencionalmente para o laser por periodos prolongados (>0,25 s) ou olhar repetidamente
para o laser ou para a radiagao laser refletida diretamente.

AAVISO

Tomar medicamentos ou consumir alcool pode diminuir o reflexo das palpebras.

Isso resulta em um risco especifico. Recomenda-se o uso de 6culos de segurancga a laser com nivel de
protecdo R1 para qualquer pessoa que esteja sob o efeito de medicamentos.

Pessoas que ndo possuem treinamento para trabalhar com equipamentos a laser e sobre os riscos da
radiacdo laser ndo podem entrar em locais de trabalho onde se utilizam feixes de laser ou dispositivos
emissores de laser.

Medidas de seguranca:

y O operador deve colocar o aviso “Aviso de feixe de laser” na altura dos olhos e de forma visivel na
estacdo de medigé&o.
y N&o olhe diretamente para a fonte de laser. y

O operador deve cumprir 0 uso pretendido.



RADIACAO INFRAVERMELHA

Dispositivo infravermelho interno. Evite exposicao direta aos olhos.
Superficie quente. Evite o contato direto.
Medidas de seguranga:

y O operador deve colocar o aviso “Aviso de Radiagdo Infravermelha” na altura dos olhos e
de forma visivel no posto de medic&o.
y N&o olhe diretamente para a fonte de infravermelho.

y O operador deve cumprir o uso pretendido do produto.

USE CALCADOS DE SEGURANCA

E obrigatério o uso de calgado de seguranca.

Ao realizar trabalhos com risco de lesdes nos pés, deve-se alertar sobre a necessidade do uso de calgados de
protecdo. Lesdes nos pés podem ser causadas, por exemplo, por quedas, queda de ferramentas ou objetos de trabalho,

aprisionamento do pé, presencga de pregos ou limalhas de metal nas solas, etc.

Medidas de segurancga:

y O operador deve colocar a placa obrigatéria “Use sapatos de seguranga” na altura dos olhos e de forma claramente

visivel no posto de medig&o.

y Os operadores devem sempre usar os calgados de protegéo recomendados.
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1 Como usar este manual

Este manual contém instrugdes de utilizagdo do dispositivo.

Algumas ilustragdes apresentadas neste manual podem conter médulos e equipamentos opcionais que nao
estdo incluidos no seu sistema. Entre em contato com seu representante de vendas para verificar a
disponibilidade de outros médulos, ferramentas opcionais ou acessorios.

1.1 Convencdes

As seguintes convengdes sdo utilizadas:

1.1.1 Texto em negrito
O texto em negrito é usado para destacar itens selecionaveis, como botées e opcdes de menu.
Exemplo:

y Toque em OK.

1.1.2 Notas e mensagens importantes
1.1.2.1 Notas

Uma NOTA fornece informacdes Uteis, como explicag6es adicionais, dicas e comentarios.

Exemplo:

@ OBSERVAGAO

As baterias novas atingem a capacidade méaxima apés aproximadamente 3 a 5 ciclos de carga e descarga.

1.1.2.2 Importante

IMPORTANTE indica uma situagéo que, se néo for evitada, pode resultar em danos ao tablet ou ao veiculo.

Exemplo:

© MPORTANTE
Mantenha o cabo longe de calor, 6leo, objetos cortantes e pegas méveis. Substitua imediatamente os cabos

danificados.




1.1.3 Hiperligagdes

Hiperlinks estéo disponiveis em documentos eletrdnicos. O texto em italico azul indica um hiperlink
selecionavel; o texto sublinhado azul indica um link para um site ou um link para um endereco de e-mail.

1.1.4 llustracBes

Como as ilustrages usadas neste manual séo exemplos, a tela de teste real pode variar para cada veiculo
testado. Observe os titulos dos menus e as instru¢des na tela para selecionar as opgdes corretas.

As ilustracdes sdo baseadas nas configuragdes padrao de Alinhamento de Rodas, e vocé pode alterar as
configurag@es de acordo com suas necessidades e situagdes reais. Consulte as Configuracdes de
Alinhamento de Rodas para obter detalhes.

As ilustracdes que envolvem grampos neste manual séo baseadas no uso de grampos de aro.
Como os procedimentos de calibracéo para uso de grampos de aro e grampos de pneu sé@o basicamente
0s mesmos, os procedimentos para uso de grampos de pneu para calibragdo ndo séo ilustrados neste manual.

1.1.5 Procedimentos
Um icone de seta indica um procedimento.
Exemplo:
y Para instalar o depressor do pedal de freio
1. Encaixe o pedal do freio na haste de contato do pedal do freio.

2. Pressione firmemente e ajuste o sistema de liberag&o rapida para fazer o
Ganchos presos no assento para travar o pedal do freio.



.
2 Introducao Geral

O Autel IWA500 é um sistema inteligente de alinhamento de rodas controlado por tablet. Ele otimiza todo o fluxo de
trabalho, incluindo identificacdo automatica do veiculo, configuracéo, ajustes guiados,

e elaboracéo do relatdrio final, com o apoio do banco de dados de veiculos da Autel e das especifica¢des do
fabricante do equipamento original (OE).

2.1 Instrucdes e precaucdes de seguranca

[y

. Verifique a fonte de alimentagéo e certifique-se de que a tenséo da fonte de alimentagao esteja estavel e
devidamente aterrado.

2. Posicione o cabo com cuidado para que ele nédo se prenda ou se enrole.

w

. Para reduzir o risco de choque elétrico, ndo utilize o produto em terrenos molhados ou com chuva.

4. Nao utilize ou armazene o equipamento em locais com muita fumaca, poeira e neblina.

[$2]

. Quando a estrutura de alinhamento de rodas for movida para a posi¢do desejada, gire os pés ajustaveis no
sentido horario para impedir que a estrutura de alinhamento de rodas se mova.

(<2

. Evite usar a estrutura de alinhamento de rodas em ambientes com forte vibragcdo ou

Ventos fortes, pois a instabilidade da estrutura levara a resultados de medigéo imprecisos.

~

. Leia e siga todas as precaucgdes e avisos afixados na estrutura de alinhamento das rodas.
e outras ferramentas. O uso inadequado pode causar ferimentos e reduzir a vida Util da estrutura.

oo

. Siga as instrucdes deste manual para usar a estrutura de alinhamento de rodas e

outras ferramentas.

2.2 Descricao do Produto

2.2.1 Quadro de alinhamento de rodas

O alinhador de rodas IWA500 é fornecido desmontado, com quatro componentes principais para envio: base,
suporte, barra transversal e suporte para tablet. A embalagem também inclui acessérios padrao. Para a montagem
correta, consulte as instru¢des no guia de referéncia rapida.
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Figura 2-1 Quadro de alinhamento de rodas AUTEL-CSCW500

@ OBSERVAGAO

y Uma superficie limpa e nivelada com 4 m/13,2 pés de comprimento e 5,33 m/17,5 pés de largura é
Necessario para a colocagédo da estrutura de alinhamento das rodas.

y E necesséria uma area de 10 m/32,8 pés de comprimento e 5 m/16,4 pés de largura para completar todo o projeto.
Func&o de alinhamento de rodas.

Tabela 2-1 Especificagdes da estrutura de alinhamento de rodas

Item Descricéo

Modelo AUTEL-CSCW500
Poténcia nominal 260 W

Fonte de energia 100-264 V, 50/60 Hz
Atual 5 A Méax.

Dimensges da moldura 2671,60 x 1016,74 x 2406 mm (105,18 x 40,03 x 94,72 pol.)

(CxLxA)
Faixa de altura da moldura 1456-2406 mm (57,32-94,72 pol.)
Faixa de altura da barra transversal 300-2200 mm (11,81-86,61 pol.)




Item Descrigéo

Comprimento da barra transversal 2671,60 mm (105,18 pol.)
Nameros de cameras 5

Pixel de camera Gnica 3072*2048

Temperatura de operag&o. -10-50 y (14 °F-122 °F)
Temperatura de armazenamento -20-60 ¥ (-4 °F-140 °F)
Tablet compativel MaxiAlign IWA500

Tabela 2-2 Explica¢des dos simbolos na estrutura de alinhamento das rodas

Simbolo Nome Explicagdo

UpP

Q ACIMA Pressione para levantar a barra transversal.
DOWN

O ABAIXO Pressione para baixar a barra transversal.

EMERGENCY
STOP

PARADA DE EMERGENCIA Pressipne este botdo em caso de emergéncia.

% Interface USB Para conectar o cabo USB.

H D_ml Interface HDMI Para conectar o cabo HDMI.




Simbolo Nome Explicagéo

CUIDADO Sinal de aviso.

Dispositivo infravermelho

por dentro. Evite os olhos. Sinal de aviso.
exposicao.

Superficie quente. Evite.

contato. Sinal de aviso.

Proteger da agua Sinal de aviso.

Proteger da luz solar. Mafca de adverténcia.

Fragil Sinal de aviso.

Proteger da gordura Sinal de aviso.

PROTECT
FROM GREASE




2.2.1.1 Componentes da estrutura

Tabela 2-3 Componentes da estrutura de alinhamento das rodas

5 Descricédo
llustracdo do nome do componente

Serve como um estabulo e

base de apoio, permitindo que a estrutura
Base de alinhamento das rodas seja facilmente

movida conforme necessario.

Ficar Suporta a instalagéo de barras transversais.

Consiste em trés sec¢des: esquerda

Braco, conector do brago e brago direito.
O kit da camera esta anexado.

Barra

para a barra transversal.

i ﬁ Suporta o0 uso de um tablet durante
Suporte para tablet
operagdes de alinhamento de rodas.




2.2.1.2 Pés Ajustaveis

Quatro pés ajustaveis estéo localizados sob a estrutura de alinhamento das rodas. Para manter a estrutura estavel

e evitar movimentos, gire os pés ajustaveis no sentido horario.

Figura 2-2 Pés Ajustaveis

2.2.1.3 Botdes de controle

Estéo disponiveis trés botdes de controle: PARADA DE EMERGENCIA, PARA CIMA e PARA BAIXO. O botdo

PARADA DE EMERGENCIA impede que a barra transversal suba ou desca em caso de emergéncia; o botdo
PARA CIMA levanta a barra transversal; o botdo PARA BAIXO abaixa a barra transversal.

©

Figura 2-3 Botdes de controle

1. Botdo de PARADA DE EMERGENCIA
2. Botdo PARA CIMA
3. Botédo PARA BAIXO

2.2.1.4 Kit de Camera

Uma unidade de camera a direita e outra a esquerda séo instaladas na barra transversal. O kit de cameras é um

componente essencial para realizar o alinhamento das rodas.



@ OBSERVACAO

Ao olhar de frente para a estrutura de alinhamento das rodas, a unidade de camera esquerda fica do lado esquerdo e a unidade

de camera direita fica do lado direito.

y Unidade de camera direita

A unidade de camera da direita, composta por trés cameras, é usada para identificar o alvo designado.

(o]

o]

Figura 2-4 Unidade de Camera Direita AUTEL-CSC0500/18

1. Porta USB

2. Porta de alimentacédo

y Unidade de camera esquerda

A unidade de camera esquerda, que possui duas cameras, é usada para identificar o alvo designado.

'~

up(:)‘

00000

O000C

Figura 2-5 Unidade de Camera Esquerda AUTEL-CSC0500/18

1. Porta USB

2. Porta de alimentagéo



3. Introducéo aos acessorios

3.1 Acessorios padrao

Tabela 3-1 Acessdrios padrédo na versdo com grampo de roda (grampo de aro)

Nome Modelo Quantidade

AUTEL-CSC0500/19/LF
AUTEL-CSC0500/19/RF
Bracadeira de roda (Bragadeira de aro) 4 pegas

AUTEL-CSC0500/19/LR

AUTEL-CSC0500/19/RR

AUTEL-CSC0500/16/LF
AUTEL-CSC0500/16/RF
Alvo 4 pecas
AUTEL-CSC0500/16/LR

AUTEL-CSC0500/16/RR

Depressor do pedal de freio AUTEL-CSC0500/26 1 unidade

|
Suporte para volante AUTEL-CSCO0500/27 .
Ferramenta de suporte

Calco de roda N/D 2 pegas

Cabo de alimentacéo 12/24 V N/D 1 unidade

Cabo de alimentagdo CA N/D 1 unidade

Parafuso (M5 x 20) N/D 5 pecas
Parafuso (M4 x10) N/D 3 pegas; sobressalentes
Chave Allen em L (2,5 mm) N/D 1 unidade
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Nome Modelo Quantidade

Chave Allen em L (4 mm) N/D 1 unidade

Capa para Equipamento N/D 1 unidade
Tabela 3-2 Acessorios padrédo na versdo com grampo de roda (grampo de pneu)

Nome Modelo Quantidade

AUTEL-CSC0500/17/LF
AUTEL-CSC0500/17/RF
Grampo de roda (Grampo de pneu) 4 pecas

AUTEL-CSC0500/17/LR

AUTEL-CSC0500/17/RR

AUTEL-CSCO0500/16/LF
AUTEL-CSCO0500/16/RF
Alvo 4 pecas
AUTEL-CSCO0500/16/LR

AUTEL-CSC0500/16/RR

Depressor do pedal de freio AUTEL-CSC0500/26 1 unidade

Suporte para volante
Lporte para v AUTEL-CSC0500/27 .
Ferramenta de suporte

Calgo de roda N/D 2 pegas
Cabo de alimentacgéo 12/24 V N/D 1 unidade
Cabo de alimentagdo CA N/D 1 unidade
Parafuso (M5 x 20) N/D 5 pecas
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Nome Modelo Quantidade
Parafuso (M4 x10) N/D 3 pegas; sobressalentes
Chave Allen em L (2,5 mm) N/D L unidade
Chave Allen em L (4 mm) N/D L unidade
Capa para Equipamento N/D 1 unidade

3.1.1 Grampo de roda (Grampo de aro)

A bragadeira de roda (bracadeira de aro) AUTEL-CSC0500/19 € instalada na roda do veiculo para fixar o alvo

W=,
<\ I

§

Figura 3-1 Grampo de roda (Grampo de aro) AUTEL-CSC0500/19

designado AUTEL-CSC0500/16 para detecgao pelo kit de camera.

1. Ranhura para eixo de fixagdo — para inserir o eixo de fixagéo do alvo.
2. Parafuso de aperto — para apertar o eixo de fixagéo inserido no alvo.
3. Botdo de travamento — para apertar a bragadeira da roda (bragadeira do aro) na roda.

4. Ranhuras das linguetas — para inserir as linguetas nas posi¢des apropriadas de acordo com a roda.
didmetro.

5. Garras — para fixar a bragadeira da roda (bragadeira do aro) a roda.

12



3.1.2 Trava de Roda (Trava de Pneu)

O kit inclui quatro travas de roda (travas de pneu), uma para ser instalada em cada pneu do veiculo. Cada trava
possui trés engrenagens para acomodar pneus de diferentes diametros. A faixa de diametro de pneu aplicavel
para cada engrenagem € a seguinte:

y Primeira marcha: 19-27 polegadas
y Segunda marcha: 24-32 polegadas

y Terceira marcha: 30-37 polegadas

Figura 3-2 Grampo de roda (Grampo de pneu) AUTEL-CSC0500/17

[y

. Boté&o de controle

2. O grupo

3. Encaixe da lingueta

4. Puxe a alavanca

5. Levante a al¢a

6. Alca de travamento

7. Fixagao da ranhura do eixo

8. Botdo de travamento

y Para montar a bragadeira da roda (bragadeira do pneu)

1. Segure a alga de elevagao (5) e pressione o botéo de controle (1) na ranhura da lingueta (3).

2. Insira a lingueta correspondente na ranhura da lingueta.

@ NOTA:

Certifique-se de instalar primeiro a lingueta com a alga de puxar, encaixando-a na ranhura mais préxima da alga

de elevag&o. Em seguida, instale as outras duas linguetas da mesma maneira.

13



3. Quando a lingueta estiver totalmente inserida na ranhura da lingueta, solte o botéo de controle —

A lingueta esta bem instalada.

4. Depois que as trés linguetas estiverem bem instaladas, ajuste a engrenagem de acordo com o pneu.
diametro.

5. Pressione o bot&do de controle e puxe as linguetas para cima ou para baixo para ajustar a engrenagem.

6. Quando vocé ouvir um "“clique”, isso indica que a engrenagem foi ajustada com sucesso.
Em seguida, solte o botdo de controle.

@ NoTa:

Ap6s ajustar a engrenagem, quando nenhum ndmero for exibido, ela esta na primeira marcha e vocé s6 pode puxar
as linguetas para fora; quando o namero 2 for exibido, ela esta na segunda marcha; quando o nimero 3 for exibido,
ela esta na terceira marcha. Certifique-se de que as trés linguetas estejam na mesma marcha. Monte as outras trés

travas de pneu conforme descrito acima.

y Parainstalar o alvo

1. Depois de montar a trava da roda (trava do pneu), retire o alvo que corresponde a trava do pneu.

2. Segure a alca de elevacéo (5) e solte o botdo de travamento (8).

3. Insira o pino de posicionamento do alvo no orificio de montagem correspondente para que o alvo possa ser

inserido na ranhura do eixo de fixagéo (7).

4. Aperte o bot&o de travamento depois que o alvo estiver bem inserido.

@ nota:

A trava da roda (trava do pneu) e o alvo devem ser compativeis. Por exemplo, o alvo traseiro esquerdo deve ser

instalado na trava da roda traseira esquerda (trava do pneu).

y Instalar uma trava de roda (trava de pneu) em um pneu

1. Antes de instalar a trava de roda (trava de pneu) no pneu, certifique-se de que a trava esteja bem instalada e
que a engrenagem esteja ajustada de acordo com o diametro do pneu.

2. Segure a alca de elevagéo (5) e levante a alca de puxar (4) para instalar a trava de roda (trava de pneu) no
pneu correspondente.

3. Depois que todas as linguetas estiverem firmemente presas ao pneu, solte a alavanca de tragéo e
trave a alavanca de travamento (6).

4. A trava de roda (trava de pneu) com alvo esta bem instalada.
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3.1.3 Alvo

Existem quatro alvos. Os alvos dianteiros séo inseridos nas bracadeiras das rodas dianteiras esquerda e direita,
e os alvos traseiros sdo inseridos nas bragadeiras das rodas traseiras esquerda e direita. Todos os quatro alvos

sdo usados para ler com precisé@o os parametros de alinhamento das rodas.

Figura 3-3 Alvo AUTEL-CSC0500/16
y Instalar a bragadeira de roda (bragadeira de aro) e o alvo naroda
1. Remova as tampas das linguetas da bracadeira da roda.

2. Insira as linguetas nas ranhuras adequadas de acordo com o tamanho da roda (serve para rodas com

diametro entre 14" e 23").
3. Afrouxe o botdo de travamento (3) para instalar a bragadeira da roda (bragadeira do aro) na roda.

4. Ajuste conforme necessario e, em seguida, aperte o botéo de travamento para fixar a bragadeira da roda

(bracadeira do aro) firmemente na roda.

5. Afrouxe o parafuso de aperto (2) e insira o eixo de fixagéo do alvo na ranhura do eixo de fixagdo (1) com
o0 pino de posicionamento do alvo inserido no orificio de montagem correspondente. Aperte o parafuso

de aperto depois que o alvo estiver bem instalado.

@ NOTA:

A bragadeira da roda (bragadeira do aro) e o alvo devem ser compativeis. Por exemplo, o alvo traseiro esquerdo

deve ser instalado na bragadeira da roda traseira esquerda (bragadeira do aro).
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3.1.4 Depressor do Pedal de Freio

O depressor do pedal de freio auxilia no acionamento do pedal de freio.

Figura 3-4 Depressor do Pedal de Freio AUTEL-CSC0500/26

1. Gancho

2. Sistema de ajuste de liberagdo rapida

3. Suporte de contato do pedal de freio

y Parainstalar o depressor do pedal de freio
1. Encaixe o pedal do freio na haste de contato do pedal do freio.

2. Pressione firmemente e ajuste o sistema de liberagdo rapida para fazer o

Ganchos presos no assento para travar o pedal do freio.

3.1.5 Ferramenta de suporte para volante

O suporte para volante é utilizado para fixar a posi¢éo do volante e alinhar o veiculo.

(1]
\il, e

Figura 3-5 Ferramenta de suporte para volante AUTEL-CSC0500/27
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1. Gancho

2. Botéo de travamento

3. Sistema de ajuste de liberagao rapida

y Parainstalar a ferramenta de suporte do volante
1. Cologue o suporte do volante no banco.
2. Afrouxe o botéo de travamento.

3. Ajuste o sistema de liberagédo rapida para que os ganchos entrem em contato com o

volante para limitar a rotacéo do volante.

4. Aperte o botéo de travamento para fixa-lo.

3.1.6 Cal¢o de roda

O calgo de roda é colocado atras da roda para impedir que o veiculo se mova involuntariamente.

Figura 3-6 Calco de roda
y Para colocar o cal¢o de roda
1. Estacione o veiculo em um local plano.

2. Encaixe o cal¢o na roda conforme mostrado para evitar que a roda gire.

rolando para longe.

Wheel Chock

Figura 3-7 Coloque o calgo de roda

3. Guarde apés o uso.
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3.1.7 Cabo de alimentacao externo de 12 V/24 V

O cabo de alimentacéo externo de 12 V/24 V esta preso a alga. Conecte uma extremidade do cabo & porta de saida
CC na estrutura de alinhamento de rodas e a outra extremidade do cabo de entrada de 12 V a porta de entrada de

energia do tablet Autel ou do calibrador Autel NV para carregar os dispositivos através da estrutura.

il =

Figura 3-8 Cabo de alimentag&o externo 12 V/24 V

3.2 Acessorios necessarios (néo incluidos)

Tabela 3-3 Acessorios Necessarios

Nome Modelo

AUTEL-CSC0500/10
Barra de Calibragéo
AUTEL-CSC0500/12

Tablet MaxiAlign IWA500 N/D

3.2.1 Barra de Calibracéo

A barra de calibracéo, com alta preciséo de medicéo, € uma ferramenta profissional para realizar o alinhamento de
rodas. E necessario o uso da barra de calibragéo para realizar a calibragdo do alinhador, a verificagéo de precisdo ou

a calibragdo do alvo de fixag&o da roda.

Figura 3-9 Barra de Calibragéo
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y Instalar uma bracadeira de roda (bracadeira de aro) na barra de calibragédo
1. Remova as tampas das linguetas da bracadeira da roda (bragadeira do aro).
2. Insira as linguetas nas ranhuras apropriadas, de acordo com o tamanho da barra de calibrac&o.

3. Solte o bot&o de travamento da bragadeira da roda (bragadeira do aro) para instala-la no
barra de calibragéo.

4. Ajuste conforme necessario e, em seguida, aperte o botdo de travamento para instalar o produto com seguranga.

Grampo de roda (grampo de aro) na barra de calibrag&o.
¥ Instalar uma trava de roda (trava de pneu) na barra de calibragao

1. Segure a alavanca de elevagéo e levante a alavanca de tracéo da trava do pneu para instalar as linguetas.
nos encaixes da barra de calibracéo.

2. Quando a trava da roda (trava do pneu) estiver bem instalada na barra de calibracéo, gire a alavanca de

travamento para fixar firmemente a trava da roda (trava do pneu) na barra de calibragéo.

3.2.2 MaxiAlign IWA500

O alinhador de rodas IWA500 precisa ser usado com o tablet MaxiAlign IWA500, e vocé s6 podera executar a fungéo

de alinhamento de rodas quando o alinhador de rodas IWA500 estiver conectado ao tablet MaxiAlign IWA500.

AUTEL

Figura 3-10 Tablet MaxiAlign IWA500

y Conexao da estrutura de alinhamento das rodas

Conecte o tablet a estrutura de alinhamento de rodas através do Wi-Fi IWA500 para estabelecer a comunicagéo.

@ OBSERVACAO

Antes de conectar a estrutura de alinhamento de rodas, verifique as configuragdes de pais/regido em

Sistema Android do tablet.




y Para conectar o tablet a estrutura de alinhamento das rodas
1. Ligue o tablet. Toque no aplicativo Configuragdes no Menu de Tarefas.
2. Toque em Configuragdes de alinhamento das rodas na coluna da esquerda.
3. Selecione Conexdo da Estrutura de Alinhamento de Rodas para acessar a tela.

o Settings Wheel Alignment Settings

£ Common Settings >
@ Language

1~ Wheel Alignment Frame Connection Not Connected >
l, ' Printing Settings

ol Network Configuration >

Report Settings @ Update 5

', ! Push Notifications # Hand-held Inclinometer Update >
(= | Auto Update £&> Maintenance & Service >
- b "
iy Vel Allment Setings E Wheel Alignment Software Settings >

Vehicle List
Figura 3-11 Conecte o IWA500 via Wi-Fi 1

4. Toque no boté&o liga/desliga do Wi-Fi para ativar o Wi-Fi do alinhamento de rodas. O tablet
buscara unidades disponiveis. O nome da rede Wi-Fi da estrutura serd "ADAS", seguido do
ndmero de série. Togue na unidade apropriada para conectar. Quando a conexao for
estabelecida, o status da conexao exibira "Conectado".

o Settings = Wheel Alignment Frame Connection | Refresh
Unit
Language (((((l@l)))» +

l ' Printing Settings Devices
Report Settings Wheel Alignment WI-FI [ on @
% ADAS-S518R0701018 Connected
n Push Notifications
“u ADAS-S518P0801019 Not Connected
~,
2] Auto Update 2a ADAS-S518ROC01033 Not Connected
:.'_:." Wheel Alignment Settings “a ADAS-S518R0C01012 Not Connected
Vehicle List Tap to connect or disconnect

Figura 3-12 Conecte o IWA500 via Wi-Fi 2
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@ OBSERVAGAO

A conexao do tablet ao dispositivo de alinhamento de rodas pode levar até 30 segundos. Aguarde pacientemente.

y Configuragéo de rede

Apds conectar o tablet a rede Wi-Fi IWA500, conecte-0 a uma rede Wi-Fi com acesso a internet através das

seguintes configuragdes.
y Para conectar o tablet a internet via Wi-Fi acessivel
1. Toque no aplicativo Configuragées no Menu de Tarefas.
2. Toque em Configurag6es de alinhamento das rodas na coluna da esquerda.

3. Toque em Configuracdo de Rede (certifique-se de que o Wi-Fi do IWA500 esteja conectado, caso

contrario, nao sera ativado).
o Settings Wheel Alignment Settings
@ Unit
Language

l ' Printing Settings

£ Common Settings >

1~ Wheel Alignment Frame Connection ADAS-S518R0701018 >

)

o Network Configuration Not configured

' Report Settings @ Update N
n Push Notifications @ Hand-held Inclinometer Update >
B Ao Update £ Maintenance & Service >
1 Wheel Alignment Software Settings >

m Vehicle List

Figura 3-13 Conectar-se a Internet Wi-Fi 1
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4. Toque no bot&o suspenso no lado direito da caixa de exibicdo do nome da rede Wi-Fi para
selecionar a rede Wi-Fi e, em seguida, insira a senha da rede Wi-Fi.

o Settings - Network Configuration
Report Settings

O No Configurable Wi-Fi found currently:
l ! Push Notifications .
- Wi-Fi:

Q

m Auto Update b/

= Password:
1 Wheel Alignment Settings ¢
«

Vehicle List

m Laws and Regulations
m System Settings
n About

Connect

Figura 3-14 Conectar-se a Internet Wi-Fi 2 acessivel

5. Toque em Conectar para se conectar a rede Wi-Fi selecionada. Apds a conexéo ser estabelecida
com sucesso, uma mensagem de confirmagéo sera exibida.

o Settings - Network Configuration
Report Settings
© No Configurable Wi-Fi found currently
n Push Notifications Wi
[ O
m Auto Update el g ©

o Password:
i23 Wheel Alignment Settings r
i o

Vehicle List

m Laws and Regulations
B System Settings
m About

Figura 3-15 Conectar-se a Internet Wi-Fi 3
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y Estabelecer comunicacao veicular

Antes de executar a fungdo de alinhamento das rodas, é necessario estabelecer uma comunicacéo adequada
entre o veiculo e o tablet IWA500.

y Para estabelecer uma comunicacéo adequada entre o veiculo e o tablet.

1. Conecte o dispositivo VCI & porta DLC do veiculo para comunicacéo e alimentagéo.
fonte.

2. Conecte o dispositivo VCI ao tablet via emparelhamento Bluetooth ou conexdo USB.

3. Ap6s concluir as etapas acima, verifique o botdo de navegagdo VCI na barra inferior da tela. Se um icone
verde de BT ou USB aparecer no canto inferior direito, o tablet esté pronto para executar a funcéo de

alinhamento de rodas.
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4 Configuracdes de alinhamento de rodas

Antes de realizar o alinhamento das rodas, faca os ajustes necessarios com antecedéncia para garantir o bom funcionamento

do processo.

Ligue o tablet IWA500. Toque no aplicativo Configuragdes no Menu de Tarefas. Em seguida, toque em

Para acessar a fungéo, clique em "Configuracées de alinhamento de rodas" na coluna da esquerda.

s B B

Wheel Alignment Advanced Wheel Alignment  Hand-held Inclinometer Settings

- O)

Wheel Alignment Filter MaxiViewer Update Data Manager

Figura 4-1 Tela do Menu de Tarefas do IWA500

o Settings Wheel Alignment Settings

Unit

£ Common Settings >
Language

1~ Wheel Alignment Frame Gonnection Not Connected >
I I Printing Settings -
S— o Network Configuration >
™M I

Report Settings @ Update X

n Push Notifications 8 Hand-held Inclinometer Update >
m Auto Update {& Maintenance & Service >
%2 Wheel Alignment Settings
L= 9 9 z Wheel Alignment Software Settings >

m Vehicle List

Figura 4-2 Tela de Configuracdes de Alinhamento das Rodas
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4.1 Configuragbes comuns

As configuragdes comuns incluem Configuracdes de Unidade, Configuracdo de Exibicao Gréfica de Resultados, Selecionar Tipo
de Grampo, Conectar Ferramenta de Medicé@o de Sulco, Selecionar Dispositivo de Medic&o de Presséo dos Pneus, Selecionar

Ferramenta de Medigéo de Altura, Ferramenta de Medicéo de Nivel do Chassi Mercedes e Configuracéo de Sinal Sonoro.

o Settings ) Common Settings
Report Settings
Unit Settings >
n Push Notifications
Graphical Result Display Setting Camber - Caster-Toe >
m Auto Update
Select Clamp Type Rim clamp >
¥ Wheel Alignment Setti i
" RSO Connect Tread Measuring Tool >
B OBFCM Upload Select Tire Pressure Measuring Device >
m Vehicle List Select Height Measuring Tool Tape measure >
Mercedes Chassis Level Measuring Hand-held o
m Laws and Regulations Tool Inclinometer
Been Settina >
m System Settings

Figura 4-3 Tela de Configurag6es Comuns
4.1.1 Configurag@es da unidade

Em Configuragdes de Unidade, vocé pode alternar o formato de exibicéo e a unidade dos valores padréo e dos valores medidos.

o Settings & Unit Settings
Report Settings
Tolerance & Accuracy Setting >
n Push Notifications
Angle (Camber, Caster, Thrust Angle...) degree >
S~
' . Auto Update Toe P
e
sta Wheel Alignment Settings Ride Height i
n OBFCM Upload Tread Depth mm >
Vehicle List Track width & Wheelbase it '3
m Laws and Regulations Tire Pressure bar >
Weiaht ka >
m System Settings

Figura 4-4 Tela de Configuragdes da Unidade
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4.1.2 Configuracéo de Exibicdo Grafica de Resultados

Essa configuragio permite alterar o layout dos resultados da medic¢éo na funcéo de alinhamento de rodas.

o Settings - Graphical Result Display Setting
B Report Settings
| v~ | | | == ==
n =3 = | oo | | coe |
Risiosonioos B B B ES e B
(| = == | comeer |
Auto Updste (] ] [~ [

[ Toe - Camber - Caster Camber - Caster - Toe
uty Wheel Alignment Settings
<

n OBFCM Upload

Vehicle List

m Laws and Regulations
Caster - Camber - Toe

m System Settings

Figura 4-5 Tela de Configuracdo de Exibigédo de Resultados Gréficos

=
=E

4.1.3 Selecione o tipo de bracadeira

Selecione o tipo de grampo de compensacgédo (grampo de aro ou grampo de pneu) e o tablet ira guia-lo na

operacéo de alinhamento de rodas correspondente.

@ NOTA:

A bracadeira de aro esta selecionada por padréo.
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o Settings = Select Clamp Type

Report Settings

n Push Notifications

(= | Auto Update

E Wheel Alignment Settings Rim clamp Tire clamp
(V]

z! OBFCM Upload

m Vehicle List
m Laws and Regulations
m System Settings

Figura 4-6 Selecione o tipo de bragadeira

4.1.4 Ferramenta de Medicdo de Banda de Rodagem Connect
Esta configuragdo permite conectar o dispositivo TBE para medir a profundidade da banda de rodagem.
y Para conectar o dispositivo MaxiTPMS TBE
1. Toque em Configuragdes comuns e selecione Conectar ferramenta de medigéo de piso.
2. Toque no botdo LIGAR/DESLIGAR a direita da tela para procurar dispositivos disponiveis.

3. Siga as instru¢des na tela para conectar o dispositivo TBE e a ferramenta de diagnéstico a mesma rede Wi-Fi.

o Settings = Connect Tread Measuring Tool | Refresh
@ Diagnostic settings
Report Settings ©

n Push Notifications
Available device(s) [ oN §

l"" Auto Update
No TBE device found!

Ensure that the TBE Version greater than or equal to V01.22.00, and connect to the

51 Wheel Alignment Settings same Wi-Fi as the diagnostic tool

” OBFCM Upload

@ Vehicle List T —— o WLAN ane anasait s O 3 Corecertohe s 1 F1 e oo

m Laws and Regulations Tap to select or cancel

Figura 4-7 Tela da ferramenta de medicado de piso Connect
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4. Depois que o dispositivo TBE e o tablet estiverem conectados a mesma rede Wi-Fi, toque no dispositivo desejado
na lista de dispositivos disponiveis para conectar. Assim que o dispositivo MaxiTPMS TBE estiver conectado, o

status da conex&o sera exibido como “Emparelhado”.
4.1.5 Selecione o dispositivo de medi¢do da presséo dos pneus
Esta configuragéo permite conectar o dispositivo ITS600 para medir a presséo dos pneus.
y Para conectar o dispositivo ITS600
1. Toque em Configuragdes comuns e, em seguida, em Selecionar dispositivo de medig&o da pressédo dos pneus.

2. Toque no botdo LIGAR/DESLIGAR a direita da tela para procurar dispositivos disponiveis.

3. Siga as instrugdes na tela para conectar o dispositivo ITS600 e a ferramenta de diagnéstico a mesma rede Wi-Fi.

o Settings = Select Tire Pressure Measuring Device | Refresh
E Diagnostic settings
)
Report Settings o D
¥ Wifi:autel_|
n Push Notifications
Available device(s) [ on @

o Auto Update
No ITS600 device found!

[ Ensure that the ITS600 App Version greater than or equal to V1.82, and connect to
sty Wheel Alignment Settings the same Wi-Fi as the diagnostic tool, and keep the screen on.
< = g > s = ‘
sl

2 | OBFCM Upload

. Vehicle List 1. Enter WLAN interfac
quick

m Laws and Regulations Tap to select or cancel

e that ITSE00 WLAN is turned an and
to the same Wi-Fi as the diagnostic tool.

tem settings or

Figura 4-8 Conecte a tela do dispositivo de medi¢do da presséo dos pneus

4. Depois que o dispositivo ITS600 e o tablet estiverem conectados & mesma rede Wi-Fi, toque no dispositivo desejado
na lista de dispositivos disponiveis para conectar. Assim que o dispositivo ITS600 estiver conectado, o status

da conexéo sera exibido como “Emparelhado”.

4.1.6 Selecionar Ferramenta de Medicdo de Altura

Esta secédo permite selecionar uma ferramenta de medicéo da altura da suspenséo (fita métrica ou alvo de altura da
suspensdo). Selecionar a fita métrica requer medi¢do manual e entrada de valores conforme as instrucdes; selecionar o alvo
de altura da suspenséo ativa o ajuste automatico da barra transversal, a deteccéo do alvo e o célculo e exibicéo da altura da

suspenséo. Para obter detalhes, consulte Medicéo da Altura da Suspenséao.
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(@ NoTA:

A fita métrica esta selecionada por padréo.

o Settings - Select Height Measuring Tool

E Diagnostic settings

Report Settings

81

n Push Notifications v

l*‘J Auto Update

Tapemeasure  Ride height target

V]
m Wheel Alignment Settings

ﬂ OBFCM Upload
m Vehicle List
m Laws and Regulations

Figura 4-9 Tela de selegdo da ferramenta de medicéo de altura

4.1.7 Ferramenta de Medic&o de Nivel do Chassi Mercedes

Os veiculos Mercedes devem utilizar uma ferramenta especial para medir a altura do veiculo. A ndo observancia dessa regra implica na impossibilidade de atingir a altura desejada.
A medigéo da altura do veiculo ndo retornara nenhum valor de especificacéo disponivel. Vocé pode selecionar
o inclindmetro portéatil Autel ou outras ferramentas para medir a altura do veiculo.

o Settings = Mercedes Chassis Level Measuring Tool
E Diagnostic settings
Select Tool
Report Settings

n Push Notifications ﬁ
-

""w,. Auto Update

- Hand-held Inclinometer Romess inclinometer or other tool
ply Wheel Alignment Settings ©

" *Benz vehicles must use a special tool to measure the vehicle height. Failure to
i measure the vehicle height will result in no available specification value
OBFCM Upload he vehicle height will resul labl fi I
Vehicle List Hand-held Inclinometer Calibration >

m Laws and Regulations
Figura 4-10 Selecionar tela da ferramenta de medic&o de chassis Benz

Se o inclindmetro portatil fornecer medi¢6es imprecisas ap6s sofrer uma queda, toque em Calibrag&o do
Inclinémetro Portétil para recalibra-lo.
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y Realizar a calibracdo de um inclinémetro portéatil

1. Coloque o inclinbmetro manual em uma superficie plana e nivelada.

Figura 4-11 Realizar a calibrac&o do inclindmetro portétil 1

2. Gire o inclinbmetro manual 180°.

Figura 4-12 Realizar a calibrac&o do inclindmetro portatil 2

3. Gire o inclindbmetro manual 180°.
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Figura 4-13 Realizar a calibrag&o do inclindbmetro portatil 3

4. Gire o inclinbmetro manual 180°. A calibracéo estara concluida.

o

Figura 4-14 Realizar a calibrag&o do inclindbmetro portatil 4
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4.1.8 Configuracéo do sinal sonoro

Esta configuracéo permite ativar ou desativar o sinal sonoro ao realizar a compensacéo de rolamento, a compensagéo de

elevacéo e a medicéo de caster/SAl.

o Settings - Beep Setting
E Diagnostic settings
Beep [ on ¢
Report Settings

n Push Notifications

(= Auto Update

-

s Wheel Alignment Settings

* OBFCM Upload

m Vehicle List

m Laws and Regulations

Figura 4-15 Tela de Configuracéo do Sinal Sonoro

4.2 Conexdo da estrutura de alinhamento das rodas

O método de conexdo da estrutura de alinhamento de rodas foi abordado na segéo anterior. Para obter detalhes, consulte

Conexao da Estrutura de Alinhamento de Rodas.

4.3 Configuragcéo de Rede

A configuragédo de rede foi abordada na secgéo anterior. Para obter detalhes, consulte Configuracéo de Rede.

Atualizacéo 4.4

Apbs conectar o dispositivo de alinhamento de rodas e configurar a rede, toque em Atualizar nas Configuracées de

Alinhamento de Rodas para atualizar o dispositivo.
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o Settings = Update
@ Diagnostic settings
™ 2
Report Settings ((((((@))))))
n Push Notifications Devices

l‘“, Auto Update

35y Wheel Alignment Settings
ADAS camera system current version: V01.24.08_v02.01.05_V1.10.02;
Latest version: V01.25.06_v02.01.05_V1.10.02

n OBFCM Upload

Vehicle List
m Laws and Regulations

Figura 4-16 Tela de atualizagao

4.5 Manutencéo e Assisténcia Técnica

Esta secéo aborda Calibragéo e Inspecéo, Relatério de Registro de Calibragéo, Intervalo de Verificagcdo de
Preciséo e Intervalo de Limpeza do Alvo.

o Settings o= Maintenance & Service

B

Calibration & inspection >
Language

Calibration record report >
l I Printing Settings

Accuracy check interval Sixmonths >
E Diagnostic settings

Target cleaning interval >

Report Settings
n Push Notifications
m Auto Update

34 Wheel Alignment Settings

Figura 4-17 Tela de Manutencéo e Servico

@ OBSERVACAO

Certifique-se de que a rede Wi-Fi do alinhador de rodas esteja conectada; caso contrario, a fungdo de manutengéo
e servico ndo podera ser ativada.
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4.5.1 Calibracéo e Inspecéao

@ OBSERVAGAO

Para realizar a Calibragcdo do Alinhador, a Calibracéo do Alvo de Fixacdo da Roda e a Verificagdo da
Precisdo do Alinhador, é necesséaria uma barra de calibragdo (AUTEL-CSC0500/10; AUTEL-CSC0500/12).

Para efetuar a compra, entre em contato com o revendedor ou fabricante local.

4.5.1.1 Calibrag&o do alinhador

O alinhador precisa ser calibrado quando:

1. A camera foi desmontada.

2. A verificagéo de preciséo falhou.
y Para calibrar o alinhador

1. Toque em Manutencéo e Servigo e, em seguida, selecione Calibrag&o e inspecéo >

Calibracéo do alinhador.

2. Posicione a barra de calibracéo a cerca de 2,2 m a frente da estrutura de alinhamento das rodas.
Instale os alvos da roda dianteira na barra de calibracéo, alinhe o pino de localizagdo com o
orificio de localizacéo e aperte a porca.

Calibration Preparation

* Move the calibration bar to the

= e - position about 2.2m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

4 I & ’ * Install the front wheel targets

on the calibration bar, align the
locating pin with the locating hole,
and tighten the nut,

Qo

* The crossbar height will be
adjusted automatically. Ensure
there are no obstructions which
may interfere with the movemnent of
the crossbar.

Figura 4-18 Preparacéo para Calibragéo do Alinhador

3. Toque em Avancar e a altura da barra transversal seré ajustada automaticamente. Em seguida,
procure o alvo. Depois, siga as instru¢des na tela para mover a barra de calibragéo até que os
valores de "Deslocamento”, "Distancia L" e "Diferenca de Distancia" sejam exibidos em verde.
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Aligner calibration

Move the calibration bar so that

Off:
__;ﬂ the values of 'Offset’, ‘L-Distance’,
A 'R-Distance’, and 'Distance Diff'
-269 are displayed in green
L-Distance RDistance
[N —
Distance Diff
96 >
42206 o . 2110
VN
e Next Camera ESC

SN

Figura 4-19 Calibracdo do alinhador 1

Aligner calibration

Offset Ready!

A
s

LDistance RDistance
[ A—

Distance Diff

: ty >
2095 2 o 2114

VN

- Next Camera ESC

SN

Figura 4-20 Calibragéo do alinhador 2

4. Toque em Avancar para entrar na tela seguinte. Gire a barra de calibragdo de acordo com
as instrugdes na tela para coletar dados. Quando as setas e as imagens dos blocos
indicados ficarem verdes, pare de girar a barra transversal.
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Calibration

Rotate the target to the collection
- 9 - position.

——

VIN:

Info: Camera ESC

SN

Figura 4-21 Calibragéo 1

Calibration

~ ‘ " Collecting...

VIN:
Info: Camera ESC

SN:
|

Figura 4-22 Calibragéo 2

5. Em seguida, posicione a barra de calibragdo a cerca de 3,8 m a frente da estrutura de alinhamento
das rodas e conclua as etapas de calibragdo conforme mostrado nos guias na tela para coletar
os dados correspondentes.
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Calibration

‘ Rotate the target to the collection
-8 position.

“r——r~

VIN

Info:
e Camera ESC

Figura 4-23 Calibragéo 3

6. Apos a coleta dos dados dos alvos da roda dianteira, remova os alvos da barra de calibragdo e instale
os alvos da roda traseira na barra de calibragéo.
Conclua as etapas de calibragdo conforme mostrado nos guias na tela.

Calibration Preparation

* Move the calibration bar to the

- AR = position about 2.2m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

M * Install the rear wheel targets

on the calibration bar, align the
locating pin with the locating hole,
and tighten the nut.

ViN

bore Next ESC

Figura 4-24 Calibragéo 4

7. Apos a coleta dos dados dos quatro alvos, a tela de resultados da calibragéo indicara uma calibragéo
recalibragéo, «* bem-sucedida; enquanto que uma calibragdo com f: ) que requer

sera exibida.
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Result
Calibration successful
Total front toe (01,01)
Left front camber (01.01)
Right front camber (01.01)
Total rear toe (0.1,01)
Left rear camber (01.0.7)
Right rear camber (0.1,07)
VN

Figura 4-25 Tela de Resultados da Calibragéo

4.5.1.2 Calibragédo do alvo de fixacédo da roda

Quando a bracadeira de roda (bragadeira de aro/bragadeira de pneu) ou o alvo correspondente for substituido, a
bragadeira de roda (bracadeira de aro/bracadeira de pneu) ou o alvo recém-montado precisa ser recalibrado.

@ OBSERVAGAO

As ilustracGes que envolvem grampos neste manual séo baseadas no uso de grampos de aro.
1. Utilize a barra de calibragéo
y Para calibrar a bragadeira da roda (bragadeira do aro) e o alvo usando a barra de calibragao

1. Toque em Manutengé&o e Servico e, em seguida, selecione Calibrag&o e inspec¢éo > Calibracdo do
alvo da bracadeira da roda.

2. Selecione Calibrag&o do alvo da bracadeira da roda — com barra de calibragéo.
Wheel clamp target calibration

Wheel clamp target calibration - Wheel clamp target calibration -
with calibration bar with vehicle

Figura 4-26 Selecione o método de calibragao
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3. Em seguida, selecione o alvo que precisa ser calibrado. O alvo da roda traseira direita (devidamente
instalado na bragadeira do aro traseiro direito) é usado para fins de ilustragéo.

Wheel clamp target calibration

Left front wheel target Right front wheel target Left rear wheel target Right rear wheel target

VIN:

Info: ESC
SN:

Figura 4-27 Selecionar alvo para calibragao

4. O tablet exibird automaticamente os preparativos para a calibragéo. Siga as instrugdes na tela para
mover a barra de calibragdo para uma posi¢édo a cerca de 2,2 m diretamente em frente a estrutura
de alinhamento das rodas. Em seguida, instale a bracadeira da roda traseira direita (aro).
prenda a bracadeira) e o alvo traseiro direito na barra de calibragéo, alinhe o pino de localizacéo
com o orificio de localizacéo e aperte a porca.

Calibration Preparation

* Move the calibration bar to the
L y 3 - position about 2.2m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

"'_4~ * Install the right rear wheel clamp

target on the calibration bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut.

VN

i Next ESC

B

Figura 4-28 Preparacgéo da Calibracdo (Use a Barra de Calibracéo)

5. Toque em Avancar quando a distancia estiver ajustada ao alcance necessario, e o tablet indicara que
esta pronto para as operagdes subsequentes.
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Right rear wheel clamp target calibration

- = . -y

MQ

VIN

Info Next ¢ Esc

SN

Figura 4-29 Iniciar Calibracdo (Usar Barra de Calibragéo) 1

6. Toque em Avancar para continuar. Siga as instrugfes na tela para girar a barra de calibragao.
que os alvos estéo na posigéo de coleta.

Right rear wheel clamp target calibration

lL Rotate the target to the collection
- position.

—_—

VIN

Info Next Camera ESC

SN

Figura 4-30 Iniciar Calibracdo (Usar Barra de Calibragao) 2

7. Quando as setas e as imagens dos blocos indicados ficarem verdes, pare de girar a barra
transversal e o tablet comecara a coletar dados automaticamente.
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Right rear wheel clamp target calibration

Collecti
. = . hsti

Figura 4-31 Iniciar Calibragdo (Usar Barra de Calibragéo) 3

8. Ap0s a coleta de dados, a tela com os resultados da calibragdo sera exibida. indica
Uma calibragdo bem-sucedida indica que vocé pode tocar em ESC para sair da funcéo; ja uma Q
calibragao falhou e vocé pode tocar em Recalibrar para calibrar novamente.

Result
Calibration completed!
Rotation axis X 087 0.87
Rotation axis Y 0.00 0.00
Rotation axis Z 0.49 0.50
Rotation center X 2556 2564
Rotation center Y 079 0.86
Rotation center Z 49 4498

= e 5

Figura 4-32 Tela de Resultados da Calibragéo
2. Utilizar o veiculo
y Para calibrar a trava da roda (trava do aro) e o alvo usando o veiculo

1. Toque em Manutencgao e Servigo e, em seguida, selecione Calibracdo e inspe¢éo > Calibragéo do

alvo da bracadeira da roda.

2. Selecione Calibragéo do alvo da trava da roda — com o veiculo. Consulte a Figura 4-26.
Selecione o método de calibragdo para obter detalhes.

3. Em seguida, selecione o alvo que precisa ser calibrado. O alvo da roda dianteira direita (devidamente
instalado na bragadeira do aro dianteiro direito) é usado para fins de ilustragdo. Consulte
Figura 4-27 Selecione o alvo para calibracéo para obter detalhes.
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4. Conforme mostrado nas instru¢des na tela, conduza o veiculo até o elevador, gire o volante para a frente,
trave a ferramenta de suporte do volante, coloque a transmissé@o em ponto morto e solte o freio de

estacionamento. Em seguida, instale a trava da roda dianteira direita e levante o eixo dianteiro.

Right front wheel clamp target calibration

- 3 g
12 2
5
N i 1%
— : VI
p .
i .
Steer ahead, lock steenng wheel, place transmvssion Install the right front wheel target on right front
In neutral, release parking brake wheel and raise the front axle
Vi

Figura 4-33 Preparacdo para Calibragéo (Usar Veiculo) 1

5. Toque em Avancar para continuar. Siga as instrucdes na tela para realizar o alinhamento das rodas.
Posicione a estrutura a cerca de 2,2 m do centro da roda dianteira e certifique-se de que os centros
da estrutura e do veiculo estejam alinhados. Em seguida, pressione os botdées PARA CIMA e PARA
BAIXO na parte traseira da estrutura para ajustar a altura da barra transversal, de modo que ela fique
aproximadamente na mesma altura do centro da roda dianteira.

Right front wheel clamp target calibration

* Place the calibration frame about
2200mm from the center of the front
wheel, and ensure that the centers of
the calibration frame and the vehicle are
aligned;

* Press UP and DOWN buttons on the
back of the calibration frame to adjust
the crossbar height so that the crossbar
is roughly at the same height as the
center of the front wheel

Figura 4-34 Preparagéo para Calibragéo (Usar Veiculo) 2

6. Toque em Avancar quando a distancia estiver ajustada ao alcance necessario, e o tablet indicara que
esta pronto para as operagdes subsequentes.
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Right front wheel clamp target calibration

Q Ready!
- -
- -
VN
Info ¢ —— Next

SN

Figura 4-35 Iniciar Calibracdo (Usar Veiculo) 2

7. Gire a roda conforme mostrado nas instrucdes da tela.

Right front wheel clamp target calibration

Rotate the wheel as indicated by the

ie |.rl

m -

VIN

s Camera Cancel Next

Figura 4-36 Iniciar Calibragdo (Usar Veiculo) 1

8. Quando as setas e as imagens dos blocos indicados ficarem verdes, pare de girar o botdo.
Ao girar a roda, o tablet comegara a coletar dados automaticamente.
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Right front wheel clamp target calibration

= Collecting...

!5!1

o =

VIN

Infor c c | Next

SN

Figura 4-37 Iniciar Calibragdo (Usar Veiculo) 2

9. Apos a coleta de dados, a tela com os resultados da calibragédo sera exibida. Indica uma
calibracéo bem-sucedida e vocé pode tocar em ESC para sair da fungéo; enquanto indica uma Q
calibragéo com falha e vocé pode tocar em Recalibrar para calibrar novamente.

Result
Calibration completed!
Rotation axis X 0.87 0.87
Rotation axis Y 0.00 0.00
Rotation axis Z 0.49 0.49
Rotation center X 2565 2563
Rotation center Y L 149
Rotation center 2 4508 4508

Figura 4-38 Tela de Resultado da Calibragdo (Usar Veiculo)
4.5.1.3 Verificagdo da Preciséo do Alinhador
A verificagdo da preciséo do alinhador é recomendada quando:
1. O alinhador sofreu uma coliséo de alta intensidade.
2. A verificagdo de precisdo néo foi realizada ha mais de seis meses.

O software oferece trés tipos de métodos de verificagdo de precisédo: Verificagdo de Precisdo do Alinhador usando

Barra de Calibragéo, Verificagdo de Precisdo do Alinhador usando Veiculo e Verificagdo Rapida de Preciséo.
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1. Utilize a barra de calibragéo

y Pararealizar uma verificacdo de precisdo com a barra de calibragéo

A verificagé@o da precisdo pode ser realizada com uma barra de calibragéo, permitindo que a precisdo geral do sistema de

medigao (composto por cameras, grampos de aro e alvos) seja verificada de forma precisa e confiavel.

1. Toque em Manutencéo e Servigo e, em seguida, selecione Calibragéo e inspegéo >

Verificagcio da preciséo do alinhador.

2. Selecione Verificagcdo de precisdo — com barra de calibragéo.

3. De acordo com as instrugdes na tela, mova a barra de calibracéo para uma posi¢éo a cerca de 2,2 m diretamente

em frente a estrutura de alinhamento das rodas. Instale as travas das rodas dianteiras (travas de aro) e os

alvos na barra de calibragéo, alinhe o pino de localizagdo com o orificio de localizac&o e aperte a porca.

Accuracy check

A —

VN
Info.

* Move the calibration bar to the
position about 2.2m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

* Install the front wheel clamp
targets on the calibration bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut;

* The crossbar height will be
adjusted automatically. Ensure
there are no obstructions which
may interfere with the movement of
the crossbar.

Figura 4-39 Verificagédo de Preciséo (Usar Barra de Calibragdo) 1

4. Toque em Avangar. A altura da barra transversal sera ajustada automaticamente e o sistema prosseguira para a

préxima tela. Conforme mostrado no guia na tela, mova a barra de calibragdo para que os valores de

‘Deslocamento’, ‘Distancia L' e 'Diferenca de Distancia’ sejam exibidos em verde.
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Aligner calibration

Move the calibration bar so that

Offset
= the values of 'Offset’, 'L-Distance’,
: ‘R-Distance’, and 'Distance Diff'
=1 are displayed in green.
o m D
L-Distance R-Distance
[ —
Rl Distance DIff
2000 T 000 mim
-9
1886 A 1891
2400 mm 2400 mm
VIN
i Next | Camera ESC

SN

Figura 4-40 Verificagdo de Preciséo (Usar Barra de Calibracéao) 2

Accuracy check
offset Ready!

A

L-Distance R-Distance
[T —
Distance Diff
00 = e
2068 ¢ B . 12086

VIN

- Next Camera ESC

N

Figura 4-41 Verificacdo de precisdo (Usar barra de calibracdo) 3

5. Em seguida, toque em Avancar para acessar a tela seguinte. Gire a barra de calibracéo de
acordo com as instrucdes na tela para coletar dados. Quando as setas e as imagens dos
blocos indicados ficarem verdes, pare de girar a barra de calibragdo.
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Accuracy check

l Rotate the target to the collection
- position.

VIN

Inf
i ‘ Camera ESC

Figura 4-42 Verificacao de Precisdo (Usar Barra de Calibragéo) 4

Accuracy check

Collecting...
. = . ey

Al —

VIN.
o Camera ESC

SN

Figura 4-43 Verificagao de precisédo (Usar barra de calibragéo) 5

6. Em seguida, posicione a barra de calibragdo a cerca de 5,4 m a frente da estrutura de alinhamento
das rodas e conclua as etapas de calibragdo conforme mostrado nos guias na tela para coletar
os dados correspondentes.
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Accuracy check

* Move the calibration bar to the

[ ‘ - position about 5.4m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

- * Install the rear wheel clamp
targets on the calibration bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut.

VIN

Info Next ESC

SN:

Figura 4-44 Verificagcéo de preciséo (Usar barra de calibragéo) 6

7. Apbs a coleta de dados, a tela com os resultados da calibragdo seré exibida. indica
Uma calibragdo bem-sucedida indica que vocé pode tocar em ESC para sair da funcéo; ja uma Q
calibragéo com falha indica que vocé pode tocar em Verificar novamente para calibrar outra vez.

Result
Accuracy check passed!
Total front toe (01,01)
Left front camber (0.1,00)
Right front camber (01.01)
Total rear toe (01.07)
Left rear camber (01.01)
Right rear camber (01,01)

Figura 4-45 Tela de Resultados da Verificagao de Precisao

2. Utilizar o veiculo

A verificacdo de precisdo pode ser realizada com um veiculo, permitindo verificar a preciséo geral do sistema de
medic¢&o (composto por cAmeras, grampos de aro e alvos) sem o uso de uma barra de calibracdo. Como a
preciséo da inspecéo é afetada pelas condicdes do veiculo, recomenda-se o uso de um veiculo esportivo em

bom estado de conservagédo para esta verificagéo.
y Realizar uma verificagdo de precisdo com o veiculo

1. Toque em Manutencéo e Servigo e, em seguida, selecione Calibragéo e inspegéo >

Verificagéo da preciséo do alinhador.

2. Selecione Verificagdo de precisdo — com veiculo.
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3. Siga as instrugdes na tela para configurar o veiculo no status desejado.

Vehicle Preparation

* Ensure that the vehicle is in good condition, and the wheel clearance and the clearance between
suspension components are normal (Recommend to use a passenger vehicle within 3 years and 50,000
km);

* Park the vehicle on a steady and level surface. Ensure a space of 1.5 m or more in front and rear of the
vehicle;

* Place the wheel chocks before and after the left rear or right rear wheel to prevent movement;

* Center the steering wheel and install the steering wheel holder. Release the parking brake and place the
transmission in neutral;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

* Do not push the wheel too hard against the wheel chock when the vehicle is pushed from front and rear
to perform the rolling compensation;

* Do not turn off the calibration frame during the entire accuracy check.

vine

Figura 4-46 Preparagéo do Veiculo

4. Togue em Avangar e siga as instru¢des exibidas na tela para posicionar corretamente a estrutura de
alinhamento das rodas e instalar os grampos de roda (grampos de aro) e o alvo nas rodas.

Auxiliary Tool Positioning

Place the calibration frame about
1.5m in front of the vehicle. Adjust the
crossbar so that it is basically at the
same height as the center of the front
wheel.

Vin

piy Next Exit

Figura 4-47 Posicionamento da Ferramenta Auxiliar 1

49



Auxiliary Tool Positioning

* Check the wheel clamp
AUTEL-CSC0500/19 to ensure that four
pawls (1) are equal in length;

* Install four wheel clamp pawils (1) to
the rims and tighten the bolt (2) until the
pawls (1) are tightly secured.

Note:

* Ensure that the installation holes of
four wheel clamp pawls are in the same
order from inside to outside;

* Ensure that the wheel clamps are
vertically installed on the rims, and the
installation angle should be within -8° to
8.

VIN
Info

. Next Exit

Figura 4-48 Posicionamento da Ferramenta Auxiliar 2

5. Em seguida , toque em Avancgar. A barra transversal sera ajustada automaticamente, localize o alvo e o
tablet exibir4 a tela seguinte. Siga as instru¢des na tela para mover o calgo da roda traseira para tras
em cerca de 30 cm e empurre o veiculo para trés até que os valores fiquem verdes. Quando as setas
e os blocos indicadores estiverem verdes, pare de empurrar o veiculo e aguarde o tablet exibir a
préxima tela.

Wheel Rolling Compensation

(@) = y N * Move the rear wheel chock
backward for about 30 crm;
* Push the vehicle in the direction
indicated by the arrow.

info

Figura 4-49 Compensacé&o de rolamento daroda 1
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Wheel Rolling Compensation
Q

| SN USE—

* Stop pushing the vehicle, please
wait..

VIN
Info:
SN

Figura 4-50 Compensacéao de rolamento da roda 2

6. Em seguida, empurre o veiculo para a frente. Quando as setas e as imagens dos blocos indicados ficarem
verdes, pare de empurrar o veiculo e aguarde o tablet entrar na préxima tela.

Wheel Rolling Compensation
m = ! 53 * Push the vehicle in the direction
indicated by the arrow.
VIN T —
;n: Camera ESC
L

Figura 4-51 Compensacéao de rolamento da roda 3
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Wheel Rolling Compensation

()] = = * Stop pushing the vehicle, please
wait

o
| L 1=l ]

v Camera ESC

SN

Figura 4-52 Compensagéo de rolamento da roda 4

7. Posicione a estrutura de alinhamento de rodas diretamente atras da traseira do veiculo, e
Siga as instru¢des na tela para concluir os procedimentos.

8. Apos a concluséo da operagéo, a tela com os resultados da calibragao sera exibida.
indica uma calibragéo bem-sucedida; enquanto ° indica uma calibracgéo falha que

Requer recalibracéo.
3. Verificagdo rapida de precisao

Por padréo, uma verificagéo rapida de preciséo € realizada automaticamente a cada seis meses. O intervalo de
verificagdo de preciséo pode ser modificado nas configuragdes do software de alinhamento de rodas.

A verificacéo rapida de precisédo pode detectar falhas no sistema de medigdo composto por cameras e alvos,
mas ndo abrange as travas das rodas.

y Para realizar uma verificacdo rapida de preciséo

1. Togque em Manutencéo e Servigo e, em seguida, selecione Calibragéo e inspecéo >

Verificagdo da precisédo do alinhador.
2. Selecione Verificagdo rapida de preciséo.

3. Siga as instrucdes na tela para configurar o veiculo no status desejado.
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Vehicle Preparation

* Park the vehicle on the level ground. Set the front wheels at the straight ahead position. Ensure there is
a minimum of 1.5 m space in front of the vehicle;

* Place the wheel chocks in front of and behind the left rear wheel to prevent vehicle movement;

* Center the steering wheel and install the steering wheel lock. Release the parking brake and shift the
transmission to N;

* Keep the vehicle unloaded. Check if the coolant level and the engine oil level are correct. Check if the
fuel tank is full;

* Close all the doors and turn off the exterior lighting;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

* |f the vehicle is equipped with the air suspension, adjust the vehicle to the standard mode before
performing the measurement. The adjustment process may vary on different models.

ViN:

v Skip | Next Exit

Figura 4-53 Preparagéo do Veiculo

4. Togue em Avangar e siga as instru¢des exibidas na tela para posicionar corretamente a estrutura
de alinhamento das rodas e instalar os grampos de roda (grampos de aro) e o alvo nas rodas.

Auxiliary Tool Positioning

Place the calibration frame about
1.5m in front of the vehicle. Adjust the
crossbar so that it is basically at the
same height as the center of the front
wheel.

VN

i
Ak Next Exit

Figura 4-54 Posicionamento da Ferramenta Auxiliar 1



Auxiliary Tool Positioning

VN
Info.
SN

* Check the wheel clamp
AUTEL-CSC0500/19 to ensure that four
pawls (1) are equal in length;

* Install four wheel clamp pawls (1) to
the rims and tighten the bolt (2) until the
pawls (1) are tightly secured.

Note:

* Ensure that the installation holes of
four wheel clamp pawls are in the same
order from inside to outside;

* Ensure that the wheel clamps are
vertically installed on the rims, and the
installation angle should be within -8° to

Next Exit

Figura 4-55 Posicionamento da Ferramenta Auxiliar 2

5. Toque no botdo Préximo ; a altura da barra transversal sera ajustada automaticamente e

Procure o alvo e vocé entrara na seguinte tela.

Quick accuracy check

37%

Quick accuracy check is in progress. Do not move the vehicle and the calibration frame. Ensure that all the

targets can be detected.

Info:
SN

Figura 4-56 Verificagdo rapida de precisédo

6. O resultado da verificacéo rapida de preciséo sera exibido ap6s o progresso da verificagdo. O valor 0
Concluida. « indica uma calibragéo bem-sucedida; enquanto o valo

Calibracéo que requer recalibracéo.
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Result

Accuracy check passed!

Front Camera Angle Differes (01,01
Right Camera Anale Differer (01.0.1)
Left Camera Angle Differen (01.01)

Figura 4-57 Resultado da Verificagdo Rapida de Precisédo

4.5.1.4 Verificagdo da camera

A funcéo de verificacdo da cAmera é executada para verificar o status das cinco cameras na estrutura
de alinhamento das rodas.

y Realizar a verificagdo da camera

1. Togue em Manutenc¢dao e Servico e selecione Verificagdo de cameras. As visualizagdes e o
status das cameras, incluindo a camera de medicao de distancia, a cAmera de autocalibracéo,
a camera de alvo LF, a camera de alvo LR, a camera de alvo RF e a camera de alvo RR,
serdo exibidos na tela.

2. Toque em Descrigdo para verificar as explicagdes de cada icone exibido na tela.

tela.
Tabela 4-1 Descri¢des das cameras
Icone Nome Explicacédo
Normal
Os pontos de referéncia podem ser reconhecidos normalmente.
Pontos de alvo
Anormal
® O alvo esta sujo ou obstruido; limpe-o ou remova as obstrucdes.
Alvo/Alvo
Pontos
m Habilitado
A A camera funciona normalmente.
Céamera
Né&o ativado ~ _ i ~
N A camera ndo esté sendo usada na funcéo atual.
Céamera
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icone Nome

Explicacéo

A ferramenta de diagnéstico ndo consegue se comunicar com as

cameras. Siga 0s passos abaixo:

1. Verifique se a energia esta ligada;

m 2. Verifique se a conexao atual da camera esta
Anormal
. normal;
Camera

3. Verifique se a ferramenta de diagndéstico esta conectada ao
Sala com Wi-Fi;

4. Registre e carregue os logs. Preencha a descrigdo do problema

detalhadamente.

4.5.1.5 Verificagédo de hardware

Esta segdo permite verificar o estado de varios componentes do alinhamento das rodas.
quadro.

Informagdes da verséo 4.5.1.6

Esta se¢ao permite verificar as informacdes de versdo de varios componentes da estrutura de alinhamento de
rodas.

4.5.2 Relat6rio de Registro de Calibragéo

Todos os registros de calibragao séo salvos aqui; vocé pode visualizar quando e que tipo de calibragéo o
equipamento foi realizado.

4.5.3 Intervalo de verificagdo de precisdo

Esta fungéo permite definir os intervalos de verificacédo de precisédo. Estéo disponiveis quatro opcdes: trés meses,
seis meses, um ano ou nunca. O intervalo de verificagdo de preciséo padréo é de seis meses.
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o Settings = Accuracy check interval

n Push Notifications

Three months 2

3

“% Auto Update

Six months
m Wheel Alignment Settings

One year
(2] OBFCM Upload
Never

Vehicle List

m Laws and Regulations
m System Settings
g About

Figura 4-58 Tela de Configuracéo do Intervalo de Verificagdo de Preciséo

4.5.4 Intervalo de limpeza alvo

Essa fungéo ajuda a lembrar o operador sobre a frequéncia de limpeza desejada, que pode ser selecionada em

termos de ndmeros de alinhamento ou intervalos.

o Settings ) Target cleaning interval

n Push Notifications

Remind the operator about the target cleaning frequency, which can be selected in
= terms of alignment numbers or intervals.
“ Auto Update

m Wheel Alignment Settings h

2] OBFCM Upload

Vehicle List
Eve 540 il alignments remind cleanin:
m Laws and Regulations oy s 9 9
Every | 90  Day | remind cleaning
m System Settings

m About

Figura 4-59 Tela de configuragéo do intervalo de limpeza alvo

4.6 Configuragdes do Software de Alinhamento de Rodas

Esta segdo inclui inspecgéo de veiculos, preparagdo de medigdes, resultados de medicdes, relatério de reviséo,

gerenciamento de especificacdes personalizadas e restauracdo de configuragdes padréo.
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o Settings ) Wheel Alignment Software Settings
@ Diagnostic settings
Vehicle Inspection >
e
Report Settings
Measurement Preparation >
n Push Notifications
Measurement Results >
[~ |
“ Auto Updats
N Overhaul report >
[ 3e]
sa  Wheel Alignment Settings
Customized Specifications Management >

OBFCM Upload

E ! Vehicle List
m Laws and Regulations

Figura 4-60 Tela de ConfiguragBes do Software de Alinhamento de Rodas

Restore Default Settings

4.6.1 Inspecéo do Veiculo

Esta fungéo permite que voceé:

1. Defina se deseja ativar ou ndo a inspegéo de pneus. Essa configuracéo afetara se o tablet o guiara na
verificacdo da profundidade e presséo dos sulcos durante o procedimento de inspe¢éo do veiculo. Para
obter mais detalhes, consulte a secéo " Verificagédo da profundidade e pressédo dos sulcos".

y Se a inspecdo de pneus estiver ativada, vocé pode definir:
1) Método de medicao da profundidade da banda de rodagem: verificag&o Unica ou verificagéo de toda a banda de rodagem.

2) Profundidade minima da banda de rodagem: Quando a profundidade da banda de rodagem for
inferior ao valor minimo definido, o tablet solicitara a substituicédo imediata do pneu.

3) Aviso de Profundidade do Sulco: Quando a profundidade do sulco for menor que o valor
definido, o tablet emitird um aviso.

2. Defina se deseja ativar ou ndo a inspecéo do chassi. Essa configuragdo afetara se o tablet o guiara na
execucdo da Inspecdo do Chassi durante a Inspecéo do Veiculo.

Procedimento. Para obter mais detalhes, consulte Inspecdo do Chassi.
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o Settings = Vehicle Inspection
@ Diagnostic settings
Tire Inspection [ on @
Repors Setins Tread Depth Sample Number Tread Depm:ﬂ:s; >
n EusiNotifications Minimum Tread Depth 1.6mm >
(2] Auto Update Warning Tread Depth 3.2mm >

¥4 Wheel Alignment Settings
chassi nspecton ax

n OBFCM Upload
Vehicle List

m Laws and Regulations

Figura 4-61 Tela de Configuragdes de Inspegédo do Veiculo
4.6.2 Preparacéo da Medicao

Esta fungéo ativa/desativa a preparacédo da medicéo e afetara se o tablet ird orientd-lo na medicéo da altura da
suspensédo. Para mais detalhes, consulte Medigdo da Altura da Suspenséo.

o Settings = Measurement Preparation
E Diagnostic settings
Measurement preparation [ on ¢
Report Settings
Ride Height Measurement [ on §

n Push Notifications

m Auto Update

m Wheel Alignment Settings

n OBFCM Upload
Vehicle List

m Laws and Regulations

Figura 4-62 Tela de Configuracdo de Preparacéo de Medicdo
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4.6.3 Resultados das Medicbes

5 Settings —— Measurement Results
B Push Notifications
Center Steering Wheel When Saving Measured Result @I
a Auto Update
Adjust to Half Tolerance [ on @
OBFCM Upload

m Vehicle List

m Laws and Regulations
B System Settings
m About

Figura 4-63 Tela de Configuracéo de Resultados de Medi¢&o
Esta fungéo permite que vocé:
1. Se deve ou néo centralizar o volante ao salvar o resultado da medig&o.

y Ative a fungdo

1) Se as rodas ndo estiverem alinhadas, toque em Salvar antes do reparo na tela de resultados da
medicéo e o guia para alinhar as rodas sera exibido na tela.

Save Before Repair

' W ead

Turn the steering wheel to left to set the wheels straight

Figura 4-64 Tela Salvar antes de reparar 1

2) Quando as rodas estiverem na posi¢ao reta, o tablet salvara os dados.
automaticamente e exibir a seguinte tela.
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Save Before Repair

Figura 4-65 Tela Salvar antes de reparar 2

y Desative a fungdo: os dados serdo salvos imediatamente apds tocar em Salvar antes.
Repare na tela de Resultados Medidos.

2. Se deseja alterar para 0 modo de Tolerancia Minima.

1) Se o modo de Tolerancia Parcial estiver ativado, o Resultado da Medigao sera exibido nesse
modo, e a tela ficara semelhante a imagem abaixo.

Vehicle
e Inspection

& Preparation
Work

=

+, Compensation

@ Caster/sal

Measured
Result

& Alignment
’\ Guide

a Post-alignment
Diagnosis |
ADAS

Calibration

B Repons

[ Exit Alignment .

VIN:
Info:

SN

Figura 4-66 Resultado da Medi¢&o (Meia Tolerancia) Tela

2) Se 0o modo de Tolerancia Parcial estiver desativado, o Resultado da Medi¢&o sera exibido no
modo de Tolerancia Total, e a tela ficard como na imagem abaixo.
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e} Vehicle Graphical Result
Inspection
m - i

Preparation
& o

= -
13, Compensation

-0.06°

@ Caster/sal

Measured
]
& Alignment
~ Guide
Post-alignment
= Diagnosis

ADAS

Calibration
Reports
B et Alignment
N
T i Coren TRl (St Mot

SN

Figura 4-67 Resultado da Medic&o (Tolerancia Total) Tela

Relatdrio de Reviséo 4.6.4
Essa configuragéo permite ativar ou desativar a exibi¢éo do relatério de diagnéstico de seguranga do chassi
na tela de relatérios ap6s uma operacéo de alinhamento de rodas. Para obter mais detalhes, consulte

Relatorios.

o Settings - Overhaul report

@ Diagnostic settings
Chassis safety diagnostic report [ on ¢

Report Settings

n Push Notifications
m Auto Update

:E: Wheel Alignment Settings

n OBFCM Upload

Vehicle List
m Laws and Regulations

Figura 4-68 Tela de Configuragéo do Relatorio de Reviséo

4.6.5 Gestao de Especificacbes Personalizadas

Essa fungéo permite visualizar ou excluir os dados de especificacdes personalizadas armazenados para o
veiculo. Se vocé ndo tiver armazenado nenhum dado de especificacéo personalizada, a tela exibira a
mensagem de que nédo ha dados disponiveis ao tocar no botéo " Gerenciamento de Especifica¢des

Personalizadas" .
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Wheel alignment o -3 o | = @ B =

Wheel alignment

@ v
£ Customized Specs Management (a
Time Vehicle Type
2026-01-19 23:18:48 Demo| AudiA7/S7/RS7 2011> | 2011-2017 | Test Spec i o
2026-01-20 23:47:58 Demo| AudiA7/S7/RS7 2011> | 20112017 |1 ' o
VN
Info:

SN: V6AGOD0DD04T \ ESC
Figura 4-69 Tela de gerenciamento de especificagdes personalizadas

4.6.6 Restaurar configuracdes padréo

Esta fungéo restaura as configuragdes padréo do software de alinhamento de rodas.

Restore Default Settings

Do you want to restore the default
settings of wheel alignment software?

- -

Figura 4-70 Tela de Restauragéo das ConfiguragGes Padréo
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As configuragdes padréo séo as seguintes:

Tabela 4-2 Configuragdes padrédo

Item Configuragéo padréo
Formato de exibigdo de angulo Grau e minuto
Formato de exibi¢cdo do dedo do pé Grau e minuto

mm

Unidade de altura de condugéo

Unidade de profundidade da banda de rodagem mm

Unidade de largura da bitola e distancia entre eixos mm

Unidade de presséo dos pneus bar

Unidade de peso kg

Tipo de bracadeira Bracadeira de aro

Ferramenta de Medig&o de Pneus Connect Ativar a busca de dispositivos TBE
Selecione a ferramenta de medicdo de altura Fita métrica

Medigéo do nivel do chassi Benz A -
Inclindmetro portatil

Ferramenta

Ligar

Configuragao do sinal sonoro

Intervalo de verificagéo de preciséo Seis meses

Vezes: 540 vezes

Intervalo de limpeza alvo
Duracgéo: 90 dias

Inspecéo de Veiculos Ligar

Namero da amostra de profundidade da banda de rodagem Verificagéo completa da banda de rodagem
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Item Configuragéo padréo
Profundidade minima da banda de rodagem 1,6 mm

Profundidade de aviso da banda de rodagem 3,2mm

Inspecao do chassi Ligar

Preparacdo para Medicédo Ligar

Volante centralizado quando Desligar

Salvando o resultado medido

Ajustar para metade da tolerancia Ligar
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Funcao de alinhamento de 5 rodas

As quatro rodas, 0 mecanismo de dire¢é@o e os eixos dianteiro e traseiro de um veiculo séo projetados para manter
uma posicéo relativa especifica — uma especificacédo padréo definida na fabrica. Essa posigéo relativa pode se
alterar apés a reinstalagdo de componentes ou operagéo prolongada. O processo de ajustar essas pecas de volta
as suas posicoes padrdo é definido como alinhamento de rodas.

O alinhamento correto das rodas garante estabilidade na conducé@o em linha reta, melhora a resposta da dire¢éo
e reduz o desgaste excessivo dos pneus e o consumo desnecessario de energia.

Por esses motivos, o alinhamento das rodas é um procedimento necessario antes de operar o veiculo.

Neste capitulo, sdo abordadas as especificacdes técnicas, as precaugdes de utilizagdo, os preparativos para o
alinhamento das rodas e os procedimentos de alinhamento das rodas.

5.1 Especificagdes Técnicas

As especificagfes técnicas sdo apresentadas na tabela abaixo.

Tabela 5-1 EspecificacGes Técnicas

Item Descrig&o

Trabalho recomendado

Distancia 2667 mm (105 pol.)

Distancia entre eixos suportada: 2032-5588 mm (80-220 pol.)

Roda suportada

Distancia 12702490 mm (50-98,03 pol.)

Diametro da borda suportada
. 279-609 mm (11-24 pol.)
(Com bracadeira de aro)

Diametro do pneu suportado
482,6-939,8 mm (19-37 pol.)
(Com trava de pneu)

Frequéncia de medigéo (tip.)

9 vezes/s
Velocidade de elevacdo da barra transversal 50 mm/s
Temperatura de operagéo. -10-50 y (14 °F-122 °F)
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Item Descricao

Temperatura de armazenamento. -20-60 ¥/ (-4 °F—140 °F)

5.2 Precaucdes de utilizacéo

1. Quando o veiculo estiver no elevador, certifique-se de que as rodas dianteiras estejam centradas com as demais.

Volante na posi¢éo central (em linha reta).

2. Depois que o veiculo for colocado no elevador, calgos devem ser colocados na frente e atras das duas rodas

traseiras para evitar que o veiculo se mova.

3. Tenha cuidado ao levantar o veiculo. Siga os procedimentos operacionais de seguranca para levanta-lo.
veiculos.

4. Quando o veiculo for elevado a altura necessaria, ele s6 podera ser ligado ap6s
O seguro estd em vigor e a seguranga esta garantida.

5. E estritamente proibido operar o elevador quando houver pessoal trabalhando embaixo ou
ao redor do veiculo.

6. Certifique-se de que a lente da camera e o alvo estejam limpos.

7. Quando forem necessarias travas de roda, certifique-se de que as linguetas de cada trava estejam na posicéo correta.

mesma marcha.

8. Siga rigorosamente os procedimentos do software e as instrucdes na tela.

5.3 Antes do alinhamento das rodas

5.3.1 Trabalho Preparatorio

Antes de realizar o alinhamento das rodas, verifique e prepare:

1. O tablet esta conectado a rede Wi-Fi IWA500 e com acesso a Internet. Consulte

Consulte a segdo Conexao da estrutura de alinhamento de rodas e Configuragéo de rede para obter detalhes.

2. Aignicéo é desligada e o IWA500 é conectado ao carregador para evitar
O consumo da bateria é alto, ja que todo o procedimento de alinhamento das rodas pode demorar bastante.

3. Prepare as seguintes ferramentas:
1) Grampos de roda (grampos de aro), grampos de roda (grampos de pneu) e alvos

y Para instalar grampos de roda (grampos de aro) e alvos nas rodas, consulte Alvo.
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y Para instalar travas de roda (travas de pneu) e alvos nos pneus, consulte Trava de Roda (Trava de Pneu).

@ OBSERVAGAO

Aqui selecionamos grampos de roda (grampos de aro) para fins de ilustragéo.

2) Plataforma giratéria

3) Ferramenta de suporte para volante e abaixador de pedal de freio
4) Calgo de roda

5) Nivel do volante

5.3.2 Selecao de fungdes

Duas aplicagdes, Alinhamento de Rodas e Alinhamento Avangado de Rodas, estdo disponiveis no Menu de Servicos.

@ @ @&

Wheel Alignment Advanced Wheel Alignment  Hand-held Inclinometer Settings

Wheel Alignment Filter MaxiViewer Update Data Manager

Figura 5-1 Tela do Menu de Tarefas do IWA500
1) Selecione o aplicativo Alinhamento de Rodas para executar a fungdo de alinhamento de rodas.

2) Selecione o aplicativo Alinhamento Avangado de Rodas para realizar o alinhamento das rodas.
e funcdes de reinicializagdo do angulo de direcéo. Estabele¢ca a comunicagdo adequada entre o veiculo e o tablet

conectando o dispositivo VCI & porta DLC do veiculo. Consulte a se¢éo " Estabelecer comunicagéo com o veiculo

para obter mais detalhes.

@ OBSERVAGAO

A conexdo VCI nédo é necessaria para a funcéo de alinhamento de rodas; porém, é obrigatéria para a funcéo de

alinhamento de rodas avangado.
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Tabela 5-2 Comparagéo de fungées

Funcéo Roda Avancada
Alinhamento de rodas .
Procedimento Alinhamento

Inspegdo de Veiculos y y
Trabalho de preparagéo y y
Compensacéo y y
Caster/SAl y y
Resultado medido y y
Guia de alinhamento y y
SAS e outros .

. L s y
Funcéo de diagnostico
Calibragcdo ADAS
Relatérios y y
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5.3.3 Identificagdo de Informagdes do Veiculo

Ap6s selecionar um aplicativo para executar as fungdes desejadas, escolha um método apropriado para identificar
as informagdes do veiculo. Os métodos de identificagdo suportados para os dois aplicativos sdo detalhados a

seguir:
Tabela 5-3 Métodos para Identificar Informagdes do Veiculo
Aplicativo Roda Avancada
Alinhamento de rodas .
Método Alinhamento
Detecgdo automatica y
Entrada manual y y
Leitura do VIN/Licenca y y
Selecdo manual y y

y Identificar informagdes do veiculo por meio da detecgdo automatica

1. Toque no botéo azul VID no canto superior esquerdo da tela.

o Al Favorites History America Europe Asia China Q

@ @ @ @
N
Ford GM Mercedes-Bi bach FordEU
@ @ G \
Nissan NissanGTR Infiniti DFPV BYD

5 |
§ @

Figura 5-2 Tela de Detecgdo Automatica 1
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2. Selecione Deteccao automéatica no menu suspenso. O veiculo sera entéo identificado.

automaticamente.

t | ﬁ Al Favorites History Ameica | Eurspe Asia China Q

,: Manual input ‘

(mm) Scan VIN/License ‘

. ® . -
@ ‘ G ‘ ‘ ¥y
7
oM Morcades-B Mavbach FordeU

™= plate
\ | | .@'
Nissan NissanGTR Infiniti DFPV BYD
DENZA

Figura 5-3 Tela de Deteccdo Automatica 2

Auto detect

Scanning... (1/12)
Cancel

Figura 5-4 Tela de Detecgdo Automatica 3
y Identificar informag6es do veiculo por meio de entrada manual
1. Selecione o botdo azul VID no canto superior esquerdo da tela.

2. Selecione Entrada manual no menu suspenso.
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QJ”; Al China Q

‘ S@ Autodetect @

Favorites History America Europe. Asia

M, des-B Mavbach FordEU

() Sc: an VIN/Lucense
= .

-

Nissan NissanGTR Infiniti

=

DENZA

DFPV BYD

Figura 5-5 Tela de entrada manual 1

3. Toque na caixa de entrada e digite o VIN ou o nimero da placa corretos. Em seguida, toque em OK e o

veiculo serd identificado.

Figura 5-6 Tela de entrada manual 2

y Identificar informagdes do veiculo por meio da leitura do VIN/placa de identifica¢ao.
1. Selecione o bot&o azul VID no canto superior esquerdo da tela.

2. Selecione "Escanear VIN/Placa" no menu suspenso.
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‘ I__‘ Auto detect

-
,_ Manual input ‘
4 Mercedes-Benz Maybach FordEU

I 6: el
DFPV BYD

Nissan NissanGTR Infiniti

DENZA

3. Posicione a camera de forma que o VIN (localizado no painel ou na soleira da porta do
veiculo) aparega dentro do enquadramento de leitura. Em seguida, o VIN serd lido e
reconhecido automaticamente, e o resultado aparecera na caixa de didlogo Resultado
do Reconhecimento.

Figura 5-7 Tela de leiturado VIN 1

America ~

Barcode

VIN

Recognize plate

License

P

Figura 5-8 Tela de leitura do VIN 2
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Recognition result

Figura 5-9 Tela de leitura do VIN 3
4. Toque em OK para confirmar o VIN.

y Identificar informagdes do veiculo por meio de selegdo manual

1. Selecione o icone do fabricante do veiculo.

M m Al Favorites History America Europe Asia China Q

+ I 0

Ford GM Mercedes-Benz Maybach FordEu
Nissan NissanGTR Infiniti DFPV BYD
DENZA

Figura 5-10 Tela de Selegdo Manual 1

2. Selecione Selegcdo Manual. Em seguida, selecione as informagdes do veiculo, como Marca,

Modelo, Cilindrada, Tipo de Motor e Ano do Modelo. Depois, toque em OK para confirmar o VIN.



Select Vehicle Information Model year x
Brand Ford Q
Model Ranger 2026
Capacity 30L 2025
r———
v 2024
Engine type EcoBoost - Gas Turbocharged Direct Injection

2022 -
Model year 2024

un
Info:
i Reest =t

Figura 5-11 Tela de Selegdo Manual 2

5.3.4 Personalizacdo de pardmetros

Ap6s selecionar as informagdes do veiculo, o botéo "Especificagdes" fica disponivel na secéo de botdes de fungéo
na parte inferior da tela. Este botdo permite verificar e personalizar os parametros de alinhamento das rodas. Ele se
aplica a veiculos cujos parametros se desviam das configura¢des originais de fabrica apés modifica¢des no chassi.

y Para personalizar os parametros de alinhamento das rodas (Tomando como exemplo os veiculos Audi):

1. Toque no botéo Especificagdes para verificar os parametros de alinhamento das rodas. Em seguida, toque

no bot&@o Personalizar especificagdes se algum parametro precisar ser editado.

Front specifications Rear specifications

ron! c Aeasurament (Mi Measuremaent (Max.) Adjustment (M1 Adjustment (Max.)

Total toe 0.00* -0.50° 0.50° -0.23° 0.23°
Left toe 017° -0.33° 067" - -
Right toe 017° -0.33" 0.67° = =
Left camber B = = = =
Right camber B - - - -
Cross camber 0.00° -0.50° 0.50° = =
Left caster B 5 2 =
Right caster B - - - -
oatrubions: [ Sk fhe speci caion vais

path

VIN "

Info: Customize "

i Specs | Unit Sdtmu‘ ESC Start

Figura 5-12 Tela de Especificagdes de Alinhamento

2. Toque para excluir os parametros que precisam ser editados e insira os valores corretos.



Front specifications Rear specifications |

Total toe 0.00° 0.50° 0.50° 0.23° 0.23°

Total toe (raised)

Left toe 0.17° 0.50° 0.50" = =
Right toe 017° 0.50° 0.50° = =
Cross toe = = = = =
Left camber = =

Right camber

Cross camber 0.00" 0.50° 0.50" =

path

VIN:

i Save lmmsm-g ESC Start

Figura 5-13 Tela de edicao de especifica¢des de alinhamento

3. Toque em Salvar para acessar a tela Salvar Especificagdes. Insira o0 modelo do veiculo e uma
anotacdo para facilitar a identificagéo e a recuperacdo. Em seguida, toque em OK para salvar
0s parametros.

Save Specifications

Title

Annotation

VN
Info:
o OK | ESC

Figura 5-14 Tela de Salvar Especificagcfes 1

76



Information

Save succeeded!

Figura 5-15 Tela de Salvar Especificagdes 2

4. Apos editar e salvar os parAmetros, o tablet retornara a tela de Parametros de Alinhamento das
Rodas. Toque no botdo ESC para salvar os parametros.
Sera selecionado automaticamente na tela de informacdes de configuragéo.

Select Vehicle Information Specifications (20)
Model Audi A7/S7/RS72011> | [ Q- 7]
Year 2011-2017 ‘ Default specifications |
Suspension Air Suspensi = IeslSpec
PR Code Heavy Duty Suspension (1BS)
Driving Position LHD

VIN:
e Spec ESC Start
Figura 5-16 Tela de selecao de configuracao

5. Toque em Iniciar e siga as instru¢fes na tela passo a passo para continuar inserindo as informagoes.
tela e, finalmente, acesse a tela de Inspecéo do Veiculo.
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Information

Steering angle and other 2

Vehicles with Steering Angle Sensor (SAS):
* After the wheel alignment parameters are adjusted, the SAS calibration is required.

function: | necting the Vehicle Communication

e (VCI), th tering Advanced Wheel Alignme

ADAS calibration functions:

Vehicles with cruise control system:
* After the wheel alignment parameters are adjusted, the radar calibration is required.

Vehicles with LDW:
* After the wheel alignment parameters are adjusted, the front camera calibration is required.

he above ADAS calibration function:

yration frame anc ed calibration tools for

\e above diagnostic functions and Adv
t be performed with caution. Otherwise, this may ca

ce Systems (ADAS) calibration functions cannot be performed, the wheel alignment on this
e Steering Angle Sensor (SAS) or Advanced Driver Assistance Systems (ADAS) related
her this vehicle has the above functions, enter advanced wheel alignment to perform wheel

alignment and execute the functions.

VIN:
Into:

h Cancel OK

Figura 5-17 Tela de informagdes de alinhamento das rodas

e —— Sre—

b}

Ve
B nspect

= -
&, Compensation

& costersa —_—t B 4 =
Measured
X Gude Right front  F dit the trea ) > (0]
Reports
'; ' Right rear i u > (O]
e it the tread stats > o]
[ Exit Alignment
VIN:
Info:
& | Next
Figura 5-18 Tela do procedimento de alinhamento de rodas
Information
Steering angle initialization and other i ic functions:

After the wheel alignment parameters are adjusted, the SAS reset is required.

ADAS calibration functions:
After the wheel alignment parameters are adjusted, the Distance control calibration is required.

After the wheel alignment parameters are adjusted, the Camera control unit calibration is required.

Thea alibration functions require the € of Autel ADAS calibration frame elated calibration tools for exe

Was

nnot be performed, the wheel alignment on

ming: If the above diagnostic functions and Advanced Driver Assistance Systems (ADAS) calibration function:
vel ced Driver Assistance Systems (ADAS) related

be performed with caution. Otherwise, this may cause the Steering Angle Sensor (SAS) or Ad
ctions to fail to operate propery.

le mus

Figura 5-19 Tela de Informagdes Avancadas de Alinhamento de Rodas

78




oy m——— —
Inspection

&, Preparation
2 Work

s
o1, Compensation

Leftfromt > &
Right front > &
Right rear | e 1 > (O]
Q Reports Leftrear  F > (O]
[ Exit Alignment
VIN:
nfo; Next

SN

Figura 5-20 Tela do Procedimento Avancado de Alinhamento de Rodas

@ nora:

O aplicativo de alinhamento de rodas avangado inclui uma fungéo adicional de SAS e outras fungdes de diagnéstico em
comparagéo com o aplicativo de alinhamento de rodas padrdo, embora todas as outras fungées sejam idénticas. Portanto,
as etapas a seguir para a funcdo de alinhamento de rodas séo descritas usando o aplicativo de alinhamento de rodas

avancado como exemplo.

5.4 Procedimentos de alinhamento de rodas

5.4.1 Inspecéo do Veiculo

A inspecéo do vefculo inclui a verificagéo do estado e da profundidade do piso dos pneus, o ajuste da presséo dos pneus
ao valor padrédo do veiculo e a inspegdo dos componentes do chassi com base nos tipos de falhas ou pontos de
vulnerabilidade — todas essas etapas sdo essenciais antes de realizar o alinhamento das rodas, pois anormalidades nos

pneus, desvios de presséo ou pegas defeituosas do chassi podem afetar a precisdo dos resultados do teste.

0 IMPORTANTE
Antes de realizar os procedimentos de alinhamento das rodas, acesse o menu de configuragdes através de Configuragdes.
> Configuragdes de alinhamento de rodas para ajustar as configuragoes de acordo com requisitos especificos e
condicGes reais de trabalho. Todos os procedimentos de alinhamento de rodas séo baseados nas configuragdes padrao

em Configuracdes de alinhamento de rodas.
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5.4.1.1 Inspecédo da Banda de Rodagem

a) Coluna de condig&o da banda de rodagem (permitido comentario)

Toque na area de descri¢&o do estado do pneu para selecionar o estado correspondente a cada pneu e adicione notas, se
necessario. Em seguida, toque em OK e verifique o indicador de cor dos quatro pneus. Se algum indicador de pneu estiver

vermelho ou amarelo na tela, substitua ou repare o pneu de acordo com a condic&o real.

Left front < >
Normal

Outside wear

Inside wear

Bilateral wear

Feather edge

Spot wear

Aging

Flat crushing

Excessive wear

Buige

Wear/punciure

Different tread/brand on one axle
Tire valve aging

Rim damage

Unauthorized tire

e

Figura 5-21 Tela de Condicdo da Banda de Rodagem

b) Adicionar coluna de fotos

Para uma melhor avaliagéo do estado do pneu, toque no icone da cAmera na coluna Adicionar Fotos para adicionar até

trés fotos por pneu.

Add photos (up t03)

v
2

Left front

aster/SAl

o

Measured
Result

& Alignment
N Guide
{y Postalignment

Diagnosis Right rear
@ ADAS
Calibration

Leftrear  Pressto edit the trea

Right front  Press to edit the tread status > (o]

Figura 5-22 Tela de Inspecéo da Banda de Rodagem
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5.4.1.2 Inspecao da profundidade e presséo da banda de rodagem

Inspecéo de profundidade e pressdo da banda de rodagem por toque para verificar a profundidade e a presséo dos pneus.

F4e) }:‘BME‘B Tread Inspection Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection

& Preparation
2 Work

=
+%, Compensation

& castersal Left front bar

Right front bar

mem

Right rear bar

mm

Left rear bar

onnect tre
[® Exit Alignment ITS precsure meosur,. © [P

All Tread
S I.mkselﬂ\g‘ Check | Next

Figura 5-23 Tela de Inspegéo de Profundidade e Pressédo da Banda de Rodagem 1
1. Inspegé&o da profundidade da banda de rodagem

a) Dois modos estédo disponiveis para medi¢do da profundidade da banda de rodagem: Verificagdo de Toda a Banda de Rodagem

e Verificagao Unica. Toque em Verificagdo de Toda a Banda de Rodagem ou Verificagdo Unica para alternar o modo de

medicao.
y Verificagdo completa da banda de rodagem: Mede a profundidade da banda de rodagem em trés posi¢des, incluindo

na parte externa, no meio e na parte interna do pneu (préximo a carroceria do veiculo).

y Verificagdo Unica: Mede a profundidade do piso em uma das seguintes posi¢des:

na parte externa, no meio ou na parte interna do pneu (préximo a carroceria do veiculo).

b) Para medir a profundidade da banda de rodagem, é necessario um instrumento como o dispositivo Autel MaxiTPMS da
série TBE (doravante denominado dispositivo TBE) . Se vocé usar o dispositivo TBE, os valores medidos serdo

exibidos automaticamente na caixa de entrada correspondente; se usar outros instrumentos,

Insira manualmente os valores na caixa de entrada correspondente.

@ OBSERVAGAO

Apbs inserir todos os valores de profundidade e presséo dos sulcos dos pneus, verifique o indicador de cor dos quatro pneus na tela

e substitua ou repare o pneu de acordo com a condic&o real.

Ao usar o MaxiTPMS TBE200 (n&o incluido; entre em contato com os revendedores locais para adquirir) para medir a profundidade
da banda de rodagem, conecte o dispositivo ao tablet, e o tablet reconhecera e carregara automaticamente os dados de profundidade
da banda de rodagem. Os dados também podem ser sincronizados pressionando o botéo " Carregar Dados da Banda de

Rodagem" .
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Toque no bot&o azul " Conectar Ferramenta de Medi¢c&o de Pneus" e siga as instru¢fes na tela.
Para emparelhar o dispositivo TBE com o tablet, consulte a se¢do "Conectar a Ferramenta de Medicédo de
Sulcos" para realizar a conexdo antes de executar o alinhamento das rodas.

Figura 5-24 Diagrama do dispositivo MaxiTPMS TBE e sua utilizagéo
2. Inspecéo da presséo dos pneus

a) Insira a pressao padrdo dos pneus no campo correspondente. A pressdo padrao dos pneus
encontra-se na etiqueta de informagdes sobre pneus e carga, normalmente localizada na coluna

Figura 5-25 Localizag&o do valor padréo da presséo dos pneus

b) E necesséario um dispositivo para medir a pressdo dos pneus, como o Autel ITS600 (doravante
denominado dispositivo ITS600).
Medicéo. Se vocé usar o dispositivo ITS600, os valores medidos serdo exibidos automaticamente
na caixa de entrada correspondente; se usar outras ferramentas, insira os valores manualmente
na caixa de entrada correspondente.

Ao usar o dispositivo ITS600 (nédo incluido; entre em contato com os revendedores locais para adquiri-lo)
para medir a presséo dos pneus, conecte o dispositivo ao tablet, e o tablet reconhecera e carregara
automaticamente os dados de pressédo dos pneus. Os dados também podem ser
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Sincronizado pressionando o botdo Dados de Presséo de Carga .

Toque no botdo azul Conectar Ferramenta de Medic&o da Pressdo dos Pneus e siga as instrucdes na tela para
emparelhar o dispositivo TBE com o tablet. Como alternativa, consulte Selecionar Dispositivo de Medic&o da Pressdo

dos Pneus para realizar a conexdo antes de executar a funcéo de alinhamento das rodas.

Figura 5-26 Diagrama do dispositivo e de utilizag&o ITS600

Vehi Tread Inspection Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection
#B inspecion 3 & =

& ‘I;l:iaranun ‘Tread depth-All tread check @ Tire pressure (]
+%, Compensation
4mom||[ 4 om [ 4 mm
® Left front —— T 2.5 bor
o mm mm
Right front 2.5 bar

Right rear 2.5 bar
1Tmm| | 1T om | 1 mm
Leftrear 2.5)bar
- O e
VIN: si'v
Info: i e
i Unit Setting Next

1 | I |
Figura 5-27 Tela de Inspecéo de Profundidade e Pressédo da Banda de Rodagem 2
5.4.1.3 Inspecéo do Chassi

A inspecéo do chassi permite a resolucéo rapida e precisa de problemas nos componentes do chassi e registra o

processo de inspecéo.

A inspecdo do chassi abrange oito sistemas listados na coluna da direita, cada um com varios itens de inspegéo
subdivididos. Siga os guias de operac¢éo no tablet para inspecionar todos os oito sistemas sequencialmente ou
inspecione itens especificos filtrando-os. Toque em qualquer item de inspecéo para visualizar a descricdo do

componente, os sintomas associados e 0os métodos de reparo na segéo principal.
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Tread Inspection

Tread Depth & Pressure Inspection Ci is Inspection

Component introduction
| Detaut (show an v
The differential fluid can lubricate gears and bearings, prevent wear and corrosion, and help gears dissipate
- e Drivetrain v
'3, Compensation Recommended life: 3 years or 60 thousand kilometers
i v
Repair method Engine and transmission parts
1. Conduct a visual Inspection. Drain a sample of the differential fluld. If there is Front v
o excessive impurlties, replace the fluid,
2. Drain a sample of the differential fluid and rub it between your fingers to check its consistency.If the luidis | Rear suspension v
not sticky,replace it
Front brake v
Postalgnment IMyAdd photos or notes t
B Diagnosis Power Steering Booster AND
. Master Cylinder
/A -
© @ Rear brake v
id = Steering v
Press to change inspection status:
Help Next

© Require

£ Not inspected

0K Suggest

Figura 5-28 Tela de Inspecéo do Chassi 1

perv—

Ve
0 T Tread Inspection
& ;’;ﬁmﬁm Component introduction

Il

Compensation e

Recommended life: 3 years or 60 thousand kilometers

)
)]

ter/SAl

@

Repair method

Mea.

ed

‘The differential fluid can lubricate gears and bearings, prevent wear and corrosion, and help gears dissipate

| Deaut (show sy

Drivetrain

Differential fluid (/)

Transfer

1. Conduct a visual Inspection. Drain a sample of
or excessive Impurities, replace the fluid

Result

*

Alignment
Guide

b

not sticky, replace it

Post-alignment
Diagnosis

D

Add photos or notes

®

[ Exit Alignment

Press to change inspection status:

#) Notinspected 4 OK & require

Suggest

fluig, If there is -

Transmission wure

2. Drain a sample of the differential fluid ard rub it between your fingers 1o check its consistency. If the fluid is

Drive shaft

Front wheel bearing
assembly

Rear wheel bearing

assembly

Front wheel hub

Rear wheel hub

Help |
| J |

Figura 5-29 Tela de Inspecé&o do Chassi 2
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Toque no ftone para alterar o status da inspegéo. Para obter detalhes sobre cada icone de status,
toque no botédo Ajuda .

~




Help Information

(7 Not inspected
Not inspected indicates that the part has not been inspected
yet.

oK
OK indicates that the part has been inspected and no damage or
‘wearis found.

Reasons:

1. Part is close to the end of its useful life (just above discard
specification, a failure may occur soon).

2. To address a customer need, convenience of request

Figura 5-30 Tela de explicagdo do icone de status de inspec¢édo do chassi

a) Toque no botala secdo principal para capturar e enviar até 5 imagens do componente correspondente.
Toque no botéo para gravar e enviar um W&o de 2 a 10 segundos do componente.

b) Toque na caixa suspensa no canto superior direito da tela para exibir o
Itens a serem inspecionados, categorizados por defeitos.

7 Yebichs, Tread Inspection | Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection
inspection i .
bt p— ”
e Component introduction et (ahow o)

= The differential fluid can lubricate gears and beafings, prevent wear and corrosion, and help gears dissipate et (Show ol
+*, Compensation heat Easily wom parts
=~ S i Not easity wom parts
@ Ccaster/sal
Repair method Insuffcient braking force
Measured { im i b
Result 1. Conduct a visual inspection. Drain a sample of fuid, If there ! icle o rach
or excessive impurities, replace the fluid G
& Alignment oraton

»x 2.Drain a sample of the differential flukd and rub t between your fingers o check Its consistency. If the fluid is

Guide Heavy steering wheel

not sticky,replace It

{& Postalignment Unatable atemsing

Diagnosis Add photos or notes (1 (¢ 5 hotos)

Abommainoise
ADAS
Calibration
(0] -

B Rreports Rear brake v
[ Exit Alignment Add notes ] Steering v

Press to change inspection status:

Hel,
) Notinspected &2 OK ) Suggest ) Require w _

Figura 5-31 Tela de Inspec¢&o do Chassi 3

5.4.2 Trabalho de Preparacao

Para realizar o alinhamento das rodas, o fabricante original de alguns modelos de veiculos possui requisitos
especificos. Para garantir a preciséo dos resultados da medigéo, os seguintes preparativos podem ser necessarios
antes de medir os parametros relacionados ao alinhamento das rodas.

1. Notas de pré-alinhamento
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2. FuncgGes de diagndstico
3. Medicéo da altura da suspenséo

5.4.2.1 Notas de pré-alinhamento

O posicionamento correto do tanque de combustivel, do pneu sobressalente e do macaco em seus
respectivos locais é fundamental para medic¢des precisas do alinhamento das rodas. Além disso, o
status do sistema de conforto (ativado ou desativado) em certos modelos de veiculos afeta a
instalacé@o do pedal de freio e do suporte do volante. Fabricantes de equipamentos originais (OEMs)
imp&em requisitos rigorosos para essas condigdes. Portanto, é obrigatério verificar cuidadosamente

o estado do veiculo de acordo com as instru¢des de pré-alinhamento antes de realizar o alinhamento
das rodas.

Os requisitos de pré-alinhamento variam conforme o modelo do veiculo, de acordo com os procedimentos do fabricante original.

Analise cuidadosamente e cumpra estes requisitos antes de iniciar a operacao.

(3 Vehicle Pre-alignment notes

Inspection
|

| & Preparation Ensure that the fuel, the engine coolant, and the lubricant are full. Hand tools, mats, spare tire and jack are in their dedicated locations.
‘Work

| +¥, Compensation

[ Exit Alignment
VIN:
s ‘ Next
Figura 5-32 Notas de pré-alinhamento (Exemplo 1)
" e} KZ”.;ELZ t Pre-alignment notes
; ﬂm = Set suspension to Sport mode

= 1. Start the
+%; Compensation A
@

Figura 5-33 Notas de pré-alinhamento (Exemplo 2)
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5.4.2.2 Fungdes de diagnostico

Para garantir a preciséo das medi¢des e o alinhamento correto das rodas, o processo de equipamento original (OE)
para determinados modelos exige que as fungdes de diagndstico relevantes (por exemplo, ajuste de altura, selegéo

de modo e reinicializagdo do RDC) sejam concluidas antes da medig¢éo dos parametros de alinhamento das rodas.

@ OBSERVAGCAO

1. As funcdes de diagnoéstico s6 sdo executadas quando vocé seleciona o aplicativo Alinhamento Avangado de
Rodas .
2. As funcdes de diagndstico variam conforme o modelo do veiculo. Ao realizar o diagndstico, leia atentamente as

instrugdes e siga os passos exibidos na tela.

Tomemos como exemplo o ajuste da altura da suspensédo em veiculos BMW. O ajuste da altura da suspenséo

é necessario antes de medir a altura da suspensdo no modo de carga.
y Pararealizar o ajuste da altura da suspenséo

1. Siga as instrugGes exibidas na tela para garantir que o seguinte seja feito corretamente.

As condi¢des foram atendidas:

1) O acionador do pedal de freio j& foi removido.
2) A ignicao esta ligada.

3) O motor esta DESLIGADO.

4) O VCI esté conectado corretamente.

2. Se todas as condi¢des acima forem atendidas, toque em Avancar para continuar. Como o procedimento
de ajuste da altura da suspensao é preciso e sensivel, erros de ajuste podem ser causados até
mesmo pelas menores influéncias perturbadoras que atuam sobre o veiculo, afetando negativamente
a estabilidade e o conforto ao dirigir. Portanto, leia atentamente as precaugdes para o ajuste de

altura e opere conforme necessario.

1) O veiculo esté estacionado com as quatro rodas em terreno plano.

2) O estado de carga do veiculo ndo deve ser alterado.

3) O veiculo ndo estéa elevado nem colocado em um elevador automotivo.
4) As rodas dianteiras estio na posigao reta.

5) As portas ndo devem estar abertas.
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6) O motor ndo deve ser ligado.

7) O carregador de bateria deve estar conectado.

B

é Preparation
Work

[® Exit Alignment

VIN
Info

Height adjustment

Note:

Ride height adjustment procedure is precise and sensitive. Adjustment errors can be caused
by even the slightest disturbing influences acting on the vehicle, which adversely affects
driving stability and comfort.

Note the information below before and throughout the entire ride height adjustment
procedure:

* The vehicle is parked with all four wheels on a flat ground.

* The load status of the vehicle must not be changed.

* The vehicle is not raised or placed on a vehicle lift.

* The front wheels are in the straight ahead position.

* The doors must not be open.

* The engine must not be started.

* Battery charger should be connected.

Next

Figura 5-34 Tela de ajuste de altura 2

3. Toque em Avancar para continuar se todas as condi¢es acima forem atendidas. O
tablet ird guia-lo na medicéo e na insercao do valor da altura do veiculo de acordo

com a situacgao real.

[ Exit Alignment

VIN
Info;

Height adjustment

Measured values(mm)

/ Left front Right front
-

‘ 673 673
( Left rear Right rear
| &7 677

Cancel Next

Figura 5-35 Tela de ajuste de altura 3

4. Apbés medir e inserir os valores de altura do veiculo, toque em Avancar para gravar 0s
valores na unidade de controle da Plataforma de Dinamica Vertical (VDP).
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Height adjustment

: In the next step, the ride height values will be written to the Vertical Dynamics Platform
«& Alignment (VDP) control unit.

Press Continue to proceed service function

[® Exit Alignment
VN
info

Next

Figura 5-36 Tela de ajuste de altura 4
5. Toque em Avancar para continuar. Se o tablet exibir a seguinte tela, isso indica
O ajuste da altura da suspenséo foi bem-sucedido.

Height adjustment

A The ride height adjustment was successful.
S e Note:
A possible tilting of the vehicle is adjusted by air suspension after start-up of the engine.

[# Exit Alignment

VIN
nfo:

Next
Figura 5-37 Tela de ajuste de altura 5
5.4.2.3 Medicédo da altura de rodagem

A medicdo da altura da suspenséo deve ser realizada quando as seguintes condi¢es existirem no processo
de fabricagao original de alguns modelos de veiculos:

1. Existe um valor padréo para a altura da suspens&o.

2. O valor da altura da suspenséo afeta o valor padréo para o alinhamento das rodas.
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@ nota:

Se o valor da altura de rodagem medida néo estiver dentro da faixa de valores padréo, verifique se a carroceria

do veiculo ou algum componente do chassi esté deformado ou danificado.

1. Meca com fita métrica ou outras ferramentas.

a) Para veiculos (ex.: Volkswagen) com altura de rodagem padréo, utilize uma fita métrica.
ou outras ferramentas para medir a altura da suspensao e inserir os valores na caixa de entrada
correspondente.

£ Vehicle. Ride Height Measurement
Inspection

& Frevaion 1. Ensure that the fuel, the engine coola
Work and the lubricant are full. Hand tools, m:
spare tire and jack are In thelr dedicated
locations

= .
42, Compensation

2. Use the tape measure (o measure the

@

ide height H from the center of the rim to

the edge of the wheel arch (with and

without the wheel arch kits). Then enter

Eront axe height differece 3 the value into the eorresponding text box.
Omm

80
3%4own
384mm
74

i 380

Rear ase height difference
380 nm o 3. At this point, the front ride height H

[ Exit Alignment should be within the range of 376-396 mm,

Tha raac rida haiaht b shauld ha within tha

VN
nto Unit Setting  Use Target  Next
| J |

Figura 5-38 Medir a altura da suspenséo com fita métrica 1

b) Para veiculos (ex.: Renault) sem valores padrdo para a altura da suspensdo ou que exigem mdltiplas
medigOes por pneu, utilize uma fita métrica ou outras ferramentas para medir a altura da suspenséo e
insira os valores na caixa de entrada correspondente.

§[ Vehicke Ride Height Measurement

Inspection

+1, Compensation : SR P

(Rl (rear subffame 16 the level ground). Then enter

w1l mm mm| W1 sy of )

=, R1, W1 and W2 into the comesponding fext
w2 . ' mm W2

VIN

Infor

boxes.
e Unit Setting  Next

[® Exit Alignment

Figura 5-39 Medir a altura da suspenséo com fita métrica 2
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2. Meca com base na altura alvo da suspenséao.

A altura da suspenséo pode ser medida com o indicador de altura da suspenséo se uma das seguintes
condicdes for atendida:

a) Existe um valor padréo para a altura da suspenséo, e essa altura € medida da borda inferior da calota até o

centro do aro da roda.

b) Veiculos BMW, nos quais a altura da suspenséo é medida da borda inferior da calota até o centro do aro da

roda, e o tamanho do aro é selecionado antes de entrar na tela de procedimentos completos de

alinhamento de rodas.

@ NOTA §/

E necessério um alvo de altura de rodagem especifico para medir a altura de rodagem, e pode ser
Adquirido entrando em contato com o revendedor ou fabricante local.

y Apb6s medir a altura da suspenséo, remova cuidadosamente o alvo de medicéo da altura da suspenséo para evitar

danos a carroceria do veiculo.

y Instalar um alvo de altura de rodagem para medicéo da altura de rodagem

1. Siga o guia exibido na tela: instale as bragadeiras de roda (bragadeiras de aro), os alvos de roda e os alvos
de altura de rodagem ap6s garantir que a distancia entre o quadro e o centro da roda dianteira esteja

entre 2,03 e 3,30 m (7,23 e 10,83 pés).

Inspection

‘ §[ Vehicle Preparation Work

Ensure that the distance between the calibration Install the wheel targets and the ride height targets.
~ Calibration frame and the front wheel center is within 2032-3302
. mm.
é Reports.
|
| [ Exit Alignment
VIN.
Info: Next

N
g |

Figura 5-40 Trabalho de Preparacéao

2. Toque em Avancar para entrar na tela seguinte. A altura da barra transversal sera ajustada automaticamente
para encontrar os alvos. O valor da altura de condugéo sera exibido automaticamente na caixa de entrada

correspondente.
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Ride Height Measurement

§(@ Venicle

Inspection

& Dreparstion 1. Ensure that the fuel, the engine coolant,
‘Work and the lubricant are full. Hand tools, mats,

spare tire and jack are in their dedicated
locatio

ions;
2. Install the ride helght targets to measure

-
+X, Compensation

the ride height H (from the wheel arch to

@ Caster/sal

the center of the rim);

3.Atthis point, the front ride height H

should be within the range of 376:396 mm.

Reports
The rear ride height H should be within the

range of 374304 mm. All the values are

[ Exit Alignment
ncaen Oihacuica chack oz damaned
VIN:
o unns.ninnl Camera  Use Tape | Next
| |

Figura 5-41 Medir a altura da suspensédo com o alvo de altura da suspenséo

3. Indicado pelos angulos de inclinagéo

Em veiculos (ex.: Mercedes-Benz), a altura da suspenséo é indicada pelos angulos de inclinagéo.
Utilize o sensor de inclinagéo (para Mercedes-Benz) para medir os angulos de inclinagdo dos componentes

correspondentes do chassi e insira os angulos de inclinagéo na caixa de entrada correspondente.

£ Vehicle Ride Height Measurement

Inspection

i linometer not
& Fen Tl

T3, Compensation
. i @ ’ o

Alignment

()]

Guide

s
A Do
— 5 . ' o

[ Exit Alignment

VIN:
Next

Info:

SN
Figura 5-42 Medir e inserir angulos de inclinacdo

Ao usar o inclinémetro portatil (ndo incluido; entre em contato com os revendedores locais para adquirir) para medir a altura
da suspensao, conecte o dispositivo ao tablet conforme mostrado na imagem abaixo. Pressione OK para medir o angulo de

inclinagéo. O inclindmetro portatil enviara automaticamente os dados para o tablet.
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Figura 5-43 Conecte o inclindmetro portatil

5.4.3 Remuneragéo

Essa funcéo é usada principalmente para compensar erros causados durante a instalacéo de ferramentas
como a trava de roda (trava de aro/trava de pneu) e o alvo.

@ OBSERVACAO

y Se a bracadeira da roda (bracadeira do aro/bragadeira do pneu) ou o alvo forem removidos ou afrouxados

durante a compensagao, os resultados das medi¢des serdo imprecisos. Nesse caso, execute a
compensagdo novamente.
y Né&o obstrua o alvo durante a compensacéo.

5.4.3.1 Compensacé&o Rolante
1. Siga as instrugc@es exibidas no tablet para concluir os seguintes preparativos:
y Insira os pinos da plataforma giratéria/placa deslizante e instale a ponte da plataforma giratéria.

y Posicione o veiculo na rampa de alinhamento e coloque os calgos nas rodas para evitar

movimentos.

y Vire a frente, trave o volante, cologue a transmissdo em ponto morto e solte o freio de
estacionamento.

y Instale as bracadeiras de roda (bracadeiras de aro) e os alvos (se ainda ndo estiverem instalados).
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£ Vehicle Compensation Preparation Rolling Compensation Compensation Completion
Inspection
N —

DA

Preparation
& Vo

Insert umplate/sipplate pins and Drive the vehicle on the alignment Steer ahead, lock steering whel,
install turplate bridge. rack and place the wheel chocks t.. place transmission in neutral, rele...

n 4

Reports
Install the wheel clamps and targets
[ Exit Alignment (if not previously |ns|z|||.d‘)
VIN:
Info:

i Compensstion) ‘

Figura 5-44 Preparativos para compensagao de rolamento (Usar grampo de aro)

@ NoTA

1. Ao conduzir o veiculo para o elevador, a largura entre a ponte da plataforma giratéria e cada roda deve ser a
mesma, e a roda dianteira do veiculo deve parar no centro da plataforma giratoria.

2. Para instalar a bracadeira de roda (bracadeira de aro) e posicionar a roda corretamente, consulte a se¢éo "Posicionamento” para obter detalhes.

2. Toque em Avangar. A altura da barra transversal sera ajustada automaticamente para buscar os alvos.
Em seguida, siga as instru¢des exibidas no tablet para empurrar o veiculo para tras e para frente
para concluir a compensacéo.

e Vehibl:ti Compensation Preparation Rolling Compensation Compensation Completion
Inspection

| : * Move the rear wheel chock
backward for about 30 cm;

= " * Push the vehicle in the
direction indicated by the
arrow.

N Glte

Postalignment
S o
Reports ' '

[» Exit Alignment

& Preparation
2 Work

VIN:

Info: Lifting
SN Camera | Ww” Next

Figura 5-45 Inicio da Compensagé&o de Rolamento 1 (Usar Grampo de Aro)
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5[ Vehicle Compensation Preparation Rolling Compensation Compensation Completion

Inspection
* Stop pushing the vehicle,

= y 8 5
G please wait...

Preparation
& vk

@ Castersal ' @ '
55 Measured

Resul

% o= n STOP

Post-alignment
B piagnosis
@) AoAs

Calibration
Reports

[® Exit Alignment
VIN:
Inf
b \ Camera l ﬂame I Next
|

Figura 5-46 Inicio da Compensagédo de Rolamento 2 (Usar Grampo de Aro)

e) Vehicle Compensation Preparation Rolling Compensation Compensation Completion

Inspection
= ’ | * Push the vehicle in the
direction indicated by the
arrow.

& xnmiaranon

@ Ccaster/sal . .
== Measured
== Result

& Alignment
’\ Guide

Post allmmem
B iagnosis

ADAS

Calibration
B Reports

B Exit Alignment

VIN:
Inf Lifting
i \ Camera J IM'“‘-\ | Next

Figura 5-47 Inicio da Compensacédo de Rolamento 3 (Usar Grampo de Aro)

Inspection
* Stop pushing the vehicle,
please wait...

& Drpanton e

Alignment
X n
a Post-alignment

Diagnosis

ADAS
Calibration

Reports

[ Exit Alignment

i
Camera .,,,,'ﬂ"'—uw Next

Into:
- L j I

Figura 5-48 Inicio da Compensacédo de Rolamento 4 (Usar Grampo de Aro)
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@ norta:

N&o toque nas travas das rodas nem nos alvos ao empurrar o veiculo.

3. Ap6s a conclusdo da compensacéo, o tablet entrard na proxima tela.
automaticamente. Siga a ilustragdo mostrada no tablet para colocar calgos na frente e atras da roda

para evitar que ela se mova.

Vehicle Compensation Preparation Rolling Compensation CGompensation Completion

¥ igpection

Preparation
& o

.

@ Caster/sAl

5 Measured
B8 pesut

& Alignment
N Guide n
Post-alignment

B Diagnosis

ADAS
Calibration F chocks to prevent

Reports
[ Exit Alignment

VIN:
Next

Into;
SN ‘

Figura 5-49 Compensacédo completa de rolamento (Use grampo de aro)
5.4.3.2 Compensagao de levantamento

1. Siga as instrugdes exibidas no tablet para concluir os preparativos:
y Vire a frente, trave o volante, cologue a transmissdo em ponto morto e solte.
freio de estacionamento.
y Levante o veiculo.

y Instale as bragadeiras de roda (bragadeiras de aro) e os alvos (se ainda nao estiverem instalados).

Inspection

& Preparation
2 Work
)
o -
@ Caster/SAl 1 = 2 3
] 'S I
== Measured : ‘*
22 Resutt A
¢ Alignment
o e n g\
s

Install the wheel clamps and targets

{5 Postalignment
Diagnosis Steer ahead, lock steering wheel, Raise the vehicle.
place transmission in neutral, (if not previously Installed)
o, [|hi====2
Reports
[ Exit Alignment
VIN:
Rolling
Compensati Next

Into:
SN

Figura 5-50 Preparagéo para compensacao de levantamento (Usar grampo de aro)
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2. Toque em Avancar. A altura da barra transversal sera ajustada automaticamente para buscar os alvos.
Em seguida, siga as instru¢des exibidas no tablet para girar o pneu até a posicéo correta para coleta.

5@ Vehicle Compensation Preparation Lifting Compensation

Inspection

Preparation
G vior

— n

@ Caster/sal 4 1" @ ' " 4
== Measured - -

== Result

& Alignment
& o n
a Post-alignment

Diagnosis
ADAS \
Calibration 4 “ . "‘r

By Reports

CGompensation Completion

* Please rotate the tire to the

e - A -
collection range.

Automatically searching for the targets

[ Exit Alignment

VIN
- Roll
0raL| | mmemntion Next

Info:
e 1 j | j |

Figura 5-51 Inicio da Compensagéo de Elevagéo 1 (Usar Grampo de Aro)

7E) Vehicle Compensation Preparation Lifting Compensation Compensation Completion

Inspection
*Please rotate the tire to the
collection range.

& Tmeen e

@ costersa 3 “ l @ . J 3
=z Measured - -
=2 Result

& Alignment
Sk n
£ Postalignment

Diagnosis
ADAS 3 3
Calibration
Reports -

[ Exit Alignment

Info:

VIN:
Rolling
o | Camera Dump-lln‘ I Next
|

Figura 5-52 Inicio da Compensagéao de Elevagéo 2 (Usar Grampo de Aro)
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e} Vehicle Compensation Preparation Lifting Compensation Compensation Completion

- -
- -

é Preparation
Work collection range.

:

5
@ castersa

Measured
== Result

©
X e n

& Postalignment

Diagnosis
ADAS
Calibration
B Rreports
[ Exit Alignment
VIN
nfo: e Rolling Next

SN
L L

Figura 5-53 Inicio da Compensagéao de Elevagdo 3 (Usar Grampo de Aro)

g Vehicle Compensation Preparation Ifting Compensation Compensation Completion

Inspection
& Prevaraton c * Please rotate the tire to the
2 Work collection range.

Q) By

Result

& Alignment
{& Postalignment

Diagnosis
ADAS 'l
Calibration

Reports

eev)
Jj1
-

[ Exit Alignment

VIN:
Info:

Cam Rolling
SN | era | Compensation Next
L

| |

Figura 5-54 Inicio da Compensagéao de Elevagdo 4 (Usar Grampo de Aro)

3. Ap6s a conclusé@o da compensagao, o tablet exibird automaticamente a seguinte tela. Siga as instrugdes mostradas

no tablet para concluir as seguintes operagoes:

Yy Remova os pinos do prato giratério/placa deslizante e remova a ponte do prato giratério.

y Abaixe as rodas e dé um solavanco no veiculo.

y Coloque calcos nas rodas para evitar que o veiculo se mova.
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Compensation Preparation Lifting Compensation Compensation Completion

Vehicle
8 jnspection
& Preparation
2 Work

=

@ Caster/sal

55 Measured
== Result

& Alignment
A Guide n
Post-alignment

B pagnosss Remove tumplate/siip plate pins
and remove tumplate bridge.

Place wheel chocks 1o prevent
vehicle movement.

Lower the wheels and jounce the
vehicle.

ADAS
Calibration

Reports
[® Exit Alignment

VIN
Next

Info:
SN

Figura 5-55 Compensacéao completa de elevacao (Usar grampo de aro)

@ OBSERVAGAO

y Certifique-se de que os quatro alvos instalados sobre rodas estejam nivelados antes de baixar o veiculo.
Se os alvos néo estiverem nivelados, tanto os resultados das medigdes subsequentes quanto os resultados do

alinhamento das rodas podem ser afetados negativamente.
y Antes de baixar o veiculo, a plataforma giratéria, os pinos da placa deslizante e a ponte da plataforma giratéria devem ser

removidos. Caso contrario, os resultados da medi¢do podem ser imprecisos devido a forca anormal exercida sobre o

veiculo.

y Antes de baixar o veiculo, agite-o para que os componentes do chassi estejam

uniformemente estressado.

5.4.4 Medicao do angulo de caster/SAI/IA

Esta fungéo auxilia na medigao do angulo de caster, angulo SAl (Inclinagéo do Eixo de Diregdo), angulo 1A (Angulo Incluido),

convergéncia negativa em curvas e angulo maximo de dire¢do. A medi¢éo desses angulos facilita a identificacdo de possiveis

problemas na suspenséo dianteira e no sistema de diregédo do veiculo.

5.4.4.1 Selecionar o &ngulo de medi¢éo

a) Os angulos de caster, SAl e IA sdo medidos por padréo.
b) Selecione a convergéncia negativa nas curvas para medir o angulo de caster, o angulo SAIl, o angulo IA e a convergéncia negativa.
safam juntos em turnos.

c) Selecione o angulo de direcdo méaximo para medir o angulo de caster, o angulo SAl e o angulo IA.

e 0 angulo maximo de dire¢cdo em conjunto.

d) Selecione tanto a convergéncia negativa nas curvas quanto o angulo maximo de diregdo para medir simultaneamente o

angulo de caster, o angulo SAl, o angulo IA, a convergéncia negativa nas curvas e o angulo maximo de direcéo.
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Vehicle
L] Inspection

pe -
Preparation

el ) » NN

&, Compensation i A - 4— S

Caster/SAl

Select measurement angle:
V' Caster/SAVIA
Toe-out on turmns:

Maximum steering angle

e

== Measured
=2 Result

& Alignment
ok N n
a Post-alignment

Diagnosis

Start the vehicle. Fully depress the
brake pedal and install the brake p..

Remove the steering wheel holder to
ensure that the steering wheel can...

ADAS

Calibration
B Reports
Remove turnplate/slip plate pins
[ Exit Alignment and remove turnplate bridge.
VIN:
Info: Next

s ‘
Figura 5-56 Medicao de Caster/SAI/IA
5.4.4.2 Preparacdo para Medicéo de Angulos
Siga as instrug8es exibidas no tablet para concluir as seguintes operagdes:
1. Remova o suporte do volante para garantir que o volante possa ser girado.

2. Ligue o veiculo. Pressione totalmente o pedal do freio e instale o dispositivo anti-freio.

Pare o veiculo.
3. Remova os pinos do prato giratério/placa deslizante e remova a ponte do prato giratério.

4. Instale miras de grande angular nas rodas dianteiras (Esta etapa é necessaria apenas ao realizar medicdes).

0 angulo méaximo de direcao).

@ OBSERVAGAO

y Se o dispositivo de acionamento do pedal de freio for instalado sem ligar o veiculo, os freios ndo serdo

travados corretamente, o que pode resultar em dados de medigdo imprecisos.
y Os resultados medidos de convergéncia negativa nas curvas e angulo maximo de direcéo serdo exibidos nas

Listas de Resultados na seg¢do Resultados Medidos.

5.4.4.3 Medig&o do Angulo Inicial

Apbs concluir os preparativos acima, toque em Avancar para iniciar a medicdo do angulo. Em seguida, siga as
instrucdes exibidas no tablet para girar o volante para a esquerda ou para a direita até atingir a faixa de medicéo
desejada, passo a passo. Assim que os procedimentos de medigdo forem concluidos, a se¢do Resultados da

Medicéo sera exibida automaticamente.

5.4.5 Resultado Medido

Esta secdo habilita as seguintes funcdes:

1. Veja os resultados das medicdes de convergéncia, cambagem, caster, valor de simetria, angulo de rolamento, etc.
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2. Visualizar e modificar as especificagdes das rodas.

5.4.5.1 Resultado Grafico

i@ Vehicle Graphical Result
Inspection

& m&mﬁoﬂ

%, Compensation

@ Costersa
sult

% g

Post-alignment
B piagnosis

Wiheels straight ahead
0.01°

Total toe

ADAS
§ -0.02°
Calibration
b4\
B ExitAignment

VIN:
Info:

SN:
Figura 5-57 Tela de Resultados Medidos (Resultado Gréfico)

a) Toque na imagem selecionada na tela e ela serd ampliada.

Left rear toe

Figura 5-58 Imagem ampliada

b) Toque no bot@m tela acima para abrir a tela do guia de ajustes. O guia para a imagem selecionada sera

exibido; siga as instrugdes na tela para realizar os ajustes. Apds concluir o ajuste, toque para sair da tela do
%

&/

guia de ajustes.

c) Toque nos botbes, como os Iocalizﬁi%s na parte central da tela, para visualizar os parametros.

Descri¢Bes. Consulte o Glossario para obter detalhes.

d) Toque nos botdes localizados no Iané'direito da tela para visualizar, respectivamente, o Resultado Gréafico
- Traseira, o Resultado Gréfico - Dianteira, o Resultado Gréafico - Valor de Simetria e o Resultado Grafico
- Diametro de Rolamento.
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e) Toque em Medicéo Adicional para realizar a medicéo da oscilagéo da direcéo. Consulte
Medigao adicional.

f) Toque em Ajuste Avangado > Levantar Veiculo para levantar o veiculo para ajuste.

Consulte a segédo Levantar Veiculo.

g) Toque em Ajuste Avancado > Ajuste com a Roda Removida para remover o veiculo.

Ajuste. Consulte Ajuste com a Roda Desmontada.

h) Toque no botdo da camera para verificar se as cameras estdo funcionando.

§Q Vehicle Camera Image Preview
Inspection
Preparation Self-calibrating
& Vo - = = B Comer
| = ",
1, Compensation
| @ castersa ' = .
Measured
Result
& Alignment
N LF target RF targel
Sulde o) camera @ camera
{5 Postalignment
Diagnosis
ADAS
Calibration
B Reports
LR target RR target
[ Exit Alignment B camerd @ Camers
- Abnormal
Normal target dots @ Enabled camera [t
Description: Description ~ Single View ESC

® :‘;;gg:’ggl;ﬂfe‘*” 31 Not enabled camera

Figura 5-59 Tela de pré-visualizagdo da imagem da camera

y O botdo da camera esta disponivel a qualquer momento para verificar o status de funcionamento do dispositivo.

As cameras, e sua funcionalidade, ndo se restringem a tela atual.

y Toque em Descrigdo para verificar as explicagdes de cada icone exibido na tela. Consulte a Tabela 4-1

Descriges da Camera para obter detalhes.

y Toque em Visualizagdo completa ou Visualizagéo Unica para alternar o método de visualizagdo da camera

imagem.
y Toque em ESC para sair da tela de visualizagéo da imagem da camera.

i) Toque em Salvar antes do reparo para salvar as medidas antes do alinhamento. Em seguida,

O tablet ira solicitar e perguntar se vocé deseja sobrescrever os dados.

j) Toque em Tolerancia Total ou Tolerancia Parcial para alternar o modo de exibi¢do gréfica.
y Tolerancia total: igual a tolerancia especificada pelo fabricante original.
V¥ Meia Tolerancia: metade da tolerancia especificada pelo fabricante original.

k) Toque em Configuragdo da Unidade para alternar entre as unidades.

1) Toque em Avangcar para entrar na se¢do Guia de Alinhamento.
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5.4.5.2 Medic¢ao Adicional

Essa funcéo opera elevando o veiculo para simular o movimento da suspenséo durante a condugédo em condigdes reais e

coleta dados de angulo de convergéncia e cambagem para identificar possiveis problemas de oscilagéo da dire¢cdo em
terrenos irregulares.
y Para realizar uma medi¢do de bump steer

1. Toque em Medicao Adicional na tela de Resultados da Medicao para visualizar os dados relevantes.

Informagdes sobre o efeito bump steer. Em seguida, toque em OK.

Bump Steer

Bump steer definition

The bump steer refers to the toe change when the suspension
compresses or rebounds.

Influence of bump steer on vehicle control

1. When the vehicle is driving on an uneven road, the
will keep and resulting in

excessive bump steer, which can lead to unstable steering or
even undesired steering.

2. When the vehicle is braking, the center of gravity leans
forward. Excessive bump steer can cause the vehicle to fail to
stop in a straight line or the vehicle direction to become
unstable during braking.

Figura 5-60 Bump Steer
2. Siga as instrug6es exibidas no tablet para se preparar para a medicéo.
1) Vire a frente e trave o volante do veiculo.

2) Instale o alvo de altura de rodagem.

3) Remova os pinos do prato giratério/placa deslizante e remova a ponte do prato giratério.

Vehicle Bump Steer J
ED jnspection =i

& Preperston
Work
— E Wheels straight shesd
&, Compensation 000 [
~

v

& Alignment
% o n
& Postalignment R

Diagnosis

ADAS
Calibration Steer ahead and lock the steering

Reports
[ Exit Alignment

VIN:
Info: Next
2 %ﬂ

Figura 5-61 Preparacéo da Medigao 1
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§(g Yehicle Preparation Raise Vehicle Lower Vehicle Measured Result
5 inspection ¥

Preparation
ﬁ Work

H Post-alignment

jagn

Install the ride height target.

Figura 5-62 Preparacdo da Medicéo 2

3. Siga as instrucdes exibidas no tablet para elevar o veiculo até que a altura de rodagem
esteja dentro da faixa verde. Assim que a coleta de dados for concluida, o tablet entrara
automaticamente na tela de abaixamento do veiculo.

Preparation Raise Vehicle Lower Vehicle Measured Result

* Collecting data, please wait...

== Result
& Algrment
N Guide n

[ Exit Alignment

VIN:
Info:

N Camera Cancel Next
|

Figura 5-63 Elevar o Veiculo 1
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e Preparation Raise Vehicle Lower Vehicle Measured Result

& Freperation *Raise the vehicle so that the ride
2 2 1 4
isti height is within the green range;
", Compensation *During the entire process,
o=y 4 4 ensure the tires are not raised off
(@ Caster/SAl the turnplates.
® Gatbraion Sl s
Aot
[ Exit Alignment
VIN:
o Camera  Cancel Next

Figura 5-64 Elevar o Veiculo 2

Raise Vehicle Lower Vehicle Measured Result

* Raise the vehicle so that the ride
height is within the green range;

* During the entire process,
ensure the tires are not raised off

3 ; 3 the turnplates.
( L = i

430mm t 430mm
B reports

[ Exit Alignment

VIN:
Info:
SN

Camera Cancel Next

Figura 5-65 Elevar o Veiculo 3

Preparation Ralse Vehicle Lower Vehicle Measured Result

* Raise the vehicle so that the ride

height is within the green range;
'3} compensation *During the entire process,
2 2 ensure the tires are not raised off

the turnplates.

440mm 440 mm

Camera Cancel Next
|

Figura 5-66 Elevar o Veiculo 4
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*Raise the vehicle so that the ride
height is within the green range;
* During the entire process,

'I 'l ensure the tires are not raised off

-
sul i - ¥
& Alignment

450mm t 450 mm

[ Exit Alignment

VIN:

'S'":" Camera Cancel | Next

Figura 5-67 Elevar o Veiculo 5

4. Abaixe o veiculo e dé um solavanco nele.

Preparation Raise Vehicle Lower Vehicle Measured Result

on
& vior

=
2, Compensation

Measured
Result

Alignment
& Algnmen

Lower the vehicle and jounce the vehicle.

Figura 5-68 Veiculo Inferior

5. Em seguida, toque em Préximo para visualizar os resultados da medicéo. Vocé pode tocar no botdo Ajuda

para Ajuste para visualizar sugestdes de ajuste e seguir as instru¢des para ajustar a corregdo da geometria
da direcéo.
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F[) Yehicle Preparation i Raise Vehicle Lower Vehicle Measured Result
Inspection . e— = e it z
& Preperstion |
4 Work Correlation between ride height and front toe Correlation between ride height and front camber
%2 Compensation |l 500mm 500mm
|| 490mm 490mm
& Costersa || 480mm 480mm
470mm 470mm
Measured 460mm 460mm
Rosult || 4somm 450mm
5§ Algnment 440mm 440mm
£V Guide 30mm 430mm
(= Postalignment 420mm 420mm
|
Diagnosis 410mm 410mm
@ 2oAs | | 400mm 400mm
Calibration | 050° -025° 000" 025 050° 075 1.00 060" -0.40° -020° 000° 020° 040° 0.60°
Reports — Leftfronttoe  — Right front toe Specifiedrange  _ Left front __ Right front Specified range
| camber camber
B Exit Alignment

VIN Adj Save Bump
f - Adjustment Steer Repeat
ls"Nfl Measurement w D“"" e

Bump Steer

Step
1. Remove the steering tie rod;
2. Replace the bump steer kit;

3. Increase or decrease the shims at the tie rod end to adjust the
bump steer.

Figura 5-70 Tela de Ajuda de Ajuste

5.4.5.3 Levantar o veiculo

Esta funcéo aplica-se a veiculos que precisam ser elevados para ajustar os parametros de alinhamento das
rodas.

y Levantar um veiculo
1. Toque em Ajuste Avancado > Elevar Veiculo na tela de Resultados da Medig&o.
2. Siga as instrugdes exibidas no tablet para levantar o veiculo:
1) Coloque o volante na posi¢édo central. Trave o volante.
2) Ligue o motor, instale o dispositivo de acionamento do pedal do freio e, em seguida, desligue o motor.

3) Levante o veiculo e trave o elevador.
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Start Adjustment Lower Vehicle

o - - "
1 2 3
e »! ~f- <D
- -~
25
Set the steering wheel at center Start the engine, install the brake Raise the vehicle and lock the lift.
position. Lock the steering wheel. pedal depressor and then stop the
engine.
VIN:
bl Camera Exit Next

Figura 5-71 Elevar o veiculo

3. Depois que o veiculo for levantado e o elevador travado, toque em Avancar para coletar dados e o

tablet entrara na tela Iniciar Ajuste. Toque em Avancar para realizar o ajuste e o tablet entrara
automaticamente na tela Abaixar Veiculo.

y Para baixar o veiculo

1. Abaixe o veiculo conforme indicado pelas guias na tela.

1) Remova os pinos do prato giratério/placa deslizante e remova a ponte do prato giratorio.

2) Abaixe as rodas e dé um solavanco no veiculo.

3) Coloque calcos nas rodas para evitar que o veiculo se mova.

D o Raise Vehicle

Start Adjustment Lower Vehicle

Lower the wheels and jounce the
vehicle.

Place wheel chocks 1o prevent
vehicle movement.

Done

Figura 5-72 Veiculo Inferior

2. Ap6s baixar o veiculo, toque em Concluido. O tablet retornara a tela de Medigéo.
Tela de resultados.
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5.4.5.4 Ajuste de Roda Desmontada

Esta fungdo aplica-se a veiculos que necessitam de ter as rodas removidas para ajustar os parametros de
alinhamento das rodas.

y Levantar um veiculo

1. Togue em Ajuste Avangado > Ajuste de Roda Desativada no Resultado Medido
tela.

2. Siga as instrucdes exibidas no tablet para levantar o veiculo:
1) Coloque o volante na posigdo central. Trave o volante.
2) Ligue o motor, instale o dispositivo de acionamento do pedal do freio e, em seguida, desligue o motor.

3) Levante o veiculo e trave o elevador.

Raise Vehicle Remove Wheel Start Adjustment Install Wheel

O 2 J s
L - < 0D
gl ol &
* e n d ‘ :

P

Set the steering wheel at center Start the engine, install the brake Raise the vehicle and lock the lift.
position. Lock the steering wheel. pedal depressor and then stop the
engine.
on
[ Exit Alignment
VIN

Info Camera Exit Next

SN

Figura 5-73 Elevar o veiculo

3. Depois que o veiculo for elevado e o elevador travado, toque em Avancar para coletar dados. Em seguida,
O tablet entrara na tela Remover Roda.

y Pararemover aroda
1. Ap6s levantar o veiculo, siga as instru¢des na tela para remover as rodas:
1) Remova as bragadeiras das rodas (bracadeiras dos aros) e os alvos.
2) Retire as rodas.

3) Instale os adaptadores e os dispositivos de destino do hub.
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1 2 3
N
Pt
Remove the whesl ciamps and Remove the wheels. Install the hub adapters and
targets. targets.
[ Exit Alignment
VIN:
's"':“ Camera Exit Next

Figura 5-74 Remover aroda

2. Apés remover as rodas, toque em Avancgar para coletar dados e o tablet entrara na tela Iniciar

Ajuste. Toque em Avangar na tela para realizar o ajuste e o tablet entrar4 automaticamente na
tela Instalar Roda.

y Para instalar aroda

1. Instale as rodas conforme mostrado nas instru¢des na tela:
1) Remova os dispositivos de destino e os adaptadores de hub.
2) Instale as rodas.
3) Instale as bragadeiras de roda (bragadeiras de aro) e os alvos.

4) Remova o acionador do pedal de freio.

Install the wheels. Install the wheel clamps and
targets.

Remove the brake pedal depressor.

[ Exit Alignment

VIN:
Info

o Exit Next

Figura 5-75 Instalar a roda

2. Ap6s a instalagédo das rodas, toque em Avangar para acessar a tela de Recompensar.
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y Para realizar a compensagédo de levantamento

1. A altura da barra transversal sera ajustada automaticamente para buscar os alvos.

Em seguida, siga as instrugdes exibidas no tablet para girar o pneu até a posi¢ao correta para coleta.

= * Please rotate the tire to the

collection range.
' ¥
= 4
‘I

N Camera Exit { Next
L 8 |

Figura 5-76 Inicio da Compensacao de Levantamento 1

(4] = ] * Please rotate the tire to the

collection range.
Jen]
. 3 l\. Jj 3

Reports

[ Exit Alignment
SN Camera Exit { Next

Figura 5-77 Inicio da Compensagé&o de Levantamento 2



Raise Vehicle Remove Wheel Start Adjustment Install Wheel Lower Vehicle

= - * Please rotate the tire to the

zrr ﬁ’lz
2rl‘ ’\12

VIN:
Camera Exit Next

Figura 5-78 Inicio da Compensacdo de Levantamento 3

kJ ;‘ hicle
F_ = * Please rotate the tire to the
collection range.
we -
Camera Exit Next

Figura 5-79 Inicio da Compensacédo de Levantamento 4

2. Apos a concluséo da coleta, o tablet exibira a tela "Veiculo Inferior".

automaticamente.
y Para baixar o veiculo
1. Abaixe o veiculo conforme as instru¢des na tela:
1) Instale o acionador do pedal de freio.
2) Remova os pinos do prato giratério/placa deslizante e remova a ponte do prato giratério.
3) Abaixe as rodas e dé um solavanco no veiculo.

4) Coloque calgos nas rodas para evitar que o veiculo se mova.
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Recompensate jer Vehicle

Raise Vehicle Remove Wheel Start Adjustment

Install Wheel

Remove turplate/slip plate pins Lower the wheels and jounce the
and remove turnplate bridge. vehicle.
Place wheel chocks to prevent
vehicle moverent.
VIN:
Info:
el ‘ Done

Figura 5-80 Veiculo Inferior

2. Ap6s baixar o veiculo, toque em Concluido e o tablet retornara a tela de Medicé&o.
Tela de resultados.

5.4.5.5 Lista de Resultados

Os resultados também podem ser exibidos em formato de lista. Vocé pode salvar a lista antes do alinhamento das

rodas.

0B Vehicle Graphical Result
Inspection
~ Front ax Right F I ured
reparation

4 vior Toe 5 0.0 Total toe

134 Compensation || Camber 00 0.02 Cross camber o+

836 Cross caster )4

Caster

@ castersa
SAl 1.35 -1.20 Cross SAl

‘"d [y 1.29* 118 Set back 0.01
Wheels straight ahead 0.0

& Alignment e-out onturns
N Guide
ot maximum steer =
& Postalignment
Right maximum steer g =

Diagnosis

ADAS Ride height 380 mm 380 mm - -

Calibration

Rear ax Right Reat ax Meaxind
Reports = 190° 187 Total toe
[ Exit Alignment Camber ( 02 Cross camber
s Save Befol Half
Info re| al —_—
Camera Repair I Foletanoe: J Unit Setlmg‘ { Next

SN |

Figura 5-81 Tela de Resultados Medidos (Lista de Resultados)

5.4.6 Guia de Alinhamento

Na secdo Guia de Alinhamento, os procedimentos detalhados de alinhamento com ilustrag6es na tela tornam o ajuste

das especificagdes das rodas mais conveniente e rapido.
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@ OBSERVAGAO

1. Durante o ajuste da convergéncia dianteira, alguns modelos de veiculos suportam tanto o Modo Normal quanto

0 Modo Guia. O Modo Guia esté ativado por padréo. Vocé pode tocar em qualquer um dos modos para
alternar entre eles conforme necessario.

2. Para reduzir a influéncia de outros ajustes de alinhamento na roda dianteira,

Meca novamente o &ngulo da roda dianteira antes de ajustar a roda dianteira.

5.4.6.1 Procedimentos de alinhamento

De acordo com os requisitos do processo OE, os procedimentos de alinhamento detalhados e completos seréo

fornecidos para orienta-lo no ajuste das especificagcdes das rodas.

Q) Vehicle Rear Toe Front Camber Front Caster Front Toe Alignment Result
' inspection
\
& Preventon
Work

%, Compensation

Rear camber v
@ Ccaster/sal

Measured Steps

Result 1. Replace the nut A and tight

-

{= Postalignment
Diagnosis

® ADAS
Calibration

2 Rotate th

the center position, When the e

3. Tighten the nut A to 95 Nm.

B Reports

[ Exit Alignment B
VIN
:;n ‘:nmad | lge Half Next

Figura 5-82 Procedimentos de ajuste de parametros - Tela 1

a) Siga a sequéncia exibida na parte superior da tela principal para concluir todos os ajustes dos parametros
de alinhamento das rodas. A sequéncia de ajuste é crucial; ndo seguir a ordem especificada (Camber
Traseiro y Convergéncia Traseira y Caster Dianteiro ¥ Convergéncia Dianteira y Resultado do

Alinhamento) levara a operagées redundantes.

b) Verifique as imagens destacadas em vermelho na tela e faga os ajustes conforme mostrado nos guias.
Assim que os parametros de angulo forem ajustados para os valores corretos, os destaques em
vermelho mudaréo para verde. Toque em Avancar para ajustar os parametros restantes usando o

mesmo método.

c) Para determinadas especificagdes de rodas, o processo OE nédo oferece um método de ajuste, e o tablet

exibira a interface conforme abaixo.
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6] Yehicl;‘ ng Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Caster Front Toe Alignment Result
inspection
& Preparaton [ A
jork
n i =
'3, Compensation <

@ Caster/sal

Measured
esult

& Alignment
ke n
a Post-alignment

Diagnosis

ADAS
Calibration

Reports

[ Exit Alignment

Front caster

Notes
The vehicle manufacturer does not provide an adjustment method

) Other adjustment methods
For some models, the available kits and 1ools, and the cormesponding acjustment methods can b found n the website below.
Warming AUTEL Is not responsibie for the content and authentichy of the webisite below, Please pay due altention (o the safety of your

accourt and property.

Website: https:/spe:

VIN:
Info:
SN

G 0o s Nt

Figura 5-83 Procedimentos de ajuste de parametros - Tela 2

d) Apés concluir todos os ajustes das especificagdes das rodas, toque em Avancar para acessar a
tela de Resultado do Alinhamento. Verifique a cor da imagem (para os resultados do ajuste) e
certifique-se de que todas as imagens estejam verdes. Caso contrario, sera necessario reajustar.

Front Toe Alignment Result

Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Caster

M.’
oo i 4

M Ha
Postalignment

Vehicle [
B gpecion | 12

Preparation
@ viork

=
Compensation

o
@ caster/sa

= Diagnosis 3¢
ADAS
Calibration i <
Reports ﬂ 9 Thiust angle
-1.88°
B ExtAlgnment | - -

VIN:
Info:
SN

Figura 5-84 Tela de Resultados do Alinhamento

5.4.6.2 Modo Guia na Ponta do Pé Dianteira

Para alguns modelos de veiculos, dois modos estéo disponiveis para o ajuste da convergéncia dianteira:

Modo Guia e Modo Normal. O Modo Guia fornece instrugdes detalhadas para garantir um fluxo de trabalho

mais simples e eficiente, e esta ativado por padréo.

No Modo Guia, existem quatro etapas para ajustar a convergéncia dianteira: preparacéo, ajuste da barra de direcéo direita,

ajuste da barra de dire¢do esquerda e centralizacéo da diregéo.

1. Siga as instrugdes exibidas no tablet para concluir os seguintes preparativos:

1) Coloque o volante na posicéo central (recomenda-se o uso de um nivelador de volante).
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2) Ligue o motor, instale o dispositivo de acionamento do pedal do freio e, em seguida, desligue o motor.

@ NoTA:

Se o dispositivo de acionamento do pedal de freio for instalado sem ligar o veiculo, as medi¢des serdo imprecisas

devido aos freios destravados.

e} Vehicle ng Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Caster Alignment Result
Inspection

Adjust left tie rod Center steering

Preparation Adjust right tie rod

&, Preperation
2 Work
-

Compensation

0
[
@ Caster/sal

Measured
Result

(= Postalignment

Diagnosis
ADAS . .
Calibration Set the steering wheel at center position (A steering
wheel level is recommended).
Reports
[ Exit Alignment
VIN:
Normal
Info: Mode ‘ Next
|

SN.
Figura 5-85 Preparagédo para o ajuste da convergéncia dianteira
2. Toque em Avangcar para coletar dados e siga as instrugdes na tela para ajustar a barra de dire¢éo correta.

1) Afrouxe a contraporca e ajuste a barra de diregéo direita dentro da faixa de tolerancia.

2) Balance a parte dianteira do veiculo para posicionar todos os componentes inferiores em sua posi¢&o natural.

status.

3) Aperte a porca de fixagéo.
e} Vehicle ng Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Caster Alignment Result

Inspection

Center steeriny

& Preparation Preparation Adjust right tie rod
Work —_—

-
Compensation

5N
@ Caster/sAl

Measured
Resuit
& Alignment
N Guide
Post-alignment
= Diagnosis
ADAS
Calibration
Reports
Loosen the lock nut and adjust the Jounce the front part of the vehicle Tighten the lock nut.
right tie rod to the tolerance range. to set all bottom companents in
[® Exit Alignment natural status.
VIN:
Into Normal Half
Mode | “““‘ Tolerance et
i |

SN
Figura 5-86 Ajuste da barra de diregédo direita

3. Toque em Avancar para coletar dados e, em seguida, acesse a tela do guia de ajuste da barra de direcédo esquerda.
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1) Afrouxe a contraporca e ajuste a barra de diregdo esquerda dentro da faixa de tolerancia.
2) Balance a parte dianteira do veiculo para posicionar todos os componentes inferiores em sua posi¢éo natural.

status.

3) Aperte a porca de fixagéo.

me——— wesm—

Center steering

ing Rear Camber Rear Toe Front Camber

Vehicle
8 inspection

& Preparation
2 Work

Adjust right tle rod

Adjust left tie rod

Preparation

Compensation

®

Caster/SAl

Measured
Result

Postalignment
= Diagnosis
ADAS
‘Calibration
Reports
Loosen the lock nut and adjust the Jounce the front part of the vehicle Tighten the lock nut.
left tie rod to the tolerance range. to set om. ents in
B Bxit Alignment natural status.
N
Info: Normal Half
Mode | e | Tolerance -
| | |

SN.
Figura 5-87 Ajuste da barra de diregéo esquerda

4. Toque em Avancar. Em seguida, siga as instrugdes exibidas no tablet para alinhar as rodas em linha reta.

Se o volante néo estiver centralizado, toque em "Reajustar" para ajustar novamente a convergéncia dianteira.

Front Caster Alignment Resuit

Center steering

') Vehicle ng Rear Camber Rear Toe Front Camber

Inspection

Preparation Adjust righttlerod — Adjust left

& Preparation
2 Work

-
Compensation

o
@ Caster/sal

Measured
Result

& Alignment

’\ o n

{ Postalignment
Diagnosis

ADAS
Calibration

Set wheels straight ahead. If the
steering wheel is not centered,

Reports

[ Exit Alignment

VIN:
Info:
SN

press Readjust to adjust the front t_..

Normal

Mode Ca'nera‘keadiust“ Next

Figura 5-88 Direcéo Central

5.4.6.3 Verificar novamente o rodizio

Em alguns manuais de fabricantes de equipamentos originais (OEM), o angulo de caster deve ser verificado novamente

apos o ajuste do caster dianteiro para garantir que esteja dentro da faixa padréo. Ao realizar essa verificagao, nem a barra

transversal nem o veiculo devem ser levantados ou abaixados.

117



y Para verificar novamente o rodizio

1. Toque em Verificar Rodizio na tela do Rodizio Dianteiro. Siga as instru¢des na tela para

Conclua as seguintes operagdes:

1) Remova a ferramenta de suporte do volante para garantir que o volante possa ser girado.

2) Ligue o veiculo. Pressione totalmente o pedal do freio e instale o dispositivo anti-freio. Pare o veiculo.

3) Remova os pinos do prato giratério/placa deslizante e remova a ponte do prato giratério.

I — me—————
Inspection = . = = - =

& Preparation
2 Work

Compensation

gt
I
L S P ) B
@ castersa 1 e ‘ 5 2 J T
| A
Measured
Result 4 e
il

ngnmem -
Gulﬂe

Pos1 -alignment

= piagnosis Remove the steering wheel holder to Start the vehicle. Fully depress the Remove tumplate/slip plate pins
ensure that the steering whel can brake pedal and install the brake and remove tumplate bridge.

ADIAbS be turned. pedal depressor. Stop the vehicle.

Calibration

Reports
[ Exit Alignment
VNS

nfo
e Cancel 1 Next

Figura 5-89 Verificar novamente os preparativos do rodizio

2. Ap6s concluir os preparativos acima, toque em Avancar para entrar na proxima tela.

3. Em seguida, gire o volante para a esquerda ou para a direita até atingir a posicéo desejada. Uma vez centralizado,

Ao parar, o tablet retornard automaticamente para a tela da camera frontal.

i Yehice ng . Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Toe Alignment Resuit

Inspection =i gt o e e

* Stop turning the steering wheel,
please wait...

Preparation
@ e
+%; Compensation -4.54°

@ coster/sal

Measured
Result

EESM|

Post-alignment
B piagnosts

ADAS
Calibration

Reports

[ Exit Alignment

VIN:
e Camera  Cancel Next

SN |

Figura 5-90 Ajuste do Volante
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5.4.7 Diagnostico pés-alinhamento

Alguns veiculos precisam executar funcdes de diagnostico relacionadas apds o ajuste dos parametros de
alinhamento das rodas, como a reinicializagdo do SAS.

5.4.7.1 Reinicializac&o do Sensor de Angulo de Direcé&o (SAS)

Ap6s o ajuste do angulo de empuxo e do angulo de inclinagdo, em algumas circunstancias é necessario realizar
uma reinicializagdo do SAS. A néo realizagao dessa reinicializagéo pode afetar o funcionamento de sistemas de
seguranga como VSC, ESC, TCS, etc.

y Para executar uma reinicializagdo do SAS

1. Siga as instrugdes exibidas no tablet para verificar se as seguintes condi¢fes sdo atendidas.
de:

1) A ignigéo esta ligada.
2) O motor estd DESLIGADO.

3) O VCI esta conectado corretamente.

B :',‘"H, SAS Reset

Prepare erfor Rest

After the wheel alignment parameters are adjusted, the SAS reset is required.

Please ensure that the following conditions are met:
* The ignition is ON;

* The engine is OFF;

* The VCI is connected properly.

Figura 5-91 Tela de reinicializacdo do SAS 1

2. Se as condicdes acima forem atendidas, toque em Avancar para entrar na préxima tela. Em seguida, siga as instrugoes.
Siga as instrugfes na tela para girar o volante lentamente até a posigdo central, alinhar as rodas

dianteiras e soltar o volante.
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SAS Reset

Prepare Perfor Result

Turn the steering wheel slowly to the
center position, set the front wheels
straight ahead, and release the steering

wheel.
= Post-alignment n
Diagnosis
1.0°
Steering angle sensar

[ Exit Alignment
VIN:
Info:

Camera Next

SN

Figura 5-92 Tela de reinicializacdo do SAS 2

3. Toque em Avancar. Siga as instrucdes na tela para girar o volante para o

Incline para a direita por cerca de 30° e, em seguida, execute as seguintes etapas:
1) Gire o volante lentamente até o batente esquerdo e mantenha nessa posi¢éo por cerca de 5 segundos;
2) Gire o volante lentamente até o batente direito e mantenha-o nessa posi¢éo por cerca de 5 segundos;

3) Gire o volante lentamente até a posicéo central, alinhe as rodas dianteiras e solte o volante.

SASReset [
par Perform est
Turn the steering wheel to the right for
about 30° then perform the steps below:
1. Turn the steering wheel slowly to the
" Wheels straight shead

M 0.00° left end stop and hold for about Ss;
2. Turn the steering wheel slowly to the
right end stop and hold for about 5s;
3. Turn the steering wheel slowly to the
center position, set front wheels straight
ahead, and release the steering wheel.

1.0°

Steering angle sensor

[ Exit Alignment

VIN:

Info:
SN Camera Next

Figura 5-93 Tela de reinicializagdo do SAS 3

4. Se as operagdes acima forem concluidas, toque em Avancar pira inserir o resultado da redefinicdo do SAS.

tela. %" Indica reinicializagdo bem-sucedida do SAS; Indica falha na reinicializagdo do SAS.
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SAS Reset |

are Perforr Result

[ A 0

SAS reset succeeded.

0.0°

Steering angle sensor

Figura 5-94 Tela de reinicializagdo do SAS 4

5.4.8 Relatorios

Nesta se¢éo, apds realizar o alinhamento das rodas, vocé pode:
1) Verifique o relatério de alinhamento das rodas, os parametros de alinhamento, etc.
2) Salvar relatérios e compartilhar relatérios na nuvem.

5.4.8.1 Preencher as informacdes do cliente

Antes de acessar a se¢do Relatdrios, preencha as informagdes do cliente. Conforme mostrado na tabela de
informacdes do cliente abaixo, os itens marcados com um asterisco (*) sdo campos obrigatérios que exigem o

preenchimento das informagdes correspondentes.

Color

Cancel Customer information Clear “
Vehicle Information m’::’m Q

License plate @ Name st name Last

SVIN WA | Mobile

“Year 2014 (E) | e
*Make Demo | Emai
*Model AudiA7 201> | company
+Odometer | Requirec km  ¥|  Address

|

Work Order Information

Technician ‘

Figura 5-95 Tabela de Informagdes do Cliente
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5.4.8.2 Tipos de Relatério

Se todas as funcdes estiverem ativadas durante todo o procedimento de alinhamento das rodas, é possivel visualizar dez

relatérios, incluindo relatérios de Diagnéstico de Segurancga do Chassi, Alinhamento das Rodas, Pré e Pés-reparo, Pré-reparo,

Valores Atuais, Valor de Simetria, Inspe¢éo do Chassi, Inspec¢éo dos Pneus, Altura da Suspenséo e Compensacéo de

Movimentagdo da Suspens&o.

1) Relatdrio de Diagnéstico de Seguranca do Chassi: Itens de inspecéo, incluindo banda de rodagem, profundidade da banda

de rodagem, chassi e condi¢des das quatro rodas; sugestdes de reparo de acordo com as inspegdes.

5 Vehicle
#B \nspection

& Preparation
2 Work
‘Compensation

@ castersal

Measured
Result

Alignment
Guide

X
=

Postalignment
Diagnosis

ADAS
Calibration

[= Exit Alignment

AuTeL

Report

Denrceaen

2014 (€) Demo Chassis Saety Disgnostic
Vekse b G

[——

Pretepair &
r

Postrepair  Pre-Tepair

v

Customer P
[ Information
|

Figura 5-96 Relatério de Diagndéstico de Seguranca do Chassi

2) Relatério de Alinhamento de Rodas: Todos os resultados da inspecéo, incluindo profundidade do sulco, presséo dos pneus,

diametro de rolamento, altura da suspenséo, especificagdes do eixo dianteiro e especificagdes do eixo traseiro.

Vehicle
#8) inspection

& reeertion
Work
Compensation

Caster/SAl

=
e
@

Measured
Result

& Alignment
’\ ‘Guide
Post-alignment
Diagnosis

ADAS
Calibration

2]

Reports

[ Exit Alignment

VIN:
Info,
SN

AuTEL m -
2014 (5 Demo Wheel Algnment Report i
Chassis
‘Safs Wheel
niagm(g-u Alignment
b AT " oz
Sz
= Do Prerepai
Customer z
information  Print

Figura 5-97 Relatdrio de Alinhamento de Rodas
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@ OBSERVACAO

y Os valores de profundidade da banda de rodagem e de press&o dos pneus estéo disponiveis somente quando a banda de rodagem
E realizada uma inspecéo de profundidade e press&o.

y Os valores de altura da suspenséo estéo disponiveis apenas quando a medigdo da altura da suspenséo é

realizado.

3) Relatério Pré e P6s-Reparo: Um grafico comparativo do estado do veiculo antes e depois do reparo.

resultados.

§) Vehicle

Inspection
& Prepertion

+%4 Compensation
@ castersa

== Measured
Result

& Alignment
5% A n
& Postalignment

Diagnosis

® ADAS
Calibration

=y

=
=

%

Figura 5-98 Relatério Pré e Pés-Reparo

Wiheel
Allgnment

4) Relatério de pré-reparo: Um gréfico dos resultados antes do reparo. Uma descri¢do adicional dos sintomas

ser& fornecida caso algum dos valores medidos se desvie do valor especificado.

£B Vehicle

Inspection
& Preparstion
Work

e -
%, Compensation

@ castersal

& Alignment
N Guide

= Post-alignment
Diagnosis

ADAS
Calibration

Reports

[ Exit Alignment

VIN:
Info.
SN

AuTEL

2014 (§) Demo Pre-repsir Report

;r L |
== Vs
—_—?n.

Ny

Figura 5-99 Relatério de pré-reparo

123

Chassis
Safel Wiheel
Diagms‘!{cs Alignment

o Rr—

Current Symmet
Vaies Vae
s I e

Customer
R | —



5) Relatério de Valores Atuais: Um grafico dos resultados atuais do alinhamento das rodas. Uma descri¢do adicional

dos sintomas sera fornecida caso algum dos valores atuais se desvie do valor especificado.

@ Vehice AuTe T 2
Inspection s
2014 (E) Demo Current Values Report =
& Prepertion i G e
2 Work
ci,‘.‘,;‘;’ Wiheel

- =
+1; Compensation Diagnostics  Allgnment

@ Castersal

W
'

@
a

"

Measured
Result
& Alignment Pre-repair
X o n
Post-alignment
B piagnosis
@ ons
Calibration Curent  Symmetry
o~ Values Value

[ Exit Alignment
VIN:
Customer Print

Info
SN [ Information

Figura 5-100 Relat6rio de Valor Atual

6) Relatério de Valores de Simetria: Um gréfico dos eixos do veiculo, eixos das rodas, deslocamento lateral, etc.

AuTe T

2014 () Demo Symmetry Velue Report

Vehicle
B Inspection

& Preparation
2 Work

" 5
+4; Compensation

Chassis

Sl
n..;y:g.cs Alignment

@ Caster/sal

Measured
Result

x Alignment 5’»’.5'&’;?,‘;%
4% Guide

& Postalignment
Diagnosis

ADAS
Calibration

[ Exit Alignment

Current
Values

VIN:
Info:
SN

Figura 5-101 Relatério de Valores de Simetria
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7) Relatério de Inspegao do Chassi: Registre os dados da inspegdo do chassi. Este relatério é apenas para fins de documentacéo.

Disponivel se a inspecéo do chassi tiver sido realizada.

T —
‘Vehicl AuTeL 1
g Vehicle ‘ (1/2]

Inspection

& Prepereton |
24 Work ‘

-
5 Compensation

Pre.repair &
Postrepair  Pre-tepair

@ caster/sa
|
= Syrmmes
= :'eesaus‘rted :  Values el
& Alignment =
N Guide n -
& Postalignment -
Diagnosis i

@ fons |
‘Calibration e

[® Exit Alignment ||

o

Chassis. Tire
Inspection  Inspection
( THY |

LR

e — Ride Height  Bumo Steer
VIN
P Customer
Print

SN: [ Information |
]

Figura 5-102 Relat6rio de Inspecédo do Chassi

8) Relatério de Inspegéo de Pneus: Registre os dados de verificagdo da condicéo da banda de rodagem, profundidade da banda de
rodagem e presséo dos pneus. Este relatério estara disponivel somente se a inspegédo de profundidade da banda de rodagem

e pressao tiver sido realizada.

P &
et —

' Compensation

o
o
@ castersal

Measured ent  Symmetry
L] Result Values Value
& Alignment
AN Guide n [ |

Post-alignment — R e
B diagnosis e b D

@ ADAS
Calibration

[# Exit Alignment

e Ride Height _ Bump Steer
ing omer Print

: Ci
Infa o

SN | Information |

Figura 5-103 Relatério de Inspecédo de Pneus
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9) Relatério de Altura da Suspenséo: Um gréfico da altura da suspenséo ou da diferenca de altura da suspenséo. Este

relatério esté disponivel apenas se a medicéo da altura da suspenséo tiver sido realizada.

) Vehicle Aure T
Inspection
2014 (E) Demo ide Helght Report e
& Preparation s, 2 .
g e e
-
+T, Compensation
@ Castersal
Curent  Symme
:::;]s‘ried Values \/illkteuy
& Alignment La,
N Guide n -
Post-alignment =
B Diagnosis ™
re
@ ADAS Inspection
Calibration v [y
[ Exit Alignment - Ride Height  Bumg Steer
VIN:
s Customer Print
i ‘Inﬂnmmhn |

Figura 5-104 Relatério de Altura de Conducéo

10) Relatério de Bump Steer: Dois graficos ilustrando a correlagdo entre a altura da suspenséo e a convergéncia
dianteira, e entre a altura da suspensédo e a cambagem dianteira, respectivamente. Este relatério s6 esta

disponivel se a medicéo do bump steer tiver sido realizada.

Vehicle Aure T
8 nspection
2014 (8 Demo Bump Steer Report
& Prepartion ey S
2 Work Postsapar  Pretepai
e i
of, Compensation
— EE
@ Caster/SAl z
Measured Current
Result | e
& Alignment | o
X o= n i o
Q Post-alignment =
Diagnosis .
Tire
ADAS Inspection  Inspection
Calibration
Bl
Reports I |
C3 i =
[ Exit Alignment — Ride Height  Bump Steer
VIN
Info. Customer P
SN, Information

Figura 5-105 Relatério de Bump Steer

Se um relatério exibir um icone ”enhum dado de medig&o aparecer ao tocar para visualiza-lo, significa que ele esta sendo exibido.
Indica que a fungéo correspondente néo foi executada. Vocé pode tocar no botdo de procedimento a esquerda para

executar a funcéo; os dados do relatério correspondente serdo entdo gerados.
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Vehicle
3 jnspection
& Preparation
2 Work
+%, Compensation
@ Castersal
== Measured
== Result
& Alignment
Post-alignment
B Diagnosis
@ 2088
Galibration Curent  Symmetry
Values  Valve
Reports
[ Exit Alignment ® I
Vi
Info: Customer
it ‘Irlnlrmﬂon | Print
Figura 5-106 Relatorio sem dados gerados 1
§ Vehicle Aure. T —=
Inspection ~
& Preparation = |
A Work
- e Wheel
+&; Compensation e Diagnostics  Allgnment
@ Ccastersal . : - : -
as = . ()
== Measured 2 o ¢
== Result pau . N « G - S =
e repalr
>& Alignment . = Postrepair  Pre-Tepair
#N Guide ¥ »a i
Postalignment i : s D o/
B pignosis
@ #ons
Calibrat o Curent Symme
B pmtien Values e
[ Exit Alignment - =
i
Info: Customer
Information Print
|

SN
|

Figura 5-107 Relat6rio sem dados gerados 2

5.4.8.3 Salvar relatorio e compartilhamento de relatério na nuvem

Ap6ds realizar a inspegéo do veiculo e o alinhamento das rodas, vocé pode salvar os relatérios e compartilha-los na

nuvem, e entdo compartilhar esses relatérios com os clientes em tempo real via cédigo QR, e-mail ou SMS.

y Para salvar relatérios

1. Na tela Relatérios de Alinhamento de Rodas, toque em B bot&o na barra de ferramentas superior

Para abrir a lista suspensa.
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Demo
V1.60.19

| § Vehicle

Inspection

Preparation
4 viorx

- .
¥, Compensation
I'a
@ Caster/sal
Measured
Result

|
& Alignment
X Guide

fy Postalignment
Diagnosis

ADAS
Calibration

=3
[ Exit Alignment
VIN

Info:
SN

= o =

% 7tz voe
2014 (F) Demo Chassis Safety Diagnostit | B Screenshot

: | Save current PDF file ="
op— o = -

Chassis
Saf s
Diagnostics  Allgnment

‘ Report to cloud

Prerepar &
Postrepair

Pre-repair

Syrimens
Waioe

Figura 5-108 Tela de Salvar Relatério 1

2. Toque em Salvar arquivo PDF atual para acessar a tela Salvar como PDF.

-

Save as PDF ]

Figura 5-109 Salvar tela de relat6rio 2

3. Digite o nome do arquivo e toque em Salvar. Quando o tablet exibir a seguinte tela, isso indica
que os relatérios foram salvos com sucesso. Toque em OK e retorne a tela de Relatorios.
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Saving succeeded!

Figura 5-110 Salvar tela de relatério 3

4. Toque no aplicativo Gerenciador de Dados e selecione o icone de PDF para visualizar os relatorios.
salvo localmente.

ezt

Oearmtes Beacing: 10c
liceree Histe

s Murber: VEADOIINTAY
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P
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Repair required £
inepted
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B TR p—
Vour-wheel parameters
GEr— Biters s v rnl |14 s e ey
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e & dnrrers. i &

eplaceren. ccomreried
.

7 sl i acasst eeos and prtar,
‘ac el aignrent
5p.

+ Replecement zcnimanced
Hep. e

whest .

ih g
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1. Trensimasion i Relase vent recceymerded,

AUTEL st 5o v woim

Figura 5-111 Exemplo de relatério em PDF, pagina 1
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Figura 5-113 Exemplo de relatério em PDF, pagina 3

130




i Tire: 02001 01504 bt 10 A0 91015020

T b
p— ———

AUTEL rrwitics  aminaiopiiss -

Figura 5-114 Exemplo de relatério em PDF, pagina 4

@ Pre-vepair
g
[
v = pox
-0°03 8 | . 0°01
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Figura 5-115 Exemplo de relatério em PDF, pagina 5
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y Para reportar a nuvem

1. Na tela Relatérios de Alinhamento de Rodas, toque na lista suspensa B

e toque no botdo Enviar relatério para a nuvem .

bot&o para abrir a lista suspensa

Demo

V1.60.19 0 = Q’ | = @ B | =
Demo > Reports
& Vehicle 2014 () Demo Chassis Safety Diagnosth ‘ E Screenshot
Inspection ‘mteropumanes
& Preparation
‘Work

=

‘ Save current PDF file |

Compensation

o
@ Caster/sal Report to cloud

Measured
Result

& Alignment
N Gude n
{5 Postalignment

Diagnosis 232
ADAS
Calibration zany
Values
B Reports
[ Exit Alignment

VIN: WAUZZZ4GTENTIO000K
Info: Audi/Audi A7 2011>/Sportback Customer
SN: V6AGO00D004T

Figura 5-116 Relatério para a Tela da Nuvem 1

2. Quando o tablet exibir a seguinte tela, isso indica que os relatérios foram salvos com sucesso na nuvem. Toque

em Fechar para retornar a tela de Relatérios ou toque em Exibir Relatdrio para visualizar o relatério.

i
Success!

View Report

Figura 5-117 Relatério para a Tela da Nuvem 2

y Para compartilhar relatérios

1. Toque em Exibir relatério (consulte a Figura 5-110 Tela 3 de salvamento de relatério) ou toque em

No aplicativo Gerenciador de Dados , selecione o icone Relatério na Nuvem e escolha um relatério
especifico para acessar a tela Relatério de Teste.
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- Test Report < =

Aures T e .
> Chassis

i ¥
nm“ Alignment

Profepair &
Postrepair Pre-epair

Figura 5-118 Tela do Relatdrio de Teste

@ OBSERVACAO

Na tela Lista de Relatorios, em Gerenciador de Dados > Relatério na Nuvem, um relat6rio marcado com
Indica que o arquivo foi carregado com sucesso na nuvem e pode ser compartilhado com outras pessoas;
enguanto um relatério marcado com indica que@rregamento para a nuvem falhou e ndo pode ser compartilhado.

2. Toque no <: bot&o na barra de ferramentas superior para compartilhar o relatério.

1) Escaneie o cédigo QR para visualizar o relatério diretamente. O c6digo QR de cada relatério é diferente.

View and Share Report

Scan the QR code to share or send the report via the following
methods

Figura 5-119 Tela do método de compartilhamento de nuvem do relatério
2) Toque em Enviar e-mail, insira o enderego de e-mail e toque em Enviar para compartilhar o relatério.
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Cancel Send Email

* Please enter email address

[ Please enter

Set as default

Mail subject

[ i A7 2011> Wheel Alignment Report (Report ID: MAXIA20260125100/300 ‘

Mail content
TOUI ZU 15 \E) UETTI0 AUGTAT ZU 112 WITEET ANGTITIENt REpOTT
has been generated. Click
https://yourls-prod.autel.com/tévv2?param=jhZ0q1 to view
now.

Figura 5-120 Tela de envio de e-mail

3) Togue em Enviar SMS, insira o nimero de telefone e toque em Enviar para compartilhar o relatério.

Send SMS

Please enter your phone number:
f

+86 v

Figura 5-121 Tela de envio de SMS

5.5 Glossario

5.5.1 Linha de centro geométrica

A linha central geométrica refere-se a intersecgéo do plano central longitudinal da carroceria com o plano
horizontal dos eixos dianteiro e traseiro (linha pontilhada azul).
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5.5.2 Angulo de Empuxo
y Definicéo
O angulo de impulso é o angulo entre o plano longitudinal geométrico central do veiculo e a linha de

impulso (o eixo de tracdo é a linha perpendicular ao centro do eixo traseiro). Conforme mostrado na
imagem abaixo.

y Funcéo
Certifique-se de que o veiculo esteja seguindo em linha reta.
y Efeitos do angulo de impulso anormal
y O volante fica inclinado quando o veiculo é conduzido em linha reta.

Os pneus estdo anormalmente desgastados e o veiculo puxa para um lado.
5.5.3 Entéo
y Definicéo

A convergéncia é o angulo entre o plano central de rotagéo da roda e o plano longitudinal do veiculo
(como mostrado na imagem abaixo).
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y Funcéo

Elimine ou reduza o efeito adverso que ocorre quando as extremidades dianteiras das duas rodas se afastam
para fora devido a inclinagéo da carroceria durante a conducéo. Certifique-se de que as rodas néo rolem para fora
Impede o deslizamento lateral das rodas, reduzindo o desgaste dos pneus e o consumo de combustivel.

y Efeitos de um dedo do pé anormal

Yy Um dos lados do pneu apresenta desgaste anormal.

y O veiculo apresenta vibragdes excessivas ao dirigir em alta velocidade.

y O volante fica inclinado quando se dirige em linha reta.

5.5.4 Total Toe

A soma da convergéncia das rodas coaxiais esquerda e direita.

5.5.5 Cambagem
y Definicéo
A cambagem é o angulo entre o plano de rotacéo da roda e o plano longitudinal perpendicular ao plano

de apoio do veiculo. Se a parte superior da roda estiver inclinada para fora em relagéo ao plano de

rotagdo, a cambagem é positiva. Se a parte superior da roda estiver inclinada para dentro, a cambagem
€ negativa (como mostrado na imagem abaixo).
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y Funcéo

Melhorar a seguranca das rodas dianteiras e tornar a dire¢céo mais leve durante a condugéo.

y Efeitos da curvatura anormal

Y Quando a cambagem é excessiva, a parte externa da roda se desgasta. O veiculo apresenta vibragdes
excessivas e o volante fica instavel em altas velocidades.

Yy Quando a cambagem é muito pequena, a parte interna da roda se desgasta.
A direcdo é pesada e ndo ha forca suficiente para que o volante retorne automaticamente a
posicéo central.

Y Quando a cambagem esquerda e a cambagem direita ndo séo iguais, o veiculo desliza lateralmente
e desvia-se durante a condugao.

5.5.6 Rodizio dianteiro
y Definicéo

O pino mestre é o centro de rotagdo quando a roda esté girando. O angulo de caster é o angulo entre o
eixo do pino mestre e a linha perpendicular ao plano de apoio do veiculo (como mostrado na imagem
abaixo).
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y Funcéo

Gere a forga necessaria para que o volante retorne automaticamente a posicéo central.
Garanta a estabilidade do veiculo ao dirigir em linha reta. E torne o volante mais leve e facil de retornar
apo6s a mudanga de diregéo.

y Efeitos do caster anormal

Y Quando o rodizio esquerdo e o rodizio direito ndo séo iguais, as rodas esquerdas nédo ficam
sincronizadas com as rodas direitas quando o veiculo muda de dire¢éo. Consequentemente, o
veiculo desvia durante a conducéo.

Y Quando a roda giratéria € muito pequena, o volante fica instavel.

y Quando a roda dianteira € muito grande, a diregao fica pesada.
5.5.7 Inclinac&o do Eixo de Direcéo (SAl)
y Definigéo

A inclinacéo do eixo de diregdo é o angulo entre o eixo do pino mestre e a linha vertical no plano lateral
vertical do veiculo (conforme mostrado na imagem abaixo).

y Fungéo

Quando as rodas se desviam da posi¢é&o reta devido a uma forga externa, as rodas dianteiras retornam
automaticamente a posicéo reta.

y Efeitos da inclinag&o anormal do eixo de dire¢éo

¥ Quando a inclinagdo do eixo de dire¢do for muito grande, a for¢a de dire¢do necessaria
fica maior e a diregéo se torna dificil.

y Quando a inclinagdo do eixo de dire¢éo é muito pequena, o sistema de direcédo ndo consegue
retornar completamente a posigao central apos o veiculo fazer uma curva.
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¥ Quando a inclinagéo do eixo de direcdo esquerdo e a inclinagéo do eixo de direcéo direito séo

Se néo estiverem iguais, o veiculo pode puxar para um lado.
5.5.8 Angulo Incluido (IA)
y Definicdo

O angulo incluido é o angulo Y entre o eixo do pino mestre e o eixo da roda. O valor do angulo incluido é
a soma da inclinagéo do eixo de dire¢é@o y e da cambagem y (conforme mostrado na figura abaixo).

y Funcéo

O angulo incluido é usado para diagnosticar o desalinhamento do sistema de suspenséo e a deformagéo
dos componentes da suspensao.

y Efeitos do angulo anormal incluido

¥ Quando o angulo incluido é muito pequeno, a inclinagéo do eixo de direcéo é normal e a cambagem é
muito pequena, o munhao do eixo pode entortar.

¥ Quando o angulo incluido é normal, a inclinagdo do eixo de dire¢do é muito pequena e a cambagem é
muito grande, o brago de controle inferior pode entortar.

Y Quando o angulo incluido é normal, a inclinagdo do eixo de dire¢do é muito grande e a cambagem é
muito pequena, o brago de controle superior pode entortar.

Y Quando o angulo incluido é muito grande, a inclinagdo do eixo de dire¢do é muito pequena e a cambagem
€ muito grande, o braco de controle inferior e 0 munh&o do eixo podem entortar.

5.5.9 Dire¢do negativa nas curvas
y Definicéo

O angulo de Ackerman é a diferenga entre o angulo de diregdo da roda externa e o angulo de direcéo da

roda interna quando o veiculo faz uma curva.
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y Funcéo

Certifique-se de que as duas rodas dianteiras estejam apontando na direcéo correta para obter mais aderéncia.

y Efeitos do angulo de Ackerman anormal

y Os pneus podem apresentar desgaste irregular.

y Os pneus podem deslizar lateralmente, saltar ou apresentar ruidos anormais devido & aderéncia

insuficiente quando o veiculo faz uma curva.

5.5.10 Angulo méaximo de direcéo
y Definicdo
O angulo méaximo de diregéo € o angulo que o plano de rotagéo da roda descreve quando as rodas

dianteiras giram da posi¢do de linha reta para a posi¢ao limite a esquerda ou a direita.
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y Fungéo

Controle o raio de giro minimo e assegure a estabilidade e a capacidade de manobra do veiculo.

y Efeitos do angulo maximo de direcéo anormal
y O veiculo pode deslizar durante a condugéo.

y Pode haver ruido quando o veiculo faz uma curva.
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y O volante pode vibrar.

y A diregdo é pesada.

Yy Em casos extremos, o0 veiculo pode capotar.
5.5.11 Altura de condugéo

A localizagéo e o método de ajuste da altura da suspenséo variam conforme o fabricante do veiculo. Veja abaixo os
detalhes.

y Altura de rodagem de fabricantes de veiculos como Volkswagen, Audi, Porsche, etc.

o

y Altura de rodagem de fabricantes de veiculos como a BMW.

y A altura da suspenséo de veiculos de fabricantes como Mercedes-Benz, Maybach, etc., € determinada medindo-
se a inclinacdo de componentes relacionados ao chassi.
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y A altura de rodagem de fabricantes de veiculos como Renault e Peugeot apresenta mais de um valor que
precisa ser medido em uma Unica posigao do pneu.

5.5.12 Angulo de Recuo
y Definicéo

O angulo de recuo é o angulo entre a linha vertical que liga o centro da roda a linha de impulso.

y Funcéo
Para diagnosticar a deformacéo do eixo.
y Efeitos do angulo de recuo anormal

y O angulo de recuo leva a diferenca entre as distancias entre eixos esquerda e direita,
fazendo com que o veiculo puxe para o lado da distancia entre eixos mais curta.

5.5.13 Roda reta a frente

Metade da diferencga entre a convergéncia da roda dianteira esquerda e a convergéncia da roda dianteira direita.

5.5.14 Valor Simétrico

As dimensfes geométricas do veiculo séo geralmente simétricas, o que é usado para avaliar preliminarmente
se o veiculo sofreu um acidente e o estado do chassi, além de auxiliar no alinhamento das quatro rodas.
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5.5.15 Diametro de laminagao

O raio de rolamento R é igual a disténcia do centro da roda ao solo.
O diametro de laminagéo é equivalente a dois raios de laminagédo R.

97
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6. Manutencao e Assisténcia Técnica

6.1 Instrugdes de Manutengéao

6.1.1 Manutencéo da estrutura de alinhamento das rodas

6.1.1.1 Manutengdo da camera

Mantenha as méos e as ferramentas afastadas da area da lente da camera.

NAO tente limpar a lente da cAmera com limpa-vidros comum e um pano, ou soprando ar comprimido.
Caso seja necessario limpéa-la, utilize fluido de limpeza 6ptica especifico e/ou ar comprimido em lata.

6.1.1.2 Ajuste dos pés

Se o pé de ajuste ndo entrar em contato com o chdo mesmo apos o botdo estar totalmente apertado,

ajuste sua altura.

Use uma chave ajustavel para encaixar a chave na porca sextavada superior do pé ajustavel e afrouxe a
porca. Gire o botéo até a altura desejada e, em seguida, gire a porca superior no sentido anti-horario para

fixar o pé ajustavel.
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6.1.1.3 Manutencao do trilho guia

Para manter o movimento vertical suave da estrutura de alinhamento das rodas, lubrifique os dois
trilhos-guia com graxa a cada seis meses.

Use uma pistola de graxa para preencher os dois pontos de lubrificagdo nas aberturas em ambos os lados da estrutura

(como mostrado abaixo).

= e

6.1.1.4 Manutencao da Corrente

Para manter o movimento vertical suave da estrutura de alinhamento das rodas, lubrifiqgue as duas
correntes com 6leo anticorrosivo a cada seis meses.

Pressione o botdo PARA CIMA para levantar a coluna interna da estrutura, localize as correntes
e aplique 6leo antiferrugem na superficie das correntes.

145



6.1.1.5 Manutencdo do fuso de esferas

Para manter o movimento vertical suave da estrutura de alinhamento das rodas, lubrifique o fuso de esferas com graxa a

cada seis meses.

Utilize uma pistola de graxa para aplicar graxa no fuso de esferas exposto no centro da estrutura (conforme mostrado

abaixo).
o
=
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6.1.2 Manutencéo de Alvos

NAO utilize objetos duros para golpear ou arranhar a superficie do alvo, pois isso pode torna-lo irreconhecivel. Observe que o acimulo

de sujeira, 6leo ou graxa também pode causar falhas na identificagéo do alvo.

Se o icone vermelho mostrado abaixo aparecer sobre o padréo de destino na tela de exibigéo do alvo, o alvo pode precisar

de limpeza.

® icone vermelho: Alvo ndo encontrado.

Néo utilize panos de oficina ou trapos para limpar o alvo, pois suas fibras podem reter gordura e deixar uma fina pelicula

na superficie do alvo durante a limpeza.
Limpe o alvo com um detergente suave e toalhas de papel macias.

NAO lave com mangueira, mergulhe em agua ou borrife produtos de limpeza diretamente no alvo, pois isso pode danificar

os componentes 6pticos. Certifiqgue-se de limpar completamente toda a superficie do alvo.
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6.2 Procedimentos de Servigo

Esta secéo apresenta informagdes sobre solugédo de problemas, suporte técnico, servigo de reparo e solicitacéo de
pecas de reposi¢ao ou opcionais.
6.2.1 Autoinspecédo
1. O mecanismo de elevacéo da estrutura de alinhamento de rodas n&o funciona.
y Verifique se o cabo de alimentagédo esta bem conectado.
y Verifique se o interruptor de alimentagdo da estrutura de alinhamento de rodas esté ligado.
¥ Verifique se o botdo de PARADA DE EMERGENCIA est4 acionado.
y Verifique se vocé esperou mais de 5 segundos para o sistema ligar.

y Verifique se a estrutura de alinhamento das rodas atinge a posigao limite inferior/limite superior

posicao.
2. O mecanismo de elevacdo da estrutura de alinhamento das rodas € dificil de levantar ou abaixar.
y Verifique se os cabos de carregamento ou outros cabos estdo emaranhados.
y Verifique se existem obstaculos ao redor da estrutura de alinhamento das rodas.

3. A camera nao funciona.

y Verifique se o cabo de alimentagéo esta conectado a tomada e ao interruptor de energia.

A estrutura de alinhamento das rodas esta instalada.

y Verifique se os cabos de alimentacéo e os cabos USB na barra transversal estéo firmemente conectados.
conectado.

6.2.2 Servigos pos-venda
6.2.2.1 Manutengao no local

1. O mecanismo de elevacéo da estrutura de alinhamento de rodas ainda ndo funciona ap6s a auto-ligacéo.

inspecéo.

y A equipe de pés-venda deve ativar o modo de fabrica para verificar o status de cada componente.
sensor e freio do motor.

Yy Remova a tampa traseira para verificar se os cabos estéo soltos, quebrados ou apresentam algum problema.
outros defeitos.

2. O mecanismo de elevagéo da estrutura de alinhamento das rodas ainda apresenta dificuldades para levantar ou abaixar apés

autoinspecao.
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y Verifique no local se a estrutura do alinhador de rodas esta deformada, com a ajuda da equipe de assisténcia

pés-venda.
y Entre no modo de fabrica e verifique o estado de cada sensor e freio do motor.

Yy Remova a tampa traseira para verificar se os cabos estéo soltos, quebrados ou apresentam algum problema.
outros defeitos.

3. A estrutura de alinhamento das rodas levanta e desce com um ruido anormal evidente e fica presa.

y A equipe de pés-venda deve ativar o modo de fabrica para verificar o status de cada componente.
sensor e freio do motor.

Yy Remova a tampa traseira para verificar se os cabos estéo soltos, quebrados ou apresentam algum problema.
outros defeitos.

4. Quando a estrutura de alinhamento de rodas € ligada, ela ndo pode ficar parada em nenhuma altura nem descer

sozinha.

y A equipe de pés-venda deve acessar o modo de fabrica para verificar o estado do freio do motor.

Yy Remova a tampa traseira para verificar se os cabos estéo soltos, quebrados ou apresentam algum problema.
outros defeitos.

5. As pegas principais da estrutura de alinhamento das rodas estéo ligeiramente soltas.

¥ Inspecdo no local por pessoal de assisténcia pds-venda para determinar se é

normal, ou se precisa ser reparado ou substituido.
6. Outros problemas que ndo podem ser resolvidos pelo usuério por meio de autoinspegao.
6.2.2.2 Retornar ao Ramo

1. A questéo permanece sem solugdo mesmo apoés a visita da equipe de assisténcia técnica ao local.

inspecao.

y A equipe da filial entrard em contato com o departamento de P&D da sede para verificar a estrutura do

alinhador de rodas, hardware, software, etc., e fornecer solu¢gées em conjunto.

6.2.2.3 Retorno ao Quartel-General

1. A questéo permanece sem solugdo mesmo apos a inspecéo no local pela equipe de assisténcia pos-venda.

y A equipe de P&D da sede verificard o quadro de alinhamento das rodas.
estrutura, hardware, software, etc.

2. Quando a estrutura de alinhamento de rodas é desligada, ela ndo consegue ficar parada em nenhuma altura.

e descera por si so.
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y A equipe de P&D da sede verificara todas as pecas da roda.

estrutura de alinhamento para resolugdo de problemas.
3. Afrouxamento ou quebra grave de componentes-chave da estrutura de alinhamento das rodas.
y A equipe de P&D da sede verificara todas as pecas da roda.
estrutura de alinhamento para resolugdo de problemas.
6.2.3 Substituicdo de pecas
y Pecas que podem ser substituidas pelo usuério
1. Rodizios
2. Pés ajustaveis
3. A capa frontal da coluna externa
4. A capa frontal da coluna interna
5. Cabos externos, como cabo de alimentacéo, cabo de carregamento, cabos do monitor, etc.
6. Corrente
7. Suporte para tablet
8. Suporte para monitor
9. Monitor
10. Tampa superior da coluna interna

y Pegas que precisam ser substituidas pela equipe de assisténcia pés-venda

1. Base
2. Contracapa
3. Cabos internos

4. Hardware interno

5. Porta de carregamento de 12 V/24 V

6. Alga ou suporte da alca

7. Painel de botdes de controle

8. Corrente

9. Camera (recalibragdo necessaria)
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y Pegas que precisam ser devolvidas a filial para substituicdo
1. Haste ou motor elétrico
2. Sistema de colunas
3. Barra transversal
4. Controle mestre

5. Trilho guia para coluna interna

6.2.4 Suporte Técnico

Caso tenha alguma davida ou problema com o funcionamento do produto, entre em contato conosco (consulte
as informag6es de contato a seguir) ou com seu distribuidor local.

Sede da Altar China

y Telefone: +86 (0755) 8614-7779 (segunda a sexta, das 9h as 18h, horario de Pequim) y E-

mail: support@autel.com Y Endereco:
2° andar, Edificio Caihong Keji, n® 36 da Rua Hi-tech North Six, Comunidade Songpingshan, Subdistrito de
Xili, Distrito de Nanshan, Cidade de Shenzhen, China

y Site: www.autel.com
Altar da América do Norte

y Telefone: 1-855-288-3587 (segunda a sexta, das 9h as 18h, horério do leste dos EUA)

y E-mail: ussupport@autel.com V
Enderecgo: 36 Harbor Park Drive, Port Washington, Nova lorque, EUA 11050

y Site: www.autel.com/us

Altar Europa

y Telefone: +49(0)89 540299608 (segunda a sexta, das 9h as 18h, horario de Berlim) y E-

mail: support.eu@autel.com y Enderego:
Landsberger Str. 408, 81241 Munique, Alemanha

y Web: www.autel.eu

Altar APAC

Japao:

y Telefone: +81-045-548-6282

y E-mail: support.jp@autel.com Endereco :
6° andar, Ari-nadoribiru 3-7-7, Shinyokohama, Kohoku-ku, Yokohama-shi, Kanagawa-ken, 222-0033 Japé&o
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y Web: www.autel.com/jp

Austrélia:

y E-mail: ausupport@autel com y Endereco:
Unidade 5, Rua Veronica 25, Capalaba

IMEA Autel

y Telefone: +971 585 002709 (nos Emirados

Arabes Unidos). E-mail- imea-support@autel com
y Enderego: 906-17, Preatoni Tower (Cluster L), Jumeirah Lakes Tower, DMCC, Dubai,

y Site: www.autel.com

Altar da América Latina

México:

y Telefone: +52 33 1001 7880 (Espanhol no México) y E-mail:
latsupport@autel.com § Endereca: Avenida

Américas 1905, 6B, Colonia Aldrete, Guadalajara, Jalisco,
México

Brasil:

y Email: brsuppart@autel com y Address:

Avenida José de Souza Campos n° 900, sala 32 Nova Campinas Campinas — SP, Brazil

y Web: www.autel.com/br

6.2.5 Servico de Reparo

Caso seja necessario enviar seu dispositivo para reparo, faca o download do formulario de servigo de reparo em
www.autel.com e preencha-a_As seguintes informag6es devem ser incluidas:

y Nome do contato

y Endereco de retorno

y Numero de telefone

y Nome do produto

y Descrigdo completa do problema y Comprovante
de compra para reparos em garantia y Método de

pagamento preferido para reparos fora da garantia
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@ noTa:

Para reparos fora da garantia, o pagamento pode ser feito com Visa, MasterCard ou mediante aprovagéo de

crédito.

Envie o dispositivo para o seu agente local ou para o endere¢o abaixo:

2° andar, Edificio Caihong Keji, 36 Hi-tech North Six Road, Comunidade Songpingshan,
Subdistrito de Xili, distrito de Nanshan, cidade de Shenzhen, China

6.2.6 Outros Servigcos
Vocé pode adquirir os acessérios opcionais diretamente dos fornecedores de ferramentas autorizados da Autel e/
ou do seu distribuidor ou agente local.
Seu pedido de compra deve incluir as seguintes informagdes:

y Informagdes de contato

y Nome do produto ou pega ¥y
Descricéo do item y

Quantidade de compra
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7. Informacdes de Conformidade

Declaracéo da FCC ID FCC: WQ8-DA2211

Este dispositivo estd em conformidade com a Parte 15 das normas da FCC. O funcionamento esta sujeito as
seguintes duas condicdes:
1. Este dispositivo ndo pode causar interferéncia prejudicial.

2. Este dispositivo deve aceitar qualquer interferéncia recebida, incluindo interferéncias que possam

causar funcionamento indesejado.

/N aviso

Alteracdes ou modificagdes nédo expressamente aprovadas pela parte responséavel pela conformidade anularédo a

autoridade do usudrio para operar o equipamento.

Este equipamento foi testado e considerado em conformidade com os limites para um dispositivo digital de Classe
B, de acordo com a Parte 15 das Normas da FCC. Esses limites foram projetados para fornecer protecéo razoavel

contra interferéncias prejudiciais em instalagées residenciais.

Este equipamento gera, utiliza e pode irradiar energia de radiofrequéncia e, se néo for instalado e utilizado de
acordo com as instrugdes, pode causar interferéncia prejudicial as comunicagdes de radio. No entanto, ndo ha
garantia de que nao ocorrera interferéncia.

em uma instalacéo especifica. Se este equipamento causar interferéncia prejudicial & recepcgao de radio ou televisao,
o que pode ser determinado ligando e desligando o equipamento, recomenda-se que 0 usuario tente corrigir a
interferéncia por meio de uma ou mais das seguintes opgoes:

medidas:
y Reoriente ou reposicione a antena receptora. y Aumente a
distancia entre o equipamento e o receptor. § Conecte o equipamento a uma tomada

em um circuito diferente daquele ao qual o receptor esta conectado.
O receptor esta conectado.

y Consulte o revendedor ou um técnico de radio/TV experiente para obter ajuda.
Declaracdo de Exposicédo a Radiagédo da FCC

Este equipamento esta em conformidade com os limites de exposicédo a radiagdo da FCC estabelecidos para um
ambiente nédo controlado. Este equipamento deve ser instalado e operado a uma distancia minima de 20 cm entre

o radiador e o0 seu corpo.
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Aviso IC IC: 10826A-DA2211

Este dispositivo esta em conformidade com a(s) norma(s) RSS isenta(s) de licenga da Industry Canada. A
operagao esta sujeita as seguintes duas condigdes:

(1) Este dispositivo ndo pode causar interferéncia, e

(2) Este dispositivo deve aceitar qualquer interferéncia, incluindo interferéncia que possa causar operagéo
indesejada do dispositivo.

Este dispositivo esta em conformidade com os RSSs isentos de licenga da Industry Canada. A operacédo
esta autorizada, sujeita as seguintes duas condicdes:

(1) o dispositivo ndo deve produzir interferéncia, e

(2) O usuario do dispositivo deve aceitar qualquer interferéncia de radio recebida, mesmo que a
interferéncia seja suscetivel de prejudicar seu funcionamento.

/\ AvISO

Alteragdes ou modificagdes ndo expressamente aprovadas pela parte responsavel pela conformidade

podem anular a autorizagdo do usuario para operar o equipamento.

Este equipamento foi testado e considerado em conformidade com os limites para um dispositivo digital
de Classe B, de acordo com as normas da IC. Esses limites foram projetados para fornecer protegéo
razoavel contra interferéncias prejudiciais em instala¢Ges residenciais.

Este equipamento gera, utiliza e pode irradiar energia de radiofrequéncia e, se nao for instalado e
utilizado de acordo com as instrucdes, pode causar interferéncia prejudicial as comunicac¢des de radio.
No entanto, ndo ha garantia de que ndo ocorrera interferéncia.

em uma instalacéo especifica. Se este equipamento causar interferéncia prejudicial a recepgéo de radio
ou televiséo, o que pode ser determinado ligando e desligando o equipamento, recomenda-se que o

usuario tente corrigir a interferéncia por meio de uma ou mais das seguintes opgoes:
medidas:

y Reoriente ou reposicione a antena receptora. y Aumente a
distancia entre o equipamento e o receptor. y Conecte 0 equipamento a uma tomada

em um circuito diferente daquele ao qual o receptor esta conectado.

y Consulte o revendedor ou um técnico de radio/TV experiente para obter ajuda.
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Declaragdo de Exposicdo a Radiacdo da IC

Este equipamento esta em conformidade com os limites de exposigdo a radiagdo IC estabelecidos para um
ambiente ndo controlado. Este equipamento deve ser instalado e operado a uma distancia minima de 20 cm entre

o radiador e 0 seu corpo.

Conformidade com a marcagéo CE

Diretiva RED 2014/53/UE.

Conformidade com RoHS

Este dispositivo estd em conformidade com a Diretiva Europeia RoHS 2011/65/UE.
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R
8 Garantia

8.1 Garantia Limitada de Um Ano

A Autel Intelligent Technology Corp., Ltd. (a Empresa) garante ao comprador original deste dispositivo que, caso
este produto ou qualquer parte dele, durante o uso e condigdes normais de consumo, apresente defeito de material
ou de fabricagé@o que resulte em falha do produto dentro do periodo de um ano a partir da data da compra, tal(is)
defeito(s) sera(ao) reparado(s) ou substituido(s) (com pecas novas ou recondicionadas) mediante apresentagao
do comprovante de compra, a critério da Empresa, sem custos de pecas ou méo de obra diretamente relacionados

ao(s) defeito(s).

@ OBSERVAGAO

Caso o periodo de garantia seja incompativel com as leis e regulamentacgdes locais, por favor, cumpra as leis e

regulamentacdes locais aplicaveis.

A Empresa néo sera responsavel por quaisquer danos incidentais ou consequenciais decorrentes do uso, mau uso
ou instalagdo do dispositivo. Alguns estados néo permitem limitagcdes na duracéo de uma garantia implicita,

portanto, as limitagdes acima podem néo se aplicar a vocé.
Esta garantia ndo se aplica a:
a) Produtos sujeitos a uso ou condi¢des anormais, acidente, manuseio incorreto, negligéncia, alteragao nao

autorizada, uso indevido, instalagéo ou reparo inadequados ou armazenamento inadequado;

b) Produtos cujo nimero de série mecanico ou nimero de série eletrénico tenha sido
removido, alterado ou danificado;

c) Danos causados pela exposicéo a temperaturas excessivas ou condicdes ambientais extremas.
condicoes;

d) Danos resultantes da conex&@o ou uso de qualquer acessorio ou outro produto ndo aprovado ou autorizado pela
Empresa;

e) Defeitos de aparéncia, estéticos, decorativos ou estruturais, como molduras e
partes ndo operacionais.

f) Produtos danificados por causas externas, como incéndio, sujeira, areia, vazamento de bateria, fusivel queimado,
roubo ou uso inadequado de qualquer fonte elétrica.

@ WPORTANTE

Todo o contetdo do produto pode ser apagado durante o processo de reparo. Recomendamos que vocé faca uma

copia de seguranca de todo o contetddo do seu produto antes de envia-lo para assisténcia técnica em garantia.
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