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Znaki towarowe

Autel® i MaxiSys® sg znakami towarowymi Autel Intelligent Technology Corp., Ltd., zarejestrowanymi w
Chinach, Stanach Zjednoczonych i innych krajach. Wszystkie pozostate znaki sa znakami towarowymi lub

zastrzezonymi znakami towarowymi ich odpowiednich wiascicieli.
Informacje o prawach autorskich

Zadna cze$¢ niniejszej instrukcji nie moze by¢ powielana, przechowywana w systemie wyszukiwania ani przesytana w
jakiejkolwiek formie lub za pomocg jakichkolwiek srodkéw elektronicznych, mechanicznych, kserograficznych, nagrywajacych lub innych,

bez uprzedniej pisemnej zgody firmy Autel.

Zrzeczenie sie gwarangji i ograniczenie odpowiedzialnosci

Wszystkie informacje, specyfikacje i ilustracje zawarte w niniejszej instrukcji oparte sg na najnowszych

informacjach dostepnych w momencie druku.

Autel zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian w dowolnym momencie i bez uprzedzenia. Informacje w
Niniejsza instrukcja zostata starannie sprawdzona pod katem doktadnosci. Nie udziela sie zadnej gwarancji

kompletnosci ani poprawnosci jej tresci, w tym, miedzy innymi, specyfikacji, funkgji i ilustracji.

Firma Autel nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody bezposrednie, szczegélne, przypadkowe lub
posrednie ani za jakiekolwiek szkody ekonomiczne (w tym utrate zyskdw) bedace wynikiem korzystania z tego
Sprzetu.

0 WAZNY

Przed przystgpieniem do obstugi lub konserwacji urzadzenia nalezy uwaznie przeczytac niniejszg instrukcje, zwracajac

szczegélng uwage na ostrzezenia i $rodki ostroznosci dotyczgce bezpieczenstwa.

W celu uzyskania ustug i wsparcia

@ pro.autel.com
Web
www.autel.com
)
m 1-855-288-3587 (Ameryka Pétnocna)

+86 (0755) 8614-7779 (Chiny)
E support@autel.com

W przypadku checi uzyskania pomocy technicznej na pozostatych rynkach nalezy zapoznac sie z sekcjg Pomoc techniczna w niniejszym

podreczniku.
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Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Dla Twojego bezpieczenistwa i bezpieczerstwa innych, a takze aby zapobiec uszkodzeniu sprzetu i pojazdéw, w ktérych sprzet jest
uzywany, wazne jest, aby wszystkie osoby obstugujgce sprzet lub majace z nim styczno$¢ przeczytaty i zrozumiaty instrukcje

bezpieczenstwa zawarte w niniejszej instrukgji.

Do serwisowania pojazdéw wymagane sa liczne procedury, techniki, narzedzia i czesci, a takze umiejetnosci osoby wykonujacej te
czynnosci. Ze wzgledu na ogromna liczbe zastosowan testowych i réznorodno$¢ produktéw, ktére mozna testowac za pomocg tego
sprzetu, nie jestemy w stanie przewidzie¢ ani udzieli¢ porad lub komunikatéw dotyczacych bezpieczenstwa w kazdej sytuacji.
Obowigzkiem technika samochodowego jest znajomos¢ testowanego systemu. Kluczowe jest stosowanie wtasciwych metod
serwisowych i procedur testowych. Testy nalezy przeprowadza¢ w odpowiedni i akceptowalny sposéb, ktéry nie zagraza bezpieczerstwu

uzytkownika, os6b w miejscu pracy, uzywanego urzadzenia ani testowanego pojazdu.

Przed uzyciem urzadzenia nalezy zawsze zapoznac sig z informacjami dotyczgcymi bezpieczeristwa i odpowiednimi procedurami
testowymi dostarczonymi przez producenta testowanego pojazdu lub urzadzenia. Uzywaj urzadzenia wytacznie zgodnie z opisem w
niniejszej instrukcji. Upewnij sig, ze przeczytates, zrozumiates i przestrzegasz wszystkich informacji i instrukcji dotyczacych

bezpieczenstwa zawartych w niniejszej instrukgji.

Komunikaty dotyczace bezpieczeristwa

Aby zapobiec obrazeniom ciata i uszkodzeniom sprzetu, udostepniane sa komunikaty dotyczace bezpieczenstwa.

Wszystkie komunikaty dotyczace bezpieczenistwa rozpoczynajg sie stowem sygnatowym wskazujgcym poziom zagrozenia.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Oznacza sytuacje bezposrednio niebezpieczng, ktdra, jesli sie jej nie uniknie, moze spowodowac $mier¢ lub powazne obrazenia

operatora lub 0séb postronnych.

A OSTRZEZENIE

Oznacza potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktéra, jesli sie jej nie uniknie, moze spowodowac $mier¢ lub powazne obrazenia

operatora lub 0séb postronnych.

Instrukcje bezpieczenstwa

Niniejsze komunikaty dotyczace bezpieczeristwa dotyczg sytuacji, o ktérych firma Autel wiedziata w momencie publikacji.
Firma Autel nie jest w stanie poznac¢, oceni¢ ani doradzi¢ w zakresie wszystkich mozliwych zagrozen. Uzytkownik musi mie¢ pewnos¢,

ze zaden napotkany stan lub procedura serwisowa nie zagraza jego bezpieczeristwu osobistemu.



A NIEBEZPIECZENSTWO

Podczas pracy silnika nalezy zapewni¢ DOBRA WENTYLACJE w miejscu serwisowania lub podtgczy¢ do uktadu wydechowego

silnika system odprowadzania spalin. Silniki wytwarzaja tlenek wegla, bezwonny, trujacy gaz, ktéry wydtuza czas reakgji i

moze prowadzi¢ do powaznych obrazen ciata lub utraty Zycia.

& Nie zaleca sie uzywania stuchawek przy wysokiej gto$nosci

Stuchanie muzyki przy duzej gtosnosci przez diuzszy czas moze spowodowac utrate stuchu.

A Ostrzezenia dotyczace bezpieczeristwa

Zawsze przeprowadzaj testy samochodowe w bezpiecznym $rodowisku.

Nalezy nosi¢ okulary ochronne zgodne z normami ANSL

Trzymaj odziez, wtosy, rece, narzedzia, sprzet testowy itp. z dala od wszelkich ruchomych lub gorgcych przedmiotéw.
czesci silnika.

Uzywaj pojazdu w dobrze wentylowanym miejscu pracy, poniewaz spaliny s3 trujace.

Ustaw skrzynie biegéw w pozycji PARK (w przypadku automatycznej skrzyni biegéw) lub NEUTRAL (w przypadku manualnej skrzyni biegéw) .
skrzyni biegéw) i upewnij sig, ze hamulec postojowy jest zaciggniety.

Podtéz klocki przed kota napedowe i nigdy nie zostawiaj pojazdu bez nadzoru, gdy

testowanie.

Zachowaj szczegdlng ostroznosc¢ podczas pracy przy cewce zaptonowej, kopule rozdzielacza zaptonu, przewodach

zaptonowych i $wiecach zaptonowych. Elementy te wytwarzaja niebezpieczne napiecie podczas pracy silnika.

Trzymaj w poblizu gasnice nadajacg sie do gaszenia pozaréw benzyny, substancji chemicznych i urzgdzen elektrycznych.

Nie podtaczaj ani nie odigczaj zadnego sprzetu testowego, gdy zapton jest wigczony lub silnik pracuje.

Utrzymuj sprzet testowy w stanie suchym, czystym, wolnym od oleju, wody i smaru. W razie potrzeby czy$¢ zewnetrzng
powierzchnie sprzetu tagodnym detergentem i czystg $ciereczka.

Nie nalezy jednoczesnie prowadzi¢ pojazdu i obstugiwac sprzetu testowego. Kazde rozproszenie uwagi moze spowodowac
wypadek.

Nalezy zapoznac sie z instrukcjg serwisowg pojazdu, ktéry jest serwisowany, i przestrzega¢ wszystkich procedur
diagnostycznych oraz srodkéw ostroznosci. Nieprzestrzeganie tych zasad moze spowodowac obrazenia ciata lub
uszkodzenie sprzetu diagnostycznego.

Aby unikng¢ uszkodzenia sprzetu testowego lub wygenerowania fatszywych danych, nalezy upewnic sie, ze akumulator

pojazdu jest w petni natadowany, a potagczenie z DLC pojazdu jest czyste i

bezpieczny.

Nie umieszczaj sprzetu testowego na rozdzielaczu pojazdu. Silne zaktécenia elektromagnetyczne mogg uszkodzi¢ sprzet.



PROMIENIOWANIE LASEROWE

Nigdy nie kieruj wigzki lasera w strone ludzi, zwtaszcza w strone ich twarzy i oczu.

LASER

2

Termin ,sprzet laserowy” odnosi sie do urzadzen, systeméw lub stanowisk testowych generujgcych, transmitujgcych lub wykorzystujgcych

promieniowanie laserowe.

Klasa urzadzenia laserowego okresla poziom potencjalnego zagrozenia zwigzanego z dostepnym promieniowaniem laserowym. W

przypadku urzadzen laserowych klasy 2 dostepne promieniowanie laserowe miesci sie w zakresie widzialnym (od 400 nm do 700 nm).

Powieki zapewniajg wystarczajacg ochrone przed przypadkowym, krétkotrwatym kontaktem oczu z promieniowaniem laserowym.
Urzadzenia laserowe klasy 2 moga by¢ zatem uzywane bez dodatkowych $rodkéw ostroznosci, jesli uzytkownik z pewnoscig nie musi

celowo patrze¢ w laser przez dtuzszy czas (>0,25 s) ani wielokrotnie patrze¢ w laser lub bezposrednio odbite promieniowanie laserowe.

A OSTRZEZENIE

Przyjmowanie lekéw lub spozywanie alkoholu spowalnia odruchowe dziatanie powiek.
Wigze sig to ze szczegdlnym ryzykiem. Zaleca sie noszenie okularéw ochronnych z ochrong laserowg o poziomie R1 dla wszystkich oséb

bedacych pod wptywem lekéw.

Osoby, ktére nie zostaty przeszkolone w zakresie pracy ze sprzetem laserowym i zagrozen zwigzanych z promieniowaniem laserowym,
nie mogg przebywac na stanowiskach pracy, na ktérych wykonywane s prace z uzyciem wigzek laserowych lub urzadzer emitujgcych

promieniowanie laserowe.
Srodki bezpieczenstwa:

Operator ma obowigzek umiesci¢ na stanowisku pomiarowym w widocznym miejscu na wysokosci oczu tabliczke ostrzegawczg
,Ostrzezenie przed wiagzka laserowg”.
Nie nalezy patrze¢ bezposrednio w zrédto lasera.  Operator

musi przestrzegac przeznaczenia urzadzenia.




PROMIENIOWANIE PODCZERWONE

Wewnatrz znajduje sie urzadzenie na podczerwien. Unika¢ bezposredniego kontaktu z oczami.
Goraca powierzchnia. Unika¢ bezposredniego kontaktu.
Srodki bezpieczenstwa:

Operator powinien umiescic¢ ostrzezenie ,Ostrzezenie przed promieniowaniem podczerwonym” na wysokosci oczu i
W sposéb widoczny na stanowisku pomiarowym.
Nie nalezy patrze¢ bezposrednio w zrédto

promieniowania podczerwonego.  Operator musi przestrzegac przeznaczenia produktu.

NOSIC OBUWIE OCHRONNE

Nalezy nosi¢ obuwie ochronne.

Podczas wykonywania prac, w ktérych istnieje ryzyko urazu stép, nalezy poinformowac o koniecznosci noszenia obuwia
ochronnego. Urazy stép moga by¢ spowodowane na przyktad upadkiem lub spadnieciem narzedzi lub przedmiotéw

roboczych, przytrzasnigciem stopy, wbiciem gwozdzi lub wiéréw metalowych w podeszwy itp.

Srodki bezpieczenstwa:

Operator ma obowigzek umiesci¢ na stanowisku pomiarowym na wysoko$ci oczu w miejscu wyraznie widocznym

znak nakazujacy noszenie obuwia ochronnego.

Operatorzy powinni zawsze nosi¢ zalecane obuwie ochronne.
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Korzystanie z tego podrecznika

Niniejsza instrukcja zawiera instrukcje dotyczgce uzytkowania urzadzenia.

Niektére ilustracje przedstawione w niniejszej instrukcji mogg zawiera¢ moduly i wyposazenie opcjonalne, ktére nie
sg zawarte w Panstwa systemie. Aby uzyskac informacje o dostepnosci innych modutéw oraz opcjonalnych narzedzi

lub akcesoriéw, prosimy o kontakt z przedstawicielem handlowym.

1.1 Konwencje

Stosowane sg nastepujgce konwencje:
1.1.1 Pogrubiony tekst

Pogrubiony tekst stuzy do wyréznienia elementéw mozliwych do wyboru, takich jak przyciski i opcje menu.
Przykfad:
Kliknij OK.
1.1.2 Uwagi i wazne komunikaty

1.1.2.1 Uwagi

UWAGA zawiera przydatne informacje , takie jak dodatkowe wyjasnienia, wskazéwki i komentarze.

Przyktad:

@ NOTATKA

Nowe akumulatory osiggaja petna pojemnos¢ po okoto 3-5 cyklach tadowania i roztadowywania.

1.1.2.2 Wazne

WAZNE oznacza sytuacje, ktéra, jesli sig jej nie uniknie, moze spowodowa¢ uszkodzenie tabletu lub pojazdu.

Przyktad:

0 WAZNY

Trzymaj kabel z dala od Zrédet ciepta, oleju, ostrych krawedzi i ruchomych czesci. Uszkodzone kable nalezy natychmiast

wymienic.




1.1.3 Hipertacza

Hipertacza sg dostepne w dokumentach elektronicznych. Niebieska kursywa oznacza hipertacze, ktére
mozna wybra¢; niebieski podkreslony tekst oznacza tacze do strony internetowej lub adres e-mail.

1.1.4 Tlustracje

Poniewaz ilustracje zawarte w niniejszej instrukcji majg charakter przyktadowy, rzeczywisty ekran testowy moze
sie rézni¢ w zaleznosci od testowanego pojazdu. Zwré¢ uwage na tytuty menu i instrukcje wyswietlane na ekranie,

aby dokona¢ prawidtowego wyboru opcji.

Ilustracje opieraja sie na domysinych ustawieniach geometrii két. Ustawienia te mozna zmieni¢ w
zaleznosci od potrzeb i sytuacji. Szczegétowe informacje mozna znalez¢ w sekcji Ustawienia geometrii kot .

Ilustracje w niniejszej instrukcji dotyczace zaciskéw dotyczg zastosowania zaciskéw obreczowych.
Poniewaz procedury kalibracji zaciskéw na obrecze i zaciskéw na opony sg zasadniczo takie same, w
niniejszej instrukgji nie zilustrowano procedur kalibracji zaciskéw na opony.

1.1.5 Procedury

Ikona strzatki oznacza procedure.
Przyktad:
Aby zamontowac depresator pedatu hamulca
1. Wciénij pedat hamulca w mocowanie pedatu hamulca.

2. Naci$nij mocno i wyreguluj system regulacji szybkiego zwalniania, aby uzyska¢
haki wbite w siedzenie, blokujgce pedat hamulca.
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2 Wprowadzenie ogdlne

Autel IWA500 to inteligentny system do ustawiania geometrii két sterowany tabletem. Optymalizuje caty proces, w tym
automatyczna identyfikacje pojazdu, konfiguracje i regulacje z przewodnikiem.

i raportowanie koricowe, przy wsparciu bazy danych pojazdéw Autel i specyfikacji producenta oryginalnego sprzetu
(OE).

2.1 Instrukcje i Srodki ostroznosci dotyczace bezpieczenstwa

1. Sprawd?z zasilanie i upewnij sig, ze napiecie zasilania jest stabilne i

prawidtowo uziemione.
2. Ostroznie utéz przewdd, aby sie nie zaplatat ani nie zaczepit.
3. Aby zmniejszy¢ ryzyko porazenia pradem, nie nalezy uzywac urzadzenia na deszczu lub mokrym podtozu.
4. Nie nalezy uzywac ani przechowywac sprzetu w miejscach o duzym zadymieniu, zapyleniu i mgle.

5. Po przesunigciu ramki regulacji zbieznosci két do zadanej pozycji, obré¢ regulowane nézki zgodnie z ruchem

wskazéwek zegara, aby zapobiec przesuwaniu sie ramki regulacji zbieznosci két.

6. Unikaj uzywania ramy do ustawiania geometrii két w Srodowiskach o silnych wibracjach lub

silny wiatr, gdyz niestabilno$¢ ramy moze skutkowa¢ niedoktadnymi wynikami pomiaréw.

7. Przeczytaj i zastosuj sie do wszystkich ostrzezen i etykiet umieszczonych na ramie ustawienia két.

i innych narzedzi. Niewtasciwe uzycie moze spowodowac obrazenia ciata i skréci¢ zywotnos¢ ramy.

8. Aby korzystac z ramki do ustawiania geometrii két, nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami zawartymi w niniejszej instrukgji.
inne narzedzia.

2.2 Opis produktu

2.2.1 Rama do pomiaru geometrii k6t

Rama do ustawiania geometrii kot IWAS500 jest dostarczana w ptaskim opakowaniu, sktadajagcym sie z czterech gtéwnych
elementéw: podstawy, stojaka, belki poprzecznej i uchwytu na tablet. W zestawie znajduja sie réwniez standardowe

akcesoria. Aby prawidtowo zamontowac rame, zapoznaj sie z instrukcjg w skréconej instrukcji obstugi.
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Rysunek 2-1 Rama do pomiaru geometrii kot AUTEL-CSCW500

(@) NoTATKA

Czysta i réwna powierzchnia o dtugos$ci 4 m/13,2 stopy i szerokosci 5,33 m/17,5 stopy jest
niezbedne do umieszczenia ramki do pomiaru zbieznosci két.
Do wykonania catosci potrzebny jest obszar o dtugosci 10 m/32,8 stopy i szerokosci 5 m/16,4 stopy

funkcja ustawiania geometrii két.

Tabela 2-1 Specyfikacje ramy do ustawiania geometrii két

Przedmiot Op|s

Model AUTEL-CSCW500

Moc znamionowa 260 W

Zasilacz 100-264V, 50/60 Hz

Aktualny 5 A maks.

Wymiary ramy 2671,60 x 1016,74 x 2406 mm (105,18 x 40,03 x 94,72
(Gt x Szer. x Wys.) cala)

Zakres wysokos$ci ramy 1456-2406 mm (57,32-94,72 cala)

Zakres wysokosci poprzeczki 300-2200 mm (11,81-86,61 cala)




Przedmiot Opis

Dtugos¢ poprzeczki 2671,60 mm (105,18 cala)
Numery kamer 5

Pojedynczy piksel aparatu 3072*2048

Temperatura pracy -10-50 °C (14-122 °F)
Temperatura przechowywania -20-60 °C (-4 °F-140 °F)
Kompatybilny tablet MaxiAlign IWA500

Tabela 2-2 Wyjasnienia symboli na ramce pomiaru geometrii kot

Symbol Nazwa Wyjasnienie

UpP

Q WGORE Nacisnij, aby podnies¢ poprzeczke.
DOWN

O W DO Nacisnij, aby obnizy¢ poprzeczke.

EMERGENCY
STOP

STOP AWARYJNY Nacisnij w nagtym wypadku.

% Interfejs USB Do podtaczenia przewodu USB.

H D_ml Interfejs HDMI Do podtaczenia przewodu HDMI.




Nazwa Wyjasnienie

OSTROZNOSC Znak ostrzegawczy.

Urzadzenie na podczerwien

wewnatrz. Unikac kontaktu z oczami Znak ostrzegawczy.

narazenie.

Gorgca powierzchnia. Unikac

Znak ostrzegawczy.
kontakt. 9 ¥

Chroni¢ przed woda Znak ostrzegawczy.

Chronic przed $wiattem stonecznym.|Znak ostrzegawczy.

Kruchy Znak ostrzegawczy.

Chroni¢ przed tluszczem Znak ostrzegawczy.

PROTECT
FROM GREASE




2.2.1.1 Komponenty ramy

Tabela 2-3 Elementy ramy do ustawiania geometrii k6t

’ Opis
Ilustracja nazwy komponentu
Stuzy jako stajnia i
solidna podstawa, dzieki ktérej rama do
Opierac pomiaru zbieznosci kot moze by¢ tatwo
przesuwana, gdy zajdzie taka potrzeba.
Podstawka Umozliwia montaz poprzeczki.
[ L ]
[} Py — K]
& Sktada sig z trzech sekgji: lewej
3 ) ) P .
Poprzeczka Ramie, tacznik ramienia i prawe ramie.
T Zestaw kamery jest przymocowany.
do poprzeczki.
Uchwyt na tablet i ﬁ Umozliwia trzymanie tabletu podczas
regulacji geometrii kot.
iy al




2.2.1.2 Nézki regulowane

Cztery regulowane nézki znajduja sie pod ramg do ustawiania geometrii két. Aby rama byta stabilna i nie

przesuwata sie, nalezy obracac je zgodnie z ruchem wskazéwek zegara.

Rysunek 2-2 Regulowane nézki

2.2.1.3 Przyciski sterujace

Dostepne sg trzy przyciski sterujgce: ZATRZYMANIE AWARYJNE, GORA i DOL. Przycisk ZATRZYMANIA AWARYJNEGO
zatrzymuje podnoszenie lub opuszczanie poprzeczki w sytuacji awaryjnej; przycisk GORA podnosi poprzeczke;

przycisk DOk opuszcza poprzeczke.

©

Rysunek 2-3 Przyciski sterujgce

1. Przycisk STOPU AWARYJNEGO
2. Przycisk W GORE
3. Przycisk W DO

2.2.1.4 Zestaw kamer

Na belce poprzecznej zamontowano jedng prawg i jedng lewg kamere. Zestaw kamer jest niezbednym elementem

podczas ustawiania geometrii két.



@ NOTATKA

Patrzac na przéd ramki pomiaru zbieznosci két, lewa kamera znajduje sie po lewej stronie, a prawa

kamera po prawej stronie.

Prawa jednostka kamery

Prawa kamera, sktadajaca sie z trzech kamer, stuzy do identyfikacji wyznaczonego celu.

(o]

o]

Rysunek 2-4 Prawa kamera AUTEL-CSC0500/18

1. Port USB
2. Port zasilania

Lewa jednostka kamery

Lewa jednostka kamery, sktadajgca sie z dwoch kamer, stuzy do identyfikacji wyznaczonego celu.

Rysunek 2-5 Lewy modut kamery AUTEL-CSC0500/18

1. Port USB

2. Port zasilania



-
3 Akcesoria Wprowadzenie

3.1 Akcesoria standardowe

Tabela 3-1 Akcesoria standardowe w wersji z zaciskiem kota (zaciskiem obreczy)

Nazwa Model Tloé¢
AUTEL-CSC0500/19/LF
AUTEL-CSC0500/19/RF
Zacisk kota (zacisk obreczy) 4 szt.
AUTEL-CSC0500/19/LR
AUTEL-CSC0500/19/RR
AUTEL-CSC0500/16/LF
AUTEL-CSC0500/16/RF
Cel 4 szt.
AUTEL-CSC0500/16/LR
AUTEL-CSC0500/16/RR
Depresor pedatu hamulca AUTEL-CSC0500/26 1 szt.
Uchwyt na kierownic
Y & AUTEL-CSC0500/27 1 szt
Narzedzie do stojaka
Klin pod kota N dotysy 2 szt.
Przewdd zasilajgcy 12/24 V Nie donycay 1 szt.
Przewdd zasilajgcy AC Nie dotyay 1 szt.
Sruba (M5 x 20) N dotycry 5 szt.
Sruba (M4 x10) Nie doryczy 3 szt.; zapasowe
Klucz imbusowy L (2,5 mm) Nie dotyczy 1 szt.




Nazwa Model Iloé¢
Klucz imbusowy L (4 mm) Nie dotyczy 1 szt.
Pokrowiec na sprzet i dotysy 1 szt.

Tabela 3-2 Standardowe akcesoria w wersji z zaciskiem kota (zaciskiem opony)

Nazwa Model Tlog¢

AUTEL-CSC0500/17/LF
AUTEL-CSC0500/17/RF
Zacisk kota (zacisk opony) 4 szt.
AUTEL-CSC0500/17/LR

AUTEL-CSC0500/17/RR

AUTEL-CSC0500/16/LF

AUTEL-CSC0500/16/RF

Cel 4 szt.
AUTEL-CSC0500/16/LR

AUTEL-CSC0500/16/RR

Depresor pedatu hamulca AUTEL-C5C0500/26 1 szt.
Uchwyt na kierownice AUTEL-CSC0500/27 1 sat.
Narzedzie do stojaka

Klin pod kota Nie dotyery 2 szt.
Przewdd zasilajgcy 12/24 V Niedotyery 1 szt.
Przewdd zasilajgcy AC Nie dorycay 1 szt.
Sruba (M5 x 20) ey 5 szt.
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Nazwa Model Tlos¢

$ruba (M4 x10) Nie dotyezy 3 szt.; zapasowe
Klucz imbusowy L (2,5 mm) Nie doryczy 1 szt.

Klucz imbusowy L (4 mm) e doryczy 1 szt.
Pokrowiec na sprzet Niedotycay 1 szt.

3.1.1 Zacisk kota (zacisk obreczy)

Zacisk kota (zacisk obreczy) AUTEL-CSC0500/19 montuje sig na kole pojazdu w celu zabezpieczenia wyznaczonego

celu AUTEL-CSC0500/16 w celu wykrycia go przez zestaw kamer.

]

s
e

Rysunek 3-1 Zacisk kota (zacisk obreczy) AUTEL-CSC0500/19

1. Otwér na 0$ mocujacg — do wiozenia osi mocujacej tarcze.
2. Sruba dociskowa — stuzy do dokrecania wiozonej osi mocujacej tarcze.
3. Gatka blokujgca — do dokrecania zacisku kota (zacisku obreczy) na kole.

4. Gniazda zapadkowe — do wstawiania zapadek w odpowiednie pozycje w zaleznosci od kota
$rednica.

5. Zapadki — stuza do mocowania zacisku kota (zacisku obreczy) do kota.



3.1.2 Zacisk kota (zacisk opony)

Zestaw zawiera cztery zaciski do két (zaciski do opon), po jednym do zamontowania na kazdej oponie pojazdu.
Kazdy zacisk posiada trzy biegi, co pozwala na montaz opon o réznych $rednicach. Zakres $rednic opon dla

kazdego biegu jest nastepujacy:
Pierwszy bieg: 19-27 cali
Drugi bieg: 24-32 cale

Trzeci bieg: 30-37 cali

Rysunek 3-2 Zacisk kota (zacisk opony) AUTEL-CSC0500/17

1. Przycisk sterujgcy
2. Grupa
3. Szczelina zapadki
4. Uchwyt do ciggniecia
5. Uchwyt do podnoszenia
6. Uchwyt blokujacy
7. Mocowanie szczeliny osi
8. Gatka blokujaca

Montaz zacisku kota (zacisku opony)

1. Przytrzymaj uchwyt podnos$nika (5) i naciénij przycisk sterujgcy (1) znajdujacy sie na gniezdzie zapadki (3).

2. W6z pasujaca zapadke do gniazda zapadki.

@ UWAGA

Nalezy pamietac o tym, aby najpierw zamontowac¢ zapadke z uchwytem pociggowym i umiescic¢ jg w gniezdzie zapadki znajdujacym sie

najblizej uchwytu podnoszacego, a nastgpnie w ten sam sposéb zamontowac pozostate dwie zapadki.
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3. Gdy zapadka zostanie catkowicie wsunieta w gniazdo zapadki, zwolnij przycisk sterujacy —

zapadka jest dobrze zamontowana.

4. Po prawidtowym zamontowaniu wszystkich trzech zapadek nalezy wyregulowa¢ przetozenie zgodnie z opong.
Srednica.

5. Naciénij przycisk sterujacy i pociggnij zapadki w gére lub w dét, aby wyregulowac¢ bieg.

6. Gdy ustyszysz ,klik", oznacza to, ze przetozenie zostato pomysinie wyregulowane.
Nastepnie zwolnij przycisk sterujacy.

@ uwaca:

Po wyregulowaniu przetozenia, jesli nie wyswietla sie zaden numer, oznacza to, ze wigczony jest pierwszy bieg i mozna
jedynie pociggna¢ zapadki; jesli wyswietla si¢ numer 2, oznacza to, ze wigczony jest drugi bieg; jesli wyswietla sie
numer 3, oznacza to, ze wigczony jest trzeci bieg. Upewnij sie, ze trzy zapadki sa na tym samym biegu. Zamontuj

pozostate trzy zaciski opon zgodnie z powyzszym opisem.

Aby zainstalowac cel

1. Po ztozeniu zacisku na koto (zacisku na opone) wyjmij tarcze odpowiadajacg zaciskowi na opone.

2. Przytrzymaj uchwyt podnosnika (5) i zwolnij pokretto blokujace (8).

3. Whoz kotek ustalajacy potozenie tarczy do odpowiedniego otworu montazowego, tak aby tarcze mozna byto

wiozy¢ do gniazda osi mocujacej (7).

4. Po prawidtowym wsunieciu tarczy dokre¢ pokretto blokujgce.

@ uwaca:

Zacisk kota (zacisk opony) i tarcza powinny by¢ dopasowane. Na przyktad, lewa tylna tarcza powinna by¢ zamontowana

na zacisku lewego tylnego kota (zacisku opony).

Montaz zacisku kota (zacisku opony) na oponie

1. Przed zatozeniem zacisku na koto (zacisku na opone) nalezy upewnic sie, ze tarcza jest dobrze zamontowana,
a przetozenie jest ustawione odpowiednio do $rednicy opony.

2. Przytrzymaj uchwyt podnosnika (5) i unie$ uchwyt ciggnacy (4), aby zamontowac zacisk kota (zacisk opony) na
odpowiedniej oponie.

3. Po doktadnym zamocowaniu wszystkich zapadek do opony, zwolnij uchwyt pociggowy i
zablokuj uchwyt blokujacy (6).

4. Zacisk kota (zacisk opony) z tarczg jest dobrze zamontowany.



3.1.3 Cel

Dostepne sg cztery tarcze. Tarcze przednie umieszczane sg w zacisku lewego przedniego kota i zacisku prawego
przedniego kota, a tarcze tylne umieszczane sg w zacisku lewego tylnego kota i zacisku prawego tylnego kota.

Wszystkie cztery tarcze stuzg do doktadnego odczytu parametréw zbieznosci két.

Rysunek 3-3 Cel AUTEL-CSC0500/16
Montaz zacisku kota (zacisku obreczy) i tarczy na kole
1. Zdja¢ ostony z zapadek zacisku obreczy.

2. Umies$¢ zapadki w odpowiednich gniazdach, zaleznie od rozmiaru kota (pasuje do két o $rednicy od 14"

do 23").
3. Odkre¢ pokretto blokujace (3), aby zamontowac zacisk kota (zacisk obreczy) na kole.

4. Dokonaj regulacji wedtug potrzeb, a nastepnie dokre¢ pokretto blokujgce, aby pewnie zamocowa¢ zacisk

kota (zacisk obreczy) na kole.

5. Odkrec $rube mocujaca (2) i wtdéz 0$ mocujacg tarczy w szczeling osi mocujacej (1), a sworzen pozycjonujacy
tarcze wtéz w odpowiedni otwér montazowy. Dokre¢ $rube mocujacg po prawidtowym zamontowaniu

tarczy.

@ UWAGA:

Zacisk kota (obejma) i tarcza powinny by¢ dopasowane. Na przyktad, lewa tylna tarcza powinna by¢ zamontowana

na lewym tylnym zacisku kota (obejmie).




3.1.4 Depresor pedatu hamulca

Depresator pedatu hamulca pomaga wcisng¢ pedat hamulca.

Rysunek 3-4 Wciskacz pedatu hamulca AUTEL-CSC0500/26
1. Hak

2. System szybkiej regulacji zwalniania
3. Wspornik pedatu hamulca
Aby zamontowa¢ depresator pedatu hamulca
1. Wcisnij pedat hamulca w mocowanie pedatu hamulca.
2. Naciénij mocno i wyreguluj system regulacji szybkiego zwalniania, aby uzyska¢

haki wbite w siedzenie, blokujgce pedat hamulca.

3.1.5 Stojak na kierownice

Stojak na kierownice stuzy do ustalenia potozenia kierownicy i wyréwnywania pojazdu.

Rysunek 3-5 Narzedzie do montazu uchwytu kierownicy AUTEL-CSC0500/27
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1. Hak
2. Gatka blokujaca
3. System szybkiej regulacji zwalniania
Aby zainstalowac narzedzie do montazu uchwytu kierownicy
1. Umies¢ stojak na kierownice na siedzeniu.

2. Odkrec¢ pokretto blokujace.

3. Wyreguluj system regulacji szybkiego zwalniania tak, aby haki stykaty sie z
kierownica, aby ograniczy¢ obroét kierownicy.

4. Dokre¢ pokretto blokujgce, aby je zamocowac.

3.1.6 Klin pod kota

Klin podstawia sie za koto, aby zapobiec stoczeniu sie pojazdu.

Rysunek 3-6 Klin pod kota
Aby umiesci¢ klin pod kotem
1. Zaparkuj pojazd na ptaskim terenie.

2. W6z klin pod koto, jak pokazano, aby zapobiec jego wypadnieciu.
odjezdzajac.

Wheel Chock

Rysunek 3-7 Umies¢ klin pod kota

3. Po uzyciu przechowywac.
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3.1.7 Przewdd zasilajacy zewnetrzny 12 V/24 V

Zewnetrzny przewdd zasilajacy 12 V/24 V jest przymocowany do uchwytu. Podtacz jeden koniec przewodu do
portu wyjéciowego pradu statego w ramie do pomiaru zbieznosci két, a przewéd wejsciowy 12 V do portu

zasilania tabletu Autel lub kalibratora Autel NV, aby tadowac¢ urzgdzenia za posrednictwem ramy.

il =

Rysunek 3-8 Przewéd zasilajacy zewnetrzny 12 V/24 V

3.2 Wymagane akcesoria (nie dotgczone)

Tabela 3-3 Wymagane akcesoria

Nazwa Model
AUTEL-CSC0500/10
Pasek kalibracyjny
AUTEL-CSC0500/12
Tablet MaxiAlign IWA500 i doycay

3.2.1 Pasek kalibracyjny

Belka kalibracyjna o wysokiej precyzji pomiaru to profesjonalne narzedzie do pomiaru geometrii két. Podczas

kalibracji geometrii, kontroli doktadnosci lub kalibracji tarczy zacisku kota, wymagana jest belka kalibracyjna.

Rysunek 3-9 Pasek kalibracyjny
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Montaz zacisku kota (zacisku obreczy) na drazku kalibracyjnym
1. Zdja¢ ostony z zapadek zacisku kota (zacisku obreczy).
2. Umies¢ zapadki w odpowiednich gniazdach, zgodnie z rozmiarem preta kalibracyjnego.

3. Odkrec¢ pokretto blokujace zacisku kota (zacisku obreczy), aby zamontowac go na
pasek kalibracyjny.

4. Dokonaj wymaganej regulacji, a nastepnie dokrec¢ pokretto blokujgce, aby bezpiecznie zamontowac

zacisk kota (zacisk obreczy) na drgzku kalibracyjnym.
Montaz zacisku kota (zacisku opony) na drgzku kalibracyjnym

1. Trzymajac uchwyt podnosnika, unie$ uchwyt zacisku do opon, aby zamontowac zapadki
do gniazd na pasku kalibracyjnym.

2. Gdy zacisk kota (zacisk opony) jest prawidtowo zamontowany na drazku kalibracyjnym, przekre¢ uchwyt

blokujacy, aby pewnie zablokowa¢ zacisk kota (zacisk opony) na drazku kalibracyjnym.

3.2.2 MaxiAlign IWA500

Ramke do ustawiania geometrii kot IWA500 nalezy stosowac razem z tabletem MaxiAlign IWA500. Funkcje

ustawiania geometrii két mozna wykonac tylko wtedy, gdy rama do ustawiania geometrii kot IWA500 jest podtgczona
do tabletu MaxiAlign IWA500.

AUTEL

Rysunek 3-10 Tablet MaxiAlign IWA500
Potaczenie ramy zbieznosci két

Podtgcz tablet do ramy do pomiaru geometrii két za pomocg modutu Wi-Fi IWA500, aby nawigza¢ komunikacje.

(@ NoTATKA

Przed podtgczeniem ramki do ustawiania geometrii két nalezy sprawdzi¢ ustawienia kraju/regionu w
System Android tabletu.




Aby podtgczy¢ tablet do ramy do pomiaru zbieznosci kot
1. Wigcz tablet. Stuknij aplikacje Ustawienia w menu Zadanie.
2. Kliknij opcje Ustawienia geometrii kot w lewej kolumnie.
3. Wybierz opcje Potgczenie ramy geometrii két, aby przejs¢ do ekranu.

o Settings Wheel Alignment Settings

£ Common Settings >
@ Language

1~ Wheel Alignment Frame Connection Not Connected >
l‘ ; ' Printing Settings

ol Network Configuration >

Report Settings @ Update 5

’ ! Push Notifications # Hand-held Inclinometer Update >
(= | Auto Update £&> Maintenance & Service >
- b "
iy Vel Allment Setings E Wheel Alignment Software Settings >

Vehicle List
Rysunek 3-11 Podtgcz IWA500 przez Wi-Fi 1

4. Dotknij przetacznika Wi-Fi, aby wigczy¢ funkcje Wi-Fi do ustawiania geometrii két. Tablet
wyszuka dostepne urzadzenia. Nazwa Wi-Fi ramki bedzie brzmiata ,ADAS" z dopiskiem
numer seryjny. Dotknij odpowiedniego urzadzenia, aby sie potaczy¢. Po nawigzaniu
potaczenia, status potaczenia bedzie wyswietlany jako ,Potaczono”.

o Settings = Wheel Alignment Frame Connection | Refresh

@ Language (((((l@l))))) +

l ' Printing Settings Devices
Report Settings Wheel Alignment WI-FI [ on @
% ADAS-S518R0701018 Connected
n Push Notifications
S ADAS-S518P0801019 Not Connected
Auto Update 2a ADAS-S518ROC01033 Not Connected
E.: Wheel Alignment Settings Za ADAS-S518ROC01012 Not Connected
Vehicle List Tap to connect or disconnect

Rysunek 3-12 taczenie IWA500 przez Wi-Fi 2
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@ NOTATKA

Podtaczenie tabletu do ramy do pomiaru geometrii két moze potrwa¢ do 30 sekund. Prosimy o cierpliwos¢.

Konfiguracja sieci

Po podtaczeniu tabletu do sieci Wi-Fi IWA500 nalezy potgczy¢ tablet z siecig Wi-Fi z dostepem do Internetu,

korzystajac z nastepujacych ustawien.
Aby potaczy¢ tablet z Internetem za pomoca dostepnej sieci Wi-Fi
1. Kliknij aplikacje Ustawienia w menu Zadanie.
2. Kliknij opcje Ustawienia geometrii k6t w lewej kolumnie.

3. Kliknij opcje Konfiguracja sieci (upewnij sie, ze sie¢ Wi-Fi IWA500 jest podtgczona, w przeciwnym razie nie

zostanie aktywowana).

o Settings Wheel Alignment Settings

B o
Language

l ' Printing Settings

£ Common Settings >

1~ Wheel Alignment Frame Connection ADAS-S518R0701018 >

)

o Network Configuration Not configured

' Report Settings @ Update S
n Push Notifications @ Hand-held Inclinometer Update >
B Ao Update £ Maintenance & Service >
1 Wheel Alignment Software Settings >

m Vehicle List

Rysunek 3-13 Potgcz sie z dostepnym Wi-Fi 1 w Internecie
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4. Kliknij przycisk rozwijany po prawej stronie pola wyswietlania nazwy sieci Wi-Fi, aby
wybrac sie¢ Wi-Fi, a nastepnie wprowadz hasto sieci Wi-Fi.
o Settings - Network Configuration

Report Settings _— - — mt

O No Configurable Wi-Fi found currently:
n Push Notifications -
-8 Wi-Fi:

m Auto Update

= Password:
1 Wheel Alignment Settings ¢
«

Vehicle List

m Laws and Regulations
m System Settings
Y o

Connect

Rysunek 3-14 Potgcz sie z dostepnym Wi-Fi 2 w Internecie
5. Kliknij ,,Potacz” , aby potaczy¢ sie z wybrang siecig Wi-Fi. Po pomys$lnym potaczeniu
pojawi sie komunikat potwierdzajacy.

o Settings - Network Configuration

Report Settings
© No Configurable Wi-Fi found currently

n Push Notifications Wi-Fi:

[ O
m Auto Update el g ©

e Password:
i23 Wheel Alignment Settings r
......... Py

Vehicle List )
e

m Laws and Regulations

m System Settings
Y o

Rysunek 3-15 Potacz sie z dostepnym Wi-Fi 3 w Internecie
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Nawigz komunikacje z pojazdem

Przed wykonaniem funkcji ustawienia kot konieczne jest nawigzanie prawidtowej komunikacji miedzy pojazdem a
tabletem IWA500.

Aby nawigza¢ prawidtowa komunikacje pomiedzy pojazdem a tabletem

1. Podtacz urzadzenie VCI do ztgcza DLC pojazdu w celu komunikadji i zasilania
Zrédto.

2. Podtgcz urzgdzenie VCI do tabletu za pomocg Bluetooth lub potgczenia USB.

3. Po wykonaniu powyzszych krokéw, sprawdz przycisk nawigacji VCI na dolnym pasku ekranu. Jesli w prawym
dolnym rogu wyswietla sie zielona ikona BT lub USB, tablet jest gotowy do wykonania funkcji ustawiania

zbieznosci kot
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4 Ustawienia geometrii kot

Przed przystgpieniem do regulacji geometrii kot nalezy wykona¢ niezbedne ustawienia, aby
zagwarantowac sprawne przeprowadzenie regulacji.

Wiacz tablet IWAS00. Stuknij aplikacje Ustawienia w menu Zadanie. Nastepnie stuknij
Aby uzyska¢ dostep do funkgji, kliknij Ustawienia geometrii két w lewej kolumnie.

s B B

Wheel Alignment Advanced Wheel Alignment  Hand-held Inclinometer Settings

- O)

Wheel Alignment Filter MaxiViewer Update Data Manager

Rysunek 4-1 Ekran menu zadan IWA500

o Settings Wheel Alignment Settings

Unit

£ Common Settings >
Language

1~ Wheel Alignment Frame Gonnection Not Connected >
I I Printing Settings -
S— o Network Configuration >
™M I

Report Settings @ Update X

n Push Notifications 8 Hand-held Inclinometer Update >
m Auto Update {& Maintenance & Service >
%2 Wheel Alignment Settings
L= 9 9 z Wheel Alignment Software Settings >

m Vehicle List

Rysunek 4-2 Ekran ustawier geometrii kot
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4.1 Ustawienia wspélne

Typowe ustawienia obejmujg ustawienia jednostek, ustawienia graficznego wyswietlania wynikéw, wybér typu
zacisku, podtgczenie narzedzia do pomiaru bieznika, wybér urzadzenia do pomiaru ci$nienia w oponach, wybér

narzedzia do pomiaru wysokosci, narzedzie do pomiaru poziomu podwozia Mercedesa i ustawienie sygnatu dzwiekowego.

o Settings ) Common Settings
Report Settings
Unit Settings >
n Push Notifications
Graphical Result Display Setting Camber - Caster-Toe >
m Auto Update
Select Clamp Type Rim clamp >
¥ Wheel Alignment Setti i
" RSO Connect Tread Measuring Tool >
B OBFCM Upload Select Tire Pressure Measuring Device >
m Vehicle List Select Height Measuring Tool Tape measure >
Mercedes Chassis Level Measuring Hand-held o
m Laws and Regulations Tool Inclinometer
Been Settina >
m System Settings

Rysunek 4-3 Ekran ustawieh wspélnych
4.1.1 Ustawienia jednostki

W Ustawieniach jednostek mozna zmieni¢ format wyswietlania oraz jednostki wartosci standardowych i wartosci

mierzonych.
o Settings & Unit Settings
Report Settings
Tolerance & Accuracy Setting >
n Push Notifications
Angle (Camber, Caster, Thrust Angle...) degree >
S~
' . Auto Update Toe P
e
sta Wheel Alignment Settings Ride Height i
n OBFCM Upload Tread Depth mm >
Vehicle List Track width & Wheelbase Fir
m Laws and Regulations Tire Pressure bar >
Weiaht ka >
m System Settings

Rysunek 4-4 Ekran ustawien jednostki
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4.1.2 Ustawienia graficznego wyswietlania wynikéw

To ustawienie umozliwia zmiane uktadu wynikéw pomiaréw w funkcji pomiaru zbieznosci két.

o Settings - Graphical Result Display Setting

Report Settings

n Push Notifications

m Auto Update

[ Toe - Camber - Caster Camber - Caster - Toe
uty Wheel Alignment Settings
<

n OBFCM Upload

Vehicle List

m Laws and Regulations
Caster - Camber - Toe

m System Settings

Rysunek 4-5 Ekran ustawien graficznego wyswietlania wynikéw

=
=

A=
e3=

=
=E

4.1.3 Wybierz typ zacisku

Wybierz typ zacisku kompensacyjnego (zacisk na felge lub zacisk na opone), a tablet poprowadzi Cie przez

odpowiednig operacje ustawienia geometrii két.

@ uwaca

Domyslnie wybrany jest zacisk obreczy .
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o Settings = Select Clamp Type

Report Settings

n Push Notifications

(= | Auto Update

E Wheel Alignment Settings Rim clamp Tire clamp
(V]

z! OBFCM Upload

m Vehicle List
m Laws and Regulations
m System Settings

Rysunek 4-6 Wybierz typ zacisku

4.1.4 Podtgcz narzedzie do pomiaru bieznika

To ustawienie umozliwia podtgczenie urzgdzenia TBE w celu pomiaru gtebokosci bieznika.
Aby podtaczy¢ urzgdzenie MaxiTPMS TBE
1. Dotknij opcji Ustawienia ogéline i wybierz opcje Podtgcz narzedzie do pomiaru bieznika.
2. Nacisnij przycisk WE./WYL. po prawej stronie ekranu, aby wyszuka¢ dostgpne urzadzenia.

3. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby podtaczy¢ urzadzenie TBE i narzedzie diagnostyczne

do tej samej sieci Wi-Fi.

o Settings = Connect Tread Measuring Tool | Refresh
@ Diagnostic settings
Report Settings ©

n Push Notifications
Available device(s) [ oN §

l"" Auto Update
No TBE device found!

Ensure that the TBE Version greater than or equal to V01.22.00, and connect to the

E heel Alignment Settings same Wi-Fi as the diagnostic tool
4 4 >
” OBFCM Upload
@ Vehicle List , e W ' 3 Corecet 1o h s W 1 he sy
m Laws and Regulations Tap to select or cancel

Rysunek 4-7 Ekran narzedzia do pomiaru bieznika

27



4. Po potaczeniu urzadzenia TBE i tabletu z tg sama siecig Wi-Fi, dotknij zadanego urzadzenia na liscie
dostepnych urzadzen, aby je potgczy¢. Po potgczeniu urzgdzenia MaxiTPMS TBE status potgczenia

wyswietla sig jako ,Sparowane”.
4.1.5 Wybierz urzadzenie do pomiaru cisnienia w oponach
To ustawienie umozliwia podtaczenie urzadzenia ITS600 w celu pomiaru ci$nienia w oponach.
Aby podtaczy¢ urzadzenie ITS600
1. Dotknij opcji Ustawienia ogélne, a nastepnie dotknij opcji Wybierz urzagdzenie do pomiaru ci$nienia w oponach.
2. Nacisénij przycisk WE./WYL. po prawej stronie ekranu, aby wyszuka¢ dostepne urzadzenia.

3. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby podtaczy¢ urzadzenie ITS600 i narzedzie diagnostyczne

do tej samej sieci Wi-Fi.

o Settings = Select Tire Pressure Measuring Device | Refresh
E Diagnostic settings
)
Report Settings o D
n ifiautel_
Push Notifications
Available device(s) [ on @

o Auto Update
No ITS600 device found!

[ Ensure that the ITS600 App Version greater than or equal to V1.82, and connect to
sty Wheel Alignment Settings the same Wi-Fi as the diagnostic tool, and keep the screen on.

< = g > s = o

['%

- «

2 | OBFCM Upload

Vehicle List 1. Enter WLAN interface from system settings or 2. Ensure that ITS600 WLAN is turned on and

quick settings. connected to the same Wi-Fi as the diagnostic ool

m Laws and Regulations Tap to select or cancel

Rysunek 4-8 Ekran podtaczania urzadzenia do pomiaru ci$nienia w oponach

4. Po potgczeniu urzadzenia ITS600 i tabletu z tg sama siecig Wi-Fi, dotknij urzadzenia, ktére chcesz potaczy¢,
na liscie dostepnych urzadzen. Po potgczeniu urzgdzenia ITS600 status potaczenia wyswietla sie jako

~Sparowane”.
4.1.6 Wybierz narzedzie do pomiaru wysokosci

W tej sekcji mozna wybra¢ narzedzie do pomiaru wysokosci jazdy (taSma miernicza lub cel wysokosci jazdy). Wybér
Ltadmy mierniczej” wymaga recznego pomiaru i wprowadzenia wartosci zgodnie z instrukcjami; wybér ,celu
wysokosci jazdy” umozliwia automatyczna regulacje poprzeczki, wykrywanie celu oraz obliczenie i wySwietlenie

wysokosci jazdy. Szczegétowe informacje mozna znalez¢ w sekcji , Pomiar wysokosci jazdy”.
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@ uwaca

Domyslnie wybrana jest miarka krawiecka .

o Settings - Select Height Measuring Tool

E Diagnostic settings
Report Settings @

n Push Notifications 3

m Auto Update

Tapemeasure  Ride height target

V]
m Wheel Alignment Settings

n OBFCM Upload

Vehicle List

m Laws and Regulations
Rysunek 4-9 Ekran wyboru narzedzia do pomiaru wysokosci
4.1.7 Narzedzie do pomiaru poziomu podwozia Mercedesa

W pojazdach Mercedes do pomiaru wysokosci pojazdu nalezy uzywac specjalnego narzedzia. Brak
Pomiar wysokosci pojazdu spowoduje brak dostepnej wartosci specyfikacji. Mozesz wybrac¢ reczny inklinometr
Autel lub inne narzedzia do pomiaru wysokosci pojazdu.

o Settings = Mercedes Chassis Level Measuring Tool

E Diagnostic settings

| Report Settings

n Push Notifications ﬁ F
=

m Auto Update

- Hand-held Inclinometer Romess inclinometer or other tool
ply Wheel Alignment Settings ©

Select Tool

" *Benz vehicles must use a special tool to measure the vehicle height. Failure to
o OBFCM Upload measure the vehicle height will result in no available specification value.
m Vehicle List Hand-held Inclinometer Calibration >

m Laws and Regulations

Rysunek 4-10 Ekran narzedzia do pomiaru podwozia Benz

Jesli po upuszczeniu recznego inklinometru pomiary sg niedoktadne, dotknij opcji Kalibracja recznego inklinometru,

aby przeprowadzi¢ ponowna kalibracje.
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Aby wykonac¢ kalibracje recznego inklinometru

1. Umies¢ reczny inklinometr na ptaskiej i réwnej powierzchni.

Rysunek 4-11 Wykonaj kalibracje recznego inklinometru 1

2. Obroé¢ reczny inklinometr o 180°.

Rysunek 4-12 Wykonaj kalibracje recznego inklinometru 2

3. Obré¢ reczny inklinometr o 180°.
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Rysunek 4-13 Wykonaj kalibracje recznego inklinometru 3

4. Obroc reczny inklinometr o 180°. Kalibracja jest zakonczona.

o

Rysunek 4-14 Wykonaj kalibracje recznego inklinometru 4
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4.1.8 Ustawienie sygnatu dzwigkowego

To ustawienie pozwala wigczy¢ lub wytgczy¢ sygnat dzwigkowy podczas wykonywania kompensacji przechytu

bocznego, kompensacji unoszenia i pomiaru pochylenia osi podtuznej/SAIL

o Settings - Beep Setting
E Diagnostic settings
Beep [ on ¢
Report Settings

n Push Notifications

(= Auto Update

-

s Wheel Alignment Settings

* OBFCM Upload

m Vehicle List
m Laws and Regulations

Rysunek 4-15 Ekran ustawien sygnatu dzwiekowego

4.2 Potgczenie ramy zbieznosci kot

Sposéb tgczenia ramy do pomiaru geometrii k6t zostat oméwiony w poprzedniej sekcji. Szczegétowe informacje

mozna znalez¢ w sekgji , aczenie ramy do pomiaru geometrii kot”.

4.3 Konfiguracja sieci

Konfiguracja sieci zostata oméwiona w poprzedniej sekgcji. Szczegdty znajdziesz w sekcji Konfiguracja sieci.

4.4 Aktualizacja

Po podtaczeniu ramki pomiaru geometrii két i skonfigurowaniu sieci naci$nij opcje Aktualizuj w Ustawieniach

pomiaru geometrii két, aby zaktualizowa¢ ramke.
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o Settings = Update
@ Diagnostic settings
™ 2
Report Settings ((((((@))))))
n Push Notifications Devices

l‘“, Auto Update

35y Wheel Alignment Settings
ADAS camera system current version: V01.24.08_v02.01.05_V1.10.02;
Latest version: V01.25.06_v02.01.05_V1.10.02

n OBFCM Upload

Vehicle List
m Laws and Regulations

Rysunek 4-16 Ekran aktualizacji

4.5 Konserwacja i serwis

W tej sekcji oméwiono kalibracje i kontrole, raport z rejestru kalibracji, czestotliwo$¢ kontroli
doktadnosci oraz czestotliwo$¢ czyszczenia tarczy.

o Settings o= Maintenance & Service

B

Calibration & inspection >
Language

Calibration record report >
l I Printing Settings

Accuracy check interval Sixmonths >
E Diagnostic settings

Target cleaning interval >

Report Settings
n Push Notifications
m Auto Update

34 Wheel Alignment Settings

Rysunek 4-17 Ekran konserwacji i serwisu

@ NOTATKA

Upewnij sie, ze ramka do pomiaru geometrii két jest podtgczona do sieci Wi-Fi; w przeciwnym razie funkcja konserwacji
i serwisu nie bedzie mogta zosta¢ aktywowana.
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4.5.1 Kalibracja i kontrola
@ NOTATKA

Do przeprowadzenia kalibracji geometrii két, kalibracji tarczy zacisku kota i kontroli doktadnosci geometrii
kot wymagany jest pret kalibracyjny (AUTEL-CSC0500/10; AUTEL-CSC0500/12).

W celu zakupu skontaktuj sie z lokalnym dystrybutorem lub producentem.

4.5.1.1 Kalibracja alignera

Naktadka wymaga kalibracji, gdy:

1. Aparat zostat rozmontowany.

2. Kontrola doktadnosci nie powiodta sie.
Aby skalibrowa¢ naktadke

1. Dotknij opcji Konserwacja i serwis, a nastepnie wybierz opcje Kalibracja i inspekcja >
Kalibracja naktadek.

2. Umiesc¢ pret kalibracyjny okoto 2,2 m przed ramga pomiaru zbieznosci két.
Zamontuj tarcze przedniego kota na precie kalibracyjnym, wyréwnaj kotek ustalajacy z
otworem ustalajgcym i dokrec¢ nakretke.

Calibration Preparation

* Move the calibration bar to the
F N - position about 2.2m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

4 : & I * Install the front wheel targets

on the calibration bar, align the
locating pin with the locating hole,
and tighten the nut,

* The crossbar height will be
adjusted automatically. Ensure
there are no obstructions which
may interfere with the movemnent of
the crossbar.

Info
SN

Rysunek 4-18 Przygotowanie do kalibracji naktadki

3. Kliknij , Dalej”, a wysokos¢ poprzeczki zostanie automatycznie dostosowana i wyszukaj cel.
Nastepnie postepuj zgodnie z instrukcjami na ekranie, aby przesuna¢ poprzeczke kalibracji
tak, aby wartosci ,Przesunigcie”, ,Odlegtos¢ L” i ,R6znica odlegtosci” byly wyswietlane na zielono.
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Aligner calibration

Move the calibration bar so that

Off:
__;ﬂ the values of 'Offset’, ‘L-Distance’,
A 'R-Distance’, and 'Distance Diff'
-269 are displayed in green
L-Distance RDistance
[N —
Distance Diff
96 >
42206 o . 2110
VN
e Next Camera ESC

SN

Rysunek 4-19 Kalibracja alignera 1

Aligner calibration

Offset Ready!

A
s

LDistance RDistance
[ A—

Distance Diff

: ty >
2095 2 o 2114

VN

- Next Camera ESC

SN

Rysunek 4-20 Kalibracja alignera 2

4. Dotknij ,Dalej”, aby przej$¢ do nastepnego ekranu. Obré¢ pasek kalibracji zgodnie z
instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby zebrac¢ dane. Gdy strzatki i wskazane obrazy
blokéw zmienig kolor na zielony, przestan obraca¢ poprzeczke.
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Calibration

‘ Rotate the target to the collection
= position.

——

VIN:

Info: Camera ESC

Rysunek 4-21 Kalibracja 1

Calibration
~ ‘ " Collecting...
VIN:
Info: Camera ESC

Rysunek 4-22 Kalibracja 2

5. Nastepnie umies¢ pret kalibracyjny okoto 3,8 m przed ramg pomiaru zbieznos$ci kot i
wykonaj czynnosci kalibracji zgodnie z instrukcjami wys$wietlanymi na ekranie, aby
zebra¢ odpowiednie dane.
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Calibration

‘ Rotate the target to the collection
-8 position.

“r——r~

VIN

Info:
e Camera ESC

Rysunek 4-23 Kalibracja 3

6. Po zebraniu danych dotyczacych tarcz przednich két, zdejmij tarcze z paska kalibracyjnego i zamontuj
tarcze tylnych kot na pasku kalibracyjnym.

Wykonaj czynnosci kalibracji zgodnie z instrukcjami wy$wietlanymi na ekranie.

Calibration Preparation

* Move the calibration bar to the

- AR = position about 2.2m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

M * Install the rear wheel targets

on the calibration bar, align the
locating pin with the locating hole,
and tighten the nut.

ViN

bore Next ESC

Rysunek 4-24 Kalibracja 4

7. Po zebraniu danych z czterech celéw na ekranie wynikéw kalibracji zostanie wys$wietlona informacja o
kalibracji ' pomysinej kalibracji; natomiast wyswietlona zostani ‘ormacja o nieudanej

wymagajgcej ponownej kalibracji.
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Result
Calibration successful

Total front toe (01,01)

Left front camber (01.01)

Right front camber (01,01)

Total rear toe (0.1,01)

Left rear camber (01.0.7)

Right rear camber (0.1,01)
VN
- e i

Rysunek 4-25 Ekran wynikéw kalibracji
4.5.1.2 Kalibracja tarczy zacisku kota

Po wymianie pasujacego zacisku kota (zacisku obreczy/zacisku opony) lub tarczy, nalezy ponownie skalibrowac
nowo zmontowany zacisk kota (zacisk obreczy/zacisk opony) lub tarcze.

@ NOTATKA

Ilustracje w niniejszej instrukcji dotyczgce zaciskéw dotyczg zastosowania zaciskéw obreczowych.

1. Uzyj paska kalibracyjnego

Kalibracja zacisku kota (zacisku obreczy) i tarczy za pomoca preta kalibracyjnego

1. Dotknij opcji Konserwacja i serwis, a nastepnie wybierz opcje Kalibracja i kontrola > Kalibracja celu
zacisku kota.

2. Wybierz opcje Kalibracja celu zacisku kota — za pomocga paska kalibracji.
Wheel clamp target calibration

Wheel clamp target calibration - Wheel clamp target calibration -
with calibration bar with vehicle

Rysunek 4-26 Wybierz metode kalibracji
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3. Nastepnie wybierz cel, ktéry chcesz skalibrowac. Do ilustracji wykorzystano celownik
prawego tylnego kota (prawidtowo zamontowany na zacisku prawej tylnej obreczy).

Wheel clamp target calibration

Left front wheel target Right front wheel target Left rear wheel target Right rear wheel target

VIN:

Info: ESC
SN:

Rysunek 4-27 Wybierz cel do kalibracji

4. Tablet automatycznie wyswietli przygotowania do kalibracji. Postepuj zgodnie z instrukcjami
na ekranie, aby przesuna¢ pasek kalibracyjny do pozycji okoto 2,2 m bezposrednio przed
ramga geometrii k6t. Nastepnie zamontuj zacisk prawego tylnego kota (obrecz).
zacisku) i prawego tylnego celu na pasku kalibracyjnym, wyréwnaj kotek ustalajacy z
otworem ustalajgcym i dokre¢ nakretke.

Calibration Preparation

* Move the calibration bar to the

- r - position about 2.2m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

"'_4~ * Install the right rear wheel clamp

target on the calibration bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut.

Next ESC
|

Rysunek 4-28 Przygotowanie kalibracji (uzyj paska kalibracyjnego)

5. Gdy odlegtos¢ zostanie dostosowana do wymaganego zakresu, kliknij Dalej, a tablet
poinformuje, ze jest gotowy do kolejnych operacji.
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Right rear wheel clamp target calibration

- = . -y

MQ

VIN

Info Next ¢ Esc

SN
|

Rysunek 4-29 Rozpoczecie kalibracji (uzyj paska kalibracji) 1

6. Kliknij Dalej, aby kontynuowac. Postepuj zgodnie z instrukcjami na ekranie, aby obréci¢ pasek kalibracji.
ze cele znajduja sie w pozycji zbierajace;j.

Right rear wheel clamp target calibration

Rotate the target to the collection
= l - position.

—_—

VIN

Info: Next Camera ESC

SN
!

Rysunek 4-30 Rozpoczecie kalibracji (uzyj paska kalibracji) 2

7. Gdy strzatki i wskazane bloki stang sie zielone, przestan obracaé poprzeczke, a tablet
automatycznie rozpocznie zbieranie danych.
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Right rear wheel clamp target calibration

Collecti
. = . hsti

Next Camera ESC

Rysunek 4-31 Rozpoczecie kalibracji (uzyj paska kalibracji) 3

8. Po zebraniu danych zostanie wyswietlony ekran z wynikami kalibracji. wskazuje
jesli kalibracja jest udana, mozesz nacisnag¢ ESC, aby wyjs¢ z funkgji; jesli kalibracja sig nie °

powiodta, mozesz nacisngc¢ Kalibruj ponownie, aby przeprowadzi¢ kalibracje ponownie.

Result
Calibration completed!
Rotation axis X 087 0.87
Rotation axis Y 0.00 0.00
Rotation axis Z 0.49 0.50
Rotation center X 2556 2564
Rotation center Y 079 0.86
Rotation center Z 49 4498

Rysunek 4-32 Ekran wynikéw kalibracji
2. Uzyj pojazdu
Kalibracja zacisku kota (zacisku obreczy) i tarczy za pomocg pojazdu

1. Dotknij opcji Konserwacja i serwis, a nastepnie wybierz opcje Kalibracja i kontrola > Kalibracja celu zacisku
kota.

2. Wybierz opcje Kalibracja docelowa zacisku kota — z pojazdem. Patrz Rysunek 4-26

Aby uzyskac¢ szczeg6towe informacje , wybierz opcje Metoda kalibracji .

3. Nastepnie wybierz tarcze, ktéra nalezy skalibrowac. Do ilustracji wykorzystano tarcze prawego przedniego
kota (prawidtowo zamontowanga na zacisku prawej przedniej obreczy). Patrz

Rysunek 4-27 Wybierz cel kalibracji, aby zobaczy¢ szczegéty.
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4. Zgodnie z instrukcjami na ekranie, wjedz pojazdem na podnos$nik, skre¢ do przodu, zablokuj narzedzie do
podtrzymywania kierownicy, ustaw skrzynie biegédw w potozeniu neutralnym i zwolnij hamulec

postojowy. Nastepnie zamontuj zacisk prawego przedniego kota na prawym przednim kole i podnie$
przednia os.

Right front wheel clamp target calibration

& ol >
Steer ahead, lock steering wheel, place transmission instal the right front wheel target on right front
In neutral, refease parking brake. wheel and raise the front axle.
VIN
nfo Cancel Next

SN

Rysunek 4-33 Przygotowanie kalibracji (uzyj pojazdu) 1

5. Kliknij ,, Dalej”, aby kontynuowac. Postepuj zgodnie z instrukcjami na ekranie, aby ustawi¢ zbiezno$¢ két.
Umiesci¢ rame w odlegtosci okoto 2,2 m od $rodka przedniego kota i upewnic sie, ze Srodki ramy i
pojazdu s3 wyréwnane. Nastepnie nacisnag¢ przyciski GORA i DOt z tytu ramy, aby wyregulowa¢
wysoko$¢ poprzeczki, tak aby znajdowata sie mniej wiecej na tej samej wysokosci co srodek przedniego

kota.
Right front wheel clamp target calibration

* Place the calibration frame about
2200mm from the center of the front
wheel, and ensure that the centers of
the calibration frame and the vehicle are
aligned;

* Press UP and DOWN buttons on the
back of the calibration frame to adjust
the crossbar height so that the crossbar
is roughly at the same height as the
center of the front wheel

VN
Infs

Rysunek 4-34 Przygotowanie kalibracji (uzyj pojazdu) 2

6. Gdy odlegtos¢ zostanie dostosowana do wymaganego zakresu, kliknij Dalej, a tablet poinformuje, ze jest

gotowy do kolejnych operacji.
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Right front wheel clamp target calibration

Q Ready!
- -
- -
VN
Info ¢ —— Next

SN

Rysunek 4-35 Rozpoczecie kalibracji (uzyj pojazdu) 2

7. Obré¢ koto zgodnie z instrukcjami na ekranie.

Right front wheel clamp target calibration

() - . ] Rotate the wheel as indicated by the
arrow.
‘X K
- -
- -
Vin
v Camera Cancel N

Rysunek 4-36 Rozpoczecie kalibracji (uzyj pojazdu) 1

8. Gdy strzatki i wskazane bloki stang sie zielone, przestan obracac
kotko, a tablet automatycznie rozpocznie zbieranie danych.
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Right front wheel clamp target calibration

o =

—-— = Collecting..
» . 1
' '
- -
vin
. Camera Cancel Next

Rysunek 4-37 Rozpoczecie kalibracji (uzyj pojazdu) 2

9. Po zebraniu danych zostanie wyswietlony ekran z wynikami kalibracji. oznacza
pomysing kalibracje i mozesz nacisnag¢ ESC , aby wyjs¢ z funkcji; oznacza nieudang kalibracje i

mozesz nacisng¢ Ponowna kalibracja , aby przeprowadzic¢ kalibracje ponownie.

Result
Calibration completed!
Rotation axis X 0.87 0.87
Rotation axis Y 0.00 0.00
Rotation axis Z 0.49 0.49
Rotation center X 2565 2563
Rotation center Y L 149
Rotation center 2 4508 4508

Rysunek 4-38 Ekran wynikéw kalibracji (uzyj pojazdu)
4.5.1.3 Kontrola doktadnosci naktadek

Zaleca sie sprawdzenie doktadnosci naktadek, gdy:
1. Naktadka ulegta uderzeniu o duzej intensywnosci.
2. Kontrola doktadnosci nie byta przeprowadzana od ponad szesciu miesiecy.

Oprogramowanie oferuje trzy rodzaje metod kontroli doktadnosci: kontrola doktadnosci naktadki za

pomoca paska kalibracyjnego, kontrola doktadnosci naktadki za pomocg pojazdu i szybka kontrola doktadnosci.
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1. Uzyj paska kalibracyjnego

Kontrola doktadnosci moze zosta¢ przeprowadzona za pomoca preta kalibracyjnego, co pozwala na doktadng i
niezawodng weryfikacje ogélnej doktadnosci systemu pomiarowego (obejmujacego kamery, zaciski obreczy i

tarcze).
Aby wykona¢ kontrole doktadnosci za pomoca paska kalibracyjnego

1. Dotknij opcji Konserwacja i serwis, a nastepnie wybierz opcje Kalibracja i inspekcja >

Kontrola doktadnosci naktadek.
2. Wybierz opcje Kontrola doktadnosci - za pomoca paska kalibracji.

3. Zgodnie z instrukcjami na ekranie, przesun drazek kalibracyjny do pozycji okoto 2,2 m bezposrednio
przed rama do ustawiania geometrii két. Zamontuj zaciski két przednich (zaciski obreczy) i tarcze na

drazku kalibracyjnym, wyréwnaj kotek ustalajacy z otworem ustalajgcym i dokre¢ nakretke.

Accuracy check

* Move the calibration bar to the

- r N - position about 2 2m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

‘H{’_¢~ * Install the front wheel clamp

targets on the calibration bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut;

* The crossbar height will be
adjusted automatically. Ensure
there are no obstructions which

o may interfere with the movement of
the crossbar.

VN

Info. N ESC

Rysunek 4-39 Kontrola doktadnosci (uzyj paska kalibracji) 1

4. Dotknij Dalej. Wysoko$¢ poprzeczki zostanie automatycznie dostosowana, a system przejdzie do
nastepnego ekranu. Zgodnie z instrukcjg na ekranie, przesun pasek kalibracji tak, aby wartosci
»Przesuniecie”, ,Odlegtos¢ L" i ,Réznica odlegtosci” byty wyswietlane na zielono.
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Aligner calibration

Move the calibration bar so that

Offset
= the values of 'Offset’, 'L-Distance’,
: ‘R-Distance’, and 'Distance Diff'
=1 are displayed in green.
o m D
L-Distance R-Distance
[ —
Rl Distance DIff
2000 T 000 mim
-9
1886 A 1891
2400 mm 2400 mm
VIN
i Next | Camera ESC

SN

Rysunek 4-40 Kontrola doktadnosci (uzyj paska kalibracji) 2

Accuracy check
offset Ready!

A

L-Distance R-Distance
[T —
Distance Diff
00 = e
2068 ¢ B . 12086

VIN

- Next Camera ESC

N

Rysunek 4-41 Kontrola doktadnosci (uzyj paska kalibracji) 3

5. Nastepnie dotknij ,Dalej", aby przejs¢ do nastepnego ekranu. Obré¢ pasek kalibracji zgodnie z
instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby zebra¢ dane. Gdy strzatki i wskazane obrazy
blokéw zmienig kolor na zielony, przestan obracac pasek kalibracji.
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Accuracy check

Rotate the target to the collection
- ‘ s position.

VIN:

Inf
i l Camera ‘ ESC

Rysunek 4-42 Kontrola doktadnosci (uzyj paska kalibracji) 4

Accuracy check

Collecting...
. = . ey

Al —

VIN.
o Camera ESC

Rysunek 4-43 Kontrola doktadnosci (uzyj paska kalibracji) 5

6. Nastepnie umies¢ pret kalibracyjny okoto 5,4 m przed ramga pomiaru zbieznosci kot i
wykonaj czynnosci kalibracyjne zgodnie z instrukcjami wy$wietlanymi na ekranie, aby
zebra¢ odpowiednie dane.
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Accuracy check

* Move the calibration bar to the

[ ‘ - position about 5.4m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

- * Install the rear wheel clamp
targets on the calibration bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut.

VIN

Info Next ESC

Rysunek 4-44 Kontrola doktadnosci (uzyj paska kalibracji) 6

7. Po zebraniu danych zostanie wyswietlony ekran z wynikami kalibracji. wskazuje
jesli kalibracja sie powiodta, mozesz nacisng¢ ESC , aby wyjs¢ z funkgji; jesli kalibracja sie nie Q
powiodta, mozesz nacisng¢ Sprawdz ponownie , aby przeprowadzic¢ kalibracje ponownie.

Result
Accuracy check passed!
Total front toe (01,01)
Left front camber (0.1,00)
Right front camber (01.01)
Total rear toe (01.07)
Left rear camber (01.01)
Right rear camber (01,01)

Rysunek 4-45 Ekran wynikéw kontroli doktadnosci

2. Uzyj pojazdu

Kontrola doktadnos$ci moze by¢ przeprowadzona w pojezdzie, co pozwala na weryfikacje ogélnej doktadnosci
systemu pomiarowego (obejmujacego kamery, zaciski felg i tarcze pomiarowe) bez uzycia linijki
kalibracyjnej. Poniewaz doktadno$¢ kontroli zalezy od stanu pojazdu, zaleca sie uzycie dobrze utrzymanego
samochodu sportowego do tej kontroli.

Aby wykonac kontrole doktadnosci pojazdu

1. Dotknij opcji Konserwacja i serwis, a nastepnie wybierz opcje Kalibracja i inspekcja >
Kontrola doktadnosci naktadek.

2. Wybierz opcje Kontrola doktadnosci — z pojazdem.
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3. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby ustawi¢ pojazd na wymaganym poziomie.

Vehicle Preparation

* Ensure that the vehicle is in good condition, and the wheel clearance and the clearance between
suspension components are normal (Recommend to use a passenger vehicle within 3 years and 50,000
km);

* Park the vehicle on a steady and level surface. Ensure a space of 1.5 m or more in front and rear of the
vehicle;

* Place the wheel chocks before and after the left rear or right rear wheel to prevent movement;

* Center the steering wheel and install the steering wheel holder. Release the parking brake and place the
transmission in neutral;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

* Do not push the wheel too hard against the wheel chock when the vehicle is pushed from front and rear
to perform the rolling compensation;

* Do not turn off the calibration frame during the entire accuracy check.

vine

Rysunek 4-46 Przygotowanie pojazdu

4. Kliknij Dalej i postepuj zgodnie z instrukcjami wy$wietlanymi na ekranie, aby umiesci¢ ramke do pomiaru

zbieznosci két, zamontowac zaciski két (zaciski obreczy) i ustawic je prawidtowo na kotach.

Auxiliary Tool Positioning

Place the calibration frame about
1.5m in front of the vehicle. Adjust the
crossbar so that it is basically at the
same height as the center of the front
wheel.

Vin

piy Next Exit

Rysunek 4-47 Pozycjonowanie narzedzi pomocniczych 1
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Auxiliary Tool Positioning

* Check the wheel clamp
AUTEL-CSC0500/19 to ensure that four
pawls (1) are equal in length;

* Install four wheel clamp pawils (1) to
the rims and tighten the bolt (2) until the
pawls (1) are tightly secured.

Note:

* Ensure that the installation holes of
four wheel clamp pawls are in the same
order from inside to outside;

* Ensure that the wheel clamps are
vertically installed on the rims, and the
installation angle should be within -8° to
8.

VIN
Info

. Next Exit

Rysunek 4-48 Pozycjonowanie narzedzi pomocniczych 2

5. Nastepnie dotknij ,Dalej", poprzeczka zostanie automatycznie wyregulowana. Nastepnie wyszukaj cel, a
tablet przejdzie do nastepnego ekranu. Postepuj zgodnie z instrukcjami na ekranie, aby cofng¢ klin pod
tylne koto o okoto 30 cm i popchna¢ pojazd do tytu, tak aby wartosci byty wyswietlane na zielono. Gdy
strzatki i wskazane bloki bedg wy$wietlane na zielono, przestan pchac pojazd i poczekaj, az tablet

przejdzie do nastepnego ekranu.

Wheel Rolling Compensation

(@) = y N * Move the rear wheel chock
backward for about 30 crm;
* Push the vehicle in the direction
indicated by the arrow.

vin
info

o Camera ESC

Rysunek 4-49 Kompensacja toczenia sig kot 1
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Wheel Rolling Compensation
Q

| SN USE—

* Stop pushing the vehicle, please
wait..

VIN
Info:
SN

Rysunek 4-50 Kompensacja toczenia sie két 2
6. Nastepnie popchnij pojazd do przodu. Gdy strzatki i wskazane bloki zaczng $wieci¢ na zielono, przestan pchac

pojazd i poczekaj, az tablet przejdzie do nastepnego ekranu.

Wheel Rolling Compensation
o .

* Push the vehicle in the direction
indicated by the arrow.

VIN
Info:

Rysunek 4-51 Kompensacja toczenia sie két 3
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Wheel Rolling Compensation

()] = T = * Stop pushing the vehicle, please
wait

VIN:

e Camera ESC

Rysunek 4-52 Kompensacja toczenia sie kot 4

7. Umieé¢ rame do ustawiania zbieznosci két bezposrednio za tylng czescig pojazdu i

postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby dokoriczy¢ procedury.

8. Po zakonczeniu operacji zostanie wyswietlony ekran z wynikami kalibracji.
oznacza pomysing kalibracje; podczas gdy € oznacza nieudana kalibracje, ktora

wymaga ponownej kalibracji.
3. Szybka kontrola doktadnosci

Szybka kontrola doktadnosci jest domysinie przeprowadzana automatycznie co sze$¢ miesigcy. Czestotliwos¢ kontroli
doktadno$ci mozna zmieni¢ w ustawieniach oprogramowania do pomiaru geometrii két.
Szybka kontrola doktadno$ci umozliwia wykrycie usterek w systemie pomiarowym sktadajacym sie z kamer i tarcz, nie

obejmuje jednak zaciskéw kot.
Aby wykona¢ szybkg kontrole doktadnosci

1. Dotknij opcji Konserwacja i serwis, a nastepnie wybierz opcje Kalibracja i inspekcja >

Kontrola doktadnosci naktadek.
2. Wybierz opcje Szybkie sprawdzenie doktadnosci.

3. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby ustawi¢ pojazd na wymaganym poziomie.
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Vehicle Preparation

* Park the vehicle on the level ground. Set the front wheels at the straight ahead position. Ensure there is
a minimum of 1.5 m space in front of the vehicle;

* Place the wheel chocks in front of and behind the left rear wheel to prevent vehicle movement;

* Center the steering wheel and install the steering wheel lock. Release the parking brake and shift the
transmission to N;

* Keep the vehicle unloaded. Check if the coolant level and the engine oil level are correct. Check if the
fuel tank is full;

* Close all the doors and turn off the exterior lighting;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

* |f the vehicle is equipped with the air suspension, adjust the vehicle to the standard mode before
performing the measurement. The adjustment process may vary on different models.

ViN:

v Skip | Next Exit

Rysunek 4-53 Przygotowanie pojazdu

4. Kliknij Dalej i postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby umiesci¢ ramke do pomiaru

zbieznosci koét, zamontowac zaciski kot (zaciski obreczy) i ustawic je prawidtowo na kotach.

Auxiliary Tool Positioning

Place the calibration frame about
1.5m in front of the vehicle. Adjust the
crossbar so that it is basically at the
same height as the center of the front
wheel.

VN

i
Ak Next Exit

Rysunek 4-54 Pozycjonowanie narzedzi pomocniczych 1



Auxiliary Tool Positioning

VN
Info.
SN

* Check the wheel clamp
AUTEL-CSC0500/19 to ensure that four
pawls (1) are equal in length;

* Install four wheel clamp pawls (1) to
the rims and tighten the bolt (2) until the
pawls (1) are tightly secured.

Note:

* Ensure that the installation holes of
four wheel clamp pawls are in the same
order from inside to outside;

* Ensure that the wheel clamps are
vertically installed on the rims, and the
installation angle should be within -8° to

Next Exit

Rysunek 4-55 Pozycjonowanie narzedzi pomocniczych 2

5. Kliknij przycisk Dalej, a wysoko$¢ poprzeczki zostanie automatycznie dostosowana.

wyszukaj cel, a nastepnie przejdziesz do nastepujacego ekranu.

Quick accuracy check

37%

Quick accuracy check is in progress. Do not move the vehicle and the calibration frame. Ensure that all the

targets can be detected.

VIN:
Info:
SN

Rysunek 4-56 Szybka kontrola doktadnosci

6. Wynik szybkiej kontroli doktadnosci zostanie wyswietlony po zakorczeniu kontroli, gdy wskaznik postepu

ukonczona. ““ wskazuje na pomysing kalibracje, a gdy wskazuje na niganq kalibracje.

kalibracja wymagajaca ponownej kalibracji.
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Front Camera Angle Differer
Right Camera Angle Differer

Left Camera Angle Differen

info
SN

Result

Accuracy check passed!

01,01)
(01,01

(01,01)

Rysunek 4-57 Wynik szybkiej kontroli doktadnosci

4.5.1.4 Kontrola kamery

Funkcja Camera Check stuzy do sprawdzenia stanu pieciu kamer umieszczonych na ramie pomiaru zbieznosci két.

Aby wykonac kontrole kamery

1. Dotknij opcji Konserwacja i serwis, a nastepnie wybierz opcje Kontrola kamery. Na ekranie zostang

wyswietlone widoki i stan kamer, w tym kamery pomiaru odlegtosci, kamery samokalibracyjnej,

kamery docelowej LF, kamery docelowej LR, kamery docelowej RF i kamery docelowej RR.

2. Dotknij opcji Opis , aby sprawdzi¢ objasnienia kazdej ikony wyswietlanej na ekranie.

ekran.

Tabela 4-1 Opisy kamer

Ikona Nazwa

Wyjasnienie

Normalna

Kropki docelowe

Punkty docelowe mozna rozpozna¢ normalnie.

Nieprawidtowy

Cel/Cel
Kropki

Cel jest brudny lub zablokowany; wyczy$¢ go lub usun przeszkody.

Wigczony

Kamera

Kamera dziata normalnie.

Nie wtgczono

BB O

Kamera

Aparat nie jest uzywany w biezacej funkgji.
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Ikona Nazwa Wyjasnienie

Narzedzie diagnostyczne nie moze nawigza¢ komunikacji z

kamerami. Wykonaj ponizsze kroki:

1. Sprawdz, czy zasilanie jest wtgczone;

m 2. Sprawdz, czy obecne potaczenie kamery jest
Nieprawidtowy

normalna;

Kamera
3. Sprawdz, czy narzedzie diagnostyczne jest podtgczone do

Pokdj z Wi-Fi;

4. Rejestruj i przesytaj logi. Uzupetnij szczegétowy opis problemu.

4.5.1.5 Kontrola sprzetu

W tej sekcji mozna sprawdzi¢ stan poszczegélnych podzespotéw uktadu regulacji zbieznosci k6t
rama.

4.5.1.6 Informacje o wersji

W tej sekcji mozna sprawdzi¢ informacje o wersji ré6znych komponentéw ramki pomiaru zbieznosci két.

4.5.2 Raport z rekordu kalibracji

Tutaj zapisywane sg wszystkie rekordy kalibracji. Mozna zobaczy¢, kiedy i jakiego rodzaju kalibracja sprzetu

zostata wykonana.

4.5.3 Interwat kontroli doktadnosci

Ta funkcja umozliwia ustawienie interwatéw kontroli doktadnosci. Dostgpne sg cztery opcje: trzy miesigce, szes¢

miesiecy, rok lub nigdy. Domysiny interwat kontroli doktadnosci to sze$¢ miesiecy.
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o Settings = Accuracy check interval

n Push Notifications

sl Three months 2
“% Auto Update
Six months
m Wheel Alignment Settings
One year
I! !' OBFCM Upload
Never

Vehicle List

m Laws and Regulations
m System Settings
g About

Rysunek 4-58 Ekran ustawiania interwatu kontroli doktadnosci

4.5.4 Interwat czyszczenia celu

Funkcja ta przypomina operatorowi o docelowej czestotliwosci czyszczenia, ktérag mozna wybra¢ za pomoca liczby

wyréwnywan lub interwatéw.

o Settings ) Target cleaning interval

n Push Notifications
Remind the operator about the target cleaning frequency, which can be selected in
= terms of alignment numbers or intervals.

“ Auto Update

m Wheel Alignment Settings

' =

2] OBFCM Upload
m Vehicle List

E 540 |
m Laws and Regulations e s

Every | 90  Day | remind cleaning
m System Settings

m About

ime s 2
alignments remind cleaning

Rysunek 4-59 Ekran ustawiania interwatu czyszczenia celu

4.6 Ustawienia oprogramowania do ustawiania geometrii k6t

W tej sekcji znajdziesz informacje na temat kontroli pojazdu, przygotowania pomiaréw, wynikéw pomiaréw, raportu

z przegladu, zarzadzania niestandardowymi specyfikacjami i przywracania ustawiert domysinych.
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o Settings ) Wheel Alignment Software Settings

@ Diagnostic settings

Vehicle Inspection >
Report Settings

Measurement Preparation >

n Push Notifications
Measurement Results >

|~ |

“ Auto Updats

N Overhaul report >

¥4 Wheel Alignment Settings
Customized Specifications Management >

1 OBFCM Upload
Restore Default Settings

Vehicle List
m Laws and Regulations

Rysunek 4-60 Ekran ustawier oprogramowania do ustawiania geometrii kot

4.6.1 Kontrola pojazdu

Funkcja ta umozliwia:

1. Ustaw, czy chcesz wiaczy¢ kontrole opon. To ustawienie wptynie na to, czy tablet poprowadzi Cie przez
procedure kontroli gtebokosci bieznika i ciSnienia w oponach podczas przegladu pojazdu. Wiecej informacji
znajdziesz w sekcji Kontrola gtebokosci bieznika i ci$nienia w oponach.

Jesli kontrola opon jest aktywna, mozesz ustawic:
1) Metoda pomiaru gtebokosci bieznika: kontrola pojedyncza lub kontrola catego bieznika.

2) Minimalna gtebokos¢ bieznika: Jesli gteboko$¢ bieznika jest mniejsza od ustawionej wartosci

minimalnej, tablet wy$wietli monit o natychmiastowg wymiane opony.

3) Ostrzezenie o gtebokosci bieznika: Gdy gtebokos¢ bieznika jest mniejsza od ustawionej wartosci,

tablet wyswietli ostrzezenie.

2. Ustaw, czy wigczy¢ inspekcje podwozia. To ustawienie wptynie na to, czy tablet poprowadzi Cie do
przeprowadzenia inspekcji podwozia w ramach inspekgji pojazdu.

Procedura. Wiecej szczeg6téw znajdziesz w czesci Kontrola podwozia.
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o Settings = Vehicle Inspection
@ Diagnostic settings
Tire Inspection [ on @
Repors Setins Tread Depth Sample Number Tread Depm:ﬂ:s; >
n EusiNotifications Minimum Tread Depth 1.6mm >
(2] Auto Update Warning Tread Depth 3.2mm >

¥4 Wheel Alignment Settings
chassi nspecton ax

n OBFCM Upload
Vehicle List

m Laws and Regulations

Rysunek 4-61 Ekran ustawien kontroli pojazdu
4.6.2 Przygotowanie pomiaru

Ta funkcja wigcza/wytacza przygotowanie pomiaru i wptywa na to, czy tablet bedzie Cie prowadzit przez proces

pomiaru wysokosci jazdy. Wigcej informacji mozna znalez¢ w sekcji Pomiar wysokosci jazdy.

o Settings = Measurement Preparation
E Diagnostic settings
Measurement preparation [ on ¢
Report Settings
Ride Height Measurement [ on §

n Push Notifications

m Auto Update

m Wheel Alignment Settings

n OBFCM Upload
Vehicle List

m Laws and Regulations

Rysunek 4-62 Ekran ustawien przygotowania pomiaru
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4.6.3 Wyniki pomiaréw

5 Settings —— Measurement Results
B Push Notifications
Center Steering Wheel When Saving Measured Result @I
a Auto Update
Adjust to Half Tolerance [ on @
OBFCM Upload

m Vehicle List

m Laws and Regulations

B System Settings
£ e

Rysunek 4-63 Ekran ustawier wynikéw pomiaréw
Funkcja ta umozliwia:
1. Czy podczas zapisywania wyniku pomiaru kierownica ma by¢ centrowana.

Wiacz funkcje

1) Jedli kota nie znajduja sie w pozycji do jazdy na wprost, nacisnij przycisk Zapisz przed naprawg na ekranie
Wynik pomiaru, a na ekranie wyswietli sie wskazéwka dotyczaca ustawienia két w pozycji do jazdy na
wprost.

Save Before Repair

i ad

Turn the steering wheel to left to set the wheels straight

Rysunek 4-64 Ekran ,Zapisz przed naprawg” 1

2) Gdy kota bedg ustawione w pozycji do jazdy na wprost, tablet zapisze dane
automatycznie i wy$wietli ponizszy ekran.
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Save Before Repair

Wheels straight ahead
0°01

STOP

Rysunek 4-65 Ekran ,Zapisz przed naprawg” 2

Wytacz funkcje: dane zostang zapisane bezposrednio po kliknieciu Zapisz przed
Napraw na ekranie Wynik pomiaru.
2. Czy zmieni¢ na tryb potowy tolerancji.

1) Jesli wigczony jest tryb Potowa tolerancji, wynik pomiaru zostanie wyswietlony w trybie
Potowa tolerancji, a ekran bedzie wygladat jak na ponizszym obrazku.

Vehicle Graphical Result
e} Inspection T ———————
& Prevanton ; e L

‘Work

=
%, Compensation

& Alignment
’\ Guide

a Post-alignment
Diagnosis

ADAS
Calibration

|
Reports

. Bextaignment i

VIN:
Info:

Rysunek 4-66 Ekran zmierzonego wyniku (potowa tolerancji)

2) Jesli tryb Potowa tolerancji jest wytgczony, wynik pomiaru bedzie wyswietlany w trybie
Petna tolerancja, a ekran bedzie wygladat jak na ponizszym obrazku.
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') Yemde] Graphical Result Results List ‘
inspection
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o
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@ Caster/sal Caster] Q.
o
Measured
==
:
5§ Aommen Toe [N
% Guide

{= Postalignment
Diagnosis

ADAS
Calibration = —

Reports

[ Exit Alignment |

VIN:
Info:

Additional  Advanced SaveBefore  Half ‘
vosmrome | pdjstment | CMS%2 | pepac || Toeranoe j

Unit Setting Next
S

SN

Rysunek 4-67 Ekran zmierzonego wyniku (petna tolerancja)

4.6.4 Raport z przegladu

To ustawienie umozliwia wtgczenie lub wytaczenie wyswietlania raportu diagnostycznego bezpieczenstwa
podwozia na ekranie raportu po ustawieniu zbieznosci két. Wiecej informacji mozna znalez¢ w sekcji
Raporty.

o Settings - Overhaul report

@ Diagnostic settings

Report Settings

n Push Notifications
m Auto Update

:E: Wheel Alignment Settings

n OBFCM Upload

Vehicle List
m Laws and Regulations

Rysunek 4-68 Ekran ustawien raportu przegladu

Chassis safety diagnostic report [ on ¢

4.6.5 Zarzadzanie niestandardowymi specyfikacjami

Funkcja ta umozliwia przegladanie lub usuwanie niestandardowych danych specyfikacji zapisanych dla
pojazdu. Jesli nie zapisate$ zadnych niestandardowych danych specyfikacji, po kliknieciu przycisku

. Zarzadzanie niestandardowymi specyfikacjami” na ekranie pojawi sie komunikat o braku dostepnych
danych .
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Wheel alignment o -3 o | = @ B =

Wheel alignment

@ v
£ Customized Specs Management (a
Time Vehicle Type
2026-01-19 23:18:48 Demo| AudiA7/S7/RS7 2011> | 2011-2017 | Test Spec i o
2026-01-20 23:47:58 Demo| AudiA7/S7/RS7 2011> | 20112017 |1 ' o
VN
Info:

SN: V6AGO00D0041 \ ESC

Rysunek 4-69 Ekran zarzgdzania niestandardowymi specyfikacjami
4.6.6 Przywrd¢ ustawienia domysine

Funkcja ta przywraca domysine ustawienia oprogramowania do regulacji geometrii kot.

Restore Default Settings

Do you want to restore the default
settings of wheel alignment software?

- -

Rysunek 4-70 Ekran przywracania ustawiert domysinych
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Domyslne ustawienia sa nastepujace:

Tabela 4-2 Ustawienia domysine

Przedmiot Ustawienie domysine
Format wyswietlania kata Stopien i minuta
Format wyswietlania palcéw u stép Stopien i minuta

mm

Jednostka wysokosci jazdy

Jednostka gtebokosci bieznika mm

Szerokos$¢ toru i rozstaw osi mm

Jednostka ci$nienia w oponach bar

Jednostka wagi kg

Typ zacisku Zacisk obreczy

Podtgcz narzedzie do pomiaru bieznika Wigcz wyszukiwanie urzgdzen TBE
Wybierz narzedzie do pomiaru wysokosci Tasma miernicza

Pomiar poziomu podwozia Benz PR,
Przenosny inklinometr

Narzedzie

Wigczy¢ cos

Ustawienie sygnatu déwigkowego

Interwat kontroli doktadnosci Sze$¢ miesiecy

Czasy: 540 razy

Interwat czyszczenia celu

Dni: 90 dni
Inspekcja pojazdu Wigczy¢ co$
Numer prébki gtebokosci bieznika Kontrola bieznika
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Przedmiot Ustawienie domysine
Minimalna gtebokos¢ bieznika 1,6 mm
3,2mm

Ostrzezenie o gtebokosci bieznika

Inspekcja podwozia Wigczy¢ cos

Przygotowanie pomiaru Wigczy¢ cos

Srodkowa kierownica Kiedy Wykaczyé cos

Zapisywanie zmierzonego wyniku

Dostosuj do potowy tolerancji Wiaczy¢ cos
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Funkcja geometrii kot 5

Cztery kota pojazdu, mechanizm kierowniczy oraz osie przednia i tylna sg zaprojektowane tak, aby
utrzymywac okreslone potozenie wzgledne - standardowg specyfikacje fabrycznie ustawiong. To
potozenie wzgledne moze ulec zmianie po ponownym montazu podzespotéw lub dtuzszej eksploatacji.
Proces przywracania tych czesci do ich standardowych pozycji nazywa sie zbieznoscig két.

Prawidtowe ustawienie két zapewnia stabilno$¢ podczas jazdy na wprost, poprawia reakcje uktadu
kierowniczego oraz zmniejsza nadmierne zuzycie opon i niepotrzebne zuzycie energii.

Z tych powoddw, ustawienie zbieznosci két jest czynnoscig konieczng przed rozpoczeciem uzytkowania pojazdu.

W tym rozdziale oméwiono specyfikacje techniczne, srodki ostroznosci podczas uzytkowania, przygotowania

do ustawienia két oraz procedury ustawiania geometrii kot.

5.1 Specyfikacje techniczne

Dane techniczne przedstawiono w tabeli ponizej.

Tabela 5-1 Dane techniczne

Przedmiot 0p|s

Zalecane dziatanie

Dystans 2667 mm (105 cali)

Obstugiwana odlegto$¢ migdzy osiami : 2032-5588 mm (80-220 cali)

Koto podporowe

5 1270-2490 mm (50-98,03 cala)
ystans

Obstugiwana Srednica obreczy .
e 279-609 mm (11-24 cali)
(Z zaciskiem obreczy)

Obstugiwana Srednica opony .
o 482,6-939,8 mm (19-37 cali)
(Z zaciskiem na opone)

Czestotliwo$¢ pomiardéw (typ.)

9 razy/sek.
Predko$¢ podnoszenia poprzeczki 50 mm/s
Temperatura pracy -10-50 °C (14-122 °F)
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Przedmiot Opis

Temperatura przechowywania -20-60 °C (-4 °F-140 °F)

5.2 Srodki ostroznosci podczas uzytkowania

1. Gdy pojazd znajduje sie na podnosniku, upewnij sig, ze przednie kota sa wysrodkowane wzgledem

kierownica w pozycji do jazdy na wprost.

2. Po ustawieniu pojazdu na podnosniku, nalezy podtozy¢ kliny pod przednie i tylne kota dwéch tylnych két, aby

zapobiec stoczeniu sie pojazdu.

3. Zachowaj ostroznos$¢ podczas podnoszenia pojazdu. Postepuj zgodnie z procedurami bezpiecznego podnoszenia.
pojazdy.

4. Po podniesieniu pojazdu na wymagang wysoko$¢, mozna go uruchomi¢ dopiero po

Ubezpieczenie jest wazne i bezpieczenstwo jest zapewnione.

5. Korzystanie z windy jest surowo zabronione, gdy pod nig lub pod nig pracujg pracownicy.
wokét pojazdu.

6. Upewnij sie, ze obiektyw i cel aparatu sg czyste.

7. W przypadku koniecznosci uzycia zaciskow két nalezy upewnic sie, ze zapadki na kazdym zacisku znajduja sie w odpowiednim potozeniu.

ten sam sprzet.

8. Nalezy $cidle przestrzegac procedur oprogramowania i instrukcji wyswietlanych na ekranie.

5.3 Przed ustawieniem geometrii k6t

5.3.1 Prace przygotowawcze

Przed wykonaniem regulacji zbieznosci két nalezy sprawdzi¢ i przygotowac:

1. Tablet jest potgczony z siecig Wi-Fi IWA500 i ma dostep do Internetu. Patrz

Aby uzyskac¢ wiecej szczegétéw, przejdz do sekcji Potgczenie ramy geometrii két i konfiguracja sieci .

2. Wytgcz zapton i podtgcz IWA500 do tadowarki, aby unikngé

roztadowania akumulatora, poniewaz petna procedura ustawiania zbieznosci két moze zaja¢ duzo czasu.
3. Przygotuj nastepujace narzedzia:
1) Zaciski na kota (zaciski na obrecze), zaciski na kota (zaciski na opony) i tarcze

Aby zamontowac zaciski k6t (zaciski obreczy) i tarcze na kotach, zapoznaj sie z czescig Tarcza.
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Aby zamontowac zaciski na kota (zaciski na opony) i tarcze na opony, zapoznaj sie z sekcjg Zacisk

na kota (zacisk na opony).

@ NOTATKA

Tutaj dla ilustracji wybieramy zaciski na kota (zaciski na obrecze).

2) Ptyta obrotowa
3) Narzedzie do mocowania kierownicy i dzwignia hamulca
4) Klin pod kota
5) Poziom kierownicy
5.3.2 Wybér funkgji

W menu Zadania dostepne sa dwie aplikacje: Geometria két i Zaawansowana geometria két.

@ @ @&

Wheel Alignment Advanced Wheel Alignment  Hand-held Inclinometer Settings

a ™ 9

Wheel Alignment Filter MaxiViewer Update Data Manager

Rysunek 5-1 Ekran menu zadar IWA500
1) Wybierz aplikacje Geometria két, aby wykonac¢ funkcje regulacji geometrii két.

2) Wybierz aplikacje Zaawansowane ustawianie geometrii két, aby wykonac ustawienie geometrii kot
i funkcje resetowania kata skretu. Nawigz prawidtowg komunikacje migedzy pojazdem a tabletem, podtaczajgc

urzadzenie VCI do ztgcza DLC pojazdu. Szczegétowe informacje mozna znalez¢ w sekgji ,Nawigzywanie
komunikacji z pojazdem” .

@ NOTATKA

Potaczenie VCI nie jest wymagane do funkcji geometrii két, ale jest obowigzkowe w przypadku funkcji

zaawansowanej geometrii kot.
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Tabela 5-2 Poréwnanie funkgji

Funkcjonowa¢ Zaawansowane koto

Geometria kot i i
Procedury Wyréwnanie

Inspekcja pojazdu

Prace przygotowawcze

Odszkodowanie

Caster/SAI

Wynik pomiaru

Przewodnik po wyréwnaniu

SASiinne
Funkcja diagnozy

Kalibracja ADAS

Raporty
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5.3.3 Identyfikacja informacji o pojezdzie

Po wybraniu aplikacji do wykonania zagdanych funkcji nalezy wybra¢ odpowiednig metode
identyfikacji informacji o pojezdzie. Obstugiwane metody identyfikacji dla obu aplikacji sa
szczeg6towo opisane ponizej:

Tabela 5-3 Metody identyfikacji informacji o pojezdzie

Aplikacja Zaawansowane koto
Geometria kot , .
Metoda Wyréwnanie

Automatyczne wykrywanie

Wprowadzanie reczne

Zeskanuj numer VIN/licencje

Wybér reczny

Aby zidentyfikowac informacje o pojezdzie za pomocg automatycznego wykrywania

1. Kliknij niebieski przycisk VID w lewym gérnym rogu ekranu.

o Al Favorites History America Europe Asia China Q

&

@ | BEnz |
N
Ford GM Mercedes-Bi bach FordEU

@

Nissan NissanGTR Infiniti DFPV BYD

5 |
§ @

Rysunek 5-2 Ekran automatycznego wykrywania 1
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2.Z menu rozwijanego wybierz opcje ,Automatyczne wykrywanie” . Pojazd zostanie zidentyfikowany.

automatycznie.

t | ﬁ Al Favorites History Ameica | Eurspe Asia China Q

,: Manual input ‘

(mm) Scan VIN/License ‘

. ® - -
@ ‘ G ‘ ‘ ¥y
7
oM Morcades-B Mavbach FordeU

™= plate
\ | | .@'
Nissan NissanGTR Infiniti DFPV BYD
DENZA

Rysunek 5-3 Ekran automatycznego wykrywania 2

Auto detect

Scanning... (1/12)
Cancel

Rysunek 5-4 Ekran automatycznego wykrywania 3
Aby zidentyfikowa¢ informacje o pojezdzie poprzez reczne wprowadzenie danych
1. Wybierz niebieski przycisk VID w lewym gérnym rogu ekranu.

2.Z menu rozwijanego wybierz opcje Wprowadzanie reczne .
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L —
Fhy T A Favorites History Ametca | ape Asia China Q
: @ g @
| |
IaicadinB Mabach FordEU

(™ Scan VIN/ Lucense
= .

= l I

Nissan NissanGTR Infiniti DFPV

=

DENZA

w— ®
| I Autodetect @

Rysunek 5-5 Ekran wprowadzania recznego 1

3. Dotknij pola wprowadzania i wpisz poprawny numer VIN lub numer rejestracyjny. Nastepnie dotknij przycisku
OK, a pojazd zostanie zidentyfikowany.

Rysunek 5-6 Ekran wprowadzania recznego 2

Aby zidentyfikowa¢ informacje o pojezdzie poprzez skanowanie numeru VIN/licencji
1. Wybierz niebieski przycisk VID w lewym gérnym rogu ekranu.

2.Z menu rozwijanego wybierz opcje Skanuj numer VIN/tablice rejestracyjng .
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Mercedes-Benz Maybach FordEU

| 6:
DFPV

Nissan NissanGTR Infiniti

DENZA

BYD

Rysunek 5-7 Ekran skanowania numeru VIN 1

3. Ustaw kamere tak, aby numer VIN (znajdujacy sie na desce rozdzielczej pojazdu lub stupku drzwi)
znalazt sie w ramce skanowania. Nastepnie numer VIN zostanie zeskanowany i rozpoznany
automatycznie, a wynik pojawi sie w oknie dialogowym ,Wyniki rozpoznawania”.

America ~

Barcode

VIN

Recognize plate

License

P

Rysunek 5-8 Ekran skanowania numeru VIN 2
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Recognition result

Rysunek 5-9 Ekran skanowania numeru VIN 3
4. Kliknij OK , aby potwierdzi¢ numer VIN.
Aby zidentyfikowa¢ informacje o pojezdzie poprzez reczny wybér

1. Wybierz ikone producenta pojazdu.

M m Al Favorites History America Europe Asia China Q

Ford GM Mercedes-Benz Maybach FordEu
Nissan NissanGTR Infiniti DFPV BYD
DENZA

Rysunek 5-10 Ekran wyboru recznego 1

2. Wybierz opcje Wybér reczny. Nastepnie wybierz informacje o pojezdzie, takie jak marka, model, pojemnos¢,

typ silnika i rok produkgji. Nastepnie dotknij przycisku OK, aby potwierdzi¢ numer VIN.



Select Vehicle Information Model year x
Brand Ford Q
Model Ranger 2026
Capacity 30L 2025
r———
v 2024
Engine type EcoBoost - Gas Turbocharged Direct Injection
2022 -

Model year 2024

un
Info:
i Reest =t

Rysunek 5-11 Ekran wyboru recznego 2
5.3.4 Dostosowywanie parametrow

Po wybraniu informacji o pojezdzie, przycisk Specyfikacje staje sie dostepny w sekcji przyciskéw
funkcyjnych u dotu ekranu. Przycisk ten umozliwia sprawdzenie i dostosowanie parametréw zbieznosci
kot. Dotyczy to pojazddw, ktérych parametry odbiegajg od oryginalnych ustawien fabrycznych po

modyfikacji podwozia.
Aby dostosowac parametry ustawienia két (na przyktadzie pojazdéw Audi):

1. Dotknij przycisku ,Specyfikacje” , aby sprawdzi¢ parametry zbieznosci két. Nastepnie dotknij

przycisku ,Dostosuj specyfikacje”, jesli ktéry$ z parametréw wymaga edycji.

Front specifications Rear specifications ‘

Total toe 0.00* -0.50° 0.50° -0.23° 0.23°
Left toe 017° -0.33° 067" - -
Right toe 017° -0.33" 0.67° = =
Left camber B = = = =
Right camber B - - - -
Cross camber 0.00° -0.50° 0.50° = =
Left caster B 5 2 = =
Right caster B - - - -
oatrubions: [ Sk fhe speci caion vais

path

VIN "

Info: Customize "

i Specs | Unit Sdtmu‘ ESC Start

Rysunek 5-12 Ekran specyfikacji wyréwnania

2. Kliknij, aby usung¢ parametry, ktére wymagaijg edycji i wprowadz prawidtowe wartosci.
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Front specifications Rear specifications |

Total toe 0.00° 0.50° 0.50° 0.23° 0.23°

Total toe (raised)

Left toe 0.17° 0.50° 0.50" = =
Right toe 017° 0.50° 0.50° = =
Cross toe = = = = =
Left camber 2 B &5 = =
Right camber

Cross camber 0.00" 0.50° 0.50" = o
path

VIN:

i Save lmmsm-g ESC Start

Rysunek 5-13 Ekran edycji specyfikacji wyréwnania

3. Dotknij ,Zapisz” , aby przej$¢ do ekranu ,Zapisz specyfikacje”. Wprowadz model pojazdu i
adnotacje, aby utatwic¢ identyfikacje i wyszukiwanie. Nastepnie dotknij ,OK", aby
zapisa¢ parametry.

Save Specifications

Title

Annotation

VIN:

Info:
o OK | ESC

Rysunek 5-14 Ekran zapisywania specyfikacji 1
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Information

Save succeeded!

Rysunek 5-15 Ekran zapisywania specyfikacji 2

4. Po edycji i zapisaniu parametréw tablet powréci do ekranu parametréw geometrii
kot. Nacisnij przycisk ESC, a zapisane parametry zostang wyswietlone.
zostanie automatycznie wybrany na ekranie informacji konfiguracyjnych.

Select Vehicle Information | Specifications (x)
Model Audi A7/ST/RS7 20115 | (e e — 7]
Year 2011-2017 » Default specifications |
Suspension Air pensi b Im )
PR Code Heavy Duty Suspension (1BS)
Driving Position LHD

Specifications Test Spec

VIN:

Rysunek 5-16 Ekran wyboru konfiguracji

5. Dotknij przycisku Start i postepuj zgodnie z instrukcjami na ekranie, aby kontynuowa¢ wprowadzanie informacji.

i na koncu przejdz do ekranu kontroli pojazdu.
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Information

Steering angle and other 2

Vehicles with Steering Angle Sensor (SAS):

After the wheel alignment parameters are adjusted, the SAS calibration is required.

function: | necting the Vehicle Communication

e (VCI), th tering Advanced Wheel Alignme

ADAS calibration functions:

Vehicles with cruise control system

After the wheel alignment parameters are adjusted, the radar calibration is required

Vehicles with LDW:

align

VIN:
Into:
SN

After the wheel alignment parameters are adjusted, the front camera calibration is required.

he above ADAS calibration functions require tf ¥ f Aut

yration frame anc ed calibration tools for

\e above diagnostic functions and Adv
t be performed with caution. Otherwise, this may ca

ce Systems (ADAS) calibration functions cannot be performed, the wheel alignment on this
e Steering Angle Sensor (SAS) or Advanced Driver Assistance Systems (ADAS) related
her this vehicle has the above functions, enter advanced wheel alignment to perform wheel

ment and execute the functions.

Rysunek 5-17 Ekran informacji o geometrii k6t

5 ) Tread Depth & Pressure nspection ChassisInspection
E ‘Compensation
v. Caster/SAl S . . > Q
Measured
’\L Gude Right front  F dit the trea ) > (O]
Reports
'; ' Right rear | i u > (O]
ot i | s ok > o}
[ Exit Alignment
VIN:
info:
o ma
Rysunek 5-18 Ekran procedury ustawiania geometrii k6t
Information
Steering angle initialization and other i ic functions:

After the wheel alignment parameters are adjusted, the SAS reset is required.

ADAS calibration functions:

After the wheel alignment parameters are adjusted, the Distance control calibration is required.

After the wheel alignment parameters are adjusted, the Camera control unit calibration is required.

Was

alibration functions require the € of Autel ADAS calibration frame elated calibration tools for exe

nnot be performed, the wheel alignment on

ing: If the above diagnostic functions and Advanced Driver Assistance Systems (ADAS) calibration function:
el ced Driver Assistance Systems (ADAS) related

be performed with caution. Otherwise, this may cause the Steering Angle Sensor (SAS) or Ad

le mus

ctions to fail to operate propery.

Rysunek 5-19 Ekran zaawansowanych informacji o geometrii k6t
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E@ Vehicle ‘Tread Inspection Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection
Inspection

& Proveretion i
2 Work -

—
¥, Compensation
= Left front > (0]
@ caster/sa .[] .
esult Right front > &
gnment u
i Right rear | e 1 > (O]
g bration
Q Reports Leftrear  F > (O]
[ Exit Alignment
VIN:
nfo; Next

SN
|

Rysunek 5-20 Ekran zaawansowanej procedury ustawiania geometrii kot

@ uwaca:

Aplikacja Advanced Wheel Alignment zawiera dodatkowg funkcje SAS i inng funkcje diagnostyczng w poréwnaniu
z aplikacjg Wheel Alignment, podczas gdy wszystkie pozostate funkcje sg identyczne. Dlatego ponizsze kroki

dotyczace funkcji geometrii k6t opisano na przyktadzie aplikacji Advanced Wheel Alignment.

5.4 Procedury ustawiania geometrii kot

5.4.1 Kontrola pojazdu

Przeglad pojazdu obejmuje sprawdzenie stanu i gtebokosci bieznika opon, dostosowanie ci$nienia w oponach do
standardowej wartosci pojazdu oraz inspekcje podzespotéw podwozia pod katem rodzajéw usterek lub punktéw
podatnosci — wszystkie te kroki sa niezbedne przed wykonaniem regulacji zbieznosci két, poniewaz

nieprawidtowosci w oponach, odchylenia ci$nienia lub wadliwe cze$ci podwozia mogg mie¢ wptyw na doktadnos¢

wynikéw testu.

0 WAZNY

Przed wykonaniem procedury ustawiania zbieznosci két nalezy uzyskac dostep do menu ustawien za pomoca opcji Ustawienia
Ustawienia geometrii kot - aby dostosowac ustawienia do konkretnych wymagan i rzeczywistych warunkéw

pracy. Wszystkie procedury geometrii két oparte sg na domysinych ustawieniach w Ustawieniach geometrii két.
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5.4.1.1 Kontrola bieznika
a) Kolumna ,Stan bieznika” (uwaga dozwolona)

Dotknij obszaru opisu stanu bieznika, aby wybra¢ odpowiedni stan dla kazdej opony i doda¢ notatki, jesli
to konieczne. Nastepnie dotknij przycisku OK i sprawdz wskaznik koloru czterech opon. Jesli ktérykolwiek
ze wskaznikéw opony na ekranie jest czerwony lub zétty, wymien lub napraw opone zgodnie z jej

rzeczywistym stanem.

Left front < >
Normal

Outside wear

Inside wear

Bilateral wear

Feather edge

Spot wear

Aging

Flat crushing

Excessive wear

Buige

Wear/punciure

Different tread/brand on one axle
Tire valve aging

Rim damage

Unauthorized tire

e

Rysunek 5-21 Ekran stanu bieznika
b) Dodaj kolumne ze zdjeciami

Aby uzyskac lepszg ocene stanu bieznika, dotknij ikony aparatu w kolumnie Dodaj zdjecia , aby doda¢

maksymalnie trzy zdjecia kazdego bieznika.

50 Vehicle Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection
Inspection

& J'J;‘l‘ e Tread condition (remarks allowed) Add photos (up t03)
3, Compensation
Leftfront 7 it the tread statu > 0]
@ Ccaster/sal
Measured 3
esult " Right front  Press to edit the tread status > o]
& Alignment
{y Postalignment
F di sd statu > 0]

Diagnosis Right rear
@ ADAS
Calibration

TP Left rear

[ Exit Alignment

VIN:
Info:
SN

Rysunek 5-22 Ekran kontroli bieznika
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5.4.1.2 Kontrola gtebokosci bieznika i ciSnienia

Kliknij opcje Kontrola gtebokosci bieznika i ciSnienia , aby sprawdzi¢ gtebokos¢ bieznika i cisnienie.

o

e) :IOMDI' Tread Inspection Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection

Preparation Connec a
@ v L i

=
+%, Compensation

2 Caster/SA n Left front bar
—— l ’ I

Right front bar

‘
Right rear bar

mm

Reports

Left rear bar

[ Exit Alignment

VIN

Info: Unit Setting

All Tread
SN Check

Rysunek 5-23 Ekran kontroli gtebokosci i nacisku bieznika 1

1. Kontrola gtebokosci bieznika

a) Dostepne sg dwa tryby pomiaru gtebokosci bieznika: Kontrola wszystkich bieznikéw i Kontrola pojedyncza.

Dotknij opcji Kontrola wszystkich bieznikéw lub Kontrola pojedyncza , aby zmieni¢ tryb pomiaru.

Kontrola wszystkich bieznikéw: Mierzy gtebokos¢ bieznika w trzech miejscach, w tym:

na zewnatrz, w $rodku i wewnatrz opony (blisko nadwozia pojazdu).

Pojedyncza kontrola: Mierzy gteboko$¢ bieznika w jednym z nastepujacych miejsc:
na zewnatrz, w $rodku lub wewnatrz opony (blisko nadwozia pojazdu).

b) Do pomiaru gtebokosci bieznika wymagane jest narzedzie do pomiaru gtebokosci bieznika, takie

jak urzadzenie Autel MaxiTPMS serii TBE (zwane dalej urzadzeniem TBE) . W przypadku
korzystania z urzadzenia TBE zmierzone wartos$ci zostang automatycznie wyswietlone w
odpowiednim polu wprowadzania danych; w przypadku korzystania z innych narzedzi,
recznie wprowadz warto$ci do odpowiedniego pola wej$ciowego.

@ NOTATKA

Po wprowadzeniu wszystkich wartosci gtebokosci bieznika i ciSnienia w biezniku nalezy sprawdzi¢ na ekranie

kolorowe wskazniki czterech opon i w zaleznosci od ich stanu wymieni¢ lub naprawic opone.

W przypadku korzystania z urzadzenia MaxiTPMS TBE200 (brak w zestawie; w celu zakupu skontaktuj sie

z lokalnym dealerem) do pomiaru gtebokosci bieznika, podtgcz urzadzenie do tabletu, a tablet

automatycznie rozpozna i przesle dane dotyczace gtebokosci bieznika. Dane mozna réwniez

zsynchronizowad, naciskajac przycisk ,Zataduj dane bieznika” .
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Kliknij niebieski przycisk narzedzia do pomiaru bieznika Connect i postepuj zgodnie z instrukcjami wy$wietlanymi na ekranie
Aby sparowac urzadzenie TBE z tabletem, zapoznaj sie z instrukcjg Connect Tread Measuring Tool , aby

nawigzac potgczenie przed wykonaniem funkgji ustawiania zbieznosci két.

Rysunek 5-24 Urzadzenie MaxiTPMS TBE i schemat uzytkowania
2. Kontrola ci$nienia w biezniku

a) Wprowadz standardowe cisnienie bieznika w odpowiednim polu. Standardowe cisnienie w oponach

znajduje sie na tabliczce informacyjnej o oponach i tadownosci, zazwyczaj umieszczonej na stupku

Rysunek 5-25 Lokalizacja standardowej wartosci cisnienia w oponach

b) Do pomiaru ci$nienia w oponach wymagane jest urzgdzenie do pomiaru ci$nienia w oponach, takie
jak urzadzenie Autel serii ITS600 (zwane dalej urzagdzeniem ITS600).
Pomiar. Jedli uzywasz urzadzenia ITS600, zmierzone wartosci zostang automatycznie wyswietlone
w odpowiednim polu wprowadzania danych. Jesli uzywasz innych narzedzi, wprowadz wartosci

recznie w odpowiednim polu wprowadzania danych.

W przypadku korzystania z urzadzenia ITS600 (brak w zestawie; w celu zakupu skontaktuj sie z lokalnym
dealerem) do pomiaru ci$nienia w oponach, podtacz urzadzenie do tabletu, a tablet automatycznie rozpozna i

przesle dane dotyczgce ci$nienia w oponach. Dane mozna réwniez...
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synchronizowane poprzez naci$niecie przycisku Dane dotyczace ci$nienia obcigzenia .

Kliknij niebieski przycisk ,, Potgcz urzadzenie do pomiaru cisnienia w oponach” i postepuj zgodnie z instrukcjami
wyswietlanymi na ekranie, aby sparowac urzgdzenie TBE z tabletem. Mozesz réwniez zapoznac sie z sekcjg , Wyboér

urzadzenia do pomiaru ci$nienia w oponach”, aby nawigzac potaczenie przed wykonaniem funkgji ustawiania
zbieznosci kot.

Rysunek 5-26 Urzadzenie ITS600 i schemat jego uzycia

e} Vehicle Tread Inspection Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection
Inspection

Preparation
& P ‘Tread depth-All tread check @ Tire pressure (]
+%, Compensation
4mom||[ 4 om [ 4 mm
Left front 2.5 bor

Right front 2.5 bar

o mm mm

Right rear = 2.5 bar

1 mm 1 mm 1 mm
Leftrear 2.5)bar
Gt g bt
° Minimurm 1.6 mm

VIN:
Info: " Single
i Uit Setting Next

[ | S |

Rysunek 5-27 Ekran kontroli gtgbokosci i ci$nienia bieznika 2

5.4.1.3 Kontrola podwozia

Kontrola podwozia umozliwia szybkie i doktadne rozwigzywanie probleméw zwigzanych z usterkami podzespotéw

podwozia oraz dokumentuje proces kontroli.

Kontrola podwozia obejmuje osiem systeméw wymienionych w prawej kolumnie, z ktérych kazdy ma wiele
podzielonych elementéw do kontroli. Postepuj zgodnie z instrukcjami obstugi na tablecie, aby sprawdzi¢ kolejno
wszystkie osiem systeméw lub sprawdz konkretne elementy, filtrujac je. Dotknij dowolnego elementu kontroli, aby

wyswietli¢ opis komponentu, powigzane objawy i metody naprawy w sekcji gtéwnej.
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Tread Inspection
Component introduction

Tread Depth & Pressure Inspection Ci is Inspection

| Detaut (show an v
The differential fluid can lubricate gears and bearings, prevent wear and corrosion, and help gears dissipate
- e Drivetrain v
'3, Compensation Recommended life: 3 years or 60 thousand kilometers.
i v
Repair method Engine and transmission parts
1. Conduct a visual Inspection. Drain a sample of the differential fluld. If there is Front v
o excessive impurlties, replace the fluid,
2. Drain a sample of the differential fluid and rub it between your fingers to check its consistency.If the luidis | Rear suspension v
not sticky,replace it
Front brake v
postalgnment MiAdd photos or notes t
B Diagnosis Power Steering Booster AND
. Master Cylinder
) AD -
© @ Rear brake v
id = Steering v
Press to change inspection status:
Help Next

© Require

£ Not inspected

0K Suggest

Rysunek 5-28 Ekran inspekcji podwozia 1

Kliknij ikon’q, aby zmieni¢ status kontroli. Aby uzyska¢ szczegétowe informacje o kazdej ikonie statusu,

kliknij przycisk Pomoc .

Ve
0 T Tread Inspection
& ;’;ﬁmﬁm Component introduction

‘The differential fluid can lubricate gears and bearings, prevent wear and corrosion, and help gears dissipate
heat

Il

Compensation

Recommended life: 3 years or 60 thousand kilometers

)
)]

ter/SAl

@

Repair method

1. Conduct a visual Inspection. Drain a sample of
or excessive Impurities, replace the fluid

Mea.

Result

ed

fluig, If there is

*

Alignment

g 2. Drain a sample of the differential fluid ard rub it between your fingers 1o check its consistency. If the fluid is

b

not sticky, replace it

Post-alignment
Diagnosis

D

Add photos or notes

®

[ Exit Alignment

Press to change inspection status:

£) Notinspected () OK

& require

Suggest

Rysunek 5-29 Ekran inspekcji podwozia 2
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! Defaut (show all v

Drivetrain

Differential fluid (/)

~

Transfer o
Transmissron wu -
Drive shaft 'é
Front wheel baaring

assembly <
Rear wheel bearing P

assembly

Front wheel hub

Rear wheel hub e

Help |
| J |




Help Information

(7 Not inspected
Not inspected indicates that the part has not been inspected
yet.

oK
OK indicates that the part has been inspected and no damage or
‘wearis found.

_ Suggest
Reasons:
1. Part s close to the end of its useful lfe (just above discard

specification, a failure may occur soon).
2. To address a customer need, convenience of request

Rysunek 5-30 Ekran objasnienia ikony stanu inspekcji podwozia

a) Dotknij przgku w sekcji gtéwnej, aby uchwyci¢ i przesta¢ do 5 obrazéw powigzanego
komponentu. Dotknij przycisku, aby@grac i przesta¢ film o dtugosci 2-10 sekund
przedstawiajgcy komponent.

b) Kliknij pole rozwijane w prawym gérnym rogu ekranu, aby wyswietli¢

elementy do sprawdzenia, sklasyfikowane wedtug usterek.

& Ye"iﬂe‘ Jreed ! - & Inspection Chassis Inspection
B inspection B o sadDepthis Dresaes
& - Defaut (show ] ~
Work i ‘Component introduction fau't (show i)

Default (show al)

The differential fiuid can lubricate gears and bearings, prevent wear and corosion, and help gears dissipate

=
%, Compensation heat Easity wom parts
— 3 years or 60 Not easily worn parts
@ (Caster/SAl
Repair method Insufficient braking force
== Measured i Venicle off track
B8 o 1. Conduct a visual inspection. Drain a sample of fluid, If thera is , icle off trach
or excessive impurities, replace the fluid. Vibration
& Alignment
b4 . 2. Drain a sample of the differential fluid and rub ft between your fingers 1o check its conslstency. If the fluid is
Guide Heavy steering wheel
not sticky, replace it
a Post-alignment Unstable steering
Diagnosis Add photos or notes (/1 1- & hotos)
Abnormai noise
ADAS
Calibration
[0] -
B Rreports Rear brake v
[ Exit Alignment Add notes l Steering v

Press to change inspection status:

Hel, Next
£ Notinspected & OK () suggest € Require w H

Rysunek 5-31 Ekran inspekcji podwozia 3

5.4.2 Prace przygotowawcze

W przypadku niektérych modeli pojazdéw, w celu wykonania geometrii két, producent (OE) stawia
specjalne wymagania. Aby zapewni¢ doktadnos¢ wynikéw pomiaru, przed pomiarem parametréw
zwigzanych z geometrig két moga by¢ wymagane nastepujace przygotowania.

1. Uwagi przed ustawieniem
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2. Funkcje diagnostyczne

3. Pomiar wysoko$ci jazdy

5.4.2.1 Uwagi przed wyréwnaniem

Prawidtowe umiejscowienie zbiornika paliwa, kota zapasowego i podnos$nika w odpowiednich
miejscach ma kluczowe znaczenie dla doktadnych pomiaréw zbieznosci két. Dodatkowo, stan systemu
komfortu (wtgczony lub wytaczony) w niektérych modelach pojazdéw wptywa na montaz depresora
pedatu hamulca i uchwytu kierownicy. Producenci OEM

Narzucajg surowe wymagania dotyczace tych warunkéw. Dlatego przed wykonaniem geometrii kot
nalezy obowigzkowo doktadnie sprawdzi¢ stan pojazdu zgodnie z notatkami dotyczacymi wstepnej
geometrii két.

Wymagania dotyczgce wstepnego ustawienia zbieznosci réznig sie w zaleznosci od modelu pojazdu, zgodnie z procedurami OEM.

Przed rozpoczeciem uzytkowania nalezy doktadnie zapoznac sie z tymi wymaganiami i zastosowac sie do nich.

i (3 Vehicle Pre-alignment notes

Inspection

& Preparation Ensure that the fuel, the engine coolant, and the lubricant are full. Hand tools, mats, spare tire and jack are in their dedicated locations
‘Work

'3, Compensation

[ Exit Alignment
VIN:
s Nex
Rysunek 5-32 Notatki przed wyréwnaniem (przykfad 1)
‘ e} ng t Pre-alignment notes
| & o = Set suspension to Sport mode
&

v
s

g
=,
B Reports
Reduce suspension end play
[ Exit Alignment “Mode 1

VIN:
Info:

SN

Rysunek 5-33 Notatki przed wyréwnaniem (przyktad 2)
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5.4.2.2 Funkcje diagnostyczne

Aby zagwarantowac doktadno$¢ pomiaru i prawidtowe ustawienie geometrii két, proces OE w niektérych modelach
wymaga wykonania odpowiednich funkcji diagnostycznych (np. regulacji wysokosci, wyboru trybu i resetowania RDC)

przed pomiarem parametréw ustawienia kot.

@ NOTATKA

1. Funkcje diagnostyczne sg wykonywane wytgcznie po wybraniu aplikacji Zaawansowana geometria kot .

2. Funkcje diagnostyczne réznig sie w zaleznosci od modelu pojazdu. Podczas wykonywania funkgji
diagnostycznej nalezy uwaznie przeczyta¢ uwagi i postepowac zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi
na ekranie.

Wezmy na przykfad regulacje wysokosci zawieszenia w pojazdach BMW. Regulacja wysokosci
zawieszenia jest wymagana przed pomiarem wysokosci zawieszenia w trybie obcigzenia.

Aby wykonac regulacje wysokosci jazdy

1. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby upewnic sie, ze:
spetnione sgq warunki:

1) Dzwignia hamulca jest juz zdemontowana.
2) Zapton jest wtgczony.

3) Silnik jest wytaczony.

4) VCI jest prawidtowo podtgczony.

2. Jesli wszystkie powyzsze warunki sg spetnione, dotknij Dalej , aby kontynuowac. Poniewaz
procedura regulacji wysokosci zawieszenia jest precyzyjna i czuta, btedy regulacji mogg
by¢ spowodowane nawet najmniejszymi zaktéceniami dziatajgcymi na pojazd, co
negatywnie wptywa na stabilno$¢ i komfort jazdy. Dlatego prosimy o doktadne zapoznanie
sie z zaleceniami dotyczgcymi regulacji wysokosci i stosowanie sie do nich:

1) Pojazd nalezy zaparkowac na ptaskim podtozu, tak aby wszystkie cztery kota znajdowaty sie na nim.
2) Stan zatadunku pojazdu nie moze ulec zmianie.

3) Pojazd nie jest podnoszony ani umieszczany na podnosniku.

4) Kota przednie ustawione sg w pozycji do jazdy na wprost.

5) Drzwi nie moga by¢ otwarte.
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6) Silnika nie wolno uruchamiad¢.

7) tadowarka akumulatora powinna by¢ podtgczona.

B ) bl Height adjustment
é Preparation

Work
O yensat
oty

Note:

@ caster/SA Ride height adjustment procedure is precise and sensitive. Adjustment errors can be caused
v by even the slightest disturbing influences acting on the vehicle, which adversely affects

driving stability and comfort.

Note the information below before and throughout the entire ride height adjustment
. . " procedure:

Lol " *The vehicle is parked with all four wheels on a flat ground.

d * The load status of the vehicle must not be changed.

* The vehicle is not raised or placed on a vehicle lift.

* The front wheels are in the straight ahead position.

* The doors must not be open.

I Report * The engine must not be started.

* Battery charger should be connected.

[® Exit Alignment

VIN

Next

Rysunek 5-34 Ekran regulacji wysokosci 2

3. Kliknij , Dalej”, aby kontynuowac, jesli wszystkie powyzsze warunki sg spetnione. Tablet
poprowadzi Cie przez proces pomiaru i wprowadzi odpowiednig wartos¢ wysokosci

pojazdu, zgodnie z aktualng sytuacja.

Height adjustment

: o t
Measured values(mm)
l 7 Leftfront Right front
/( : 9
esult i | 673 673
( Left rear Right rear
| 677 677
haul Repc
[= Exit Alignment
i
i Cancel Next

Rysunek 5-35 Ekran regulacji wysokosci 3

4. Po zmierzeniu i wprowadzeniu wartosci wysokosci pojazdu nacisnij przycisk Dalej, aby
zapisa¢ wartosci w jednostce sterujgcej Platformy Dynamiki Pionowej (VDP).
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0 ‘,‘, C Height adjustment
i

& Preparation
Work

o :
— .

In the next step, the ride height values will be written to the Vertical Dynamics Platform
«& Alignment (VDP) control unit.

Press Continue to proceed service function

[® Exit Alignment
VN

Info

Next

Rysunek 5-36 Ekran regulacji wysokosci 4

5. Kliknij Dalej , aby kontynuowac. Jesli na tablecie pojawi sie ponizszy ekran, oznacza to, ze
regulacja wysokosci jazdy przebiegta pomysinie.

EN ehicle Height adjustment

The ride height adjustment was successful.
Note:
A possible tilting of the vehicle is adjusted by air suspension after start-up of the engine.

[® Exit Alignment

VIN
nfo:

Next

Rysunek 5-37 Ekran regulacji wysokosci 5
5.4.2.3 Pomiar wysokosci jazdy

Pomiar wysokosci jazdy nalezy wykona, jesli w procesie produkgji niektérych modeli pojazdéw
wystepujg nastepujace warunki:

1. Istnieje standardowa wartos¢ wysokosci jazdy.

2. Wartos$¢ wysokosci jazdy ma wptyw na standardowg warto$¢ ustawienia kot.
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@ uwaca

Jezeli zmierzona warto$¢ wysokosci jazdy nie miesci sie w zakresie wartosci standardowej wysokosci jazdy, nalezy

sprawdzi¢, czy nadwozie pojazdu lub element podwozia nie ulegt odksztatceniu lub uszkodzeniu.

1. Zmierz tasma lub innymi narzedziami

a) W przypadku pojazdéw (np. Volkswagen) o standardowej wysokosci zawieszenia nalezy uzy¢ taSmy mierniczej

lub innych narzedzi do pomiaru wysokosci jazdy i wprowadz wartosci w odpowiednim polu wprowadzania.

Vehicle : s
BB jnspection Ride Height Measurement

& Dreerton 1. Ensure that the fuel the engine coolant,
Work and the lubricant ar Hand taols, mats,
sparetire and Jack are In thelr dedicated
locations;

= .
42, Compensation

2. Use the tape measure (o measure the
ide height H from the center of the rim to

the edge of the wheel arch (with and

without the wheel arch kits). Then enter

380

Front axe height difference

men 380
Omm
3%4own
384mm
374een
Omm 380

the value into the eorresponding text box.

Rear axle height difference

380 nm 3. Atthis point, the front ride height H
[ Exit Alignment should be within the range of 376-396 mm.
e
Infi
o Uit Setting  UseTarget  Next

| J

Rysunek 5-38 Pomiar wysokosci jazdy za pomocg tasmy 1

b) W przypadku pojazdéw (np. Renault) bez standardowych wartosci wysokosci zawieszenia lub wymagajacych
wielu pomiaréw kazdej opony, nalezy zmierzy¢ wysokos$¢ zawieszenia za pomocg miarki krawieckiej lub

innych narzedzi i wpisa¢ uzyskane wartosci do odpowiedniego pola.

§[ Vehicke Ride Height Measurement

Inspection

- - e o
+%, Compensation - A R
= @ A il subframe ta the level ground) and the height W2
Caster/SAl ,
frame 1o the level ground). Then entes
w1 | W1 gt
R1, W1 and W2 into the corresponding text
w2 ' ' | W2
VIN.

boxes.
Info: Unit Setting Next

[® Exit Alignment

SN

Rysunek 5-39 Pomiar wysokosci jazdy za pomocg tasmy 2
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2. Zmierz z docelowg wysokoscig jazdy

Wysokos¢ jazdy mozna zmierzy¢ za pomocg docelowej wysokosci jazdy, jesli spetniony jest jeden z
nastepujacych warunkéw:

a) Istnieje standardowa warto$¢ wysokosci jazdy, mierzona od dolnej krawedzi kotpaka do $rodka obreczy
kota.

b) Pojazdy BMW, w ktérych wysokos$¢ jazdy mierzona jest od dolnej krawedzi kotpaka do srodka felgi, a
rozmiar felgi wybierany jest przed przejsciem do ekranu procedur ustawiania zbieznosci két.

@ uwaca

Do pomiaru wysokosci jazdy wymagany jest specjalny cel wysokosci jazdy, ktéry mozna
mozna naby¢ kontaktujac sie z lokalnym dealerem lub producentem.

Po zmierzeniu wysokosci jazdy nalezy pamietac o usunieciu celu pomiaru wysokosci jazdy, aby unikngé
uszkodzenia nadwozia pojazdu.

Zainstalowanie docelowej wysokosci jazdy w celu pomiaru wysokosci jazdy

1. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie: zamontuj zaciski két (zaciski obreczy), tarcze kot
i tarcze wysokosci jazdy po upewnieniu sie, ze odlegto$¢ miedzy ramg a $rodkiem przedniego kota
wynosi 2,03-3,30 m (7,23-10,83 ft).

Vehicle »
! #8 \yspection | Preparation Work

=
Wi, Compensation

Ensure that the distance between the calibration Install the wheel targets and the ride height targets.
ibratio frame and the front wheel center is within 2032-3302
mm.
é Reports.

| [ Exit Alignment

VIN.

Info:

SN Next

Rysunek 5-40 Prace przygotowawcze

2. Dotknij ,Dalej", aby przej$¢ do nastepnego ekranu. Wysoko$¢ poprzeczki zostanie automatycznie

dostosowana w celu wyszukania celéw. Wartos$¢ wysokosci jazdy zostanie automatycznie wyswietlona
w odpowiednim polu wprowadzania.
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g Venicle Ride Height Measurement

Inspection

& Propantion 1. Ensure that the fue, the engine coolant,
Work and the lubricant are full. Hand tools, mats,

" o sparetire and jack are in their dedicated

1, Compensation locations;

@ 2. Installthe ride helght targets to measure
he rde height H (from the wheel arch to
the center of the rim)

a1 mm Fronk e aight difermce 4
& Algnment
ok Adgm n Omm
a8 ignment e f
384w | -
Calibre 740
3.Atthis point, the frant ride height H
B Reports e should be within the range of 376396 mm.
_ ol P — The rear ride height H should be within the
B ExitAllgnment range of 274-394 mm. Al the values are
Aisan Cihecuion chack foc darmaoed
VIN:
Isrmo l.lnils-ﬂinnl Camera Use Tape Next
J | |

Rysunek 5-41 Pomiar wysokosci jazdy z docelowa wysokoscig jazdy

3. Wskazane przez katy nachylenia

W przypadku pojazdéw (np. Mercedes-Benz) wysokos¢ jazdy jest okredlana za pomoca katéw nachylenia.
Za pomocg czujnika nachylenia (dla Mercedes-Benz) zmierz katy nachylenia odpowiednich elementéw

podwozia i wprowadz wartosci katéw nachylenia do odpowiedniego pola wprowadzania.

Vehicle i i
B inpecion |- Ride Helght Mesaurement s s

i Inclinometer not
& e 38 cronctuor o
T3, Compensation
) Caster/SA H1 @ ' H1

e n
a° P
Reports H2 ' ' H2

[ Exit Alignment

VIN:
Info: | Next

SN

Rysunek 5-42 Pomiar i wprowadzanie katéw nachylenia

Podczas korzystania z recznego inklinometru (brak w zestawie; w celu zakupu skontaktuj sie z lokalnym
dealerem) do pomiaru wysokosci jazdy, podtacz urzgdzenie do tabletu, jak pokazano na ponizszym rysunku.

Nacisnij przycisk OK , aby zmierzy¢ kat nachylenia. Reczny inklinometr automatycznie przesle dane do tabletu.
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Rysunek 5-43 Podtgczanie recznego inklinometru

5.4.3 Odszkodowanie

Funkcja ta jest uzywana gtéwnie do kompensacji btedéw powstatych podczas montazu narzedzi, takich jak zacisk

kota (zacisk felgi/zacisk opony) i tarcza.

@ NOTATKA

Jesli zacisk kota (zacisk felgi/zacisk opony) lub tarcza pomiarowa zostang zdjete lub poluzowane podczas

kompensacji, wyniki pomiaru bedg niedoktadne. W takim przypadku nalezy ponownie wykona¢ kompensacje.

Nie nalezy zastania¢ celu podczas kompensacji.

5.4.3.1 Kompensacja toczaca sie
1. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na tablecie, aby wykona¢ nastepujace przygotowania:
W16z sworznie ptyty obrotowej/ptyty Slizgowej i zamontuj mostek ptyty obrotowej.

Ustaw pojazd na stojaku do pomiaru zbieznosci i podtéz kliny pod kota, aby zapobiec ich

przesuwaniu.

Skre¢ do przodu, zablokuj kierownice, ustaw skrzynie biegéw w potozeniu neutralnym i zwolnij

hamulec postojowy.

Zamontuj zaciski ko6t (zaciski obreczy) i tarcze (jesli nie zostaty zamontowane wcze$niej).
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£ Vehicle Compensation Preparation Rolling Compensation Compensation Completion
Inspection
N —

DA

Preparation
& Vo

Insert umplate/sipplate pins and Drive the vehicle on the alignment Steer ahead, lock steering whel,
install turplate bridge. rack and place the wheel chocks t.. place transmission in neutral, rele...

n 4

Reports
Install the wheel clamps and targets
[ Exit Alignment (if not previously |ns|z|||.d‘)
VIN:
Info:

i Compensstion) ‘

Rysunek 5-44 Przygotowania do kompensacji toczenia (uzycie zacisku obreczy)

@ uwaca

1. Podczas wjezdzania pojazdem na podnosnik, szeroko$¢ od mostka obrotnicy do kazdego kota powinna by¢
taka sama, a przednie koto pojazdu powinno zatrzymac sie na $rodku obrotnicy.

2. Kliknij ,Dalej". Wysoko$¢ poprzeczki zostanie automatycznie dostosowana w celu wyszukania celéw.

Nastepnie postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na tablecie, aby popchna¢ pojazd do przodu
i do tytu, aby zakonczy¢ kompensacje.

e Vehibl:ti Compensation Preparation Rolling Compensation Compensation Completion
Inspection

| : * Move the rear wheel chock
backward for about 30 cm;

= " * Push the vehicle in the
direction indicated by the
arrow.

N Glte

Postalignment
S o
Reports ' '

[» Exit Alignment

& Preparation
2 Work

VIN:

Info: Lifting
SN Camera | Ww” Next

Rysunek 5-45 Kompensacja poczatkowego toczenia 1 (uzyj zacisku obreczy)
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5[ Vehicle | Compensation Preparation Rolling Compensation Compensation Completion

Inspection
G = H 53 * Stop pushing the vehicle,
please wait...

Preparation
& vk

@ Castersal ' @ '
=5 Measured
EE fesutt |

% o= n STOP

Post-alignment
B piagnosis
@) AoAs

Calibration
Reports

[® Exit Alignment
VIN:
Info:
SN
L

Camera l n_mu}l Next
|

Rysunek 5-46 Kompensacja poczatkowego toczenia 2 (uzyj zacisku obreczy)

e) Vehicle Compensation Preparation Rolling Compensation Compensation Completion

Inspection

= ’ | * Push the vehicle in the
direction indicated by the
arrow.

& xnmiaranon

@ Ccaster/sal . .
== Measured
== Result
X
Poﬂ-allmment
B piagosie
ADAS
Calibration
B Reports

B Exit Alignment

VIN:

Info: Cami Lifting

= — ) —
J

Rysunek 5-47 Kompensacja poczatkowego toczenia 3 (uzyj zacisku obreczy)

Inspection

* Stop pushing the vehicle,
& ‘l;‘vr;pkamhnn e PP 9

please wait...

@ caster/sal

g5 Measured
EE fesut |

& Alignment
X n
a Post-alignment

Diagnosis

ADAS
Calibration

Reports

[ Exit Alignment

VIN:
Infor Lifting
SN | Camera J Lw_u‘ { Next

Rysunek 5-48 Kompensacja poczatkowego toczenia 4 (uzyj zacisku obreczy)
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@) uwaca

Nie dotykaj zaciskdw kot i tarcz podczas pchania pojazdu.

3. Po zakonczeniu kompensacji tablet przejdzie do nastepnego ekranu
automatycznie. Postepuj zgodnie z ilustracjg na tablecie, aby umiesci¢ kliny pod kotami z przodu i z tytu,

aby zapobiec ich przesuwaniu sie.

Vehicle Compensation Preparation Rolling Compensation CGompensation Completion

¥ igpection

Preparation
& o

.

@ Caster/sAl

5 Measured
B8 pesut

& Alignment
X o n
= Post-alignment

Diagnosis

ADAS
Calibration F chocks to prevent

Reports
[ Exit Alignment

VIN:
Next

Into;
SN

Rysunek 5-49 Catkowita kompensacja przechytu (uzyj zacisku obreczy)

5.4.3.2 Kompensacja podnoszenia
1. Aby dokonczy¢ przygotowania, postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na tablecie:
Skre¢ do przodu, zablokuj kierownice, ustaw skrzynie biegéw w potozeniu neutralnym i zwolnij
hamulec postojowy.
Podnies pojazd.

Zamontuj zaciski kot (zaciski obreczy) i tarcze (jesli nie zostaty zamontowane wczesniej).

Inspection

& Preparation
2 Work

)

o -
@ Caster/SAl 1 = 2 = 3
] 'S q I
== Measured : ‘*
=5 Result e (D)
¢ Alignment *
o e n g\
s

Install the wheel clamps and targets

{5 Postalignment
Diagnosis Steer ahead, lock steering wheel, Raise the vehicle.
place transmission in neutral, (if not previously Installed)
o, [|hi====2
Reports
[ Exit Alignment
VIN:
Rolling
Compensati Next

Into:
SN

Rysunek 5-50 Przygotowanie do kompensacji podnoszenia (uzyj zacisku obreczy)
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2. Kliknij Dalej. Wysoko$¢ poprzeczki zostanie automatycznie dostosowana w celu wyszukania celéw.
Nastepnie postepuj zgodnie ze wskazéwkami na tablecie, aby obréci¢ opone do miejsca zbiérki.

') Vehicle Compensation Preparation Lifting Compensation Compensation Completion

Inspection
& Preperaton (4] - Ll - * Please rotate the tire to the
Work collection range.

— n

@ Caster/sal 4 “' @ ' " 4
== Measured - -

=2 Result |

& Alignment
& o n
Post-alignment

B Diagnosis
ADAS i
Calibration 4 I‘ . "

By Reports

Automatically searching for the targets

[ Exit Alignment

VIN:
Info: Rolling
= . (G

Rysunek 5-51 Rozpoczecie podnoszenia kompensacji 1 (uzyj zacisku obreczy)

7E) Vehicle Compensation Preparation Lifting Compensation Compensation Completion

Inspection
& Prepeaton e = y = * Please rotate the tire to the
Work collection range.

@ costersa 3 “ l @ . J 3
55 Measured - .
Result

& Alignment
X A n
Q Post-alignment

Diagnosis

- 3P\, J 83
B Reports

[ Exit Alignment

Info:

VIN:
Rolling
o L(h'na'a J.“"'""'"""\l Next

Rysunek 5-52 Rozpoczecie podnoszenia kompensacji 2 (uzyj zacisku obreczy)
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e} Vehicle Compensation Preparation Lifting Compensation Compensation Completion

Inspection
* Please rotate the tire to the
collection range.

& Drepanion @

199
- -

Measured
Result

& Alignment 1
o n
Post-alignment 1

= Diagnosis
ADAS 2
Calibration

B Rreports
[ Exit Alignment

Info:

VIN
Rolling
SN: Camera | e_,___“ Next

Rysunek 5-53 Rozpoczecie podnoszenia kompensacji 3 (uzyj zacisku obreczy)

ehicle Compensation Preparation Lifting Compensation CGompensation Completion

* Please rotate the tire to the
collection range.

[
& Prevaraton c
Work

¢
-

I+

@)

Caster/SAl .l

Measured

173,
Result . >I
% s n
a Post-alignment

-

Diagnosis
o 1 \,.
Reports .

[ Exit Alignment

VN

Info: Rolling

o | Camera | MN”\I Next
L

Rysunek 5-54 Rozpoczecie podnoszenia kompensacji 4 (uzyj zacisku obreczy)

3. Po zakonczeniu kompensacji tablet automatycznie przejdzie do ponizszego ekranu. Postepuj zgodnie z

instrukcjami wyswietlanymi na tablecie, aby wykona¢ ponizsze czynnosci:

Wyjaé sworznie plyty obrotowej/ptyty $lizgowej i zdjaé mostek ptyty obrotowe;j.

Opus¢ kota i potrzasnij pojazdem.

Podtéz kliny pod kota, aby zapobiec przemieszczaniu sie pojazdu.
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e ‘Vehicle Compensation Preparation Lifting Compensation Compensation Completion

Inspection

& Preparation
2 Work

=

@ Caster/sal

55 Measured
== Result

& Alignment
N Guide

a Post-alignment
Diagnosis Remove tumplate/slip plate pins. Lower the wheels and jounce the Place wheel chocks to prevent
—— and remove tumplate bridge. vehicle. vehicle movement.
Calibration

Reports
[® Exit Alignment
VIN.

Info: Next
SN: |

Rysunek 5-55 Catkowita kompensacja podnoszenia (uzyj zacisku obreczy)

@ NOTATKA

Przed opuszczeniem pojazdu nalezy upewnic sig, Ze cztery cele zamontowane na kotach sa wypoziomowane.
Jesli cele nie sg wypoziomowane, zaréwno pézniejsze wyniki pomiardw, jak i wyniki pomiaru zbieznosci
két moga ulec pogorszeniu.

Przed opuszczeniem pojazdu nalezy zdemontowac ptyte obrotowa, sworznie ptyty $lizgowej i mostek ptyty
obrotowej. W przeciwnym razie wyniki pomiaréw moga by¢ niedoktadne z powodu nienaturalnej sity
dziatajgcej na pojazd.

Przed opuszczeniem pojazdu nalezy nim wstrzasng¢, aby elementy podwozia byty

réwnomiernie obcigzony.

5.4.4 Pomiar kata pochylenia osi/SAI/IA

Funkcja ta umozliwia pomiar kata pochylenia osi sworznia zwrotnicy (CASTER), kata pochylenia osi skretnej
(SAI), kata pochylenia osi skretnej (IA), rozbieznosci két podczas zakretéw oraz maksymalnego kata skretu.
Pomiar tych katéw utatwia identyfikacje potencjalnych probleméw w przednim zawieszeniu i uktadzie

kierowniczym pojazdu.
5.4.4.1 Wybierz kat pomiaru
a) Kat pochylenia osi sworznia zwrotnicy, kat SAI i kat IA mierzone sg domysinie.

b) Wybierz pomiar rozbieznosci na zakretach, aby zmierzy¢ kat pochylenia sworznia zwrotnicy, kat SAI kat IA i zbieznos¢.

razem na zakretach.

c) Wybierz maksymalny kat skretu, aby zmierzy¢ kat pochylenia sworznia zwrotnicy, kat SAI kat IA,
i maksymalny kat skretu.

d) Wybierz zaréwno rozbieznos¢ podczas zakretéw, jak i maksymalny kat skretu, aby zmierzy¢ jednocze$nie kat
pochylenia osi sworznia zwrotnicy, kat SAIL kat IA, rozbieznos$¢ podczas zakretédw i maksymalny kat skretu.
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0B Vehicle (Compensation Preparation Caster/SAl

Inspection
E Select measurement angle:

- -
Preparation » .
& o T # - »
A
) V' Caster/SAIIA
1%, Compensation k. % » < = Toe-out on tums

d.; . Maximum steering angle
-

e Remove the steering wheel holder to Start the vehicle. Fully depress the
ensure that the steering wheel can... brake pedal and install the brake p...
& Alignment
X n s
3 L
a Post-alignment V4
Diagnosis
ADAS
Calibration
B Reports
Remove tumplate/slip plate pins
B Exit Alignment and remove turplate bridge.
VIN:
Next

Info:
SN |

Rysunek 5-56 Pomiar Caster/SAI/IA

5.4.4.2 Przygotowanie do pomiaru kata
Aby wykona¢ nastepujgce operacje, postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na tablecie:
1. Zdejmij uchwyt kierownicy, aby upewnic sie, ze mozna nig obraca¢.

2. Uruchom pojazd. Wcisnij catkowicie pedat hamulca i zamontuj depresator pedatu hamulca.

Zatrzymaj pojazd.
3. Wyjmij sworznie ptyty obrotowej/ptyty $lizgowej i zdejmij mostek ptyty obrotowej.

4. Zamontuj tarcze szerokokgtne na przednich kotach (ten krok jest wymagany tylko podczas pomiaru

maksymalny kat skretu).

@ NOTATKA

Jezeli pedat hamulca zostanie zamontowany przed uruchomieniem pojazdu, hamulce nie zostang prawidtowo

zablokowane, co moze skutkowa¢ niedoktadnymi danymi pomiarowymi.
Zmierzone wyniki rozbieznosci két podczas zakretéw i maksymalnego kata skretu zostang wyswietlone na

liscie wynikéw w sekcji Wynik pomiaru.

5.4.4.3 Pomiar kata poczatkowego

Po pomysinym wykonaniu powyzszych czynnosci przygotowawczych dotknij przycisku Dalej, aby rozpocza¢
pomiar kata. Nastepnie postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na tablecie, aby krok po kroku obraca¢
kierownicg w lewo lub w prawo, aby ustawi¢ zakres pomiaru. Po zakornczeniu procedur pomiarowych urzadzenie

automatycznie przejdzie do sekcji Wynik pomiaru.

5.4.5 Wynik pomiaru

Ta sekcja umozliwia nastepujace funkcje:

1. Wyswietl wyniki pomiaréw zbieznosci, pochylenia két, pochylenia sworznia zwrotnicy, wartosci symetrii, kata przechytu itp.
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2. Przegladaj i modyfikuj specyfikacje kot.
5.4.5.1 Wynik graficzny

i@ Vehicle Graphical Result
Inspection

preparstion s
,A ‘Work

%, Compensation

@ Costersa

Measured
EE
== Result

& Alignment
~N Guide

Post-alignment
B piagnosis

ADAS
Calibration

SR T

£

-

Total toe

-0.02°

B reporss

B ExitAignment

VIN: i FiE ="
Info: Additional Advanced Catnet ' Save Before Half Unit Setti Next
Rysunek 5-57 Ekran wynikéw pomiaréw (wynik graficzny)

a) Dotknij pojedynczego obrazu na ekranie, a wybrany obraz zostanie powiekszony.

Left rear toe

Rysunek 5-58 Powiekszenie obrazu

b) Dotknij przyci@ na powyzszym ekranie, aby otworzy¢ ekran przewodnika po regulacjach. Wyswietli sie
przewodnik dla wybranego obrazu; postepuj zgodnie z instrukcjami wy$wietlanymi na ekranie, aby wykona¢

regulacje. Po zakonczeniu regulacji dotknij przycisku, aby zamkna¢ ekran przewodnika po re@ulacjach.

c) Aby wyswietli¢ parametry, dotknithﬂzyciskéw, takich jak te znajdujgce sie w Srodkowej czesci ekranu
Opisy. Szczeg6ty znajdziesz w stowniku .

d) Dotknij przyciskéw, takich jak te pﬂrawej stronie ekranu, aby wyswietli¢ odpowiednio Wynik graficzny
- tyl, Wynik graficzny - przéd, Wynik graficzny - warto$¢ symetrii i Wynik graficzny - $rednica

toczenia.



e) Dotknij opcji Pomiar dodatkowy , aby wykona¢ pomiar skretu w miejscu. Patrz
Dodatkowe pomiary.

f) Dotknij opcji Zaawansowana regulacja > Podnie$ pojazd , aby podnie$¢ pojazd w celu dokonania regulacji.
Zobacz Podnoszenie pojazdu.

g) Aby usunac¢ pojazd, dotknij opcji Zaawansowana regulacja > Regulacja kota .

Regulacja. Patrz Regulacja po zdjeciu kofa.

h) Kliknij przycisk Aparat, aby sprawdzi¢ stan dziatania kamer.

§ }/ehicle( Camera Image Preview
nspection

Preparation Self-calibrating
& vok ]

N | k=l

| e 2
&, Compensation

| @ castersa

== Measured

\L Alignment U RE
P £ target target
Guide o L lorae B Camerd
{5 Postalignment
Diagnosis
ADAS
Calibration
B Reports
LR target RR target
[ Exit Alignment B camerd @ Camers
- Abnormal
Normal target dots @ Enabled camera [t
Description: Description ~ Single View ESC

Abnormal target/
® fargerdots

1 Not enabled camera

Rysunek 5-59 Ekran podgladu obrazu z kamery

Przycisk Aparat jest dostepny w kazdej chwili w celu sprawdzenia stanu pracy urzadzenia .

kamer, a jego funkcjonalno$¢ nie ogranicza sie do obecnego ekranu.

Dotknij opcji ,Opis”, aby sprawdzi¢ objasnienia kazdej ikony wyswietlanej na ekranie. Szczegétowe

informacje znajdziesz w Tabeli 4-1 Opisy kamer .

Dotknij opcji Petny widok lub Pojedynczy widok , aby przetgczy¢ metode podgladu kamery
obraz.

Nacisnij przycisk ESC, aby wyjs¢ z ekranu podgladu obrazu z kamery.

i) Kliknij ,Zapisz przed naprawg” , aby zapisa¢ pomiary przed ustawieniem. Nastepnie
Tablet wyswietli monit i zapyta, czy chcesz nadpisa¢ dang informacje.

j) Dotknij opcji Petna tolerancja lub Potowa tolerancji, aby zmieni¢ tryb wyswietlania graficznego.
Petna tolerancja: réwna sie tolerancji specyfikacji OE.
Potowa tolerancji: potowa tolerancji podanej w specyfikacji OE.

k) Dotknij opcji Ustawienia jednostek , aby zmieni¢ jednostki.

1) Kliknij Dalej , aby przej$¢ do sekcji Przewodnika wyréwnywania.
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5.4.5.2 Pomiary dodatkowe

Funkcja ta dziata poprzez podniesienie pojazdu w celu symulacji ruchu zawieszenia podczas jazdy w rzeczywistych

warunkach i zbiera dane dotyczace kata zbieznosci i pochylenia két, aby zidentyfikowa¢ potencjalne problemy ze
skrecaniem két.
Aby wykona¢ pomiar skretu w przéd

1. Dotknij opcji Pomiar dodatkowy na ekranie Wynik pomiaru, aby wyswietli¢ odpowiednie

Informacje o sterowaniu w ruchu wahadtowym. Nastepnie kliknij OK.

Bump Steer

Bump steer definition

The bump steer refers to the toe change when the suspension
compresses or rebounds.

Influence of bump steer on vehicle control

1. When the vehicle is driving on an uneven road, the
will keep and resulting in

excessive bump steer, which can lead to unstable steering or
even undesired steering.

2. When the vehicle is braking, the center of gravity leans
forward. Excessive bump steer can cause the vehicle to fail to
stop in a straight line or the vehicle direction to become
unstable during braking.

Rysunek 5-60 Sterowanie typu ,bump”
2. Postepuj zgodnie z instrukcjami wy$wietlanymi na tablecie, aby przygotowac sie do pomiaru.
1) Skre¢ do przodu i zablokuj kierownice pojazdu.

2) Zamontuj docelowg wysoko$¢ jazdy.

3) Wyja¢ sworznie ptyty obrotowej/ptyty $lizgowej i zdjg¢ mostek ptyty obrotowe;j.

Vehicle Bump Steer J
ED jnspection =i

& Preperston
Work
— E Wheels straight shesd
&, Compensation 000 [
~

v

& Alignment
% o n
Post-alignment R

B biagnosts
ADAS
Calibration Stear ahead and lock the stesring

Reports
[ Exit Alignment

—

SN

Rysunek 5-61 Przygotowanie pomiaru 1
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Preparation
ﬁ Work

+1, Compensation

@ Caster/sal

= Postalignment
Diagnosis

Install the ride height target. Remove tumplate/siip plate pins and remove
tumplate bridge.

[® Exit Alignment

VIN.
Infor Cancel Next
o [ L—J
Rysunek 5-62 Przygotowanie pomiaru 2
3. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na tablecie, aby podnies$¢ pojazd, az wysokos¢

zawieszenia znajdzie sie w zielonym zakresie. Po zakoriczeniu zbierania danych tablet automatycznie

przejdzie do ekranu obnizania pojazdu.

* Collecting data, please wait...

= Ingpection
Preparation
& ‘Work

%, Compensation

@ Caster/sal

ignment
iide
alignment

B Diagnosis

ADAS 420mm
Calibration

B fevors

[ Exit Alignment

VIN:
e Camera  Cancel 1 Next

SN | | |

Rysunek 5-63 Podnoszenie pojazdu 1
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Preparation Raise Vehicle Lower Vehicle Measured Result

*Raise the vehicle so that the ride

height is within the green range;
"3} Compensation *During the entire process,
— 4 4 ensure the tires are not raised off
(@ Caster/SAl the turnplates.

= Measured
EE posut
& Nt
N Guide

420mm 420 mm

ADAS
® Calibration

Reports
[ Exit Alignment

VIN:
o Camera  Cancel Next
\ j | | |

Rysunek 5-64 Podnoszenie pojazdu 2

Preparation Raise Vehicle Lower Vehicle Measured Result

* Raise the vehicle so that the ride
height is within the green range;
* During the entire process,

3 3 ensure the tires are not raised off
S) g the turnplates.
Measured

, —

\ Postalignment

B pagross

430mm ' 430 mm

[ Exit Alignment
VIN.
i Camera | Cancel | Next

| | |

Rysunek 5-65 Podnoszenie pojazdu 3

Preparation Ralse Vehicle Lower Vehicle Measured Result

* Raise the vehicle so that the ride
height is within the green range;
* During the entire process,

2 ensure the tires are not raised off
the turnplates.

440mm t 440 mm

Rysunek 5-66 Podnoszenie pojazdu 4
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& Preparation * Raise the vehicle so that the ride
o height is within the green range;

* During the entire process,

ensure the tires are not raised off

the turnplates.

[ Exit Alignment

VIN:
Into:

Camera Cancel Next
SN {

Rysunek 5-67 Podnoszenie pojazdu 5

4. Opus¢ pojazd i potrza$nij nim.

Preparation Raise Vehicle Lower Vehicle Measured Result

Lower the vehicle and jounce the vehicle.

Rysunek 5-68 Dolny pojazd
5. Nastepnie dotknij Dalej , aby wyswietli¢ wyniki pomiaréw. Mozesz dotkna¢ przycisku Pomoc w regulacji, aby

wyswietli¢ sugestie dotyczace regulacji i postepowac zgodnie z instrukcjami, aby wyregulowac tarcie
kierownicy.
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F[) Yehicle Preparation i Raise Vehicle Lower Vehicle Measured Result
Inspection . e— = e it z
& Preperstion |
4 Work Correlation between ride height and front toe Correlation between ride height and front camber
%2 Compensation |l 500mm 500mm
|| 490mm 490mm
& Costersa || 480mm 480mm
470mm 470mm
leasured 460mm 460mm
osult || 4somm 450mm
5§ Algnment 440mm 440mm
£V Guide 30mm 430mm
(= Postalignment 420mm 420mm
|
Diagnosis 410mm 410mm
@ 2oAs | | 400mm 400mm
Calibration | 050° -025° 000" 025 050° 075 1.00 060" -0.40° -020° 000° 020° 040° 0.60°
Reports — Leftfronttoe  — Right front toe Specifiedrange  _ Left front __ Right front Specified range
| camber camber
B Exit Alignment

VIN Adj Save Bump
f - Adjustment Steer Repeat
ls"Nfl Measurement w D“"" e

Bump Steer

Step
1. Remove the steering tie rod;
2. Replace the bump steer kit;

3. Increase or decrease the shims at the tie rod end to adjust the
bump steer.

Rysunek 5-70 Ekran pomocy w zakresie regulacji

5.4.5.3 Podnoszenie pojazdu

Funkcja ta ma zastosowanie w przypadku pojazdéw, ktére wymagaja podniesienia w celu regulacji parametréw
zbieznosci kot
Podnoszenie pojazdu
1. Na ekranie Wynik pomiaru dotknij opcji Zaawansowana regulacja > Podnie$ pojazd .
2. Aby podnie$¢ pojazd, postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na tablecie:
1) Ustaw kierownice w pozycji Srodkowej. Zablokuj kierownice.
2) Uruchom silnik, zamontuj dZzwignie hamulca recznego i zatrzymaj silnik.

3) Podnies pojazd i zablokuj winde.
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Ralse Vehicle Start Adjustment Lower Vehicle

N w—s Mo
g A 2 9
(" it f © _
Lol = ® @
i ok — <"
' n - >
R Post-alignment "
Diagn Set the steering wheel at center Start the engine, install the brake Raise the vehicle and lock the lift.
position. Lock the steering wheel. pedal depressor and then stop the
engine.
VIN:
i Camera Exit Next

Rysunek 5-71 Podnoszenie pojazdu

3. Po podniesieniu pojazdu i zablokowaniu podnos$nika dotknij przycisku Dalej, aby zebra¢ dane. Tablet
przejdzie do ekranu Rozpoczecie regulacji. Dotknij przycisku Dalej , aby wykona¢ regulacje. Tablet

automatycznie przejdzie do ekranu Opuszczanie pojazdu.
Aby obnizy¢ pojazd
1. Opuséc pojazd zgodnie z instrukcjami na ekranie.
1) Wyjac sworznie ptyty obrotowej/ptyty Slizgowej i zdjg¢ mostek ptyty obrotowe;j.
2) Opusc¢ kota i potrzasnij pojazdem.

3) Podtéz kliny pod kota, aby zapobiec przemieszczaniu sie pojazdu.

Raise Vehicle Start Adjustment Lower Vehicle

P .
R R
=
>

Remove tumplate/slip plate pins Lower the wheels and jounce the Place wheel chocks 1o prevent

and remove tumplate bridge. vehicle. vehicle movement.
VIN:
Info: Don e

Rysunek 5-72 Dolny pojazd

2. Po opuszczeniu pojazdu naci$nij Gotowe. Tablet powrdci do ekranu pomiaru.
Ekran wynikéw.
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5.4.5.4 Regulacja kota

Funkcja ta ma zastosowanie w pojazdach, w ktérych w celu regulacji parametréw zbieznosci két konieczne jest
zdemontowanie két.

Podnoszenie pojazdu

1. Dotknij opcji Zaawansowana regulacja > Regulacja bez kota w wynikach pomiaru
ekran.

2. Aby podnie$¢ pojazd, postepuj zgodnie z instrukcjami wy$wietlanymi na tablecie:
1) Ustaw kierownice w pozycji Srodkowej. Zablokuj kierownice.
2) Uruchom silnik, zamontuj dZzwignie hamulca recznego i zatrzymaj silnik.
3) Podnies pojazd i zablokuj winde.

£ Vehicle Raise Vehicle Remove Wheel Start Adjustment Install Wheel

Recompensate Lower Vehicle

-~

e
Set the steering wheel at center Start the engine, install the brake Raise the vehicle and lock the lift.
position. Lock the steering wheel. pedal depressor and then stop the
engine.
[ Exit Alignment
VIN
L\':u Camera Exit Next

Rysunek 5-73 Podnoszenie pojazdu

3. Po podniesieniu pojazdu i zablokowaniu podnosnika naci$nij przycisk Dalej, aby zebra¢ dane. Nastepnie
tablet wyswietli ekran usuwania kota.

Aby zdja¢ koto

1. Po podniesieniu pojazdu postepuj zgodnie z instrukcjami na ekranie, aby zdja¢ kota:
1) Zdejmij zaciski kot (zaciski obreczy) i tarcze.

2) Zdejmij kota.

3) Zainstaluj adaptery i tarcze.
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Remove the wheel clamps and Remove the wheels. Install the hub adapters and
targets. targets.

Y )

[ Exit Alignment

VIN:
Info:

B Camera Exit Next

Rysunek 5-74 Zdejmowanie kota

2. Po zdjeciu kétek dotknij przycisku Dalej, aby zebra¢ dane. Tablet przejdzie do ekranu Rozpocznij

regulacje. Dotknij przycisku Dalej na ekranie, aby wykona¢ regulacje. Tablet automatycznie przejdzie
do ekranu Zainstaluj koto.

Aby zamontowac koto
1. Zamontuj kota zgodnie z instrukcjami na ekranie:
1) Zdejmij tarcze i adaptery piasty.
2) Zamontuj kota.
3) Zamontuj zaciski kot (zaciski obreczy) i tarcze.

4) Zdejmij dzwignie depresatora pedatu hamulca.

2 3
A\
. ~
] )
Install the wheels. Install the wheel clamps and
targets.
Remove the brake pedal depressor.
B Exit Alignment
VN
Info: "
&l Exit Next

Rysunek 5-75 Montaz kota

2. Po zamontowaniu két naciénij Dalej , aby przej$¢ do ekranu Rekompensata.
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Aby wykona¢ kompensacje podnoszenia

1. Wysokos$¢ poprzeczki zostanie automatycznie dostosowana w celu wyszukiwania celéw.
Nastepnie postepuj zgodnie ze wskazéwkami na tablecie, aby obréci¢ opone do miejsca zbidrki.

‘o

4 [l‘
lsqr:D k mmJL Exit | Next

= * Please rotate the tire to the

collection range.
.I

@B
@ )
-

% S n
Sost-alignment 3

Rysunek 5-76 Rozpoczecie podnoszenia kompensagji 1

3

(4] = ] * Please rotate the tire to the

™t
'st
-

it Camera Exit { Next

Rysunek 5-77 Rozpoczecie podnoszenia kompensacji 2
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Raise Vehicle

Remove Wheel Start Adjustment Install Wheel Lower Vehicle

“Fssercte ot e
2 rl‘ ’\1 2

Rysunek 5-78 Rozpoczecie podnoszenia kompensacji 3

Next

@ = A = * Please rotate the tire to the
collection range.
%, Compensation

Rysunek 5-79 Rozpoczecie podnoszenia kompensacji 4

2. Po zakonczeniu zbierania danych tablet przejdzie do ekranu Dolny pojazd
automatycznie.

Aby obnizy¢ pojazd
1. Opus¢ pojazd zgodnie z instrukcjami na ekranie:
1) Zamontuj dZzwignie depresatora pedatu hamulca.

2) Wyja¢ sworznie ptyty obrotowej/ptyty slizgowej i zdjg¢ mostek ptyty obrotowej.

3) Opus¢ kota i potrzasnij pojazdem.

4) Podtéz kliny pod kota, aby zapobiec przemieszczaniu sie pojazdu.
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Install Wheel Recompensate Lower Vehicle

Raise Vehicle Remove Wheel Start Adjustment

3
o )
Remove turplate/slip plate pins Lower the wheels and jounce the
and remove turnplate bridge. vehicle.
Plit?e ‘wheel chocks to prevent
B Exit Alignment vehicle moverent.
VIN:
Info:
SN | Done

Rysunek 5-80 Dolny pojazd

2. Po opuszczeniu pojazdu nacisnij Gotowe, a tablet powréci do ekranu Pomiary
Ekran wynikéw.

5.4.5.5 Lista wynikoéw

Wyniki mozna réwniez wyswietli¢ w formie listy. Liste mozna zapisac¢ przed ustawieniem

geometrii kot

Inspection

& Preparation
Work

Toe 0.0 Total toe
5% Compensation || Camber 00 0.02 ke e o0
o
— Caster 3 8. Cross caster 0
@ Caster/SAl
SAl 1.35 -1.20 Cross SAl 2.55
ES r::usn‘"d 1A 1.29° -1.18° Set back 0.01*
& Alignment e-out on turns Wheels straight ahead 0.0
N Guide
ft maximum steer
f= Postalignment
Diagnosis Right maximum steer 7 =
ADAS Ride height 380 mm 380 mm = -
Calibration
. po
Reports = 190° 187 Total toe 00!
[ Exit Alignment Camber ( 02 Cross camber
VIN
Into: Save Before Haif » "
Camera Repair I Solatanos J Unit Setlmg‘ Next

SN
|

Rysunek 5-81 Ekran wynikéw pomiaréw (lista wynikéw)

5.4.6 Przewodnik po wyréwnaniu

W sekcji Przewodnik po ustawianiu két znajdujg sie szczegétowe procedury ustawiania kot z
ilustracjami na ekranie, dzieki ktérym regulacja parametréw kot staje sie wygodniejsza i szybsza.
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@ NOTATKA

1. Podczas regulacji zbieznosci két przednich niektére modele pojazdéw obstuguja zaréwno tryb normalny, jak i
tryb przewodnika. Tryb przewodnika jest domysinie wigczony. Mozesz dotkng¢ dowolnego trybu, aby
przetaczac sie miedzy nimi w razie potrzeby.

2. Aby zmniejszy¢ wptyw innych regulacji ustawienia na przedniag oS,
Przed requlacjg przedniego kota nalezy ponownie zmierzy¢ kat pochylenia kota.

5.4.6.1 Procedury wyréwnywania

Zgodnie zwymogami procesu OE, dostarczone zostang szczegétowe i kompletne procedury ustawiania

zbieznosci, ktére pomoga Ci dostosowac specyfikacje kota.

Q) Vehicle ng Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Caster Front Toe Alignment Result
' inspection
v

& Preparation Joses == o] M

| " _ooz]
%, Compensation

Rear camber v

@ Ccaster/sal

== Measured
== Result

-

{= Postalignment
Diagnosis

® ADAS
Calibration

Ut A and tighten it to 5 Nim,
10 the specified vaiue (the maximum adjustment range of the bolt 8 is 135" to the left of right from

te the bolt B anymore, otherwise the parts will be damaged);

B Reports

[ Exit Alignment B
VIN
Infor ‘:nmad | lge Half Next

SN
|

Rysunek 5-82 Ekran procedur regulacji parametréw 1

a) Postepuj zgodnie z sekwencjg wyswietlang u gory sekcji ekranu gtéwnego, aby zakonczy¢ wszystkie
regulacje parametréw zbieznosci két. Kolejnos¢ regulacji jest kluczowa; nieprzestrzeganie
okreslonej kolejnosci (pochylenie két tylnych - zbieznos¢ két tylnych - pochylenie kot
przednich -  zbiezno$¢ két przednich - wynik zbieznosci) spowoduje powtarzanie czynnosci.

b) Sprawdz pods$wietlone na czerwono obrazy na ekranie i wprowadZ zmiany zgodnie z instrukcjami
na ekranie. Po ustawieniu parametréw kata na prawidtowe wartosci, czerwone podséwietlenia
zmienig sie na zielone. Dotknij ,, Dalej”, aby dostosowa¢ pozostate parametry w ten sam sposéb.

c) W przypadku niektérych specyfikacji két proces OE nie zapewnia metody regulacji. W takim
przypadku na tablecie wyswietli sie interfejs, taki jak ponizej.
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6] Vehicle ng Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Caster Front Toe Alignment Result
Inspection
& Prevarston C——
e [~ ose
-
¥, Compensation
[l Front caster v
@ Caster/sal
Notes
The vehicle manufacturer does not provide an adjustment method.
& Alignment
N Guide () Other adjustment methods
& Postalignment For some models, the availabie kits and tools, and the cormesponding adjustment methods can be found I the website below.
Diagnosis Warning AUTEL is not responsibie for the content and authenticity of the websile below, Please pay due altention (o the safety of your
e account and property.
Calibration Website: https://spcalions
Reports
yo— 2]
VIN:
Info: Advanced Recheck Camera Half
- | Wi | == |

Rysunek 5-83 Ekran procedur regulacji parametréw 2

d) Po zakonczeniu wszystkich regulacji parametréw kota dotknij przycisku Dalej, aby przej$¢ do ekranu
Wynik regulacji. Sprawdz kolor obrazu (dla wynikéw regulacji) i upewnij sie, ze wszystkie obrazy sg

zielone. W przeciwnym razie konieczna bedzie ponowna regulacja.

Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Caster

M
m

Vehicle [
B gpecion | 12

Preparation
@ viork

=
o1, Compensation

@ caster/sa

{ Postalignment

Diagnosis

e " Total toe
Calibration 003
Reports Theust angle
-1.88"
[ Exit Alignment —=.
VIN:

Info:
SN

Rysunek 5-84 Ekran wynikéw wyréwnania

5.4.6.2 Tryb prowadzenia na przednim palcu

W niektérych modelach pojazdéw dostepne sg dwa tryby regulacji zbieznosci két przednich: tryb przewodnika
i tryb normalny. Tryb przewodnika zawiera szczegétowe instrukcje, ktére zapewniajg prostszy i bardziej

efektywny przeptyw pracy i jest ustawiony domysinie.

W trybie przewodnika regulacja zbieznosci két przednich sktada sie z czterech krokéw: przygotowanie, regulacja prawego drazka kierowniczego,

regulacja lewego drazka kierowniczego i centrowanie uktadu kierowniczego.

1. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na tablecie, aby wykona¢ nastepujace przygotowania:

1) Ustaw kierownice w pozycji Srodkowej (zaleca sie ustawienie kierownicy w poziomie).
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2) Uruchom silnik, zamontuj dzwignie hamulca recznego i zatrzymaj silnik.

@ uwaca

Jezeli pedat hamulca zostanie zamontowany przed uruchomieniem pojazdu, wyniki pomiaréw beda niedoktadne,

jesli hamulce bedg odblokowane.

e} Vehicle ng Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Caster Alignment Result
Inspection
Preparation Adjustright tlerod — Adjust left tie rod Center steefing
& Preparation
‘Work
—

Compensation

0
[
@ Caster/sal

Measured

(= Postalignment

Diagnosis
ADAS '
Calibration Set the steering wheel at center position (A steering
wheel level is recommended).
Reports
[ Exit Alignment
VIH: Normal
Next

Info;
SN Mode [ |

Rysunek 5-85 Przygotowanie do regulacji palcéw u stép
2. Kliknij Dalej , aby zebra¢ dane i postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby wyregulowac prawy drazek kierowniczy.
1) Odkrec nakretke zabezpieczajacg i wyreguluj prawy drazek kierowniczy zgodnie z zakresem tolerangji.

2) Wstrza$nij przednig czgscig pojazdu, aby ustawi¢ wszystkie dolne elementy w ich naturalnej pozycji.

status.

3) Dokrec nakretke zabezpieczajaca.

£ Vehicle ng Rear Camber Rear Toe
Inspection
Preparation Adjust right tierod — Adjus

& Preparation
Work

-
¥, Compensation

@ Caster/sAl

Measured
Result

Alignment
4% Guide 1

{y Postalignment
Diagnosis

ADAS
Calibration
Reports
Loosen the lock nut and adjust the Jounce the front part of the vehicle Tighten the lock nut.
right tie rod to the tolerance range. to set all bottom companents in
[® Exit Alignment natural status.
My Normal Half
Camera  pojerance 1 pleat

Info:
SN: Mode I |

Rysunek 5-86 Regulacja prawego drazka kierowniczego

3. Kliknij Dalej, aby zebra¢ dane, a nastepnie przejdz do ekranu przewodnika regulacji lewego drazka kierowniczego.
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1) Odkre¢ nakretke zabezpieczajgcg i wyreguluj lewy drazek kierowniczy zgodnie z zakresem tolerangji.

2) Wstrzasnij przednig czescia pojazdu, aby ustawi¢ wszystkie dolne elementy w ich naturalnej pozycji.

status.

3) Dokre¢ nakretke zabezpieczajgca.

ing Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Caster Alignment Resuit

Adjustright tle rod — Adjust left tie rod Center steering

Vehicle
8 inspection

& Preparation
2 Work

Preparation

Compensation

®

Caster/SAl

Measured
Result

Post-alignment

B Diagnosts
ADAS
‘Calibration
Reports
Loosen the lock nut and adjust the Jounce the front part of the vehicie Tighten the lock nut.
left tie rod to the tolerance range. to set om components in
B Exit Algnment natural status.
in
Info: Normal Half
Mod Camera ‘ Tole ‘ Next

SN.
Rysunek 5-87 Regulacja lewego drazka kierowniczego

4. Kliknij Dalej. Nastepnie postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na tablecie, aby ustawi¢ kota prosto.
Jedli kierownica nie jest wysrodkowana, dotknij opcji Dostosuj ponownie, aby ponownie wyregulowac zbiezno$¢ két z przodu

e Vehicle ng Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Caster Alignment Result

Inspection
Center steering

s Preparation Adustrighttlerod — Adjustleft
,Z ‘Work
'3, Compensation
@ Caster/sal
Measured
== Result
& Alignment
’\ o n
{ Postalignment
Diagnosis
ADAS
Calibration
=, Set wheels straight ahead. If the
e steering wheel is not centered,
press Readjust to adjust the front t...
[ Exit Alignment
VIN
Hommal Camera Readjust Next
| | |

Info:
SN: | Mode |

Rysunek 5-88 Centralny uktad kierowniczy

5.4.6.3 Sprawdz ponownie Caster

W niektérych instrukcjach OE, kat wyprzedzenia sworznia zwrotnicy nalezy ponownie sprawdzi¢ po regulacji pochylenia

sworznia zwrotnicy przedniej osi, aby upewnic sie, ze miesci sie w zakresie standardowym. Podczas ponownej kontroli nie

nalezy podnosic¢ ani opuszczac belki poprzecznej ani pojazdu.
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Aby ponownie sprawdzi¢ kétko

1. Dotknij opgji ,Sprawdz ponownie kétko” na ekranie ,Przedni kétko”. Postepuj zgodnie z instrukcjami na ekranie, aby

wykonaj nastepujgce operacje:

1) Wyjmij podstawke pod kierownice, aby upewnic sig, ze mozna obréci¢ kierownice.

2) Uruchom pojazd. Wciénij catkowicie pedat hamulca i zamontuj depresator pedatu hamulca. Zatrzymaj
pojazd.

3) Wyjmij sworznie ptyty obrotowej/ptyty $lizgowej i zdejmij mostek ptyty obrotowe;j.

0B Vehicle ng Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Caster Front Toe Augnmem Result
Inspection = = 2 e e — ey e e
Preparation
4 vk

=
¥, Compensation

o
= N RN / L
@ Caster/sal 1ol . 2 J ‘. 4
om 1
== Measured .
== Result L 3 ﬁ e
ngnmem P %
X Guide
f= Postalignment
Diagnosis Remove the steering wheel holder to Start the vehicle. Fully depress the Remove tumplate/slip plate pins
ensure that the steering wheel can brake pedal and install the brake and remove tumplate bridge.
QDI»‘NI’S be turned. pedal depressor. Stop the vehicle.
alibration
Reports
[ Exit Alignment
VIN: AR A -
nfo:

e Cancel Next

Rysunek 5-89 Ponowna kontrola przygotowan két zebatych
2. Po zakonczeniu powyzszych przygotowan dotknij Dalej, aby przejs¢ do nastepnego ekranu.

3. Nastepnie obré¢ kierownice w lewo lub w prawo, aby ustawi¢ zasieg zbierania. Po ustawieniu w centrum,

zatrzymaj, a tablet automatycznie powrdci do ekranu Front Caster.

e Vehicle ng Rear camber Rear Toe Front mmrm Front Toe Alignment Result
Inspection =i S el

P e (4]

* Stop turning the steering wheel,
please wait...

+%; Compensation

@ coster/sal

== Measured
esult

& Alignment
X Guide n
& Postalignment

Diagnosis

ADAS
Calibration

Reports

[ Exit Alignment

VIN:
Info:

. Camera Cancel Next

Rysunek 5-90 Regulacja kierownicy
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5.4.7 Diagnostyka po ustawieniu két

W niektérych pojazdach po ustawieniu parametréw zbieznosci két konieczne jest wykonanie odpowiednich

funkcji diagnostycznych, np. zresetowanie uktadu SAS.
5.4.7.1 Reset czujnika kata skretu (SAS)

Po wyregulowaniu kata nachylenia i kata zbieznosci két, w niektérych przypadkach wymagany
jest reset systemu SAS. Niewykonanie resetu systemu SAS moze wptyna¢ na dziatanie systemoéw
bezpieczenstwa, takich jak VSC, ESC, TCS itp.

Aby wykonac reset SAS

1. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na tablecie, aby sprawdzi¢, czy spetnione sg nastepujgce warunki.
Z.

1) Zapton jest wigczony.
2) Silnik jest wytaczony.
3) VCI jest prawidtowo podtaczony.

B :',‘"H, SAS Reset

Prepare

After the wheel alignment parameters are adjusted, the SAS reset is required.

Please ensure that the following conditions are met:
* The ignition is ON;

* The engine is OFF;

* The VCI is connected properly.

Rysunek 5-91 Ekran resetowania SAS 1

2. Jesli powyzsze warunki sg spetnione, dotknij przycisku Dalej, aby przejs¢ do nastgpnego ekranu. Nastepnie postepuj zgodnie z instrukcjami.
przewodnik ekranowy, aby powoli obréci¢ kierownice do pozycji Srodkowej, ustawic
przednie kota na wprost i pusci¢ kierownice.
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SAS Reset

Prepare Perfor Result

Turn the steering wheel slowly to the
center position, set the front wheels
straight ahead, and release the steering

wheel.
= Post-alignment n
Diagnosis
1.0°
Steering angle sensar

[ Exit Alignment
VIN:
Info:

Camera Next

SN

Rysunek 5-92 Ekran resetowania SAS 2

3. Dotknij Dalej. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby obréci¢ kierownice w kierunku

w prawo o okoto 30°, a nastepnie wykonaj nastepujgce czynnosci:
1) Powoli obré¢ kierownice do lewego skrajnego potozenia i przytrzymaj przez okoto 5 sekund;
2) Powoli obré¢ kierownice do prawego skrajnego potozenia i przytrzymaj przez okoto 5 sekund;

3) Powoli obré¢ kierownice do pozycji Srodkowej, ustaw przednie kota na wprost i pus¢ kierownice.

SASReset [
par Perform est
Turn the steering wheel to the right for
about 30° then perform the steps below:
1. Turn the steering wheel slowly to the
" Wheels straight shead

M 0.00° left end stop and hold for about Ss;
2. Turn the steering wheel slowly to the
right end stop and hold for about 5s;
3. Turn the steering wheel slowly to the
center position, set front wheels straight
ahead, and release the steering wheel.

1.0°

Steering angle sensor

[ Exit Alignment

VIN:

Info:
SN Camera Next

Rysunek 5-93 Ekran resetowania SAS 3

4. Jesli powyzsze operacje zostaty zakoriczone, nacisnij Dalej , aby wprowadzi¢ wynik resetowania SAS
ekran. W' oznacza pomysine zresetowanie SAS; oznacza nieudany reset SAS.

120




Perforr Result

SAS reset succeeded.
0.00°

0.0°

Steering angle sensor

B Exit Alignment
g!

VIN:
Info:

s Camera Next
Rysunek 5-94 Ekran resetowania SAS 4

5.4.8 Raporty
W tej sekcji, po wykonaniu ustawienia két, mozesz:
1) Sprawd?z raport z ustawienia két, parametry ustawienia kot itp.
2) Zapisywanie raportéw i udostepnianie ich w chmurze.

5.4.8.1 Wypetnij dane klienta

Przed uzyskaniem dostepu do sekgji Raporty nalezy uzupetni¢ dane klienta. Jak pokazano w ponizszej
tabeli z danymi klienta, pozycje oznaczone gwiazdka (*) sq polami obowigzkowymi, ktére wymagaja
uzupetnienia odpowiednich informacji.

Cancel Customer information Clear “
Vehicle Information m’::’m Q

License plate @ Name st name Last

SVIN WAUZZZAGTENTXXXXX | Mobile

“Year 2014 (E) | e

*Make Demo | Emai

*Model AudiA7 201> | company
+Odometer | Requirec km  ¥|  Address

Color ‘

Work Order Information

Technician ‘

Rysunek 5-95 Tabela informacji o kliencie
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5.4.8.2 Typy raportéow

Mozna wyswietli¢ dziesie¢ raportéw, jesli wszystkie funkcje zostang wigczone podczas catej procedury
ustawiania geometrii két, w tym raporty dotyczace diagnostyki bezpieczenstwa podwozia, geometrii két,
przed naprawg i po naprawie, przed naprawg, wartosci biezgcych, wartosci symetrii, kontroli podwozia,
kontroli opon, wysokosci jazdy i skretu na nieréwnosciach.

1) Raport diagnostyczny bezpieczenstwa podwozia: elementy kontroli, w tym bieznik, gteboko$¢ bieznika,
podwozie i stan czterech két; sugestie napraw na podstawie kontroli.

g Vehicke AuTeL m

Inspection

2014 (E) Demo Chassis Safety Diagnostic Report
& Preparation i B —
2 Work

(=
+, Compensation
=t & [——

@ castersal

& Alignment
= Postalignment

Pretepair &
Post-repair

Diagnosis -

ADAS

Calibration o

Values
[= Exit Alignment —— L
e — =

IN:
Info: Customer
SN

[ Information ot

Rysunek 5-96 Raport diagnostyki bezpieczenstwa podwozia

2) Raport z pomiaru geometrii két: Wszystkie wyniki kontroli, w tym gtebokos¢ bieznika, cisnienie w oponach,
srednica toczenia, wysokos¢ jazdy, specyfikacje osi przedniej i tylnej.

Vehicle Aure: T m = —
&} Inspection 5

2014 (F) Demo Wheel Alignment Report
& o o Rl
Work "

- :
& Compensation

Wheel
L Alignment
@ castersal :

- Pre-repair & 3
>& Algnment - b Postrepar  Pre-epsit
#% Guide i £ T
{=y Postalignment

Diagnosis

ADAS e b s
Calibration e § e Ot
5 3 ; Vakses )
[+ Exit Alignment
Vi
Info; Customer
s

Rysunek 5-97 Raport z ustawienia kot
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@ NOTATKA

Wartosci gtebokosci bieznika i ci$nienia w oponach sg dostepne tylko wtedy, gdy bieznik
przeprowadzana jest kontrola gtebokosci i ci$nienia.
Wartosci wysokosci jazdy sg dostepne tylko wtedy, gdy pomiar wysokosci jazdy jest

wykonano.

3) Raport przed naprawg i po naprawie: Wykres poréwnawczy stanu przed naprawg i po naprawie

wyniki.
EE] ‘Vehicle

Inspection

& Preparation
2 Work

+%4 Compensation

@ Caste/sAl

== Measured

= Result
& Alignment
’\ ‘Guide

& Postalignment
Diagnosis

® ADAS
Calibration

[ Exit Alignment

VIN:
Info:
SN

AuTEL

2014 (6 Demo Pre-repsie & Post-repsi Report

[

= f==)
=
=
3§

Rysunek 5-98 Raport przed naprawg i po naprawie

Wheel
Alignment

Pre-repait

4) Raport przed naprawg: Wykres wynikéw przed naprawa. Jesli ktérakolwiek z wartosci pomiarowych odbiega

od wartosci podanej w specyfikacji, zostanie podany dodatkowy opis objawdw.
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5) Raport wartosci biezgcych: Wykres aktualnych wynikéw ustawienia két. Jesli ktérakolwiek z
wartosci biezgcych odbiega od wartosci podanej w specyfikacji, zostanie podany
dodatkowy opis objawdw.
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Rysunek 5-100 Raport wartosci biezgcej

6) Raport wartosci symetrii: wykres osi pojazdu, osi két, przesuniecia bocznego itp.
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7) Raport z inspekcji podwozia: Rejestruje dane z inspekcji podwozia. Niniejszy raport jest dostepny tylko
dostepne, jesli przeprowadzono kontrole podwozia.
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Rysunek 5-102 Raport z inspekcji podwozia

8) Raport z inspekcji opon: Rejestruje dane kontrolne dotyczace stanu bieznika, jego gtebokosci i
cisnienia w oponach. Raport jest dostepny tylko po przeprowadzeniu inspekcji gtebokosci bieznika

i ci$nienia w oponach.
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9) Raport wysokosci jazdy: Wykres wysokosci jazdy lub réznicy wysokosci jazdy. Ten raport jest dostepny
tylko po wykonaniu pomiaru wysokosci jazdy.
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Rysunek 5-104 Raport wysokosci jazdy

10) Raport o skrecaniu két (Bump Steer): Dwa wykresy ilustrujgce korelacje miedzy wysokoscig zawieszenia
a zbieznoscig két przednich oraz miedzy wysokoscig zawieszenia a pochyleniem két przednich.
Raport jest dostepny tylko po wykonaniu pomiaru skrecania két (Bump Steer).
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Rysunek 5-105 Raport o skrecaniu

Jezeli w raporcie wyswietla sie iﬂna i po kliknigciu w celu wyswietlenia nie pojawiajg si¢ zadne dane pomiarowe, oznacza to, ze
Oznacza, ze odpowiednia funkcja nie zostata wykonana. Mozesz nacisng¢ przycisk procedury po lewej
stronie, aby wykona¢ funkcje; zostang wéwczas wygenerowane odpowiednie dane raportu.
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5.4.8.3 Zapisywanie raportu i udostepnianie raportu w chmurze

Po wykonaniu przegladu pojazdu i ustawienia geometrii két mozesz zapisac raporty i udostepni¢ je w chmurze.
Nastepnie mozesz udostepniac raporty w chmurze klientom w czasie rzeczywistym za pomocg kodu QR, wiadomosci
e-mail lub SMS.

Aby zapisac¢ raporty

1. Na ekranie Raporty z geometrii k6t dotknij B przycisk na gérnym pasku narzedzi
aby otworzy¢ liste rozwijana.
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Rysunek 5-108 Ekran zapisywania raportu 1
2. Kliknij opcje Zapisz biezacy plik PDF, aby przej$¢ do ekranu Zapisz jako PDF.

= Save as PDF ]

File name;

Comments:

Rysunek 5-109 Ekran zapisywania raportu 2

3. Wprowadz nazwe pliku i dotknij ,Zapisz". Gdy tablet wyswietli ponizszy ekran, oznacza to, ze
raporty zostaty pomysinie zapisane. Dotknij ,,OK" i wré¢ do ekranu ,Raporty”.
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Saving succeeded!

Rysunek 5-110 Ekran zapisywania raportu 3

4. Dotknij aplikacji Menedzer danych i wybierz ikone PDF, aby wyswietli¢ raporty
zapisane lokalnie.
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Rysunek 5-111 Przyktad raportu PDF, strona 1
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Aby raportowa¢ do chmury

1. Na ekranie Raporty dotyczgce geometrii két dotknij listy w dét B przycisk, aby otworzy¢ liste rozwijana
i dotknij przycisku Zgto$ do chmury .
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Rysunek 5-116 Raport do ekranu chmury 1

2. Gdy tablet wyswietli ponizszy ekran, oznacza to, ze raporty zostaty pomysinie zapisane w chmurze.
Dotknij ,Zamknij” , aby powréci¢ do ekranu ,Raporty”, lub dotknij ,, Wyswietl raport”, aby go
wyswietlic.

Success!

View Report

Rysunek 5-117 Raport do ekranu chmury 2
Aby udostepniac raporty

1. Dotknij opcji Wyswietl raport (patrz Rysunek 5-110 Ekran zapisywania raportu 3) lub dotknij opcji
W aplikacji Data Manager wybierz ikone Cloud Report i wybierz konkretny raport, aby uzyskac
dostep do ekranu Test Report.
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| Test Report 2 =

2014 (E) Demo Chassis Safety Diagnostic Report
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Rysunek 5-118 Ekran raportu testowego

@ NoTATKA

Na ekranie Lista raportéw w obszarze Menedzer danych > Raport w chmurze znajduje sie raport oznaczony

oznacza, ze raport zostat pomysinie przestany do chmury i mozna go udostepni¢ innym osobom; natomiast
raport oznaczony symbolem oznacza, ze przesla@do chmury nie powiodto sie i nie mozna go udostepnic.

2. Dotknij '<: przycisk na gérnym pasku narzedzi, aby udostepnic¢ raport.

1) Zeskanuj kod QR, aby bezposrednio wyswietli¢ raport. Kod QR dla kazdego raportu jest inny.

View and Share Report

Scan the QR code to share or send the report via the following
methods

Rysunek 5-119 Ekran metody udostepniania w chmurze raportu
2) Kliknij opcje Wyslij e-mail, wprowadz adres e-mail, a nastepnie kliknij opcje Wyslij, aby udostepni¢ raport.
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Cancel Send Email

* Please enter email address

Set as default

Mail subject

[ iA7 2011> Wheel Alignment Report (Report ID: MAXIA20260125100/300

Mail content
TOUI ZU 15 \E) UETTI0 AUGTAT ZU 112 WITEET ANGTITIENt REpOTT
has been generated. Click
https://yourls-prod.autel.com/tévv2?param=jhZ0q1 to view
now.

Rysunek 5-120 Ekran wysytania wiadomosci e-mail

3) Kliknij opcje Wyslij SMS, wprowadz numer telefonu, a nastepnie kliknij opcje Wyslij, aby udostepni¢ raport.

Send SMS

Please enter your phone number:
[

+86 v

Rysunek 5-121 Ekran wysytania wiadomosci SMS

5.5 Stownik

5.5.1 O$ geometrii

0$ geometrii odnosi sie do przeciecia sig podtuznej ptaszczyzny srodkowej nadwozia z poziomg ptaszczyzng przedniej i tylnej osi

(niebieska linia przerywana).
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5.5.2 Kat ciggu

Definicja

Kat natarcia to kat miedzy podtuzng ptaszczyzng geometryczng pojazdu a linig natarcia (osig napedowg
jest linia prostopadta do $rodka tylnej osi). Jak pokazano na ponizszym rysunku.

Funkcja
Upewnij sie, ze pojazd jest prowadzony prosto.
Skutki nieprawidtowego kata ciggu
Kierownica jest pochylona, gdy pojazd jedzie prosto.
Opony sg nienormalnie zuzyte, a pojazd $cigga na jedng strone.
5.5.3 Nastepnie
Definicja

Palec to kat zawarty miedzy ptaszczyzng srodkowa obrotu kota a ptaszczyzng wzdtuzng pojazdu (jak
pokazano na rysunku ponizej).
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Funkcja

Wyeliminuj lub zredukuj niekorzystny efekt rozchylania sie przednich koricéwek két na zewnatrz z powodu
pochylenia podczas jazdy. Upewnij sie, ze kota nie toczg sie na zewnatrz.
Zapobiegaj bocznemu $lizganiu sie két. Zmniejsz zuzycie opon i paliwa.

Skutki nieprawidtowego palca u nogi

Jedna strona opony jest nienormalnie zuzyta.
Pojazd ma nadmierne wibracje podczas jazdy z duzg predkoscia.

Kierownica jest pochylona podczas jazdy na wprost.

5.5.4 Catkowity palec u nogi

Suma zbieznosci két wspétosiowych lewego i prawego.

5.5.5 Zbieznos¢
Definicja

Pochylenie két to kat miedzy ptaszczyzng obrotu kota a ptaszczyzng wzdtuzng prostopadta do ptaszczyzny
nosnej pojazdu. Jesli gérna czes¢ kota jest pochylona na zewnatrz wzgledem ptaszczyzny obrotu, jest to
dodatnie pochylenie két. Jesli gérna cze$¢ kota jest pochylona do wewnatrz, jest to ujemne pochylenie két

(jak pokazano na ponizszym rysunku).
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Funkcja

Poprawia bezpieczenstwo przednich két i sprawia, ze kierowanie podczas jazdy staje sig tatwiejsze.

Skutki nieprawidtowego pochylenia kot

Gdy pochylenie kot jest zbyt duze, zewnetrzna strona kota ulega zuzyciu. Pojazd ma nadmierne wibracje,

a kierownica jest niestabilna podczas jazdy z duzg predkoscia.

Gdy pochylenie jest zbyt mate, wewnetrzna strona kota ulega zuzyciu.
kierownica obraca sie ciezko i nie ma wystarczajace;j sity, aby automatycznie powréci¢ kierownicy

do pozycji Srodkowe;j.

Gdy pochylenie két z lewej i prawej strony nie jest réwne, pojazd $lizga sie na boki i zbacza z toru

jazdy.
5.5.6 Koto przednie
Definicja

Sworzen zwrotnicy to srodek obrotu kota podczas jego obrotu. Pochylenie sworznia zwrotnicy to kat miedzy
0sig sworznia zwrotnicy a linig prostopadta do ptaszczyzny noénej pojazdu (jak pokazano na ponizszym
rysunku).
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Funkcja

Stwérz site, ktéra automatycznie przywraci kierownice do pozycji srodkowej.
Zapewnij stabilno$¢ pojazdu podczas jazdy na wprost. Spraw, aby kierownica byta |zejsza i tatwiejsza do

utrzymania po zmianie kierunku jazdy.

Skutki nieprawidtowego rzutu

Gdy kat pochylenia lewego i prawego kota nie jest réwny, kota lewe nie sg zsynchronizowane z prawymi

podczas zmiany kierunku jazdy. W rezultacie pojazd zbacza z toru jazdy.

Gdy kat pochylenia osi jest zbyt maty, kierownica jest niestabilna.

Gdy kat pochylenia sworznia zwrotnicy jest zbyt duzy, kierowanie staje sie ciezkie.
5.5.7 Pochylenie osi sterowania (SAI)
Definicja

Pochylenie osi skretu to kat zawarty miedzy osig sworznia zwrotnicy a linig pionowg w ptaszczyznie bocznej

pojazdu (jak pokazano na rysunku ponizej).

Funkcja

Gdy kota zaczynajg odchyla¢ sie od pozycji jazdy na wprost pod wptywem sity zewnetrznej, kota przednie
automatycznie powracajg do pozycji jazdy na wprost.

Skutki nieprawidtowego pochylenia osi kierowniczej

W przypadku zbyt duzego wychylenia osi skretu wymagana sita kierowania

staje sig wiekszy i sterowanie staje sie trudniejsze.

Jesli pochylenie osi kierowniczej jest zbyt mate, uktad kierowniczy nie moze powrdéci¢ catkowicie do

pozycji Srodkowej po wykonaniu przez pojazd skretu.

138



Gdy pochylenie lewej osi skretu i pochylenie prawej osi skretu sq

nie sg réwne, pojazd moze sciggac na jedng strone.
5.5.8 Kat zawarty (1A)
Definicja

Kat zawarty to kat Y miedzy osig sworznia zwrotnicy a osig kota. Warto$¢ kata zawartego to suma pochylenia

osi skretu a i kata pochylenia két B (jak pokazano na ponizszym rysunku).

Funkcja

Kat zawarty stuzy do diagnozowania rozbieznosci uktadu zawieszenia i odksztatcen jego elementéw.

Skutki nieprawidtowego kata zawartego

Gdy kat zawarty miedzy osiami jest zbyt maty, pochylenie osi skretnej jest normalne, a pochylenie kot

jest zbyt mate, czop watu moze by¢ wygiety.

Gdy kat zawarty jest normalny, pochylenie osi skretnej jest zbyt mate, a pochylenie két zbyt duze,

dolne ramie sterujace moze by¢ wygiegte.

Gdy kat zawarty miedzy kotami jest normalny, pochylenie osi skretnej jest zbyt duze, a pochylenie kot

zbyt mate, gérne ramie sterujgce moze by¢ wygiegte.

Gdy kat rozwarcia jest zbyt duzy, pochylenie osi skretnej jest zbyt mate, a pochylenie két jest zbyt duze,

dolne ramige sterujace i czop watu moga ulec wygigciu.

5.5.9 Wychylenie kot na zakretach
Definicja

Kat Ackermana to réznica miedzy katem skretu két zewnetrznych i katem skretu két wewnetrznych podczas

skrecania pojazdu.
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Funkcja
Aby zapewni¢ wiekszg przyczepnos¢, upewnij sie, ze dwa przednie kota sg skierowane we wtasciwym kierunku.
Skutki nieprawidtowego kata Ackermana
Opony moga mie¢ oznaki zuzycia.

Opony moga $lizgac sie na boki, podskakiwa¢ lub wydawac nietypowy hatas z powodu niewystarczajacej

przyczepnosci podczas pokonywania zakretéw.
5.5.10 Maksymalny kat skretu
Definicja

Maksymalny kat skretu to kat, jaki obejmuje ptaszczyzna obrotu két, gdy kota przednie skrecajg z pozycji
jazdy na wprost do pozycji kraricowej w lewo lub prawo.

Funkcja

Kontroluj minimalny promien skretu i zapewnij stabilno$¢ oraz zwrotnosc¢ pojazdu.

Skutki nieprawidtowego maksymalnego kata skretu
Podczas jazdy pojazd moze wpas¢ w poslizg.

Podczas skrecania pojazdu moze wystgpi¢ hatas.
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Kierownica moze sie trzasc.
Uktad kierowniczy jest ciezki.

W skrajnych przypadkach moze doj$¢ do przewrécenia pojazdu.

5.5.11 Wysokos¢ jazdy

Lokalizacja i sposéb regulacji wysokosci zawieszenia réznia sie w zaleznosci od producenta pojazdu. Szczegdty
ponizej.

Wysokos¢ zawieszenia pojazdéw réznych producentéw, takich jak Volkswagen, Audi, Porsche itp.

o

Wysokos¢ zawieszenia pojazddw producentéw takich jak BMW.

Wysoko$¢ jazdy pojazdéw réznych producentéw, np. Mercedes-Benz, Maybach itp., okreslana poprzez pomiar

nachylenia elementéw podwozia.
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Wysoko$¢ zawieszenia w pojazdach réznych producentéw, np. Renault i Peugeot, ma wiecej niz jedng wartos¢

i musi by¢ mierzona na jednej pozycji opony.

B -’E -
I(

5.5.12 Kat odchylenia
Definicja

Kat odchylenia to kat zawarty miedzy pionowsa linig tgczaca srodki két i linig oporu.

Funkcja

Aby zdiagnozowa¢ odksztatcenie osi.
Skutki nieprawidtowego kata odchylenia

Kat odchylenia powoduje réznice pomiedzy rozstawem osi po lewej i prawej stronie, a

pojazd $cigga na strone o krétszym rozstawie osi.

5.5.13 Koto prosto przed siebie

Potowa réznicy wartosci miedzy palcem lewego kota przedniego a palcem prawego kota.

5.5.14 Wartos¢ symetryczna

Wymiary geometryczne pojazdu sg zazwyczaj symetryczne, co pozwala na wstepng ocene, czy pojazd miat

wypadek, a takze ocene stanu podwozia i pomaga w ustawieniu zbieznosci wszystkich két.
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5.5.15 Srednica walcowania

Promien toczenia R jest réwny odlegtosci od Srodka kota do podtoza.
Srednica toczenia réwna jest dwém promieniom toczenia R.
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6 Konserwacja i serwis

6.1 Instrukcje dotyczgce konserwacji

6.1.1 Konserwacja ramy geometrii kot

6.1.1.1 Konserwacja kamery

Trzymaj rece i narzedzia z dala od obiektywu aparatu.

NIE prébuj czysci¢ obiektywu aparatu standardowym ptynem do mycia szyb i $ciereczkg ani dmuchajac na
niego sprezonym powietrzem. Jesli czyszczenie okaze sie konieczne, nalezy je wykona¢ specjalnym ptynem
do czyszczenia optyki i/lub sprezonym powietrzem.

6.

-

.1.2 Regulacja n6zek regulowanych
Jezeli n6zka regulacyjna nie dotyka podtoza nawet po catkowitym dokreceniu pokretta, nalezy wyregulowac
jej wysokos¢.

Za pomoca klucza nastawnego zat6z go na gérng nakretke szesciokatng regulowanej nézki i poluzuj
nakretke. Obré¢ pokretto do zadanej wysokosci, a nastepnie obré¢ gérna nakretke w kierunku przeciwnym
do ruchu wskazéwek zegara, aby zamocowac¢ regulowang nozke.
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6.1.1.3 Konserwacja szyny prowadzacej

Aby zachowa¢ ptynny ruch pionowy ramy regulacji zbieznosci két, nalezy smarowaé dwie szyny
prowadzgce smarem co sze$¢ miesiecy.

Za pomocag smarownicy napetnij dwie smarowniczki w szczelinach po obu stronach ramy (jak
pokazano ponizej).

6.

BN

.1.4 Konserwacja faficucha

Aby zachowa¢ ptynny ruch pionowy ramy regulacji zbieznosci két, nalezy co sze$¢ miesiecy
smarowac oba tancuchy olejem zapobiegajgcym korozji.

Nacisénij przycisk UP , aby podnie$¢ wewnetrzng kolumne ramy, zlokalizuj tancuchy i natéz olej
antykorozyjny na powierzchnie fancuchéw.
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6.1.1.5 Konserwacja $ruby pociggowej

Aby zachowa¢ ptynny ruch pionowy ramy regulacji zbieznosci két, nalezy smarowac $rube pociggowa smarem co sze$¢

miesiecy.

Za pomocg smarownicy nanie$ smar na $rube pociggowg widoczng na srodku ramy (jak pokazano ponizej).

o
A
© 2

o o O
© ©

e}

[

6.1.2 Utrzymanie celu

NIE uzywaj twardych przedmiotéw do uderzania lub zarysowywania powierzchni celu, poniewaz moze to uniemozliwi¢ jego

identyfikacje. Nalezy pamieta¢, ze nagromadzony brud, olej lub smar réwniez moga powodowac¢ problemy z identyfikacjg
celu.

Jesli na ekranie docelowym nad wzorem docelowym pojawi sie pokazana ponizej czerwona ikona, moze to oznacza¢, ze

obiekt docelowy wymaga czyszczenia.

8 Czerwona ikona: Cel nie zostat znaleziony.

Do czyszczenia tarczy nie nalezy uzywac recznikéw papierowych ani szmat, poniewaz ich wtékna moga zatrzymywac ttuszcz

i pozostawiac cienkg warstwe na powierzchni tarczy podczas wycierania.
Wyczys¢ tarcze tagodnym detergentem i miekkimi recznikami papierowymi.

NIE polewa¢ wodg, nie zanurza¢ w wodzie ani nie spryskiwac srodkiem czyszczacym bezposrednio celu, poniewaz moze to

uszkodzi¢ elementy optyczne. Nalezy doktadnie wytrze¢ catg powierzchnie celu.
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6.2 Procedury serwisowe

W tej sekcji przedstawiono informacje dotyczace rozwigzywania probleméw, pomocy technicznej, ustug

naprawczych i sktadania wnioskéw o czesci zamienne lub opcjonalne.

6.2.1 Samokontrola
1. Mechanizm podnoszenia ramy do pomiaru geometrii két nie dziata.
Sprawdz, czy przewdd zasilajacy jest dobrze podtaczony.
Sprawdz, czy przetacznik zasilania ramy do pomiaru zbieznosci kot jest wigczony.
Sprawdz, czy przycisk ZATRZYMANIA AWARYJNEGO jest wtgczony.
Sprawdyz, czy zaczekate$ dtuzej niz 5 sekund na wigczenie systemu.

Sprawdz, czy rama do ustawiania geometrii két osiggneta dolna/gérna pozycje graniczng

pozycja.
2. Mechanizm podnoszacy rame do pomiaru geometrii két jest trudny do podniesienia lub opuszczenia.
Sprawd?z, czy kable tadujgce lub inne kable nie sg splatane.
Sprawdz, czy wokét ramy do pomiaru zbieznosci két nie ma zadnych przeszkéd.

3. Kamera nie dziata.

Sprawdz, czy przewdd zasilajacy jest podigczony do gniazdka elektrycznego i wytgcznika zasilania.

wigczona jest ramka regulacji zbieznosci két.

Sprawdz, czy przewody zasilajgce i USB na poprzeczce sa dobrze zamocowane
potaczony.

6.2.2 Ustugi posprzedazowe
6.2.2.1 Konserwacja na miejscu

1. Mechanizm podnoszenia ramy do ustawiania geometrii k6t nadal nie dziata po samoczynnym

kontrola.

W celu sprawdzenia statusu kazdego urzgdzenia personel serwisu posprzedazowego powinien wprowadzi¢ je do trybu fabrycznego.

czujnik i hamulec silnika.

Zdejmij tylng pokrywe, aby sprawdzi¢, czy kable nie sg luzne, uszkodzone lub
inne wady.

2. Mechanizm podnoszacy rame regulacji geometrii két nadal jest trudny do podniesienia lub opuszczenia po

samokontrola.
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Sprawdz, czy konstrukcja ramy do pomiaru geometrii kot nie ulegta odksztatceniu, wykonujac to zadanie

personelowi serwisu posprzedazowego na miejscu.
Wejdz do trybu fabrycznego i sprawdz stan kazdego czujnika i hamulca silnika.

Zdejmij tylng pokrywe, aby sprawdzi¢, czy kable nie sg luzne, uszkodzone lub
inne wady.

3. Rama do pomiaru zbieznosci két unosi sie i opada, wydajac przy tym wyrazny, nietypowy hatas, i blokuje sig.

W celu sprawdzenia statusu kazdego urzadzenia personel serwisu posprzedazowego powinien wprowadzi¢ je do trybu fabrycznego.

czujnik i hamulec silnika.

Zdejmij tylng pokrywe, aby sprawdzi¢, czy kable nie sg luzne, uszkodzone lub
inne wady.

4. Po wigczeniu zasilania ramy do pomiaru zbieznosci két, nie moze ona zatrzymac sie na zadnej wysokosci ani

opusci¢ sie samodzielnie.

W celu sprawdzenia stanu hamulca silnika nalezy wykonaé czynnosci serwisowe, aby przywréci¢ ustawienia
fabryczne.

Zdejmij tylng pokrywe, aby sprawdzi¢, czy kable nie sg luzne, uszkodzone lub

inne wady.

5. Kluczowe czeéci ramy do pomiaru zbieznosci két sg lekko luzne.

Kontrola na miejscu przez personel serwisu posprzedazowego w celu ustalenia, czy

normalne, czy tez nalezy je naprawic¢ lub wymienic.
6. Inne problemy, ktérych uzytkownik nie moze rozwigza¢ poprzez samodzielng inspekcje.

6.2.2.2 Powrét do oddziatu

1. Pytanie pozostaje nierozwigzane po przybyciu na miejsce personelu obstugi posprzedazowej

kontrola.

Pracownicy oddziatu skontaktujg sie z dziatem badawczo-rozwojowym siedziby gtéwnej w celu sprawdzenia

konstrukcji ramy, sprzetu, oprogramowania itp., a nastepnie wspélnie zaproponuja rozwigzania.

6.2.2.3 Powrét do siedziby gtéwnej

1. Po przeprowadzeniu na miejscu kontroli przez personel serwisu posprzedazowego pytanie pozostaje nierozstrzygnigte.

Pracownicy dziatu badawczo-rozwojowego w siedzibie gtéwnej sprawdza rame ustawienia két

struktura, sprzet, oprogramowanie, itp.

2. Po wytaczeniu zasilania ramy do ustawiania geometrii két nie moze ona sta¢ nieruchomo na zadnej wysokosci

i zejdzie samoistnie.
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Pracownicy dziatu badawczo-rozwojowego w siedzibie gtéwnej sprawdzg wszystkie czesci kota

struktura ramki wyréwnujacej w celu rozwigzania probleméw.
3. Powazne poluzowanie lub uszkodzenie kluczowych elementéw ramy do pomiaru zbieznosci két.

Pracownicy dziatu badawczo-rozwojowego w siedzibie gtéwnej sprawdzg wszystkie czesci kota

struktura ramki wyréwnujgcej w celu rozwigzania probleméw.

6.2.3 Wymiana czesci

Czesci, ktére moze wymienic¢ uzytkownik

-

. Kotka

N

. Regulowane nézki

3. Przednia ostona kolumny zewnetrznej

4. Przednia ostona kolumny wewnetrznej

5. Kable zewnetrzne, takie jak kabel zasilajacy, kabel tadowania, kable monitora itp.
6. tancuch

7. Uchwyt na tablet

8. Uchwyt monitora

9. Monitor

10. Gérna pokrywa kolumny wewnetrznej

Czesci, ktére muszg zosta¢ wymienione przez personel serwisu posprzedazowego

1. Podstawa

2. Oktadka tylna

w

. Sznurki wewnetrzne

4. Sprzet wewnetrzny

wv

. Port fadowania 12 V/24 V

6. Uchwyt lub uchwyt uchwytu

7. Panel przyciskéw sterujacych

8. tancuch

9. Kamera (wymagana ponowna kalibracja)
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Czesdci, ktére nalezy zwréci¢ do oddziatu w celu wymiany
1. Popychacz elektryczny lub silnik
2. System kolumnowy
3. Poprzeczka
4. Sterowanie gtéwne

5. Szyna prowadzgca kolumny wewnetrznej

6.2.4 Wsparcie techniczne

Jesli masz jakiekolwiek pytania lub problemy zwigzane z dziataniem produktu, skontaktuj sie z nami (dane

kontaktowe ponizej) lub z lokalnym dystrybutorem.
Siedziba gtéwna Altar China

Telefon: +86 (0755) 8614-7779 (od poniedziatku do pigtku, w godzinach 9:00-18:00 czasu
pekinskiego) E-mail:suppart@autel com
Adres: pietro 2, budynek Caihong Keji, 36 Hi-tech North Six Road, spoteczno$¢ Songpingshan, podokreg Xili,
dzielnica Nanshan, miasto Shenzhen, Chiny

Strona internetowa: www.autel.com

Ottarz Ameryki Pétnocnej

Telefon: 1-855-288-3587 (od poniedziatku do pigtku, w godzinach 9:00-18:00 czasu
wschodniego) —E:mail*iissuppart@autel com
Adres: 36 Harbor Park Drive, Port Washington, Nowy Jork, USA 11050

Strona internetowa: www.autel.com/us

Ottarz Europy

Telefon: +49(0)89 540299608 (od poniedziatku do pigtku, w godzinach 9:00-18:00 czasu
berlinskiego) -E-mail: suppart en@aritel com

Adres: Landsberger Str. 408, 81241 Monachium, Niemcy

Strona internetowa: www.autel.eu
Ottarz APAC
Japonia:

Telefon: +81-045-548-6282

E-mail: suppartjp@autel com Adres 6
pietro, Ari-nadoribiru 3-7-7, Shinyokohama, Kohoku-ku, Yokohama-shi, Kanagawa-ken, 222-0033 Japonia
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Strona internetowa: www.autel.com/jp

Australia:

E-mail: ausupport@autel.com __Adres:

Jednostka 5, ulica Veronica 25, Capalaba

IMEA Autel

Telefon: +971 585 002709 (w Zjednoczonych

Emiratach Arabskich) E-mail: imea-

support@autel.com  Adres: 906-17, Preatoni Tower (klaster L), Jumeirah Lakes Tower, DMCC, Dubaj,
ZEA

Strona internetowa: www.autel.com
Ottarz Ameryki tacinskiej

Meksyk:

Telefon: +52 33 1001 7880 (hiszpanski w Meksyku)  E-mail:

latsupport@autel.com _Adres: Avenida

Americas 1905, 6B, Colonia Aldrete, Guadalajara, Jalisco,
Meksyk

Brazylia:

E-mail: brsupport@autel.com Adres :

Avenida José de Souza Campos n° 900, pokdj 32, Nova Campinas, Campinas - SP, Brazylia

Strona internetowa: www.autel.com/br

6.2.5 Ustuga naprawcza
Jesli zajdzie konieczno$¢ odestania urzadzenia do naprawy, prosimy pobra¢ formularz serwisowy ze strony
www.autel.com i wypetni¢ go. Nalezy poda¢ nastepujace informacje:
Imie i nazwisko osoby kontaktowej
Adres zwrotny

Numer telefonu

Nazwa produktu

Petny opis problemu  Dowdd zakupu w przypadku
napraw gwarancyjnych  Preferowana metoda

ptatnosci w przypadku napraw nieobjetych gwarancja
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@ uwaca

W przypadku napraw nieobjetych gwarancja, ptatnosci mozna dokonac kartg Visa, MasterCard lub przy uzyciu

uznanych warunkéw kredytowych.

Wyslij urzadzenie do lokalnego agenta lub na ponizszy adres:

Pietro 2, budynek Caihong Keji, 36 Hi-tech North Six Road, Songpingshan Community,
Podokreg Xili, dystrykt Nanshan, miasto Shenzhen, Chiny

6.2.6 Inne ustugi
Opcjonalne akcesoria mozna zakupi¢ bezposrednio u autoryzowanych dostawcédw narzedzi firmy Autel
i/lub u lokalnego dystrybutora badz agenta.
Twoje zamoéwienie powinno zawiera¢ nastepujace informacje:
Dane kontaktowe
Nazwa produktu lub czesci
Opis przedmiotu

Tlo$¢ zakupu
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7 Informacje o zgodnosci

Oswiadczenie FCC Identyfikator FCC: WQ8-DA2211

To urzadzenie jest zgodne z czescig 15 przepiséw FCC. Jego eksploatacja podlega dwdm nastepujacym warunkom:

1. Urzadzenie to nie moze powodowac szkodliwych zaktdcen.

2. Urzadzenie to musi akceptowac¢ wszelkie odbierane zaktdcenia, w tym zaktdcenia, ktére moga

spowodowac niepozgdane dziatanie.

A OSTRZEZENIE

Zmiany lub modyfikacje, na ktére nie uzyskano wyraznej zgody strony odpowiedzialnej za zgodno$¢, spowodujg utrate

prawa uzytkownika do korzystania ze sprzetu.

To urzadzenie zostato przetestowane i uznane za zgodne z ograniczeniami dla urzadzen cyfrowych klasy B, zgodnie z
czedcig 15 przepiséw FCC. Ograniczenia te majg na celu zapewnienie odpowiedniej ochrony przed szkodliwymi

zaktéceniami w instalacjach domowych.

To urzadzenie generuje i moze emitowac energie o czestotliwosci radiowej, a jesli nie zostanie zainstalowane i
uzytkowane zgodnie z instrukcjg, moze powodowac szkodliwe zaktdcenia w komunikacji radiowej. Nie ma jednak
gwarancji, ze zaktécenia nie wystapia.

W konkretnej instalacji. Jesli urzadzenie to powoduje szkodliwe zaktécenia w odbiorze sygnatu radiowego lub
telewizyjnego, co mozna sprawdzi¢ poprzez wytaczenie i wigczenie urzgdzenia, zacheca sie uzytkownika do podjecia

préby usuniecia zaktdcen, stosujac jedng lub wiecej z nastepujacych metod:
Srodki:
Zmien orientacje lub potozenie anteny odbiorczej.  Zwigksz
odlegto$¢ miedzy urzadzeniem a odbiornikiem.  Podtgcz urzadzenie do gniazdka w

innym obwodzie niz ten, do ktérego jest podtaczone.
Odbiornik jest podtgczony.

Aby uzyskac pomoc, skontaktuj sie ze sprzedawcg lub doswiadczonym technikiem radiowo-telewizyjnym.
Oswiadczenie FCC dotyczgce narazenia na promieniowanie

To urzadzenie jest zgodne z limitami ekspozycji na promieniowanie FCC okreslonymi dla Srodowiska niekontrolowanego.
Urzadzenie nalezy instalowac i obstugiwac z zachowaniem minimalnej odlegtosci 20 cm miedzy promiennikiem a

ciatem uzytkownika.

153



Ostrzezenie IC Uktad scalony: 10826A-DA2211

To urzadzenie jest zgodne ze standardami RSS Industry Canada, ktére nie wymagaja licencji. Jego uzytkowanie

podlega dwém nastepujgcym warunkom:
(1) Urzadzenie to nie moze powodowac zaktécen i

(2) Urzadzenie to musi by¢ odporne na wszelkie zaktécenia, w tym zaktécenia mogace powodowacé
niepozadane dziatanie urzadzenia.

To urzadzenie jest zgodne z normami RSS Industry Canada dotyczacymi zwolnienia z obowigzku licencji.

Eksploatacja jest dozwolona pod warunkiem spetnienia dwéch nastepujgcych warunkéw:
(1) urzadzenie nie moze powodowac zaktécen, oraz

(2) Uzytkownik urzadzenia jest zobowigzany zaakceptowa¢ wszelkie odbierane zaktécenia radiowe, nawet

jezeli zaktécenia te moga utrudniac jego dziatanie.

AOSTRZEZENIE

Zmiany lub modyfikacje dokonane bez wyraznej zgody strony odpowiedzialnej za zgodno$¢ moga spowodowacé

uniewaznienie prawa uzytkownika do korzystania ze sprzetu.

To urzadzenie zostato przetestowane i uznane za zgodne z ograniczeniami dla urzgdzen cyfrowych klasy B,
zgodnie z przepisami IC. Ograniczenia te majg na celu zapewnienie odpowiedniej ochrony przed szkodliwymi

zaktéceniami w instalacjach domowych.

To urzadzenie generuje i moze emitowac energie o czestotliwosci radiowej, a jesli nie zostanie zainstalowane
i uzytkowane zgodnie z instrukcjg, moze powodowac szkodliwe zaktdcenia w komunikacji radiowej. Nie ma
jednak gwarancji, ze zaktécenia nie wystapia.
W konkretnej instalacji. Jesli urzadzenie to powoduje szkodliwe zaktécenia w odbiorze sygnatu radiowego lub
telewizyjnego, co mozna sprawdzi¢ poprzez wylaczenie i wigczenie urzadzenia, zacheca sie uzytkownika do
podjecia proby usuniecia zaktdcen, stosujac jedng lub wiecej z nastepujgcych metod:
Srodki:

Zmien orientacje lub potozenie anteny odbiorczej.

Zwieksz odlegto$¢ miedzy urzadzeniem a odbiornikiem.  Podtacz urzadzenie do

gniazdka w innym obwodzie niz ten, do ktérego podtaczony jest odbiornik.

Aby uzyska¢ pomoc, skontaktuj sie ze sprzedawcg lub doswiadczonym technikiem radiowo-telewizyjnym.
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Oswiadczenie o narazeniu na promieniowanie IC

To urzadzenie spetnia limity narazenia na promieniowanie IC okreslone dla sSrodowiska niekontrolowanego.
Urzadzenie nalezy instalowac¢ i obstugiwac z zachowaniem minimalnej odlegtosci 20 cm miedzy promiennikiem a

ciatem uzytkownika.

Zgodnos¢ z CE

Dyrektywa RED 2014/53/UE.

Zgodnos¢ z RoHS

Urzadzenie to uznaje sig za zgodne z europejska dyrektywg RoHS 2011/65/UE.
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8 Gwarancja

8.1 Ograniczona roczna gwarancja

Firma Autel Intelligent Technology Corp., Ltd. (Spétka) gwarantuje pierwotnemu nabywcy detalicznemu tego
urzadzenia, ze jesli w trakcie normalnego uzytkowania w normalnych warunkach konsumenckich ten produkt
lub jakakolwiek jego cze$¢ okaze sie wadliwa pod wzgledem materiatu lub wykonania, co spowoduje awarie
produktu w ciggu jednego roku od daty zakupu, to taka wada(y) zostanie(g) naprawiona(e) lub wymieniona(e) (na
nowe lub regenerowane czesci) na podstawie dowodu zakupu, wedtug uznania Spétki, bez pobierania optat za

czesci lub robocizne bezposrednio zwigzane z wada(ami).

@ NOTATKA

Jezeli okres gwarancji jest niezgodny z lokalnymi przepisami i regulacjami, nalezy zastosowac sie do odpowiednich

lokalnych przepiséw i regulacji.

Firma nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody przypadkowe lub nastepcze wynikajace z uzytkowania,
niewtasciwego uzytkowania lub montazu urzadzenia. W niektérych stanach nie ma ograniczen co do czasu

trwania gwarancji dorozumianej, dlatego powyzsze ograniczenia moga nie mie¢ zastosowania.
Niniejsza gwarancja nie ma zastosowania do:
a) Produkty poddane nietypowemu uzytkowaniu lub warunkom, wypadkowi, niewtasciwemu obchodzeniu sig, zaniedbaniu,

nieautoryzowanej przerébce, niewtasciwemu uzyciu, niewtasciwej instalacji lub naprawie lub niewtasciwemu przechowywaniu;

b) Produkty, ktérych mechaniczny lub elektroniczny numer seryjny zostat
usuniete, zmienione lub zniszczone;

) Uszkodzenia powstate w wyniku narazenia na nadmierne temperatury lub ekstremalne warunki srodowiskowe
warunki;

d) Uszkodzenia powstate w wyniku podtaczenia lub uzywania akcesoriéw lub innych produktéw niezatwierdzonych
lub nieautoryzowanych przez Spétke;

e) Wady wygladu, kosmetyczne, dekoracyjne lub konstrukcyjne, takie jak ramy i elementy
czesci nieoperacyjne.

f) Produkty uszkodzone na skutek przyczyn zewnetrznych, takich jak ogien, brud, piasek, wyciek z baterii,

przepalony bezpiecznik, kradziez lub niewtasciwe uzycie zrédta energii elektryczne;.

0 WAZNY

Cata zawarto$¢ produktu moze zostac¢ usunieta podczas procesu naprawy. Przed przekazaniem produktu do serwisu

gwarancyjnego nalezy wykonac kopie zapasowg catej zawartosci produktu.
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