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Tavaramerkit

Autel® ja MaxiSys® ovat Autel Intelligent Technology Corp., Ltd:n tavaramerkkeja, jotka on rekistergity Kiinassa,
Yhdysvalloissa ja muissa maissa. Kaikki muut merkit ovat omistajiensa tavaramerkkejé tai rekisteroityja
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Tekijanoikeustiedot
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tietoihin.

Autel pidattaa oikeuden tehda muutoksia milloin tahansa ilman erillista ilmoitusta. Vaikka tiedot ovat
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Autel ei ole vastuussa mistaan suorista, erityisista, satunnaisista tai epasuorista vahingoista tai taloudellisista
vélillisisté vahingoista (mukaan lukien voitonmenetys), jotka johtuvat tdmén laitteen kaytosta.
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Turvallisuustiedot

Oman ja muiden turvallisuuden vuoksi seka laitteiden ja ajoneuvojen, joissa laitetta kaytetaan,
vahingoittumisen estamiseksi on tarkeaa, ettd kaikki laitetta kayttavat tai sen kanssa
tekemisissa olevat henkilot lukevat ja ymmartavat tassa kayttdoppaassa esitetyt
turvallisuusohjeet.

Ajoneuvojen huoltoon tarvitaan lukuisia menetelmia, tekniikoita, tytkaluja ja osia, samoin kuin
tyota tekevan henkildn taidot. Koska testaussovelluksia on valtava maara ja tuotteita, joita talla
laitteella voidaan testata, on monenlaisia, emme voi ennakoida tai antaa neuvoja tai
turvallisuusviesteja, jotka kattaisivat kaikki tilanteet. Autoteknikon vastuulla on olla perehtynyt
testattavaan jarjestelmaén. On ratkaisevan tarkeda kayttaa asianmukaisia huoltomenetelmia
ja testausmenettelyja. On tarke&é suorittaa testit asianmukaisella ja hyvaksyttavalla tavalla,
joka ei vaaranna omaa turvallisuuttasi, muiden tydalueella olevien turvallisuutta, kdytettavaa
laitetta tai testattavaa ajoneuvoa.

Ennen laitteen kayttda lue aina testattavan ajoneuvon tai laitteen valmistajan toimittamat
turvallisuusviestit ja sovellettavat testausmenetelméat. Kayta laitetta ainoastaan tassa
kayttdoppaassa kuvatulla tavalla. Muista lukea, ymmartaa ja noudattaa kaikkia tassa
kayttdoppaassa olevia turvallisuusviesteja ja ohjeita.

Turvallisuusviestit

Turvallisuusviestit on tarkoitettu henkilévahinkojen ja laitevaurioiden ehkéisemiseksi.
Kaikki turvallisuusviestit on merkitty vaaratasoa ilmaisevalla merkkisanalla.

/A VAARA

limaisee valittdémasti vaarallista tilannetta, joka voi johtaa kayttajan tai sivullisten kuolemaan
tai vakavaan loukkaantumiseen, jos sita ei valteta.

/A\VAROITUS
limaisee mahdollisesti vaarallista tilannetta, joka voi johtaa kayttajan tai sivullisten kuolemaan
tai vakavaan loukkaantumiseen, jos sité ei valteta.

Turvallisuusohjeet

Téassa esitetyt turvallisuusviestit kattavat tilanteita, joista Autel on tietoinen julkaisuhetkella.
Autel ei voi tietéd, arvioida tai neuvoa sinua kaikista mahdollisista vaaroista. Sinun on
varmistettava, ettd mik&aan kohtaamasi olosuhde tai huoltotoimenpide ei vaaranna
henkilokohtaista turvallisuuttasi.



/A VAARA

Kun moottori on kaynnissa, pida huoltoalue HYVIN ILMASTOITUNA tai liitd moottorin
pakokaasujarjestelmaan rakennuksen pakokaasunpoistojarjestelma. Moottorit tuottavat hiilimonoksidia,

hajutonta ja myrkyllisté kaasua, joka hidastaa reaktioaikaa ja voi johtaa vakaviin henkildvahinkoihin tai
kuolemaan.

A Kuulokkeiden kayttda suurella adnenvoimakkuudella ei suositella

Pitk&aikainen kuunteleminen kovalla &anenvoimakkuudella voi johtaa kuulon heikkenemiseen.
A Turvallisuusvaroitukset

y Suorita auton testaus aina turvallisessa ymparistdssa.
y Kayta ANSI-standardien mukaisia silmiensuojaimia.

y Pidé vaatteet, hiukset, kadet, tyokalut, testauslaitteet jne. poissa kaikista liikkuvista tai kuumista
moottorin osia.

y Kéyta ajoneuvoa hyvin ilmastoidussa tyétilassa, silla pakokaasut ovat myrkyllisia.

y Aseta vaihteisto pysakointiasentoon (automaattivaihteisto) tai vapaalle (manuaalivaihteisto).
vaihteisto) ja varmista, etté seisontajarru on kytketty.

y Aseta kiilat vetévien pydrien eteen aléaka koskaan jaté ajoneuvoa ilman valvontaa, kun
testaus.

y Ole erityisen varovainen tydskennellessasi sytytyspuolan, jakajan kannen, sytytysjohtojen ja
sytytystulppien lahella. Néama osat tuottavat vaarallisia jannitteita moottorin kaydessa.

y Pida lahella bensiini-, kemikaali- ja séhkdpalojen sammuttamiseen soveltuvaa sammutinta.

y Ala kytke tai irrota mitaan testilaitteita, kun virta on paall tai moottori on kdynnissa.

y Pida testauslaitteisto kuivana, puhtaana ja vapaana 6ljysta, vedesta tai rasvasta. Puhdista laitteen
ulkopinta tarvittaessa miedolla pesuaineella ja puhtaalla liinalla.

y Ala aja ajoneuvoa ja kayté testilaitetta samanaikaisesti. Mik& tahansa hairiétekija voi aiheuttaa
onnettomuuden.

y Katso huollettavan ajoneuvon huolto-ohjekirjaa ja noudata kaikkia diagnostisia toimenpiteita ja
varotoimia. Taman laiminlydnti voi johtaa henkildvahinkoihin tai testilaitteiden vaurioitumiseen.

y Vélta testauslaitteiden vaurioituminen tai virheellisten tietojen tuottaminen varmistamalla, etta ajoneuvon

akku on tayteen ladattu ja etta yhteys ajoneuvon DLC:hen on puhdas ja
turvallinen.

y Ala aseta testilaitetta ajoneuvon jakolaitteen paélle. Voimakkaat séhkémagneettiset hairiét voivat
vahingoittaa laitetta.



LASER-SATEILY

Ala koskaan suuntaa lasersadetta ihmisiin, etenk&an heidan kasvoihinsa tai silmiinsa.

LASER

2

Termi laserlaite viittaa laitteisiin, jarjestelmiin tai testausjarjestelyihin, jotka tuottavat, lahettavat tai kayttavat
lasersateilya.

Laserlaitteen luokka osoittaa sen saatavilla olevan lasersateilyn mahdollisen vaaran tason. Luokan 2 laserlaitteiden
tapauksessa saatavilla oleva laserséteily on nékyvan spektrin alueella (400 nm - 700 nm).

Silmaluomet tarjoavat riittdvan suojan tallaisen lasersateilyn tahattomalta lyhytaikaiselta silmékosketukselta.
Luokan 2 laserlaitteita voidaan siksi kayttaa ilman lisdvarotoimenpiteita, jos kayttajan ei ole ehdottomasti tarpeen
katsoa laseriin tarkoituksella pitkia aikoja (>0,25 s) tai katsoa toistuvasti laseriin tai suoraan heijastuneeseen

lasersateeseen.

A VAROITUS
Laakkeiden ottaminen tai alkoholin kaytté hidastaa silmaluomien refleksitoimintaa.
Tama aiheuttaa erityisen riskin. R1-suojaustason lasersuojalasien kayttda suositellaan kaikille, jotka ovat laakkeiden
vaikutuksen alaisena.

Henkil6t, joita ei ole koulutettu tydskentelemaén laserlaitteiden kanssa ja lasersateilyn vaaroista, eivat saa menna

tyopaikoille, joilla tydskennellaén lasersateilla tai lasersateita lahettavalla laitteella.

Turvatoimenpiteet:

y Kéyttajan on sijoitettava varoitus "Varoitus lasersateestd” silmien tasolle ja nékyvalle paikalle mittausasemalla.

y Al4 katso suoraan lasersateeseen. § Kayttajan on

noudatettava laitteen kayttotarkoitusta.



INFRAPUNASATEILY

Infrapunalaite siséllé. Valté suoraa altistumista silmille.
Kuuma pinta. Valté suoraa kosketusta.
Turvatoimenpiteet:

y Kayttajan on asetettava varoitus "Varoitus infrapunasateilysta” silmien tasolle ja
nakyvalla tavalla mittausasemalla.
y Ala katso suoraan infrapunalahteeseen. ¥

Kayttajan on noudatettava tuotteen kayttotarkoitusta.

KAYTA TURVAKENKIA

Turvakenkié on kaytettava.

Tydssa, jossa jalkavammojen vaara on olemassa, on huomioitava suojakenkien kayton tarpeellisuus.
Jalkavammat voivat johtua esimerkiksi kaatumisesta tai putoavista tyokaluista tai tydvalineista, jalan
puristuksista, naulojen tai metallilastujen esiintymisestéa kenganpobhjissa jne.

Turvatoimenpiteet:

y Kéayttajan on sijoitettava mittausasemalle silmien korkeudelle selvasti nékyvalle paikalle pakollinen kyiltti
"Kéayta turvakenkia”.

y Kayttdjien on aina kaytettéva suositeltuja turvakenkiéa.
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1 Taman kayttdoppaan kayttaminen
Tama kayttoohje siséltaa laitteen kayttoohjeet.

Joissakin taman kayttboppaan kuvissa saattaa olla moduuleja ja lisévarusteita, jotka eivéat sisally jarjestelmaasi.
Ota yhteyttd myyntiedustajaasi saadaksesi tietoa muiden moduulien ja lisdvarusteiden saatavuudesta.

1.1 Kaytannot

Seuraavia kaytantoja kaytetaan:

1.1.1 Lihavoitu teksti
Lihavoitua tekstia kaytetaan korostamaan valittavia kohteita, kuten painikkeita ja valikkovaihtoehtoja.
Esimerkki:
¥ Napauta OK.

1.1.2 Huomautuksia ja tarkeita viesteja

1.1.2.1 Huomautuksia

HUOMAUTUS antaa hyédyllista tietoa , kuten liséselityksia, vinkkeja ja kommentteja.

Esimerkki:

@ HUOMAUTUS

Uudet akut saavuttavat tdyden kapasiteettinsa noin 3-5 lataus- ja purkausjakson jalkeen.

1.1.2.2 Tarkeédé

TARKEAA tarkoittaa tilannetta, joka voi johtaa tabletin tai ajoneuvon vaurioitumiseen, jos sité ei valteta.

Esimerkki:

O Tirkess
Pida kaapeli poissa lammdsta, 6ljysta, teravista reunoista ja liikkuvista osista. Vaihda vaurioituneet kaapelit

valittdmasti.




1.1.3 Hyperlinkit

Sahkoisissa asiakirjoissa on hyperlinkkeja. Sininen kursiivi osoittaa valittavissa olevan hyperlinkin;
sininen alleviivattu teksti osoittaa verkkosivustolinkin tai séhkopostiosoitteen linkin.

1.1.4 Kuvitukset

Koska tassa kayttboppaassa kaytetyt kuvat ovat esimerkkeja, todellinen testausnaytto voi vaihdella
testattavan ajoneuvon mukaan. Noudata valikoiden otsikoita ja ndyton ohjeita tehdaksesi oikean
vaihtoehdon.

Kuvitukset perustuvat pydrien suuntausasetusten oletusasetuksiin, ja voit muuttaa asetuksia
tarpeidesi ja tilanteesi mukaan. Katso lisétietoja kohdasta Py6rien suuntausasetukset .

Taman kayttdohjeen puristimia esittéavat kuvat perustuvat vannepuristimien kayttéon.
Koska vannekiristimien ja rengaskiristimien kalibrointimenettelyt ovat periaatteessa samat,
rengaskiristimien kalibrointimenettelyja ei ole kuvattu tassa kayttboppaassa.

1.1.5 Menettelyt
Nuolikuvake osoittaa toimenpiteen.
Esimerkki:
y Jarrupolkimen painajan asentaminen
1. Napsauta jarrupoljin jarrupolkimen tukirakenteeseen.

2. Paina lujasti alas ja séada pikalukitusjarjestelmaa, jotta
koukut kiinni istuimessa jarrupolkimen lukitsemiseksi.



.
2 Yleinen johdanto

Autel IWA500 on tabletilla ohjattava alykas pydransuuntausjarjestelméa. Se optimoi koko tydnkulun, mukaan
lukien ajoneuvon automaattisen tunnistuksen, asennuksen, ohjatut saadot,

ja loppuraportointi Autelin ajoneuvotietokannan ja alkuperaisten laitevalmistajien (OE) spesifikaatioiden tuella.

2.1 Turvaohjeet ja varotoimet

1. Tarkista virtaldhde ja varmista, etta virtalahteen jannite on vakaa ja

maadoitettu asianmukaisesti.
2. Aseta johto huolellisesti niin, ettei se tartu kiinni tai sotkeudu.
3. Séhkdiskun vaaran véhentamiseksi ala kayta sita sateisella tai méaralla alustalla.
4. Ala kayta tai sailyta laitetta paikoissa, joissa on paljon savua, polya tai sumua.

5. Kun pydrénsuuntauskehys on siirretty haluttuun asentoon, kierré sdadettavia jalkoja myotapaivaan estaaksesi
pyoransuuntauskehyksen liikkumisen.

6. Vélta pyodransuuntauskehyksen kayttod ympaéristdissa, joissa on voimakasta tarinaa tai
voimakas tuuli, silla rungon epévakaus johtaa epéatarkkoihin mittaustuloksiin.

7. Lue ja noudata kaikkia pydransuuntauskehykseen kiinnitettyja varoituksia ja varoitustarroja.
ja muita tydkaluja. Vaarinkayttd voi aiheuttaa henkildvahinkoja ja lyhent&é rungon kayttdikaa.

8. Noudata téssa kayttboppaassa annettuja ohjeita pydransuuntauskehyksen kaytdsta ja
muut tyokalut.

2.2 Tuotekuvaus

2.2.1 Pyorien suuntauskehys

IWA500-pydransuuntauskehys toimitetaan litteédné pakattuna, ja siiné on nelja paakomponenttia kuljetusta
varten: jalusta, teline, poikkipalkki ja tablettiteline. Pakkaus siséltdd myos vakiovarusteet. Katso pikaoppaasta
ohjeet oikean kokoonpanon varmistamiseksi.
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Kuva 2-1 Pydransuuntauskehys AUTEL-CSCW500

@ HUOMAUTUS

y Selkea ja tasainen pinta, jonka pituus on 4 m / 13,2 jalkaa ja leveys 5,33 m / 17,5 jalkaa, on
tarvitaan pydransuuntauskehyksen asentamiseen.

y Koko reitin suorittamiseen tarvitaan 10 m / 32,8 jalkaa pitkd ja 5 m / 16,4 jalkaa levea alue.
pydransuuntaustoiminto.

Taulukko 2-1 Pydrien suuntauskehyksen tekniset tiedot

Tuote Kuvaus

Malli AUTEL-CSCW500
Nimellisteho 260 W

Virtalahde 100-264 V, 50/60 Hz
Nykyinen 5 A maks.

Rungon mitat 2671,60 x 1016,74 x 2406 mm (105,18 x 40,03 x 94,72

(SxLxK) tuumaa)
Rungon korkeusalue 1456-2406 mm (57,32-94,72 tuumaa)
Poikkipalkin korkeusalue 300-2200 mm (11,81-86,61 tuumaa)




Tuote Kuvaus

Poikkipalkin pituus 2671,60 mm (105,18 tuumaa)
Kameranumerot 5

Yhden kameran pikseli 3072*2048
Kayttolampotila -10-50 ¥ (14-122 °F)
Sailytyslampétila -20-60 ¥ (-4-140 °F)
Yhteensopiva tabletti MaxiAlign IWA500

Taulukko 2-2 Pyoransuuntauskehyksen symbolien selitykset

Symboli Nimi Selitys

UpP

@ YLOS Paina sité nostaaksesi poikkipalkkia.
DOWN

O ALAS Paina sité laskeaksesi poikkipalkkia.

EMERGENCY
STOP

HATAPYSAYTYS Paina sita hatatilanteessa.

.%’ USB-liitanta USB-johdon kytkemista varten.

H :"T“ HDMI-liitanta HDMI-johdon kytkemisté varten.




Symboli Nimi Selitys

VAROITUS Varoitusmerkki.

Infrapunalaite

sisaanpain. Valta silmiin joutumista. Varoitusmerkki.
altistuminen.

Kuuma pinta. Vélta

yhteystiedot Varoitusmerkki.

Suojaa vedelta Varoitusmerkki.

Suojaa auringonvalolta . Varoitusmerkinta.

Hauras Varoitusmerkki.

Suojaa rasvalta Varoitusmerkki.

PROTECT
FROM GREASE




2.2.1.1 Rungon osat

Taulukko 2-3 Pydrien suuntauskehyksen osat

L Kuvaus
Komponentin nimi Kuva

Toimii tallina ja

tukevan perustan, jonka ansiosta

Pohja pydransuuntauskehysta voidaan helposti
siirtaé tarpeen mukaan.

Jalusta Tukee poikkipalkkien asennusta.
Koostuu kolmesta osasta: vasemmalta

Poikkipalkki varsi, varren liitin ja oikea varsi.

Kamerasarja on kiinnitetty

poikkipuuhun.

Tabletin pidike i ﬁ Tukee tabletin pitamista

pyoransuuntauksen aikana.




2.2.1.2 Saadettavat jalat

Pyoransuuntauskehyksen alla on nelja saadettavaa jalkaa. Pida runko vakaana ja esta likkuminen kiertamalla
saadettavia jalkoja myotapaivaan.

Kuva 2-2 Saadettavat jalat

2.2.1.3 Ohjauspainikkeet

Kéaytettavissa on kolme ohjauspainiketta: HATAPYSAYTYS, YLOS ja ALAS. HATAPYSAYTYS-painike pysayttaa

poikkipuun nousemisen tai laskemisen héatatilanteessa; YLOS-painike nostaa poikkipuun ja ALAS-painike laskee
poikkipuun.

©

Kuva 2-3 Ohjauspainikkeet

1. HATAPYSAYTYS-painike
2. YLOS-painike
3. ALAS-painike

2.2.1.4 Kamerasarja

Yksi oikeanpuoleinen ja yksi vasemmanpuoleinen kamerayksikkd on asennettu poikkipalkkiin. Kamerasarja on
olennainen osa pydransuuntausta suoritettaessa.



@ HUOMAUTUS

Pyoéransuuntauskehyksen etuosaa katsottuna vasen kamerayksikkoé on vasemmalla puolella ja oikea

kamerayksikko oikealla puolella.

y Oikea kamerayksikkd

Oikeanpuoleista kamerayksikkda, jossa on kolme kameraa, kaytetdan kohteen tunnistamiseen.

o]

Kuva 2-4 Oikea kamerayksikkd AUTEL-CSC0500/18
1. USB-portti
2. Virtaportti
y Vasen kamerayksikko

Vasemmanpuoleista kamerayksikkdd, jossa on kaksi kameraa, kaytetdan kohteen tunnistamiseen.

Kuva 2-5 Vasen kamerayksikké AUTEL-CSC0500/18
1. USB-portti

2. Virtaportti



-
3 Lisavarusteiden esittely

3.1 Vakiovarusteet

Taulukko 3-1 Vakiovarusteet pydrankiinnityspuristimella (vannekiristimelld) varustetussa versiossa

Nimi Malli Maara

AUTEL-CSCO0500/19/LF
AUTEL-CSCO0500/19/RF
Pydéranpuristin (Vannepuristin) 4 kpl
AUTEL-CSCO0500/19/LR

AUTEL-CSCO0500/19/RR

AUTEL-CSC0500/16/LF
AUTEL-CSC0500/16/RF
Kohde 4 kpl
AUTEL-CSC0500/16/LR

AUTEL-CSC0500/16/RR

Jarrupolkimen painaja AUTEL-CSC0500/26 1 kpl

Ohjauspydréan pidike

AUTEL-CSC0500/27 1 kpl
Jalustatyokalu
Pyorékiila fEp— 2 kpl
12/24 V:n virtajohto rsaatavia 1 kpl
Virtajohto A 1 kpl
Ruuvi (M5 x 20) Eissaia 5 kpl
Ruuvi (M4 x 10) 3 kpl; varaosa
Kuusiokoloavain (2,5 mm) Eissavia 1 kpl
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Nimi

Malli

Maara
Kuusiokoloavain (4 mm) st 1 kpl
Laitteiden suoja L kpl

Taulukko 3-2 Vakiovarusteet pydrankiinnitys- (rengaskiinnitys-) versiossa

Nimi Malli Maara
AUTEL-CSC0500/17/LF
AUTEL-CSCO0500/17/RF

Pyodranpuristin (rengaspuristin) 4 kpl
AUTEL-CSCO0500/17/LR
AUTEL-CSCO0500/17/RR
AUTEL-CSC0500/16/LF
AUTEL-CSC0500/16/RF

Kohde 4 kpl
AUTEL-CSC0500/16/LR
AUTEL-CSC0500/16/RR

Jarrupolkimen painaja AUTEL-CSC0500/26 1 kpl

Ohjauspyoran pidike AUTEL-CSC0500/27 1 kpl

Jalustatyokalu

Pydrakiila [E— 2 kpl

12/24 V:n virtajohto fE— 1 kpl

Virtajohto [E— 1 kpl

Ruuvi (M5 x 20) i soanila 5 kpl
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Nimi Malli Maara

Ruuvi (M4 x 10) & s 3 kpl; varaosa
Kuusiokoloavain (2,5 mm) & st 1 kpl
Kuusiokoloavain (4 mm) i saaaila 1 kpl
Laitteiden suoja Esasauia 1 kpl

3.1.1 Pydranpuristin (Vannepuristin)

Pyorankiinnike AUTEL-CSC0500/19 asennetaan ajoneuvon pydraan kiinnittdmaan kohde AUTEL-
CSC0500/16 kamerasarjan tunnistusta varten.

Kuva 3-1 Pydranpuristin (Vanteenpuristin) AUTEL-CSC0500/19
1. Kiinnitysakselin ura — kohteen kiinnitysakselin asettamista varten.
2. Kiristysruuvi — kohteen kiinnitysakselin kiristimiseen.
3. Lukitusnuppi — py6rén puristimen (vannepuristimen) kiristdmiseen pyodraan.

4. Salpa-aukot — salpojen asettamiseen sopiviin asentoihin pyéran mukaan
halkaisija.

5. Salvat — pyodranpidikkeen (vannepuristimen) kiinnittmiseen pyoraan.
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3.1.2 Pyoranpuristin (rengaspuristin)

Pakkaukseen sisaltyy nelja pydranpuristinta, yksi asennetaan jokaiseen vastaavaan ajoneuvon renkaaseen.
Jokaisessa puristimessa on kolme vaihdetta eri halkaisijaltaan oleville renkaille. Kunkin vaihteen soveltuva

rengashalkaisija-alue on seuraava:

y Ensimmainen vaihde: 19-27 tuumaa
y Toinen vaihde: 24-32 tuumaa

y Kolmas vaihde: 30-37 tuumaa

Kuva 3-2 Pydranpuristin (rengaspuristin) AUTEL-CSC0500/17

[

. Ohjauspainike
2. Ryhméa

Salvan ura

w

4. Veda kahvasta

Nostokahva

o

o

Lukituskahva

~

Akselin uran kiinnitys

[oc]

. Lukitusnuppi
V¥ Rengaskiristimen kokoaminen
1. Pida kiinni nostokahvasta (5) ja paina salvan (3) ohjauspainiketta (1).

2. Aseta sopiva salpa salvan uraan.

©

HUOMAUTUS Muista asentaa ensin vetokahvallinen salpa ja asentaa se nostokahvaa lahimpéana olevaan salpa-

aukkoon ja asentaa sitten kaksi muuta salpaa samalla tavalla.
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3. Kun salpa on kokonaan tydnnetty salvan uraan, vapauta ohjauspainike —
salpa on asennettu hyvin.

4. Kun kaikki kolme salpaa on asennettu oikein, séadé vaihde renkaan mukaan.
halkaisija.

5. Paina ohjauspainiketta ja veda salpoja yl0s tai alas saataaksesi vaihdetta.

6. Kun kuulet "naksahduksen", vaihde on saadetty onnistuneesti.
Vapauta sitten ohjauspainike.

HUOMAUTUS Vaihteen sdadon jalkeen, kun ndytdssé ei ole numeroa, vaihde on ensimmaisella vaihteella ja voit
vetaa salpoja vain ulospéin; kun naytdssé on numero 2, vaihde on toisella vaihteella; ja kun naytdssé on numero
3, vaihde on kolmannella vaihteella. Varmista, etta kaikki kolme salpaa ovat samalla vaihteella. Kokoa muut
kolme rengaskiristinté ylla kuvatulla tavalla.

y Kohteen asentaminen

1. Kun pyérankiinnike (rengaskiinnike) on koottu, ota esiin rengaskiinnikkeeseen sopiva kohde.

2. Pida kiinni nostokahvasta (5) ja vapauta lukitusnuppi (8).

3. Aseta kohteen kohdistustappi vastaavaan kiinnitysreikaan niin, ettd kohde voidaan asettaa kiinnitysakselin
uraan (7).

4. Kirista lukitusnuppi, kun kohde on kunnolla paikallaan.

HUOMAUTUS Pydranpuristimen (rengaspuristimen) ja prisman tulee olla yhteensopivia. Esimerkiksi vasen
takimmainen prisman tulee asentaa vasempaan takapyoranpuristimeen (rengaspuristimeen).

V¥ Rengaspuristimen asentaminen renkaaseen

1. Ennen py6rankiinnittimen (rengaskiinnittimen) asentamista renkaaseen varmista, ettd kohde on asennettu
hyvin ja vaihde on sédédetty renkaan halkaisijan mukaan.

2. Pida kiinni nostokahvasta (5) ja nosta vetokahvasta (4) asentaaksesi pydrankiinnittimen (rengaskiinnittimen)
vastaavaan renkaaseen.

3. Kun kaikki salvat on kiinnitetty tiukasti renkaaseen, vapauta vetokahva ja
lukitse lukituskahva (6).

4. Pyorankiinnike (rengaskiinnike) ja kohde on asennettu hyvin.
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3.1.3 Kohde

Kohteita on nelja. Etukohteet tydnnetdan vasempaan ja oikeaan etupydran kiristimeen ja takimmaiset
kohdekohteet tydnnetaén vasempaan ja oikeaan takapyoran kiristimeen. Kaikkia neljaa kohdetta kaytetaan
pydransuuntausparametrien tarkkaan lukemiseen.

Kuva 3-3 Kohde AUTEL-CSC0500/16
y Pydranpuristimen (vanteen puristimen) ja tdhtdéimen asentaminen pydréaan
1. Irrota vanteen kiinnittimen salpojen suojukset.

2. Aseta salvat sopiviin salpauriin renkaan koon mukaan (sopii halkaisijaltaan 14—23 tuuman
renkaille).

3. Loyséaa lukitusnuppia (3) asentaaksesi pyorankiinnittimen (vanteen kiinnittimen) pyéraan.

4. Saada tarpeen mukaan ja kirista sitten lukitusnuppia, jotta pydréan puristin (vanteen puristin) on
tukevasti kiinni pyoréassa.

5. Loyséaa kiristysruuvia (2) ja aseta prisman kiinnitysakseli kiinnitysakselin uraan (1) siten, etté
prisman asemointitappi on tydnnetty vastaavaan Kiinnitysreik&an. Kirista kiristysruuvi, kun
prisma on asennettu kunnolla.

®

HUOMAUTUS Pyoéranpuristimen (vanteenpuristimen) ja prisman tulee olla yhteensopivat. Esimerkiksi vasen

takimmainen prisman tulee asentaa vasempaan takapyoranpuristimeen (vanteenpuristimeen).

15



3.1.4 Jarrupolkimen painaja

Jarrupolkimen painallus auttaa jarrupolkimen painamisessa.

Kuva 3-4 Jarrupolkimen painin AUTEL-CSC0500/26

1. Koukku

2. Pikakiinnityksen saatojarjestelméa

3. Jarrupolkimen kosketuspalkki

y Jarrupolkimen painajan asentaminen
1. Napsauta jarrupoljin jarrupolkimen tukirakenteeseen.

2. Paina lujasti alas ja séada pikalukitusjérjestelmaa, jotta
koukut kiinni istuimessa jarrupolkimen lukitsemiseksi.

3.1.5 Ohjauspyoréan pidikkeen jalustatyokalu

Ohjauspyoran pidikkeen tyokalua kaytetaan ohjauspydran asennon korjaamiseen ja ajoneuvon suuntaamiseen.

(1]
\il, e

Kuva 3-5 Ohjauspydran pidikkeen jalustatydkalu AUTEL-CSC0500/27
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1. Koukku

2. Lukitusnuppi

3. Pikakiinnityksen saatojarjestelma

y Ohjauspydran pidikkeen jalustan tyékalun asentaminen
1. Aseta ohjauspyoran pidikkeen jalustatydkalu istuimelle.
2. Loyséaa lukitusnuppia.

3. Saada pikalukitusjarjestelmaa niin, etta koukut koskettavat
ohjauspyoraa rajoittaaksesi ohjauspyoran pyorimista.

4. Kirista lukitusnuppi sen kiinnittdmiseksi.

3.1.6 Pybrakiila

Pyorékiila asetetaan pydran taakse estdéméan ajoneuvon vieriminen pois paikaltaan.

Kuva 3-6 Pyorakiila
y Pyorékiilan asettaminen
1. Pysé&koi ajoneuvo tasaiselle alustalle.

2. Kiilaa pyorakiila pydréaan kuvan osoittamalla tavalla estéaksesi pyoraa irtoamasta.

vieriméssa pois.

Wheel Chock

Kuva 3-7 Aseta pyorékiila

3. Sailyta poissa kayton jalkeen.
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3.1.7 12 V/24 V ulkoinen virtajohto

12 V/24 V ulkoinen virtajohto on kiinnitetty kahvaan. Kytke johdon toinen paa
pyoransuuntauskehyksen tasavirtalahtoporttiin ja kytke 12 V:n tulojohto Autel-tabletin tai Autel NV
-kalibraattorin virtatuloporttiin ladataksesi laitteita rungon kautta.

il =

Kuva 3-8 12 /24 V ulkoinen virtajohto

3.2 Vaadittavat lisdvarusteet (eivat sisally toimitukseen)

Taulukko 3-3 Vaadittavat lisavarusteet

Nimi Malli

AUTEL-CSC0500/10
Kalibrointipalkki
AUTEL-CSC0500/12

MaxiAlign IWA500 -tabletti

3.2.1 Kalibrointipalkki

Kalibrointitanko, jolla on korkea mittaustarkkuus, on ammattimainen tyokalu pydransuuntauksen
suorittamiseen. Kalibrointitankoa tarvitaan suuntauslaitteen kalibrointia, tarkkuustarkistusta tai
pydrankiinnityspisteen kalibrointia varten.

Kuva 3-9 Kalibrointipalkki
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y Pyéranpidikkeen (vanteenpidikkeen) asentaminen kalibrointitankoon
1. Irrota py6ranpidikkeen (vanteenpidikkeen) salpojen suojukset.
2. Aseta salvat sopiviin salpauriin kalibrointipalkin koon mukaan.

3. Loyséa pydranpitimen (vanteenpitimen) lukitusnuppia asentaaksesi sen
kalibrointipalkki.

4. Saada tarvittaessa ja kirista sitten lukitusnuppi asentaaksesi sen tukevasti.
pyorankiinnike (vanteen kiinnike) kalibrointitangossa.

y Rengaspuristimen asentaminen kalibrointitankoon

1. Pida kiinni nostokahvasta ja nosta rengaskiinnittimen vetokahvaa asentaaksesi salvat.
kalibrointipalkin uriin.

2. Kun pydranpuristin (rengaspuristin) on asennettu kunnolla kalibrointitankoon, kierra lukituskahvaa

lukitaksesi pydranpuristimen (rengaspuristimen) tukevasti kalibrointitankoon.

3.2.2 MaxiAlign IWA500

IWA500-pydréansuuntauskehysta on kaytettava MaxiAlign IWA500 -tabletin kanssa, ja pydransuuntaustoimintoa

voi suorittaa vain, kun IWA500-pydransuuntauskehys on kytketty MaxiAlign IWA500 -tablettiin.

AUTEL

Kuva 3-10 MaxiAlign IWA500 -tabletti
y Pydréansuuntausrungon liitanta

Yhdisté tabletti pydransuuntauskehykseen IWA500 Wi-Fi -yhteyden kautta muodostaaksesi yhteyden.

@ HUOMAUTUS

Ennen pydransuuntauskehyksen kytkemista tarkista maa-/alueasetukset
Tabletin Android-kayttdjarjestelma.




y Tabletin liittdminen pydransuuntauskehykseen
1. Kaynnista tabletti. Napauta Asetukset -sovellusta tyovalikossa.
2. Napauta vasemmassa sarakkeessa Pydrien suuntausasetukset .
3. Siirry nayttoon valitsemalla Pydréansuuntaus Rungon liitanta .

o Settings Wheel Alignment Settings

£ Common Settings >
@ Language

1~ Wheel Alignment Frame Connection Not Connected >
l, ' Printing Settings

ol Network Configuration >

Report Settings @ Update 5

', ! Push Notifications # Hand-held Inclinometer Update >
(= | Auto Update £&> Maintenance & Service >
- b "
iy Vel Allment Setings E Wheel Alignment Software Settings >

Vehicle List

Kuva 3-11 Yhdista IWA500 Wi-Fi-yhteyden kautta 1

4. Napauta Wi-Fi-kytkinté ottaaksesi kayttodn pyodransuuntauksen Wi-Fi-toiminnon. Tabletti etsii
kaytettévissa olevia yksikoitd. Rungon Wi-Fi-nimi on "ADAS", jonka perasséa on sarjanumero.

Napauta sopivaa yksikkdd muodostaaksesi yhteyden. Kun yhteys on muodostettu, yhteyden
tila on "Yhdistetty".

o Settings = Wheel Alignment Frame Connection | Refresh
Unit
Language (((((l@l)))» +

l ' Printing Settings Devices
Report Settings Wheel Alignment WI-FI [ on @
% ADAS-S518R0701018 Connected
n Push Notifications
“u ADAS-S518P0801019 Not Connected
~,
2] Auto Update 2a ADAS-S518ROC01033 Not Connected
:.'_:." Wheel Alignment Settings “a ADAS-S518R0C01012 Not Connected
Vehicle List Tap to connect or disconnect

Kuva 3-12 Yhdista IWA500 Wi-Fi 2:n kautta
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@ HUOMAUTUS

Tabletin yhdistdminen pydransuuntauskehykseen voi kestaa jopa 30 sekuntia. Odota karsivallisesti.

y Verkkoasetukset

Kun tabletti on yhdistetty IWA500:n Wi-Fi-verkkoon, yhdista tabletti internetiin saatavilla olevaan Wi-Fi-

verkkoon seuraavien asetusten avulla.

V Yhdistaaksesi tabletin internetiin Wi-Fi-yhteyden kautta

1. Napauta Asetukset -sovellusta tydvalikossa.
2. Napauta vasemmassa sarakkeessa Pydrien suuntausasetukset .

3. Napauta Verkkoasetukset (varmista, ettd IWA500:n Wi-Fi on yhdistetty, muuten se ei aktivoidu).

o Settings Wheel Alignment Settings

B o
Language

l ' Printing Settings

£ Common Settings >

1~ Wheel Alignment Frame Connection ADAS-S518R0701018 >

)

o Network Configuration Not configured

' Report Settings @ Update S
n Push Notifications @ Hand-held Inclinometer Update >
B Ao Update £ Maintenance & Service >
1 Wheel Alignment Software Settings >

m Vehicle List

Kuva 3-13 Yhdista Internetiin Esteeton Wi-Fi 1
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4. Valitse Wi-Fi-verkko napauttamalla Wi-Fi-nimen nayttéruudun oikealla puolella olevaa avattavaa
valikkopainiketta ja anna sitten Wi-Fi-salasana.
o Settings - Network Configuration

Report Settings _— - — mt
O No Configurable Wi-Fi found currently:

m Push Notifications WiFi:

m Auto Update

= Password:
1 Wheel Alignment Settings ¢
«

Vehicle List

m Laws and Regulations
m System Settings
Y o

Connect

Kuva 3-14 Yhdisté internetiin saatavilla olevaan Wi-Fi 2 -verkkoon

5. Napauta Yhdista muodostaaksesi yhteyden valittuun Wi-Fi-verkkoon. Kun yhteys on muodostettu

onnistuneesti, nayttdon tulee vahvistusviesti.

o Settings - Network Configuration
=1 Report Settings
© No Configurable Wi-Fi found currently
n Push Notifications Wi
‘ autel v le)

m Auto Update

o Password:
i23 Wheel Alignment Settings r
o v Py

Vehicle List )
m Laws and Regulations

B System Settings
Y o

Kuva 3-15 Yhdista internetiin saatavilla olevaan Wi-Fi 3 -verkkoon
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y Muodosta ajoneuvokommunikaatio

Ennen py6ransuuntaustoiminnon suorittamista ajoneuvon ja IWA500-tabletin valille on muodostettava
asianmukainen tiedonsiirto.

y Ajoneuvon ja tabletin védlisen asianmukaisen tiedonsiirron muodostamiseksi

1. Liitd VCl-laite ajoneuvon DLC:hen seka tiedonsiirtoa etta virransyottda varten.
lahde.

2. Yhdista VCl-laite tablettiin Bluetooth-parilitoksen tai USB-yhteyden kautta.

3. Kun ylla olevat vaiheet on suoritettu, tarkista ndyton alakulmassa oleva VClI-navigointipainike. Jos
oikeassa alakulmassa nakyy vihre& BT- tai USB-kuvake, tabletti on valmis suorittamaan py6rien
suuntauksen.
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4 Pyo6rien suuntauksen asetukset

Ennen pyéréansuuntausta on tehtava tarvittavat asetukset etukéteen, jotta pyéransuuntaus
sujuu ongelmitta.

Kéynnista IWA500-tabletti. Napauta Asetukset -sovellusta Tyovalikossa. Napauta sitten
Pyodrien suuntauksen asetukset vasemmassa sarakkeessa toiminnon kayttamiseksi.

e 0 .

Wheel Alignment Advanced Wheel Alignment  Hand-held Inclinometer Settings

@ @ © @

Wheel Alignment Filter MaxiViewer Update Data Manager

Kuva 4-1 IWA500-ty6valikon nayttd

o Settings Wheel Alignment Settings

Unit

£ Common Settings >
Language
1~ Wheel Alignment Frame Gonnection Not Connected >
l I Printing Settings -
o Network Configuration >
=g | :
Report Settings @ Update 5
n Push Notifications @ Hand-held Inclinometer Update >
m Auto Update {& Maintenance & Service >
%2 Wheel Alignment Settings
= ” . "4 Wheel Alignment Software Settings >
Vehicle List

Kuva 4-2 Pydrien suuntauksen asetusten naytto
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4.1 Yleiset asetukset

Yleisia asetuksia ovat yksikkdasetukset, graafisen tuloksen nayttdasetus, puristimen tyypin valinta, kulutuspinnan

mittaustyokalun liittdminen, rengaspaineen mittauslaitteen valinta, korkeuden mittaustydkalun valinta, Mercedes-
alustatason mittaustyokalu ja aénimerkkiasetus.

o Settings ) Common Settings
Report Settings
Unit Settings >
n Push Notifications
Graphical Result Display Setting Camber - Caster-Toe >
""" Auto Update
Select Clamp Type Rimclamp >
¥ Wheel Alignment Settings :
w'e g 9 Connect Tread Measuring Tool >
B OBFCM Upload Select Tire Pressure Measuring Device >
m Vehicle List Select Height Measuring Tool Tape measure >
Mercedes Chassis Level Measuring Hand-held o
m Laws and Regulations Tool Inclinometer
Been Settina >
m System Settings

Kuva 4-3 Yleisten asetusten néyttd

4.1.1 Yksikon asetukset

Yksikkdasetuksissa voit vaihtaa vakioarvojen ja mittausarvojen nayttémuotoa ja yksikkoéa.

o Settings & Unit Settings

" Report Settings

Tolerance & Accuracy Setting >
n Push Notifications
Angle (Camber, Caster, Thrust Angle...) degree >
niolecale Toe degree >
43 Wheel Alignment Settings i i
w 9 9 Ride Height mm >
n OBFCM Upload Tread Depth mm >
Vehicle List Track width & Wheelbase mm >
m Laws and Requiations Tire Pressure bar >
Weiaht ka >
B System Settings

Kuva 4-4 Yksikdn asetukset -néyttod
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4.1.2 Graafisen tulosnayton asetus

Taman asetuksen avulla voit vaihtaa mittaustulosten asettelua pyéransuuntaustoiminnossa.

o Settings - Graphical Result Display Setting
B Report Settings
n Push Netibean =3 = | oo | | coe |
B B B ES e B
= = ==
(= | Auto Update [ comber | =2 | v |

- Toe - Camber - Caster Camber - Caster - Toe
uty Wheel Alignment Settings
<

ﬂ OBFCM Upload

Vehicle List

m Laws and Regulations
Caster - Camber - Toe

m System Settings

Kuva 4-5 Graafisen tulosnaytdn asetusnaytto

=
=E

4.1.3 Valitse puristintyyppi

Valitse kompensaatiokiinnittimen tyyppi (vanteen kiinnitin tai rengaskiinnitin), niin tabletti
opastaa sinua vastaavassa pydransuuntauksessa.

@

HUOMAUTUS Vanteen kiinnitys on valittuna oletusarvoisesti.

26



o Settings = Select Clamp Type

Report Settings

n Push Notifications

(= | Auto Update

E Wheel Alignment Settings Rim clamp Tire clamp
(V]

z! OBFCM Upload

m Vehicle List
m Laws and Regulations
m System Settings

Kuva 4-6 Valitse puristintyyppi

4.1.4 Yhdista kulutuspinnan mittaustydkalu
Taman asetuksen avulla voit liittdd TBE-laitteen kulutuspinnan mittaamiseen.
¥ MaxiTPMS TBE -laitteen liittdminen
1. Napauta Yleiset asetukset ja valitse Yhdista kulutuspinnan mittaustydkalu.
2. Napauta nayton oikealla puolella olevaa PAALLE/POIS- painiketta etsidksesi kdytettavissa olevia laitteita.

3. Yhdista TBE-laite ja diagnostiikkatydkalu samaan Wi-Fi-verkkoon naytén ohjeiden mukaisesti.

o Settings = Connect Tread Measuring Tool | Refresh
@ Diagnostic settings
Report Settings ©

n Push Notifications

l"" Auto Update

Available device(s) [ oN §

No TBE device found!

e Ensure that the TBE Version greater than or equal to V01.22.00, and connect to the
same Wi-Fi as the diagnostic tool

heel Alignment Settings

” OBFCM Upload

@ Vehicle List

m Laws and Regulations

Tap to select or cancel

Kuva 4-7 Kytke kulutuspinnan mittaustydkalu -naytto
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4. Kun TBE-laite ja tabletti on yhdistetty samaan Wi-Fi-verkkoon, napauta haluamaasi laitetta kaytettavissa
olevien laitteiden luettelosta muodostaaksesi yhteyden. Kun MaxiTPMS TBE -laite on yhdistetty,

yhteyden tilaksi ndytetaan "Paritettu”.

4.1.5 Rengaspaineen mittauslaitteen valinta
Taman asetuksen avulla voit liittdé ITS600-laitteen rengaspaineiden mittaamista varten.
y ITS600-laitteen liittaminen
1. Napauta Yleiset asetukset ja napauta Valitse rengaspaineen mittauslaite.
2. Napauta nayt6n oikealla puolella olevaa PAALLE/POIS- painiketta etsidksesi kdytettavissa olevia laitteita.

3. Yhdisté ITS600-laite ja diagnostiikkatyokalu samaan Wi-Fi-verkkoon néyton ohjeiden mukaisesti.

o Settings = Select Tire Pressure Measuring Device | Refresh
E Diagnostic settings
P——
Report Settings o
n ifiautel_
Push Notifications
Available device(s) [ on @

“s Auto Update
No ITS600 device found!

[ Ensure that the ITS600 App Version greater than or equal to V1.82, and connect to
sty Wheel Alignment Settings the same Wi-Fi as the diagnostic tool, and keep the screen on.
< > o wm 'a
(e

2, OBFCM Upload

quick settiny

LAN is turned an and
s the diagnostic tool.

sure that [TS60
ed to the same WiFi a

n seltings or 2

m Laws and Regulations Tap to select or cancel

Kuva 4-8 Rengaspaineen mittauslaitteen kytkemisen nayttoé

4. Kun ITS600-laite ja tabletti on yhdistetty samaan Wi-Fi-verkkoon, napauta haluamaasi laitetta kaytettéavissa
olevien laitteiden luettelosta muodostaaksesi yhteyden. Kun ITS600-laite on yhdistetty, yhteyden tilaksi

nékyy "Paritettu”.

4.1.6 Valitse korkeudenmittaustyokalu

Té&ssé osiossa voit valita ajokorkeuden mittaustydkalun (mittanauha tai ajokorkeuden kohde). Mittanauhan
valitseminen edellyttd& manuaalista mittausta ja arvon syottamista ohjatusti; ajokorkeuden kohde -vaihtoehdon
valitseminen mahdollistaa automaattisen poikkipalkin séaddn, kohteen tunnistuksen seké ajokorkeuden laskemisen

ja nayttamisen. Lisatietoja on kohdassa Ajokorkeuden mittaus.
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)

HUOMAUTUS Mittanauha on valittuna oletusarvoisesti.

o Settings - Select Height Measuring Tool
E Diagnostic settings
Report Settings
3
n Push Notifications ~
m Auto Update Tape measure Ride height target

o
m Wheel Alignment Settings

0 OBFCM Upload
m Vehicle List
m Laws and Regulations

Kuva 4-9 Valitse korkeuden mittaustydkalu -naytto

4.1.7 Mercedes-alustatason mittauslaite

Mercedes-ajoneuvojen on kaytettava erikoistydkalua ajoneuvon korkeuden mittaamiseen.
Ajoneuvon korkeuden mittaaminen ei johda saatavilla olevaan méaérittelyarvoon. Voit valita Autel-kadessa
pidettéavan kaltevuusmittarin tai muita tydkaluja ajoneuvon korkeuden mittaamiseen.

o Settings = Mercedes Chassis Level Measuring Tool
@ Diagnostic settings
Select Tool
Report Settings

n Push Notifications ﬁ ﬁ
-

l"‘«’ Auto Update

- Hand-held Inclinometer Romess inclinometer or other tool
ply Wheel Alignment Settings )

" *Benz vehicles must use a special tool to measure the vehicle height. Failure to
OBFCM Upload measure the vehicle height will result in no available specification value.
m Vehicle List Hand-held Inclinometer Calibration >

m Laws and Regulations
Kuva 4-10 Valitse Benzin alustan mittaustydkalu -naytt6

Jos kadessa pidettéva kaltevuusmittari antaa epatarkkoja mittauksia pudotuksen jélkeen, napauta Kadessa
pidettéavan kaltevuusmittarin kalibrointi kalibroidaksesi sen uudelleen.
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y Kadessa pidettavan kaltevuusmittarin kalibrointi

1. Aseta kadessa pidettava kaltevuusmittari tasaiselle ja vaakasuoralle alustalle.

Kuva 4-11 Suorita kadessa pidettavan kaltevuusmittarin kalibrointi 1

2. Kaanna kadessa pidettavaa kaltevuusmittaria 180°.

Kuva 4-12 Suorita kadessa pidettavan kaltevuusmittarin kalibrointi 2

3. Kaanna kadessa pidettavaa kaltevuusmittaria 180°.
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Kuva 4-13 Suorita kéddessé pidettavan kaltevuusmittarin kalibrointi 3

4. Kaanna kédessa pidettavaa kaltevuusmittaria 180°. Kalibrointi on nyt valmis.

o

Kuva 4-14 Suorita kddessa pidettavan kaltevuusmittarin kalibrointi 4
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4.1.8 Adnimerkkiasetus

Taman asetuksen avulla voit ottaa kayttodn piippauksen tai poistaa sen kaytdsté vierintdkompensaatiota,
nostokompensaatiota ja Caster/SAl-mittausta suoritettaessa.

o Settings - Beep Setting

E Diagnostic settings

——
Report Settings

Beep [ on ¢

n Push Notifications

" Auto Update

34 Wheel Alignment Settings

* OBFCM Upload

l i ! Vehicle List
m Laws and Regulations

Kuva 4-15 Aanimerkkiasetusnayttd

4.2 Pyo6rien suuntauskehyksen liitdnta

Pydransuuntauskehyksen liitdntdmenetelmé on késitelty edellisessé osiossa. Katso lisatietoja kohdasta
Pydransuuntauskehyksen liitanta.

4.3 Verkkokonfiguraatio

Verkkomaaritykset on kasitelty edellisessa osiossa. Katso lisatietoja kohdasta VVerkkomaaritykset.

4.4 Paivitys

Kun pyéransuuntauskehys on yhdistetty ja verkko méaaritetty, paivitéd kehys napauttamalla Paivita
pydransuuntausasetuksista .
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o Settings = Update
@ Diagnostic settings
=) Report settings ((((((@))))))
n Push Notifications Devices

m Auto Update

m Wheel Alignment Settings
ADAS camera system current version: V01.24.08_v02.01.05_V1.10.02;
Latest version: V01.25.06_v02.01.05_V1.10.02

ﬂ OBFCM Upload

Vehicle List

m Laws and Regulations
Kuva 4-16 Paivitysnayttd

4.5 Huolto ja yllapito

Tama osio kasittelee kalibrointia ja tarkastusta, kalibrointitietojen raporttia, tarkkuustarkastusvalia ja kohteen
puhdistusvalia.

o Settings o= Maintenance & Service

£ e

Calibration & inspection >
Language

Calibration record report >
| l Printing Settings

Accuracy check interval Sixmonths >
E Diagnostic settings

Target cleaning interval >

Report Settings
n Push Notifications

m Auto Update

34 Wheel Alignment Settings

Kuva 4-17 Huolto- ja yllapitonayttd

@ HUOMAUTUS

Varmista, etté pyoransuuntauskehyksen Wi-Fi-yhteys on muodostettu; muuten huolto- ja yllépitotoimintoa ei
voida aktivoida.
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4.5.1 Kalibrointi ja tarkastus
@ HUOMAUTUS

Kulmasuuntaajan kalibrointiin, pydréankiinnityspisteen kalibrointiin ja kulmasuuntaajan
tarkkuustarkistukseen tarvitaan kalibrointitanko (AUTEL-CSC0500/10; AUTEL-CSC0500/12).
Ota yhteytta paikalliseen jalleenmyyjaén tai valmistajaan ostoa varten.

4.5.1.1 Kohdistuslaitteen kalibrointi
Oikomislaite on kalibroitava, kun:

1. Kamera on purettu.

2. Tarkkuustarkistus epéonnistui.
y Kalibroidaksesi oikomislaitteen

1. Napauta Huolto ja yll&pito ja valitse sitten Kalibrointi ja tarkastus >
Oikomislaitteen kalibrointi

2. Aseta kalibrointitanko noin 2,2 metrin paahan pyodransuuntauskehyksesta.
Asenna etupydran kohdistimet kalibrointitankoon, kohdista kohdistustappi
kohdistusreikaan ja kirista mutteri.

Calibration Preparation

* Move the calibration bar to the

= e - position about 2.2m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

#‘:_% * Install the front wheel targets

on the calibration bar, align the
locating pin with the locating hole,
and tighten the nut,

* The crossbar height will be
adjusted automatically. Ensure
there are no obstructions which
may interfere with the moverment of
the crossbar.

Kuva 4-18 Kohdistuslaitteen kalibroinnin valmistelu

3. Napauta Seuraava, niin poikkipalkin korkeus saatyy automaattisesti ja etsi kohde. Siirra
sitten kalibrointipalkkia ndyton ohjeiden mukaisesti siten, etté 'Offset'’-, 'L-Distance'- ja
‘Distance Diff' -arvot nakyvét vihreina.
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Aligner calibration

Move the calibration bar so that

Snse the values of ‘Offset, L-Distance,
A ‘R-Distance’, and 'Distance Diff’

-269 are displayed in green

L-Distance R-Distance
-
Distance Diff
% >

<2206 A 2110

vIN

= fei  Come  ESC
Kuva 4-19 Kohdistuslaitteen kalibrointi 1
Aligner calibration
Offset Ready!
L ——
A
e
L-Distance R-Distance
I
v 1 Distance Diff | »
-19 >
2095 —_ 2114
— - _—

SN

Kuva 4-20 Kohdistuslaitteen kalibrointi 2

4. Napauta Seuraava siirtyaksesi seuraavaan nayttoon. Kierra kalibrointipalkkia nayton
kehotteiden mukaisesti keratéksesi tietoja. Kun nuolet ja osoitetut lohkokuvat muuttuvat
vihreiksi, lopeta poikkipalkin kiertaminen.

35



Calibration

Rotate the target to the collection
- 9 - position.

——

VIN:

Info: Camera ESC

Kuva 4-21 Kalibrointi 1

Calibration
) ‘ " Collecting...
VIN:
Info: Camera ESC

Kuva 4-22 Kalibrointi 2

5. Aseta sitten kalibrointitanko noin 3,8 metrin pdahan pydransuuntauskehyksesta
ja suorita kalibrointivaiheet naytén ohjeiden mukaisesti vastaavien tietojen
keraamiseksi.
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Calibration

‘ Rotate the target to the collection
- position.

X

X

VIN

nfo
ISN Camera ESC

Kuva 4-23 Kalibrointi 3

6. Kun etupydrien maalitaulujen tiedot on keratty, poista maalitaulut kalibrointitangosta
ja asenna takapydrien maalitaulut kalibrointitankoon.
Suorita kalibrointivaiheet ndytdn ohjeiden mukaisesti.

Calibration Preparation

* Move the calibration bar to the

- AR = position about 2.2m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

M * Install the rear wheel targets

on the calibration bar, align the
locating pin with the locating hole,
and tighten the nut.

Kuva 4-24 Kalibrointi 4

7. Kun neljan kohteen tiedot on kerétty, kalibrointitulosndyttd osoittaa onnistuneen kalibroinnin; kun taas
epaonnistuneen kalibroinnin naytdssa nakyy , joka gtii uudelleenkalibroinnin.
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Result
Calibration successful
Total front toe (01,01)
Left front camber (01.01)
Right front camber (01.01)
Total rear toe (0.1,01)
Left rear camber (01.0.7)
Right rear camber (0.1,07)
VN

Kuva 4-25 Kalibrointitulosten nayttd

4.5.1.2 Pyoranpuristimien kohdekalibrointi

Kun sopiva py6ranpuristin (vannepuristin/rengaspuristin) tai kohde on vaihdettu, juuri koottu pydranpuristin
(vannepuristin/rengaspuristin) tai kohde on kalibroitava uudelleen.

@ HUOMAUTUS

Taman kayttoohjeen puristimia esittévat kuvat perustuvat vannepuristimien kayttoon.

1. Kayta kalibrointipalkkia

y Pyorankiinnittimen (vanteen kiinnittimen) kalibrointi ja kohdistus kalibrointipalkin avulla

1. Napauta Huolto ja ylléapito ja valitse sitten Kalibrointi ja tarkastus > Py6rénpuristimien
kohdekalibrointi.

2. Valitse pyorankiinnityspisteen kalibrointi — kalibrointipalkilla.
Wheel clamp target calibration

Wheel clamp target calibration - Wheel clamp target calibration -
with calibration bar with vehicle

Infe

SN Eg:
Kuva 4-26 Valitse kalibrointimenetelma
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3. Valitse sitten kalibroitava kohde. Oikean takapy®ran kohde (oikein asennettuna
oikeanpuoleiseen takavanteen kiristimeen) on esimerkkina.

Wheel clamp target calibration

Left front wheel target Right front wheel target Left rear wheel target Right rear wheel target

VIN:
Info:

SN:

Kuva 4-27 Valitse kalibrointikohde

4. Tabletti nayttda automaattisesti kalibroinnin valmistelut. Siirré kalibrointipalkki noin 2,2
metrin paahan pyoransuuntauskehyksesta naytdon ohjeiden mukaisesti. Asenna
sitten oikeanpuoleinen takapy®rén puristin (vanne).

(puristimeen) ja oikeaan takakohteeseen kalibrointitangossa, kohdista kohdistustappi
kohdistusreikaén ja kirista mutteri.

Calibration Preparation

* Move the calibration bar to the

- r - position about 2.2m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

"'_4~ * Install the right rear wheel clamp

target on the calibration bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut.

Kuva 4-28 Kalibroinnin valmistelu (kayta kalibrointipalkkia)

5. Napauta Seuraava , kun etdisyys on saadetty halutulle alueelle, ja tabletti iimoittaa
olevansa valmis seuraaviin toimintoihin.
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Right rear wheel clamp target calibration

- = . -y

MQ

VIN

Info Next ¢ Esc

SN
|

Kuva 4-29 Aloita kalibrointi (kayta kalibrointipalkkia) 1

6. Jatka napauttamalla Seuraava . Kierra kalibrointipalkkia naytdn ohjeiden mukaisesti, jotta
etté kohteet ovat kerdysasennossa.

Right rear wheel clamp target calibration

Rotate the target to the collection
= l - position.

—_—

VIN
Next Camera ESC
!

SN

Kuva 4-30 Aloita kalibrointi (kayta kalibrointipalkkia) 2

7. Kun nuolet ja ilmoitetut lohkokuvat muuttuvat vihreiksi, lopeta poikkipalkin kiertaminen,
niin tabletti aloittaa tiedonkeruun automaattisesti.
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Right rear wheel clamp target calibration

Collecti
. = . hsti

Kuva 4-31 Aloita kalibrointi (kaytéa kalibrointipalkkia) 3

8. Tiedonkeruun jalkeen nayttoon tulee kalibrointitulosten naytto. osoittaa
onnistunutta kalibrointia ja voit poistua toiminnosta napauttamalla ESC ; kun taas osoittaa
epaonnistunutta kalibrointia ja voit kalibroida uudelleen napauttamalla Kalibroi uudelleen.

Result
Calibration completed!
Rotation axis X 087 0.87
Rotation axis Y 0.00 0.00
Rotation axis Z 0.49 0.50
Rotation center X 2556 2564
Rotation center Y 079 0.86
Rotation center Z 49 4498

= e 5

Kuva 4-32 Kalibrointitulosten nayttd
2. Kayté ajoneuvoa
y Pyéréanpuristimen (vanteen puristimen) kalibrointi ja kohdistus ajoneuvon avulla

1. Napauta Huolto ja yllapito ja valitse sitten Kalibrointi ja tarkastus > Pydranpuristimien
kohdekalibrointi.

2. Valitse pyoranpuristimien kohdekalibrointi ajoneuvolla. Katso kuvaa 4-26.
Valitse Kalibrointimenetelméa saadaksesi lisatietoja.

3. Valitse sitten kalibroitava kohde. Kuvassa kaytetédan oikean etupydran kohdetta (oikein asennettuna
oikean etuvannan kiristimeen). Katso
Kuva 4-27 Valitse kalibrointikohde nahdéksesi lisétietoja.
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4. Aja ajoneuvo naytdn ohjeiden mukaisesti nostimelle, ohjaa eteenpdin, lukitse ohjauspydran pidike, aseta
vaihteisto vapaalle ja vapauta seisontajarru. Asenna sitten oikean etupyéran puristin oikeaan
etupydraan ja nosta etuakselia.

Right front wheel clamp target calibration

& ol >
Steer ahead, lock steering wheel, place transmission instal the right front wheel target on right front
In neutral, refease parking brake. wheel and raise the front axle.
VIN
nfo Cancel Next

SN

Kuva 4-33 Kalibroinnin valmistelu (kaytéa ajoneuvoa) 1

5. Jatka napauttamalla Seuraava . Aseta pydransuuntaus nayton ohjeiden mukaan.
Pida runkoa noin 2,2 metrin paassa etupyodran keskikohdasta ja varmista, ettd rungon ja ajoneuvon
keskikohdat ovat linjassa. Saada sitten poikkitangon korkeutta painamalla rungon takaosassa olevia
YLOS- ja ALAS -painikkeita siten, etté poikkitanko on suunnilleen samalla korkeudella kuin etupydrén
keskikohta.

Right front wheel clamp target calibration

* Place the calibration frame about
2200mm from the center of the front
wheel, and ensure that the centers of
the calibration frame and the vehicle are
aligned;

* Press UP and DOWN buttons on the
back of the calibration frame to adjust
the crossbar height so that the crossbar
is roughly at the same height as the
center of the front wheel

VN

Infs Cancel Next

Kuva 4-34 Kalibroinnin valmistelu (kayta ajoneuvoa) 2

6. Napauta Seuraava , kun etaisyys on saadetty halutulle alueelle, ja tabletti iimoittaa olevansa valmis
seuraaviin toimintoihin.
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Right front wheel clamp target calibration

m Ready!
- -
- -
VN
Info ¢ —— Next

N

Kuva 4-35 Aloita kalibrointi (kayta ajoneuvoa) 2

7. Kierré kiekkoa néayton ohjeiden mukaisesti.

Right front wheel clamp target calibration

ie |.rl

Rotate the wheel as indicated by the
arrow.

m -

s Camera Cancel Next

Kuva 4-36 Aloita kalibrointi (k&yta ajoneuvoa) 1

8. Kun nuolet ja merkityt lohkokuvat muuttuvat vihreiksi, lopeta kd&ntaminen.
pyoraa, ja tabletti aloittaa tiedonkeruun automaattisesti.
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Right front wheel clamp target calibration
o o
» . 1

Collecting..

o =

VIN

Infor c c | Next

SN

Kuva 4-37 Aloita kalibrointi (k&yté ajoneuvoa) 2

9. Tiedonkeruun jalkeen nayttoon tulee kalibrointitulosten naytto. osoittaa
onnistuneen kalibroinnin, ja voit poistua toiminnosta napauttamalla ESC ; kun taas osoittaa Q

epaonnistuneen kalibroinnin, ja voit kalibroida uudelleen napauttamalla Kalibroi uudelleen.

Result
Calibration completed!

Rotation axis X 0.87 0.87
Rotation axis Y 0.00 0.00
Rotation axis Z 0.49 0.49
Rotation center X 2565 2563
Rotation center Y L 149
Rotation center 2 4508 4508

SN

Kuva 4-38 Kalibrointitulosten naytto (kaytéa ajoneuvoa)
4.5.1.3 Kohdistuslaitteen tarkkuuden tarkistus
Oikomislaitteen tarkkuustarkistus on suositeltavaa, kun:
1. Oikomislaitteeseen kohdistui voimakas tormays.
2. Tarkkuustarkistusta ei ole tehty yli kuuteen kuukauteen.

Ohjelmisto tarjoaa kolmenlaisia tarkkuuden tarkistusmenetelmia: linjauslaitteen tarkkuuden tarkistus
kalibrointipalkilla, linjauslaitteen tarkkuuden tarkistus ajoneuvolla ja nopea tarkkuuden tarkistus.
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1. Kayta kalibrointipalkkia

Tarkkuustarkistus voidaan suorittaa kalibrointipalkilla, mikd mahdollistaa mittausjarjestelman
(mukaan lukien kamerat, vannekiinnittimet ja maalitaulut) kokonaistarkkuuden tarkan ja
luotettavan varmentamisen.

y Tarkkuuden tarkistaminen kalibrointipalkilla

1. Napauta Huolto ja yllépito ja valitse sitten Kalibrointi ja tarkastus >

Oikomislaitteen tarkkuuden tarkistus.
2. Valitse Tarkkuustarkistus — kalibrointipalkilla.

3. Siirrd kalibrointipalkki nytdn ohjeiden mukaisesti noin 2,2 metrin paahan
pyoransuuntauskehyksen eteen. Asenna etupy6ran puristimet (vanteen puristimet) ja
kohdistimet kalibrointipalkkiin, kohdista kohdistustappi kohdistusreikaan ja kirista
mutteri.

Accuracy check

* Move the calibration bar to the

- r N - position about 2 2m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

A — *Install the front whee! clamp

targets on the calibration bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut;

* The crossbar height will be
adjusted automatically. Ensure
there are no obstructions which

2} may interfere with the movement of
the crossbar.

VN

Info. N ESC

Kuva 4-39 Tarkkuuden tarkistus (kayta kalibrointipalkkia) 1

4. Napauta Seuraava. Poikkipalkin korkeus sdédetéaén automaattisesti ja jarjestelma siirtyy
seuraavaan nayttoon. Siirréa kalibrointipalkkia nayttboppaan mukaisesti siten, etta
'Offset'-, 'L-Distance'- ja 'Distance Diff' -arvot nékyvat vihreina.
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Aligner calibration

Offset

_F
omm=11 -50mm
L-Distance R-Distance
SOy SR
< o Distance DIff L >
1886 . 1891

VIN
Info.
SN

Move the calibration bar so that
the values of 'Offset’, 'L-Distance’,
‘R-Distance’, and 'Distance Diff'
are displayed in green.

Next Camera ESC

Kuva 4-40 Tarkkuuden tarkistus (kayta kalibrointipalkkia) 2

Accuracy check

Offset
—————

A
w6 50 mm

L-Distance R-Distance
[T —
Distance Diff

s
2068 p % 2086

Ready!

VIN
Info.
N

Next Camera ESC

Kuva 4-41 Tarkkuuden tarkistus (kayta kalibrointipalkkia) 3

5. Napauta sitten Seuraava siirtyaksesi seuraavaan nayttoon. Kierra kalibrointipalkkia
nayton kehotteiden mukaisesti keratéksesi tietoja. Kun nuolet ja osoitetut lohkokuvat

muuttuvat vihreiksi, lopeta kalibrointipalkin kiertaminen.
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Accuracy check

Rotate the target to the collection
- ‘ s position.

VIN:

Inf
i l Camera ‘ ESC

Kuva 4-42 Tarkkuuden tarkistus (kayta kalibrointipalkkia) 4

Accuracy check

Collecting...
. = . ey

Al —

VIN.
o Camera ESC

Kuva 4-43 Tarkkuuden tarkistus (kayta kalibrointipalkkia) 5

6. Aseta sitten kalibrointitanko noin 5,4 metrin paahan pyodransuuntauskehyksesta ja
suorita kalibrointivaiheet nayton ohjeiden mukaisesti vastaavien tietojen keraamiseksi.
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Accuracy check

* Move the calibration bar to the

[ ‘ - position about 5.4m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

- * Install the rear wheel clamp
targets on the calibration bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut.

VIN

Info Next ESC

Kuva 4-44 Tarkkuuden tarkistus (kayta kalibrointipalkkia) 6

7. Tiedonkeruun jalkeen nayttoon tulee kalibrointitulosten naytto. osoittaa
onnistunutta kalibrointia ja voit napauttaa ESC poistuaksesi toiminnosta; kun taas osoittaa Q
epéaonnistunutta kalibrointia ja voit napauttaa Tarkista uudelleen kalibroidaksesi uudelleen.

Result
Accuracy check passed!
Total front toe (01,01)
Left front camber (0.1,00)
Right front camber (01.01)
Total rear toe (01.07)
Left rear camber (01.01)
Right rear camber (01,01)

Kuva 4-45 Tarkkuustarkistuksen tulosnaytto

2. Kayta ajoneuvoa

Tarkkuustarkistus voidaan suorittaa ajoneuvolla, jolloin mittausjarjestelmén (mukaan lukien kamerat,
vannekiinnittimet ja maalitaulut) kokonaistarkkuus voidaan varmistaa ilman kalibrointitankoa. Koska
ajoneuvon kunto vaikuttaa tarkastustarkkuuteen, on suositeltavaa kayttaa tahan tarkastukseen hyvin
huollettua urheiluajoneuvoa.

y Suorittaa tarkkuustarkistuksen ajoneuvolla

1. Napauta Huolto ja yll&pito ja valitse sitten Kalibrointi ja tarkastus >

Oikomislaitteen tarkkuuden tarkistus.

2. Valitse Tarkkuustarkistus — ajoneuvolla.
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3. Aseta ajoneuvo haluttuun tilaan naytdn ohjeiden mukaisesti.

Vehicle Preparation

* Ensure that the vehicle is in good condition, and the wheel clearance and the clearance between
suspension components are normal (Recommend to use a passenger vehicle within 3 years and 50,000
km);

* Park the vehicle on a steady and level surface. Ensure a space of 1.5 m or more in front and rear of the
vehicle;

* Place the wheel chocks before and after the left rear or right rear wheel to prevent movement;

* Center the steering wheel and install the steering wheel holder. Release the parking brake and place the
transmission in neutral;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

* Do not push the wheel too hard against the wheel chock when the vehicle is pushed from front and rear
to perform the rolling compensation;

* Do not turn off the calibration frame during the entire accuracy check.

vine

e Skip Next Exit

Kuva 4-46 Ajoneuvon valmistelu

4. Napauta Seuraava ja seuraa naytolla nakyvia ohjeita asettaaksesi
pyoransuuntauskehyksen ja asentaaksesi pyorankiinnittimet (vanteenkiinnittimet)
ja téhtéimen oikein py®riin.

Auxiliary Tool Positioning

Place the calibration frame about
1.5m in front of the vehicle. Adjust the
crossbar so that it is basically at the
same height as the center of the front
wheel.

Vin

SN Next Exit

Kuva 4-47 Aputydkalun asemointi 1
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Auxiliary Tool Positioning

* Check the wheel clamp
AUTEL-CSC0500/19 to ensure that four
pawls (1) are equal in length;

* Install four wheel clamp pawils (1) to
the rims and tighten the bolt (2) until the
pawls (1) are tightly secured.

Note:

* Ensure that the installation holes of
four wheel clamp pawls are in the same
order from inside to outside;

* Ensure that the wheel clamps are
vertically installed on the rims, and the
installation angle should be within -8° to
8.

VIN
Info

. Next Exit

Kuva 4-48 Aputy6kalun paikoitus 2

5. Napauta sitten Seuraava, poikkipalkki séatyy automaattisesti, etsi kohde ja tabletti siirtyy seuraavaan
nayttoon. Siirré takapyorén kiilaa taaksepéain naytén ohjeiden mukaisesti noin 30 cm ja tyénna
ajoneuvoa taaksepain, kunnes arvot nakyvat vihreina. Kun nuolet ja osoitetut lohkokuvat nakyvat

vihreind, lopeta ajoneuvon tydntdminen ja odota, etté tabletti siirtyy seuraavaan nayttéon.

Wheel Rolling Compensation

(@) = y N * Move the rear wheel chock
backward for about 30 crm;
* Push the vehicle in the direction
indicated by the arrow.

vin
info

o Camera ESC

Kuva 4-49 Pyoran vierintdkompensaatio 1
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Wheel Rolling Compensation
Q

| SN USE—

* Stop pushing the vehicle, please
wait..

VIN
Info:
SN

Kuva 4-50 Pyodran vierintakompensaatio 2

6. Tyonna sitten ajoneuvoa eteenpain. Kun nuolet ja merkityt lohkokuvat nakyvat vihreina, lopeta ajoneuvon
tyontaminen ja odota, etta tabletti siirtyy seuraavaan nayttoon.

Wheel Rolling Compensation
m = ! 53 * Push the vehicle in the direction
indicated by the arrow.
VIN - e o Po—
;n: Camera ESC
L

Kuva 4-51 Pydréan vierintakompensaatio 3
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Wheel Rolling Compensation

()] = T = * Stop pushing the vehicle, please
wait

VIN

Kuva 4-52 Pydrén vierintdkompensaatio 4

7. Aseta pydransuuntauskehys suoraan ajoneuvon takaosan taakse ja
noudata ndyton ohjeita toimenpiteiden suorittamiseksi loppuun.

8. Kun toiminto on valmis, kalibrointitulosnaytto tulee nakyviin.
osoittaa onnistuneen kalibroinnin; samalla kun € osoittaa epéonnistuneen kalibroinnin

vaatii uudelleenkalibroinnin.
3. Nopea tarkkuustarkistus

Oletusarvoisesti nopea tarkkuustarkistus suoritetaan automaattisesti kuuden kuukauden vélein.
Tarkkuustarkistuksen vélia voidaan muuttaa pydransuuntausohjelmiston asetuksissa.

Nopea tarkkuustarkistus voi havaita vikoja kameroista ja kohteista koostuvassa mittausjarjestelmassa,
mutta se ei kata pyodrankiinnikkeita.

y Suorittaa nopean tarkkuustarkistuksen

1. Napauta Huolto ja yll&apito ja valitse sitten Kalibrointi ja tarkastus >

Oikomislaitteen tarkkuuden tarkistus.
2. Valitse Nopea tarkkuustarkistus.

3. Aseta ajoneuvo haluttuun tilaan naytén ohjeiden mukaisesti.
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Vehicle Preparation

* Park the vehicle on the level ground. Set the front wheels at the straight ahead position. Ensure there is
a minimum of 1.5 m space in front of the vehicle;

* Place the wheel chocks in front of and behind the left rear wheel to prevent vehicle movement;

* Center the steering wheel and install the steering wheel lock. Release the parking brake and shift the
transmission to N;

* Keep the vehicle unloaded. Check if the coolant level and the engine oil level are correct. Check if the
fuel tank is full;

* Close all the doors and turn off the exterior lighting;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

* |f the vehicle is equipped with the air suspension, adjust the vehicle to the standard mode before
performing the measurement. The adjustment process may vary on different models.

ViN:

v Skip | Next Exit

Kuva 4-53 Ajoneuvon valmistelu

4. Napauta Seuraava ja seuraa naytolla nakyvia ohjeita asettaaksesi
pyodransuuntauskehyksen ja asentaaksesi pydrankiinnittimet (vanteenkiinnittimet)
ja tahtaimen oikein pyoriin.

Auxiliary Tool Positioning

Place the calibration frame about
1.5m in front of the vehicle. Adjust the
crossbar so that it is basically at the
same height as the center of the front
wheel.

/e

L K =

VN

i
Ak Next Exit

Kuva 4-54 Aputydkalun asemointi 1
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Auxiliary Tool Positioning

VN
Info.
SN

Kuva 4-55 Aputydkalun paikoitus 2

* Check the wheel clamp
AUTEL-CSC0500/19 to ensure that four
pawls (1) are equal in length;

* Install four wheel clamp pawls (1) to
the rims and tighten the bolt (2) until the
pawls (1) are tightly secured.

Note:

* Ensure that the installation holes of
four wheel clamp pawls are in the same
order from inside to outside;

* Ensure that the wheel clamps are
vertically installed on the rims, and the
installation angle should be within -8° to

Next Exit

5. Napauta Seuraava -painiketta, poikkipalkin korkeus saatyy automaattisesti ja

etsii kohdetta ja siirtyy seuraavaan nayttoon.

Quick accuracy check

37%

Quick accuracy check is in progress. Do not move the vehicle and the calibration frame. Ensure that all the

targets can be detected.

VIN:
Info:
SN

Kuva 4-56 Nopea tarkkuustarkistus

6. Tarkkuuden pikatarkistuksen tulos naytetaan tarkistuksen edistymisen jalkeen, mika osoittaa

valmis. « kalibroinnin onnistumista; kun taas osoittaa ep&onni ista.

kalibrointi, joka vaatii uudelleenkalibroinnin.
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Resuit
Accuracy check passed!
Front Camera Angle Differer (01,01)
Right Camera Angle Differer 01,01
Left Camera Angle Differen (01,01)

info

oK
Kuva 4-57 Tarkkuuden pikatarkistuksen tulos
4.5.1.4 Kameran tarkistus

Kameratarkistustoiminto tarkistaa pydransuuntauskehyksen viiden kameran tilan.

y Suorittaa kameratarkistuksen

1. Napauta Huolto ja valitse sitten Kameran tarkistus. Kameroiden ndkymat ja tilat, mukaan lukien
etaisyysmittauskamera, itsekalibrointikamera, LF-kohdekamera, LR-kohdekamera, RF-kohdekamera
ja RR-kohdekamera, nakyvat naytolla.

2. Napauta Kuvaus nahdaksesi kunkin naytdssa nakyvan kuvakkeen selitykset.

naytto.
Taulukko 4-1 Kameroiden kuvaukset
Kuvake Nimi Selitys
Normaali
1 . Kohdepisteet voidaan tunnistaa normaalisti.
Kohdepisteet
Epanormaali
Kohde on likainen tai tukossa; puhdista se tai poista esteet.
Kohde/Kohde
Pisteet
Kaytossa
Kamera toimii normaalisti.
Kamera
Ei kaytdssa L . . L
Kameraa ei kéyteta nykyisessa toiminnossa.
Kamera
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Kuvake Nimi Selitys

Diagnostiikkatydkalu ei saa yhteytta kameroihin. Noudata
seuraavia ohjeita:

1. Tarkista, onko virta paalla;

m 2. Tarkista, onko nykyinen kamerayhteys
Epanormaali .
normaali;
Kamera
3. Tarkista, onko diagnostiikkatyokalu kytketty

Wi-Fi-huone;

4. Tallenna ja lataa lokit. Taytéa ongelman kuvaus

yksityiskohtaisesti.

4.5.1.5 Laitteiston tarkistus

Téssa osiossa voit tarkistaa pydransuuntauksen eri osien tilan.
kehys.

4.5.1.6 Versiotiedot

Téssa osiossa voit tarkistaa pydransuuntauskehyksen eri osien versiotiedot.

4.5.2 Kalibrointiraportti

Kaikki kalibrointitietueet tallennetaan tanne; voit tarkastella milloin ja minka tyyppinen kalibrointi laitteelle on

suoritettu.

4 5.3 Tarkkuustarkastusvali

Taman toiminnon avulla voit asettaa tarkkuustarkastusvalit. Kaytettavissa on nelja vaihtoehtoa: kolme kuukautta,
kuusi kuukautta, yksi vuosi tai ei koskaan. Oletusarvoinen tarkkuustarkastusvali on kuusi kuukautta.
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o Settings - Accuracy check interval
n Push Notifications

Three months 2

3

“% Auto Update

Six months
m Wheel Alignment Settings

One year
2 OBFCM Upload

@ Vehicle List

m Laws and Regulations
m System Settings
m About

Kuva 4-58 Tarkkuuden tarkistusvalin asetusnaytto

4.5.4 Kohdepuhdistusvali

Tama toiminto auttaa muistuttamaan kayttajaa tavoitepuhdistustiheydesta, joka voidaan
valita kohdistusnumeroiden tai -valien muodossa.

Never

o Settings ) Target cleaning interval

n Push Notifications
Remind the operator about the target cleaning frequency, which can be selected in
= terms of alignment numbers or intervals.

i Auto Update

m Wheel Alignment Settings

L

2, OBFCM Upload

Vehicle List

Time i <
m Laws and Regulations Every | 540 i alignments remind cleaning

Every | 90  Day | remind cleaning
m System Settings
i

Kuva 4-59 Kohdepuhdistusvalin asetusnaytto

4.6 Pyorien suuntausohjelmiston asetukset

Ajoneuvotarkastus, Mittausten valmistelu, Mittaustulokset, Huoltoraportti, Mukautettujen teknisten tietojen hallinta

ja Oletusasetusten palautus sisaltyvat tahan osioon.
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o Settings ) Wheel Alignment Software Settings

@ Diagnostic settings
Vehicle Inspection >

—

Report Settings

Measurement Preparation >

n Push Notifications
Measurement Results >

x Auto Updats
it Overhaul report >

¥4 Wheel Alignment Settings
. Customized Specifications Management >

1 OBFCM Upload
m Vehicle List
m Laws and Regulations

Kuva 4-60 Pydransuuntausohjelmiston asetusnaytto

Restore Default Settings

4.6.1 Ajoneuvon tarkastus

Taman toiminnon avulla voit:

1. Maérité, otetaanko renkaiden tarkastus kayttdon vai ei. Tama asetus vaikuttaa siihen, opastaako
tabletti sinua kulutuspinnan syvyyden ja paineen tarkastuksessa ajoneuvon tarkastusmenettelyn
aikana. Liséatietoja on kohdassa Kulutuspinnan syvyyden ja paineen tarkastus.

y Jos rengastarkastus on aktivoitu, voit asettaa:
1) Kulutuspinnan syvyyden mittausmenetelma: Yksittainen tarkistus tai kaikkien kulutuspintojen tarkistus.

2) Renkaan vahimmaisurasyvyys: Kun urasyvyys on pienempi kuin asettamasi
vahimmaisurasyvyysarvo, tabletti kehottaa sinua vaihtamaan renkaan valittdmasti.

3) Varoitus kulutuspinnan syvyydesta: Kun kulutuspinnan syvyys on pienempi kuin
asettamasi arvo, tabletti antaa varoituksen.

2. Maarita, otetaanko alustan tarkastus kayttoon vai ei. Tama asetus vaikuttaa siihen, opastaako
tabletti sinua alustan tarkastuksessa ajoneuvon katsastustoiminnolla.
menettely. Lisatietoja on kohdassa Alustan tarkastus.
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o Settings = Vehicle Inspection
@ Diagnostic settings
Tire Inspection [ on @
Repors Setins Tread Depth Sample Number Tread Depm:ﬂ:s; >
n EusiNotifications Minimum Tread Depth 1.6mm >
(2] Auto Update Warning Tread Depth 3.2mm >

¥4 Wheel Alignment Settings
chassi nspecton ax

n OBFCM Upload
Vehicle List

m Laws and Regulations

Kuva 4-61 Ajoneuvotarkastusasetusten naytto

4.6.2 Mittauksen valmistelu

Tama toiminto ottaa kayttdon/poistaa kaytdsta mittauksen valmistelun ja vaikuttaa siihen, opastaako tabletti sinua
ajokorkeuden mittaamisessa. Lisatietoja on kohdassa Ajokorkeuden mittaus.

o Settings = Measurement Preparation
E Diagnostic settings
Measurement preparation [ on ¢
Report Settings
Ride Height Measurement [ on §

n Push Notifications

m Auto Update

m Wheel Alignment Settings

n OBFCM Upload
Vehicle List

m Laws and Regulations

Kuva 4-62 Mittauksen valmistelun asetusnayttd
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4.6.3 Mittaustulokset

58 Settings S Measurement Results
a Push Notifications
Center Steering Wheel When Saving Measured Result @I
a Auto Update
Adjust to Half Tolerance [ on @
OBFCM Upload

m Vehicle List

m Laws and Regulations
B System Settings
m About

Kuva 4-63 Mittaustulosten asetusnaytto
Taman toiminnon avulla voit:
1. Keskitetdankd ohjauspyodra mittaustulosta tallennettaessa.

y Ota toiminto kayttoon

1) Jos pyorét eivat ole suoraan eteenpdain -asennossa, napauta Tallenna ennen
korjausta mittaustulosten naytéssa, niin naytolle tulee opas pydrien suoraksi
asettamiseksi.

Save Before Repair

i==)

r

@

Turn the steering wheel to left to set the wheels straight

Cancel

Kuva 4-64 Tallenna ennen korjausta -naytto 1

2) Kun pyorat ovat suoraan eteenpain, tabletti tallentaa tiedot
automaattisesti ja ndyttaa seuraavan nayton.
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Save Before Repair

Wheels straight ahead
0°01

STOP

Kuva 4-65 Tallenna ennen korjausta -naytto 2

y Poista toiminto kaytosta: tiedot tallennetaan heti, kun napautat Tallenna ennen
Korjaa mittaustulosten naytossa.

2. Vaihdetaanko puolitoleranssitilaan.
1) Jos puolitoleranssitila on kaytdssa, mitattu tulos ndytetdén puolitoleranssitilassa ja
nayttd nayttaa alla olevan kuvan kaltaiselta.

Vehicle Graphical Resuit
e} Inspection T ———————

ration
&R

=
%, Compensation

L
Ha
[
]

g
Camber
- ..
:

L]
#fh

—
@ Caster/sal | N -

Measured | U
Result
|
¢ Algnment
X

Guide

a Post-alignment
Diagnosis |

ADAS
Calibration

B Repons
. Bextaignment i

SN

o 1.88°

Kuva 4-66 Mitatun tuloksen (puolitoleranssi) naytto

2) Jos puolitoleranssitila on poistettu kaytosta, mitattu tulos naytetaan tayden toleranssin
tilassa ja nayttd nayttaa alla olevan kuvan kaltaiselta.
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') Vehicle Graphical Result

Inspection

Propasation m 02 -
jork

§ ¥
.
Compensation -0.06 el

@ Caster/SAl

Measured
EE

& Alignment
~ Guide

M &

)

{= Postalignment
Diagnosis

ADAS

Calibration
Reports
[ Exit Alignment
i Advanced Save Befor
Additional e | M"] LTm

Info: ‘w \mm‘ l

SN

Kuva 4-67 Mitatun tuloksen (taysi toleranssi) naytto

4.6.4 Huoltoraportti

Taman asetuksen avulla voit ottaa kayttoon tai poistaa kaytdsta alustan
turvallisuusdiagnostiikkaraportin nayttamisen raporttindytdssa pyoransuuntauksen jalkeen. Lisatietoje

Raportit.

o Settings - Overhaul report

@ Diagnostic settings
Chassis safety diagnostic report [ on ¢

Report Settings
n Push Notifications

m Auto Update

:E: Wheel Alignment Settings

n OBFCM Upload

Vehicle List
m Laws and Regulations

Kuva 4-68 Huoltoraportin asetusnayttd

4.6.5 Mukautettujen spesifikaatioiden hallinta

Toiminnon avulla voit tarkastella tai poistaa ajoneuvolle tallennettuja mukautettuja teknisia
tietoja. Jos et ole tallentanut mukautettuja teknisia tietoja, nayttéon tulee ilmoitus, etta tietoja
ei ole saatavilla, kun napautat Mukautettujen teknisten tietojen hallinta -painiketta.
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Wheel alignment o -3 o | = @ B =

Wheel alignment

@ v
£ Customized Specs Management (a !
Time Vehicle Type
2026-01-19 23:18:48 Demo| AudiA7/S7/RS7 2011> | 2011-2017 | Test Spec i o
2026-01-20 23:47:58 Demo| AudiA7/S7/RS7 2011> | 20112017 |1 ' o

VN
Info:

SN: V6AGO00D0041 \ ESC

Kuva 4-69 Mukautettujen ominaisuuksien hallintanaytto

4.6.6 Palauta oletusasetukset

Tama toiminto palauttaa pydransuuntausohjelmiston oletusasetukset.

Restore Default Settings

Do you want to restore the default
settings of wheel alignment software?

- -

Kuva 4-70 Palauta oletusasetukset -naytto
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Oletusasetukset ovat seuraavat:

Taulukko 4-2 Oletusasetukset

Tuote Oletusasetus
Kulman nayttémuoto Aste ja minuutti
Varpaiden nayttdmuoto Aste ja minuutti
Ajokorkeusyksikko mm

mm

Kulutuspinnan syvyysyksikko

Raideleveys ja akselivali mm

Rengaspaineyksikkd baari

Painoyksikko kg

Puristimen tyyppi Vanteen kiinnitin
Connect-kulutuspinnan mittaustydkalu Ota kayttoon TBE-laitteen haku
Valitse korkeuden mittaustydkalu Mittanauha

Bensiinin alustan tason mittaus . I
Kédessa pidettava kaltevuusmittari

Tyokalu
Aanimerkkiasetus Kaynnista
Tarkkuustarkastusvali Kuusi kuukautta

Kertoja: 540

Kohdepuhdistusvali
Paivat: 90 paivaa

Ajoneuvotarkastus Kaynnista

Kulutus P innan syvyys Naytenumero Kaikkien kulutuspintojen tarkistus
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eI Oletusasetus
Kulutuspinnan vahimmaissyvyys 1,6 mm
Varoitus kulutuspinnan syvyys 3,2 mm
Alustan tarkastus Kéaynnista
Mittauksen valmistelu Kéaynnista

Keskiohjauspyora, kun
Mittaustuloksen tallentaminen

Sammuta

S&aada puolitoleranssiin Kaynnista
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5 Pyoransuuntaustoiminto

Ajoneuvon nelja pyoraa, ohjausmekanismi seké etu- ja taka-akselit on suunniteltu sailyttémaan tietty
suhteellinen asento — tehtaalla asetettu vakiomaaritys. Tamé suhteellinen asento voi muuttua
komponenttien uudelleenasennuksen tai pitkéaikaisen kayton seurauksena. Naiden osien palauttamista
vakioasentoonsa kutsutaan pyoransuuntaukseksi.

Oikea pydransuuntaus varmistaa ajovakauden suoraan ajettaessa, parantaa ohjauksen reagointia ja
vahent&a renkaiden liiallista kulumista ja tarpeetonta virrankulutusta.
Naista syisté pydransuuntaus on vélttdmatdn toimenpide ennen ajoneuvon kayttéonottoa.

Tassé luvussa kasitellaan teknisia tietoja, kayttdon liittyvié varotoimia, pydransuuntauksen valmisteluja ja
pydransuuntausmenetelmia.

5.1 Tekniset tiedot

Tekniset tiedot on esitetty alla olevassa taulukossa.

Taulukko 5-1 Tekniset tiedot

Tuote Kuvaus

Suositeltu tydskentely

Etaisyys 2667 mm (105 tuumaa)

Tuettujen akselien etdisyys 2032-5588 mm (80-220 tuumaa)

Tuettu pyora

1270-2490 mm (50-98,03 tuumaa)
Etéisyys

Tuettu vanteen halkaisija
L . 279-609 mm (11-24 tuumaa)
(Vannekiinnikkeelld)

Tuettu renkaan halkaisija
o 482,6-939,8 mm (19-37 tuumaa)
(Rengaspuristimella)

Mittaustaajuus (tyyp.)

9 kertaa sekunnissa

Poikkipalkin nostonopeus 50 mm/s

Kayttolampotila -10-50 § (14-122 °F)
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Tuote Kuvaus

Sailytyslampétila -20-60 ¥ (-4-140 °F)

5.2 Kaytdn varotoimet

1. Kun ajoneuvo on nostolaitteessa, varmista, etta etupyorat ovat keskitettyné nostolaitteen

ohjauspydré suoraan eteenpéin -asennossa.

2. Kun ajoneuvo on ajettu nostimella, molempien takapyorien etu- ja takapuolelle on asetettava kiilat ajoneuvon
vierimisen estamiseksi.

w

. Ole varovainen ajoneuvoa nostaessasi. Noudata nostamiseen liittyvié turvallisia kéyttdohjeita.
ajoneuvoja.

4. Kun ajoneuvo on nostettu haluttuun korkeuteen, ajoneuvo voidaan kaynnistaa vasta sen jalkeen, kun
vakuutus on voimassa ja turvallisuus on taattu.

(4]

. Nostimen kayttd on ehdottomasti kielletty, jos sen alla tai sen
ajoneuvon ymparilla.

o

. Varmista, ettd kameran linssi ja kohde ovat puhtaat.

~

. Kun tarvitaan pyorankiinnikkeita, varmista, etta kunkin pyorankiinnikkeen hakat ovat
sama vaihde.

©

. Noudata tarkasti ohjelmiston ohjeita ja nayton ohjeita.

5.3 Ennen pydransuuntausta

5.3.1 Valmistelutyd

Ennen pydransuuntauksen suorittamista tarkista ja valmistele:

1. Tabletti on yhdistetty IWA500:n Wi-Fi- ja internet-yhteydella varustettuun verkkoon. Katso

Lisétietoja on kohdassa Pydransuuntauskehyksen liitdnté ja verkkokonfiguraatio .

2. Sytytys on katkaistu ja IWA500 on kytketty laturiin, jotta valtetdan
akun tyhjenemistd, koska taydellinen pydransuuntaus voi kestaa kauan.

3. Valmistele seuraavat tydkalut:
1) Pydranpuristimet (vanteenpuristimet), pyéranpuristimet (rengaspuristimet) ja maalitaulut

y Katso pyorankiinnittimien (vannekiinnittimien) ja maalitaulujen asentamisesta py®oriin ohjeet kohdasta Target.
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y Katso pyorankiinnittimien (rengaskiinnittimien) ja kohdistuspisteiden asentamisesta renkaisiin ohjeet kohdasta

Pydrankiinnitin (rengaskiinnitin).

@ HUOMAUTUS

Tassa havainnollistamiseksi valitsemme pyorankiinnittimet (vanteenkiinnittimet).

2) Kaantolevy
3) Ohjauspyoran pidikkeen jalustatydkalu ja jarrupolkimen painaja
4) Pyoréakiila
5) Ohjauspydran taso
5.3.2 Toiminnon valinta

Tyovalikossa on kaytettévissa kaksi sovellusta, pydransuuntaus ja edistynyt pydransuuntaus.

@ @ @&

Wheel Alignment Advanced Wheel Alignment  Hand-held Inclinometer Settings

Wheel Alignment Filter MaxiViewer Update Data Manager

Kuva 5-1 IWA500-tydvalikon naytto
1) Valitse Pyntasuuntaus -sovellus suorittaaksesi pyoransuuntaustoiminnon.

2) Valitse Advanced Wheel Alignment -sovellus pydransuuntauksen suorittamiseksi
ja ohjauskulman nollaustoiminnot. Muodosta asianmukainen tiedonsiirto ajoneuvon ja tabletin valille
kytkemalla VCl-laite ajoneuvon DLC:hen. Katso lisétietoja kohdasta Ajoneuvon tiedonsiirto .

@ HUOMAUTUS

VCl-litdntéa ei vaadita pydransuuntaustoiminnolle, mutta se on pakollinen edistyneelle pydransuuntaustoiminnolle.
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Taulukko 5-2 Toimintojen vertailu

Toiminto . Edistynyt pyoré
Pyaorien suuntaus
Menettelyt Tasaus
Ajoneuvotarkastus y y
Valmistelutyd y y
Korvaus y y
Caster/SAl y ¥y
Mitattu tulos y y
Kohdistusopas y y
SAS ja muut .
y
Diagnoositoiminto
ADAS-kalibrointi
Raportit y y
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5.3.3 Ajoneuvotietojen tunnistus

Kun olet valinnut sovelluksen haluttujen toimintojen suorittamiseksi, valitse sopiva menetelméa ajoneuvotietojen
tunnistamiseksi. Kahden sovelluksen tuetut tunnistusmenetelméat on lueteltu seuraavasti:

Taulukko 5-3 Ajoneuvotietojen tunnistamismenetelmat

Hakemus Edistynyt pydréa
Pyérien suuntaus
Menetelméa Tasaus
Automaattinen tunnistus y
Manuaalinen syotto y y
Skannaa VIN/ajokortti ¥ y
Manuaalinen valinta y y

y Ajoneuvotietojen tunnistaminen automaattisen tunnistuksen avulla

1. Napauta sinisté VID- painiketta naytdn vasemmassa ylakulmassa.

o Al Favorites History America Europe Asia China Q

® . ® @
| BENZ
N

Ford GM Mercedes-Bi bach FordEU

@‘
BYD

&

@

Nissan NissanGTR Infiniti DFPV

5 |
§ @

Kuva 5-2 Automaattinen tunnistus -nayttd 1
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2. Valitse pudotusvalikosta Automaattinen tunnistus . Tdmén jélkeen ajoneuvo tunnistetaan.
automaattisesti.

t | ﬁ Al Favorites History America

Auto detect

,: Manual input ‘

FordEU
(mm) Scan VIN/License
™= plate ‘
l ] |
Nissan NissanGTR Infiniti DFPV BYD

@

DENZA

Kuva 5-3 Automaattinen tunnistus -nayttd 2

Auto detect

Scanning... (1/12)
Cancel

Kuva 5-4 Automaattinen tunnistus -naytto 3

y Ajoneuvotietojen tunnistaminen manuaalisen sy6tteen avulla

1. Valitse sininen VID -painike naytén vasemmasta ylakulmasta.

2. Valitse pudotusvalikosta Manuaalinen syotto .

71



L —
Fhy T A Favorites History America Europe Asia Ghina Q

m— ® O)
\ @, Auto detect @ @

Matcades:B Ve FordEU
(™ Scan VIN/Lucense
= .

= I

Nissan NissanGTR Infiniti DFPV

=

DENZA

Kuva 5-5 Manuaalisen sy6ttoruudun 1

3. Napauta syottokenttaa ja anna oikea VIN- tai rekisterinumero. Napauta sitten OK, niin ajoneuvo
tunnistetaan.

Kuva 5-6 Manuaalisen syottdruudun 2

y Ajoneuvotietojen tunnistaminen VIN-/rekisterinumeron skannauksen avulla
1. Valitse sininen VID -painike naytdn vasemmasta ylékulmasta.

2. Valitse avattavasta valikosta Skannaa VIN/rekisterikilpi .
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‘ Z@, Auto detect ‘

‘ ,‘_ Manual input ‘

Mercedes-Benz Maybach FordEU

I 61 el
DFPV BYD

Nissan NissanGTR Infiniti
DENZA

Kuva 5-7 VIN-skannausnaytto 1

3. Sijoita kamera siten, etta ajoneuvon valmistenumero (joka sijaitsee kojelaudassa tai ovenpielessa)
nékyy skannauskehyksessa. Taman jalkeen VIN-numero skannataan ja tunnistetaan automaattisesti,
ja tulos nékyy Tunnistustulos-valintaikkunassa.

.

America~ gl

Barcode

VIN

Recognize plate

License

P

Kuva 5-8 Valmistenumeron skannausnaytto 2
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Recognition result

Kuva 5-9 VIN-skannausnéaytto 3
4. Vahvista VIN-koodi napauttamalla OK .

y Ajoneuvotietojen tunnistaminen manuaalisen valinnan avulla

1. Valitse ajoneuvon valmistajan kuvake.

History America Europe Asia China Q
@ : E : !
Ford GM Mercedes-Benz Maybach FordEu

DFPV BYD

Nissan NissanGTR Infiniti

DENZA

Kuva 5-10 Manuaalisen valinnan naytto 1

2. Valitse Manuaalinen valinta. Valitse sitten ajoneuvon tiedot, kuten merkki, malli, tilavuus, moottorin

tyyppi ja mallivuosi. Vahvista sitten VIN-numero napauttamalla OK .



Select Vehicle Information Model year x
Brand Ford Q
Model Ranger 2026
Capacity 30L 2025
v 2024
Engine type EcoBoost - Gas Turbocharged Direct Injection

2022 -
Model year 2024

VIN g
o Reset ESC
SN |

Kuva 5-11 Manuaalisen valinnan naytto 2

5.3.4 Parametrien mukauttaminen

Kun ajoneuvon tiedot on valittu, Tekniset tiedot -painike tulee saataville naytdn alareunassa
olevaan toimintopainikeosioon. Taméan painikkeen avulla voit tarkistaa ja mukauttaa
pydransuuntausparametreja. Se koskee ajoneuvoja, joiden parametrit poikkeavat alkuperaisista
tehdasasetuksista alustan muokkaamisen jalkeen.

y Pydransuuntausparametrien mukauttaminen (esimerkkind Audi-ajoneuvot):

1. Tarkista pyoransuuntauksen parametrit napauttamalla Tekniset tiedot -painiketta. Napauta
sitten Mukauta tietoja -painiketta, jos parametreja on muokattava.

Front specifications Rear specifications ‘

ron! c Aeasurament (M Measuremaent (Max.) Adjustment (M Adjustment (M

Total toe 0.00* -0.50° 0.50° -0.23° 0.23°

Left toe 017° -0.33° 0.67° - -

Right toe 017° -0.33" 0.67° = =

Left camber B = = T =

Right camber B - - - -

Cross camber 0.00* -0.50° 0.50° - -

Left caster B 5 2 = =

Right caster B Sl = bl -

instructions: [ Check the specification values

path

VIN: .

Into: Customize Unit Setti ESC Start
| |

SN Speusl

Kuva 5-12 Kohdistusmaaritysten nayttd

2. Napauta poistaaksesi muokattavat parametrit ja syota oikeat arvot.
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Front specifications Rear specifications |

Total toe 0.00° 0.50° 0.50° 0.23° 0.23°

Total toe (raised)

Left toe 0.17° 0.50° 0.50" = =
Right toe 017° 0.50° 0.50° = =
Cross toe = = = = =
Left camber 2 B &5 = =

Right camber

Cross camber 0.00" 0.50° 0.50" = o

path

VIN:

i Save | UnitSetting  ESC Start

SN
| L

Kuva 5-13 Muokkaa kohdistustietoja -nayttd

3. Napauta Tallenna siirtyaksesi Tallenna tiedot -naytt6on. Syéta ajoneuvon malli ja
merkinnét helppoa tunnistamista ja hakua varten. Napauta sitten OK tallentaaksesi
parametrit.

Save Specifications

Title

Annotation

VIN:

Info:
o OK | ESC

Kuva 5-14 Tallenna tiedot -naytto 1

76



Information

Save succeeded!

Kuva 5-15 Tallenna tiedot -nayttd 2

4. Kun parametrit on muokattu ja tallennettu, tabletti palaa pydransuuntausparametrien
naytt6dn. Napauta ESC- painiketta, niin tallennetut parametrit
valitaan automaattisesti méaaritystietojen naytdssa.

Select Vehicle Information | Specifications (x)
Model Audi A7/ST/RS7 20115 | (e e — 7]
Year 2011-2017 » Default specifications |
Suspension Air pensi b Im )
PR Code Heavy Duty Suspension (1BS)
Driving Position LHD

Specifications Test Spec

VIN:

Kuva 5-16 Valitse kokoonpano -nayttd

5. Napauta Kéynnista ja jatka tietojen syottamista noudattamalla naytdn ohjeita vaihe vaiheelta.
naytto ja lopuksi siirry Ajoneuvon tarkastus -nayttoén.
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Information

Steering angle and other 2

Vehicles with Steering Angle Sensor (SAS):
* After the wheel alignment parameters are adjusted, the SAS calibration is required.

function: | necting the Vehicle Communication

e (VCI), th tering Advanced Wheel Alignme

ADAS calibration functions:

Vehicles with cruise control system:
* After the wheel alignment parameters are adjusted, the radar calibration is required.

Vehicles with LDW:
* After the wheel alignment parameters are adjusted, the front camera calibration is required.
he above ADAS cal tion function:

A yration frame anc ed calibration tools for

\e above diagnostic functions and Adv
t be performed with caution. Oth

ce Systems (ADAS) calibration functions cannot be performed, the wheel alignment on this
e Steering Angle Sensor (SAS) or Advanced Driver A: ems (ADAS) related
her this vehicle has the above functions, enter advanced wheel alignment to perform wheel

se, this may cal

tance S

alignment and execute the functions.

VIN:
i Cancel oK
| 1
Kuva 5-17 Pydrien suuntaustietojen naytto
£ [ Tread Depth & ressure nspection Chassis inspection

= -
&, Compensation

G costersn _ n 3 o
Measured
X o Right front  F dit the trea ) > (0]
Reports
'; ' Right rear i u > (O]
et | o s s v > (o]
[ Exit Alignment
VIN:
o | Next
Kuva 5-18 Pydrien suuntausmenettelynaytto
Information
Steering angle initialization and other i ic functions:

After the wheel alignment parameters are adjusted, the SAS reset is required.

ADAS calibration functions:
After the wheel alignment parameters are adjusted, the Distance control calibration is required.

After the wheel alignment parameters are adjusted, the Camera control unit calibration is required.

Thea alibration functions require the € of Autel ADAS calibration frame elated calibration tools for exe

Was

nnot be performed, the wheel alignment on

ming: If the above diagnostic functions and Advanced Driver Assistance Systems (ADAS) calibration function:
vel ced Driver Assistance Systems (ADAS) related

be performed with caution. Otherwise, this may cause the Steering Angle Sensor (SAS) or Ad
ctions to fail to operate propery.

le mus

Kuva 5-19 Pyérien suuntauksen lisétietojen nayttd
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E@ Vehicle ‘Tread Inspection Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection
Inspection

&, Preparation
2 Work

+3, Compensation
Left fromt » o]
= .[l .
esult Right front > &
& Alignmen
AN Guide
{& Postalignment
™ Diagnosi: Right rear et > (o]
@ Gaiibration
Q Reports Leftrear  F > (O]
[ Exit Alignment
VIN
nfo; Next

SN.

Kuva 5-20 Edistyneen pydransuuntauksen toimenpidenayttd

)

HUOMAUTUS Edistynyt pyoransuuntaussovellus sisaltaa pydransuuntaussovellukseen verrattuna ylimaaraisen
SAS- ja muita diagnostiikkatoimintoja, kun taas kaikki muut toiminnot ovat identtisia. Siksi seuraavat
py6réansuuntaustoiminnon vaiheet kuvataan kayttamalla esimerkkiné edistynytté pydransuuntaussovellusta.

5.4 Pydrien suuntaustoimenpiteet

5.4.1 Ajoneuvon tarkastus

Ajoneuvotarkastukseen kuuluu renkaiden kulutuspinnan kunnon ja syvyyden tarkistaminen, rengaspaineen
saataminen ajoneuvon vakioarvoon ja alustan osien tarkastaminen vikatyyppien tai haavoittuvuuskohtien
perusteella — kaikki ndmé vaiheet ovat valttamattdmia ennen pydransuuntauksen suorittamista, sillé renkaiden
poikkeamat, painepoikkeamat tai vialliset alustan osat voivat vaikuttaa testitulosten tarkkuuteen.

0 TARKEAA
Ennen pydransuuntauksen suorittamista siirry asetusvalikkoon kohdassa Asetukset
y Pydrien suuntausasetukset asetusten saatamiseksi erityisvaatimusten ja todellisten kayttéolosuhteiden
mukaan. Kaikki pydréansuuntaustoimenpiteet perustuvat pyéransuuntausasetusten oletusasetuksiin .
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5.4.1.1 Kulutuspinnan tarkastus
a) Kulutuspinnan kunto (huomautukset sallittu) -sarake

Napauta kulutuspinnan tilan kuvausaluetta valitaksesi vastaavan tilan kullekin kulutuspinnalle ja
liséa tarvittaessa muistiinpanoja. Napauta sitten OK ja tarkista neljan renkaan varimerkkivalo. Jos
jokin rengasmerkkivalo on naytolla punainen tai keltainen, vaihda tai korjaa rengas todellisen kunnon

mukaan.

Left front < >
Normal
Outside wear

Inside wear

Bilateral wear

Feather edge

Spot wear

Aging

Flat crushing

Excessive wear

Buige -
Wear/punciure

Different tread/brand on one axle

Tire valve aging

Rim damage

Unauthorized tire

e

Kuva 5-21 Kulutuspinnan kunto -nayttd

b) Lis&é kuvia -sarake

Saat paremman arvion kulutuspinnan kunnosta napauttamalla Liséa kuvia -sarakkeessa olevaa kamerakuvaketta ja

lisdéamalla enintaén kolme kuvaa kulutuspintaa kohden.

T —r—
Inspection

& J'J;‘l‘ e Tread condition (remarks allowed) Add photos (up t03)
3, Compensation
Leftfront  Press to edit the tread status > (0]
@ Ccaster/sal
55 Measured N
e » Right front  Press to edit the tread status > [0}
& Alignment
{y Postalignment
; dit " > 0]

Diagnosis Right rear
@ ADAS
Calibration

teporte: Leftrear  Press toedit the tread status

[ Exit Alignment

VIN:

Isn':u . Next

Kuva 5-22 Kulutuspinnan tarkastusnaytto
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5.4.1.2 Kulutuspinnan syvyyden ja paineen tarkastus

Tarkista kulutuspinnan syvyys ja paine napauttamalla Kulutuspinnan syvyyden ja paineen tarkastus.

e) x:hlcb Tread Inspection Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection

Preparation TR Comestiead g
& viow

measuring device

=
+%, Compensation

_’; aster/SAl ’ ILcﬂﬁnnl bar

7 . Right front bar
™ Dionoals ]

- Right rear bar
(an) ADAS
Reports mm

Left rear bar
I Connect e °

[® Exit Alignment pressure measuri,
s All Tread
Info:
SN Unit Setting Check Next

Kuva 5-23 Kulutuspinnan syvyyden ja paineen tarkastusnaytto 1

1. Kulutuspinnan syvyyden tarkastus

a) Kulutuspinnan syvyyden mittaamiseen on kaytettavissa kaksi tilaa: Koko kulutuspinnan tarkistus ja

Yksittéinen tarkistus. Vaihda mittaustilaa napauttamalla Koko kulutuspinnan tarkistus tai Yksittdinen
tarkistus .

y Koko kulutuspinnan tarkistus: Mittaa kulutuspinnan syvyyden kolmessa kohdassa, mukaan lukien
renkaan ulkopuolella, keskelld ja sisdpuolella (I&helld ajoneuvon koria).

¥ Yksittéinen tarkistus: Mittaa kulutuspinnan syvyyden yhdesta seuraavista kohdista:
renkaan ulkopuolella, keskella tai sisapuolella (Iahelléa ajoneuvon koria).

b) Kulutuspinnan mittaamiseen tarvitaan kulutuspinnan syvyyden mittauslaite, kuten Autel MaxiTPMS TBE
-sarjan laite (jallempana TBE -laite) . Jos kaytat TBE-laitetta, mitatut arvot nakyvéat automaattisesti
vastaavassa syottokentéssé; jos kaytat muita tyokaluja,

syota arvot manuaalisesti vastaavaan syoéttokenttaan.

@ HUOMAUTUS

Kun olet syéttényt kaikki kulutuspinnan syvyyden ja paineen arvot, tarkista neljan renkaan varimerkkivalo naytolla ja
vaihda tai korjaa rengas todellisen kunnon mukaan.

Kun kaytat MaxiTPMS TBE200 -laitetta (ei sisélly toimitukseen; ota yhteytté paikallisiin jalleenmyyjiin ostaaksesi
sen) kulutuspinnan syvyyden mittaamiseen, kytke laite tablettiin, jolloin tabletti tunnistaa ja lataa kulutuspinnan

syvyystiedot automaattisesti. Tiedot voidaan synkronoida myds painamalla Lataa kulutuspinnan tiedot -painiketta .
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Napauta sinisté Yhdista kulutuspinnan mittaustydkalu -painiketta ja seuraa naytdn ohjeita.
yhdistadksesi TBE-laitteen tablettiin. VVaihtoehtoisesti voit katsoa Yhdista kulutuspinnan mittaustydkalu
-ohjeita yhteyden muodostamiseksi ennen pydréansuuntaustoiminnon suorittamista.

Kuva 5-24 MaxiTPMS TBE -laite ja kayttokaavio
2. Kulutuspinnan paineen tarkastus

a) Syota renkaiden kulutuspinnan vakiopaine vastaavaan syottokenttaan. Rengaspaineen
vakioarvo ldytyy rengas- ja kuormitustietotarrasta, joka sijaitsee yleensé B-pilarissa.

L?
P -

Kuva 5-25 Rengaspaineen vakioarvon sijainti

b) Rengaspaineen mittaamiseen tarvitaan rengaspaineen mittauslaite, kuten Autel ITS600
-sarjan laite (jaliempana ITS600-laite).
mittaus. Jos kaytat ITS600-laitetta, mitatut arvot nakyvat automaattisesti vastaavassa
syottdruudussa; jos kaytat muita tydkaluja, sydta arvot manuaalisesti vastaavaan
syOttéruutuun.

Kun kaytat ITS600-laitetta (ei sisally toimitukseen; ota yhteytta paikallisiin jalleenmyyjiin ostaaksesi
sen) rengaspaineiden mittaamiseen, kytke laite tablettiin, jolloin tabletti tunnistaa ja lataa
rengaspainetiedot automaattisesti. Tiedot voidaan myos
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synkronoidaan painamalla Kuormapainetiedot- painiketta.

Napauta sinisté Yhdisté rengaspaineen mittauslaite -painiketta ja seuraa nayton ohjeita yhdistdaksesi TBE-
laitteen tablettiin. Vaihtoehtoisesti voit katsoa kohdasta Rengaspaineen mittauslaitteen valinta yhteyden
muodostamiseksi ennen pydransuuntaustoiminnon suorittamista.

Kuva 5-26 ITS600-laitteen ja kayttdliittyman kaavio

e} Vehicle Tread Inspection Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection
Inspection

@ i R i @ “Tread depth-All tread check @ Tire pressure o
— - . g ;
+1, Compensation
4om|[ 4 mm [ 4 mm
® caster/sa ' a Left front 2,5 ber
t i mm mm
Right front 2.5 bar

mm mm mm
Right rear — 2.5 bar

1 om| [1 om [1 mm
Left rear 24ﬂmr
Comecttre o SEEEIRSR,
[ Exit Alignment IT ssnssmmanaias @ T
VIN: Sirv
Info: . e
o UnitSettng  SP9® Next

Kuva 5-27 Kulutuspinnan syvyyden ja paineen tarkastusnaytto 2

5.4.1.3 Alustan tarkastus

Alustan tarkastus mahdollistaa alustan osien vikojen nopean ja tarkan vianmaérityksen ja tallentaa
tarkastusprosessin.

Kotelon tarkastus kattaa kahdeksan oikeanpuoleisessa sarakkeessa lueteltua jarjestelméaa, joista jokaisessa on
useita jaettuja tarkastuskohteita. Tarkista kaikki kahdeksan jarjestelmaé perakkain tai tarkista tietyt kohteet
suodattamalla tabletin kayttdohjeita. Napauta mita tahansa tarkastuskohdetta nahdéaksesi komponentin
kuvauksen, siihen liittyvat oireet ja korjausmenetelmét paaosiossa.
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Component introduction

Tread Inspection Tread Depth & Pressure Inspection Ci is Inspection

| Detaut (show an v
The differential fluid can lubricate gears and bearings, prevent wear and corrosion, and help gears dissipate
bast Drivetrain v
Recommended ife: 3 years or 60 thousand kilometers.
i v
Repair method Engine and transmission parts
1. Conduct a visual Inspection. Drain a sample of the differential fluid, If there Is Front v
of excessive impurities, replace the fluid.
2. Drain a sample of the differential fluid and rub it between your fingers to check its consistency.If the luidis | Rear suspension v
ot stioky, replace t.
Front brake v
Postakchment Add photos or notes t
& Diagnosis Power Steering Booster AND
= Master Cylinder
/A -
A G Rear brake v
id = Steering v
Press to change inspection status:
Help

2 OK Suggest ) Require

£ Not inspected

Kuva 5-28 Kotelon tarkastusnaytto 1

| Deaut (show sy

& Component introduction
e ‘The differential fluid can lubricate gears and bearings, prevent wear and corrosion, and help gears dissipate | Drivetrain
&, Compensation 0
= e et reors Gl s ot
@ Caster/SAl

Repair method Transfer

or excessive Impurities, replace the fluld Transmissron ure
DT i ol 2. Drain a sarple of the differential fluid and rub it between your fingers to check its consistency. If the fluid is
s rot sicky, replace it Drive shaft
o) D loomer [ VAN T
photos or notes assembly

®

Rear wheel bearing
& - assembly

Front wheel hub

[ Exit Alignment Add notes Rear wheel hub

Press to change inspection status:
Help

#) Notinspected 4 OK suggest €Y Require | | \

Kuva 5-29 Kotelon tarkastusnaytto 2

84

Napauta klivaketta muuttaaksesi tarkastustilaa. Saat lisétietoja kustakin tilakuvakkeesta napauttamalla
Ohje -painiketta.

T Pe——————
Inspection

~




Help Information

(7 Not inspected
Not inspected indicates that the part has not been inspected
yet.

oK
OK indicates that the part has been inspected and no damage or
‘wearis found.

_ Suggest
Reasons:
1. Part s close to the end of its useful lfe (just above discard

specification, a failure may occur soon).
2. To address a customer need, convenience of request

Kuva 5-30 Kotelon tarkastuksen tilakuvakkeen selitysnayttd

a) Napauta pé@iossa olevaa painiketta tallentaaksesi ja ladataksesi enintéan viisi kuvaa
kyseisesta komponentista. Napauta p!rqiketta tallentaaksesi ja ladataksesi 2-10 sekunnin
videon komponentista.

b) Napauta néyton oikeassa ylékulmassa olevaa alasvetovalikkoa nayttaaksesi
tarkastettavat kohteet luokiteltuina vikojen mukaan.

& Ye"iﬂe‘ Jreed ! - & Inspection Chassis Inspection
B inspection B o sadDepthis Dresaes
& - Defaut (show ] ~
Work i ‘Component introduction fau't (show i)

Default (show al)

The differential fiuid can lubricate gears and bearings, prevent wear and corosion, and help gears dissipate

=
%, Compensation heat Easity wom parts
— 3 years or 60 Not easily worn parts
@ (Caster/SAl
Repair method Insufficient braking force
== Measured i Venicle off track
B8 o 1. Conduct a visual inspection. Drain a sample of fluid, If thera is , icle off trach
or excessive impurities, replace the fluid. Vibration
& Alignment
b4 . 2. Drain a sample of the differential fluid and rub ft between your fingers 1o check its conslstency. If the fluid is
Guide Heavy steering wheel
not sticky, replace it
a Post-alignment Unstable steering
Diagnosis Add photos or notes (/1 1- & hotos)
Abnormai noise
ADAS
Calibration
[0] -
B Rreports Rear brake v
[ Exit Alignment Add notes l Steering v

Press to change inspection status:

Hel, Next
£ Notinspected & OK () suggest € Require w H

Kuva 5-31 Kotelon tarkastusnayttd 3

5.4.2 Valmisteluty6

Joidenkin ajoneuvomallien alkuperdisosilla on erityisvaatimuksia pyéransuuntauksen suorittamiseksi.
Mittaustulosten tarkkuuden varmistamiseksi seuraavat valmistelut voivat olla tarpeen ennen
pydransuuntaukseen liittyvien parametrien mittaamista.

1. Kohdistushuomautuksia ennen linjausta
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2. Diagnostiset toiminnot
3. Ajokorkeuden mittaus

5.4.2.1 Esikohdistushuomautuksia

Ajoneuvon polttoainesailion, vararenkaan ja tunkin oikea sijoitus oikeilla paikoillaan on
ratkaisevan tarkeda tarkkojen pydransuuntausmittausten kannalta. Liséksi mukavuusjarjestelméan
tila (aktivoitu tai deaktivoitu) tietyissa ajoneuvomalleissa vaikuttaa jarrupolkimen ja ohjauspyoran
pidikkeen asennukseen. Alkuperaislaitevalmistajat

asettaa naille olosuhteille tiukat vaatimukset. Siksi on pakollista tarkistaa ajoneuvon tila
huolellisesti suuntausta edeltavien ohjeiden mukaisesti ennen pydransuuntauksen suorittamista.

Esilinjausvaatimukset vaihtelevat ajoneuvomallin mukaan alkuperaislaitevalmistajien (OEM) menettelyjen mukaisesti.
Tarkista ja noudata néité vaatimuksia huolellisesti ennen kayttoa.

|| i Venicle Pre-alignment notes
Inspection

|

[ g Freporston Ensure that theful, the engine coolant, and the lubricant are full Hand tools, mats, spare tre and jack are in their dedicated ocations
‘Work

‘ '3, Compensation

=

[ Exit Alignment
VIN:
s | New
Kuva 5-32 Esikohdistushuomautuksia (esimerkki 1)

" e} .VHZ”.;ELZM Pre-alignment notes
; & frevarson S et Sooroe
| E Compensation
|
| 8

g

cour

B Reports

[ Exit Alignment “Mode 1

VIN
nfo,
Next

SN |

Kuva 5-33 Esikohdistushuomautuksia (esimerkki 2)
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5.4.2.2 Diagnostiikkatoiminnot

Mittaustarkkuuden ja onnistuneen pydransuuntauksen varmistamiseksi tiettyjen mallien alkuperaisvarmistusprosessi
edellyttéda asiaankuuluvien diagnostiikkatoimintojen (esim. korkeuden s&atd, tilan valinta ja RDC:n nollaus)

suorittamista ennen pydéransuuntausparametrien mittausta.

@ HUOMAUTUS

1. Diagnostiikkatoiminnot suoritetaan vain, kun valitset Edistynyt pyéréansuuntaus -sovelluksen.

2. Diagnostiikkatoiminnot vaihtelevat ajoneuvomallin mukaan. Diagnostiikkatoimintoa suorittaessasi sinun on

luettava ohjeet huolellisesti ja noudatettava naytolla nakyvia ohjeita.

Otetaan esimerkiksi BMW-ajoneuvojen ajokorkeuden saatd. Ajokorkeuden saatd on tehtava ennen
ajokorkeuden mittaamista kuormatilassa.

y Ajokorkeuden s&atd

1. Noudata naytolla nakyvia ohjeita varmistaaksesi, etté seuraavat
ehdot tayttyvat:

1) Jarrupolkimen painonappi on jo irrotettu.
2) Sytytysvirta on paalla.

3) Moottori on sammutettu.

4) VCI on kytketty oikein.

2. Jos kaikki ylla olevat ehdot tayttyvat, jatka napauttamalla Seuraava . Koska ajokorkeuden s&éto
on tarkka ja herkk&, pienimmétkin ajoneuvoon vaikuttavat héairidtekijat voivat aiheuttaa
saatovirheita, jotka vaikuttavat haitallisesti ajovakauteen ja mukavuuteen. Lue siis huolellisesti

korkeuden saéatda koskevat varotoimet ja toimi tarvittaessa:

1) Ajoneuvo on pysakoity kaikki nelja pyoraa tasaiselle maalle.
2) Ajoneuvon kuormaustilaa ei saa muuttaa.

3) Ajoneuvoa ei ole nostettu ylos tai asetettu nostolaitteelle.

4) Etupyoréat ovat suoraan eteenpain -asennossa.

5) Ovia ei saa pitaa auki.
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6) Moottoria ei saa kdynnistaa.

7) Akkulaturin tulee olla kytkettyna.

g Yenict Height adjustment

Note:
Ride height adjustment procedure is precise and sensitive. Adjustment errors can be caused
by even the slightest disturbing influences acting on the vehicle, which adversely affects
easured driving stability and comfort.
t ., Note the information below before and throughout the entire ride height adjustment
| procedure:
* The vehicle is parked with all four wheels on a flat ground.
* The load status of the vehicle must not be changed.
* The vehicle is not raised or placed on a vehicle lift.
* The front wheels are in the straight ahead position.
* The doors must not be open.
* The engine must not be started.
* Battery charger should be connected.

@)
Q)

m

-

N

®

m

[ Exit Alignment

VIN
Info

Next

Kuva 5-34 Korkeuden saatonaytto 2

3. Jatka napauttamalla Seuraava , jos kaikki yll& olevat ehdot tayttyvéat. Tabletti
opastaa sinua mittaamaan ja syéttamaan vastaavan ajoneuvon korkeusarvon
todellisen tilanteen mukaan.

Height adjustment

=, Com 1
Measured values(mm)
/ Left front Right front
asure -
esult g B 673 |
~
s’
[.“.) Left rear Right rear
"~ cal (
| 677 677 |
[= Exit Alignment
i
i Cancel Next

Kuva 5-35 Korkeuden saatdnaytto 3

4. Kun olet mitannut ja sy6ttényt ajoneuvon korkeusarvot, napauta Seuraava
kirjoittaaksesi arvot Vertical Dynamics Platform (VDP) -ohjausyksikkdon.
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o Ve Height adjustment

i In the next step, the ride height values will be written to the Vertical Dynamics Platform
(VDP) control unit.

Press Continue to proceed service function

VIN

Info Next

Kuva 5-36 Korkeuden saatonaytté 4

5. Jatka napauttamalla Seuraava . Jos tabletilla nékyy seuraava naytto, se osoittaa
ajokorkeuden saatdé onnistui.

IE I Height adjustment
pectic

ﬁ Preparation
Work

T pensation

A The ride height adjustment was successful.
bl il Note:
A possible tilting of the vehicle is adjusted by air suspension after start-up of the engine.

[® Exit Alignment

: Next

Kuva 5-37 Korkeuden saatonaytté 5
5.4.2.3 Ajokorkeuden mittaus

Ajokorkeuden mittaus on suoritettava, kun seuraavat ehdot tayttyvat joidenkin
ajoneuvomallien alkuperaisasennusprosessissa:

1. Ajokorkeudelle on vakioarvo.

2. Ajokorkeus vaikuttaa pydransuuntauksen vakioarvoon.
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HUOMAUTUS Jos mitattu ajokorkeus ei ole ajokorkeuden vakioarvon sisalla, tarkista, onko ajoneuvon kori tai
alustan osa epamuodostunut tai vaurioitunut.

1. Mittaa mittanauhalla tai muilla tydkaluilla

a) Kayta mittanauhaa ajoneuvoille (esim. Volkswagen), joissa on vakioajokorkeus.

tai muilla tydkaluilla ajokorkeuden mittaamiseen ja sy6té arvot vastaavaan sy6ttéruutuun.

£ Vehicle. Ride Height Measurement

INE

& Dreerton
Work
Front e hight dfferonce

1. Ensure that the fusl, the engine coolant,
and the lubricant

re full, Hand tools, mats,
spare tire and Jack are In thelr dedicated
locationg

= .
42, Compensation

2. Use the tape measure (o measure the
ide height H from the center of the rim to

the edge of the wheel arch (with and

without the wheel arch kits). Then enter
the value into the eorresponding text box.
Omm

hl%

Rear axle height difference

) e 3. At this point, the front ride height H
[ Exit Alignment should be within the range of 376-396 mm.
Thasea e belah Hshould ha withintha.
VIN
nfo:

2 Unit Setting  Use Target ‘ Next
J J

Kuva 5-38 Mittaa ajokorkeus mittanauhalla 1

b) Ajoneuvoissa (esim. Renault), joissa ei ole vakioarvoja ajokorkeudelle tai joissa vaaditaan useita
mittauksia rengasta kohden, kéyté mittanauhaa tai muita tydkaluja ajokorkeuden mittaamiseen ja
syo6ta arvot vastaavaan syottoruutuun.

§[ Vehicke Ride Height Measurement

Inspection

+%, Compensation el TR R o

= Rl ® | ™| R1 ublame to the vl ground) an thehoigh W2

Caster/SA (rear subframe tc thelevel grounl), Then enter
w1 v | W1 (rear subf 1o the level gi ). Th il

TR, R1, W1 and W2 into the corresponding fext
Result boxes.

' ' i

5

[® Exit Alignment

VIN:
Info:

e Unit Setting  Next

Kuva 5-39 Mittaa ajokorkeus mittanauhalla 2
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2. Mittaa ajokorkeuden kohdeasennossa

Ajokorkeus voidaan mitata ajokorkeuden tavoitearvolla, jos yksi seuraavista ehdoista tayttyy:
a) Ajokorkeudelle on vakioarvo, ja se mitataan pyorankapselin alareunasta vanteen keskelle.

b) BMW-ajoneuvot, joissa ajokorkeus mitataan vanteen keskiosan alareunasta ja vanteen koko valitaan

ennen pyoransuuntauksen saaténayttoon siirtymista.

HUOMAUTUS ¥ Ajokorkeuden mittaamiseen tarvitaan erillinen ajokorkeuskohde, joka voidaan
ostanut ottamalla yhteytta paikalliseen jalleenmyyjaén tai valmistajaan.
y Kun olet mitannut ajokorkeuden, poista ajokorkeuden kohde varovasti, jotta ajoneuvon kori ei vahingoitu.

y Asentaa ajokorkeuden mittausta varten ajokorkeuden tarkistuspisteen

1. Noudata naytolla nékyvia ohjeita: asenna pydrankiristimet (vanteenkiristimet), pydréankohdistimet ja
ajokorkeuskohdistimet sen jalkeen, kun olet varmistanut, etta rungon ja etupyéran keskikohdan

vélinen etéisyys on 2,03-3,30 m (7,23-10,83 jalkaa).

Preparation Work

Vehicle
#B jnspection
& Preveration
Work

=
Wi, Compensation 1

Ensure that the distance between the calibration Install the wheel targets and the ride height targets.
on frame and the front wheel center is within 20323302
mm.
é Reports
|
[ Exit Alignment
VIN.
Info: Next

N
g |

Kuva 5-40 Valmistelutyd

2. Napauta Seuraava siirtyaksesi seuraavaan nayttoon. Poikkipalkin korkeus saddetédan automaattisesti
kohteiden etsimiseksi. Ajokorkeuden arvo nékyy automaattisesti vastaavassa syottéruudussa.
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g Venicle Ride Height Measurement

Inspection

& Preparation 1. Ensure that the fuel, the engine coolant,
‘Work and the lubricant are full. Hand tools, mats,

& tire and jack are in their dedicated

-
o2, Compensation

loc:

2. Install the rid rgets to measure

the ride height heel arch to

the center of the rim);

&

W e height difference
Omm

104 mm

3. At this point, the ide height H

should be within the range of 376:396 mm.

7
Roar anlo boight dfferonce
505 mm The rear ride height H should be within the
[ Exit Alignment range of 374304 mm. All the values are
Araan_Dthanwisa chack for damanad

VIN:
e Unit Setting  Camera  Use Tape Next

= | \ | |

Kuva 5-41 Mittaa ajokorkeus ajokorkeuden kohdennuksella
3. Kallistuskulmien osoittama

Ajoneuvoissa (esim. Mercedes-Benz) ajokorkeus ilmaistaan kallistuskulmilla.
Kayta kallistusanturia (Mercedes-Benzille) mittaamaan vastaavien alustan osien kallistuskulmat ja
syota kallistuskulmat vastaavaan syéttokenttaan.

£ Vehicle Ride Height Measurement

Inspection - e

i Inclinometer not
a4 Fpenen 2y koret o

T3, Compensation
g " ° ) "
Reports H2 ' ' H2

[ Exit Alignment

VIN:
Info: Next

SN
Kuva 5-42 Kallistuskulmien mittaaminen ja syéttaminen

Kun kaytat kadessa pidettavaa kaltevuusmittaria (ei sisélly toimitukseen; ota yhteytta paikallisiin jalleenmyyjiin
ostaaksesi sen) ajokorkeuden mittaamiseen, kytke laite tablettiin alla olevan kuvan mukaisesti. Paina OK
mitataksesi kallistuskulman. Kadessé pidettava kaltevuusmittari lataa tiedot automaattisesti tablettiin.
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Kuva 5-43 Kytke kadessé pidettava kaltevuusmittari

5.4.3 Korvaus

Taté toimintoa kaytetaan pasasiassa tyokalujen, kuten pydranpuristimen (vannepuristimen/rengaspuristimen) ja
kohdistuspisteen asennuksessa syntyvien virheiden kompensointiin.

@ HUOMAUTUS

y Jos pyoranpuristin (vanteen puristin/renkaan puristin) tai kohde irrotetaan tai I16ysatdan kompensoinnin
aikana, mittaustulokset ovat epatarkkoja. Suorita tdsséa tapauksessa kompensointi uudelleen.

Ala peita kohdetta kompensoinnin aikana.

5.4.3.1 Liukuva korvaus

1. Suorita seuraavat valmistelut tabletin naytélla nakyvien ohjeiden mukaisesti:
y Aseta kaantolevyn/liukulevyn tapit paikoilleen ja asenna kaantélevyn silta.

y Aja ajoneuvo ohjaustelineen paalle ja aseta pyorakiilat estadksesi sen liikkumisen.
y Ohjaa eteenpain, lukitse ohjauspyora, kytke vaihteisto vapaalle ja vapauta seisontajarru.

y Asenna pyorankiinnittimet (vanteenkiinnittimet) ja kohdetaulut (jos niita ei ole asennettu aiemmin).
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£ Vehicle Compensation Preparation Rolling Compensation Compensation Completion
Inspection

Preparation
& Vo

4

1

Insert umplate/sipplate pins and Drive the vehicle on the alignment Steer ahead, lock steering whel,
install turplate bridge. rack and place the wheel chocks t.. place transmission in neutral, rele...

n 4

Reports

Install the wheel clamps and targets
[ Exit Alignment (if not previously |nsu|llod‘)

VIN:
Info: Lifting
i Compensstion) ‘ Next

Kuva 5-44 Vierintdkompensaation valmistelut (kayta vanteen kiristint&)

)

HUOMAUTUS 1. Kun ajoneuvoa ajetaan nostimelle, kdanttlavan sillan ja kunkin pyorén valisen leveyden tulee
olla sama ja ajoneuvon etupyorén tulee pysahtya kaantolevyn keskelle.

2. Napauta Seuraava. Poikkipalkin korkeus séétyy automaattisesti kohteiden etsimiseksi. Noudata sitten
tabletin ohjeita tydntaaksesi ajoneuvoa taaksepain ja eteenpain kompensaation loppuun saattamiseksi.

e Veml:ﬂ Compensation Preparation Rolling Compensation Compensation Completion
Inspection

&, Preperation L = : | * Move the rear wheel chock
2 Work backward for about 30 cm;

- . * Push the vehicle in the
r ' ' 1 direction indicated by the
arrow.
& A Y
Reports r ' ' 1

[» Exit Alignment

VIN
Info: Lifting
SN Camera ump..‘w‘ { Next

Kuva 5-45 Aloita vierintdkompensaatio 1 (kdytéd vanteen puristinta)
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5[ Vehicle Compensation Preparation Rolling Compensation Compensation Completion

Inspection
G = H 53 * Stop pushing the vehicle,
please wait...

Preparation
& vk

= "
@ Castersal ' @ '
Measured

EE fesutt |

% o= n STOP

Post-alignment
B piagnosis
@) AoAs

Calibration
Reports

[® Exit Alignment

VIN:
Info: Next

SN (

S e |

Kuva 5-46 Vierintakompensaation kaynnistys 2 (kayta vanteen puristinta)

e) Vehicle Compensation Preparation Rolling Compensation Compensation Completion

Inspection
& Preperation L = * Push the vehicle in the
4 Work direction indicated by the

arrow.
@ Ccaster/sal . .
= Measured
= Result

& Alignment
’\ Guide

Post allmmem
B iagnosis

ADAS

Calibration
B Reports

B Exit Alignment

VIN:

info: Lifting
& tmmhm""'\l

Next

Kuva 5-47 Vierintakompensaation kdynnistys 3 (kayta vanteen puristinta)

Inspection
* Stop pushing the vehicle,
please wait...

& Drpanton e

@ caster/sal
g5 Measured
EE fesut
& Alignment
XE n
{= Postalignment
Diagnosis

ADAS
Calibration

Reports

[ Exit Alignment

VN
Info: Lifting
SN | Camera J Mv-lw‘ { Next

Kuva 5-48 Aloita vierintakompensaatio 4 (kéyta vanteen puristinta)
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HUOMAUTUS Ala koske pyérankiinnikkeisiin ja maalitauluihin ajoneuvoa tyéntéessasi.

3. Kun kompensaatio on valmis, tabletti siirtyy seuraavaan nayttéén
automaattisesti. Aseta kiilat pyoran etu- ja takaosaan tabletin kuvan mukaisesti estaéksesi pydran

liikkumisen.
0B Yehlcle‘ Compensation Preparation Rolling Compensation CGompensation Completion
inspection

Preparation
& o

.

@ Caster/sAl

5 Measured
B8 pesut

& Alignment
X o n
= Post-alignment

Diagnosis

ADAS
Calibration F chocks to prevent

Reports
[ Exit Alignment

VIN:
Next

Into;
SN ‘

Kuva 5-49 Taydellinen vierintdkompensaatio (kdyté vanteen kiristinta)

5.4.3.2 Nostokompensaatio
1. Suorita valmistelut loppuun noudattamalla tabletin naytélla nékyvia ohjeita:
y Ohjaa eteenpain, lukitse ohjauspyord, laita vaihde vapaalle ja vapauta vaihde
seisontajarru.
y Nosta ajoneuvo ylos.

y Asenna pyorankiinnittimet (vanteenkiinnittimet) ja kohdetaulut (jos niité ei ole asennettu aiemmin).

Inspection

& Preparation
2 Work

)

o -
@ Caster/SAl 1 = 2 = 3
] 'S q I
== Measured : ‘*
22 Resutt A
¢ Alignment
o e n g\
s

Install the wheel clamps and targets

{5 Postalignment
Diagnosis Steer ahead, lock steering wheel, Raise the vehicle.
place transmission in neutral, (if not previously Installed)
o, [|hi====2
Reports
[ Exit Alignment
VIN:
Rolling
Compensati Next

Into:
SN

Kuva 5-50 Nostokompensaation valmistelu (kdytéa vannepuristinta)
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2. Napauta Seuraava. Poikkipalkin korkeus séatyy automaattisesti kohteiden etsimisté varten.
Kierréa sitten rengas keraysalueelle noudattamalla tabletin ohjeita.

') Vehicle | Compensation Preparation Lifting Compensation Compensation Completion

Inspection
& Preperaton (4] - Ll - * Please rotate the tire to the
Work collection range.

— n

@ Caster/sal 4 “' @ ' " 4
== Measured - -
=2 Result |

& Alignment
& o n
a Post-alignment

Diagnosis
ADAS \
Calibration 4 I‘ . "

By Reports

Automatically searching for the targets

[ Exit Alignment

VIN:
Info: Rolling
g . (G

Kuva 5-51 Noston kompensoinnin aloittaminen 1 (k&yta vanteen puristinta)

£ Vehicle Compensation Preparation Lifting Compensation Compensation Completion
inspection 4
Inspecti
& Prepeaton e = y = * Please rotate the tire to the
Work
=
5 8
-

collection range.
6 Caster/SAl 3 “ J 3
=z Measured
=2 Result |

& Alignment

X A n

Q Post-alignment
Diagnosis

® ADAS 3
Calibration

Reports

3

[ Exit Alignment

VIN:
Info: Rolling
o me“w 'n\l Next

Kuva 5-52 Noston kompensoinnin kaynnistys 2 (kaytéa vanteen puristinta)

97



e} Vehicle Compensation Preparation Lifting Compensation Compensation Completion

Inspection
* Please rotate the tire to the
collection range.

& Drepanion @

=

@ castersa 2 l\ ' @ '
Measured - -

= Result

& Alignment I
2N Guide
Post-alignment 1

= Diagnosis
ADAS 2
Calibration

®

Reports

[ Exit Alignment

VIN

i \ Camera ‘ Mm_“ Next

Kuva 5-53 Noston kompensoinnin aloittaminen 3 (kdyta vanteen puristinta)

ehicle Compensation Preparation Lifting Compensation CGompensation Completion

* Please rotate the tire to the
collection range.

Jj 1
Jj 1
Camera ‘ I.,_,,“;_"_':,,, Next

Info:
SN
L | |

& Preparation
2 Work

e
32 Compensation

O
@ Ccastersa

@

=
= Measured
= Result

& Alignment l<
Post-alignment

B Diagnosts
ADAS 'l
‘Calibration

Reports

[ Exit Alignment

Kuva 5-54 Noston kompensoinnin aloittaminen 4 (kdyta vanteen puristinta)

3. Kun kompensaatio on valmis, tabletti siirtyy automaattisesti seuraavaan nayttéon. Suorita seuraavat

toimenpiteet noudattamalla tabletin naytolla nékyvia ohjeita:

¥ Irrota kédantélevyn/liukulevyn tapit ja irrota kaantdlevyn silta.
y Laske pyorat alas ja tarista ajoneuvoa.

y Aseta kiilat pyoriin estaéksesi ajoneuvon liilkkumisen.
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Vehicle
#8 {nspection

& Preparation
2 Work

=

@ Caster/sal

55 Measured
== Result

& Alignment
N Guide

a Post-alignment
Diagnosis Remove tumplate/slip plate pins Lower the wheels and jounce the Place wheel chocks to prevent
—— and remove tumplate bridge. vehicle. vehicle movement.

Calibration
g Reports
[® Exit Alignment

VIN:

Info: Next

SN:
|

Kuva 5-55 Taydellinen noston kompensointi (kyta vanteen puristinta)

@ HUOMAUTUS

y Varmista, etta py0riin asennetut nelja maalitaulua ovat vaakasuorassa ennen ajoneuvon laskemista.
Jos kohteet eivat ole vaakasuorassa, seka myohemmat mittaustulokset etta pyéransuuntauksen
tulokset voivat muuttua haitallisesti.

y Ennen ajoneuvon laskemista on kaantdlevy, liukulevyn tapit ja kaantdlevyn silta irrotettava. Muuten
mittaustulokset voivat olla epéatarkkoja ajoneuvoon kohdistuvan luonnottoman voiman vuoksi.

y Ennen ajoneuvon laskemista ravistele sité niin, etta alustan osat ovat

tasaisesti stressaantunut.

5.4.4 Caster-/SAIl-/IA-kulman mittaus

Tama toiminto ohjaa mittaamaan caster-kulman, SAl-kulman (ohjausakselin kaltevuuskulma), I1A-
kulman (siséinen kulma), aurauskulman kaannoksissa ja suurimman ohjauskulman. Naiden kulmien
mittaaminen helpottaa ajoneuvon etujousituksen ja ohjausjarjestelmén mahdollisten ongelmien
tunnistamista.

5.4.4.1 Mittauskulman valinta
a) Caster-kulma, SAl-kulma ja IA-kulma mitataan oletusarvoisesti.

b) Valitse aurauskulma kaannoksissa mitataksesi caster-kulman, SAl-kulman, IA-kulman ja auraus-
vuorotellen yhdessa.

¢) Valitse suurin ohjauskulma caster-kulman, SAl-kulman ja IA-kulman mittaamiseksi.
ja maksimaalinen ohjauskulma yhdessa.

d) Valitse seka aurauskulma kaénnoksissa etté suurin ohjauskulma mitataksesi caster-kulman, SAI-
kulman, IA-kulman, aurauskulman kaannoksissa ja suurimman ohjauskulman yhdessa.
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e} Vehicle Compensation Preparation
Inspection

pe - r—

Preparation h 2 S d
& Vo “ A | o
'3, Compensation ik (% o 4“ .

e

o Remove the steering wheel holder to Start the vehicle. Fully depress the

=2 Result
ensure that the steering wheel can... brake pedal and install the brake p..

& Alignment
X S n s
3 &
{5y Postalignment & —~—
Diagnosis > ”
ADAS =
ey ~
>

B Reports
Remove turnplate/slip plate pins
[ Exit Alignment and remove turnplate bridge.

VIN:
Info:
SN

Kuva 5-56 Caster/SAl/IA-mittaus

5.4.4.2 Kulmamittauksen valmistelu

Caster/SAl
Select measurement angle:

V' Caster/SAI/IA
Toe-out on tums

Maximum steering angle

Noudata tabletin nayt6lla nakyvia ohjeita seuraavien toimintojen suorittamiseksi:

1. Irrota ohjauspydran pidike varmistaaksesi, ettéd ohjauspy6raa voi kaantaa.

2. Kaynnisté ajoneuvo. Paina jarrupoljin pohjaan ja asenna jarrupolkimen painonappi.

Pysayta ajoneuvo.

3. Irrota k&antdlevyn/liukulevyn tapit ja irrota kdéntdlavan silta.

4. Asenna laajakulmataulut etupyériin (Téama vaihe on tarpeen vain mitattaessa

suurin ohjauskulma).

@ HUOMAUTUS

y Jos jarrupolkimen painonappi asennetaan kaynnistamatta ajoneuvoa, jarrut eivat lukitu

kunnolla, mika voi johtaa epatarkkoihin mittaustietoihin.

y Mitatut aurauskulman ja suurimman ohjauskulman tulokset kd&nnoksissa nakyvat

tulosluetteloissa Mitatut tulokset -osiossa.

5.4.4.3 Aloituskulman mittaus

Kun ylla olevat valmistelut on tehty onnistuneesti, napauta Seuraava aloittaaksesi kulman
mittauksen. Noudata sitten tabletin ohjeita kaantadksesi ohjauspyorad vasemmalle tai oikealle
mittausalueelle askel askeleelta. Kun mittaustoimenpiteet on suoritettu, nayttoon tulee

automaattisesti Mitattu tulos -osio.

5.4.5 Mitattu tulos

Tassa osiossa on seuraavat toiminnot:

1. Katso mitatut tulokset auraukselle, camberille, caster-kulmalle, symmetria-arvolle, vierintakulmalle jne.
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2. Tarkastele ja muokkaa pyoran tietoja.
5.4.5.1 Graafinen tulos

_ﬁ@ Vehicle

Inspection

z A=
P ;

%, Compensation

@ Costersa

[T —

Result

& Alignment
~N Guide

Post-alignment
B piagnosis

ADAS
Calibration

B reporss

o
-0.02°
[® Exit Alignment
VIN: o
Info:

SN

Kuva 5-57 Mitattujen tulosten naytt6 (graafinen tulos)
a) Napauta yhté kuvaa naytolla, niin valittu kuva zoomataan siséan.

Left rear toe

Kuva 5-58 Suurennettu kuva

b) Avaa séétéop@an nayttd napauttamalla yll& olevaa painiketta. Valitun kuvan opas tulee sitten nakyviin; suorita

saadot noudattamalla nayton ohjeita. Kun saatd on valmis, poistu sadtboppaan naytdsta napauttamalla .

x
¢) Napauta painikkeita, kuten ﬁﬁl/tdn keskiosassa, nahdéksesi parametrit
Kuvaukset. Katso lisétietoja sanastosta .

d) Napauta naytén oikealla pudfélla olevia painikkeita, kuten , ndhdéaksesi vastaavasti

graafisen tuloksen (takaosa), graafisen tuloksen (etuosa), graafisen tuloksen
(symmetria-arvo) ja graafisen tuloksen (vierivan halkaisija).

101



e) Napauta Lisamittaus suorittaaksesi tdyssyohjauksen mittauksen. Katso
Liséamittaus.

f) Napauta Lisas&até > Nosta ajoneuvo nostaaksesi ajoneuvoa saatda varten.
Katso kohtaa Nosta ajoneuvo.

g) Napauta Lisésaatd > Pyoran irtoamiskohdan saatd poistaaksesi ajoneuvon
saatd. Katso kohtaa Py6ran irtoamisen saato.

h) Napauta Kamera- painiketta tarkistaaksesi kameroiden toimintatilan.

§ }/ehicle( Camera Image Preview
nspection

Preparation Self-calibrating
4 vioix [ St x 8
= 2
1, Compensation
@ caster/sa
=z Measured

\s Alignment 5 &
P £ target target
Guide o] @k

camera mera

£ Postalignment
Diagnosis

ADAS
Calibration

B Reports

LR target RR target
[ Exit Alignment B camerd @ Camers

Abnormal

O Normal target dots [ Enabled camera [t
Description ~ Single View ESC

Description

® :‘;:gg:’ggl;ﬂfe‘*” 31 Not enabled camera

Kuva 5-59 Kameran kuvan esikatselunaytto

y Kamerapainikkeella voi milloin tahansa tarkistaa laitteen toimintatilan .
kamerat, eika sen toiminnallisuus rajoitu nykyiseen nayttoon.

y Napauta Kuvaus nahdaksesi naytéssa nakyvien kuvakkeiden selitykset. Katso lisatietoja
kohdasta Taulukko 4-1 Kameroiden kuvaukset .

y Vaihda kameran esikatselutapaa napauttamalla Koko nékyma tai Yksittaisnakyma .
kuva.

y Poistu kameran kuvan esikatselunaytosta napauttamalla ESC .

i) Tallenna mittaukset ennen kohdistusta napauttamalla Tallenna ennen korjausta. Sitten
tabletti kysyy, haluatko korvata sen.

j) Vaihda graafista nayttotilaa napauttamalla Taysi toleranssi tai Puoli toleranssi .
y Taysi toleranssi: vastaa alkuperdisen valmistajan spesifikaation toleranssia.
y Puolitoleranssi: puolet alkuperéisen valmistajan spesifikaation toleranssista.

k) Vaihda yksikk6a napauttamalla Yksikkdasetukset.

1) Napauta Seuraava siirtyéksesi Tasausopas-osioon.
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5.4.5.2 Lisamittaus

Tama toiminto toimii nostamalla ajoneuvoa simuloidakseen jousituksen liiketta todellisessa ajon
aikana ja kera& auraus- ja kallistuskulmatietoja mahdollisten tdyssyohjauksen ongelmien

tunnistamiseksi.
y Suorittaa tdyssyohjauksen mittauksen

1. Napauta Lisamittaus Mitattu tulos -naytdssa nahdaksesi asiaankuuluvat
Tietoja téyssyohjauksesta. Napauta sitten OK.

Bump Steer

Bump steer definition

The bump steer refers to the toe change when the suspension
compresses or rebounds.

Influence of bump steer on vehicle control

1. When the vehicle is driving on an uneven road, the
will keep and resulting in

excessive bump steer, which can lead to unstable steering or
even undesired steering.

2. When the vehicle is braking, the center of gravity leans
forward. Excessive bump steer can cause the vehicle to fail to
stop in a straight line or the vehicle direction to become
unstable during braking.

Kuva 5-60 Térmaysohjaus
2. Valmistaudu mittaukseen noudattamalla tabletin ohjeita.
1) Ohjaa eteenpéin ja lukitse ajoneuvon ohjauspyora.

2) Asenna ajokorkeuden kohdennus.

3) Irrota k&éntdlevyn/liukulevyn tapit ja irrota kadéntdlevyn silta.

£ Vehice Bump Steer J

Inspection

& [reeamtion
Work
- = Wheels straight ahesd
1%, Compensation 0.00° [
o~
@ Caster/SAl

" X i

= Measured
B2 gesutt

& Alignmenl
3 Mo n
{ Postalignment

Diagnosis

ADAS
Calibration Steer ahead and lock the steering

\

Reports

[ Exit Alignment

VIN:

P Nest
Kuva 5-61 Mittauksen valmistelu 1
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Preparation Raise Vehicle Lower Vehicle

Measured Result

Remove turnplate/slip plate pins and remove
tumplate bridge.

Install the ride height target.

Kuva 5-62 Mittauksen valmistelu 2
3. Nosta ajoneuvoa tabletin ohjeiden mukaisesti, kunnes ajokorkeus on vihrealla
alueella. Kun tiedonkeruu on valmis, tabletti siirtyy automaattisesti ajoneuvon
laskunayttdoon.

Preparation Raise Vehicle Lower Vehicle Measured Result

* Collecting data, please wait...

ADAS
Callbration

B fevors

[ Exit Alignment

Info:
SN

VIN:
Camera J Cancel Next

Kuva 5-63 Nosta ajoneuvo 1
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e Preparation Raise Vehicle Lower Vehicle Measured Result

& Freperation *Raise the vehicle so that the ride
2 2 1 4
isti height is within the green range;
", Compensation *During the entire process,
o=y 4 4 ensure the tires are not raised off
(@ Caster/SAl the turnplates.
® Gatbraion Sl s
Aot
[ Exit Alignment
VIN:
o Camera  Cancel Next

Kuva 5-64 Nosta ajoneuvo 2

Raise Vehicle Lower Vehicle Measured Result

* Raise the vehicle so that the ride
height is within the green range;

* During the entire process,
ensure the tires are not raised off

3 ; 3 the turnplates.
( L = i

430mm t 430mm
B reports

[ Exit Alignment

VIN:
Info:
SN

Camera Cancel Next

Kuva 5-65 Nosta ajoneuvo 3
—— LowerVehice Messured Resu

* Raise the vehicle so that the ride

height is within the green range;
'3} compensation *During the entire process,
2 2 ensure the tires are not raised off

the turnplates.

440mm 440 mm

Camera Cancel Next
|

Kuva 5-66 Nosta ajoneuvo 4
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5 Vehicle
#8 jngpection
Preparation

& vion

Algnmen
N Guge
B Diagnosie

B reports
[ Exit Alignment

VIN:
Into:
SN

Lower Vehicle Measured Result

450mm t

*Raise the vehicle so that the ride
height is within the green range;
* During the entire process,

'I ensure the tires are not raised off
the turnplates.

Camera Cancel { Next

Kuva 5-67 Nosta ajoneuvo 5

4. Laske ajoneuvo alas ja kdanna se irti.

Preparation Raise Vehicle

Lower Vehicle Measured Result

Lower the vehicle and jounce the vehicle.

Kuva 5-68 Ajoneuvon laskeminen

5. Napauta sitten Seuraava nahdéksesi mitatut tulokset. Voit napauttaa Saatdapu- painiketta nahdéksesi

saatdehdotuksia ja seurata ohjeita tdyssyohjauksen saatamiseksi.
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F[) Yehicle Preparation i Raise Vehiole Lower Vehicle Measured Result
Inspection L = = = =
& Preperstion
2 Work Correlation between ride height and front toe Correlation between ride height and front camber
%% Compensation 500mm 500mm
490mm 490mm
@ Caster/sal o ok
470mm 470mm
g5 Measured 460mm 460mm
Rosult || 4somm 450mm
5§ Algnment 440mm 440mm
N Guide 30mm 430mm
& Postalignment llazomm 420mm
Disge0as 410mm 410mm
@ Aons 400mm 400mm
Calibration 050° -025° 000" 025 050° 075 1.00 060" -0.40° -020° 000° 020° 040° 0.60°
Reports — Leftfronttoe  — Right front toe Specifiedrange  _ Left front __ Right front Specified range
camber camber
B Exit Alignment
VIN Save Bump

's",:f“  Adjustment Steer. Repeat Done

Kuva 5-69 Mitattujen tulosten nayttd

Bump Steer

Step
1. Remove the steering tie rod;
2. Replace the bump steer kit;

3. Increase or decrease the shims at the tie rod end to adjust the
bump steer.

Kuva 5-70 Saatdohje-naytto

5.4.5.3 Nosta ajoneuvo

Tama toiminto koskee ajoneuvoja, jotka on nostettava pydransuuntausparametrien
saatamiseksi.

y Ajoneuvon nostamiseksi
1. Napauta Mittaustulos-naytdssé Lisdsaaté > Nosta ajoneuvo .
2. Nosta ajoneuvo noudattamalla tabletin ohjeita:
1) Aseta ohjauspyora keskiasentoon. Lukitse ohjauspyora.
2) Kaynnista moottori, asenna jarrupolkimen painonappi ja sammuta sitten moottori.

3) Nosta ajoneuvo ja lukitse nostin.
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Raise Vehicle Start Adjustment Lower Vehicle
S = "
1 . 2 ¢ 3
i -»" ¢ iy
- -~
25
Set the steering wheel at center Start the engine, install the brake Raise the vehicle and lock the lift.
position. Lock the steering wheel. pedal depressor and then stop the
engine.
VIN:
bl Camera Exit Next

Kuva 5-71 Nosta ajoneuvo

3. Kun ajoneuvo on nostettu ja nostin lukittu, napauta Seuraava kerataksesi tietoja, jolloin tabletti siirtyy

Aloita sdat6 -nayttdon. Napauta Seuraava suorittaaksesi séadon, jolloin tabletti siirtyy automaattisesti
Ajoneuvon lasku -nayttéon.

y Laskeaksesi ajoneuvoa
1. Laske ajoneuvoa nayton ohjeiden mukaisesti.
1) Irrota kéantolevyn/liukulevyn tapit ja irrota kédéntolevyn silta.
2) Laske pyorat alas ja téristé ajoneuvoa.

3) Aseta kiilat pyodrien eteen estdaksesi ajoneuvon liikkkumisen.

Raise Vehicle

Start Adjustment Lower Vehicle

Remove tumplate/slip plate pins Lower the wheels and jounce the Place wheel chocks 10 prevent
and remove tumplate bridge. vehicle. vehicle movement.

Done

Kuva 5-72 Ajoneuvon laskeminen

2. Kun ajoneuvo on laskettu alas, napauta Valmis. Tabletti palaa mitattuun nayttdon.
Tulosnaytto.
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5.4.5.4 Py6réan irtoamisen saato

Tama toiminto koskee ajoneuvoja, joiden pyodrat on irrotettava pydransuuntausparametrien saatamiseksi.

y Ajoneuvon nostamiseksi

1. Napauta mitatusta tuloksesta Lisds&até > Pydran irtoamisen séato
néEyts.

2. Nosta ajoneuvo noudattamalla tabletin ohjeita:
1) Aseta ohjauspyoré keskiasentoon. Lukitse ohjauspyora.

2) Kaynnista moottori, asenna jarrupolkimen painonappi ja sammuta sitten moottori

3) Nosta ajoneuvo ja lukitse nostin.

£ Vehicle Raise Vehicle Remove Wheel Start Adjustment Install Wheel

Recompensate Lower Vehicle

-~

e
Set the steering wheel at center Start the engine, install the brake Raise the vehicle and lock the lift.
position. Lock the steering wheel. pedal depressor and then stop the
engine.
[ Exit Alignment
VIN
L\':u Camera Exit Next

Kuva 5-73 Nosta ajoneuvo

3. Kun ajoneuvo on nostettu ja nostin lukittu, napauta Seuraava keratéksesi tiedot. Sitten
tabletti siirtyy Irrota pyoré -nayttéon.

y Pyoran irrottamiseksi

1. Kun ajoneuvo on nostettu, irrota pyorat nayton ohjeiden mukaisesti:

1) Irrota pydrankiristimet (vanteenkiristimet) ja kohdistimet.

2) Irrota pyorat.

3) Asenna napasovittimet ja kohdistimet.
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1 2 3
N
Pt
Remove the whesl ciamps and Remove the wheels. Install the hub adapters and
targets. targets.
[ Exit Alignment
VIN:
's"':“ Camera Exit Next

Kuva 5-74 Irrota py6ra

2. Kun pyorat on irrotettu, napauta Seuraava kerataksesi tietoja, jolloin tabletti siirtyy Aloita saato
-nayttdon. Napauta Seuraava naytolla suorittaaksesi séadon, jolloin tabletti siirtyy automaattisesti
Asenna pyora -nayttoon.

y Pydran asentaminen

1. Asenna pyorat naytolla olevien ohjeiden mukaisesti:
1) Irrota maalitaulut ja napasovittimet.
2) Asenna pyorat.
3) Asenna pyérankiinnittimet (vanteenkiinnittimet) ja kohdistimet.

4) Irrota jarrupolkimen painonappi.

Install the wheels. Install the wheel clamps and
targets.

Remove the brake pedal depressor.

[ Exit Alignment

VIN:
Info

o Exit Next

Kuva 5-75 Asenna pyoéra

2. Kun pyorat on asennettu, napauta Seuraava siirtyéksesi Kompensointi-nayttoon.
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y Suorittaa nostokompensaation

1. Poikkipuun korkeus saatyy automaattisesti kohteiden etsimiseksi.
Kierr& sitten rengas keréysalueelle noudattamalla tabletin ohjeita.

Raise Vehicle Remove Wheel Start Adjustment Install Wheel Lower Vehicle

* Please rotate the tire to the
.I
.I

collection range.

N Camera d Exit { Next
£ | |

Kuva 5-76 Noston kompensoinnin kdynnistys 1

&° ation @ = : ] * Please rotate the tire to the
2 Work

collection range.
i 3 \ . ' J 3
- -
'J 3
-
Info: Cam Exit Nex
B L - | & | | :

Kuva 5-77 Noston kompensoinnin kdynnistys 2
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Raise Vehicle Remove Wheel Start Adjustment Install Wheel Lower Vehicle

(4] = = * Please rotate the tire to the

zrr ﬂ’lz
2rl‘ ’\12

Kuva 5-78 Noston kompensoinnin kaynnistys 3

@ =

1'}@@

Camera Exit Next

= *Please rotate the tire to the
collection range.

Kuva 5-79 Noston kompensoinnin kaynnistys 4

2. Kun kerays on valmis, tabletti siirtyy Ajoneuvon laskeminen -nayttéon.
automaattisesti.

y Laskeaksesi ajoneuvoa
1. Laske ajoneuvo alas néyton ohjeiden mukaisesti:
1) Asenna jarrupolkimen painonappi.
2) Irrota kéantolevyn/liukulevyn tapit ja irrota kdantolevyn silta.
3) Laske pyorat alas ja téristé ajoneuvoa.

4) Aseta kiilat pyorien eteen estéaksesi ajoneuvon liikkumisen.
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Install Wheel Recompensate Lower Vehicle

Raise Vehicle Remove Wheel Start Adjustment

Remove turplate/slip plate pins Lower the wheels and jounce the
and remove turnplate bridge. vehicle.
Place wheel chocks to prevent
vehicle moverent.
VIN:
Info:
el ‘ Done

Kuva 5-80 Ajoneuvon laskeminen

2. Kun ajoneuvo on laskettu alas, napauta Valmis, niin tabletti palaa Mitattu-nakymaan.
Tulosnéaytto.

5.4.5.5 Tulosluettelo

Tulokset voidaan nayttad myos listamuodossa. Voit tallentaa listan ennen pydransuuntausta.

Inspection
Front ax o Right Front axl easured
& Preparation
Work Toe 5 00 Total toe 0.08
134 Compensation || Camber 00 Cross camber or
o
_— ster 3 8.36 Cross caster .04
@ Caster/SAl
SAl 135 -1.20 Gross SAl 2.55
1A 1.29° -1.18° Set back 0.01*
& Alignment e-out on turns Wheels straight ahead 0.0
N Guide
ft maximum steer =
f= Postalignment
Diagnosis Right maximum steer 7 =
ADAS Ride height 380 mm 380 mm - -
Calibration
Rear ax Right ]
Reports Toe A90° 187 Total toe 003
[ Exit Alignment Camber ( 02 Cross camber
VIN
Infor Save Before Half " n
SN ‘ Camera ‘ Repair I Foletanoe: J Unit Setting Next

Kuva 5-81 Mitattujen tulosten naytt6 (tulosluettelo)

5.4.6 Kohdistusopas

Suuntausopas-osiossa yksityiskohtaiset suuntausohjeet naytélla nakyvine kuvineen tekevét pyorien

ominaisuuksien saatamisesta katevampéaa ja nopeampaa.
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@ HUOMAUTUS

1. Etuakseliston saadon aikana jotkin ajoneuvomallit tukevat seka normaalia tilaa etté opastilaa. Opastila on
oletuksena kéaytdssa. Voit vaihtaa niiden valilla tarvittaessa napauttamalla jompaakumpaa tilaa.

2. Vahentaaksesi muiden kohdistussaatojen vaikutusta etupyoraan,
Mittaa caster-kulma uudelleen ennen etucaster-kulman saatoa.

5.4.6.1 Kohdistusmenettelyt

OE-prosessivaatimusten mukaisesti sinulle annetaan yksityiskohtaiset ja taydelliset
linjausohjeet vanteiden ominaisuuksien saatamiseksi.

PPTT "W - .... N e r——
a1,

v \
& Preparation fose — N0 ] O T
2 Work Cornber] Camber
s 0.00" -0.02°]
o1y Compensation
Rear camber v
@ Ccaster/sal

== Measured
== Result

Alignment
% Guide

@ bolt B s 135" 1o the left of right from

ecified vaiue (the maximum adjustmen

parts will be damaged);

bolt 8 anymore, o

hed, do not rotate

{= Postalignment
Diagnosis

@ ADAS
Calibration
B Reports

[ Exit Alignment

VIN:
Info: Advanced Half
Adjustment Camera Tolerance Next

SN
|

Kuva 5-82 Parametrien séatétoimenpiteet, naytto 1
a) Suorita kaikki pydransuuntausparametrien sdadot noudattamalla paanayton yldosassa
nakyvaa jarjestysta. Saatojarjestys on kriittinen; maaritetyn jarjestyksen (takakallistuma
-> taka-auraus -> etupyoran kallistus -> etuauraus -> linjauksen tulos) noudattamatta
jattdéminen johtaa tarpeettomiin toimenpiteisiin.
b) Tarkista naytolla punaisella korostetut kuvat ja tee sdadot naytdn ohjeiden mukaisesti.

Kun kulmaparametrit on sdadetty oikeisiin arvoihinsa, punaiset korostukset vaihtuvat
vihreiksi. Napauta Seuraava saataaksesi jaljella olevia parametreja samalla

menetelmalla.
c) Tietyille vannetyypeille OE-prosessi ei tarjoa sdatomenetelmad, ja tabletti nayttaa alla
olevan kayttoliittyman.
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6] Vehicle ng Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Caster Front Toe Alignment Result
Inspection
& Preaton [ A
‘Work

[~ ose

-
¥, Cor i
By SR Front caster 7
@ Caster/sal
Notes

== Measured
E2 pesult The vehicle manufacturer does not provide an adjustment method.

& Alignment
N Guide () Other adjustment methods
Postalignment For same models, the availabie kits and tools, and the cormesponding adjustment methods can be found In the website below.
B Diagnosts Warming AUTEL Is not responsibie for the content and authentichty of the webisite below, Please pay due allention to the safety of your
account and property.

ADAS

Calibration Website: hitps://spoalignment.com/
Reports
[ Exit Alignment B
VIN:
w i [ ool Nert

Kuva 5-83 Parametrien saatdtoimenpiteet, nayttd 2

d) Kun olet tehnyt kaikki pyoran ominaisuuksien sdadot, napauta Seuraava siirtyaksesi
Linjaustulos-nayttodn. Tarkista kuvan vari (séaatdtulosten saamiseksi) ja varmista,
ettd kaikki kuvat ovat vihreitd. Muussa tapauksessa se on saadettéava uudelleen.

Front Toe Alignment Result

§ Vehicle ng Rear Camber Rear Toe
Inspection

Preparation
@ viork

= 7
1%, Compensation
@ caster/sa

== Measured
Result

8 2| 5
& Alignment HI
M
& Postalignment \
Cambar
0.00

Diagnosis .
f

ADAS o

Calibration o

Reports

Thist angle

-1.88°

[ Exit Alignment |

VIN:
Info:
SN

Kuva 5-84 Kohdistustulosnayttd

5.4.6.2 Etuvarren ohjaustila

Joissakin ajoneuvomalleissa etuakseliston saatéén on kaytettavissa kaksi tilaa: opastila ja
normaalitila. Opastila tarjoaa yksityiskohtaiset ohjeet yksinkertaisemman ja tehokkaamman
tydnkulun varmistamiseksi, ja se on asetettu oletusarvoisesti.

Opastilassa etuakselin aurauksen sa&at6on on nelja vaihetta: valmistelu, oikean raidetangon
saatd, vasemman raidetangon saato ja keskiohjaus.

1. Suorita seuraavat valmistelut tabletin nayt6lla nakyvien ohjeiden mukaisesti:

1) Aseta ohjauspyodré keskelle asentoon (ohjauspydréan pitamisté vaakasuorassa
suositellaan).
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2) Kéaynnista moottori, asenna jarrupolkimen painonappi ja sammuta sitten moottori.

)

HUOMAUTUS Jos jarrupolkimen painonappi asennetaan kaynnistamatta ajoneuvoa, lukitsemattomat jarrut
aiheuttavat epatarkkoja mittaustuloksia.

') Yehicle ng Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Caster Front Toe Alignment Resuit
inspection
Preparation Adjustright tlerod — Adjust left tie rod Center steefing
& Preparation
‘Work

Compensation

=
0
e

@ Caster/sal

== Measured

(& Postalignment
Diagnosis

ADAS - -
Calibration Set the steering wheel at center position (A steering Start the engine, install the brake pedal depressor
wheel level is recommended). and then engine.
Reports
[ Exit Alignment
VIN:
Info: Normal Next

SN Mode [ |

Kuva 5-85 Etujalan saadén valmistelu
2. Napauta Seuraava keratéksesi tietoja ja seuraa nayton ohjeita oikeanpuoleisen raidetangon saatamiseksi.
1) Loyséaa lukkomutteria ja sdada oikeanpuoleinen raidetanko toleranssialueelle.

2) Liitd ajoneuvon etuosaa, jotta kaikki pohjan osat asettuvat luonnolliseen asentoonsa.
status.

3) Kirista lukkomutteri.

e} Vehicle ng Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Caster Alignment Result

Inspection
& Preparation
Work

-
¥, Compensation

Preparation Adjust right tierod — Adjus

@ Caster/sAl

& Alignment
N Guide n 1
{ Postalignment

Diagnosis

ADAS
Calibration

Reports
Loosen the lock nut and adjust the Jounce the front part of the vehicle Tighten the lock nut.

right tie rod to the tolerance range. to set all bottom companents in
[® Exit Alignment natural status.

VIN:
Into Normal
SN: Mode I

Kuva 5-86 S&adé oikeaa raidetankoa

3. Napauta Seuraava keréatéksesi tiedot ja siirtyéksesi sitten vasemman raidetangon séatdoppaan nayttoon.
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1) Loysaa lukkomutteria ja séada vasen raidetanko toleranssialueelle.

2) Liitd ajoneuvon etuosaa, jotta kaikki pohjan osat asettuvat luonnolliseen asentoonsa.

status.

3) Kirista lukkomutteri.

E) Vehicle ng Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Caster Alignment Result

Inspection
Preparation Adjust right tle rod — Adjustleft tie rod Center steering

& Preparation
2 Work

¥, Compensation

o
i
@ Caster/sal

Postalignment
= Diagnosis
ADAS
‘Calibration
Reports
Loosen the lock nut and adjust the Jounce the front part of the vehicle Tighten the lock nut.
left tie rod to the tolerance range. 1o set all bottom components in
[ Exit Alignment ‘hatird) slotiss
N
Info: Normal Half
Mode | Gamera | Tolerance Next
|

SN

Kuva 5-87 Vasemman raidetangon saato

4. Napauta Seuraava. Aseta sitten pydrat suoraan eteenpéin noudattamalla tabletin naytolla nékyvia ohjeita.
ksesi etuakselin kulmaa uudelleen.

Jos ohjauspyora ei ole keskelld, napauta Saada uudelleen st

e Vehicle ng Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Caster Alignment Result

Inspection

Preparation Adjust right tlerod > Adjus Center steering

& Preparation
2 Work

- .
+1, Compensation

@ Caster/sal

== Measured
esult

& Alignment
ok po n
a Post-alignment

Diagnosis

@ 2os
Calibration

S Set wheels straight ahead. If the
=S fep steering wheel is not centered,
press Readjust to adjust the front t...

[ Exit Alignment
VIN -

Inf nal

e Mode | Ca'nera‘ Readiust“ Next

Kuva 5-88 Keskiohjaus

5.4.6.3 Tarkista rullapyora uudelleen

Joissakin alkuperaisisséa kayttdohjeissa caster-kulma on tarkistettava uudelleen etucaster-kulman saadon
jalkeen, jotta se pysyy vakioalueella. Tarkistuksen yhteydessa ei saa nostaa tai laskea poikkipalkkia eika

ajoneuvoa.
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y Tarkista pyora uudelleen

1. Napauta Tarkista pyodréa uudelleen Etupydran naytdssa. Noudata nayton ohjeita.

suorita seuraavat toiminnot:

1) Irrota ohjauspyoran pidikkeen jalustan tyokalu varmistaaksesi, ettd ohjauspyoraa voi kaantaa.

2) Kaynnisté ajoneuvo. Paina jarrupoljin pohjaan ja asenna jarrupolkimen painonappi. Pyséyta

ajoneuvo.

3) Irrota kaantolevyn/liukulevyn tapit ja irrota kaantélevyn silta.

I — me—————

Inspection

Preparation
4 vorx

Compensation

re
o
@ castersa by 5 2 J ‘ 4

A
== Measured * "
== Result ' L e

Nlinmem n g\ ! _a

Gulﬂe

a Post-alignment
Diagnosis Remove the steering wheel holder to Start the vehicle. Fully depress the Remove tumplate/slip plate pins
ensure that the steering whel can brake pedal and install the brake and remove tumplate bridge.
ADIAbS be turned. pedal depressor. Stop the vehicle.
Calibration

Reports
[ Exit Alignment

VIN A AN
inf
s Cancel 1 Next

Kuva 5-89 Tarkista pyorien valmistelut uudelleen
2. Kun olet suorittanut ylla olevat valmistelut, napauta Seuraava siirtydksesi seuraavaan nayttoon.

3. K&anna sitten ohjauspytraé vasemmalle tai oikealle kerdysalueelle. Kun ohjauspy®réa on keskitetty,
pyséahtyy, ja tabletti palaa automaattisesti etupydran nayttoon.

e Vehicle ng Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Toe Alignment Result
Inspection e\ el S e A g e

* Stop turning the steering wheel,
please wait...

Preparation
P Yo e
+%; Compensation

@ coster/sal

== Measured
esult

& Alignment
X Guide n
& Postalignment

Diagnosis

ADAS
Calibration

Reports

[ Exit Alignment

VIN:

e Camera  Cancel Next

i | | |

Kuva 5-90 Ohjauspydran saatd
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5.4.7 Diagnostiikka linjauksen jalkeen

Joissakin ajoneuvoissa on suoritettava pydransuuntausparametrien saadon jalkeen diagnostiikkatoimintoja,
kuten SAS-jarjestelmén nollaus.

5.4.7.1 Ohjauskulman anturin (SAS) nollaus

Tydntdkulman ja varvaskulman saadon jalkeen SAS-jarjestelman nollaus on tarpeen joissakin olosuhteissa.
SAS-jarjestelman nollauksen tekemétta jattdminen voi vaikuttaa turvajarjestelmien, kuten VSC:n, ESC:n
ja TCS:n, toimintaan.

Yy SAS-nollauksen suorittaminen

1. Tarkista tabletin néytolla nékyvien ohjeiden mukaisesti, tayttyvatké seuraavat ehdot
/ :sta:

1) Sytytysvirta on paalla.
2) Moottori on sammutettu.

3) VCI on kytketty oikein.

B :',‘"H, SAS Reset

Prepare

After the wheel alignment parameters are adjusted, the SAS reset is required.

Please ensure that the following conditions are met:
* The ignition is ON;

* The engine is OFF;

* The VCI is connected properly.

Kuva 5-91 SAS-nollausnéayttd 1

2. Jos ylla olevat ehdot tayttyvat, napauta Seuraava siirtyaksesi seuraavaan nayttddn. Noudata sitten
naytdn opasta kéantaéksesi ohjauspyoran hitaasti keskiasentoon, aseta etupyorét suoraan
eteenpdin ja vapauta ohjauspyora.
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{5 Postalignment
Diagnosis

by st Algament

VIN:
Info:
SN

SAS Reset

Prepare Perfor Result

1.0°

Steering angle sensor

Kuva 5-92 SAS-nollausnaytto 2

Turn the steering wheel slowly to the
center position, set the front wheels
straight ahead, and release the steering
wheel.

3. Napauta Seuraava. Kaanna ohjauspyora haluamaasi asentoon noudattamalla néytdn ohjeita.

oikealle noin 30° ja suorita sitten seuraavat vaiheet:

1) K&anné ohjauspyoraa hitaasti vasempaan &ériasentoon ja pida sita tdssé asennossa noin 5 sekuntia;

2) Kaanna ohjauspyoraa hitaasti oikeaan aariasentoon ja pida sita tdssa asennossa noin 5 sekuntia;

3) Kaanna ohjauspydra hitaasti keskiasentoon, aseta etupydrat suoraan eteenpdin ja vapauta

ohjauspydra.

B Exit Alignment

VIN:
Info:
SN

SAS Reset

spare Perform Rest

1.0°

Steering angle sensor

Kuva 5-93 SAS-nollausnayttd 3

Turn the steering wheel to the right for
about 30° then perform the steps below:
1. Turn the steering wheel slowly to the
left end stop and hold for about 5s;

2. Turn the steering wheel slowly to the
right end stop and hold for about 5s;

3. Turn the steering wheel slowly to the
center position, set front wheels straight
ahead, and release the steering wheel.

4. Jos ylla olevat toimenpiteet on suoritettu, napauta Seuraava syottaaksesi SAS-nollauksen tuloksen.

naytto.

ilmaisee onnistuneen SAS-nollauksen;
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0.0°

B repors Steerng angle sensar

Kuva 5-94 SAS-nollausnaytté 4

5.4.8 Raportit

Tassa osiossa voit pydrien suuntauksen suorittamisen jalkeen:

SAS reset succeeded.

1) Tarkista py6rénsuuntausraportti, pyéransuuntausparametrit jne.

2) Tallenna raportit ja jaa ne pilveen.

5.4.8.1 Tayta asiakastiedot

Ennen Raportit-osioon siirtymista téyta asiakastiedot. Kuten alla olevassa

asiakastietotaulukossa nékyy, téhdella (*) merkityt kentét ovat pakollisia, ja vastaavat

tiedot on taytettava.

Color

Cancel Customer information
Vehicle Information m’::’m

License plate @ Name

*VIN WAUZZZAGTENTXXXXX | Mobile

“Year 2014 (E) | e
*Make Demo | Email
*Model AudiA7 201> | company
*Odometer uirec km W |  Address

|

Work Order Information

Technician ‘

Kuva 5-95 Asiakastietojen taulukko
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5.4.8.2 Raporttityypit

Kymmenen raporttia voidaan nahda, jos kaikki toiminnot ovat kaytossa koko pyoransuuntaustoimenpiteen aikana.
Nakyvilla on kymmen raporttia, mukaan lukien alustan turvallisuusdiagnostiikan, pyoransuuntauksen, korjausta
edeltavan ja sen jalkeisen tilan, korjauksen edeltavén tilan, nykyisten arvojen, symmetria-arvon, alustan tarkastuksen,

renkaiden tarkastuksen, ajokorkeuden ja tdyssyohjauksen raportit.

1) Alustan turvallisuuden diagnostiikkaraportti: Tarkastettavat kohteet, mukaan lukien kulutuspinta,
kulutuspinnan syvyys, alusta ja nelipyoraisyyden kunto; korjausehdotukset tarkastusten perusteella.

g Vehicee AuTe T (1/2) ==
= Inspection
2014 (E) Demo Chassis Safety Disgnostic Report 2
& Preparation R ] —
2 Work
=
¥, Compensation
s = Campoats wits.
@ castersal
== Measured U g
= Result Reparn roqures
Pre-repair &
& Alignment Postiepair  Pre-fepair
@ Postalignment
Diagnosis
ADAS
Calibration ~ s
Values Value
! Reports
[ Exit Alignment — |
| e — =
IN:
Info: Customer

SN: Information ot
[ L

Kuva 5-96 Alustan turvallisuusdiagnostiikkaraportti

2) Pydransuuntausraportti: Kaikki tarkastustulokset, mukaan lukien kulutuspinnan syvyys, rengaspaineet,
vierintéhalkaisija, ajokorkeus, etuakselin tekniset tiedot ja taka-akselin tekniset tiedot.

) Vehicle Aure T m Y p——
Inspection
2014 (6) Demo Wheel Aigament Report

& o
Work

e -
2, Compensation

G Wheel

[EReR— Diagnosics  Alnment

@ ‘Caster/SAl
== Measured .
== Result .
>& Algoment - ke Do Prerepai
#% Guide " i ==
{=y Postalignment
Diagnosis
ADAS ——
Calibration R Current  Symmet
Values Valuewy
[ Exit Alignment I [ =
ViN:
Info; Customer Print

SN Information
| L

Kuva 5-97 Pydrien suuntausraportti
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@ HUOMAUTUS

y Rengasuraan syvyys ja rengaspaineet ovat saatavilla vain, kun kulutuspinta
Syvyys- ja painetarkastus suoritetaan.

y Ajokorkeuden arvot ovat saatavilla vain, kun ajokorkeuden mittaus on

suoritettu.

3) Korjausta edeltava ja sen jéalkeinen raportti: Vertailukaavio korjausta edeltédvasta ja sen jalkeisesta tilanteesta

tuloksia.
) Vehicle AuTa T
Inspection oy
& Preparation —
+%4 Compensation NK;T»'.'I
@ Caste/sAl = — 1] 'ﬂ'
== Measured .
== Result . 2
3¢ Aignment - 5 Pre-repair
2% Guide .. A
Postalignment " 4 #y
B hiagnosts )
® ADAS lﬁ.
Calibration . S . Symmeny
g‘ Values Valve
— =
in
Info: Customer Pril
SN {Mom‘ﬂmJ |

Kuva 5-98 Korjausta edeltava ja korjauksen jalkeinen raportti

4) Korjausta edeltava raportti: Kaavio korjausta edeltavista tuloksista. Jos jokin mitatuista arvoista poikkeaa

maaritellysté arvosta, annetaan lisdkuvaus oireista.

&0 Vehicke e T
Inspection y
2014 (E) Demo Pre-repair Report

Preparation L St ——

é ‘Work
Chassis
- : Y Viheel
1%, Compensation e Disgrasics  Algnment
@ castersal ey ]
L

3¢ Mgnment 5 == PERIE v repai
2N Guide Ny

Post-alignment i "
R e b T

ADAS

Calibration e RO s st Currer Symm

Vo Nae”
Reports
[ Exit Alignment —

VIN:
Infa Customer Prict.

SN tlnlolrmﬁwl‘ |

Kuva 5-99 Korjausta edeltéva raportti
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5) Nykyisen arvon raportti: Kaavio nykyisisté pyoransuuntauksen tuloksista. Jos jokin nykyisista

arvoista poikkeaa maaéritellysta arvosta, annetaan lisakuvaus oireista.

AuTEL

@ Vehice

Inspection
& Preparation
2 Work

T, Compensation

@ Castersal

Measured
Result

Alignment
Guide

X

Post-alignment
B Diagnosis

@ ADAS
Calibration

[ Exit Alignment

VIN:
Info.
SN

2014 (E) Demo Current Values Report

Chassis
Safety
Diagrostics

wiheel
Alignment

Pre-repait

Kuva 5-100 Nykyisen arvon raportti

6) Symmetria-arvoraportti: Kaavio ajoneuvon akseleista, pyorien akseleista, sivuttaissiirtymasta jne.

AuTeL

e Vehicle

Inspection

& Preparation
2 Work

M

Compensation

Caster/SAl

Measured
Result

Alignment
Guide

N
=

Post-alignment
Diagnosis

ADAS
Calibration

[ Exit Alignment

VIN:
Info:
SN

2014 () Demo Symmetry Velue Report

Kuva 5-101 Symmetria-arvoraportti
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7) Alustan tarkastusraportti: Kirjaa alustan tarkastustiedot. TAma raportti on tarkoitettu vain
saatavilla, jos alustan tarkastus on suoritettu.

5@ Vehice | Aure: T =
Inspection ¢
& Prepereton
S L e
+% Compensation
g0
= 374
@ Caster/sal
== P
= e e
& Alignment - =
X 8 n =AE
= Post-alignment T -
Diagnosis e
@ A0As inspection  Inspection
‘Calibration
(o
Reports e -4
B Agen e — Ride Helght _ Bump Steer
VIN:
fo: Customer
St ‘Irlolmnhn | Print
]

Kuva 5-102 Alustan tarkastusraportti

8) Rengastarkastusraportti: Kirjaa ylos kulutuspinnan kunnon, kulutuspinnan syvyyden ja
rengaspaineen tarkastustiedot. Tama raportti on saatavilla vain, jos kulutuspinnan syvyyden
ja paineen tarkastus on suoritettu.

§g Vehicle Autel T F0F
< Inspection 3
2014 (5 Demo Tire Inspection Report
& Prepantion Mikn | Osane vamain
2 Work oot prerepai
+% Compensation
ES
= ESE
@ Caster/SAl I
Measured — Curent  Symmetry
B2 pesult Values Valve
& Alignment
X o n (B =z
Post-alignment — AL — — =
B piagnosis |
- Chassis e
@ Aoas — Inspection  Inspection
Calibration =
Bl
et B0
ek bt e P e e -—
 Exit Al s
& Ext Adonrent wm Ride Height _ Bump Steer
VIN:
Info Customer P

SN | Information |

Kuva 5-103 Rengastarkastusraportti
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9) Ajokorkeusraportti: Kaavio ajokorkeudesta tai ajokorkeuserosta. TAma raportti on kaytettavissa
vain, jos ajokorkeuden mittaus on suoritettu.

Vehicle AuTeL
L] Inspection

[
)
i

& Preparation - oy
Work e Je—

-
+%, Compensation

@ Castersal

== Measured Current Symmetry

== Result Values Value
& Alignment .
3% fhn n >
Post-alignment " -
B Diagnosis
Chassis Tie
(@) 2oAs Inspection  Inspection
Calibration = = -
B Report (I |
. gon
[ Exit Alignment - Ride Height  Bumg Steer
VIN:
hfo Customer
st ‘Infnmmhn | Print

Kuva 5-104 Ajokorkeusraportti

10) Puskuohjausraportti: Kaksi kaaviota, jotka havainnollistavat ajokorkeuden ja etuakselin
aurauskulman seké ajokorkeuden ja etupy6ran camber-kulman vélista korrelaatiota. Taméa
raportti on kaytettdvissa vain, jos puskuohjausmittaus on suoritettu.

Vehicle AuTeL E0®
8 nspection =55
& Preparation .

Work Postsapar  Pretepai
e i
+%, Compensation oy
— oot o e o s
@ Caster/sAl
== Measured Curent  Symmetry
e Values Value
& Alignment =5
3 2 n — =
{y Postalignment T =
Diagnosis o
Chassis Tire
ADAS Inspection  Inspection
Calibration
by e
RL B
= =
[ Exit Alignment — Ride Height  Bump Steer

VIN
e Customer

- Print

SN | Information |

Kuva 5-105 Tormaysohjauksen raportti

Jos raportissa nakyy kudiake eika mittaustietoja ndy, kun sitd napautetaan, se
osoittaa, ettd vastaavaa toimintoa ei ole suoritettu. Voit suorittaa toiminnon napauttamalla
vasemmalla olevaa toimenpidepainiketta; vastaavat raporttitiedot luodaan sitten.
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Q) Vehicke Aute T
Inspection
. 2014 (6 Demo Chaasis Safety Disgnostic Report ==
reparation s, S =
& Work
Chassis
Wheel
1%, Compensation Diogskcs  Allgnment
@ Castersal
o
== Measured
== Result
Prefepalr &
3§ Aignment n Postrepair  Pre-repair
Guide
Post-alignment
B biagnosis
@ 2oss
Calibration Curent  Symmetry
Values Value
Reports
[ Exit Alignment ° =
VI "
nfa ustomer
it ‘In{nlmmon Print
Kuva 5-106 Raportti, jossa ei ole luotuja tietoja 1
Vehicle AUTEL — a E = = I i ——
B nspection
Preparation -
@ vior
Chassis
Wheel
+%; Compensation = mi;.’n% Alignment
@ Ccastersal . ¥ : : v G E
= - o
== Measured o g ¢
== Result -y - o) Py TS
- reepolr
3¢ Aignment . - Posrapr  Pre-repair
2% Guide v - i
Post-alignment . : T D '
B piagnosis
@ Aoss
Calib — e
et Voo e
[ Exit Alignment - =
vine
Infa: Customer
‘Infomthn | Print

SN

Kuva 5-107 Raportti, jossa ei ole luotuja tietoja 2

5.4.8.3 Raportin tallennus ja raportin jakaminen pilvipalveluun

Kun olet suorittanut ajoneuvon tarkastuksen ja pydransuuntauksen, voit tallentaa raportit ja jakaa ne pilveen ja

jakaa ne sitten pilvipalveluun QR-koodin, sédhkdpostin tai tekstiviestin kautta asiakkaille reaaliajassa.

y Raporttien tallentamiseen

1. Napauta pydransuuntausraporttien naytossa
avataksesi pudotusvalikon.

B

-painike ylapalkissa
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Demo
V1.60.19

| § Vehicle

Inspection

Preparation
4 viorx

- .
¥, Compensation
I'a
@ Caster/sal

Measured
Result

|
& Alignment
X Guide

fy Postalignment
Diagnosis

ADAS
Calibration

(B e

[ Exit Alignment

VIN:
Info:
SN

A = & 2
i o

4

Kuva 5-108 Raportin tallennusnaytto 1

2 B =

B Screenshot
‘ Save current PDF file

B4 Report to cloud

% 7tz voe

Chassis

Wheel
Safety o Algnment

Diagnostics

Preepaic &
Postrepair  PreTepair
- 4=F |
=a
Curent  Symmet
Values Y\rl‘;l\u!,y
Customer

2. Napauta Tallenna nykyinen PDF-tiedosto siirtydksesi Tallenna PDF-tiedostona -nayttoon.

-

Save as PDF

File name;

Comments:

Kuva 5-109 Raportin tallennusnaytto 2

3. Sydta tiedostonimi ja napauta Tallenna. Kun tabletti nayttaa seuraavan naytén, se
osoittaa, etté raportit on tallennettu onnistuneesti. Napauta OK ja palaa Raportit-

nayttoon.
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Saving succeeded!

Kuva 5-110 Raportin tallennusnayttd 3

4. Napauta Tiedonhallinta -sovellusta ja valitse PDF -kuvake raporttien tarkastelemiseksi.

tallennettu paikallisesti.

ezt

Oearmtes Beacing: 10c
liceree Histe

s Murber: VEADOIINTAY
Aligrer stialruvher 58782024000

P
Cr— Titere s anemal |4 e have been
neped
Tread depth inspection
4 I ol |17t have been napecec

o Chassis Inspecti
hassis Inspection
Repair required

|
inepacted

Fide Heignt
B TR p—
Vour-wheel parameters

Er— Biters e sl |14 s s e
inpecicd

Wl & duer

eplaceren. ccomreried
A,

7 sl i acasst eeos and prtar,
‘ac el aignrent
+ Replecement zcnimanced
Hep. e

whest & gnrie
1. Trensimasion i Relase vent recceymerded,

AUTEL st 5o v woim

Kuva 5-111 PDF-raporttiesimerkki, sivu 1
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Kuva 5-113 PDF-raporttiesimerkki, sivu 3
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Kuva 5-115 PDF-raporttiesimerkki, sivu 5
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y Raportoida pilveen

1. Napauta Pydransuuntausraportit-naytdssa B painiketta avataksesi pudotusiuukun
alasvetovalikkoa ja napauta limoita pilveen -painiketta.

Demo
V1.60.19 m :‘?‘ g | '5 @ B | E
Demo > Reports ‘ @& gtz vae
! e L L e

£ Vehicle 2014 (6) Demo Chassis Safety Diagnosti ‘ B Screenshot =

Inspection ams, S A

Preparation oy =
@ vior ‘ Save current PDF file

fom—— e
13, Compensation | Sley e
f. “ |

@ Caster/sal B " I ‘ Report to cloud —

-

o
Wi

&
=

Measured

B2 esutt

Prerepaic &
& Alignment Postrepair  Pre-repair
* o n h
{5 Postalignment
Diagnosis
ADAS
Calibration
Current met
Values sy\'rahle'y
[ Exit Alignment _ . ——
VIN: WAUZZZ4GTENTIO000K
Info: Audi/Audi A7 2011>/Sportback Customer Pri

SN: V6AGO000004T mm‘ |

Kuva 5-116 Raportti pilveen -naytto 1

2. Kun tabletti nayttdd seuraavan nayton, se osoittaa, etté raportit on tallennettu pilveen
onnistuneesti. Napauta Sulje palataksesi Raportit-nayttdon tai napauta Nayta
raportti ndhdaksesi raportin.

-«
Success!

View Report

Kuva 5-117 Raportti pilveen -naytto 2
y Raporttien jakaminen

1. Napauta joko Nayta raportti (katso kuva 5-110 Tallenna raportti -naytt 3) tai napauta
Valitse Data Manager -sovelluksessa Cloud Report -kuvake ja valitse tietty raportti
avataksesi testiraporttinayton.
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- Test Report < =
2014 (E) Demo Chassis Safety Diagnostic Report
Cosss
Whee!
Dapics  Agnment

Chassis e
Inspection  Inspection

Kuva 5-118 Testiraporttinayttod

@ HUOMAUTUS

Ragorttiluettelonéytbssé kohdassa Tiedonhallinta > Pilviraportti nakyy raportti, jossa on merkinta
osoittaa, etta se on ladattu pilveen onnistuneesti ja se voidaan jakaa muiden kanssa; kun taas -merkilla

merkitty raportti osoittaa epaonnistuneen pilvil sen eika sita voida jakaa.

2. Napauta .c -painiketta ylareunan tyokalupalkissa raportin jakamiseksi.

1) Skannaa QR-koodi nédhdaksesi raportin suoraan. Jokaisen raportin QR-koodi on erilainen.

View and Share Report

Scan the QR code to share or send the report via the following
methods

Kuva 5-119 Raportin pilvijakomenetelman nayttdo
2) Napauta Laheta séhkdpostia, anna sahkdpostiosoite ja napauta sitten Léheté jakaaksesi raportin.
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Cancel Send Email

* Please enter email address

[ Please enter

Set as default

Mail subject

[ i A7 2011> Wheel Alignment Report (Report ID: MAXIA20260125100/300 ‘

Mail content
TOUI ZU 15 \E) UETTI0 AUGTAT ZU 112 WITEET ANGTITIENt REpOTT
has been generated. Click
https://yourls-prod.autel.com/tévv2?param=jhZ0q1 to view
now.

Kuva 5-120 L&heté séhkopostia -nayttdo

3) Napauta Laheté tekstiviesti, anna puhelinnumero ja napauta sitten Laheté jakaaksesi raportin.

Send SMS

Please enter your phone number:
f

+86 v

Kuva 5-121 Laheta tekstiviesti -nayttd

5.5 Sanasto

5.5.1 Geometrian keskiviiva

Geometrian keskiviiva viittaa korin pitkittéisen keskitason ja etu- ja taka-akselien vaakasuoran tason
(sininen katkoviiva) leikkauspisteeseen.
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5.5.2 Tyontokulma

Maaritelma

Tyontdkulma on ajoneuvon pituussuuntaisen geometrisen keskitason ja tyontdviivan (vetoakseli on taka-
akselin keskipisteen kohtisuora viiva) valinen kulma. Kuten alla olevassa kuvassa nékyy.

y Toiminto
Varmista, etta ajoneuvoa ajetaan suoraan eteenpain.
y Epanormaalin tyontokulman vaikutukset
y Ohjauspyora on kallistettuna, kun autoa ajetaan suoraan eteenpain.

y Renkaat ovat epéatavallisen kuluneet ja ajoneuvo vetaa sivuun.

5.5.3 Sitten

Méaaritelma

Aurauskulma on pyoran pydrimisen keskitason ja ajoneuvon pitkittdistasojen véalinen kulma (kuten alla
olevassa kuvassa nékyy).
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y Toiminto

Poista tai vahenna epéasuotuisaa vaikutusta, joka syntyy, kun kahden pyoran etupaat leviavat ulospain
ajon aikana tapahtuvan camber-kallistuman vuoksi. Varmista, ettd pyorat eivat vieri ulospain.
Estéa pyorien sivuttaisluistelua. Ja véhentéa renkaiden kulumista ja polttoaineenkulutusta.

Epéanormaalin varpaan vaikutukset

¥ Renkaan toinen puoli on epanormaalin kulunut.
y Ajoneuvo tarisee likaa ajettaessa suurella nopeudella.
y Ohjauspydré on kallistuneena ajettaessa suoraan eteenpdin.

5.5.4 Kokonaisvarvas

Koaksiaalisten vasemman ja oikean pyoran aurauskulmien summa.

5.5.5 Kaarevuus
Maaritelma
Camber-kulma on pyodran pyérimistason ja ajoneuvon laakeritasoon kohtisuorassa olevan pitkittaistason

vélinen kulma. Jos pydrén yldosa on kallistunut ulospéin pydrimistasoon nédhden, kyseesséa on

positiivinen camber-kulma. Jos pydrén yldosa on kallistunut sisdénpain, kyseessa on negatiivinen
camber-kulma (kuten alla olevassa kuvassa nakyy).
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y Toiminto

Paranna etupydrien turvallisuutta ja tee ohjauksesta kevyempaa ajon aikana.

y Epanormaalin kaarevuuden vaikutukset

y Kun camber-kulma on liian suuri, pyéran ulkopinta on kulunut. Ajoneuvo tarisee liikaa ja ohjauspyora
on epavakaa ajettaessa suurilla nopeuksilla.

y Kun camber-kulma on liian pieni, pydréan sisépuoli on kulunut.

ohjaus on raskas eika voima riitd palauttamaan ohjauspyéraa automaattisesti keskiasentoon.

y Kun vasen ja oikea camber-kulmat eivat ole yhta suuret, ajoneuvo liukuu sivusuunnassa ja
poikkeaa ajokulmastaan.

5.5.6 Etupyora
Maéaritelma

Olkatappi on pydrimiskeskipiste pydrén pyoriessé. Caster-kulma on kulma, joka on olkatapin akselin ja
ajoneuvon laakeritason kohtisuoran viivan véalinen kulma (kuten alla olevassa kuvassa nékyy).

137



y Toiminto

Luo voima, joka palauttaa ohjauspydran automaattisesti keskiasentoon.
Varmista ajoneuvon vakaus suoraan eteenpain ajettaessa. Tee ohjauspyorasta kevyempi ja helpompi
palauttaa takaisin ajoneuvon suunnanvaihdon jalkeen.

y Epanormaalin pyoranliikkeen vaikutukset

y Kun vasen ja oikea caster-kulma eivét ole yhta suuret, vasemmat pyoréat eivat ole synkronoituja
oikeiden pyorien kanssa, kun ajoneuvo vaihtaa suuntaa. Ja ajoneuvo poikkeaa liikkeesta
ajettaessa.

y Kun ohjauspydran kallistuskulma on liian pieni, ohjauspyéra on epavakaa.

y Kun pyorankulma on liian suuri, ohjaus on raskasta.
5.5.7 Ohjausakselin kaltevuus (SAI)
Maéaritelméa

Ohjausakselin kaltevuus on kulma vetotapin akselin ja ajoneuvon sivuttaispystytasossa olevan
pystysuoran linjan valilla (kuten alla olevassa kuvassa nékyy).

y Toiminto

Kun pyoréat poikkeavat suoraan eteenpdin -asennosta ulkoisen voiman vuoksi, etupyorat palautuvat
automaattisesti suoraan eteenpdin -asentoon.

y Epanormaalin ohjausakselin kallistuksen vaikutukset

y Kun ohjausakselin kallistus on liian suuri, tarvittava ohjausvoima
suurenee ja ohjaaminen vaikeutuu.

y Kun ohjausakselin kallistus on liian pieni, ohjausjarjestelma ei voi palata kokonaan keskiasentoon
ajoneuvon kaannoksen jalkeen.
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y Kun vasemman ja oikean ohjausakselin kaltevuus ovat

eivat ole yhta suuret, ajoneuvo saattaa vetaa sivulle.
5.5.8 Siséllytetty kulma (1A)
Maaritelméa

Sisakkainen kulma on olkatapin akselin ja pyoran akselin valinen kulma Y. Sisakkaisen kulman arvo on
ohjausakselin kallistuksen y ja camberin § summa (kuten alla olevassa kuvassa nakyy).

y Toiminto

Siséllytetty& kulmaa kaytetaan jousitusjarjestelman linjausvirheen ja jousitusosien muodonmuutoksen
diagnosointiin.

y Epanormaalin sisékulman vaikutukset

¥ Kun sisdkulma on liian pieni, ohjausakselin kaltevuus on normaali ja camber-kulma liian pieni,
akselitappi voi olla taipunut.

¥ Kun sisdénrakennettu kulma on normaali, ohjausakselin kaltevuus on liian pieni ja camber-kulma
liian suuri, alempi tukivarsi voi olla taipunut.

Y Kun sisédanrakennettu kulma on normaali, ohjausakselin kaltevuus on liian suuri ja camber-kulma
liian pieni, ylempi tukivarsi voi olla taipunut.

Y Kun kulma on liian suuri, ohjausakselin kallistus on liian pieni ja camber-kulma liian suuri, alempi
tukivarsi ja akselitappi voivat taipua.

5.5.9 Aurauskulma k&dannoksissa
Maaritelma

Ackermanin kulma on ulomman ja sisemman pyoran ohjauskulman vélinen ero ajoneuvon kaantyessa.
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y Toiminto

Varmista, etta kaksi etupyoraé osoittavat oikeaan suuntaan paremman pidon saavuttamiseksi.

y Epanormaalin Ackermanin kulman vaikutukset

Renkaissa saattaa olla kulumaa.
Renkaat voivat luistaa sivusuunnassa, hyppia tai pitdéd epanormaalia aanté riittdmattéoman pidon vuoksi

ajoneuvon kaantyessa.

5.5.10 Suurin ohjauskulma

Maaritelma

Suurin ohjauskulma on kulma, jonka pydrén pyorimistaso kattaa, kun etupyorét kaantyvat suoraan

eteenpdin -asennosta vasempaan tai oikeaan &ariasentoon.
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y Toiminto

Hallitse véhimmaiskaantdsadetté ja varmista ajoneuvon ajovakaus ja ohjattavuus.

y Epanormaalin suurimman ohjauskulman vaikutukset
y Ajoneuvo saattaa luisua ajon aikana.

y Ajoneuvosta saattaa kuulua &anta kdannoksen aikana.
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y Ohjauspyora saattaa tarista.
y Ohjaus on raskas.

y Aarimmaisissa tapauksissa ajoneuvo voi kaatua.

5.5.11 Ajokorkeus

Ajokorkeuden sijainti ja menetelma vaihtelevat ajoneuvon valmistajan mukaan. Katso lisatietoja alta.

y Ajoneuvovalmistajien, kuten Volkswagenin, Audin, Porschen jne., ajokorkeus

o

y Ajoneuvovalmistajien, kuten BMW:n, ajokorkeus.

y Ajoneuvovalmistajien, kuten Mercedes-Benzin, Maybachin jne., ajokorkeus, joka maéritetaan mittaamalla
alustaan liittyvien osien kallistus.
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y Ajoneuvovalmistajien, kuten Renault ja Peugeot, ajokorkeus, useampi kuin yksi arvo, joka on mitattava
yhdesta rengaskohdasta.

5.5.12 Takaisinkulma

Maaritelméa

Takaiskukulma on kulma pyorén keskipisteen yhdistavan linjan pystysuoran viivan ja tyontélinjan valilla.

y Toiminto
Akselin muodonmuutoksen diagnosoimiseksi.
y Epanormaalin takaiskukulman vaikutukset

y Takakallistuskulma johtaa vasemman ja oikean akselivalin véliseen eroon, ja ajoneuvo
vetdd lyhyemmaén akselivalin puolelle.

5.5.13 Pydra suoraan eteenpain

Puolet etupydran vasemman jalan ja oikean jalan vélisen erotuksen arvosta.

5.5.14 Symmetrinen arvo

Ajoneuvon geometriset mitat ovat yleensé symmetriset, mink& avulla voidaan alustavasti arvioida, onko
ajoneuvo ollut onnettomuudessa ja mika on alustan kunto, seka avustaa nelipydrasuuntauksessa.
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5.5.15 Vierintahalkaisija

Vierintdsade R on yhta suuri kuin etéisyys pydrén keskipisteestd maahan.
Vierintahalkaisija on yhta kuin kaksi vierintdsadetta R.
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6 Huolto ja yllapito

6.1 Huolto-ohjeet

6.1.1 Pyorien suuntaus Rungon huolto
6.1.1.1 Kameran huolto

Pida kadet ja tyokalut poissa kameran linssin l&helta.

ALA yrita puhdistaa kameran linssia tavallisella ikkunanpuhdistusaineella ja linalla tai puhaltamalla niihin
ilmaa. Jos puhdistus on joskus tarpeen, se tulee tehda erityisella optiikan puhdistusnesteella ja/tai

paineilmalla.
6.1.1.2 Saadettavien jalkojen saato

Jos saatojalka ei kosketa maahan, vaikka nuppi on kiristetty kokonaan, saada sen korkeutta.

Kéayta jakoavainta asettaaksesi sen saadettavan jalan ylempaan kuusiokolomutteriin ja [6yséaa mutteria.
Kierra nuppia haluttuun korkeuteen ja kierra sitten ylempaa mutteria vastapaivaan kiinnittaaksesi

saadettavan jalan.
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6.1.1.3 Ohjauskiskon huolto

Pyérien suuntauskehyksen tasaisen pystysuuntaisen likkeen yllapitamiseksi voitele kaksi ohjauskiskoa
rasvalla kuuden kuukauden vélein.

Tayta rasvapistoolilla rungon molemmilla puolilla olevat kaksi rasvanippaa (kuten alla on esitetty).

6.1.1.4 Ketjun huolto

Jotta pydransuuntauskehyksen pystysuora liike pysyisi tasaisena, voitele kaksi ketjua ruosteenestoéljylla
kuuden kuukauden vélein.

Paina YLOS- painiketta nostaaksesi rungon sisépylvasta, paikanna ketjut ja levita ruosteenestoéljya
ketjujen pinnalle.
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6.1.1.5 Johdinruuvien huolto

Pydrien suuntauskehyksen tasaisen pystysuuntaisen liikkeen yllapitdmiseksi voitele johtoruuvi rasvalla
kuuden kuukauden vélein.

Levité rasvaa rungon keskella nakyvaan johtoruuviin rasvapistoolilla (kuten alla on kuvassa).

o
© ©

° o o
© ©

)

1 -

6.1.2 Kohteen yllapito

ALA kéayta kovia esineitéa kohteen pinnan lydmiseen tai raaputtamiseen, silla se voi tehda kohteesta tunnistamattoman. Huomaa, etta

kertynyt lika, 6ljy tai rasva voivat myos aiheuttaa kohteen tunnistusongelmia.

Jos alla oleva punainen kuvake iimestyy kohdekuvion paélle kohdenaytdssa, kohde saattaa vaatia
puhdistusta.

® Punainen kuvake: Kohdetta ei 10ytynyt.

Ala kayta puhdistusliinoja tai ratteja kohteen puhdistamiseen, silla niiden kuidut voivat pidattaa rasvaa ja
jattaa ohuen kalvon kohteen pinnalle pyyhkimisen aikana.

Puhdista kohde miedolla pesuaineella ja pehmeilla talouspaperilla.

ALA huuhtele kohdetta letkulla, upota sita veteen tai suihkuta puhdistusainetta suoraan siihen, silla se
voi vahingoittaa optisia komponentteja. Pyyhi koko kohteen pinta huolellisesti.
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6.2 Palvelumenettelyt

Té&ssa osiossa on tietoja vianmaarityksestd, teknisesté tuesta, korjauspalvelusta seké varaosien
tai valinnaisten osien hakemisesta.
6.2.1 Itsetarkastus
1. Pyéransuuntauskehyksen nostomekanismi ei toimi.
y Tarkista, etta virtajohto on kunnolla kiinni.
y Tarkista, onko pydransuuntauskehyksen virtakytkin paalla.
y Tarkista, onko HATAPYSAYTYS-painike paalla.
y Tarkista, oletko odottanut jarjestelméan kaynnistymista yli 5 sekuntia.

y Tarkista, saavuttaako pydransuuntauskehys alemman/ylarajan
asema.

2. Pydransuuntauskehyksen nostomekanismia on vaikea nostaa tai laskea.
y Tarkista, ovatko latausjohdot tai muut johdot sotkeutuneet.
y Tarkista, onko pydransuuntauskehyksen ympérilla esteita.

3. Kamera ei toimi.

y Tarkista, onko virtajohto kytketty pistorasiaan ja onko virtakytkin

pyoransuuntauskehyksen merkkivalo on paalla.

y Tarkista, ettd poikkipalkin virtajohdot ja USB-johdot ovat tukevasti kiinni.
yhdistetty.

6.2.2 Myynnin jalkeiset palvelut

6.2.2.1 Paikan paalla tehtéva huolto

1. Py6ransuuntauskehyksen nostomekanismi ei vielak&an toimi itseohjauksen jalkeen
tarkastus.

y Myyntipalvelun henkildstd voi tarkistaa tehdasasetukset ja tarkistaa kunkin laitteen tilan.
anturi ja moottorijarru.

y Irrota takakansi ja tarkista, ovatko kaapelit |6ysalla, rikki tai vaurioituneet.
muita vikoja.

2. Pydransuuntauskehyksen nostomekanismia on edelleen vaikea nostaa tai laskea sen jalkeen, kun
itsetarkastus.
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y Tarkista paikan paalla huoltohenkildstd, onko pydransuuntauskehyksen rakenne epamuodostunut.

y Siirry tehdastilaan ja tarkista jokaisen anturin ja moottorijarrun tila.

¥ Irrota takakansi ja tarkista, ovatko kaapelit [8yséll&, rikki tai vaurioituneet.
muita vikoja.

3. Pydransuuntauskehys nousee ja laskee selvasti epdnormaalin &anen saattelemana ja on jumissa.

y Myyntipalvelun henkilésto voi tarkistaa tehdasasetukset ja tarkistaa kunkin laitteen tilan.
anturi ja moottorijarru.

y Irrota takakansi ja tarkista, ovatko kaapelit 10ysalla, rikki tai vaurioituneet.
muita vikoja.

4. Kun pyéransuuntauskehys on paalla, se ei voi pysya paikallaan millaén korkeudella eiké laskeutua itsestaan.
¥ Myyntipalvelun henkiléstdn on tarkistettava moottorijarrun tila, jos laite on asetettu tehdasasetuksiin.

¥ Irrota takakansi ja tarkista, ovatko kaapelit 10ysalla, rikki tai vaurioituneet.
muita vikoja.

5. Pydransuuntauskehyksen téarkeimmat osat ovat hieman ldysalla.

¥ Myyntipalveluhenkildston paikan paalla tekema tarkastus sen selvittdmiseksi, onko kyseessa
normaalia vai tarvitseeko se korjata tai vaihtaa.

6. Muut ongelmat, joita kayttéja ei voi ratkaista itsetarkastuksella.
6.2.2.2 Paluu sivuliikkeeseen

1. Kysymys on edelleen ratkaisematta paikan paalla olevan huoltohenkildston jalkeen
tarkastus.

y Toimipisteen henkildkunta ottaa yhteyttd paakonttorin tutkimus- ja kehitysosastoon tarkistaakseen

pyoransuuntausrungon rakenteen, laitteiston, ohjelmistot jne. ja tarjotakseen ratkaisuja yhteistydssa.

6.2.2.3 Paluu pdamajaan

1. Kysymys on edelleen epéselva huoltohenkildstdn paikan paalla tekeman tarkastuksen jalkeen.

y Paakonttorin tutkimus- ja kehityshenkildsto tarkistaa pydransuuntauskehyksen
rakenne, laitteisto, ohjelmisto jne.

2. Kun pydransuuntauskehys on sammutettu, se ei voi pysya paikallaan millaén korkeudella
ja laskeutuu itsestaan.
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y Paakonttorin tutkimus- ja kehityshenkildsto tarkistaa pyoran kaikki osat
kohdistuskehysrakenne vianmaéritysta varten.

3. Pydransuuntauskehyksen keskeisten osien vakava |6ystyminen tai rikkoutuminen.
y Paakonttorin tutkimus- ja kehityshenkildsto tarkistaa pyoran kaikki osat

kohdistuskehysrakenne vianmaéritysta varten.

6.2.3 Osien vaihtaminen

Kayttajan vaihdettavissa olevat osat
1. Pyorat
2. Saadettavat jalat
3. Ulomman pylvaan etukansi
4. Sisékolonnin etukansi
5. Ulkoiset johdot, kuten virtajohto, latausjohto, ndyton johdot jne.
6. Ketju
7. Tabletin pidike
8. Nayton kiinnitys
9. Naytto
10. Siséapilarin ylakansi

y Osat, jotka huoltohenkiléston on vaihdettava

1. Pohja
2. Takakansi
3. Siséiset narut

4. Siséainen laitteisto

5.12 V/24 V latausportti

6. Kahva tai kahvanpidike

7. Ohjauspainikkeiden paneeli

8. Ketju

9. Kamera (uudelleenkalibrointi tarpeen)
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y Osat, jotka on palautettava toimipisteeseen vaihtoa varten
1. Sahkoinen tyontdtanko tai moottori
2. Pilarijarjestelma
3. Poikkipuu
4. Paaohjaus

5. Sisépilarin ohjauskisko

6.2.4 Tekninen tuki

Jos sinulla on kysyttavaa tai ongelmia tuotteen toiminnan kanssa, ota yhteyttd meihin (katso seuraavat
yhteystiedot) tai paikalliseen jélleenmyyjaan.

Altar Kiinan paamaja
y Puhelin: +86 (0755) 8614-7779 (maanantaista perjantaihin, klo 9.00-18.00 Pekingin aikaa) y
Sahkoposti: support@autel.com

Osoite : 2. kerros, Caihong Keji -rakennus, 36 Hi-tech North Six Road, Songpingshanin yhteisd, Xilin alialue,
Nanshanin alue, Shenzhenin kaupunki, Kiina

y Verkkosivusto: www.autel.com
Pohjois-Amerikan alttari

y Puhelin: 1-855-288-3587 (maanantaista perjantaihin, klo 9.00-18.00 itdista aikaa) ¥

Sahkoposti: ussupport@autel.com
Osoite : 36 Harbor Park Drive, Port Washington, New York, Yhdysvallat 11050

y Verkkosivusto: www.autel.com/us

Alttari Eurooppa

y Puhelin: +49(0)89 540299608 (maanantaista perjantaihin, klo 9.00-18.00 Berliinin aikaa) ¥

Séhkoposti: support.eu@autel.com y
Osoite: Landsberger Str. 408, 81241 Miunchen, Saksa

y Verkkosivusto: www.autel.eu
APAC-alttari

Japani:

Puhelin : +81-045-548-6282

y Sahkoposti: support.jp@autel.com

Osoite : 6th Floor, Ari-nadoribiru 3-7-7, Shinyokohama, Kohoku-ku, Yokohama-shi, Kanagawa-ken, 222-0033

Japani
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y Verkkosivusto: www.autel.com/jp

Australia:

y Séhkoposti: ausupport@autel.com y
Osoite: Unit 5, 25 Veronica Street, Capalaba

IMEA Autel

y Puhelin: +971 585 002709 (Arabiemiirikunnissa)

y Séhkoposti: imea-support@autel.com y

Osoite: 906-17, Preatoni Tower (klusteri L), Jumeirah Lakes Tower, DMCC, Dubai,

y Verkkosivusto: www.autel.com
Latinalaisen Amerikan alttari

Meksiko:

y Puhelin: +52 33 1001 7880 (espanjaksi Meksikossa) y Sahkoposti:

latsupport@autel.com V Osoite: Avenida

Americas 1905, 6B, Colonia Aldrete, Guadalajara, Jalisco,
Meksiko

Brasilia:

y Sahkdposti: brsupport@autel.com

Osoite : Avenida José de Souza Campos n° 900, huone 32, Nova Campinas, Campinas — SP, Brasilia

y Verkkosivusto: www.autel.com/br

6.2.5 Korjauspalvelu

Jos laite on palautettava korjattavaksi, lataa korjauspalvelulomake osoitteesta www.autel.com ja tayta se. Lomakkeen
on siséllettdva seuraavat tiedot:
y Yhteyshenkilon nimi

y Palautusosoite

y Puhelinnumero

y Tuotteen nimi

y Taydellinen kuvaus ongelmasta y Ostotodistus
takuukorjauksia varten y Ensisijainen maksutapa

takuun ulkopuolisille korjauksille
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HUOMAUTUS Takuun ulkopuolisissa korjauksissa maksu voidaan suorittaa Visa- tai MasterCard-kortilla tai

hyvaksytyilla luottoehdoilla.

Laheta laite paikalliselle edustajalle tai alla olevaan osoitteeseen:

Kerros 2, Caihong Keji -rakennus, 36 Hi-tech North Six Road, Songpingshanin yhteiso,
Xilin alapiiri, Nanshanin alue, Shenzhen City, Kiina

6.2.6 Muut palvelut
Voit ostaa lisévarusteita suoraan Autelin valtuutetuilta tydkalutoimittajilta ja/tai paikalliselta jalleenmyyijalté tai
edustajalta.
Ostotilauksesi tulee sisaltda seuraavat tiedot:
Yhteystiedot
y Tuotteen tai osan nimi §

Nimikkeen kuvaus y

Ostomaara
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7 Vaatimustenmukaisuustiedot

FCC-lausunto FCC-tunnus: WQ8-DA2211

Tama laite on FCC-saantéjen osan 15 mukainen. Kayttéon sovelletaan seuraavia kahta ehtoa:

1. Tama laite ei saa aiheuttaa haitallisia hairioita.

2. Tamén laitteen on siedettéva kaikki vastaanotetut hairiét, mukaan lukien hairiét, jotka voivat
aiheuttaa ei-toivottua toimintaa.

/N varoiTus

Muutokset tai muunnelmat, joita vaatimustenmukaisuudesta vastaava osapuoli ei ole nimenomaisesti hyvaksynyt,
mitatdivat kayttajan oikeuden kayttaa laitetta.

Tama laite on testattu ja sen on todettu téayttavan FCC-saéntdjen osan 15 mukaiset luokan B digitaaliselle
laitteelle asetetut rajoitukset. Nama rajoitukset on suunniteltu tarjopamaan kohtuullinen suoja haitallisia hairigita
vastaan asuinrakennuksissa.

Tama laite tuottaa, kayttaa ja voi sateilla radiotaajuusenergiaa, ja jos sité ei asenneta ja kayteta ohjeiden
mukaisesti, se voi aiheuttaa haitallisia héirigité radioliikenteelle. Ei kuitenkaan voida taata, ettei hairidita esiinny.

tietyssa asennuksessa. Jos tdma laite aiheuttaa haitallisia hairidita radio- tai televisiovastaanottoon, mika
voidaan todeta kytkemalla laite pois paalta ja paalle, kayttajaa kehotetaan yrittdmaan korjata hairiét yhdella tai
useammalla seuraavista tavoista:

toimenpiteet:

y Suuntaa vastaanottoantenni uudelleen tai siirré sita. y
Lisaa laitteen ja vastaanottimen valista etéisyytta. y Liité laite pistorasiaan, joka on

eri virtapiirissa kuin se, johon laite on kytketty.
vastaanotin on kytketty.

y Pyyda apua jalleenmyyjalta tai kokeneelta radio-/TV-teknikolta.
FCC:n séateilyaltistuslausunto

Tama laite tayttad FCC:n asettamat sateilyaltistusrajat hallitsemattomalle ymparistdlle. Laite tulee asentaa ja
sité tulee kayttaa siten, etta sateilijan ja kehosi valinen etaisyys on véhintaan 20 cm.
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IC-varoitus Mikropiiri: 10826A-DA2211

Tama laite on Industry Canadan luvattomien laitteiden RSS-standardien mukainen. Kayttdén sovelletaan seuraavia

kahta ehtoa:
(1) Tama laite ei saa aiheuttaa hairioita, ja

(2) Taman laitteen on siedettéva kaikki hairiot, mukaan lukien hairiot, jotka voivat aiheuttaa laitteen ei-toivottua

toimintaa.

Tama laite on Industry Canadan luvattomien laitteiden RSS-standardien mukainen. Kaytt6 on sallittua seuraavin
kahdella ehdolla:

(1) laite ei saa aiheuttaa hairigita, ja

(2) Laitteen kayttajan on hyvéaksyttava kaikki vastaanotetut radiohairiot, vaikka ne todennakoisesti heikentaisivat

laitteen toimintaa.

AVAROITUS
Muutokset tai muunnelmat, joita vaatimustenmukaisuudesta vastaava osapuoli ei ole nimenomaisesti hyvaksynyt,

voivat mitatdida kayttajan oikeuden kayttaa laitetta.

Tama laite on testattu ja sen on todettu tayttavan IC-séantdjen mukaiset luokan B digitaaliselle laitteelle asetetut
rajoitukset. Nama rajoitukset on suunniteltu tarjoamaan kohtuullinen suoja haitallisia héiridita vastaan

asuinrakennuksissa.

Tama laite tuottaa, kayttaa ja voi sateilla radiotaajuusenergiaa, ja jos sita ei asenneta ja kayteta ohjeiden
mukaisesti, se voi aiheuttaa haitallisia hairidita radioliikenteelle. Ei kuitenkaan voida taata, ettei hairidita esiinny.

tietyssa asennuksessa. Jos tdma laite aiheuttaa haitallisia hairigitéa radio- tai televisiovastaanottoon, miké voidaan
todeta kytkemalla laite pois paalta ja paalle, kayttajaa kehotetaan yrittamaan korjata hairioét yhdelléa tai useammalla

seuraavista tavoista:

toimenpiteet:

y Suuntaa vastaanottoantenni uudelleen tai siirra sita. y Lisaa
laitteen ja vastaanottimen valista etdisyytta. y Liité laite pistorasiaan, joka on eri

virtapiirissa kuin se, johon vastaanotin on kytketty.

y Pyydéa apua jéalleenmyyijalta tai kokeneelta radio-/TV-teknikolta.
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IC-sateilyaltistuslausunto

Tama laite tayttaa IC:n sateilyaltistusrajat, jotka on asetettu hallitsemattomalle ymparistolle.
Tama laite tulee asentaa ja sita tulee kayttaa siten, etta sateilijan ja kehosi valinen etaisyys
on vahintdan 20 cm.

CE-vaatimustenmukaisuus

RED-direktiivi 2014/53/EU.

RoHS-vaatimustenmukaisuus

Taman laitteen on ilmoitettu olevan Euroopan unionin RoHS-direktiivin 2011/65/EU mukainen.
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e
8 Takuu

8.1 Rajoitettu yhden vuoden takuu

Autel Intelligent Technology Corp., Ltd. (Yhtid) takaa taman laitteen alkuperéiselle vahittéisostajalle, etta
jos tassa tuotteessa tai sen osassa havaitaan normaalissa kuluttajakaytdssa ja -olosuhteissa materiaali-
tai valmistusvirhe, joka johtaa tuotteen toimintahairioén yhden vuoden kuluessa ostopaivasta, kyseinen
vika tai vika korvataan (uusilla tai kunnostetuilla osilla) ostotositetta vastaan Yhtién valinnan mukaan
maksutta vikaan tai tydhon suoraan liittyvisté osista.

@ HUOMAUTUS

Jos takuuaika on ristiriidassa paikallisten lakien ja maaraysten kanssa, noudata asiaankuuluvia paikallisia
lakeja ja maarayksia.

Yhti6 ei ole vastuussa mistaan satunnaisista tai valillisista vahingoista, jotka johtuvat laitteen kaytosta,
vaarinkaytosta tai asentamisesta. Joissakin osavaltioissa ei sallita oletetun takuun keston rajoituksia, joten
ylla olevat rajoitukset eivat valttamatta koske sinua.

Tama takuu ei koske:

a) Tuotteet, jotka ovat altistuneet epanormaalille kaytolle tai olosuhteille, onnettomuudelle, vaarinkaytélle, laiminlydnnille,

luvattomille muutoksille, vaarinkaytélle, virheelliselle asennukselle tai korjaukselle tai virheelliselle séilytykselle;

b) Tuotteet, joiden mekaaninen sarjanumero tai sahkodinen sarjanumero on muutettu
poistettu, muutettu tai turmeltu;

c) Liian korkeille lampétiloille tai aarimmaisille ympéristdolosuhteille altistumisesta aiheutuneet vauriot
olosuhteet;

d) Vahingot, jotka johtuvat sellaisen lisdvarusteen tai muun tuotteen kytkemisesta tai kaytdsta, jota Yhtio ei
ole hyvéksynyt tai valtuuttanut;

e) Ulkon&kovirheet, kosmeettiset, koristeelliset tai rakenteelliset viat, kuten kehystys ja
ei-toimivia osia.

f) Ulkoisista syista, kuten tulipalosta, liasta, hiekasta, pariston vuodosta, palaneesta sulakkeesta,
varkaudesta tai sahkoléhteen virheellisesta kaytdsta, vaurioituneet tuotteet.

© TARKEAA

Kaikki tuotteen siséltd voidaan poistaa korjauksen aikana. Sinun tulee luoda varmuuskopio tuotteen sisallsta
ennen tuotteen toimittamista takuuhuoltoon.
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