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Informacién de seguridad

Para su propia seguridad y la seguridad de los demas, y para evitar dafios al equipo y a los vehiculos en los que se
utiliza, es importante que todas las personas que operen o entren en contacto con el equipo lean y comprendan las

instrucciones de seguridad presentadas en este manual.

Existen numerosos procedimientos, técnicas, herramientas y piezas necesarias para el mantenimiento de vehiculos,
asi como las habilidades de la persona que realiza el trabajo. Debido a la gran cantidad de aplicaciones de prueba y
a la variedad de productos que pueden probarse con este equipo, no podemos anticipar ni proporcionar consejos ni
mensajes de seguridad que cubran todas las circunstancias. Es responsabilidad del técnico automotriz conocer bien
el sistema que se esta probando. Es fundamental utilizar métodos de servicio y procedimientos de prueba adecuados.
Es fundamental realizar las pruebas de forma apropiada y aceptable, sin poner en peligro su seguridad, la de las

demas personas en el area de trabajo, el dispositivo utilizado ni el vehiculo que se esta probando.

Antes de utilizar el equipo, consulte y siga siempre los mensajes de seguridad y los procedimientos de prueba
aplicables proporcionados por el fabricante del vehiculo o equipo que se esta probando. Utilice el equipo Unicamente
como se describe en este manual. Asegurese de leer, comprender y seguir todos los mensajes e instrucciones de

seguridad de este manual.
Mensajes de seguridad

Se proporcionan mensajes de seguridad para ayudar a prevenir lesiones personales y dafios al equipo.
Todos los mensajes de seguridad se introducen mediante una palabra clave que indica el nivel de peligro.

/A\ PELIGRO

Indica una situacion de peligro inminente que, si no se evita, podria provocar la muerte o lesiones graves al operador

o a las personas presentes.

AADVERTENCIA
Indica una situacién potencialmente peligrosa que, si no se evita, podria provocar la muerte o lesiones graves al

operador o a las personas presentes.

Instrucciones de seguridad

Los mensajes de seguridad aqui contenidos cubren situaciones que Autel conoce en el momento de la publicacion.
Autel no puede conocer, evaluar ni asesorarle sobre todos los posibles riesgos. Debe asegurarse de que ninguna

condicién o procedimiento de servicio que encuentre ponga en peligro su seguridad personal.



/A PELIGRO

Cuando un motor esté en funcionamiento, mantenga el area de servicio BIEN VENTILADA o conecte un sistema de

extraccion de gases de escape al sistema de escape del motor. Los motores producen mondxido de carbono, un gas

inodoro y toxico que ralentiza el tiempo de reaccién y puede causar lesiones personales graves o la muerte.

& No se recomienda utilizar auriculares a un volumen alto.

Escuchar musica a un volumen alto durante largos periodos de tiempo puede provocar pérdida de audicion.
A Advertencias de seguridad

Realice siempre pruebas automotrices en un entorno seguro.
Use proteccion ocular de seguridad que cumpla con los estandares ANSI.

Mantenga la ropa, el cabello, las manos, las herramientas, el equipo de prueba, etc. lejos de cualquier objeto en movimiento o caliente.

partes del motor
Opere el vehiculo en un area de trabajo bien ventilada, ya que los gases de escape son venenosos.

Coloque la transmision en ESTACIONAMIENTO (para transmisiéon automatica) o NEUTRO (para transmision manual).
transmision) y asegurese de que el freno de estacionamiento esté puesto.

Coloque bloques delante de las ruedas motrices y nunca deje el vehiculo desatendido mientras
pruebas.

Tenga especial cuidado al trabajar cerca de la bobina de encendido, la tapa del distribuidor, los cables de encendido

y las bujias. Estos componentes generan voltajes peligrosos cuando el motor esta en marcha.

Mantenga cerca un extintor de incendios adecuado para incendios de gasolina, quimicos y eléctricos.

No conecte ni desconecte ningln equipo de prueba mientras el encendido esté activado o el motor esté en marcha.

Mantenga el equipo de prueba seco, limpio y libre de aceite, agua o grasa. Utilice un detergente suave en un pafio limpio

para limpiar el exterior del equipo segun sea necesario.

No conduzca el vehiculo y opere el equipo de prueba al mismo tiempo. Cualquier distraccién podria causar un accidente.

Consulte el manual de servicio del vehiculo que se va a reparar y siga todos los procedimientos y precauciones de

diagnéstico. De lo contrario, podrian producirse lesiones personales o dafios al equipo de prueba.

Para evitar dafar el equipo de prueba o generar datos falsos, asegurese de que la bateria del vehiculo esté

completamente cargada y que la conexién al DLC del vehiculo esté limpia y
seguro.

No coloque el equipo de prueba sobre el distribuidor del vehiculo. Las interferencias electromagnéticas fuertes pueden

daniarlo.



RADIACION LASER

Nunca apunte el rayo laser hacia las personas, especialmente hacia la cara o los ojos.

LASER

2

El término equipo laser se refiere a dispositivos, sistemas o configuraciones de prueba que generan,
transmiten o emplean radiacion laser.

La clase del dispositivo laser indica el nivel de peligro potencial asociado a su radiacion laser accesible. En
el caso de equipos laser de clase 2, la radiacion laser accesible se encuentra en el rango espectral visible
(400 nm a 700 nm).

Los parpados proporcionan suficiente proteccion contra el contacto ocular breve e involuntario con dicha radiacion
laser. Por lo tanto, los dispositivos laser de clase 2 pueden utilizarse sin medidas de precaucion adicionales si el
usuario no tiene que mirar directamente al laser intencionadamente durante periodos prolongados (>0,25 s) ni

mirar repetidamente al laser ni a la radiacion laser reflejada directamente.

A ADVERTENCIA
Tomar medicamentos o consumir alcohol ralentizara la accién refleja de los parpados.
Esto supone un riesgo particular. Se recomienda el uso de gafas de seguridad laser con nivel de proteccién
R1 a cualquier persona bajo la influencia de algiin medicamento.

Las personas que no estén capacitadas para trabajar con equipos laser y sobre los peligros de la radiacién
laser, no podran ingresar a lugares de trabajo donde se trabaje con rayos laser ni con dispositivos emisores
de laser.

Medidas de seguridad:

El operador debera colocar el cartel de advertencia “Advertencia de rayo laser” a la altura de los ojos y
de forma visible en la estacion de medicion.

No mire directamente a la fuente laser.  El

operador debe cumplir con el uso previsto.



RADIACION INFRARROJA

Dispositivo infrarrojo en el interior. Evitar la exposicion directa a los ojos.
Superficie caliente. Evitar el contacto directo.
Medidas de seguridad:

El operador debe colocar la advertencia “Advertencia de radiacion infrarroja” a la altura de los ojos y
de forma visible en la estacion de medicion.
No mire directamente a la fuente de infrarrojos.  El

operador debe cumplir con el uso previsto del producto.

USAR ZAPATOS DE SEGURIDAD

Es obligatorio utilizar calzado de seguridad.

Al realizar trabajos con riesgo de lesiones en los pies, se debe advertir sobre la necesidad de usar calzado de proteccion. Las
lesiones en los pies pueden deberse, por ejemplo, a caidas de herramientas o elementos de trabajo, atrapamiento del pie,

presencia de clavos o virutas metdlicas en las suelas, etc.

Medidas de seguridad:

El operador debera colocar la sefial obligatoria “Use zapatos de seguridad” a la altura de los ojos y de forma claramente

visible en la estacion de medicion.

Los operadores siempre deben usar el calzado de proteccion recomendado.
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1 Uso de este manual

Este manual contiene instrucciones de uso del dispositivo.

Algunas ilustraciones de este manual pueden contener médulos y equipos opcionales no incluidos en su sistema.

Consulte con su representante de ventas la disponibilidad de otros médulos, herramientas o accesorios opcionales.

1.1 Convenciones

Se utilizan las siguientes convenciones:

1.1.1 Texto en negrita
El texto en negrita se utiliza para resaltar elementos seleccionables, como botones y opciones de menu.
Ejemplo:
Pulse Aceptar.
1.1.2 Notas y mensajes importantes

1.1.2.1 Notas

UNA NOTA proporciona informacién util, como explicaciones adicionales, sugerencias y comentarios.

Ejemplo:
@ NOTA

Las baterias nuevas alcanzan su capacidad maxima después de aproximadamente 3 a 5 ciclos de carga y

descarga.

1.1.2.2 Important

IMPORTANTE indica una situacién que, si no se evita, puede provocar dafios a la tableta o al vehiculo.

Ejemplo:

© MPORTANTE
Mantenga el cable alejado del calor, aceite, bordes afilados y piezas moéviles. Reemplace los cables dafiados

inmediatamente.




1.1.3 Hipervinculos

Los hipervinculos estan disponibles en los documentos electronicos. El texto en cursiva azul indica un hipervinculo

seleccionable; el texto subrayado azul indica un enlace a un sitio web o a una direccion de correo electronico.

1.1.4 llustraciones

Dado que las ilustraciones de este manual son ejemplos, la pantalla de prueba real puede variar segun el vehiculo.

Observe los titulos del menu y las instrucciones en pantalla para seleccionar la opcién correcta.

Las ilustraciones se basan en la configuracion predeterminada de Alineacién de Ruedas, que puede modificar segun sus

necesidades y circunstancias. Consulte la seccion "Alineacién de Ruedas” para obtener mas informacion.

Las ilustraciones que incluyen abrazaderas en este manual se basan en el uso de abrazaderas de llanta.
Dado que los procedimientos de calibracion para usar abrazaderas de llanta y abrazaderas de neumaticos son

basicamente los mismos, los procedimientos para usar abrazaderas de neumaticos para calibracion no se ilustran en este manual.

1.1.5 Procedimientos
Un icono de flecha indica un procedimiento.
Ejemplo:
Para instalar el depresor del pedal de freno
1. Encaje el pedal del freno en el soporte de contacto del pedal del freno.

2. Presione con fuerza y ajuste el sistema de ajuste de liberacién rapida para que

Ganchos pegados en el asiento para bloquear el pedal del freno.



2 Introduccion general

Autel IWAS500 es un sistema inteligente de alineacion de ruedas controlado por tableta. Optimiza todo el flujo
de trabajo, incluyendo la identificacién automatica del vehiculo, la configuracién y los ajustes guiados.

y el informe final, con el apoyo de la base de datos de vehiculos de Autel y las especificaciones del fabricante
de equipo original (OE).

2.1 Instrucciones y precauciones de seguridad

-

. Verifique la fuente de alimentacion y asegurese de que el voltaje de la fuente de alimentacion sea estable y

debidamente conectado a tierra.

2. Coloque con cuidado el cable de manera que no se enganche ni se enrede.

w

. Para reducir el riesgo de descarga eléctrica, no lo utilice sobre suelo lluvioso o mojado.

4. No utilice ni almacene el equipo en lugares con mucho humo, polvo y niebla.

)]

. Cuando el marco de alineacion de ruedas se mueva a la posicion deseada, gire las patas ajustables en el
sentido de las agujas del reloj para evitar que el marco de alineacién de ruedas se mueva.

6. Evite utilizar el marco de alineacion de ruedas en entornos con fuertes vibraciones o
viento fuerte, ya que la inestabilidad del marco dara lugar a resultados de medicién inexactos.

7. Leay siga todas las precauciones y etiquetas de advertencia adheridas al marco de alineacion de ruedas.
y otras herramientas. El uso inadecuado puede causar lesiones personales y acortar la vida util del marco.

8. Siga las instrucciones de este manual para utilizar el marco de alineacién de ruedas y

otras herramientas.

2.2 Descripcion del producto

2.2.1 Marco de alineacién de ruedas

El marco de alineacion de ruedas IWA500 se suministra desmontado, con cuatro componentes principales
para su envio: base, soporte, travesafio y soporte para tableta. El paquete también incluye accesorios
estandar. Para un montaje correcto, consulte las instrucciones de la guia de referencia rapida.
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Figura 2-1 Marco de alineacion de ruedas AUTEL-CSCW500

@ NOTA

Una superficie limpia y nivelada que mide 4 m/13,2 pies de largo y 5,33 m/17,5 pies de ancho es
necesario para colocar el marco de alineacion de ruedas.
Se requiere un area de 10 m/32,8 pies de largo y 5 m/16,4 pies de ancho para completar todo el proyecto.

Funcion de alineacion de ruedas.

Tabla 2-1 Especificaciones del bastidor de alineacion de ruedas

Articulo Descripcion

Modelo AUTEL-CSCW500
Potencia nominal 260 vatios

Fuente de alimentacion 100-264 V, 50/60 Hz
Actual 5 A max.

Dimensiones del marco 2671,60 x 1016,74 x 2406 mm (105,18 x 40,03 x 94,72

(Profundidad x Ancho x Alto) pu Igadas)
Rango de altura del marco 1456-2406 mm (57,32-94,72 pulgadas)
Rango de altura de la barra transversal 300-2200 mm (11,81-86,61 pulgadas)




Articulo Descripcion

Longitud de la barra transversal 2671,60 mm (105,18 pulgadas)
Numeros de camara 5

Pixel de camara tinica 307272048

Temperatura de funcionamiento -10-50 (14 °F-122 °F)
Temperatura de almacenamiento -20-60 (-4 °F-140 °F)
Tableta compatible MaxiAlign IWA500

Tabla 2-2 Explicacién de los simbolos en el marco de alineacién de ruedas

Simbolo Nombre Explicacion

UP

Q ARRIBA Presionelo para levantar la barra transversal.
DOWN

O ABAJO Presiénelo para bajar la barra transversal.

EMERGENCY
STOP

PARADA DE EMERGENCIA Prgsiénelo en caso de emergencia.

% Interfaz USB Para conectar el cable USB.

H D_ml Interfaz HDMI Para conectar el cable HDMI.




Simbolo Nombre Explicacion

PRECAUCION Marca de advertencia.

Dispositivo infrarrojo
En el interior. Evitar el contacto con los ojos. Marca de advertencia.

exposicion.

Superficie caliente. Evitar

Marca de advertencia.
contacto.

Proteger del agua Marca de advertencia.

Proteger de la luz solar . Marca de advertencia.

Fragil Marca de advertencia.

Proteger de la grasa Marca de advertencia.

PROTECT
FROM GREASE




2.2.1.1 Componentes del marco

Tabla 2-3 Componentes del bastidor de alineacién de ruedas

o Descripcion
llustraciéon del nombre del componente

Sirve como establo y

base de apoyo que permite mover

Base facilmente el marco de alineacion de
ruedas segun sea necesario.
Pararse Admite instalacion de barra transversal.
[ I ]
-3 Py — K-}
& Consta de tres secciones: izquierda
3
. Brazo, conector del brazo y brazo
Travesafio

derecho. El kit de camara esta conectado.

al travesafio.

i ﬁ Admite sostener una tableta durante las

operaciones de alineacion de ruedas.

Soporte para tableta




2.2.1.2 Pies ajustables

Hay cuatro patas ajustables debajo del marco de alineacion de ruedas. Para mantener el marco estable y
evitar que se mueva, gire las patas ajustables en sentido horario.

Figura 2-2 Patas ajustables

2.2.1.3 Botones de control

Hay tres botones de control disponibles: PARADA DE EMERGENCIA, SUBIR y BAJAR. El botéon de PARADA
DE EMERGENCIA impide que la barra transversal se eleve o baje en caso de emergencia; el botén SUBIR
la sube; el botéon BAJAR la baja.

©

Figura 2-3 Botones de control

1. Botén de PARADA DE EMERGENCIA
2. Boton ARRIBA

3. Botén ABAJO

2.2.1.4 Kit de camara

Una camara derecha y otra izquierda estan instaladas en la barra transversal. El kit de camara es un
componente esencial para la alineacion de ruedas.



® NOTA

Al mirar hacia el frente del marco de alineacion de ruedas, la unidad de camara izquierda esta en el lado izquierdo y la unidad

de camara derecha esta en el lado derecho.

Unidad de camara derecha

La unidad de cdmara derecha, que consta de tres camaras, se utiliza para identificar el objetivo designado.

(o]

o]

Figura 2-4 Unidad de camara derecha AUTEL-CSC0500/18

1. Puerto USB

2. Puerto de alimentacion

Unidad de camara izquierda

La unidad de camara izquierda, que consta de dos camaras, se utiliza para identificar el objetivo designado.

Figura 2-5 Unidad de camara izquierda AUTEL-CSC0500/18

1. Puerto USB

2. Puerto de alimentacion



3 Introduccioén a los accesorios

3.1 Accesorios estandar

Tabla 3-1 Accesorios estandar en la version de abrazadera de rueda (abrazadera de llanta)

Nombre Modelo Cantidad

AUTEL-CSC0500/19/LF
AUTEL-CSC0500/19/RF
Abrazadera de rueda (abrazadera de llanta) 4 piezas

AUTEL-CSC0500/19/LR

AUTEL-CSC0500/19/RR

AUTEL-CSC0500/16/LF
AUTEL-CSC0500/16/RF
Objetivo 4 piezas
AUTEL-CSC0500/16/LR

AUTEL-CSC0500/16/RR

Depresor del pedal de freno AUTEL-CSC0500/26 1 pieza

Soporte para volante AUTEL-CSC0500/27

1 pieza
Herramienta de soporte
Calzo de rueda N/A 2 piezas
Cable de alimentacion de 12/24 V N/A 1 pieza
Cable de alimentacién de CA N/A 1 pieza
Tornillo (M5 x 20) N/A 5 piezas
Tornillo (M4 x10) N/A 3 piezas; de repuesto
Llave hexagonal en L (2,5 mm) N/A 1 pieza




Nombre Modelo Cantidad
Llave hexagonal en L (4 mm) N/A 1 pieza
Cobertura del equipo N/A 1 pieza

Tabla 3-2 Accesorios estandar en la version de abrazadera para ruedas (abrazadera para neumaticos)

Nombre Modelo Cantidad

AUTEL-CSC0500/17/LF
AUTEL-CSC0500/17/RF
Abrazadera de rueda (abrazadera de neumatico) 4 piezas

AUTEL-CSC0500/17/LR

AUTEL-CSC0500/17/RR

AUTEL-CSC0500/16/LF
AUTEL-CSC0500/16/RF
Objetivo 4 piezas
AUTEL-CSC0500/16/LR

AUTEL-CSC0500/16/RR

Depresor del pedal de freno AUTEL-CSC0500/26 1 pieza

Soporte para volante AUTEL-CSC0500/27

1 pieza
Herramienta de soporte
Calzo de rueda N/A 2 piezas
Cable de alimentacién de 12/24 V N/A 1 pieza
Cable de alimentacion de CA N/A 1 pieza
Tornillo (M5 x 20) N/A 5 piezas

1"



Nombre Modelo Cantidad
Tornillo (M4 x10) N/A 3 piezas; de repuesto
Llave hexagonal en L (2,5 mm) N/A 1 pieza

Llave hexagonal en L (4 mm) N/A 1 pieza
Cobertura del equipo N/A 1 pieza

3.1.1 Abrazadera de rueda (Abrazadera de llanta)

La abrazadera de rueda (abrazadera de llanta) AUTEL-CSCO0500/19 se instala en la rueda del vehiculo para asegurar

el objetivo designado AUTEL-CSC0500/16 para su deteccion por el kit de camara.

W=,
<\ I

§

Figura 3-1 Abrazadera de rueda (Abrazadera de llanta) AUTEL-CSC0500/19

1. Ranura para eje de fijacion: para insertar el eje de fijacion del objetivo.
2. Tornillo de apriete: para apretar el eje de fijacion insertado del objetivo.
3. Perilla de bloqueo: para apretar la abrazadera de la rueda (abrazadera de llanta) en la rueda.

4. Ranuras para trinquetes: para insertar los trinquetes en las posiciones adecuadas segun la rueda.
didmetro.

5. Trinquetes: para fijar la abrazadera de la rueda (abrazadera de llanta) a la rueda.



3.1.2 Abrazadera de rueda (Abrazadera de neumatico)

El kit incluye cuatro abrazaderas para neumaticos, una para cada neumatico del vehiculo. Cada abrazadera cuenta
con tres engranajes para adaptarse a neumaticos de diferentes didmetros. El rango de didmetros de neumaticos

aplicable para cada engranaje es el siguiente:

Primera marcha: 19-27 pulgadas
Segunda marcha: 24-32 pulgadas

Tercera marcha: 30-37 pulgadas

Figura 3-2 Abrazadera de rueda (Abrazadera de neumatico) AUTEL-CSC0500/17

1. Botén de control
2. El grupo
3. Ranura de trinquete
4. Tirador
5. Asa de elevacion
6. Manija de bloqueo
7. Fijacion de la ranura del eje
8. Perilla de bloqueo

Para montar la abrazadera de la rueda (abrazadera para neumaticos)

1. Sujete la manija de elevacion (5) y presione el botén de control (1) en la ranura del trinquete (3).

2. Inserte el trinquete correspondiente en la ranura del trinquete.

@ NOTA:

Asegurese de instalar primero el trinquete con la manija de traccién e instalelo en la ranura del trinquete mas cercana

a la manija de elevacion, y luego instale los otros dos trinquetes de la misma manera.
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3. Cuando el trinquete esté completamente insertado en la ranura, suelte el botén de control.

El trinquete esta bien instalado.

4. Después de que los tres trinquetes estén bien instalados, ajuste el engranaje segun el neumatico.

diametro.
5. Presione el botdn de control y tire de las trinquetes hacia arriba o hacia abajo para ajustar el engranaje.

6. Cuando escuche un "clic", indicara que el engranaje se ha ajustado correctamente.

Luego suelte el boton de control.

@ nNoTa:

Después de ajustar la marcha, si no se muestra ningiin nimero, esta en primera y solo puede tirar de los trinquetes hacia
afuera; si se muestra el nimero 2, esta en segunda; si se muestra el nimero 3, esta en tercera. Asegurese de que los tres

trinquetes estén en la misma marcha. Monte las otras tres abrazaderas para neumaticos como se describe arriba.

Para instalar el objetivo

1. Una vez ensamblada la abrazadera de la rueda (abrazadera del neumatico), saque el objetivo que coincida con la

abrazadera del neumatico.
2. Sujete la manija de elevacion (5) y suelte la perilla de bloqueo (8).

3. Inserte el pasador de posicionamiento del objetivo en el orificio de montaje correspondiente para que el objetivo

pueda insertarse en la ranura del eje de fijacion (7).

4. Apriete la perilla de bloqueo después de que el objetivo esté bien insertado.

@ nora:

La abrazadera de la rueda (abrazadera para neumaticos) y el objetivo deben coincidir. Por ejemplo, el objetivo trasero izquierdo

debe instalarse en la abrazadera de la rueda trasera izquierda (abrazadera para neumaticos).

Para instalar la abrazadera de la rueda (abrazadera para neumaticos) en un neumatico

1. Antes de instalar la abrazadera de la rueda (abrazadera para neumaticos) en un neumatico, asegurese de que el objetivo

esté bien instalado y que el engranaje esté ajustado de acuerdo con el diametro del neumatico.

2. Sujete la manija de elevacion (5) y levante la manija de tiro (4) para instalar la abrazadera de la rueda (abrazadera

para neumatico) en el neumatico correspondiente.

3. Después de que todos los trinquetes estén firmemente sujetos al neumatico, suelte la manija de traccion y

Bloquee la manija de bloqueo (6).

4. La abrazadera de la rueda (abrazadera para neumaticos) con el objetivo esta bien instalada.



3.1.3 Objetivo

Hay cuatro objetivos. Los objetivos delanteros se insertan en las abrazaderas de las ruedas delanteras izquierda y derecha,
y los objetivos traseros se insertan en las abrazaderas de las ruedas traseras izquierda y derecha. Los cuatro objetivos se

utilizan para leer con precision los parametros de alineacién de las ruedas.

Figura 3-3 Objetivo AUTEL-CSC0500/16
Para instalar la abrazadera de la rueda (abrazadera de llanta) y el objetivo en la rueda
1. Retire las cubiertas de los trinquetes de la abrazadera de la llanta.

2. Inserte los trinquetes en las ranuras adecuadas segun el tamafio de la rueda (se adapta a ruedas de entre 14"y

23" de diametro).
3. Afloje la perilla de bloqueo (3) para instalar la abrazadera de la rueda (abrazadera de llanta) en la rueda.

4. Ajuste segun las necesidades y luego apriete la perilla de bloqueo para que la abrazadera de la rueda (abrazadera

de llanta) esté instalada en la rueda de forma segura.

5. Afloje el tornillo de apriete (2) e inserte el eje de fijacion del objetivo en la ranura (1), con el pasador de
posicionamiento del objetivo insertado en el orificio de montaje correspondiente. Apriete el tornillo de apriete

una vez que el objetivo esté bien instalado.

@ NOTA:

La abrazadera de la rueda (abrazadera de llanta) y el objetivo deben coincidir. Por ejemplo, el objetivo trasero izquierdo

debe instalarse en la abrazadera de la rueda trasera izquierda (abrazadera de llanta).




3.1.4 Depresor del pedal de freno

El depresor del pedal de freno ayuda a presionar el pedal de freno.

Figura 3-4 Depresor del pedal de freno AUTEL-CSC0500/26

1. Gancho

2. Sistema de ajuste de liberacion rapida

3. Soporte de contacto del pedal de freno

Para instalar el depresor del pedal de freno
1. Encaje el pedal del freno en el soporte de contacto del pedal del freno.

2. Presione con fuerza y ajuste el sistema de ajuste de liberacion rapida para que

Ganchos pegados en el asiento para bloquear el pedal del freno.

3.1.5 Herramienta de soporte del volante

La herramienta de soporte del volante se utiliza para fijar la posicién del volante y alinear el vehiculo.

(1]
\il, e

Figura 3-5 Herramienta de soporte del volante AUTEL-CSC0500/27
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1. Gancho
2. Perilla de bloqueo
3. Sistema de ajuste de liberacion rapida
Para instalar la herramienta de soporte del soporte del volante
1. Coloque la herramienta de soporte del volante en el asiento.

2. Afloje la perilla de bloqueo.

3. Ajuste el sistema de ajuste de liberacién rapida de modo que los ganchos entren en contacto con el

volante para limitar la rotacion del volante.

4. Apriete la perilla de bloqueo para fijarla.

3.1.6 Calzo de rueda

La cuia se coloca detras de la rueda para evitar que el vehiculo se desplace.

Figura 3-6 Calzo de rueda
Para colocar el calzo de rueda
1. Estacione el vehiculo en un lugar plano.

2. Coloque la cufia de la rueda en la rueda como se muestra para evitar que la rueda se mueva.

rodando lejos.

Wheel Chock

Figura 3-7 Coloque la cufia de la rueda

3. Guardar después de usar.
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3.1.7 Cable de alimentacion externo de 12 /24 V

El cable de alimentacion externo de 12 /24 V esta conectado al mango. Conecte un extremo del cable al puerto de
salida de CC del marco de alineacion de ruedas y el otro extremo al puerto de entrada de 12 V de la tableta Autel o

del calibrador Autel NV para cargar los dispositivos a través del marco.

il =

Figura 3-8 Cable de alimentacién externo de 12 V/24 V

3.2 Accesorios necesarios (no incluidos)

Tabla 3-3 Accesorios necesarios

Nombre Modelo
AUTEL-CSC0500/10
Barra de calibracién
AUTEL-CSC0500/12
Tableta MaxiAlign IWA500 N/A

3.2.1 Barra de calibracién

La barra de calibracion, con alta precision de medicion, es una herramienta profesional para la alineaciéon de ruedas.
Para calibrar el alineador, comprobar la precision o calibrar el objetivo de la abrazadera de la rueda, se requiere una

barra de calibracion.

Figura 3-9 Barra de calibracion
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Para instalar una abrazadera de rueda (abrazadera de llanta) en la barra de calibracion
1. Retire las cubiertas de los trinquetes de la abrazadera de la rueda (abrazadera de la llanta).
2. Inserte los trinquetes en las ranuras adecuadas segun el tamafo de la barra de calibracion.

3. Afloje la perilla de bloqueo de la abrazadera de la rueda (abrazadera de llanta) para instalarla en la

barra de calibracion.

4. Ajuste segun sea necesario y luego apriete la perilla de bloqueo para instalar de forma segura el

Abrazadera de rueda (abrazadera de llanta) en la barra de calibracion.
Para instalar una abrazadera de rueda (abrazadera de neumatico) en la barra de calibracién

1. Sujete la manija de elevacion y levante la manija de traccién de la abrazadera del neumatico para instalar los trinquetes.

en las ranuras de la barra de calibracion.

2. Cuando la abrazadera de la rueda (abrazadera del neumatico) esté bien instalada en la barra de calibracion, gire
la manija de bloqueo para bloquear de forma segura la abrazadera de la rueda (abrazadera del neumatico) en

la barra de calibracion.

3.2.2 MaxiAlign IWAS500

El marco de alineacién de ruedas IWA500 debe usarse con la tableta MaxiAlign IWA500, y puede realizar la funcién de alineacion

de ruedas solo cuando el marco de alineacién de ruedas IWA500 esté conectado a la tableta MaxiAlign IWAS500.

AUTEL

Figura 3-10 Tableta MaxiAlign IWA500

Conexion del marco de alineacion de ruedas

Conecte la tableta al marco de alineacion de ruedas a través del Wi-Fi IWA500 para establecer la comunicacion.

Antes de conectar el marco de alineacion de ruedas, verifique la configuracion de pais/region en el

Sistema Android de la tableta.




Para conectar la tableta al marco de alineacion de ruedas
1. Encienda la tableta. Pulse la aplicacion Configuracion en el menu Trabajo.
2. Toque Configuracion de alineacion de ruedas en la columna izquierda.
3. Seleccione Conexion del marco de alineacién de ruedas para ingresar a la pantalla.

o Settings Wheel Alignment Settings

£ Common Settings >
@ Language

1~ Wheel Alignment Frame Connection Not Connected >
l, ' Printing Settings

ol Network Configuration >

Report Settings @ Update 5

', ! Push Notifications # Hand-held Inclinometer Update >
(= | Auto Update £&> Maintenance & Service >
- b "
iy Vel Allment Setings E Wheel Alignment Software Settings >

Vehicle List

Figura 3-11 Conectar IWA500 a través de Wi-Fi 1

4. Toque el interruptor de Wi-Fi para activar la funcion de alineacién de ruedas. La tableta buscara las
unidades disponibles. El nombre de Wi-Fi del cuadro sera "ADAS", con un nimero de serie como

sufijo. Toque la unidad correspondiente para conectarla. Cuando se establezca la conexion, el estado
de la conexién sera "Conectado".

o Settings = Wheel Alignment Frame Connection | Refresh
Unit
. Language ((((((@))))»

l ' Printing Settings Devices
Report Settings Wheel Alignment WI-FI [ on @
% ADAS-S518R0701018 Connected
n Push Notifications
S ADAS-S518P0801019 Not Connected

~ Auto Update

“a ADAS-S518R0C01033 Not Connected
:.'_:." Wheel Alignment Settings “a ADAS-S518R0C01012 Not Connected
Vehicle List Tap to connect or disconnect

Figura 3-12 Conectar IWA500 a través de Wi-Fi 2
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@ NOTA

La conexidn de la tableta al marco de alineacion de ruedas puede tardar hasta 30 segundos. Espere
un momento.

Configuracién de red

Una vez que la tableta esté conectada al Wi-Fi IWA500, conecte la tableta a una red Wi-Fi accesible
a Internet a través de la siguiente configuracion.

Para conectar la tableta a Internet Wi-Fi accesible
1. Toque la aplicacion Configuraciéon en el Menu de trabajo.
2. Toque Configuracion de alineacion de ruedas en la columna izquierda.

3. Toque Configuracién de red (asegurese de que el Wi-Fi IWA500 esté conectado o no se
activara).

o Settings Wheel Alignment Settings
B e
| A l Language

' ' Printing Settings

£ Common Settings >

1~ Wheel Alignment Frame Connection ADAS-S518R0701018 >

)

o Network Configuration Not configured

' Report Settings @ Update N
73 ush Notifcations @ Hand-held Inclinometer Update >
B Ao Update £ Maintenance & Service >
1 Wheel Alignment Software Settings >

m Vehicle List

Figura 3-13 Conectarse a una red Wi-Fi 1 accesible a Internet

21



4. Toque el botén desplegable en el lado derecho del cuadro de visualizacion del nombre de Wi-
Fi para seleccionar la red Wi-Fi y luego ingrese la contrasefia de Wi-Fi.

o Settings - Network Configuration

Report Settings _— - — mt
O No Configurable Wi-Fi found currently:

m Push Notifications WiFi:

m Auto Update

= Password:
1 Wheel Alignment Settings ¢
«

Vehicle List

m Laws and Regulations
m System Settings
Y o

Connect

Figura 3-14 Conectarse a una red Wi-Fi 2 accesible a Internet

5. Pulse " Conectar" para conectarse a la red Wi-Fi seleccionada. Una vez conectado, aparecera

un mensaje de confirmacion.

o Settings - Network Configuration
=1 Report Settings
© No Configurable Wi-Fi found currently
n Push Notifications Wi
‘ autel v le)

m Auto Update

o Password:
i23 Wheel Alignment Settings r
o v Py

Vehicle List )
m Laws and Regulations

B System Settings
Y o

Figura 3-15 Conectarse a una red Wi-Fi 3 accesible a Internet
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Establecer comunicacion con el vehiculo

Antes de realizar la funcién de alineacion de ruedas, es necesario establecer una comunicacién adecuada entre
el vehiculo y la tableta IWA500.

Establecer una comunicacién adecuada entre el vehiculo y la tableta.

1. Conecte el dispositivo VCI al DLC del vehiculo tanto para comunicaciéon como para alimentacion.
fuente.

2. Conecte el dispositivo VCI a la tableta mediante emparejamiento Bluetooth o conexién USB.

3. Una vez completados los pasos anteriores, verifique el boton de navegacion VCI en la barra inferior de
la pantalla. Si aparece un icono verde de Bluetooth o USB en la esquina inferior derecha, la tableta

esta lista para realizar la funcién de alineacioén de ruedas.
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4 Ajustes de alineacion de ruedas

Antes de alinear las ruedas, realice con antelacion los ajustes necesarios para garantizar la ejecucién sin problemas

de la funcién de alineacion de las ruedas.

Encienda la tableta IWA500. Pulse la aplicacion Configuracion en el Menu de Trabajo. Luego pulse

Configuracion de alineacion de ruedas en la columna izquierda para acceder a la funcion.

o @ B

Wheel Alignment Advanced Wheel Alignment  Hand-held Inclinometer Settings

- O)

Wheel Alignment Filter MaxiViewer Update Data Manager

Figura 4-1 Pantalla del menu de trabajo del IWA500

o Settings Wheel Alignment Settings

Unit

£ Common Settings >
Language

1~ Wheel Alignment Frame Gonnection Not Connected >
I I Printing Settings
S— & Network Configuration >
™m ’

Report Settings @ Update 5

n Push Notifications ¥ Hand-held Inclinometer Update >
m Auto Update {& Maintenance & Service >

- 4 .
Tl z Wheel Alignment Software Settings >

m Vehicle List

Figura 4-2 Pantalla de configuracion de alineacién de ruedas
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4.1 Configuraciones comunes

Las configuraciones comunes incluyen Configuracién de unidad, Configuracion de visualizacion de resultados graficos, Seleccionar tipo
de abrazadera, Conectar herramienta de medicion de banda de rodadura, Seleccionar dispositivo de medicion de presién de neumaticos,

Seleccionar herramienta de medicién de altura, Herramienta de medicion de nivel de chasis Mercedes y Configuracion de pitido.

o Settings ) Common Settings
Report Settings
Unit Settings >
n Push Notifications
Graphical Result Display Setting Camber - Caster-Toe >
m Auto Update
Select Clamp Type Rim clamp >
¥ Wheel Alignment Setti i
" RSO Connect Tread Measuring Tool >
B OBFCM Upload Select Tire Pressure Measuring Device >
m Vehicle List Select Height Measuring Tool Tape measure >
Mercedes Chassis Level Measuring Hand-held o
m Laws and Regulations Tool Inclinometer
Been Settina >
m System Settings

Figura 4-3 Pantalla de configuraciéon comun
4.1.1 Configuracién de la unidad

En Configuracion de la unidad, puede cambiar el formato de visualizacion y la unidad de los valores estandar y los valores

medidos.
o Settings & Unit Settings
Report Settings
Tolerance & Accuracy Setting >
n Push Notifications
Angle (Camber, Caster, Thrust Angle...) degree >
S~
' . Auto Update Toe P
e
sta Wheel Alignment Settings Ride Height i
n OBFCM Upload Tread Depth mm >
Vehicle List Track width & Wheelbase it '3
m Laws and Regulations Tire Pressure bar >
Weiaht ka >
m System Settings

Figura 4-4 Pantalla de configuracién de la unidad
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4.1.2 Configuracion de visualizacion de resultados graficos

Esta configuracion le permite cambiar el disefio de los resultados medidos en la funcién de alineacién de ruedas.

o Settings - Graphical Result Display Setting
Report Settings
| v~ | | | == ==
? =3 = | oo | | coe |
Risiosonioos B B B ES e B
(| = == | comeer |
Auto Update (] ] [~ [
- Toe - Camber - Caster Camber - Caster - Toe
o eel Alignment Settings ©
37 orem upload =3 H ==
| cunber | | canow |
kS hE kN
Vehicle List
e = T
= [ |

m Laws and Regulations
Caster - Camber - Toe

m System Settings

Figura 4-5 Pantalla de configuracién de visualizacién de resultados gréficos

4.1.3 Seleccionar el tipo de abrazadera

Seleccione un tipo de abrazadera de compensacion (abrazadera de llanta o abrazadera de neumatico) y la tableta lo

guiara con la operacion de alineacién de ruedas correspondiente.

@ NOTA: La

de llanta esta i de forma inada.
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o Settings = Select Clamp Type

Report Settings

n Push Notifications

(= | Auto Update

E Wheel Alignment Settings Rim clamp Tire clamp
(V]

z! OBFCM Upload

m Vehicle List
m Laws and Regulations
n System Settings

Figura 4-6 Seleccionar el tipo de abrazadera

4.1.4 Conectar la herramienta de medicion de la banda de rodadura

Esta configuracion le permite conectar el dispositivo TBE para medir la banda de rodadura.
Para conectar el dispositivo MaxiTPMS TBE
1. Toque Configuracién comun y seleccione Conectar herramienta de medicién de banda de rodadura.
2. Toque el boton ENCENDIDO/APAGADO a la derecha de la pantalla para buscar los dispositivos disponibles.

3. Siga las guias en pantalla para conectar el dispositivo TBE y la herramienta de diagnoéstico al mismo Wi-Fi.

o Settings = Connect Tread Measuring Tool | Refresh
@ Diagnostic settings
Report Settings ©

n Push Notifications
Available device(s) [ oN §

l"" Auto Update
No TBE device found!

Ensure that the TBE Version greater than or equal to V01.22.00, and connect to the

E | Alignment Settings same Wi-Fi as the diagnostic tool
4 >
” OBFCM Upload
@ Vehicle List SPST— o o 3 Conecs o o sam 1 1 e i
m Laws and Regulations Tap to select or cancel

Figura 4-7 Pantalla de conexion de la herramienta de medicion de la banda de rodadura
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4. Una vez que el dispositivo TBE y la tableta estén conectados a la misma red Wi-Fi, seleccione el dispositivo
que necesita en la lista de dispositivos disponibles para conectarse. Una vez conectado el dispositivo
MaxiTPMS TBE, el estado de conexién se mostrara como "Emparejado”.

4.1.5 Seleccionar el dispositivo de medicion de presion de neumaticos
Esta configuracion le permite conectar el dispositivo ITS600 para medir la presion de los neumaticos.
Para conectar el dispositivo ITS600
1. Pulse Configuracion comun y pulse Seleccionar dispositivo de medicién de presién de neumaticos.
2. Toque el botén ENCENDIDO/APAGADO a la derecha de la pantalla para buscar los dispositivos disponibles.

3. Siga las guias en pantalla para conectar el dispositivo ITS600 y la herramienta de diagnéstico al mismo Wi-Fi.

o Settings = Select Tire Pressure Measuring Device | Refresh
E Diagnostic settings
P——
Report Settings o
n ifiautel_
Push Notifications
Available device(s) [ on @

“s Auto Update
No ITS600 device found!

Ensure that the ITS600 App Version greater than or equal to V1.82, and connect to
Wheel Alignment Settings the same Wi-Fi as the diagnostic tool, and keep the screen on.
< > o wm 'a
sl

2, OBFCM Upload

. Vehicle List

m Laws and Regulations Tap to select or cancel

VLAN is turned an and
s the diagnostic tool.

Figura 4-8 Pantalla de conexién del dispositivo de medicién de presion de neumaticos

4. Una vez que el dispositivo ITS600 y la tableta estén conectados a la misma red Wi-Fi, seleccione el dispositivo
que necesita en la lista de dispositivos disponibles para conectarse. Una vez conectado el dispositivo

ITS600, el estado de conexion se mostrara como "Emparejado”.

4.1.6 Seleccionar la herramienta de medicion de altura

Esta seccion le permite seleccionar una herramienta para medir la altura del vehiculo (cinta métrica u objetivo de
altura del vehiculo). Seleccionar una cinta métrica requiere la medicién manual y la introduccién del valor segun las
instrucciones; seleccionar objetivo de altura del vehiculo permite el ajuste automatico de la barra transversal, la
deteccion del objetivo y el calculo y la visualizacién de la altura del vehiculo. Para mas informacién, consulte Medicion
de la altura del vehiculo.
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@ NOTA:

La cinta métrica esta seleccionada de forma predeterminada.

o Settings - Select Height Measuring Tool

E Diagnostic settings

Report Settings

81

n Push Notifications N

m Auto Update

Tapemeasure  Ride height target

V]
m Wheel Alignment Settings

n OBFCM Upload
Vehicle List
m Laws and Regulations

Figura 4-9 Pantalla de seleccion de la herramienta de medicion de altura

4.1.7 Herramienta de medicion del nivel del chasis de Mercedes

Los vehiculos Mercedes deben utilizar una herramienta especial para medir la altura del vehiculo. Si no se cumple...
Medir la altura del vehiculo no arrojara ningtin valor de especificacion disponible. Puede utilizar el inclinometro portatil Autel

u otras herramientas para medir la altura del vehiculo.

o Settings = Mercedes Chassis Level Measuring Tool

E Diagnostic settings

| Report Settings

n Push Notifications ﬁ F
=

m Auto Update

- Hand-held Inclinometer Romess inclinometer or other tool
ply Wheel Alignment Settings ©

Select Tool

" *Benz vehicles must use a special tool to measure the vehicle height. Failure to
o OBFCM Upload measure the vehicle height will result in no available specification value.
m Vehicle List Hand-held Inclinometer Calibration >

m Laws and Regulations
Figura 4-10 Pantalla de seleccion de la herramienta de medicion del chasis Benz

Si el inclinémetro portatil proporciona mediciones inexactas luego de una caida, toque Calibracién del inclinémetro portatil

para recalibrarlo.
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Para realizar una calibracion de un inclinémetro portatil

1. Coloque el inclinémetro de mano sobre una superficie plana y nivelada.

Figura 4-11 Realice la calibracién del inclinémetro portatil 1

2. Gire el inclinébmetro manual 180°.

Figura 4-12 Realice la calibracién del inclinémetro portatil 2

3. Gire el inclinémetro manual 180°.
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Figura 4-13 Realice la calibracién del inclindmetro portatil 3

4. Gire el inclindmetro portatil 180°. La calibracién estara completa.

o

Figura 4-14 Realice la calibracién del inclindmetro portatil 4
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4.1.8 Configuracion del pitido

Esta configuracion le permite activar o desactivar el pitido al realizar la compensacion de balanceo, la compensacion

de elevacion y la mediciéon de avance/avance/SAl.
o Settings - Beep Setting

E Diagnostic settings

——
Report Settings

Beep [ on ¢

n Push Notifications

" Auto Update

34 Wheel Alignment Settings

* OBFCM Upload

l i ! Vehicle List
m Laws and Regulations

Figura 4-15 Pantalla de configuracion de pitido

4.2 Conexion del marco de alineacion de ruedas

El método de conexion del bastidor de alineacion de ruedas se explico en la seccién anterior. Para mas detalles,

consulte Conexion del bastidor de alineacion de ruedas.

4.3 Configuracion de red

La configuracion de red se explicéd en la seccion anterior. Para mas detalles, consulte Configuracion de red.

4.4 Actualizacion

Una vez conectado el marco de alineacion de ruedas y configurada la red, toque Actualizar en Configuracién de

alineacion de ruedas para actualizar el marco.
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o Settings = Update
@ Diagnostic settings
™ 2
Report Settings ((((((@))))))
n Push Notifications Devices

l‘“, Auto Update

35y Wheel Alignment Settings
ADAS camera system current version: V01.24.08_v02.01.05_V1.10.02;
Latest version: V01.25.06_v02.01.05_V1.10.02

n OBFCM Upload

Vehicle List

m Laws and Regulations
Figura 4-16 Pantalla de actualizacién

4.5 Mantenimiento y servicio

Esta seccién cubre calibracion e inspeccion, informe de registro de calibracion, intervalo de verificacion de

precision e intervalo de limpieza de objetivos.

o Settings o= Maintenance & Service

B

Calibration & inspection >
Language

Calibration record report >
l I Printing Settings

Accuracy check interval Sixmonths >
E Diagnostic settings

Target cleaning interval >

Report Settings
n Push Notifications

m Auto Update

34 Wheel Alignment Settings

Figura 4-17 Pantalla de mantenimiento y servicio

@ NoTA

Asegurese de que el marco de alineacién de ruedas esté conectado a Wi-Fi; de lo contrario, no se podra activar
la funcién de mantenimiento y servicio.
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4.5.1 Calibracién e inspeccion

@ NoTa

Para realizar la calibracion del alineador, la calibracién del objetivo de la abrazadera de la rueda y la verificacion de la
precision del alineador, se requiere una barra de calibracion (AUTEL-CSC0500/10; AUTEL-CSC0500/12).

Comuniquese con su distribuidor o fabricante local para realizar la compra.

4.5.1.1 Calibracion del alineador

El alineador necesita calibrarse cuando:

1. La cdmara ha sido desmontada.

2. La comprobacion de precision ha fallado.
Para calibrar el alineador

1. Toque Mantenimiento y servicio y luego seleccione Calibracién e inspeccién >

Calibracion del alineador.

2. Coloqgue la barra de calibracién a unos 2,2 m delante del marco de alineacién de ruedas.
Instale los objetivos de las ruedas delanteras en la barra de calibracién, alinee el pasador de ubicacion

con el orificio de ubicacion y apriete la tuerca.

Calibration Preparation

* Move the calibration bar to the
| ! F N - position about 2.2m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

4 : & I * Install the front wheel targets

on the calibration bar, align the
locating pin with the locating hole,
and tighten the nut,

* The crossbar height will be
adjusted automatically. Ensure
there are no obstructions which
may interfere with the movemnent of
the crossbar.

Info

Figura 4-18 Preparacion para la calibracion del alineador

3. Pulse "Siguiente" para ajustar automaticamente la altura de la barra transversal y buscar el objetivo. A
continuacion, siga las instrucciones en pantalla para mover la barra de calibraciéon de modo que los valores

de "Desplazamiento”, "Distancia L" y "Distancia" se muestren en verde.
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Aligner calibration

Move the calibration bar so that

Off:
__;ﬂ the values of 'Offset’, ‘L-Distance’,
A 'R-Distance’, and 'Distance Diff'
-269 are displayed in green
L-Distance RDistance
[N —
Distance Diff
96 >
42206 o . 2110
VN
e Next Camera ESC

SN

Figura 4-19 Calibracion del alineador 1

Aligner calibration

Offset Ready!

A
s

LDistance RDistance
[ A—

Distance Diff

: ty >
2095 2 o 2114

VN

- Next Camera ESC

SN

Figura 4-20 Calibracion del alineador 2

4. Pulse "Siguiente" para acceder a la siguiente pantalla. Gire la barra de calibracién segun las
indicaciones en pantalla para recopilar datos. Cuando las flechas y las imagenes de los bloques
indicados se vuelvan verdes, deje de girar la barra transversal.
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Calibration

Rotate the target to the collection
- 9 - position.

——

VIN:

Info: Camera ESC

SN

Figura 4-21 Calibracion 1

Calibration

~ ‘ " Collecting...

VIN:
Info: Camera ESC

SN:
|

Figura 4-22 Calibracion 2

5. Luego, coloque la barra de calibracion a unos 3,8 m delante del marco de alineacion de ruedas y
complete los pasos de calibracién como se muestra en las guias de la pantalla para recopilar
los datos correspondientes.
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Calibration

‘ Rotate the target to the collection
- position.

“r——r~

VIN

Info:
e Camera ESC

Figura 4-23 Calibracion 3

6. Después de recopilar los datos de los objetivos de las ruedas delanteras, retire los objetivos de la barra
de calibracion e instale los objetivos de las ruedas traseras en la barra de calibracion.
Complete los pasos de calibracién como se muestra en las guias de pantalla.

Calibration Preparation

* Move the calibration bar to the

- AR = position about 2.2m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

M * Install the rear wheel targets

on the calibration bar, align the
locating pin with the locating hole,
and tighten the nut.

ViN

bore Next ESC

Figura 4-24 Calibracion 4

7. Una vez recopilados los datos de los cuatro objetivos, la pantalla de resultados de calibracién indicara
una calibracién “* una calibracion exitosa, mientras que se mostrara e%ultado indicativo de

fallida que requiere recalibracion.
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Result

Calibration successful

Total front toe (01,01)

Left front camber (0.1,01)

Right front camber (01,01)

Total rear toe (01,01)

Left rear camber (0.1.01)

Right rear camber (0.1,0.0)
v

Figura 4-25 Pantalla de resultados de calibracién

4.5.1.2 Calibracion del objetivo de la abrazadera de la rueda

Cuando se haya reemplazado la abrazadera de rueda correspondiente (abrazadera de llanta/abrazadera de neumatico) o

el objetivo, es necesario recalibrar la abrazadera de rueda (abrazadera de llanta/abrazadera de neumatico) o el objetivo
recién ensamblados.

@ NOTA

Las ilustraciones que incluyen abrazaderas en este manual se basan en el uso de abrazaderas de llanta.

1. Utilice la barra de calibracién

Para calibrar la abrazadera de la rueda (abrazadera de llanta) y el objetivo mediante la barra de calibracion

1. Toque Mantenimiento y servicio y luego seleccione Calibracion e inspeccion > Calibracion del objetivo de la
abrazadera de la rueda.

2. Seleccione Calibracion del objetivo de la abrazadera de la rueda (con barra de calibracion).
Wheel clamp target calibration

Wheel clamp target calibration - Wheel clamp target calibration -
with calibration bar with vehicle

Figura 4-26 Seleccionar método de calibracion
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3. A continuacion, seleccione el objetivo que necesita calibrarse. El objetivo de la rueda trasera derecha

(correctamente instalado en la abrazadera de la llanta trasera derecha) se utiliza a modo de ejemplo.

Left front wheel target

VIN:
Info:

SN:

Wheel clamp target calibration

Right front wheel target Left rear wheel target

Right rear wheel target

Figura 4-27 Seleccionar objetivo para calibracion

4. La tableta mostrara automaticamente los preparativos de calibracion. Siga las instrucciones en pantalla para

mover la barra de calibracién a una posicién de aproximadamente 2,2 m justo delante del marco de

alineacion de ruedas. A continuacion, instale la abrazadera de la rueda trasera derecha (llanta)

abrazadera) y el objetivo trasero derecho en la barra de calibracion, alinee el pasador de ubicacién con el

orificio de ubicacion y apriete la tuerca.

Calibration Preparation

VN
B

* Move the calibration bar to the
position about 2.2m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

* Install the right rear wheel clamp
target on the calibration bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut.

Figura 4-28 Preparacion de la calibracion (Usar la barra de calibracion)

5. Pulse Siguiente cuando la distancia se ajuste al rango requerido y la tableta indicara que esta lista para

operaciones posteriores.
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Right rear wheel clamp target calibration

- = . -y

MQ

VIN

Info Next ¢ Esc

SN

Figura 4-29 Iniciar calibracién (usar barra de calibracion) 1

6. Pulse Siguiente para continuar. Siga la guia en pantalla para girar la barra de calibracion.
que los objetivos estén en posicion de recogida.

Right rear wheel clamp target calibration

Rotate the target to the collection
= l - position.

—_—

VIN

Info: Next Camera ESC

SN

Figura 4-30 Iniciar calibracién (usar barra de calibracion) 2

7. Cuando las flechas y las imagenes de los bloques indicados se vuelvan verdes, deje de girar la
barra transversal y la tableta comenzara a recopilar datos automaticamente.
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Right rear wheel clamp target calibration

Collecti
. = . hsti

—_——

Next Camera ESC

Figura 4-31 Iniciar calibracién (usar barra de calibracion) 3

8. Después de la recopilacion de datos, se mostrara la pantalla de resultados de la calibracion. indica
una calibracion exitosa y puede tocar ESC para salir de la funcién; mientras que indica una calibracion Q

fallida y puede tocar Recalibrar para calibrar nuevamente.

Result
Calibration completed!
Rotation axis X 087 0.87
Rotation axis Y 0.00 0.00
Rotation axis Z 0.49 0.50
Rotation center X 2556 2564
Rotation center Y 079 0.86
Rotation center Z 49 4498

VIN:

= e 5

Figura 4-32 Pantalla de resultados de calibracion
2. Uso del vehiculo
Para calibrar la abrazadera de la rueda (abrazadera de llanta) y el objetivo utilizando el vehiculo

1. Toque Mantenimiento y servicio y luego seleccione Calibracién e inspeccién > Calibracién del objetivo de la

abrazadera de la rueda.

2. Seleccione la calibracion del objetivo de la abrazadera de la rueda con el vehiculo. Consulte la Figura 4-26

Seleccione el método de calibracion para obtener mas detalles.

3. A continuacion, seleccione el objetivo que necesita calibrarse. El objetivo de la rueda delantera derecha
(correctamente instalado en la abrazadera de la llanta delantera derecha) se utiliza a modo de ilustracion. Consulte

Figura 4-27 Seleccione el objetivo para la calibracién para obtener mas detalles.
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4. Como se muestra en las guias en pantalla, suba el vehiculo al elevador, avance, bloquee el soporte del
volante, ponga la transmision en punto muerto y suelte el freno de estacionamiento. Luego, instale la

abrazadera de la rueda delantera derecha en la rueda delantera derecha y levante el eje delantero.

Right front wheel clamp target calibration

- 3 g
12 2
5
N i 1%
— : VI
p .
i .
Steer ahead, lock steenng wheel, place transmvssion Install the right front wheel target on right front
In neutral, release parking brake wheel and raise the front axle
Vi

Figura 4-33 Preparacién de la calibracion (uso del vehiculo) 1

5. Pulse "Siguiente" para continuar. Siga las instrucciones en pantalla para colocar la alineacion de las ruedas.
Coloque el chasis a unos 2,2 m del centro de la rueda delantera y asegurese de que los centros del
chasis y del vehiculo estén alineados. A continuacion, presione los botones ARRIBA y ABAJO en la

parte trasera del chasis para ajustar la altura del travesafio, de modo que quede aproximadamente a la
misma altura que el centro de la rueda delantera.

Right front wheel clamp target calibration

* Place the calibration frame about
2200mm from the center of the front
wheel, and ensure that the centers of
the calibration frame and the vehicle are
aligned;

* Press UP and DOWN buttons on the
back of the calibration frame to adjust
the crossbar height so that the crossbar
is roughly at the same height as the
center of the front wheel

Figura 4-34 Preparacién de la calibracion (uso del vehiculo) 2

6. Pulse Siguiente cuando la distancia se ajuste al rango requerido y la tableta indicara que esta lista para
operaciones posteriores.
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Right front wheel clamp target calibration

m Ready!
- -
- -
VN
Info ¢ —— Next

N

Figura 4-35 Iniciar calibracién (usar vehiculo) 2

7. Gire la rueda como se muestra en las guias de la pantalla.

Right front wheel clamp target calibration

Rotate the wheel as indicated by the

ie |.rl

m -

VIN

SN

Figura 4-36 Iniciar calibracién (usar vehiculo) 1

8. Cuando las flechas y las imagenes de los bloques indicados se vuelvan verdes, deja de girar el
rueda y la tableta comenzara a recopilar datos automaticamente.
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Right front wheel clamp target calibration

= Collecting...

1e)-
(i

Infor c c | Next

SN

o =

Figura 4-37 Iniciar calibracién (usar vehiculo) 2

9. Después de la recopilacion de datos, se mostrara la pantalla de resultados de la calibracién. indica una
calibracién exitosa y puede tocar ESC para salir de la funcion; mientras que indica una calibraciéne

fallida y puede tocar Recalibrar para calibrar nuevamente.

Result
Calibration completed!
Rotation axis X 0.87 0.87
Rotation axis Y 0.00 0.00
Rotation axis Z 0.49 0.49
Rotation center X 2565 2563
Rotation center Y L 149
Rotation center 2 4508 4508

Figura 4-38 Pantalla de resultados de calibracion (Usar vehiculo)
4.5.1.3 Comprobacion de la precisién del alineador
Se recomienda comprobar la precision del alineador cuando:
1. El alineador sufrié una colisién de alta intensidad.
2. La verificacion de precision no se ha realizado durante mas de seis meses.

El software proporciona tres tipos de métodos de verificaciéon de precision: verificacion de precisién del alineador

mediante barra de calibracion, verificacién de precision del alineador mediante vehiculo y verificacion de precisién rapida.
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1. Utilice la barra de calibracién

La verificaciéon de precision se puede realizar con una barra de calibracion, lo que permite verificar de forma precisa

y confiable la precision general del sistema de medicién (que incluye camaras, abrazaderas de llanta y objetivos).

Para realizar una comprobacion de precision con la barra de calibracion

1. Toque Mantenimiento y servicio y luego seleccione Calibracién e inspeccién >

Comprobacion de precision del alineador.
2. Seleccione Verificacién de precision — con barra de calibracion.

3. Siguiendo las guias en pantalla, mueva la barra de calibracién a una posicion de aproximadamente 2,2 m
justo delante del marco de alineacion de ruedas. Instale las abrazaderas de la rueda delantera
(abrazaderas de llanta) y los objetivos en la barra de calibracion, alinee el pasador de posicionamiento

con el orificio de posicionamiento y apriete la tuerca.

Accuracy check

* Move the calibration bar to the

- r N - position about 2 2m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

‘ﬂ'e—‘_#“ * Install the front wheel clamp

targets on the calibration bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut;

* The crossbar height will be
adjusted automatically. Ensure
there are no obstructions which

o may interfere with the movement of
the crossbar.

VN

i Next ESC

Figura 4-39 Comprobacion de precision (utilizar la barra de calibracién) 1

4. Pulse Siguiente. La altura de la barra transversal se ajustara automaticamente y el sistema pasara a la
siguiente pantalla. Como se muestra en la guia de pantalla, mueva la barra de calibracién para que los
valores de "Desplazamiento”, "Distancia L" y "Distancia" se muestren en verde.
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Aligner calibration

Move the calibration bar so that

Offset
= the values of 'Offset’, 'L-Distance’,
: ‘R-Distance’, and 'Distance Diff'
=1 are displayed in green.
omm D
L-Distance R-Distance
[ —
Rl Distance DIff
2000 T 2000 mim
-9
1886 A 1891
2400 mm 2400 mm
VIN
i Next | Camera ESC

SN

Figura 4-40 Comprobacion de precision (utilizar la barra de calibracion) 2

Accuracy check

Offset Ready!
e ———

A

L-Distance R-Distance
[T —
Distance Diff
00 = e
2068 ¢ B . 12086

VIN

- Next Camera ESC

N

Figura 4-41 Comprobacion de precision (utilizar la barra de calibracion) 3

5. Luego, toque "Siguiente" para acceder a la siguiente pantalla. Gire la barra de calibraciéon segun las
indicaciones en pantalla para recopilar datos. Cuando las flechas y las imagenes de los bloques

indicados se vuelvan verdes, deje de girar la barra de calibracion.
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Accuracy check

Rotate the target to the collection
- l s position.

VIN

Inf
i ‘ Camera ESC

Figura 4-42 Comprobacion de precision (utilizar la barra de calibracion) 4

Accuracy check

Collecting...
. = . ey

Al —

VIN.
o Camera ESC

SN

Figura 4-43 Comprobacion de precision (utilizar la barra de calibracién) 5

6. Luego, coloque la barra de calibracién a unos 5,4 m delante del marco de alineacion de ruedas y complete
los pasos de calibracion como se muestra en las guias de la pantalla para recopilar los datos
correspondientes.
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Accuracy check

* Move the calibration bar to the

[ ‘ - position about 5.4m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

b * Install the rear wheel clamp
targets on the calibration bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut.

VIN

Info Next ESC

SN:

Figura 4-44 Comprobacion de precision (utilizar la barra de calibracion) 6

7. Después de la recopilacion de datos, se mostrara la pantalla de resultados de la calibracion. indica
una calibracién exitosa y puede tocar ESC para salir de la funcion; mientras que indica una calibraciére

fallida y puede tocar Volver a verificar para calibrar nuevamente.

Result
Accuracy check passed!
Total front toe (01,01)
Left front camber (0.1,00)
Right front camber (01.01)
Total rear toe (01.01)
Left rear camber (01.01)
Right rear camber (01,01)

Figura 4-45 Pantalla de resultados de verificacién de precision

2. Uso del vehiculo

La verificacion de precision se puede realizar con un vehiculo, lo que permite verificar la precision general del sistema
de medicién (que incluye camaras, abrazaderas de llanta y objetivos) sin usar una barra de calibracién. Dado que la
precision de la inspeccion se ve afectada por el estado del vehiculo, se recomienda utilizar un vehiculo deportivo en

buen estado para esta verificacion.
Realizar una verificacion de precision con el vehiculo

1. Toque Mantenimiento y servicio y luego seleccione Calibracion e inspeccién >

Comprobacién de precision del alineador.

2. Seleccione Verificaciéon de precisiéon — con vehiculo.
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3. Siga la guia en pantalla para configurar el vehiculo en el estado requerido.

Vehicle Preparation

* Ensure that the vehicle is in good condition, and the wheel clearance and the clearance between
suspension components are normal (Recommend to use a passenger vehicle within 3 years and 50,000
km);

* Park the vehicle on a steady and level surface. Ensure a space of 1.5 m or more in front and rear of the
vehicle;

* Place the wheel chocks before and after the left rear or right rear wheel to prevent movement;

* Center the steering wheel and install the steering wheel holder. Release the parking brake and place the
transmission in neutral;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

* Do not push the wheel too hard against the wheel chock when the vehicle is pushed from front and rear
to perform the rolling compensation;

* Do not turn off the calibration frame during the entire accuracy check.

vine

Figura 4-46 Preparacioén del vehiculo

4. Pulse Siguiente y siga las guias que se muestran en la pantalla para colocar el marco de alineacién de
ruedas e instalar las abrazaderas de las ruedas (abrazaderas de llanta) y el objetivo en las ruedas

correctamente.

Auxiliary Tool Positioning

Place the calibration frame about
1.5m in front of the vehicle. Adjust the
crossbar so that it is basically at the
same height as the center of the front
wheel.

Vin

piy Next Exit

Figura 4-47 Posicionamiento de la herramienta auxiliar 1
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Auxiliary Tool Positioning

VIN
Info
SN

* Check the wheel clamp
AUTEL-CSC0500/19 to ensure that four
pawls (1) are equal in length;

* Install four wheel clamp pawls (1) to
the rims and tighten the bolt (2) until the
pawls (1) are tightly secured.

Note:

* Ensure that the installation holes of
four wheel clamp pawls are in the same
order from inside to outside;

* Ensure that the wheel clamps are
vertically installed on the rims, and the
installation angle should be within -8° to
8.

Figura 4-48 Posicionamiento de la herramienta auxiliar 2

5. Luego , toque "Siguiente". La barra transversal se ajustara automaticamente, buscara el objetivo y la tableta
accedera a la siguiente pantalla. Siga las instrucciones en pantalla para mover la cufia de la rueda
trasera unos 30 cm hacia atras y empuje el vehiculo hacia atras hasta que los valores se muestren en

verde. Cuando las flechas y las imagenes de los bloques indicados se muestren en verde, deje de

empujar el vehiculo y espere a que la tableta acceda a la siguiente pantalla.

Wheel Rolling Compensation

Q - ® )

info
SN

* Move the rear wheel chock
backward for about 30 crm;

* Push the vehicle in the direction
indicated by the arrow.

Figura 4-49 Compensacion de balanceo de ruedas 1
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Wheel Rolling Compensation
Q

| SN USE—

* Stop pushing the vehicle, please
wait..

VIN
Info:
SN

Figura 4-50 Compensacioén de balanceo de ruedas 2

6. Luego, empuja el vehiculo hacia adelante. Cuando las flechas y las imagenes de los bloques indicados se

muestren en verde, deja de empujar el vehiculo y espera a que la tableta pase a la siguiente pantalla.

Wheel Rolling Compensation
m = ! 53 * Push the vehicle in the direction
indicated by the arrow.
VIN T —
Inf Camera
SN“

Figura 4-51 Compensacién de balanceo de ruedas 3
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Wheel Rolling Compensation

()] = = * Stop pushing the vehicle, please
VIN

i

s Camera ESC

Figura 4-52 Compensacion de balanceo de ruedas 4

7. Coloque el marco de alineacion de ruedas directamente detras de la parte trasera del vehiculo y

Siga las guias en pantalla para completar los procedimientos.

8. Una vez completada la operacion, se mostrara la pantalla de resultados de la calibracion.

“" indica una calibracion exitosa; mientras indica una calibracion fallida que

requiere recalibracion.
3. Comprobacion rapida de precision

De forma predeterminada, se realiza automaticamente una comprobacién rapida de precision cada seis meses. El
intervalo de comprobacion se puede modificar en la configuracion del software de alineacién de ruedas.
La comprobacion rapida de precision puede detectar fallos en el sistema de medicién compuesto por camaras y objetivos,

pero no cubre las abrazaderas de las ruedas.
Para realizar una comprobacion rapida de precision

1. Toque Mantenimiento y servicio y luego seleccione Calibracion e inspeccion >

Comprobacion de precision del alineador.
2. Seleccione Comprobacion rapida de precision.

3. Siga la guia en pantalla para configurar el vehiculo en el estado requerido.
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Vehicle Preparation

* Park the vehicle on the level ground. Set the front wheels at the straight ahead position. Ensure there is
a minimum of 1.5 m space in front of the vehicle;

* Place the wheel chocks in front of and behind the left rear wheel to prevent vehicle movement;

* Center the steering wheel and install the steering wheel lock. Release the parking brake and shift the
transmission to N;

* Keep the vehicle unloaded. Check if the coolant level and the engine oil level are correct. Check if the
fuel tank is full;

* Close all the doors and turn off the exterior lighting;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

* |f the vehicle is equipped with the air suspension, adjust the vehicle to the standard mode before
performing the measurement. The adjustment process may vary on different models.

ViN:

v Skip | Next Exit

Figura 4-53 Preparacion del vehiculo

4. Pulse Siguiente y siga las guias que se muestran en la pantalla para colocar el marco de alineacion de
ruedas e instalar las abrazaderas de las ruedas (abrazaderas de llanta) y el objetivo en las ruedas
correctamente.

Auxiliary Tool Positioning

Place the calibration frame about
1.5m in front of the vehicle. Adjust the
crossbar so that it is basically at the
same height as the center of the front
wheel.

VN

i
Ak Next Exit

Figura 4-54 Posicionamiento de la herramienta auxiliar 1



Auxiliary Tool Positioning

VN
Info.
SN

* Check the wheel clamp
AUTEL-CSC0500/19 to ensure that four
pawls (1) are equal in length;

* Install four wheel clamp pawls (1) to
the rims and tighten the bolt (2) until the
pawls (1) are tightly secured.

Note:

* Ensure that the installation holes of
four wheel clamp pawls are in the same
order from inside to outside;

* Ensure that the wheel clamps are
vertically installed on the rims, and the
installation angle should be within -8° to

Next Exit

Figura 4-55 Posicionamiento de la herramienta auxiliar 2

5. Pulse el botdn Siguiente , la altura de la barra transversal se ajustara automaticamente y

busca el objetivo y entrara en la siguiente pantalla.

Quick accuracy check

37%

Quick accuracy check is in progress. Do not move the vehicle and the calibration frame. Ensure that all the

targets can be detected.

Info:
SN

Figura 4-56 Comprobacion rapida de precision

6. El resultado de la verificacion rapida de precision se mostrara después de que el progreso de la verificacion

Completado. « indique una calibracion exitosa; mientras que indica un.

Calibracion que requiere recalibracion.
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Resuit
Accuracy check passed!
Front Camera Angle Differer 01,01
Right Camera Angle Differer 01,01
Left Camera Angle Differen (01,01)

Figura 4-57 Resultado de la comprobacion rapida de precision

4.5.1.4 Comprobacion de la camara

La funcion de verificacion de camara se realiza para verificar el estado de las cinco camaras en el marco de
alineacién de las ruedas.

Para realizar la comprobaciéon de la camara

1. Pulse Mantenimiento y servicio y, a continuacién, seleccione Verificacion de camara. Se mostraran en
pantalla las vistas y el estado de las camaras, incluidas la cdmara de medicién de distancia, la
camara de autocalibracién, la cdmara de objetivo LF, la cdmara de objetivo LR, la cdmara de objetivo
RF y la camara de objetivo RR.

2. Toque Descripcién para consultar las explicaciones de cada icono que se muestra en la

pantalla.
Tabla 4-1 Descripciones de las camaras
Icono Nombre Explicacion
Normal
L Los puntos objetivo se pueden reconocer normalmente.
Puntos objetivo
Anormal
o . El objetivo esta sucio o bloqueado; limpielo o elimine las
Objetivo/Objetivo .
obstrucciones.
Puntos
m Activado
. La camara funciona normalmente.
Céamara
No habilitado ; - ”
) La camara no se utiliza en la funcién actual.
Cémara
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Icono Nombre Explicacién

La herramienta de diagndstico no se comunica con las camaras.

Siga estos pasos:

1. Compruebe si la alimentacion esta encendida;

m 2. Compruebe si la conexion actual de la camara es
Anormal

normal;

Camara
3. Compruebe si la herramienta de diagnéstico esta conectada a la

Habitacion con wifi;

4. Registre y cargue los registros. Complete la descripcién del

problema detalladamente.

4.5.1.5 Comprobacion del hardware

Esta seccion le permite verificar el estado de varios componentes de la alineacién de las ruedas.
marco.

Informacion de la versién 4.5.1.6

Esta seccion le permite verificar la informacién de la version de varios componentes del marco de alineacion de

ruedas.

4.5.2 Informe de registro de calibracion

Todos los registros de calibracion se guardan aqui; puede ver cuando y qué tipo de calibracién se realizé del equipo.

4.5.3 Intervalo de verificacion de precision

Esta funcion permite configurar los intervalos de verificacion de precision. Hay cuatro opciones disponibles: tres

meses, seis meses, un afo o nunca. El intervalo predeterminado es de seis meses.
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o Settings = Accuracy check interval

n Push Notifications

Three months 2

3

“% Auto Update

Six months
m Wheel Alignment Settings

One year
(2] OBFCM Upload
Never

Vehicle List

m Laws and Regulations
m System Settings
Y o

Figura 4-58 Pantalla de configuracién del intervalo de verificacién de precision
4.5.4 Intervalo de limpieza del objetivo

Esta funcién ayuda a recordar al operador la frecuencia de limpieza objetivo, que se puede seleccionar en términos de

numeros de alineacioén o intervalos.

o Settings ) Target cleaning interval

n Push Notifications

Remind the operator about the target cleaning frequency, which can be selected in
= terms of alignment numbers or intervals.
“ Auto Update

m Wheel Alignment Settings h

2] OBFCM Upload

Vehicle List
Eve 540 il alignments remind cleanin:
m Laws and Regulations oy s 9 9
Every | 90  Day | remind cleaning
m System Settings

m About

Figura 4-59 Pantalla de configuracion del intervalo de limpieza de destino

4.6 Configuracioén del software de alineacién de ruedas

En esta seccidn se incluyen la inspeccion del vehiculo, la preparacion de mediciones, los resultados de las mediciones, el

informe de revision, la gestion de especificaciones personalizadas y la restauracion de configuraciones predeterminadas.
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o Settings ) Wheel Alignment Software Settings

@ Diagnostic settings

Vehicle Inspection >
Report Settings

Measurement Preparation >

n Push Notifications
Measurement Results >

|~ |

“ Auto Updats

N Overhaul report >

¥4 Wheel Alignment Settings
Customized Specifications Management >

(2] OBFCM Upload
Vehicle List

m Laws and Regulations

Figura 4-60 Pantalla de configuracion del software de alineacién de ruedas

Restore Default Settings

4.6.1 Inspeccion del vehiculo

Esta funcion le permite:

1. Configure si desea habilitar o no la inspeccion de neumaticos. Esta configuracién determinara si la tableta le guiara para
realizar la inspeccion de profundidad y presion de la banda de rodadura durante la inspeccion del vehiculo. Para

mas detalles, consulte Inspeccion de profundidad y presion de la banda de rodadura.
Si la inspeccion de neumaticos esta activada, puede configurar:
1) Método de medicién de la profundidad de la banda de rodadura: comprobacion tnica o comprobacién de toda la banda de rodadura.

2) Profundidad minima de la banda de rodadura: cuando la profundidad de la banda de rodadura es menor
que el valor de profundidad minima que usted establecio, la tableta le indicara que reemplace el

neumatico inmediatamente.

3) Advertencia de profundidad de la banda de rodadura: cuando la profundidad de la banda de rodadura es menor que el

valor establecido, la tableta emitira una advertencia.

2. Configure si desea habilitar o no la inspeccién del chasis. Esta configuracion determinara si la tableta le guiara para
realizar la inspeccion del chasis en la inspeccion del vehiculo.

Procedimiento. Para mas detalles, consulte Inspeccion del chasis.
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o Settings = Vehicle Inspection
@ Diagnostic settings
Tire Inspection [ on @
Repors Setins Tread Depth Sample Number Tread Depm:ﬂ:s; >
n EusiNotifications Minimum Tread Depth 1.6mm >
(2] Auto Update Warning Tread Depth 3.2mm >

¥4 Wheel Alignment Settings
chassi nspecton ax

7 osrem Upload
Vehicle List
m Laws and Regulations
Figura 4-61 Pantalla de configuracién de inspeccién del vehiculo

4.6.2 Preparacion de la medicion

Esta funcion activa o desactiva la preparacion de la medicién y determinara si la tableta le guiara para medir la

altura del vehiculo. Para mas detalles, consulte Medicion de la altura del vehiculo.

o Settings = Measurement Preparation
E Diagnostic settings
Measurement preparation [ on ¢
Report Settings
Ride Height Measurement [ on §

n Push Notifications

m Auto Update

m Wheel Alignment Settings

n OBFCM Upload
Vehicle List

m Laws and Regulations

Figura 4-62 Pantalla de configuracion de preparacion de medicion
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4.6.3 Resultados de la medicion

58 Settings e Measurement Results
a Push Notifications
Center Steering Wheel When Saving Measured Result @I
a Auto Update
Adjust to Half Tolerance [ on @
OBFCM Upload

m Vehicle List

m Laws and Regulations

B System Settings
£ e

Figura 4-63 Pantalla de configuracion de resultados de medicion
Esta funcion le permite:
1. Si se debe centrar el volante al guardar el resultado medido.

Activar la funcién

1) Si las ruedas no estan en posicion recta, toque Guardar antes de reparar en la pantalla
Resultado medido y la guia para colocar las ruedas en posicion recta se mostrara en
la pantalla.

Save Before Repair

Turn the steering wheel to left to set the wheels straight

Figura 4-64 Pantalla Guardar antes de reparar 1

2) Cuando las ruedas estén en posicion recta, la tableta guardara los datos.
automaticamente y mostrara la siguiente pantalla.
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Save Before Repair

Figura 4-65 Pantalla Guardar antes de reparar 2

Desactivar la funcién: los datos se guardaran directamente después de tocar Guardar antes de
Reparar en la pantalla Resultado medido.

2. Si desea cambiar al modo de media tolerancia.

1) Si el modo de media tolerancia esta habilitado, el resultado medido se mostrara en el modo de
media tolerancia y la pantalla se vera como la imagen a continuacion.

Vehicle
e Inspection

& Preparation
Work

=

+, Compensation

@ Caster/sal

Measured
Result

& Alignment
’\ Guide

a Post-alignment
Diagnosis |
ADAS

Calibration

B Repons

[ Exit Alignment .

VIN:
Info:

SN

Figura 4-66 Pantalla de resultado medido (tolerancia media)

2) Si el modo de media tolerancia esta deshabilitado, el resultado medido se mostrara en el modo
de tolerancia completa y la pantalla se vera como la imagen a continuacion.
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') ‘Vehicle Graphical Result Results List
Inspection
L

Preparation
& o

= -
13, Compensation

-0.06°

@ Caster/sal

Measured
Result
& Alignment
~ Guide
Post-alignment
= Diagnosis

ADAS
Calibration
Reports
[ Exit Alignment

VIN:
Info:

SN

Figura 4-67 Pantalla de resultados medidos (tolerancia total)

4.6.4 Informe de revision

Esta configuracion permite activar o desactivar la visualizacion del informe de diagndstico de seguridad del chasis

en la pantalla de informes después de una operacion de alineacion de ruedas. Para mas detalles, consulte

Informes.

o Settings - Overhaul report

@ Diagnostic settings
Chassis safety diagnostic report [ on ¢

Report Settings

n Push Notifications
m Auto Update

:E: Wheel Alignment Settings

n OBFCM Upload

Vehicle List
m Laws and Regulations

Figura 4-68 Pantalla de configuracion del informe de revision

4.6.5 Gestidon de especificaciones personalizadas

Esta funcién permite ver o eliminar los datos de especificaciones personalizadas almacenados para el vehiculo.
Si no ha guardado ninglin dato de especificaciones personalizadas, la pantalla mostrara que no hay datos

disponibles al pulsar el boton " Gestion de especificaciones personalizadas” .
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Wheel alignment o -3 o | = @ B =

Wheel alignment

@ v
£ Customized Specs Management (a
Time Vehicle Type
2026-01-19 23:18:48 Demo| AudiA7/S7/RS7 2011> | 2011-2017 | Test Spec i o
2026-01-20 23:47:58 Demo| AudiA7/S7/RS7 2011> | 20112017 |1 ' o
VN
Info:

SN: V6AGO00D0041 \ ESC

Figura 4-69 Pantalla de gestion de especificaciones personalizadas
4.6.6 Restaurar la configuracion predeterminada

Esta funcion restaura la configuracion predeterminada del software de alineacién de ruedas.

Restore Default Settings

Do you want to restore the default
settings of wheel alignment software?

- -

Figura 4-70 Pantalla Restaurar configuracion predeterminada
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La configuracién predeterminada es la siguiente:

Tabla 4-2 Configuraciones predeterminadas

Articulo

Configuracion predeterminada

Formato de visualizacién de angulos

Grados y minutos

Formato de visualizacién del dedo del pie

Grados y minutos

Unidad de altura de manejo mm
Unidad de profundidad de la banda de rodadura mm
Unidad de ancho de via y distancia entre ejes mm
Unidad de presién de neumaticos bar

Unidad de peso

Tipo de abrazadera

Abrazadera de llanta

Conectar la herramienta de medicién de la banda de rodadura

Habilitar la busqueda de dispositivos TBE

Seleccionar herramienta de medicién de altura

Cinta métrica

Medicion del nivel del chasis de Benz

Herramienta

Inclinémetro de mano

Configuracion del pitido

Encender

Intervalo de verificacion de precision

Seis meses

Intervalo de limpieza objetivo

Veces: 540 Veces

Dias: 90 dias

Inspeccion del vehiculo

Encender

Numero de muestra de profundidad de la banda de rodadura

Comprobacién de toda la banda de rodadura




Articulo Configuracion predeterminada

Profundidad minima de la banda de rodadura 1,6 milimetros

Advertencia sobre la profundidad de la banda de rodadura 3,2 milimetros

Inspeccion del chasis Encender

Preparacién de la medicion Encender

Volante central cuando
Apagar

Guardar el resultado medido

Ajustar a la mitad de la tolerancia Encender
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Funcion de alineacion de 5 ruedas

Las cuatro ruedas, el mecanismo de direccion y los ejes delantero y trasero de un vehiculo estan disefiados para mantener
una posicion relativa especifica: una especificacion estandar de fabrica. Esta posicion relativa puede variar tras la reinstalacion
de componentes o un uso prolongado. El proceso de ajustar estas piezas a sus posiciones estandar se denomina alineacion

de ruedas.

La alineacion adecuada de las ruedas garantiza la estabilidad de la conduccion en linea recta, mejora la respuesta de la
direccion y reduce el desgaste excesivo de los neumaticos y el consumo innecesario de energia.

Por estas razones, la alineacion de las ruedas es un procedimiento necesario antes de operar el vehiculo.

En este capitulo se abordan las especificaciones técnicas, las precauciones de uso, los preparativos para la alineacion de

ruedas y los procedimientos de alineacion de ruedas.

5.1 Especificaciones técnicas

Las especificaciones técnicas se muestran en la siguiente tabla.

Tabla 5-1 Especificaciones técnicas

Articulo Descripcion

Trabajo recomendado

Distancia 2667 mm (105 pulgadas)

Distancia entre ejes soportada 2032-5588 mm (80-220 in)

Rueda soportada

Distancia 1270-2490 mm (50-98,03 pulgadas)

Diametro de llanta soportado
279-609 mm (11-24 pulgadas)
(Con abrazadera de llanta)

Diametro de neumatico soportado
482,6-939,8 mm (19-37 pulgadas)

(Con abrazadera para neumaticos)

Frecuencia de medicion (tip.)

9 veces/s
Velocidad de elevacién de la barra transversal 50 mm/s
Temperatura de funcionamiento -10-50 (14 °F—122 °F)
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Articulo Descripcion

Temperatura de almacenamiento -20-60 (-4 °F-140 °F)

5.2 Precauciones de uso

1. Cuando el vehiculo esté en el elevador, asegurese de que las ruedas delanteras estén centradas con el

volante en posicion recta.

2. Después de colocar el vehiculo en el elevador, se deben colocar calzos en las ruedas delanteras y traseras de las dos

ruedas traseras para evitar que el vehiculo se desplace.

3. Tenga cuidado al levantar el vehiculo. Siga los procedimientos de operacién segura para levantarlo.
vehiculos.

4. Cuando el vehiculo se eleva a la altura requerida, solo se puede arrancar después

El seguro esta en vigor y la seguridad esta garantizada.

5. Esta estrictamente prohibido operar el elevador cuando haya personal trabajando debajo o
alrededor del vehiculo.

6. Asegurese de que la lente de la camara y el objetivo estén limpios.

7. Cuando se requieren abrazaderas de rueda, asegurese de que los trinquetes de cada abrazadera de rueda estén en la

mismo engranaje.

8. Siga estrictamente los procedimientos del software y las instrucciones en pantalla.

5.3 Antes de la alineacion de las ruedas

5.3.1 Trabajo preparatorio

Antes de realizar la alineacién de las ruedas, verifique y prepare:

1. La tableta esta conectada a la red Wi-Fi del IWA500 y tiene acceso a Internet. Consulte

Para obtener mas detalles, consulte Conexion del marco de alineacion de ruedas y configuracion de red .

2. El encendido esta apagado y el IWA500 esta conectado al cargador para evitar

descarga de la bateria, ya que el procedimiento completo de alineacion de las ruedas puede tardar mucho tiempo.
3. Prepare las siguientes herramientas:
1) Abrazaderas de ruedas (abrazaderas de llanta), abrazaderas de ruedas (abrazaderas de neumaticos) y objetivos

Para instalar abrazaderas de ruedas (abrazaderas de llanta) y objetivos en las ruedas, consulte Objetivo.
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Para instalar abrazaderas de ruedas (abrazaderas para neumaticos) y objetivos en los neumaticos, consulte Abrazadera de

rueda (abrazadera para neumaticos).

@ nNoTa

Aqui seleccionamos abrazaderas de rueda (abrazaderas de llanta) a modo de ilustracion.

2) Plato giratorio
3) Herramienta para sujetar el volante y depresor del pedal de freno
4) Calzo de rueda

5) Nivel del volante

5.3.2 Seleccion de funciones

Hay dos aplicaciones disponibles en el menu de trabajo: Alineacién de ruedas y Alineacién de ruedas avanzada.

@ @ @&

Wheel Alignment Advanced Wheel Alignment  Hand-held Inclinometer Settings

O

Update Data Manager

Wheel Alignment Filter MaxiViewer

Figura 5-1 Pantalla del menu de trabajo del IWA500
1) Seleccione la aplicacion Alineacion de ruedas para realizar la funcién de alineacion de ruedas.

2) Seleccione la aplicacién Alineacion avanzada de ruedas para realizar la alineacion de las ruedas.
y funciones de restablecimiento del angulo de direccién. Establezca una comunicacion adecuada entre el
vehiculo y la tableta conectando el dispositivo VCI al DLC del vehiculo. Consulte " Establecer comunicacion

con el vehiculo" para obtener mas informacion.

@ nNoTA

La conexién VCI no es necesaria para la funcién de alineacion de ruedas; mientras que es obligatoria para la funcion

de alineacion de ruedas avanzada.
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Tabla 5-2 Comparacién de funciones

Funcion Rueda avanzada
Alineacion de ruedas . ..
Procedimientos Alineacion

Inspeccién del vehiculo

Trabajo de preparacion

Compensacion

Lanzador/SAl

Resultado medido

Guia de alineacion

SAS y otros

Funcién de diagndstico

Calibracion ADAS

Informes
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5.3.3 Identificacion de la informacion del vehiculo

Tras seleccionar una aplicacion para realizar las funciones deseadas, seleccione el método adecuado
para identificar la informacion del vehiculo. Los métodos de identificacion compatibles con ambas
aplicaciones se detallan a continuacion:

Tabla 5-3 Métodos para identificar la informacion del vehiculo

Solicitud Rueda avanzada
Alineacion de ruedas . .,
Método Alineacion

Deteccién automatica

Entrada manual

Escanear VIN/Licencia

Seleccion manual

Para identificar la informacién del vehiculo mediante deteccion automatica

1. Toque el botén azul VID en la parte superior izquierda de la pantalla.

o Al Favorites History America Europe Asia China Q

&

@ BENZ |}
N
Ford GM Mercedes-Bi bach FordEU

@

Nissan NissanGTR Infiniti DFPV BYD

5 |
§ @

Figura 5-2 Pantalla de deteccién automatica 1
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2. Seleccione "Deteccion automatica" en el menu desplegable. Se identificara el vehiculo.

automaticamente.

)
,_ Manual input

Maybach FordEU
(mm) Scan VIN/License
™= plate

Nissan NissanGTR Infiniti DFPV BYD

@

DENZA

Figura 5-3 Pantalla de deteccion automatica 2

Auto detect

Scanning... (1/12)
Cancel

Figura 5-4 Pantalla de deteccion automatica 3
Para identificar la informacién del vehiculo mediante entrada manual
1. Seleccione el botén azul VID en la parte superior izquierda de la pantalla.

2. Seleccione Entrada manual en el menu desplegable.
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Favorites History America Europe. Asia China Q

(™ Scan VIN/Llcense
= plat

Nissan NissanGTR Infiniti DFPV BYD

DENZA

Figura 5-5 Pantalla de entrada manual 1

3. Toque el cuadro de entrada e ingrese el VIN o numero de matricula correcto. Luego , toque Aceptar
para identificar el vehiculo.

Figura 5-6 Pantalla de entrada manual 2

Para identificar la informacion del vehiculo a través del escaneo del VIN/licencia
1. Seleccione el botén azul VID en la parte superior izquierda de la pantalla.

2. Seleccione Escanear VIN/Matricula en el menu desplegable.

72



Mercedes-Benz Maybach FordEU

I 6: el
DFPV BYD

Nissan NissanGTR Infiniti
DENZA

Figura 5-7 Pantalla de escaneo de VIN 1

3. Coloque la camara de modo que el VIN (ubicado en el tablero o en el marco de la puerta
del vehiculo) aparezca dentro del marco de escaneo. El VIN se escanea y reconoce
automaticamente, y el resultado aparecera en el cuadro de didlogo "Resultado del
reconocimiento”.

A

America~ gl

Barcode

VIN

Recognize plate

License

P

Figura 5-8 Pantalla de escaneo de VIN 2
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Recognition result

Figura 5-9 Pantalla de escaneo de VIN 3
4. Pulse Aceptar para confirmar el VIN.
Para identificar la informacion del vehiculo mediante seleccion manual

1. Seleccione el icono del fabricante del vehiculo.

China Q

History America Europe

€

Ford GM Mercedes-Benz Maybach FordEu

DFPV

Nissan NissanGTR Infiniti BYD

DENZA

Figura 5-10 Pantalla de seleccién manual 1

2. Seleccione Seleccion manual. A continuacion, seleccione la informacién del vehiculo, como marca,

modelo, cilindrada, tipo de motor y afio del modelo. A continuacién, pulse Aceptar para confirmar el VIN.



Select Vehicle Information Model year x

Brand Ford Q
Model Ranger 2026
Capacity 30L 2025
r———
v 2024
Engine type EcoBoost - Gas Turbocharged Direct Injection
2022 -

Model year 2024

un
Info:
i Reest =t

Figura 5-11 Pantalla de seleccién manual 2

5.3.4 Personalizacion de parametros

Tras seleccionar la informacion del vehiculo, el boton "Especificaciones” estara disponible en la seccién de botones de
funcion, en la parte inferior de la pantalla. Este boton permite comprobar y personalizar los parametros de alineacion de

las ruedas. Se aplica a vehiculos cuyos parametros difieren de los ajustes originales de fabrica tras la modificacion del
chasis.
Para personalizar los parametros de alineacién de las ruedas (tomemos como ejemplo los vehiculos Audi):

1. Pulse el botén "Especificaciones" para comprobar los parametros de alineacion de las ruedas. A continuacion,

pulse el boton "Personalizar Especificaciones" si necesita editar algin parametro.

F specifications

Rear specifications

Total toe 0.00* 0.50° 0.50 -0.23° 0.23¢
Left toe 017° -0.33° 067" - -
Right toe 017° -0.33" 0.67° = =
Left camber B = = = =
Right camber B - - - -
Cross camber 0.00° -0.50° 0.50° = =
Left caster B 2 =
Right caster B S = - -
instructions: [ Check the specification values
path
VIN .
Info: Customize "
Unit Setting ESC Start
s | ||

SN

Figura 5-12 Pantalla de especificaciones de alineacion

2. Toque para eliminar los parametros que necesitan editarse e ingrese los valores correctos.
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ront specifications Rear specifications }

Measurement ju
Total toe 0.00° 0.50° 0.50° 0.23° 0.23°

Total toe (raised)

Left toe 0.17° 0.50° 0.50" = =
Right toe 017° 0.50° 0.50° = =
Cross toe = = = = =
Left camber & = =

Right camber

Cross camber 0.00" 0.50° 0.50" = o

path

VIN:
o Save lmmsm-g ESC Start

SN

Figura 5-13 Pantalla Editar especificaciones de alineacion

3. Pulse "Guardar" para acceder a la pantalla "Guardar especificaciones". Introduzca el modelo del vehiculo y
la anotacion para facilitar su identificacion y recuperacion. A continuacion, pulse "Aceptar" para guardar

los parametros.

Save Specifications

Title

Annotation

VN
Info:
o OK | ESC

Figura 5-14 Pantalla Guardar especificaciones 1
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Information

Save succeeded!

Figura 5-15 Pantalla Guardar especificaciones 2

4. Después de editar y guardar los parametros, la tableta volvera a la pantalla "Parametros de alineacién de
ruedas". Pulse la tecla ESC y se guardaran los parametros.

Se seleccionara automaticamente en la pantalla de informacién de configuracion.

Select Vehicle Information Specifications (20)
Model Audi A7/S7/RS72011> | [ Q- 7]
Year 2011-2017 ‘ Default specifications |
Suspension Air Suspensi = IeslSpec
PR Code Heavy Duty Suspension (1BS)
Driving Position LHD

VIN:
Info:

Figura 5-16 Pantalla de seleccién de configuracion

5. Pulse Iniciar y siga la pantalla paso a paso para continuar ingresando informacion.

pantalla y finalmente ingresar a la pantalla de Inspeccion del Vehiculo.
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Information

Steering angle and other 2

Vehicles with Steering Angle Sensor (SAS):
* After the wheel alignment parameters are adjusted, the SAS calibration is required.

necting the Vehicle Communication Advanced Wheel Alignme

ADAS calibration functions:

Vehicles with cruise control system:
* After the wheel alignment parameters are adjusted, the radar calibration is required.

Vehicles with LDW:
* After the wheel alignment parameters are adjusted, the front camera calibration is required.

he above ADAS calibration functions require tr sration frame anc ed calibration tools for

erformed, the wheel alignment on this
DAS) related
rform wheel

ms (ADAS) calibration functions cannot b
(SAS) or Advanced Driver A:
e above functions, enter advanced

Waming: If the above diagnostic functions and Advanced Driv
vehicle must be performed with caution. Othe:
functions to fail to operate properiy. If it cannot be determined

alignment and execute the functions.

a
whether

VIN:

Inf
e Cancel 1 oK

Figura 5-17 Pantalla de informacion de alineacion de ruedas

‘Tread Inspection Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection

Camegan
@ ey | o i > &

Measured

Result

Right front  F il the )1 ) > E’
Reports
': ' Right rear F it u ) ‘a
Left rear ; d a 4 > (o]
[ Exit Alignment
VIN:
info:
I5N | Next
Figura 5-18 Pantalla de procedimiento de alineacion de ruedas
Information
Steering angle initialization and other i ic functions:

After the wheel alignment parameters are adjusted, the SAS reset is required.

ADAS calibration functions:
After the wheel alignment parameters are adjusted, the Distance control calibration is required.

After the wheel alignment parameters are adjusted, the Camera control unit calibration is required.

The above ADAS calibration functions require the € of Autel ADAS calibration frame elated calibration tools for exe

Figura 5-19 Pantalla de informacion de alineacién avanzada de ruedas
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oy m——— —
Inspection

&, Preparation 0 |
2 Work

s
o1, Compensation

Letfront ¢ ; > 0]
Right front > &
Right rear | e 1 > (O]
< Calibration
Q Reports Leftrear  F > (O]
[ Exit Alignment
VIN:
nfo; Next

SN

Figura 5-20 Pantalla de procedimiento de alineacién avanzada de ruedas

@ nota:

La aplicacion de alineacién avanzada de ruedas incluye una funcién adicional de SAS y otros diagnésticos, mientras que
las demas funciones son idénticas. Por lo tanto, los siguientes pasos para la alineacién de ruedas se describen utilizando

la aplicacion de alineacién avanzada de ruedas como ejemplo.

5.4 Procedimientos de alineacion de ruedas

5.4.1 Inspeccién del vehiculo

La inspeccion del vehiculo incluye verificar el estado y la profundidad de la banda de rodadura de los neumaticos, ajustar
la presion de los neumaticos al valor estandar del vehiculo e inspeccionar los componentes del chasis en funcion de los

tipos de fallas o puntos de vulnerabilidad; todos estos pasos son esenciales antes de realizar la alineacién de las ruedas,
ya que las anomalias de los neumaticos, las desviaciones de presion o las piezas defectuosas del chasis pueden afectar

la precision de los resultados de la prueba.

o IMPORTANTE
Antes de realizar los procedimientos de alineacién de ruedas, acceda al menu de configuracién a través de Configuracion
Ajustes de alineacion de ruedas para ajustar la configuracion segun los requisitos especificos y las condiciones de
trabajo reales. Todos los procedimientos de alineacion de ruedas se basan en la configuracion predeterminada de Ajustes

de alineacién de ruedas.
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5.4.1.1 Inspeccioén de la banda de rodadura
a) Columna de estado de la banda de rodadura (se permiten comentarios)

Toque el area de descripcion del estado de la banda de rodadura para seleccionar el estado correspondiente a cada banda y afiadir
notas si es necesario. Luego, toque Aceptar y revise el indicador de color de los cuatro neumaticos. Si algun indicador de neumatico

esta rojo o amarillo en la pantalla, reemplécelo o reparelo segun su estado.

Left front < >
Normal

Outside wear

Inside wear

Bilateral wear

Feather edge

Spot wear

Aging

Flat crushing

Excessive wear

Buige

Wear/punciure

Different tread/brand on one axle
Tire valve aging

Rim damage

Unauthorized tire

e

Figura 5-21 Pantalla de estado de la banda de rodadura

b) Agregar columna de fotos

Para evaluar mejor el estado de la banda de rodadura, toque el icono de la cdmara en la columna Agregar fotos para agregar hasta tres

fotos por banda de rodadura.

Tread condition (remarks allowed) Add photos (up t03)

Leftfront  Press to edit the tread

o

aster/SAl
Measured 3
Result :
& Alignment
N Guide n
{y Postalignment

Diagnosis Right rear
@ ADAS
Calibration

Left rear

Right front  Press to edit the tread status > (o]

Figura 5-22 Pantalla de inspeccion de la banda de rodadura
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5.4.1.2 Inspeccion de la profundidad y la presion de la banda de rodadura

Inspeccion de profundidad y presion de la banda de rodadura para verificar la profundidad y la presién de la banda de rodadura.

Vehicle Tread Inspecti Tread D &Pressure Inspection Chassis Inspecti
read Inspection epth Insp ssis Inspection

& Preparation TBE, Connect read
2 Work

measuring device

=
+%, Compensation

;; Caster/SAl .['] ' Left front bar

Right front bar

mm
' ‘ Right rear bar

mm
Left rear bar
I7s Connect tire Py

pressure meastl

Info: Unit Setting All Tread Next

Figura 5-23 Pantalla de inspeccion de presion y profundidad de la banda de rodadura 1
1. Inspeccion de la profundidad de la banda de rodadura

a) Hay dos modos disponibles para medir la profundidad de la banda de rodadura: Comprobacién general de la banda de rodadura
y Comprobacion individual. Pulse Comprobacion general de la banda de rodadura o Comprobacion individual para cambiar

el modo de medicion.

Verificacion de toda la banda de rodadura: mide la profundidad de la banda de rodadura en tres posiciones, incluidas

exterior, medio e interior del neumatico (cerca de la carroceria del vehiculo).

Comprobacién Unica: mide la profundidad de la banda de rodadura en una de las siguientes posiciones:

exterior, medio o interior del neumatico (cerca de la carroceria del vehiculo).

b) Para medir la profundidad de la banda de rodadura, se requiere una herramienta de medicion, como el dispositivo Autel
MaxiTPMS de la serie TBE (en adelante, el dispositivo TBE) . Si utiliza el dispositivo TBE, los valores medidos se mostraran

automaticamente en el cuadro de entrada correspondiente; si utiliza otras herramientas,

Introduzca manualmente los valores en el cuadro de entrada correspondiente.

@ NOTA

Después de ingresar todos los valores de profundidad y presion de la banda de rodadura, verifique el indicador de color de los cuatro

neumaticos en la pantalla y reemplace o repare el neumatico segun la condicion real.

Al usar el MaxiTPMS TBE200 (no incluido; contacte con su distribuidor local para adquirirlo) para medir la profundidad de la banda de
rodadura, conecte el dispositivo a la tableta; esta reconocera y cargara automaticamente los datos de profundidad. Los datos también se

pueden sincronizar pulsando el botén "Cargar datos de la banda de rodadura” .
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Toque el boton azul Conectar la herramienta de medicion de banda de rodadura y siga las instrucciones en pantalla
Para emparejar el dispositivo TBE con la tableta. Alternativamente, consulte " Conectar la herramienta de medicion

de la banda de rodadura" para lograr la conexion antes de realizar la alineacion de ruedas.

Figura 5-24 Diagrama de uso y dispositivo MaxiTPMS TBE
2. Inspeccion de la presion de la banda de rodadura

a) Introduzca la presion estandar de la banda de rodadura en la casilla correspondiente. La presion estandar
de los neumaticos se encuentra en la placa de informacion sobre neumaticos y carga, normalmente

ubicada en el pilar B.

Figura 5-25 Ubicacion del valor de presion de neumaticos estandar

b) Se requiere una herramienta de medicién de presion de neumaticos, como el dispositivo de la serie Autel
ITS600 (en adelante, el dispositivo ITS600), para medir la presiéon de los neumaticos.
Medicion. Si utiliza el dispositivo ITS600, los valores medidos se mostraran automaticamente en el
cuadro de entrada correspondiente; si utiliza otras herramientas, introdizcalos manualmente en dicho

cuadro.

Al usar el dispositivo ITS600 (no incluido; contacte con su distribuidor local para adquirirlo) para medir la presion de
los neumaticos, conecte el dispositivo a la tableta y esta reconocera y cargara automaticamente los datos de

presion de los neumaticos. Los datos también se pueden...
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sincronizado presionando el botén Datos de Presion de Carga .

Pulse el botén azul " Conectar la herramienta de medicion de presién de neumaticos" y siga las instrucciones en
pantalla para emparejar el dispositivo TBE con la tableta. También puede consultar " Seleccionar dispositivo de
medicién de presion de neumaticos" para conectarlo antes de realizar la alineacion de ruedas.

Figura 5-26 Diagrama de uso y dispositivo ITS600

e} Vehicle Tread Inspection Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection
Inspection

Preparation
& P “Tread depth-All tread check @ Tire pressure o
+%, Compensation
4mom||[ 4 om [ 4 mm
@ castensa ' a Left front 2.5 bor
Result mm mm mm
Right front 2.5 bar

o mm o
Right rear e S, ... 2.5 bar

e 1 wm]| 3 ol 1 wm
Leftrear 2.5)bar

[ Exit Alignment ° T

VIN: Sirv

Info: o le

o UnitSetting  orde  Next

| j | |
Figura 5-27 Pantalla de inspeccion de presion y profundidad de la banda de rodadura 2

5.4.1.3 Inspeccién del chasis

La inspeccion del chasis permite una solucion rapida y precisa de fallas en los componentes del chasis y registra

el proceso de inspeccion.

La inspeccion del chasis abarca ocho sistemas enumerados en la columna derecha, cada uno con muiltiples
elementos de inspeccion subdivididos. Siga las guias de operacion en la tableta para inspeccionar los ocho
sistemas secuencialmente o inspeccione elementos especificos mediante filtros. Pulse cualquier elemento de

inspeccion para ver la descripcion del componente, los sintomas asociados y los métodos de reparacion en la
seccion principal.



e) Vehicle Tread Inspection Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection
ospacti Component introduction
e || vefaut (show ai) v
& Wm'i The dilferential fuid can lubricate gears and bearings, prevent wear and comosion, and help gears dissipate
- e Drivetrain v
*7, Compensation Recommended ife: 3 years or 60 thousand kilometers.
i v
Repsir mathod Engine and transmission parts
1. Conduct a visual Inspection. Drain a sample of the differential fiud, If there Is Front v
or excessive impurlties, replace the fluid
2. Drain a sample of the differential fluid and rub it between your fingers to check its consistency. If the fluid is | Rear suspension v
not sticky, replace it
Guide Front brake v
Postakchment Add photos or notes t
#= Diagnosis Power Steering Booster AND
s Master Cylinder
& -
Rear brake v
fd note: Steering v
[ Exit Alignment
Press to change inspection status:
Help Next

<) Notinspected () OK Suggest ) Require

Figura 5-28 Pantalla de inspeccion del chasis 1

Toque el icono para cambiar el estado de la inspeccién. Para obtener mas informacion sobre cada icono de estado,

toque el botén Ayuda .

o Pe——————
Inspection

& Dreserton Compenert Itrodueton | Deaut (show sy v
e ‘The differential fluid can lubricate gears and bearings, prevent wear and corrosion, and help gears dissipate | Drivetrain ~
+&; Compensation o
o/SAl
Repair method Transfer
or excessive impurties, replace the fluld Transmissrormwurr e
2. Drain a sample of the differential fluid and rub it between your fingers 1o check its consistency.If the fluid is
nol slicky,replace it Drive shaft ”
Add photos or notes il trdialcciic s
Rear wheel bearing P
o) - assembly

Front wheel hub

[ Exit Alignment Add notes Rear wheel hub Vs
Press to change inspection status:

#) Notinspected 4 OK suggest €Y Require

Figura 5-29 Pantalla de inspeccion del chasis 2
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Help Information

(7 Not inspected
Not inspected indicates that the part has not been inspected
yet.

oK
OK indicates that the part has been inspected and no damage or
‘wearis found.

Reasons:

1. Part is close to the end of its useful life (just above discard
specification, a failure may occur soon).

2. To address a customer need, convenience of request

Figura 5-30 Pantalla de explicacién del icono de estado de inspeccién del chasis

a) Pulse el bottﬂn la seccion principal para capturar y subir hasta 5 imagenes del componente
relacionado. Pulse el botén para grabar-ilbir un video de 2 a 10 segundos del componente.

b) Toque el cuadro desplegable en la esquina superior derecha de la pantalla para mostrar el
Elementos a inspeccionar, categorizados por fallas.

£ Vehicle Tread Inspection . Tread Depth & Pressuire Inspection Chassis Inspection
Inspection e
" _ndmm (show a1} ~
& hesAtIc Component introduction
Work
e The differential fluid can lubricate gears and bearings, prevent wear and comosion, and help gears dissipate et (Show ol
1, Compensation heat Easity worn parts
- 3 years or 60 Not easity wor parts
@ Caster/sal
Repair method Insuffcient braking force
1. Conduct a visual inspection. Drain a sample of fuid, If thera is ! Venicle off track
or excessive impurities, replace the fluid Vibration
& Alignment
N aus 2. Drain a sample of the differential fluld and rub ft between your fingers 1o check fts conslstency. If the fluid is
Guide Heavy steering wheel
not sticky, replace It
{ Postalignment Unstable steering
Diagnosis Add photos or notes (1 10 5 “hoios)
Abnormal noise
ADAS
Calibration
(0] -
B Rreports Rear brake v
[ Exit Alignment Add notes l Steering v

Press to change inspection status:

Hel, Next
£ Notinspected & OK () suggest € Require w H

Figura 5-31 Pantalla de inspeccion del chasis 3

5.4.2 Trabajo de preparacién

Para realizar la alineacion de ruedas, el equipo original de algunos modelos de vehiculos tiene requisitos
especiales. Para garantizar la precision de los resultados de la medicién, pueden ser necesarios los
siguientes preparativos antes de medir los parametros relacionados con la alineacion de ruedas.

1. Notas previas a la alineacion
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2. Funciones de diagnéstico

3. Medicion de la altura del vehiculo

5.4.2.1 Notas previas a la alineacion

La correcta colocacion del tanque de combustible, la llanta de refaccién y el gato del vehiculo en sus posiciones
asignadas es fundamental para obtener mediciones precisas de la alineacion de las ruedas. Ademas, el estado
del sistema de confort (activado o desactivado) en ciertos modelos de vehiculos influye en la instalacion del
depresor del pedal de freno y el soporte del volante. Fabricantes de equipos originales (OEM)

Estas condiciones son estrictas. Por lo tanto, es obligatorio verificar cuidadosamente el estado del vehiculo segun

las instrucciones de prealineacion antes de realizar la alineacion de ruedas.

Los requisitos de prealineacion varian segun el modelo del vehiculo de acuerdo con los procedimientos del OEM.
Revise cuidadosamente y cumpla estos requisitos antes de la operacién.

i (3 Vehicle Pre-alignment notes |
|

Inspection
Preparation Ensure that the fuel, the engine coolant, and the lubricant are full. Hand tools, mats, spare tire and jack are in their dedicated locations.

‘Work

Compensation

[ Exit Alignment
VIN:
Infox
L Next
Figura 5-32 Notas de prealineacién (Muestra 1)
Vehicle i
‘ 0B Mesp:!;m Pre-alignment notes
& Work = Set suspension to Sport mode
+%; Compensation SFigy i mode switch,
— 3. The indioator 1 1 ON.
& coste

X e i
=,
B Reports
Reduce suspension end play
[ Exit Alignment “Mode 1
VIN
nfo Next

SN

Figura 5-33 Notas de prealineacién (Muestra 2)
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5.4.2.2 Funciones de diagndstico

Para garantizar la precision de la medicion y una alineacién exitosa de las ruedas, el proceso OE para ciertos
modelos requiere que se completen las funciones de diagndstico relevantes (por ejemplo, ajuste de altura, seleccién

de modo y reinicio de RDC) antes de la medicion de los parametros de alineacion de las ruedas.

@ NOTA

1. Las funciones de diagndstico solo se realizan cuando selecciona la aplicacion Alineacion avanzada de ruedas .

2. Las funciones de diagnéstico varian segun el modelo del vehiculo. Para realizar el diagnéstico, lea atentamente

las notas y siga los pasos que se muestran en pantalla.

Tomemos como ejemplo el ajuste de la altura de la carroceria en vehiculos BMW. Es necesario ajustar la
altura de la carroceria antes de medirla en modo de carga.

Para realizar el ajuste de la altura de manejo

1. Siga las guias que se muestran en la pantalla para asegurarse de que lo siguiente
Se cumplen las condiciones:

1) El depresor del pedal de freno ya esta quitado.
2) El encendido esta en ON.

3) El motor esta apagado.

4) EI VCI esta conectado correctamente.

2. Si se cumplen todas las condiciones anteriores, pulse Siguiente para continuar. Dado que el
procedimiento de ajuste de la altura de la suspensién es preciso y sensible, incluso la mas
minima perturbacion puede causar errores de ajuste, lo que afecta negativamente la estabilidad
y la comodidad de conduccion. Por lo tanto, lea atentamente las precauciones para el ajuste de
la altura y llévelo a cabo segun sea necesario.

1) El vehiculo esta estacionado con las cuatro ruedas sobre terreno plano.
2) No se debe modificar el estado de carga del vehiculo.

3) El vehiculo no esta elevado ni colocado en un elevador de vehiculos.

4) Las ruedas delanteras estan en posicion recta.

5) Las puertas no deben estar abiertas.
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6) No se debe arrancar el motor.

7) El cargador de bateria debe estar conectado.

B ) b - Height adjustment
é Preparation

Work
O yensat
oty

Note:

@ caster/SA Ride height adjustment procedure is precise and sensitive. Adjustment errors can be caused
v by even the slightest disturbing influences acting on the vehicle, which adversely affects

driving stability and comfort.

Note the information below before and throughout the entire ride height adjustment
procedure:

* The vehicle is parked with all four wheels on a flat ground.

* The load status of the vehicle must not be changed.

* The vehicle is not raised or placed on a vehicle lift.

* The front wheels are in the straight ahead position.

* The doors must not be open.

* The engine must not be started.

* Battery charger should be connected.

[® Exit Alignment

VIN

Next

Figura 5-34 Pantalla de ajuste de altura 2

3. Pulse "Siguiente" para continuar si se cumplen todas las condiciones anteriores. La tableta le

guiara para medir e introducir la altura del vehiculo segun la situacion real.

Height adjustment

Measured values(mm)
l 7 Leftfront Right front
¥ / . eft fron Igl ron
g B 673 |
|
( Left rear Right rear
| 677 677 |
[= Exit Alignment
i
i Cancel Next

Figura 5-35 Pantalla de ajuste de altura 3

4. Después de medir e ingresar los valores de altura del vehiculo, toque Siguiente para escribir
los valores en la unidad de control de la Plataforma de Dinamica Vertical (VDP).
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Height adjustment

In the next step, the ride height values will be written to the Vertical Dynamics Platform
ment (VDP) control unit.

Press Continue to proceed service function

Next

Figura 5-36 Pantalla de ajuste de altura 4

5. Pulse Siguiente para continuar. Si la tableta muestra la siguiente pantalla, indica que...

El ajuste de la altura del vehiculo se realizé correctamente.

4B "”‘ tic

Preparation
Work

Height adjustment

The ride height adjustment was successful.
Note:

A poésible(il‘ting of the vehicle is adjusted by air suspension after start-up of the engine.

[# Exit Alignme

VIN
nfo:

Next

Figura 5-37 Pantalla de ajuste de altura 5
5.4.2.3 Medicion de la altura de manejo

La medicién de la altura del vehiculo debe realizarse cuando existen las siguientes condiciones en el proceso
OE de algunos modelos de vehiculos:

1. Existe un valor estandar para la altura del vehiculo.

2. El valor de la altura del vehiculo afecta el valor estandar para la alineacion de las ruedas.
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@ NoTA

Si el valor de la altura de manejo medida no esta dentro del rango del valor estandar para la altura de manejo,

debe verificar si la carroceria del vehiculo o el componente del chasis esta deformado o dafiado.

1. Mida con cinta u otras herramientas

a) Para vehiculos (por ejemplo, Volkswagen) con una altura de manejo estandar, utilice una cinta métrica
u otras herramientas para medir la altura del vehiculo e ingresar los valores en el cuadro de entrada

correspondiente.

[ Vehicle Ride Height Measurement

Inspection

& Freparaton 1. Ensure that the fuel, the engine coolan,
Work and the lubricant are full, Hand tools, mats,

s spare tire and fack are In thelr dedicated
+ .
+%; Compensation locations;

2. Use the tape measure o measure the

ide height H from the center of the rim to

@)

I< >I the edge of the wheel arch (with and

Eront axie he E- difference

FH%

without the wheel arch hen enter

the value into the eorresponding text box.

ar ae height dfference
iy W ts 3. At this point, the front ride height H
[ Exit Alignment should be within the range of 376-396 mm,
Thasea e belah Hshould ha withintha.
VIN
Info:
SN Unit Setting  Use Target Next
| J |

Figura 5-38 Medir la altura del vehiculo con cinta 1

b) Para vehiculos (por ejemplo, Renault) sin valores estandar para la altura del vehiculo o aquellos que
requieren multiples mediciones por neumatico, utilice una cinta métrica u otras herramientas para
medir la altura del vehiculo e ingrese los valores en el cuadro de entrada correspondiente.

§[ Vehicke Ride Height Measurement

Inspection

& Prpention
‘Work
+1, Compensation a0 And me
== R1 G ® i subliame ta th lvelground) an e hlght W2
@ caster/sal (rear subframe 1o the level ground). Then enter
w1 mm nm| W1 oot}
R1, W1 and W2 into the corresponding text

leasured
sult boxes

i = . ' S

[® Exit Alignment

VIN
Info: Unit Setting Next

SN
| |

Figura 5-39 Medir la altura del vehiculo con cinta 2
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2. Mida con el objetivo de altura de manejo
La altura del vehiculo se puede medir con el objetivo de altura del vehiculo si se cumple una de las siguientes

condiciones:

a) Existe un valor estandar para la altura del vehiculo, y esta se mide desde el borde inferior del faldén de la
rueda hasta el centro de la llanta de la rueda.

b) Vehiculos BMW, en los que la altura del vehiculo se mide desde el borde inferior del embellecedor de la rueda
hasta el centro de la llanta, y el tamafio de la llanta se selecciona antes de ingresar a la pantalla de

procedimientos de alineacién completa de ruedas.

@ NOTA

Se requiere un objetivo de altura de manejo especifico para medir la altura de manejo, y se puede
Puede comprarlo poniéndose en contacto con el distribuidor o fabricante local.
Después de medir la altura del vehiculo, tenga cuidado de retirar el objetivo de altura del vehiculo para evitar dafar

la carroceria.

Para instalar un objetivo de altura de manejo para medir la altura de manejo

1. Siga la guia que se muestra en la pantalla: instale las abrazaderas de las ruedas (abrazaderas de llanta), los
objetivos de las ruedas y los objetivos de altura de manejo después de asegurarse de que la distancia

entre el cuadro y el centro de la rueda delantera esté entre 2,03 y 3,30 m (7,23 y 10,83 pies).

| §( Vehice Preparation Work

Inspection

Install the wheel targets and the ride height targets.

Ensure that the distance between the calibration
ion frame and the front wheel center is within 20323302
mm.

1 B Reports

[ Exit Alignment

VIN
Next

Info:
SN

Figura 5-40 Trabajo de preparacion

2. Pulse Siguiente para acceder a la siguiente pantalla. La altura del travesafio se ajustara automaticamente para

buscar los objetivos. El valor de la altura de la suspension se mostrara automaticamente en el cuadro de

entrada correspondiente.
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-
o2, Compensation

@ Caster/sal

Ride Height Measurement

§(@ Venicle

Inspection

& Dreparstion 1. Ensure that the fuel, the engine coolant,
‘Work and the lubricant are full. Hand tools, mats,

spare fire and jack are in their dedicated
locations;

2. Install the ride helght targets to measure
the ride height H (from the wheel arch to

the center of the rim);

3. At this point, thy fide height H

should be within the range of 376:396 mm.

PRty Raar axle hoight diff sronce
401 om s 505 mm The rear ride height H should be within the
[ Exit Alignment range of 374-304 mm. Al the values are
azasn_Othanuisa.chack far damanad.
VIN:
's",zo Unit Setting | Camera Use Tape Next
J |

Figura 5-41 Medir la altura de conduccién con el objetivo de altura de conduccion

3. Indicado por &ngulos de inclinacion

En el caso de los vehiculos (por ejemplo, Mercedes-Benz), la altura del vehiculo se indica mediante los angulos de inclinacion.

Utilice el sensor de inclinacion (para Mercedes-Benz) para medir los angulos de inclinacion de los componentes

del chasis correspondientes e ingrese los angulos de inclinacién en el cuadro de entrada correspondiente.

0B Vehicle

i linometer not
a4 Fpenen 2y koret o

T3, Compensation
" @ ' o

s
=]
o i ' ' 2

[ Exit Alignment

Ride Height Measurement

Inspection -

Alignment

Guide

VIN:
Next

Info:
1

SN

Al usar el in

Figura 5-42 Medir e ingresar angulos de inclinacion

clinémetro portatil (no incluido; contacte con su distribuidor local para adquirirlo) para medir la altura del

vehiculo, conecte el dispositivo a la tableta como se muestra en la imagen a continuacién. Pulse OK para medir el

angulo de inclinacion. El inclinémetro portatil cargara automaticamente los datos en la tableta.

92



Figura 5-43 Conexion del inclinometro portatil

5.4.3 Compensacion

Esta funcion se utiliza principalmente para compensar errores provocados al instalar herramientas como la abrazadera de la

rueda (abrazadera de llanta/abrazadera de neumatico) y el objetivo.

@ NOTA
Si la abrazadera de la rueda (abrazadera de llanta/neumatico) o el objetivo se retiran o aflojan durante la compensacion,

se obtendran resultados de medicién inexactos. En este caso, repita la compensacion.

No obstruya el objetivo durante la compensacion.

5.4.3.1 Compensacién de balanceo

1. Siga las guias que se muestran en la tableta para completar los siguientes preparativos:
Inserte los pasadores de la placa giratoria/placa deslizante e instale el puente de la placa giratoria.

Conduzca el vehiculo sobre el soporte de alineacion y coloque los calzos en las ruedas para evitar que se

mueva.

Gire hacia adelante, bloquee el volante, coloque la transmisién en punto muerto y suelte el freno de

estacionamiento.

Instale las abrazaderas de las ruedas (abrazaderas de llanta) y los objetivos (si no se instalaron previamente).
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£ Vehicle Compensation Preparation Rolling Compensation Compensation Completion
Inspection

- -
Preparation N
& o™ N ] S
")
Insert turnplate/slip plm pins and Drive the vehicle on the alignment Steer ahead, lock steering wheel,

install tunplate bridge. rack and place the wheel chocks 1. place transmission in neutral, rele...

Reports

Install the wheel clamps and targets
[ Exit Alignment (if not previously |nsu|llod‘)

VIN:
Info:

Lifting
i Wu“ Next

Figura 5-44 Preparaciones para la compensacion de rodadura (uso de abrazadera de llanta)

Al introducir el vehiculo en el elevador, el ancho desde el puente de la plataforma giratoria hasta cada rueda debe ser el mismo,

y la rueda delantera del vehiculo debe detenerse en el centro de la plataforma giratoria.

2. Para instalar la abrazadera de la rueda (abrazadera de llanta) y apuntar la rueda, consulte Objetivo para obtener mas detalles.

2. Pulse Siguiente. La altura de la barra transversal se ajustara automaticamente para buscar los objetivos. A continuacion,

siga las guias de la tableta para empujar el vehiculo hacia adelante y hacia atras hasta completar la compensacion.

e Vehibl:ti Compensation Preparation Rolling Compensation Compensation Completion
Inspection

& Preparation | x
2 Work

* Move the rear wheel chock
backward for about 30 cm;

- . * Push the vehicle in the
r ' 1 direction indicated by the
' arrow.

Lifting
SN Camera Ww‘ { Next

Figura 5-45 Compensacion de inicio de rodadura 1 (Usar abrazadera de llanta)
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5[ Vehicle | Compensation Preparation Rolling Compensation Compensation Completion

Inspection
G = H 53 * Stop pushing the vehicle,
please wait...

Preparation
& vk

@ Castersal ' @ '
=5 Measured
EE fesutt |

% o= n STOP

Post-alignment
B piagnosis
@) AoAs

Calibration
Reports

[® Exit Alignment
VIN:
Info:
SN
L

Camera l n_mu}l Next
|

Figura 5-46 Compensacion de inicio de rodadura 2 (Usar abrazadera de llanta)

e) Vehicle Compensation Preparation Rolling Compensation Compensation Completion

Inspection

= ’ | * Push the vehicle in the
direction indicated by the
arrow.

& xnmiaranon

@ Ccaster/sal . .
== Measured
== Result
X
Poﬂ-allmment
B piagosie
ADAS
Calibration
B Reports

B Exit Alignment

VIN:

Info: Cami Lifting

= — ) —
J

Figura 5-47 Compensacion de inicio de rodadura 3 (Usar abrazadera de llanta)

Inspection

* Stop pushing the vehicle,
& ‘l;‘vr;pkamhnn e PP 9

please wait...

@ caster/sal

g5 Measured
EE fesut |

& Alignment
X n
a Post-alignment

Diagnosis

ADAS
Calibration

Reports

[ Exit Alignment

VIN:
Infor Lifting
SN | Camera J Lw_u‘ { Next

Figura 5-48 Compensacion de inicio de rodadura 4 (Usar abrazadera de llanta)
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@ NOTA:

No toque las abrazaderas de las ruedas ni los objetivos al empujar el vehiculo.

3. Una vez completada la compensacion, la tableta pasara a la siguiente pantalla.
automaticamente. Siga la ilustracion que se muestra en la tableta para colocar calzos en la parte delantera y

trasera de la rueda para evitar que se mueva.

0B Vehicle Compensation Preparation Rolling Compensation CGompensation Completion

Inspection

Preparation
& o

.

0
@ Caster/sAl

5 Measured
B8 pesut

& Alignment
X o n
= Post-alignment

Diagnosis

ADAS
Calibration F chocks to prevent

Reports
[ Exit Alignment

VIN:

Into; Next

EN ‘
Figura 5-49 Compensacion de rodadura completa (utilizar abrazadera de llanta)
5.4.3.2 Compensacioén de elevacion
1. Siga las guias que se muestran en la tableta para completar los preparativos:

Conduzca hacia adelante, bloquee el volante, coloque la transmision en punto muerto y suelte el acelerador.

freno de estacionamiento.

Levante el vehiculo.

Instale las abrazaderas de las ruedas (abrazaderas de llanta) y los objetivos (si no se instalaron previamente).

s — Pem——
£ o

& Preparation
2 Work

= 8 w s
@ Caster/SAl 1 a 2 ) 3
== Measured [ f"*

> ®—L

== Result E

& Alignment

% n g\
s

{5 Postalignment

Diagnosis Steer ahead, lock steering wheel, Raise the vehicle. Install the wheel clamps and targets
place transmission in neutral, (if not previously Installed)
™ ADAS release parking brake.
Calibration
Reports
[ Exit Alignment
VIN:
Info: Rolling
N e \ Next

Figura 5-50 Preparacion de compensacion de elevacion (uso de abrazadera de llanta)
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2. Pulse Siguiente. La altura del travesafio se ajustara automaticamente para buscar los objetivos.
A continuacion siga las guias que se muestran en la tableta para girar el neumatico hasta el rango de recoleccion.

') Vehicle | Compensation Preparation Lifting Compensation Compensation Completion

Inspection
& Preperaton (4] - Ll - * Please rotate the tire to the
Work collection range.

— n
@ Caster/sal 4 “' @ ' " 4
== Measured - -
=2 Result |

& Alignment
& o n
a Post-alignment

Diagnosis
ADAS \
Calibration 4 I‘ . "

Reports

Automatically searching for the targets

[ Exit Alignment

VIN:
Info: Rolling
g . (G

Figura 5-51 Compensacion de elevacion inicial 1 (Usar abrazadera de llanta)

7E) Vehicle Compensation Preparation Lifting Compensation Compensation Completion

Inspection
& Prepeaton e = y = * Please rotate the tire to the
Work collection range.

g s Bule vl
- -

=z Measured
=2 Result

& Alignment
X A n
Q Post-alignment

Diagnosis

- 3P\, J 83
B Reports

[ Exit Alignment

N

Inf Rolling
i mehw m\l Next

Figura 5-52 Compensacién de elevacion inicial 2 (Usar abrazadera de llanta)
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e} Vehicle Compensation Preparation Lifting Compensation Compensation Completion

- -
- -

é Preparation
Work collection range.

:

5
@ castersa

Measured
== Result

©
X e n

& Postalignment

Diagnosis
ADAS
Calibration
B Rreports
[ Exit Alignment
VIN
nfo: e Rolling Next

SN
L L

Figura 5-53 Compensacién de elevacion inicial 3 (Usar abrazadera de llanta)

g Vehicle Compensation Preparation Ifting Compensation Compensation Completion

- -
l‘t Jj 1
- -

& Preparation
2 Work collection range.

Caster/SAl

I+

@)

Measured
Result

[+
3 s n

{5y Postalignment
Diagnosis

ADAS
Calibration

Reports
[ Exit Alignment

VIN:
Info:

Cam Rolling
SN | era | Compensation Next
L

| |

Figura 5-54 Compensacion de elevacion inicial 4 (Usar abrazadera de llanta)

3. Una vez completada la compensacion, la tableta mostrara automaticamente la siguiente pantalla. Siga las

instrucciones que se muestran en la tableta para realizar las siguientes operaciones:

Retire los pasadores de la placa giratoria/placa deslizante y retire el puente de la placa giratoria.

Bajar las ruedas y hacer vibrar el vehiculo.

Coloque calzos en las ruedas para evitar el movimiento del vehiculo.
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0 Yemdet Compensation Preparation Lifting Compensation
inspection

& Preparation
2 Work

=

@ Caster/sal

& Alignment
N Guide

a Post-alignment
Diagnosis Remove tumplate/slip plate pins Lower the wheels and jounce the Place wheel chocks to prevent
—— and remove tumplate bridge. vehicle. vehicle movement.

Calibration
g Reports
[® Exit Alignment

VIN:
Info: Next

SN
|

Figura 5-55 Compensacion de elevacion completa (use abrazadera de llanta)

@ NOTA

Asegurese de que los cuatro objetivos instalados en las ruedas estén nivelados antes de bajar el vehiculo.
Si los objetivos no estan nivelados, tanto los resultados medidos posteriores como los resultados de la alineacién de
las ruedas pueden verse afectados negativamente.
Antes de bajar el vehiculo, se deben retirar la placa giratoria, los pasadores de la placa deslizante y el puente
de la placa giratoria. De lo contrario, los resultados de la medicion podrian ser inexactos debido a la fuerza
no natural ejercida sobre el vehiculo.

Antes de bajar el vehiculo, sactdalo para que los componentes del chasis queden

estresado uniformemente.

5.4.4 Medicion del angulo de avance/SAI/IA

Esta funcién guia la medicion del angulo de avance, el angulo de inclinacién del eje de direccion (SAl), el angulo incluido (IA),
la convergencia en curvas y el angulo maximo de direccion. La medicion de estos angulos facilita la identificacion de posibles

problemas en la suspension delantera y el sistema de direccion del vehiculo.

5.4.4.1 Seleccionar angulo de medicion
a) El angulo de avance, el angulo SAl y el angulo IA se miden de forma predeterminada.

b) Seleccione la convergencia en los giros para medir el angulo de avance, el angulo SAl, el angulo IA y la convergencia.

Salimos a dar vueltas juntos.

c) Seleccione el angulo de direccidon maximo para medir el angulo de avance, el angulo SAl y el angulo IA.

y el angulo de direccién maximo juntos.

d) Seleccione tanto la convergencia en los giros como el angulo de direccidon maximo para medir el angulo de avance, el

angulo SAl, el angulo IA, la convergencia en los giros y el angulo de direccién maximo juntos.
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0B Vehicle CCompensation Preparati Caster/SAl
Inspection

& Preparation " « > d B =4 Select measurement angle:
e ' i [
. V' Caster/SAI/IA
% » - .

L i
+*, Compensation — Toe-out on tums:

@ Caster/SAl d . o Maximum steering angle
== Measured
B8 pocun Remove the steering wheel holder to Start the vehicle. Fully depress the
ensure that the steering wheel can... brake pedal and install the brake p..
& Alignment
X S n
a Post-alignment
Diagnosis
ADAS
Calibration
B Reports
Remove turnplate/slip plate pins
[ Exit Alignment and remove tunplate bridge.
VIN:
Info: Next

s ‘
Figura 5-56 Medicion de Caster/SAI/IA
5.4.4.2 Preparacion para la medicién de angulos
Siga las guias que se muestran en la tableta para completar las siguientes operaciones:
1. Retire el soporte del volante para asegurarse de que se pueda girar el volante.

2. Arranque el vehiculo. Pise a fondo el pedal del freno e instale el depresor.

Detener el vehiculo.
3. Retire los pasadores de la placa giratoria/placa deslizante y retire el puente del plato giratorio.

4. Instale objetivos de gran angular en las ruedas delanteras (este paso es necesario solo cuando se mide

el angulo de direccién maximo).

@ NOTA

Si se instala el depresor del pedal del freno sin arrancar el vehiculo, los frenos no se bloquearan correctamente,

lo que puede generar datos de medicion inexactos.
Los resultados medidos de convergencia en las curvas y el angulo de direcciéon maximo se mostraran en las

Listas de resultados en la seccion Resultados medidos.

5.4.4.3 Medicion del angulo inicial

Una vez realizados los preparativos anteriores, pulse " Siguiente" para iniciar la medicién del angulo. A
continuacion, siga las instrucciones de la tableta para girar el volante a la izquierda o a la derecha hasta el rango
de medicion, paso a paso. Una vez completados los procedimientos de medicidn, accedera automaticamente a la

seccion "Resultado medido”.

5.4.5 Resultado medido

Esta seccion habilita las siguientes funciones:

1. Vea los resultados medidos de convergencia, inclinacién, avance, valor de simetria, angulo de balanceo, etc.
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2. Ver y modificar las especificaciones de las ruedas.
5.4.5.1 Resultado grafico
emm.
¥ s

Preparation
,A ‘Work
%, Compensation

@ Costersa

Measured
EE
== Result

& Alignment
~N Guide

= Post-alignment

Wiheels straight ahead
0.01°

Total toe

Diagnosis
o 002 o |
Reports ———
B ExitAignment B

G T e R

SN

Figura 5-57 Pantalla de resultados medidos (Resultado grafico)

a) Toque la imagen individual en la pantalla y la imagen seleccionada se ampliara.

Left rear toe

Figura 5-58 Ampliar imagen

b) Pulse el botér@1 la pantalla superior para abrir la guia de ajuste. Se mostrara la guia de la imagen

seleccionada; siga las instrucciones en pantalla para realizar los ajustes. Una vez finalizado el ajuste, pulse

X

para salir de la guia de ajuste.

c) Toque los botones como en la par&éentral de la pantalla para ver el parametro

Descripciones. Consulte el glosario para obtener mas detalles.

d) Toque los botones como en el Iado'tJj-grecho de la pantalla para ver el Resultado grafico posterior, el
Resultado grafico frontal, el Resultado grafico valor de simetria y el Resultado grafico diametro de

rodadura, respectivamente.
101



e) Toque Medicion adicional para realizar la medicion de direccion de impacto. Consulte
Medicion adicional.

f) Toque Ajuste avanzado > Elevar vehiculo para elevar el vehiculo para ajustarlo.
Consulte Levantar el vehiculo.

g) Toque Ajuste avanzado > Ajuste de rueda apagada para quitar el vehiculo

Ajuste. Consulte Ajuste sin rueda.

h) Toque el botén Camara para comprobar el estado de funcionamiento de las camaras.

§ }/ehicle( Camera Image Preview
nspection

Preparation Self-calibrating
& Vo - = = B comera

- 2
i, Compensation
@ caster/sa
=z Measured

3§ Algnment % m‘
2 £ target target
Guide o] B Camers

camera

£ Postalignment
Diagnosis

ADAS
Calibration

B Reports

LR target RR target
[ Exit Alignment B camerd @ Camers

Abnormal

O Normal target dots [ Enabled camera [t
Description ~ Single View ESC

Description

® :‘;:gg:’ggl;ﬂfe‘*” 31 Not enabled camera

Figura 5-59 Pantalla de vista previa de la imagen de la camara

El botén Camara esta disponible en cualquier momento para verificar el estado de funcionamiento de

las camaras, y su funcionalidad no esta restringida a la pantalla actual.

Pulse Descripcion para consultar la explicacion de cada icono que se muestra en pantalla. Consulte la

Tabla 4-1 Descripciones de las camaras para obtener mas informacion.

Toque Vista completa o Vista Unica para cambiar el método de vista previa de la camara

imagen.
Pulse ESC para salir de la pantalla de vista previa de la imagen de la camara.

i) Pulse Guardar antes de reparar para guardar las mediciones antes de la alineacién. Luego,

La tableta le avisara y le preguntara si desea sobrescribirla.
j) Toque Tolerancia total o Tolerancia media para cambiar el modo de visualizacion grafica.
Tolerancia total: es igual a la tolerancia de la especificacion OE.
Media tolerancia: la mitad de la tolerancia de la especificacion OE.
k) Toque Configuracién de unidad para cambiar las unidades.

1) Pulse Siguiente para acceder a la seccion Guia de alineacion.
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5.4.5.2 Medicién adicional

Esta funcién funciona levantando el vehiculo para simular el movimiento de la suspension durante la conduccion en el

mundo real y recopila datos de angulo de convergencia y caida para identificar posibles problemas de direccién con

baches.

Para realizar una medicion de direccion de impacto

1. Toque Medicion adicional en la pantalla Resultado medido para ver los resultados relevantes.

Informacién sobre la direccion asistida. Luego, pulsa Aceptar.

Bump Steer

Bump steer definition

The bump steer refers to the toe change when the suspension
compresses or rebounds.

Influence of bump steer on vehicle control

1. When the vehicle is driving on an uneven road, the

will keep and resulting in
excessive bump steer, which can Iead to unstable steering or
even undesired steering.

2. When the vehicle is braking, the center of gravity leans
forward. Excessive bump steer can cause the vehicle to fail to
stop in a straight line or the vehicle direction to become
unstable during braking.

Figura 5-60 Direccion de impacto

2. Siga las guias que se muestran en la tableta para prepararse para la medicion.

1) Gire hacia adelante y bloquee el volante del vehiculo.

2) Instale el objetivo de altura de manejo.

3) Retire los pasadores de la placa giratoria/placa deslizante y retire el puente de la placa giratoria.

Vehicle
ED jnspection

Q Preparation
Work
¥, Compensation

e
@ Casterrsa

Measured
Result

& Alignment
’\‘ Guide

£ Postalignment
Diagnosis

ADAS
Calibration

Reports
[ Exit Alignment
VIN:

Info:
SN

Bump Steer J

0.00"

Steer ahead and lock the steering
wheel.

Figura 5-61 Preparacion de la medicion 1
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Lower Vehicle

Preparation Raise Vehicle

Measured Result
Preparation
& Vo
+¥, Compensation

Install the ride height target.

Figura 5-62 Preparacion de la medicion 2

3. Siga las instrucciones de la tableta para elevar el vehiculo hasta que la altura se encuentre

dentro del rango verde. Una vez finalizada la recopilacion de datos, la tableta accedera
automaticamente a la pantalla de descenso del vehiculo.

Preparation Raise Vehicle Lower Vehicle

Measured Result
& Prever * Collecting data, please wait...
4 Work

5 Compens

[ Exit Alignment

VIN:
Is": Camera J Cancel Next

Figura 5-63 Elevar el vehiculo 1
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e Preparation Raise Vehicle Lower Vehicle Measured Result

& Freperation *Raise the vehicle so that the ride
2 2 1 4
isti height is within the green range;
", Compensation *During the entire process,
o=y 4 4 ensure the tires are not raised off
(@ Caster/SAl the turnplates.
® Gatbraion Sl s
Aot
[ Exit Alignment
VIN:
o Camera  Cancel Next

Figura 5-64 Elevar el vehiculo 2

Raise Vehicle Lower Vehicle Measured Result

* Raise the vehicle so that the ride
height is within the green range;

* During the entire process,
ensure the tires are not raised off

3 ; 3 the turnplates.
( L = i

430mm t 430mm
B reports

[ Exit Alignment

VIN:
Info:
SN

Camera Cancel Next

Figura 5-65 Elevar el vehiculo 3

Preparation Ralse Vehicle Lower Vehicle Measured Result

* Raise the vehicle so that the ride

height is within the green range;
'3} compensation *During the entire process,
2 2 ensure the tires are not raised off

the turnplates.

440mm 440 mm

Camera Cancel Next
|

Figura 5-66 Elevar el vehiculo 4
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&, Preparation * Raise the vehicle so that the ride
2 we ST
Work height is within the green range;
* During the entire process,
'I ensure the tires are not raised off

the turnplates.

t 450mm
B reports

[ Exit Alignment

Measured Result

VIN:
Into:

Camera Cancel Next
SN J {

Figura 5-67 Elevar el vehiculo 5

4. Baje el vehiculo y sacudalo.

Preparation Raise Vehicle Lower Vehicle Measured Result

on
& vior

%, Compensatior

=

Lower the vehicle and jounce the vehicle.

Figura 5-68 Vehiculo inferior

5. Luego, toque " Siguiente" para ver los resultados medidos. Puede tocar el botén "Ayuda de Ajuste” para ver

sugerencias de ajuste y seguir las guias para ajustar la direccién de impacto.
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F[) Yehicle Preparation i Raise Vehiole Lower Vehicle Measured Result
Inspection L = = = =
& Preperstion
2 Work Correlation between ride height and front toe Correlation between ride height and front camber
%% Compensation 500mm 500mm
490mm 490mm
@ Caster/sal o ok
470mm 470mm
Measured 460mm 460mm
Rosult || 4somm 450mm
5§ Algnment 440mm 440mm
N Guide 30mm 430mm
& Postalignment llazomm 420mm
Disge0as 410mm 410mm
@ Aons 400mm 400mm
Calibration 050° -025° 000" 025 050° 075 1.00 060" -0.40° -020° 000° 020° 040° 0.60°
Reports — Leftfronttoe  — Right front toe Specifiedrange  _ Left front __ Right front Specified range
camber camber
B Exit Alignment
VIN Save Bump

's",:f“  Adjustment Steer. Repeat Done

Figura 5-69 Pantalla de resultados medidos

Bump Steer

Step
1. Remove the steering tie rod;
2. Replace the bump steer kit;

3. Increase or decrease the shims at the tie rod end to adjust the
bump steer.

Figura 5-70 Pantalla de ayuda de ajuste

5.4.5.3 Elevar el vehiculo

Esta funcion se aplica a vehiculos que necesitan ser elevados para ajustar los parametros de alineacion de
las ruedas.

Para levantar un vehiculo
1. Toque Ajuste avanzado > Elevar vehiculo en la pantalla Resultado medido.
2. Siga las guias que se muestran en la tableta para levantar el vehiculo:
1) Coloque el volante en la posicion central. Bloquee el volante.
2) Arranque el motor, instale el depresor del pedal de freno y luego detenga el motor.

3) Levante el vehiculo y bloquee el elevador.
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Start Adjustment Lower Vehicle

o - - "
1 2 3
e »! ~f- <D
- -~
25
Set the steering wheel at center Start the engine, install the brake Raise the vehicle and lock the lift.
position. Lock the steering wheel. pedal depressor and then stop the
engine.
VIN:
bl Camera Exit Next

Figura 5-71 Elevar el vehiculo

3. Una vez que el vehiculo esté elevado y el elevador bloqueado, toque "Siguiente" para recopilar datos y la

tableta accedera a la pantalla "Iniciar ajuste". Toque "Siguiente" para realizar el ajuste y la tableta
accedera automaticamente a la pantalla "Bajar vehiculo".

Para bajar el vehiculo

1. Baje el vehiculo como se muestra en las guias en la pantalla.

1) Retire los pasadores de la placa giratoria/placa deslizante y retire el puente de la placa giratoria.

2) Bajar las ruedas y hacer vibrar el vehiculo.

3) Coloque calzos en las ruedas para evitar el movimiento del vehiculo.

D o Raise Vehicle

Start Adjustment Lower Vehicle

Lower the wheels and jounce the
vehicle.

Place wheel chocks 1o prevent
vehicle movement.

Done

Figura 5-72 Vehiculo inferior

2. Después de bajar el vehiculo, toque Listo. La tableta volvera a la pantalla Medido.
Pantalla de resultados.
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5.4.5.4 Ajuste de la rueda apagada

Esta funcién se aplica a vehiculos que necesitan que se les quiten las ruedas para ajustar los parametros de
alineacion de las ruedas.

Para levantar un vehiculo

1. Toque Ajuste avanzado > Ajuste de rueda apagada en el resultado medido
pantalla.

2. Siga las guias que se muestran en la tableta para levantar el vehiculo:
1) Coloque el volante en la posicion central. Bloquee el volante.

2) Arranque el motor, instale el depresor del pedal de freno y luego detenga el motor.

3) Levante el vehiculo y bloquee el elevador.

Raise Vehicle Remove Wheel Start Adjustment Install Wheel

R B 2 :
o™ = aﬂ!.n.,

Set the steering wheel at center
position. Lock the steering wheel.

Start the engine, install the brake

pedal depressor and then stop the
engine.

Raise the vehicle and lock the lift.

[ Exit Alignment

VIN:
Info:
SN

Figura 5-73 Elevar el vehiculo

3. Una vez que el vehiculo esté elevado y el elevador bloqueado, toque Siguiente para recopilar datos. Luego
La tableta ingresara a la pantalla Quitar rueda.

Para quitar la rueda

1. Después de levantar el vehiculo, siga las guias en la pantalla para quitar las ruedas:

1) Retire las abrazaderas de las ruedas (abrazaderas de llanta) y los objetivos.

2) Retire las ruedas.

3) Instale los adaptadores del concentrador y los objetivos.
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Y

Remove the whesl ciamps and Remove the wheels. Install the hub adapters and
targets. targets.
[ Exit Alignment
VIN:
i Camera Exit Next

SN
| |

Figura 5-74 Quitar la rueda

2. Después de retirar las ruedas, toque "Siguiente" para recopilar datos y la tableta accedera a
la pantalla "Iniciar ajuste”. Toque "Siguiente” en la pantalla para realizar el ajuste y la

tableta accedera automaticamente a la pantalla "Instalar rueda”.
Para instalar la rueda
1. Instale las ruedas como se muestra en las guias en la pantalla:
1) Retire los objetivos y los adaptadores del concentrador.

2) Instale las ruedas.

3) Instale las abrazaderas de las ruedas (abrazaderas de llanta) y los objetivos.

4) Retire el depresor del pedal de freno.

Vehicle aise Vehicle Wheel Start Adjustment Re
#8 jnpectior s £ i : m

2 3

-y =
] )
Install the wheels. Install the wheel clamps and
targets.
Remove the brake pedal depressor.
[ Exit Alignment
VN
Exit Next

Info
SN

Figura 5-75 Instalar la rueda

2. Después de instalar las ruedas, toque Siguiente para ingresar a la pantalla Recompensar.
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Para realizar la compensacion de levantamiento

1. La altura de la barra transversal se ajustara automaticamente para buscar los objetivos.
A continuacion siga las guias que se muestran en la tableta para girar el neumatico hasta el rango de

recoleccion.

‘o

|
4[1‘

e Camera Exit { Next

= * Please rotate the tire to the

collection range.
.I

- EE3
@ )
-

% S n
ostalignment L/

Figura 5-76 Compensacién de elevacioén inicial 1

(4] = ] * Please rotate the tire to the

Jj3
st

o Camera Exit { Next

Figura 5-77 Compensacién de elevacion inicial 2
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Raise Vehicle Remove Wheel Start Adjustment Install Wheel Lower Vehicle

m = * Please rotate the tire to the
collection range.

frie q’I :
2rl‘ '\’I ’

VIN:
Camera Exit Next

Figura 5-78 Compensacioén de elevacion inicial 3

= *Please rotate the tire to the
collection range.

1o
Ll

[® Exit Alignment

1

VN
Info: -
SN W‘ﬂa’aJ Exit J{ Next

Figura 5-79 Compensacién de elevacion inicial 4

2. Una vez completada la recoleccidn, la tableta ingresara a la pantalla del vehiculo inferior.

automaticamente.
Para bajar el vehiculo
1. Baje el vehiculo como se muestra en las guias en pantalla:
1) Instale el depresor del pedal de freno.

2) Retire los pasadores de la placa giratoria/placa deslizante y retire el puente de la placa giratoria.

3) Bajar las ruedas y sacudir el vehiculo.

4) Coloque calzos en las ruedas para evitar el movimiento del vehiculo.
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Recompensate Lower Vehicle

Raise Vehicle Remove Wheel Start Adjustment Install Wheel
3
o )
Remove turplate/slip plate pins Lower the wheels and jounce the
and remove turnplate bridge. vehicle.
Plagevmml chocks to prevent.
B Exit Alignment vehicle moverent.
VIN:
Info:
SN | Done

Figura 5-80 Vehiculo inferior

2. Después de bajar el vehiculo, toque Listo y la tableta volvera a la posicién Medido.

Pantalla de resultados.

5.4.5.5 Lista de resultados

Los resultados también se pueden mostrar en formato de lista. Puede guardar la lista antes de alinear

las ruedas.
£ Vehicle Graphical Result
Inspection
Front ax ) Front axl !
& Preparation
Work Toe 00 Total toe 08
= ? 5
V%, Compensation || Camber ! 0.02 Cross camber )
— Caster Cross caster 14
@ Caster/SAl
SAl Cross SAl
ES x::ush‘.'d 1A 1.29° -1.18° Set back 0.01*
& Alignment e-out on turns Wheels straight ahead
N Guide
ft maximum steer
f= Postalignment
Diagnosis Right maximum steer 7 =
ADAS Ride height 380 mm 380 mm - -
Calibration
. po
Reports = 190° 187 Total toe 0
[ Exit Alignment Camber ( 02 Cross camber
VIN
Into: Gk Save Before Haif Unit Setti
ing Next
SN, Repair
\ | j | |

5.4.6 Guia de alineaciéon

En la seccién Guia de alineacion, los procedimientos de alineacién detallados con ilustraciones en la

Figura 5-81 Pantalla de resultados medidos (Lista de resultados)

pantalla hacen que el ajuste de las especificaciones de las ruedas sea mas conveniente y rapido.
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@ NOTA

1. Durante el ajuste de la convergencia delantera, algunos modelos de vehiculos admiten tanto el Modo Normal

como el Modo Guia. El Modo Guia esta activado por defecto. Puede tocar cualquiera de los dos modos
para alternar entre ellos seguiin sea necesario.

2. Para reducir la influencia de otros ajustes de alineacién en la rueda delantera,

Vuelva a medir el angulo de avance antes de ajustar el avance delantero.

5.4.6.1 Procedimientos de alineacién

De acuerdo con los requisitos del proceso OE, se proporcionaran procedimientos de alineacién detallados y

completos para guiarlo en el ajuste de las especificaciones de la rueda.

0B Vehicle Rear Toe Front Camber Front Caster Front Toe Alignment Result

Inspection

& Preventon
Work

.
& Compensation
Rear camber v

@ Ccaster/sal

leasured
Result

-

{= Postalignment
Diagnosis

® ADAS
Calibration

B Reports

cified value (the maximum adjustment range of the bolt 8 s 135" 1o the left of right from

herwise the parts will be damaged);

3. Tighten the nut A to 95 Nm.

[ Exit Alignment

VIN
Inf Advanced Half
snn mnmuni Camera Tolerance Next

Figura 5-82 Pantalla 1 de procedimientos de ajuste de parametros

a) Siga la secuencia que se muestra en la parte superior de la pantalla principal para completar todos los
ajustes de los parametros de alineacion de las ruedas. La secuencia de ajuste es crucial; si no se
sigue el orden especificado (Inclinacién trasera -  Convergencia trasera -  Avance delantero -
Convergencia delantera -  Resultado de la alineacion), se produciran operaciones redundantes.

b) Revise las imagenes resaltadas en rojo en la pantalla y realice los ajustes segun las guias. Una vez que
los parametros de angulo estén ajustados correctamente, las imagenes resaltadas en rojo cambiaran
a verdes. Pulse " Siguiente" para ajustar los parametros restantes con el mismo método.

c) Para ciertas especificaciones de ruedas, el proceso OE no proporciona un método de ajuste y la tableta

mostrara la interfaz que se muestra a continuacion.
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0 Yehicl;‘ ng Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Caster Front Toe Alignment Resuit
inspection
& Preparaton [ A
‘Work
[~ ose
-
¥, Cor i
iy SRR Front caster v
@ Caster/sal
Notes
Measured
The vehicle manufacturer does not provide an adjustment method.

esult

& Alignment
X Guide () Other adjustment methods
Postalignment For same models, the availabie kits and tools, and the cormesponding adjustment methods can be found In the website below.
B Diagnosts Warming AUTEL Is not responsibie for the content and authentichty of the webisite below, Please pay due allention to the safety of your
e account and property.
Calibration Website: https://spcali
Reports
yo— 2]
VIN:
Info: Advanced Recheck Half
SN Vﬁ.@-mmmj Caster I\c"mJ ‘Iblarnnoew hext.
1 | y

Figura 5-83 Pantalla 2 de procedimientos de ajuste de parametros

d) Después de ajustar las especificaciones de las ruedas, pulse " Siguiente" para acceder a la pantalla
"Resultados de la alineacion". Compruebe el color de la imagen (para ver los resultados del
ajuste) y asegurese de que todas las imagenes sean verdes. De lo contrario, debera reajustarla.

e Vehicle ng Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Caster Front Toe Alignment Result

Inspection =
¥

M Ha
Post-alignment
& e

Preparation
@ viork

=
Compensation

o
@ caster/sa

Diagnosis .
§
ADAS
Calibration i <
o ﬁ ﬂ . ‘ '
-1.88"
B Ext Algnment | < -

VIN:
Info:
SN

Figura 5-84 Pantalla de resultados de alineaciéon

5.4.6.2 Modo guia en la puntera delantera

En algunos modelos de vehiculos, hay dos modos disponibles para el ajuste de la convergencia delantera:
Modo Guia y Modo Normal. El Modo Guia proporciona instrucciones detalladas para garantizar un flujo de

trabajo mas sencillo y eficiente, y esta configurado por defecto.

En el modo Guia, hay cuatro pasos para ajustar la convergencia delantera: preparacion, ajuste de la barra de acoplamiento

derecha, ajuste de la barra de acoplamiento izquierda y direccién central.
1. Siga las guias que se muestran en la tableta para completar los siguientes preparativos:

1) Coloque el volante en la posicién central (se recomienda un nivel de volante).
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2) Arranque el motor, instale el depresor del pedal de freno y luego detenga el motor.

@ NOTA:

Si se instala el depresor del pedal del freno sin arrancar el vehiculo, se obtendran mediciones inexactas debido a que los frenos

estaran desbloqueados.

ng Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Caster Alignment Resuit

eft tie rod Center steering

Vehicle
#0 spection

Preparation
& viow

=

Preparation Adjust right tie rod — Adjust

Compensation

0
[
@ Caster/sal

Measured
Result

(& Postalignment
Diagnosis

ADAS - -
Calibration Set the steering wheel at center position (A steering Start the engine, install the brake pedal depressor
wheel level is recommended). and ine.
Reports
[ Exit Alignment
VIN:
Info: Normal
Mode Next

SN

Figura 5-85 Preparacion para el ajuste de la puntera delantera

2. Toque Siguiente para recopilar datos y siga las guias en pantalla para ajustar la barra de acoplamiento derecha.
1) Afloje la tuerca de seguridad y ajuste la barra de acoplamiento derecha al rango de tolerancia.

2) Sacuda la parte delantera del vehiculo para colocar todos los componentes inferiores en su posicién natural.

estado.

3) Apriete la contratuerca.

e} Vehicle ng Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Caster Alignment Result

Inspection

Center steering

Preparation Adjust right tie rod

& Preparation
Work
3 Compensation

5N
@ Caster/sAl

Measured
Resuit
& Alignment
N Guide 2
Post-alignment
= Diagnosis
ADAS
Calibration
Reports
Loosen the lock nut and adjust the Jounce the front part of the vehicle Tighten the lock nut.
right tie rod to the tolerance range. to set all bottom companents in
[® Exit Alignment natural status.
VIN:
Normal Half
Camera  pojerance \ pleat
i |

Info:
SN: Mode I

Figura 5-86 Ajuste de la barra de acoplamiento derecha

3. Pulse Siguiente para recopilar datos y luego ingresar a la pantalla de guia de ajuste de la barra de acoplamiento izquierda.
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1) Afloje la tuerca de seguridad y ajuste la barra de acoplamiento izquierda al rango de tolerancia.

2) Sacuda la parte delantera del vehiculo para colocar todos los componentes inferiores en su posicion natural.
estado.

3) Apriete la contratuerca.

E) Vehicle ng Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Caster Alignment Result
Inspection

& Preperstion Preparation Adjustighttlerod + Adjust left tie rod Center steering
2 Work _—

¥, Compensation

o
i
@ Caster/sal

Measured
Result

Alignment
EE=EN

£ Postalignment

Diagnosis
ADAS
‘Calibration
Reports
Loosen the lock nut and adjust the Jounce the front part of the vehicle Tighten the lock nut.
left tie rod to the tolerance r: . o set all bottom ents in
B Exit Alignment Sl O rel s
N
Info: Normal Half
s Mode -

Cana'a‘ ‘I'olennee“

Figura 5-87 Ajuste de la barra de acoplamiento izquierda

4. Toque Siguiente. Siga la guia que se muestra en la tableta para enderezar las ruedas.

Si el volante no esta centrado, toque Reajustar para ajustar nuevamente la convergencia delantera.

e Vehicle ng Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Caster Alignment Result
Inspection

&, Preparation R Adjust right te rod Center steering
2 Work

Compensation

-
o
@

Caster/SAl

Measured
Result

& Alignment
’\ o n
{ Postalignment

Diagnosis

@ 2os
Calibration

S Set wheels straight ahead. If the
=S fep steering wheel is not centered,
press Readjust to adjust the front t...

[ Exit Alignment
VIN

nf Normal
e Mode | Ca'nera‘ Readiust“ Next

Figura 5-88 Direccion central

5.4.6.3 Volver a comprobar el avance

En algunos manuales de equipo original, el angulo de avance debe revisarse después del ajuste del avance delantero

para garantizar que se encuentre dentro del rango estandar. Durante la revision, no se debe subir ni bajar la barra
transversal ni el vehiculo.
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Para volver a comprobar el avance

1. Toque "Recheck Caster" en la pantalla "Front Caster". Siga las instrucciones en pantalla para

Realice las siguientes operaciones:
1) Retire la herramienta de soporte del volante para asegurarse de que se pueda girar el volante

2) Arranque el vehiculo. Pise a fondo el pedal del freno e instale el depresor. Detenga el vehiculo

3) Retire los pasadores de la placa giratoria/placa deslizante y retire el puente de la placa giratoria

mem——— me—————

e} Vehicle ng Rear Camber
Inspection -

& Preparation

2 Work

,_-‘ ‘Compensation

= S S N J ¥

@ Caster/sal 1ol y 5 ‘. d

== Measured * " -
Result ¥ - 3
ng 2 Y
X Guide
PDS1 -alignment
= piagnosis Remove the steering wheel holder to Start the vehicle. Fully depress the Remove tumplate/slip plate pins

ensure that the steering whel can brake pedal and install the brake and remove tumplate bridge.
ADAS be tu pedal depressor. Stop the vehicle.
Calibration
Reports
[ Exit Alignment
VIN A AN
Cancel Next
| |

Info:

SN

Figura 5-89 Vuelva a verificar los preparativos de las ruedas

2. Después de completar los preparativos anteriores, toque Siguiente para ingresar a la siguiente pantalla

3. Luego, gire el volante hacia la izquierda o hacia la derecha hasta el rango de recoleccién. Una vez centrado,

deténgase y la tableta regresara automaticamente a la pantalla Front Caster.

r——— m——

e Yehltlé ng . Rear Camber Rear Toe
inspection = gt e e e
Preparation m * Stop turning the steering wheel,

G vor please wait...

-4.54°

*! Compensation

o
i
@ coster/sal

Measured
Result

X Gue n
Post-alignment

B piagnosts

ADAS
Calibration

Reports

[ Exit Alignment

Camera Cancel Next

VIN:
Info:
SN

Figura 5-90 Ajuste del volante
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5.4.7 Diagnostico posterior a la alineacion

Algunos vehiculos necesitan realizar funciones de diagndstico relacionadas después de ajustar los parametros de

alineacion de las ruedas, como el restablecimiento del SAS.
5.4.7.1 Reinicio del sensor de angulo de direccién (SAS)

Tras ajustar el angulo de empuje y el angulo de convergencia, es necesario reiniciar el SAS en algunas
circunstancias. Si no se reinicia el SAS, podria afectar la funcionalidad de los sistemas de seguridad como el VSC,
el ESC, el TCS, etc.

Para realizar un reinicio de SAS

1. Siga las guias que se muestran en la tableta para verificar si se cumplen las siguientes condiciones:
de:

1) El encendido esta en ON.
2) El motor esta apagado.

3) El VCI esta conectado correctamente.

B :',‘"H, SAS Reset

Prepare erfor Rest

After the wheel alignment parameters are adjusted, the SAS reset is required.

Please ensure that the following conditions are met:
* The ignition is ON;

* The engine is OFF;

* The VCI is connected properly.

Figura 5-91 Pantalla de reinicio de SAS 1

2. Si se cumplen las condiciones anteriores, toque Siguiente para pasar a la siguiente pantalla. A continuacion, siga
La pantalla guia para girar el volante lentamente hasta la posicién central, colocar las ruedas delanteras

hacia adelante y soltar el volante.
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Prepare

£ Postalignment n

Diagnosis

» ExtAlgament

VIN:
Info:
SN

Perfor Result

1.0°

Steering angle sensor

SAS Reset

Turn the steering wheel slowly to the
center position, set the front wheels
straight ahead, and release the steering
wheel.

Figura 5-92 Pantalla de reinicio de SAS 2

3. Pulse Siguiente. Siga las instrucciones en pantalla para girar el volante a la

derecha durante unos 30° y luego realice los siguientes pasos:
1) Gire el volante lentamente hasta el tope izquierdo y manténgalo asi durante aproximadamente 5 s;
2) Gire el volante lentamente hasta el tope derecho y manténgalo asi durante aproximadamente 5 s;

3) Gire el volante lentamente hasta la posicién central, coloque las ruedas delanteras hacia adelante y suelte

el volante.

[ Exit Alignment

VIN:
Info:
SN

4. Si se completan las operaciones anteriores, toque Siguiente para ingresar el resultado del restablecimiento de SAS

pantalla.

1.0°

Steering angle sensor

SAS Reset

Turn the steering wheel to the right for
about 30° then perform the steps below:
1. Turn the steering wheel slowly to the
left end stop and hold for about 5s;

2. Turn the steering wheel slowly to the
right end stop and hold for about 5s;

3. Turn the steering wheel slowly to the
center position, set front wheels straight
ahead, and release the steering wheel.

Figura 5-93 Pantalla de reinicio de SAS 3
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Perforr Result

[l ¥ihecls siraight ahead
SAS reset succeeded.
0.00°
0.0°
Steering angle sensor
VIN
QL" Camera Next

Figura 5-94 Pantalla de reinicio de SAS 4

5.4.8 Informes
En esta seccion, después de realizar la alineacion de las ruedas, puede:
1) Verifique el Informe de alineacion de ruedas, los pardmetros de alineacion de ruedas, etc.
2) Guarde informes y compartalos en la nube.

5.4.8.1 Completar la informacion del cliente

Antes de acceder a la seccion Informes, complete la informacion del cliente. Como se muestra en la tabla de
informacién del cliente a continuacion, los campos marcados con un asterisco (*) son obligatorios y requieren
que se complete la informacion correspondiente.

Cancel Customer information Clear “
Vehicle Information m’::’m Q

License plate @ Name st name Last
SVIN WAL | Mobile
“Year 2014 (E) | e
*Make Demo | Emai
*Model AudiA7 201> | company
+Odometer | Requirec km  ¥|  Address

|

Color
Work Order Information

Technician ‘

Figura 5-95 Tabla de informacioén del cliente

121



5.4.8.2 Tipos de informes

Se pueden ver diez informes si todas las funciones estan habilitadas durante todo el procedimiento de alineacion de las

ruedas, incluidos los informes de diagnostico de seguridad del chasis, alineacion de las ruedas, pre-reparacion y post-

reparacion, pre-reparacion, valores actuales, valor de simetria, inspeccion del chasis, inspeccion de neumaticos, altura de

manejo y direccion de impacto.

1) Informe de diagnéstico de seguridad del chasis: elementos de inspeccidn, incluidos la banda de rodadura, la profundidad

de la banda de rodadura, el chasis y las condiciones de las cuatro ruedas; sugerencias de reparacion de acuerdo con

las inspecciones.

5 Vehicle
#B \nspection

& Preparation
2 Work

-
o, Compensation

@ castersal

Measured
Result

& Alignment
= Postalignment

Diagnosis

ADAS
Calibration

[= Exit Alignment

Figura 5-96 Informe de diagnodstico de seguridad del chasis

2014 (E) Demo Chassis Safety Diagnostic Report

[——

[e———

v

Chasis
Satety Wheel
Dy Algnment

Postanar  Pre-repair
E0S

2e

Voes  Vane”
= =

2) Informe de alineacién de ruedas: Todos los resultados de la inspeccién, incluida la profundidad de la banda de rodadura, la presion de los neumaticos,

diametro de rodadura, altura de manejo, especificaciones del eje delantero y especificaciones traseras.

@ Venicee

Inspection
& Preparation
Work

Compensation

=
e
@

Caster/SAl

Measured
Result

& Alignment
’\ ‘Guide
a Post-alignment

Diagnosis

ADAS
Calibration

Reports

[ Exit Alignment

VIN:
Info,
SN

AuTEL 5

2014 (F) Demo Wheel Alignment Report

Figura 5-97 Informe de alineacion de ruedas
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@ NOTA

Los valores de profundidad de la banda de rodadura y de presion de los neumaticos estan disponibles solo cuando la banda de rodadura esta dafnada.

Se realiza inspeccion de profundidad y presion.

Los valores de altura de manejo solo estan disponibles cuando la medicién de altura de manejo es

realizado.

3) Informe previo y posterior a la reparacion: un grafico comparativo de los informes previos y posteriores a la reparacion.

resultados.

§) Vehicle

Inspection

& Prepertion

Compensation

-
=
@

Caster/SAl

Measured
Result

& Alignment
’\ ‘Guide

& Postalignment
Diagnosis

® ADAS
Calibration

== -
ﬂl‘ (E) Demo M&Dw—rmlv Report =
Wheel
Bremsinans Alignment
= 1% ""
= =] =
S +
i |
==
=
Customer

Figura 5-98 Informe previo y posterior a la reparacion

4) Informe previo a la reparacion: Grafico de los resultados previos a la reparacién. Se proporcionara una descripcion

adicional de los sintomas si alguno de los valores medidos se desvia del valor especificado.

£B Vehicle

Inspection
& Preparstion
Work

Compensation

-
o
@

Caster/SAl

Measured
Result

& Alignment
N Guide

= Post-alignment
Diagnosis

ADAS
Calibration

Reports

[ Exit Alignment

VIN:
Info.
SN

AuTR
2014 (6 Demo Pre-repair Report
Chas
Safel Wiheel
Diagms‘!{cs Alignment
Pre-repair
— Curent Symmet
Vaies Vae
—| | =
Customer Print

e |

Figura 5-99 Informe previo a la reparacién
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5) Informe de valores actuales: Un grafico de los resultados actuales de la alineacion de las ruedas. Se

proporcionara una descripcion adicional de los sintomas si alguno de los valores actuales se desvia del

valor especificado.

e Vehicle AuTe T
Inspection 5 *
2014 (€) Demo Current Values Report =

& Preparation
2 Work

T, Compensation

Chassis
Safet Veheel
Diagnastes  Algnment

@ Castersal =
Eo=
Measured ge=
Result
& Alignment Pre-repait
N Guide
Post-alignment
B piagnosis
(@) A0As
Calibration CCurent  Symmety
o~ Values Value

[ Exit Alignment
VIN:
Customer Print

Info
SN [ Information

Figura 5-100 Informe de valor actual

6) Informe de valor de simetria: un grafico de ejes del vehiculo, ejes de las ruedas, desplazamiento lateral, etc.

@) Vehicle AuTe T
Inspection
2014 (E) Demo Symumetry Value Report
& Prepton e ™ st ==
i =

" 5
+4; Compensation

Chassis

Sl
n..;y:g.cs Alignment

@ Caster/sal

Measured
Result

3¢ Algnment EYEapak
AN Guide

& Postalignment
Diagnosis

ADAS
Calibration

[ Exit Alignment

Current
Values

VIN:
Info:
SN

Figura 5-101 Informe de valor de simetria

124



7) Informe de inspeccioén del chasis: Registre los datos de inspeccién del chasis. Este

Disponible si se ha realizado la inspeccion del chasis.

[ P
5@ Vehice AuTe
Inspection |
| 2014 (E) Demo Chassis nspection Report

& Prepenton
24 Work

o

Compensation

o
@ caster/sa

Measured |
Result

& Alignment
K n
Post-alignment

B piognosis ‘

@ fons |
‘Calibration e

[® Exit Alignment ||

VIN:
Info:

SN

Figura 5-102 Informe de inspeccion del chasis

8) Informe de Inspeccién de Neumaticos: Registre los datos de la revisién del estado,

informe es solo

Posropair  Pre-epait

L)
Syrmetry
Values Value
- -

Tire
Inspection  Inspection

Ride Height  Bump Steer

Customer
[ Information | Print
NG|

la profundidad y la presién de la

banda de rodadura. Este informe solo esta disponible si se ha realizado la inspeccion de la profundidad y la

presion de la banda de rodadura.
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Figura 5-103 Informe de inspeccién de neumaticos
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9) Informe de altura de manejo: Un grafico de la altura de manejo o la diferencia de altura de manejo. Este informe

solo esta disponible si se ha medido la altura de manejo.

Vehicle AuTEL
L] Inspection
2014 (E) Demo Ride Height Report

Pre repair &

& Preperston
Work Postrpair  Pre-repair

-
+T, Compensation
@ Castersal
Curent  Symme
:::;j:‘md Values \/ille!My
& Alignment La,
N Guide n -
Post-alignment =
B Diagnosis ™
re
@ ADAS Inspection
Calibration " e
[ Exit Alignment - Ride Height  Bumg Steer
VIN:
Info: Customer
‘Infnmmhn | Briat

SN

Figura 5-104 Informe de altura de manejo

10) Informe de Bump Steer: Dos graficos que ilustran la correlacién entre la altura de la carroceria y la convergencia
delantera, y entre la altura de la carroceria y la caida delantera, respectivamente. Este informe solo esta

disponible si se ha realizado la medicién de Bump Steer.

Vehicle AuTeL Eo=
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= Work Postsapar  Pretepai
+%, Compensation T—
= T@ =
@ Caster/sAl
Me ed Current Symmetry
Result Values Value
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X n | —= =
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Diagnosis o
Tire
ADAS Inspection  Inspection
Calibration
Bl
I |
 Exit Al =
H ExtAlonment, e Ride Height  Bump Steer
VIN
Info: Customer P
3 Information

[
Figura 5-105 Informe de direccion de impacto

Si un informe muestra un ic8fo y no aparecen datos de medicién al tocarlo para verlo,
Indica que la funcién correspondiente no se ha realizado. Puede pulsar el botén de procedimiento a la izquierda

para ejecutar la funcion; se generaran los datos del informe correspondiente.
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Para guardar informes

1. En la pantalla Informes de alineacion de ruedas, toque el icono

para abrir la lista desplegable.

Figura 5-106 Informe sin datos generados 1

AuTEL
2014 () Demo Pre-repsir Report
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5.4.8.3 Guardar informe y compartir informes en la nube

Figura 5-107 Informe sin datos generados 2

B
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Customer
Information Print
]

Después de realizar una inspeccion del vehiculo y la alineacion de las ruedas, puede guardar los informes y

compartirlos en la nube, y luego compartir los informes en la nube a través de un cdédigo QR, correo electrénico o
SMS a los clientes en tiempo real.

boton en la barra de herramientas superior
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| B Screenshot

2014 (5)Demo Chassis Safey Diagnosts |

‘ . Save current PDF file

: ‘ Report to cloud

Figura 5-108 Pantalla Guardar informe 1
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2. Toque Guardar archivo PDF actual para ingresar a la pantalla Guardar como PDF.

-

Save as PDF

Figura 5-109 Pantalla Guardar informe 2
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1
[ 1]

Pre-repair

et
e

3. Ingrese el nombre del archivo y pulse "Guardar". Cuando la tableta muestre la siguiente pantalla, indicara

que los informes se guardaron correctamente. Pulse "Aceptar" y vuelva a la pantalla "Informes".
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Saving succeeded!

Figura 5-110 Pantalla Guardar informe 3

4. Toque la aplicacion Administrador de datos y seleccione el icono PDF para ver los informes

guardado localmente.
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Figura 5-111 Ejemplo de informe en PDF, pagina 1
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Figura 5-113 Ejemplo de informe en PDF, pagina 3
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AUTEL coritics  emissiimts "

Figura 5-114 Ejemplo de informe en PDF, pagina 4
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Figura 5-115 Ejemplo de informe en PDF, pagina 5
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Para reportar a la nube

1. En la pantalla Informes de alineacion de ruedas, toque la lista B Botdn para abrir el ment desplegable
desplegable y toque el botdn Informar a la nube .

LD a = & = © B =

V1.60.19

Demo >Reports

‘ E Screenshot

0B Vehicle 2014 (£ Damo Chassis Safety Diagnosth
Inspection P s

& mmmn

o :
&, Compensation

‘ Save current PDF file |

@ caster/sal

Measured
Result

& Alignment
N Gude n
{5 Postalignment

Diagnosis

ADAS
Calibration

BRewns

[ Exit Alignment R e— - o

VIN: WAUZZZ4GTENTIO000K
Info: Audi/Audi A7 2011>/Sportback Customer Print
SN: V6AGO000004T Information

Figura 5-116 Pantalla 1 de Informe a la nube

2. Una vez que la tableta muestre la siguiente pantalla, indica que los informes se guardaron
correctamente en la nube. Pulse "Cerrar" para volver a la pantalla "Informes" o pulse " Ver
informe" para verlo.

Success!

View Report

Figura 5-117 Pantalla 2 de Informe a la nube
Para compartir informes

1. Pulse Ver informe (consulte la Figura 5-110 Pantalla Guardar informe 3) o pulse el icono
Aplicacion Data Manager , seleccione el icono Informe en la nube y seleccione un informe
especifico para acceder a la pantalla Informe de prueba.
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| Test Report

<

=
magn:glu Alignment

Pre-repar &
Postrepair  PreTepair

Figura 5-118 Pantalla de informe de prueba

® NOTA

En la pantalla Lista de informes, en Administrador de datos > Informe en la nube, un informe marcado con

indica que se ha cargado correctamente a la nube y se puede compartir con otros; mientras que un informe
marcado con indica una carga fallida en la nub@o se puede compartir.

2. Toque el <: Botdn en la barra de herramientas superior para compartir el informe.

1) Escanee el cédigo QR para ver el informe directamente. El cédigo QR es diferente para cada informe.

View and Share Report

Scan the QR code to share or send the report via the following
methods

Figura 5-119 Pantalla de método de uso compartido de informes en la nube

2) Toque Enviar correo electrdnico, ingrese la direccion de correo electrénico y luego toque Enviar para compartir el informe.
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Cancel Send Email

* Please enter email address

[ Please enter

Set as default

Mail subject

[ i A7 2011> Wheel Alignment Report (Report ID: MAXIA20260125100/300 ‘

Mail content
TOUI ZU 15 \E) UETTI0 AUGTAT ZU 112 WITEET ANGTITIENt REpOTT
has been generated. Click
https://yourls-prod.autel.com/tévv2?param=jhZ0q1 to view
now.

Figura 5-120 Pantalla de envio de correo electrénico

3) Toque Enviar SMS, ingrese el nimero de teléfono y luego toque Enviar para compartir el informe.

Send SMS

Please enter your phone number:
f

+86 v

Figura 5-121 Pantalla Enviar SMS

5.5 Glosario

5.5.1 Linea central de geometria

La linea central de geometria se refiere a la interseccion del plano central longitudinal de la carroceria y
el plano horizontal de los ejes delantero y trasero (linea punteada azul).
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5.5.2 Angulo de empuje
Definicion
El angulo de empuje es el angulo entre el plano geométrico central longitudinal del vehiculo y

la linea de empuje (el eje motriz es la linea perpendicular al centro del eje trasero). Como se
muestra en la imagen a continuacion.

Funcién
Asegurese de que el vehiculo circula en linea recta.
Efectos del angulo de empuje anormal
El volante se inclina cuando el vehiculo se conduce hacia adelante.

Los neumaticos estan anormalmente desgastados y el vehiculo se desvia hacia un lado.
5.5.3 Entonces
Definicion

La convergencia es el angulo entre el plano central de rotacién de la rueda y el plano
longitudinal del vehiculo (como se muestra en la imagen siguiente).
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Funcion

Elimine o reduzca el efecto adverso que se produce cuando los extremos delanteros de las dos ruedas se separan
hacia afuera debido a la inclinacién al conducir. Asegurese de que las ruedas no giren hacia afuera.

Evita que las ruedas se deslicen lateralmente. Reduce el desgaste de los neumaticos y el consumo de combustible.

Efectos del dedo del pie anormal

Un lado del neumatico esta desgastado anormalmente.
El vehiculo presenta vibraciones excesivas al circular a alta velocidad.

El volante se inclina cuando se conduce en linea recta.
5.5.4 Dedo del pie total

La suma de la convergencia de las ruedas coaxiales izquierda y derecha.

5.5.5 Comba
Definicion

La inclinacién es el angulo entre el plano de rotacién de la rueda y el plano longitudinal perpendicular al plano de
apoyo del vehiculo. Si la parte superior de la rueda esta inclinada hacia afuera con respecto al plano de rotacién,
se trata de una inclinacion positiva. Si la parte superior de la rueda esta inclinada hacia adentro, se trata de una

inclinacion negativa (como se muestra en la imagen a continuacion).
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Funcion

Mejora la seguridad de las ruedas delanteras y hace que la direcciéon sea mas ligera al conducir.

Efectos de una comba anormal

Cuando la inclinacion es demasiado grande, la parte exterior de la rueda se desgasta. El vehiculo
vibra excesivamente y el volante se vuelve inestable al conducir a alta velocidad.

Cuando la inclinacién es demasiado pequefia, el lado interior de la rueda se desgasta.
La direccion es pesada y no hay suficiente fuerza para devolver el volante automaticamente a
la posicion central.

Cuando la inclinacion izquierda y la inclinacion derecha no son iguales, el vehiculo se desliza
lateralmente y se desvia durante la conduccion.

5.5.6 Rueda delantera
Definicién

El pivote central es el centro de rotacién de la rueda. El angulo de avance es el angulo entre el eje del
pivote central y la perpendicular al plano de apoyo del vehiculo (como se muestra en la imagen a
continuacion).
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Funcién

Crear la fuerza para devolver el volante automaticamente a la posicion central.
Garantiza la estabilidad del vehiculo al conducir en linea recta. Ademas, hace que el volante sea mas

ligero y facil de volver a colocar tras un cambio de direccion.

Efectos del lanzador anormal

Cuando las ruedas pivotantes izquierda y derecha no son iguales, las ruedas izquierdas no estan
sincronizadas con las derechas al cambiar de direccién, lo que provoca desviaciones durante la
marcha.

Cuando la rueda es demasiado pequena, el volante es inestable.

Cuando el avance es demasiado grande, la direccion es pesada.
5.5.7 Inclinacion del eje de direccion (SAl)
Definicion

La inclinacién del eje de direccion es el angulo entre el eje del pivote y la linea vertical en el plano vertical
lateral del vehiculo (como se muestra en la imagen siguiente).

Funcién

Cuando las ruedas se desvian de la posicion recta debido a una fuerza externa, las ruedas delanteras

volveran automaticamente a la posicion recta.
Efectos de la inclinacion anormal del eje de direccion

Cuando la inclinacion del eje de direccién es demasiado grande, la fuerza de direccion requerida

se hace mas grande y la direccién se vuelve dificil.

Cuando la inclinacion del eje de direccion es demasiado pequefia, el sistema de direccién no puede regresar

completamente a la posicion central después de que el vehiculo realiza un giro.
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Cuando la inclinacion del eje de direccién izquierdo y la inclinacion del eje de direcciéon derecho son

Si no es igual, el vehiculo puede desviarse hacia un lado.
5.5.8 Angulo incluido (IA)
Definicion

El angulo incluido es el angulo Y entre el eje del pivote central y el eje de la rueda. Su valor es la
suma de la inclinacién del eje de direccion a y la caida $ (como se muestra en la imagen a
continuacion).

Funcién

El angulo incluido se utiliza para diagnosticar la desalineacion del sistema de suspension y la
deformacion de los componentes de la suspension.

Efectos del angulo incluido anormal

Cuando el angulo incluido es demasiado pequefio, la inclinacién del eje de direccion es normal y la

inclinacion es demasiado pequefia, el mufién del eje puede doblarse.

Cuando el angulo incluido es normal, la inclinacién del eje de direccién es demasiado pequefia y la

inclinacion es demasiado grande, el brazo de control inferior puede doblarse.

Cuando el angulo incluido es normal, la inclinacién del eje de direcciéon es demasiado grande y la

inclinacion es demasiado pequefia, el brazo de control superior puede doblarse.

Cuando el angulo incluido es demasiado grande, la inclinaciéon del eje de direccion es demasiado

pequefia y la inclinacién es demasiado grande, el brazo de control inferior y el mufién del eje
pueden doblarse.

5.5.9 Convergencia en los giros
Definicion

El angulo de Ackerman es la diferencia entre el angulo de direccion de la rueda exterior y el
angulo de direccion de la rueda interior cuando el vehiculo hace un giro.
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Funcion

Asegurese de que las dos ruedas delanteras apunten en la direccion correcta para obtener mayor agarre.

Efectos del angulo de Ackerman anormal

Los neumaticos pueden presentar desgaste.

Los neumaticos pueden deslizarse lateralmente o saltar o tener ruido anormal debido a un agarre

insuficiente cuando el vehiculo realiza una curva.

5.5.10 Angulo de direccién maximo
Definicion
El angulo de direccién maximo es el angulo que cubre el plano de rotacion de las ruedas cuando las

ruedas delanteras giran desde la posicion recta a la posicion limite izquierda o derecha.

= X
b = SRS x
" | ‘3 b4
. ! \
&/J:\ \\/
k2 o= = \: ¥
== N ]
\ ‘
\
\\\ /, p

Funcion
Controlar el radio de giro minimo y garantizar la estabilidad y maniobrabilidad de la conduccion del
vehiculo.
Efectos del angulo de direcciéon maximo anormal
El vehiculo puede deslizarse durante la conduccion.

Puede haber ruido cuando el vehiculo hace un giro.
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El volante puede vibrar.
La direccion es pesada.

En casos extremos, el vehiculo podria volcar.

5.5.11 Altura de manejo

La ubicacion y el método de ajuste de la altura varian segun el fabricante del vehiculo. Consulte los detalles a
continuacion.

Altura de conduccion de fabricantes de vehiculos como Volkswagen, Audi, Porsche, etc.

Altura de conduccion de fabricantes de vehiculos como Mercedes-Benz, Maybach, etc.,
determinada midiendo la inclinacion de los componentes relacionados con el chasis.
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La altura del vehiculo de fabricantes de vehiculos como Renault, Peugeot, tiene mas de un valor que
debe medirse en una posicién de neumatico.

5.5.12 Angulo de retroceso
Definicion

El angulo de retroceso es el angulo entre la linea vertical de la linea de conexion del centro de la rueda
y la linea de empuije.

Funcién
Para diagnosticar la deformacion del eje.
Efectos del angulo de retroceso anormal
El angulo de retroceso genera una diferencia entre las distancias entre ejes izquierda

y derecha, y el vehiculo se inclina hacia el lado de la distancia entre ejes mas corta.

5.5.13 Rueda recta hacia adelante

La mitad del valor de la diferencia entre la convergencia izquierda y la convergencia derecha de la rueda delantera.

5.5.14 Valor simétrico

Las dimensiones geométricas del vehiculo suelen ser simétricas, lo que se utiliza para juzgar de manera
preliminar si el vehiculo ha sufrido un accidente y el estado de salud del chasis, y ayudar a la alineacion de
las cuatro ruedas.
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5.5.15 Diametro de laminacion

El radio de rodadura R es igual a la distancia desde el centro de la rueda hasta el suelo.

97

El diametro de rodadura es equivalente a dos radios de rodadura R.
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6 Mantenimiento y servicio

6.1 Instrucciones de mantenimiento

6.1.1 Mantenimiento del bastidor de alineacion de ruedas

6.1.1.1 Mantenimiento de la camara

Mantenga las manos y herramientas alejadas del area de la lente de la camara.

NO intente limpiar la lente de la camara con un limpiacristales estandar y un pafio, ni soplandola
con aire comprimido. Si es necesario limpiarla, hagalo con un liquido limpiador éptico especial o

aire comprimido.
6.1.1.2 Ajuste de los pies ajustables

Si el pie de ajuste no hace contacto con el suelo incluso después de apretar completamente la
perilla, ajuste su altura.

Use una llave ajustable para colocarla en la tuerca hexagonal superior del pie ajustable y afldjela.
Gire la perilla a la altura deseada y luego gire la tuerca superior en sentido antihorario para asegurar

el pie ajustable.
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6.1.1.3 Mantenimiento del riel guia

Para mantener un movimiento vertical suave del marco de alineacién de ruedas, lubrique los dos rieles guia con grasa

cada seis meses.

Utilice una pistola de engrase para llenar los dos engrasadores en los espacios de ambos lados del marco (como se

muestra a continuacion).

6.1.1.4 Mantenimiento de la cadena

Para mantener un movimiento vertical suave del marco de alineacién de ruedas, lubrique las dos cadenas con aceite

antioxidante cada seis meses.

Presione el botéon ARRIBA para levantar la columna interior del marco, ubicar las cadenas y aplicar aceite antioxidante a

lo largo de la superficie de las cadenas.
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6.1.1.5 Mantenimiento del husillo de avance

Para mantener un movimiento vertical suave del marco de alineacion de ruedas, lubrique el tornillo de avance con grasa cada

seis meses.

Utilice una pistola engrasadora para aplicar grasa al tornillo guia expuesto en el centro del marco (como se muestra a

continuacion).
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6.1.2 Mantenimiento de objetivos

NO utilice objetos duros para golpear o rayar la superficie del objetivo, ya que esto podria impedir su identificacion. Tenga en

cuenta que la suciedad, el aceite o la grasa acumulados también pueden provocar fallos en la identificacion del objetivo.

Si el icono rojo que se muestra a continuacion aparece sobre el patron de objetivo en la pantalla de visualizaciéon de objetivo,

es posible que sea necesario limpiar el objetivo.

® Icono rojo: Objetivo no encontrado.

No utilice toallas de taller ni trapos para limpiar el objetivo, ya que sus fibras pueden retener grasa y dejar una pelicula fina

sobre la superficie del objetivo durante la limpieza.
Limpie el objetivo con un detergente suave y toallas de papel suaves.

NO lave con manguera, sumerja en agua ni rocie limpiador directamente sobre el objetivo, ya que esto puede dafiar los

componentes opticos. Asegurese de limpiar completamente toda la superficie del objetivo.
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6.2 Procedimientos de servicio

Esta seccién presenta informacion para resolucion de problemas, soporte técnico, servicio de reparacion y solicitud de
piezas de reemplazo u opcionales.
6.2.1 Autoinspeccion
1. El mecanismo de elevacién del marco de alineacién de ruedas no funciona.
Compruebe si el cable de alimentacién esta bien conectado.
Verifique si el interruptor de encendido del marco de alineacién de ruedas esta encendido.
Verifique que el botéon de PARADA DE EMERGENCIA esté encendido.
Compruebe si ha esperado mas de 5 segundos para que el sistema se encienda.

Verifique si el marco de alineacion de las ruedas alcanza la posicion limite inferior/limite superior

posicion.
2. El mecanismo de elevacién del marco de alineacién de ruedas es dificil de levantar o bajar.
Compruebe si los cables de carga u otros cables estan enredados.
Compruebe si hay obstaculos alrededor del marco de alineacion de ruedas.

3. La camara no funciona.

Compruebe si el cable de alimentacién esta conectado a la toma de corriente y al interruptor de encendido.

del marco de alineacién de ruedas esta encendido.

Compruebe que los cables de alimentacion y los cables USB en la barra transversal estén bien sujetos.
conectado.

6.2.2 Servicios posventa

6.2.2.1 Mantenimiento en sitio

1. El mecanismo de elevacion del marco de alineacion de ruedas aun no funciona después de la instalacion.

inspeccion.

Ingrese al modo de fabrica mediante el personal de servicio posventa para verificar el estado de cada
Sensor y freno de motor.

Retire la cubierta posterior para verificar si los cables estan sueltos, rotos o tienen

otros defectos.

2. El mecanismo de elevacion del marco de alineacion de ruedas aun es dificil de levantar o bajar después

autoinspeccion.
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El personal de servicio posventa verifica en el sitio si la estructura del marco de alineacién de ruedas

esta deformada.
Ingrese al modo de fabrica y verifique el estado de cada sensor y freno del motor.

Retire la cubierta posterior para verificar si los cables estan sueltos, rotos o tienen
otros defectos.

3. El marco de alineacion de ruedas se levanta y cae con un ruido anormal evidente y queda atascado.

Ingrese al modo de fabrica mediante el personal de servicio posventa para verificar el estado de cada
Sensor y freno de motor.

Retire la cubierta posterior para verificar si los cables estan sueltos, rotos o tienen
otros defectos.

4. Cuando el marco de alineacion de ruedas esta encendido, no puede permanecer quieto a ninguna altura ni

descender por si solo.

Ingrese al modo de fabrica mediante el personal de servicio posventa para verificar el estado del freno
del motor.

Retire la cubierta posterior para verificar si los cables estan sueltos, rotos o tienen
otros defectos.

5. Las piezas clave del marco de alineacién de ruedas estan ligeramente sueltas.

Inspeccidn en el sitio por parte del personal de servicio posventa para determinar si es
normal o si necesita ser reparado o reemplazado.

6. Otros problemas que no puedan ser resueltos por el usuario mediante la autoinspeccion.

6.2.2.2 Regresar a la sucursal

1. La cuestion sigue sin resolverse después de que el personal de servicio posventa esté presente en el lugar.

inspeccion.

El personal de la sucursal se comunicara con el departamento de I+D de la sede central para verificar la
estructura del marco de alineacion de ruedas, el hardware, el software, etc., y brindar soluciones en

colaboracion.
6.2.2.3 Regreso a la Sede

1. La cuestion sigue sin resolverse después de la inspeccion in situ realizada por el personal de servicio posventa.

El personal de 1+D de la sede central comprobara el marco de alineacion de ruedas.
estructura, hardware, software, etc.

2. Cuando el marco de alineacion de ruedas esta apagado, no puede permanecer quieto a ninguna altura.
y descendera por si solo.
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El personal de |1+D de la sede central comprobara todas las partes de la rueda.

Estructura del marco de alineacién para solucionar problemas.
3. Aflojamiento o rotura grave de componentes clave del marco de alineacién de ruedas.
El personal de I1+D de la sede central comprobara todas las partes de la rueda.
Estructura del marco de alineacién para solucionar problemas.
6.2.3 Reemplazo de piezas
Piezas que pueden ser reemplazadas por el usuario
1. Ruedas
2. Pies ajustables
3. La cubierta frontal de la columna exterior
4. La cubierta frontal de la columna interior
5. Cables externos como cable de alimentacion, cable de carga, cables del monitor, etc.
6. Cadena
7. Soporte para tableta
8. Soporte para monitor
9. Monitor
10. Tapa superior de la columna interior

Piezas que necesitan ser reemplazadas por el personal de servicio posventa

1. Base

2. Contraportada

3. Cordones interiores

4. Hardware interno

5. Puerto de carga de 12 V/24 V
6. Mango o soporte para mango
7. Panel de botones de control

8. Cadena

9. Camara (se necesita recalibracion)
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Piezas que deben devolverse a la sucursal para su reemplazo
1. Varilla de empuije eléctrica o motor
2. Sistema de columnas
3. Barra transversal
4. Control maestro

5. Carril guia para columna interior

6.2.4 Soporte técnico

Si tiene alguna pregunta o problema con el funcionamiento del producto, comuniquese con nosotros (consulte

la siguiente informacién de contacto) o con su distribuidor local.
Sede de Altar China

Teléfono: +86 (0755) 8614-7779 (de lunes a viernes, de 9:00 a 18:00, hora de Pekin)

Correo electrénica: suppart@autel com
Direccién: Piso 2, Edificio Caihong Keji, 36 Hi-tech North Six Road, Comunidad Songpingshan, Subdistrito
Xili, Distrito Nanshan, Ciudad de Shenzhen, China

Web: www.autel.com

Altar de América del Norte

Teléfono: 1-855-288-3587 (de lunes a viernes, de 9 a. m. a 6 p. m., hora del este)
Correo electrénico: ussupport@autel.com
Direccién: 36 Harbor Park Drive, Port Washington, Nueva York, EE. UU. 11050

Web: www.autel.com/us

Altar Europa
Teléfono: +49(0)89 540299608 (de lunes a viernes, de 9:00 a 18:00, hora de Berlin)

Correo electrénico: support. eu@autel.com
Direccién: Landsberger Str. 408, 81241 Munich, Alemania
Web: www.autel.eu

Altar de APAC
Japén:
Teléfono: +81-045-548-6282

Correo electronico: support jp@autel.com
Direccion : 6to piso, Ari-nadoribiru 3-7-7, Shinyokohama, Kohoku-ku, Yokohama-shi, Kanagawa-ken,
222-0033 Japdn
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Web: www.autelcom/fjp

Australia:

Correo electrdnica:

ausupport@autel.com  Direccion: Unidad 5, 25 Veronica Street, Capalaba

IMEA Autel

Teléfono: +971 585 002709 (en EAU)

Correo electrdnico: imea-support@autel com
Direccion: 906-17, Torre Preatoni (Cluster L), Jumeirah Lakes Tower, DMCC, Dubai,

Web: www.autel.com
Altar de América Latina
México:
Phone: +52 33 1001 7880 (Spanish in Mexico)  Email:

latsupport@autel.com  Address:

Avenida Americas 1905, 6B, Colonia Aldrete, Guadalajara, Jalisco,
México

Brasil:

Correo electrdnica:

brsupport@autel.com Direccién : Avenida José de Souza Campos n° 900, sala 32, Nova Campinas,
Campinas — SP, Brasil

Web: www.autel.com/br

6.2.5 Servicio de reparacion

Si es necesario devolver su dispositivo para su reparacion, descargue el formulario de servicio de
reparacion de www.autel com y complételo. Debe incluir la siguiente informacion:

Nombre del contacto
Direccion de devolucién

Numero de teléfono

Nombre del producto

Descripcion completa del problema ~ Comprobante
de compra para reparaciones en garantia  Método de

pago preferido para reparaciones fuera de garantia
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@ NoTA

Para reparaciones fuera de garantia, el pago se puede realizar con Visa, Master Card o con términos de crédito

aprobados.

Envie el dispositivo a su agente local o a la siguiente direccion:
Piso 2, Edificio Caihong Keji, 36 Hi-tech North Six Road, Comunidad Songpingshan,
Subdistrito de Xili, distrito de Nanshan, ciudad de Shenzhen, China

6.2.6 Otros servicios

Puede comprar los accesorios opcionales directamente de los proveedores de herramientas autorizados de

Autel y/o de su distribuidor o agente local.
Su orden de compra debe incluir la siguiente informacion:
Informacién de contacto

Nombre del producto o pieza
Descripcién del articulo

Cantidad de compra
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7/ Informacion de cumplimiento

Declaracion de la FCC Identificacion de la FCC: WQ8-DA2211

Este dispositivo cumple con la Parte 15 de las Normas de la FCC. Su funcionamiento esta sujeto a las dos condiciones
siguientes:
1. Este dispositivo no puede causar interferencias dafinas.

2. Este dispositivo debe aceptar cualquier interferencia recibida, incluidas las interferencias que puedan

provocar un funcionamiento no deseado.

AADVERTENUA
Los cambios o modificaciones no aprobados expresamente por la parte responsable del cumplimiento anularian la

autoridad del usuario para operar el equipo.

Este equipo ha sido probado y cumple con los limites establecidos para dispositivos digitales de Clase B, segun la Parte
15 de las Normas de la FCC. Estos limites estan disefados para brindar una proteccion razonable contra interferencias

perjudiciales en una instalacién residencial.

Este equipo genera, utiliza y puede radiar energia de radiofrecuencia y, si no se instala y utiliza de acuerdo con las
instrucciones, puede causar interferencias perjudiciales en las comunicaciones por radio. Sin embargo, no se garantiza
que no se produzcan interferencias.

En una instalacion particular. Si este equipo causa interferencias perjudiciales en la recepcién de radio o television, lo cual
puede determinarse encendiéndolo y apagandolo, se recomienda al usuario intentar corregir la interferencia mediante una

o mas de las siguientes medidas.
medidas:
Reorientar o reubicar la antena receptora. ~ Aumentar la
separacion entre el equipo y el receptor.  Conectar el equipo a una toma de corriente en

un circuito diferente al que esta conectado el equipo.
El receptor esta conectado.

Consulte al distribuidor o a un técnico de radio/TV experimentado para obtener ayuda.
Declaracién de exposicion a la radiacién de la FCC

Este equipo cumple con los limites de exposicion a la radiaciéon de la FCC establecidos para entornos no controlados.

Debe instalarse y utilizarse a una distancia minima de 20 cm entre el radiador y el cuerpo.



Advertencia de IC Cl: 10826A-DA2211

Este dispositivo cumple con las normas RSS exentas de licencia de Industry Canada. Su funcionamiento esta
sujeto a las dos condiciones siguientes:

(1) Este dispositivo no puede causar interferencias y

(2) Este dispositivo debe aceptar cualquier interferencia, incluida aquella que pueda provocar un funcionamiento
no deseado del dispositivo.

Este dispositivo cumple con los requisitos de exencién de licencia de Industry Canada. Su uso esta autorizado
sujeto a las dos condiciones siguientes:

(1) el dispositivo no debe producir interferencias, y

(2) El usuario del dispositivo debe aceptar cualquier interferencia de radio recibida, incluso si es probable que
dicha interferencia afecte su funcionamiento.

/I\ ADVERTENCIA

Los cambios o modificaciones no aprobados expresamente por la parte responsable del cumplimiento podrian
anular la autoridad del usuario para operar el equipo.

Este equipo ha sido probado y cumple con los limites establecidos para dispositivos digitales de Clase B,
segun las Normas IC. Estos limites estan disefiados para brindar una proteccion razonable contra interferencias

perjudiciales en una instalacion residencial.

Este equipo genera, utiliza y puede radiar energia de radiofrecuencia y, si no se instala y utiliza de acuerdo con
las instrucciones, puede causar interferencias perjudiciales en las comunicaciones por radio. Sin embargo, no
se garantiza que no se produzcan interferencias.

En una instalacion particular. Si este equipo causa interferencias perjudiciales en la recepcién de radio o
televisién, lo cual puede determinarse encendiéndolo y apagandolo, se recomienda al usuario intentar corregir

la interferencia mediante una o mas de las siguientes medidas.
medidas:

Reorientar o reubicar la antena receptora. ~ Aumentar la
separacion entre el equipo y el receptor.  Conectar el equipo a una toma de

corriente en un circuito diferente a aquel al que esta conectado el receptor.

Consulte al distribuidor o a un técnico de radio/TV experimentado para obtener ayuda.
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Declaracion de exposicion a la radiacion IC

Este equipo cumple con los limites de exposicién a la radiacién IC establecidos para un entorno no controlado.

Debe instalarse y utilizarse a una distancia minima de 20 cm entre el radiador y el cuerpo.

Cumplimiento CE

Directiva RED 2014/53/UE.

Cumplimiento de RoHS

Se declara que este dispositivo cumple con la Directiva europea RoHS 2011/65/UE.
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8 Garantia

8.1 Garantia limitada de un ano

Autel Intelligent Technology Corp., Ltd. (la Compaiiia) garantiza al comprador minorista original de
este dispositivo que, si este producto o cualquier parte del mismo, durante el uso y las condiciones
normales del consumidor, presenta defectos de material o mano de obra que resulten en una falla del

producto dentro del periodo de un afio a partir de la fecha de compra, dichos defectos seran reparados
o reemplazados (con piezas nuevas o reconstruidas) con comprobante de compra, a opcion de la
Compaifiia, sin cargo por piezas o mano de obra directamente relacionada con los defectos.

@ NOTA

Si el periodo de garantia es inconsistente con las leyes y regulaciones locales, cumpla con las leyes
y regulaciones locales pertinentes.

La Compaiiia no se responsabiliza de ningun dafio incidental o consecuente derivado del uso, mal
uso o montaje del dispositivo. Algunos estados no permiten limitaciones a la duracién de una garantia
implicita, por lo que las limitaciones anteriores podrian no ser aplicables en su caso.

Esta garantia no se aplica a:
a) Productos sometidos a uso o condiciones anormales, accidentes, mal manejo, negligencia,

alteracion no autorizada, mal uso, instalacién o reparacion incorrecta o almacenamiento inadecuado;

b) Los productos cuyo nimero de serie mecanico o nimero de serie electronico haya sido
eliminado, alterado o desfigurado;

c) Dafios por exposicion a temperaturas excesivas o condiciones ambientales extremas.
condiciones;

d) Dafios resultantes de la conexién o el uso de cualquier accesorio u otro producto no aprobado o
autorizado por la Compaiiia;

e) Defectos de apariencia, cosméticos, decorativos o estructurales tales como marcos y
partes no operativas

f) Productos dafiados por causas externas como fuego, suciedad, arena, fuga de bateria, fusible
quemado, robo o uso indebido de cualquier fuente eléctrica.

0 IMPORTANTE

Todo el contenido del producto podria eliminarse durante el proceso de reparacion. Debe crear una copia de

seguridad de todo el contenido de su producto antes de entregarlo al servicio de garantia.
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