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Sicherheitsinformationen

Zu lhrer eigenen Sicherheit und der Sicherheit anderer sowie zur Vermeidung von Schéden an den Geraten und
Fahrzeugen, an denen sie verwendet werden, ist es wichtig, dass die in diesem Handbuch enthaltenen Sicherheitshinweise

von allen Personen gelesen und verstanden werden, die die Geréte bedienen oder mit ihnen in Kontakt kommen.

Fur die Fahrzeugwartung sind zahlreiche Verfahren, Techniken, Werkzeuge und Ersatzteile erforderlich, ebenso wie die
Fachkenntnisse des Ausfiihrenden. Aufgrund der Vielzahl an Testanwendungen und der unterschiedlichen Produkte, die
mit dieser Ausriistung geprift werden kénnen, ist es uns unmdglich, alle Eventualititen vorherzusehen oder Ratschlage
bzw. Sicherheitshinweise fiir jeden einzelnen Fall zu geben. Es liegt in der Verantwortung des Kfz-Technikers, das zu
prifende System genau zu kennen. Die Anwendung korrekter Wartungsmethoden und Testverfahren ist unerlasslich. Es
ist wichtig, die Tests sachgemaR und ordnungsgemaR durchzufiihren, sodass weder die eigene Sicherheit noch die

Sicherheit anderer Personen im Arbeitsbereich, das verwendete Gerat oder das zu prifende Fahrzeug geféhrdet werden.

Beachten und befolgen Sie vor der Verwendung des Gerats stets die Sicherheitshinweise und Prufverfahren des Herstellers
des zu prifenden Fahrzeugs oder Geréts. Verwenden Sie das Gerat nur wie in dieser Bedienungsanleitung beschrieben.

Lesen, verstehen und befolgen Sie unbedingt alle Sicherheitshinweise und Anweisungen in dieser Bedienungsanleitung.

Sicherheitshinweise

Sicherheitshinweise dienen dazu, Personenschaden und Sachschéden vorzubeugen.

Alle Sicherheitsmeldungen werden mit einem Signalwort eingeleitet, das den Gefahrengrad angibt.

AGEFAHR

Weist auf eine unmittelbar drohende Gefahrensituation hin, die, wenn sie nicht vermieden wird, zum Tod oder zu schweren

Verletzungen des Bedieners oder von Umstehenden fiihren kénnte.

AWARNUNG

Weist auf eine potenziell geféhrliche Situation hin, die, wenn sie nicht vermieden wird, zum Tod oder zu schweren

Verletzungen des Bedieners oder von Umstehenden fulhren kénnte.

Sicherheitshinweise

Die hierin enthaltenen Sicherheitshinweise beziehen sich auf Situationen, die Autel zum Zeitpunkt der Veréffentlichung bekannt waren.
Autel kann nicht alle méglichen Gefahren kennen, bewerten oder Sie dariiber beraten. Sie missen sich vergewissern, dass

keine der auftretenden Bedingungen oder Arbeitsablaufe lhre personliche Sicherheit gefahrdet.



/N GEFAHR

Bei laufendem Motor muss der Arbeitsbereich gut beliiftet sein oder ein Abgasabsaugungssystem an die

Abgasanlage des Motors angeschlossen werden. Motoren produzieren Kohlenmonoxid, ein geruchloses, giftiges
Gas, das die Reaktionszeit verlangsamt und zu schweren Verletzungen oder zum Tod fiihren kann.

& Es wird nicht empfohlen, Kopfhdrer mit hoher Lautstarke zu verwenden.

Langes Horen bei hoher Lautstéarke kann zu Hérverlust fihren.
A Sicherheitswarnungen

y Fuhren Sie Fahrzeugtests stets in einer sicheren Umgebung durch.

y Tragen Sie eine Schutzbrille, die den ANSI-Normen entspricht.

y Kleidung, Haare, Hande, Werkzeuge, Testgerate usw. von allen beweglichen oder heif3en Teilen fernhalten.
Motorteile.

y Betreiben Sie das Fahrzeug in einem gut beliifteten Arbeitsbereich, da die Abgase giftig sind.

y Stellen Sie das Getriebe auf PARK (bei Automatikgetriebe) oder NEUTRAL (bei Schaltgetriebe) ein.
Getriebe) und vergewissern Sie sich, dass die Feststellbremse angezogen ist.

y Legen Sie Blocke vor die Antriebsrader und lassen Sie das Fahrzeug niemals unbeaufsichtigt, wahrend
Testen.

Seien Sie besonders vorsichtig beim Arbeiten an Ziindspule, Verteilerkappe, Ziindkabeln und Zindkerzen. Diese

Bauteile erzeugen bei laufendem Motor gefahrliche Spannungen.

y Halten Sie einen Feuerléscher bereit, der fir Benzin-, Chemie- und Elektrobrande geeignet ist.

y SchlieBen Sie keine Testgerate an oder trennen Sie diese, solange die Ziindung eingeschaltet ist oder der Motor
lauft.

y Halten Sie die Testgeréte trocken, sauber und frei von Ol, Wasser und Fett. Reinigen Sie die AuRenseite der
Geréate bei Bedarf mit einem milden Reinigungsmittel und einem sauberen Tuch.

y Fahren Sie nicht gleichzeitig das Fahrzeug und bedienen Sie die Testgeréate. Jede Ablenkung kann einen Unfall
verursachen.

y Beachten Sie die Angaben im Servicehandbuch des zu wartenden Fahrzeugs und befolgen Sie alle
Diagnoseverfahren und Sicherheitsvorkehrungen. Andernfalls kann es zu Verletzungen oder Schaden an
den Testgeraten kommen.

y Um Schéden an den Testgeraten oder die Erzeugung falscher Daten zu vermeiden, stellen Sie sicher, dass die
Fahrzeugbatterie vollstandig geladen und die Verbindung zum DLC des Fahrzeugs sauber ist.
sicher.

y Platzieren Sie das Testgerat nicht am Verteiler des Fahrzeugs. Starke elektromagnetische Stérungen kénnen
das Gerat beschadigen.



LASERSTRAHLUNG

Richten Sie den Laserstrahl niemals auf Personen, insbesondere nicht auf deren Gesicht oder Augen.

LASER

2

Der Begriff Laserausriistung bezeichnet Gerate, Systeme oder Testaufbauten, die Laserstrahlung erzeugen,

Ubertragen oder nutzen.

Die Laserklasse gibt das Gefahrenpotenzial der von ihr emittierten Laserstrahlung an. Bei Lasergeraten der Klasse

2 liegt die emittierte Laserstrahlung im sichtbaren Spektralbereich (400 nm bis 700 nm).

Die Augenlider bieten ausreichenden Schutz bei versehentlichem, kurzzeitigem Augenkontakt mit Laserstrahlung.
Lasergeréate der Klasse 2 kdnnen daher ohne weitere Vorsichtsmanahmen verwendet werden, sofern der Benutzer
definitiv nicht langer als 0,25 Sekunden absichtlich in den Laserstrahl blicken oder wiederholt in den Laserstrahl

oder direkt reflektierte Laserstrahlung schauen muss.

/\ WARNUNG
Die Einnahme von Medikamenten oder der Konsum von Alkohol verlangsamen die Reflexwirkung der Augenlider.
Dies birgt ein besonderes Risiko. Das Tragen einer Laserschutzbrille der Schutzklasse R1 wird fiir alle Personen

empfohlen, die unter Medikamenteneinfluss stehen.

Personen, die nicht fir den Umgang mit Lasergeraten und die Gefahren der Laserstrahlung geschult sind, dirfen

keine Arbeitsplatze betreten, an denen mit Laserstrahlen oder laseremittierenden Geréten gearbeitet wird.

SicherheitsmafRnahmen:

y Der Bediener muss den Warnhinweis ,Warnung Laserstrahl* in Augenhdhe und gut sichtbar an der Messstation
anbringen.

y Schauen Sie nicht direkt in die Laserquelle. y Der

Bediener muss die bestimmungsgeméRe Verwendung einhalten.



Infrarotstrahlung

Infrarotgerat im Inneren. Direkten Augenkontakt vermeiden.
HeiRe Oberflache. Direkten Kontakt vermeiden.
Sicherheitsmalinahmen:

y Der Bediener muss den Warnhinweis ,Warnung vor Infrarotstrahlung” auf Augenhdhe anbringen und
in sichtbarer Weise an der Messstation.
y Schauen Sie nicht direkt in die Infrarotquelle. y Der

Bediener muss die bestimmungsgeméafe Verwendung des Produkts einhalten.

SICHERHEITSSCHUHE TRAGEN

Sicherheitsschuhe mussen getragen werden.

Bei Arbeiten mit Verletzungsrisiko fur die FiiBe muss auf die Notwendigkeit des Tragens von Sicherheitsschuhen
hingewiesen werden. Fu3verletzungen kénnen beispielsweise durch Stiirze, herabfallende Werkzeuge oder
Arbeitsmaterialien, Einklemmen des FuRes, Eindringen von Nageln oder Metallspanen in die Fu3sohlen usw. verursacht

werden.
SicherheitsmaBnahmen:

y Der Bediener hat das Pflichtschild ,Sicherheitsschuhe tragen“ in Augenhéhe und gut sichtbar an der Messstation

anzubringen.

y Die Bediener sollten stets die empfohlenen Schutzschuhe tragen.
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Verwendung dieses Handbuchs

Dieses Handbuch enthalt Anweisungen zur Geréateverwendung.

Einige Abbildungen in diesem Handbuch zeigen méglicherweise Module und optionales Zubehdr, die nicht in Ihrem
System enthalten sind. Wenden Sie sich an Ihren Vertriebsmitarbeiter, um Informationen zur Verfligbarkeit weiterer

Module und optionaler Werkzeuge oder Zubehdrteile zu erhalten.

1.1 Konventionen

Folgende Konventionen werden verwendet:
1.1.1 Fettdruck

Fettdruck wird verwendet, um auswahlbare Elemente wie Schaltflichen und Mentioptionen hervorzuheben.
Beispiel:
y Tippen Sie auf OK.

1.1.2 Hinweise und wichtige Mitteilungen

1.1.2.1 Anmerkungen

Eine ANMERKUNG enthalt hilfreiche Informationen wie zusatzliche Erlauterungen, Tipps und Kommentare.

Beispiel:

@ NOTIZ

Neue Batterien erreichen ihre volle Kapazitat nach etwa 3 bis 5 Lade- und Entladezyklen.

1.1.2.2 Wichtig

WICHTIG kennzeichnet eine Situation, die, wenn sie nicht vermieden wird, zu Schaden am Tablet oder Fahrzeug
fuhren kann.

Beispiel:

© wichtic
Halten Sie das Kabel von Hitze, O, scharfen Kanten und beweglichen Teilen fern. Beschédigte Kabel miissen

umgehend ausgetauscht werden.




1.1.3 Hyperlinks

In elektronischen Dokumenten sind Hyperlinks verfiigbar. Blau kursiver Text kennzeichnet einen anklickbaren Hyperlink;

blau unterstrichener Text kennzeichnet einen Website-Link oder einen Link zu einer E-Mail-Adresse.

1.1.4 lllustrationen

Da die Abbildungen in diesem Handbuch nur Beispiele sind, kann der tatséchliche Testbildschirm je nach Fahrzeug

variieren. Beachten Sie die Mentitel und die Anweisungen auf dem Bildschirm, um die richtige Option auszuwahlen.

Die Abbildungen basieren auf den Standardeinstellungen der Achsvermessung. Sie kdnnen die Einstellungen an lhre
Bedrfnisse und die jeweilige Situation anpassen. Weitere Informationen finden Sie in der Dokumentation zur

Achsvermessung .

Die Abbildungen mit Klemmen in diesem Handbuch basieren auf der Verwendung von Felgenklemmen.
Da die Kalibrierverfahren fiir die Verwendung von Felgenklemmen und Reifenklemmen im Grunde gleich sind, werden

die Verfahren zur Verwendung von Reifenklemmen fiir die Kalibrierung in diesem Handbuch nicht beschrieben.

1.1.5 Verfahren
Ein Pfeilsymbol kennzeichnet eine Vorgehensweise.
Beispiel:
V¥ Zum Einbau des Bremspedaldriickers
1. Das Bremspedal in die Bremspedal-Kontaktstrebe einrasten lassen.

2. Driicken Sie fest nach unten und justieren Sie das Schnellspannsystem, um die

Haken, die im Sitz einrasten, um das Bremspedal zu blockieren.



-
2 Allgemeine Einleitung

Das Autel IWA500 ist ein tabletgesteuertes, intelligentes Achsvermessungssystem. Es optimiert den gesamten Arbeitsablauf,
einschlieRlich automatischer Fahrzeugerkennung, Einrichtung und gefhrter Justierungen.
und die abschlieBende Berichterstattung, unterstiitzt durch die Fahrzeugdatenbank von Autel und die Spezifikationen der

Originalausrister (OE).

2.1 Sicherheitshinweise und VorsichtsmalRnahmen

1. Uberpriifen Sie das Netzteil und stellen Sie sicher, dass die Versorgungsspannung stabil ist und

ordnungsgeman geerdet.
2. Achten Sie darauf, dass das Kabel nicht hédngen bleibt oder sich verheddert.
3. Um das Risiko eines Stromschlags zu verringern, verwenden Sie das Gerat nicht auf regnerischem oder nassem Untergrund.
4. Das Gerét darf nicht an Orten mit starkem Rauch, Staub oder Nebel verwendet oder gelagert werden.

5. Sobald der Achsmessrahmen in die gewtinschte Position gebracht wurde, drehen Sie die verstellbaren Fi3e im Uhrzeigersinn,

um ein Verrutschen des Achsmessrahmens zu verhindern.

6. Vermeiden Sie die Verwendung des Achsmessrahmens in Umgebungen mit starken Vibrationen oder

Bei starkem Wind kann es aufgrund der Instabilitdt des Rahmens zu ungenauen Messergebnissen kommen.

7. Lesen und befolgen Sie alle am Achsmessrahmen angebrachten Vorsichtsmanahmen und Warnhinweise.

und andere Werkzeuge. Unsachgeméafe Verwendung kann zu Verletzungen fithren und die Lebensdauer des Rahmens
verkirzen.

8. Bitte befolgen Sie die Anweisungen in diesem Handbuch zur Verwendung des Achsvermessungsrahmens und

andere Werkzeuge.

2.2 Produktbeschreibung

2.2.1 Radvermessungsrahmen

Der Achsmessrahmen IWA500 wird flach verpackt geliefert und besteht aus vier Hauptkomponenten: Basis, Stander, Querstange

und Tablet-Halterung. Standardzubehér ist ebenfalls enthalten. Hinweise zur korrekten Montage finden Sie in der Kurzanleitung.
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Abbildung 2-1 Achsmessrahmen AUTEL-CSCW500

@ NOTIZ
y Eine freie und ebene Flache mit einer Lange von 4 m/ 13,2 ft und einer Breite von 5,33 m / 17,5 ft ist
Erforderlich fir die Aufstellung des Achsmessrahmens.
Fur die Fertigstellung des gesamten Projekts wird eine Flache von 10 m / 32,8 ft Lange und 5 m / 16,4 ft Breite benétigt .
Funktion zur Achsvermessung.

Tabelle 2-1 Spezifikationen des Achsmessrahmens

Artikel Beschreibung

Modell AUTEL-CSCW500

Nennleistung 260 W

Stromversorgung 100-264 V, 50/60 Hz

Aktuell 5 A Max

Rahmenabmessungen 2671,60 x 1016,74 x 2406 mm (105,18 x 40,03 x 94,72
(TxBxH) Zoll)

Rahmenhohenbereich 1456-2406 mm (57,32-94,72 Zoll)
Querstangenhdhenbereich 300-2200 mm (11,81-86,61 Zoll)




Artikel Beschreibung
Querstangenlénge 2671,60 mm (105,18 Zoll)
Kameranummern 5

Einzelkamerapixel 3072*2048
Betriebstemperatur -10-50 y (14 °F-122 °F)
Lagertemperatur -20-60 y (-4 °F-140 °F)
Kompatibles Tablet MaxiAlign IWA500

Tabelle 2-2 Erlauterungen der Symbole am Achsmessrahmen

Symbol Name Erlauterung

UP

Q HOCH Driicken Sie darauf, um die Querstange anzuheben.
DOWN

O RUNTER Driicken Sie darauf, um die Querstange abzusenken.

EMERGENCY
STOP

NOT-AUS-Taste. Im Notfall dfticken.

% USB-Schnittstelle Zum AnschlieBen des USB-Kabels.

H nml HDMI-Schnittstelle Zum AnschlieBen des HDMI-Kabels.




Symbol Name Erlauterung

VORSICHT Warnzeichen.

Infrarotgeréat
Innen. Augenkontakt vermeiden. Warnzeichen.
Belichtung.

HeiBe Oberflache. Vermeiden.

Kontakt. Warnzeichen.

Vor Wasser schiitzen Warnzeichen.

Vor Sonnenlicht schitzen | Warnhinweis.

Zerbrechlich Warnzeichen.

Vor Fett schiitzen Warnzeichen.

PROTECT
FROM GREASE




2.2.1.1 Rahmenkomponenten

Tabelle 2-3 Komponenten des Achsmessrahmens

’ Beschreibung
Abbildung des Komponerntennamens

Dient als Stall und

eine stabile Basis, die es ermdglicht,

Base den Achsmessrahmen je nach Bedarf
leicht zu bewegen.
Stand Unterstiitzt die Montage von Quertragern.
[ I ]
-3 Py — K-}
a?\ Besteht aus drei Abschnitten: links
3
Arm, Armverbinder und rechter Arm. Das
Querstange .
3 Kamera-Kit ist angebracht.
zur Querlatte.

i ﬁ Unterstlitzt das Halten eines Tablets

wahrend der Achsvermessung.

Tablet-Halterung




2.2.1.2 Verstellbare FluRe

Unterhalb des Achsmessrahmens befinden sich vier verstellbare Fuf3e. Um den Rahmen zu stabilisieren und
ein Verrutschen zu verhindern, drehen Sie die verstellbaren Fif3e im Uhrzeigersinn.

Abbildung 2-2 Verstellbare FulRe

2.2.1.3 Bedienelemente

Drei Bedientasten stehen zur Verfiigung: NOT-AUS, AUF und AB. Die NOT-AUS-Taste verhindert

im Notfall das Heben oder Senken der Querstange; die AUF-Taste hebt die Querstange an; die AB-
Taste senkt die Querstange ab.

©

Abbildung 2-3 Bedienelemente

1. Not-Aus-Taste
2. Aufwartstaste
3. Abwartstaste

2.2.1.4 Kamera-Kit

Am Quertrager sind je eine Kameraeinheit fiir die rechte und die linke Seite montiert. Das
Kamerasystem ist ein wesentlicher Bestandteil bei der Durchfiihrung der Achsvermessung.



® NOTIZ

Wenn man vor dem Achsmessrahmen steht, befindet sich die linke Kameraeinheit auf der linken Seite und die

rechte Kameraeinheit auf der rechten Seite.

y Rechte Kameraeinheit

Die rechte Kameraeinheit mit drei Kameras dient zur Identifizierung des vorgesehenen Ziels.

o]

Abbildung 2-4 Rechte Kameraeinheit AUTEL-CSC0500/18

1. USB-Anschluss
2. Stromanschluss

y Linke Kameraeinheit

Die linke Kameraeinheit, die aus zwei Kameras besteht, dient zur Identifizierung des vorgesehenen Ziels.

Abbildung 2-5 Linke Kameraeinheit AUTEL-CSC0500/18

1. USB-Anschluss

2. Stromanschluss



-
3. Einfihrung in das Zubehor

3.1 Standardzubehor

Tabelle 3-1 Standardzubehor in der Ausfiihrung Radklemme (Felgenklemme)

Name Modell Menge

AUTEL-CSCO0500/19/LF
AUTEL-CSCO0500/19/RF
Radklemme (Felgenklemme) 4 Stiick
AUTEL-CSCO0500/19/LR

AUTEL-CSCO0500/19/RR

AUTEL-CSC0500/16/LF
AUTEL-CSCO0500/16/RF
Ziel 4 Stuck
AUTEL-CSCO0500/16/LR

AUTEL-CSC0500/16/RR

Bremspedaldriicker AUTEL-CSC0500/26 1 Stick

Lenkradhalterung

AUTEL-CSC0500/27 1 Stiick
Standwerkzeug
Radkeil N/A 2 Stiick
12/24-V-Netzkabel N/A 1 Stiick
Netzkabel N/A 1 Stiick
Schraube (M5 x 20) N/A 5 Stiick
Schraube (M4 x10) N/A 3 Stiick; Ersatz
Sechskant-L-Schliissel (2,5 mm) N/A 1 Stiick
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Name Modell Menge
Sechskant-L-Schliissel (4 mm) N/A 1 Stiick
Geréateabdeckung N/A 1 Stiick

Tabelle 3-2 Standardzubehor in der Radklemmen- (Reifenklemmen-)Ausfihrung

Name Modell Menge

AUTEL-CSC0500/17/LF
AUTEL-CSCO0500/17/RF
Radklemme (Reifenklemme) 4 Stiick
AUTEL-CSC0500/17/LR

AUTEL-CSC0500/17/RR

AUTEL-CSC0500/16/LF
AUTEL-CSC0500/16/RF
Ziel 4 Stiick
AUTEL-CSCO0500/16/LR

AUTEL-CSC0500/16/RR

Bremspedaldriicker AUTEL-CSC0500/26 1 Stick

Lenkradhalterung

Standwerkzeug AUTEL-CSC0500/27 1 Stiick
Radkeil N/A 2 Stiick
12/24-V-Netzkabel N/A 1 Stiick
Netzkabel N/A 1 Stiick
Schraube (M5 x 20) N/A 5 Stiick
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Name Modell Menge
Schraube (M4 x10) N/A 3 Stiick; Ersatz
Sechskant-L-Schliissel (2,5 mm) N/A 1 Stiick
Sechskant-L-Schliissel (4 mm) N/A 1 Stiick
Gerateabdeckung N/A 1 Stiick

3.1.1 Radklemme (Felgenklemme)

Die Radklemme (Felgenklemme) AUTEL-CSC0500/19 wird am Fahrzeugrad montiert, um das vorgesehene Ziel
AUTEL-CSCO0500/16 fiir die Erfassung durch das Kamerasystem zu sichern.

W=,
<\ I

§

Abbildung 3-1 Radklemme (Felgenklemme) AUTEL-CSC0500/19

1. Befestigungsachsenschlitz — zum Einsetzen der Befestigungsachse des Ziels.
2. Feststellschraube — zum Festziehen der eingesetzten Befestigungsachse des Ziels.
3. Feststellknopf — zum Festziehen der Radklemme (Felgenklemme) am Rad.

4. Sperrklinkenschlitze — zum Einsetzen der Sperrklinken in die entsprechenden Positionen je nach Rad

Durchmesser.

5. Sperrklinken — zur Befestigung der Radklemme (Felgenklemme) am Rad.
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3.1.2 Radklemme (Reifenklemme)

Ein Set enthalt vier Radklemmen (Reifenklemmen), jeweils eine fur jeden Fahrzeugreifen. Jede Klemme verfiigt
Uber drei Zahnrader zur Aufnahme von Reifen unterschiedlicher Durchmesser. Der jeweils anwendbare
Reifendurchmesserbereich fir jedes Zahnrad ist wie folgt:

y Erster Gang: 19-27 Zoll
y Zweiter Gang: 24-32 Zoll

y Dritter Gang: 30-37 Zoll

Abbildung 3-2 Radklemme (Reifenklemme) AUTEL-CSC0500/17

1. Steuertaste
2. Die Gruppe
3. Sperrklinkenschlitz
4. Griff ziehen
5. Hebegriff
6. Verriegelungsgriff
7. Achsschlitz befestigen
8. Verriegelungsknopf
Yy Montage der Radklemme (Reifenklemme)
1. Halten Sie den Hebegriff (5) fest und driicken Sie den Bedienknopf (1) auf den Sperrklinkenschlitz (3).

2. Setzen Sie die passende Sperrklinke in den Sperrklinkenschlitz ein.

©

HINWEIS: Montieren Sie zuerst die Sperrklinke mit dem Zuggriff in den Sperrklinkenschlitz, der dem Hebegriff am
nachsten liegt, und montieren Sie dann die beiden anderen Sperrklinken auf die gleiche Weise.
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3. Sobald die Sperrklinke vollstandig in den Sperrklinkenschlitz eingefiihrt ist, lassen Sie den Steuerknopf los.

Die Sperrklinke ist ordnungsgeman eingebaut.

4. Nachdem alle drei Sperrklinken korrekt eingesetzt sind, stellen Sie das Getriebe entsprechend dem Reifen ein.

Durchmesser.
5. Drucken Sie den Steuerknopf und ziehen Sie die Sperrklinken nach oben oder unten, um den Gang einzustellen.

6. Wenn Sie ein ,Klicken“ héren, bedeutet dies, dass das Zahnrad erfolgreich eingestellt wurde.

Lassen Sie dann die Steuertaste los.

@ HINWEIS:

Nach dem Einstellen des Getriebes befindet es sich im ersten Gang, wenn keine Zahl angezeigt wird und die Sperrklinken nur nach
auflen gezogen werden kdnnen. Bei Anzeige der Zahl 2 befindet es sich im zweiten Gang, bei Anzeige der Zahl 3 im dritten Gang.
Achten Sie darauf, dass sich alle drei Sperrklinken im gleichen Gang befinden. Montieren Sie die drei anderen Reifenklemmen wie

oben beschrieben.

Yy Um das Ziel zu installieren

1. Sobald die Radklemme (Reifenklemme) montiert ist, entnehmen Sie das passende Zielobjekt.

2. Halten Sie den Hebegriff (5) fest und lassen Sie den Verriegelungsknopf (8) los.

3. Setzen Sie den Zielpositionierungsstift in das entsprechende Montageloch ein, damit das Ziel in den Befestigungsachsenschlitz

(7) eingesetzt werden kann.

4. Ziehen Sie den Verriegelungsknopf fest, nachdem das Zielobjekt vollstandig eingesetzt ist.

@ HINWEIS:

Die Radklemme (Reifenklemme) und das Zielobjekt miissen zueinander passen. Beispielsweise muss das linke hintere Zielobjekt an

der linken hinteren Radklemme (Reifenklemme) montiert werden.

¥ Zur Montage einer Radklemme (Reifenklemme) an einem Reifen

1. Vor der Montage der Radklemme (Reifenklemme) am Reifen ist sicherzustellen, dass das Ziel gut positioniert ist und das

Zahnrad entsprechend dem Reifendurchmesser eingestellt ist.

2. Halten Sie den Hebegriff (5) fest und ziehen Sie den Zuggriff (4) an, um die Radklemme (Reifenklemme) am entsprechenden

Reifen zu montieren.

3. Nachdem alle Sperrklinken fest am Reifen sitzen, lassen Sie den Zuggriff los und

Verriegeln Sie den Verriegelungsgriff (6).

4. Die Radklemme (Reifenklemme) mit Zielvorrichtung ist ordnungsgemaf montiert.
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3.1.3 Ziel

Es gibt vier Zielmarken. Die vorderen Zielmarken werden in die linke und rechte Vorderradklemme eingesetzt, die
hinteren Zielmarken in die linke und rechte Hinterradklemme. Alle vier Zielmarken dienen der prézisen Erfassung der

Achsvermessungsparameter.

Abbildung 3-3 Ziel AUTEL-CSCO0500/16
y Zur Montage der Radklemme (Felgenklemme) und des Ziels am Rad
1. Entfernen Sie die Abdeckungen von den Sperrklinken der Felgenklemme.

2. Setzen Sie die Sperrklinken entsprechend der RadgroRe in die passenden Sperrklinkenschlitze ein (passend fur

Rader mit einem Durchmesser zwischen 14" und 23").
3. Losen Sie den Verriegelungsknopf (3), um die Radklemme (Felgenklemme) am Rad zu montieren.

4. Passen Sie die Einstellungen Ihren Bedirfnissen an und ziehen Sie dann den Feststellknopf fest, um die

Radklemme (Felgenklemme) sicher am Rad zu befestigen.

5. Losen Sie die Feststellschraube (2) und setzen Sie die Befestigungsachse des Ziels in die
Befestigungsachsennut (1) ein, wobei der Zielpositionierungsstift in die entsprechende Montagebohrung

eingesetzt wird. Ziehen Sie die Feststellschraube fest, sobald das Ziel korrekt montiert ist.

®

HINWEIS: Die Radklemme (Felgenklemme) und das Zielobjekt mussen zueinander passen. Beispielsweise muss das

linke hintere Zielobjekt an der linken hinteren Radklemme (Felgenklemme) montiert werden.
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3.1.4 Bremspedaldricker

Der Bremspedaldriicker unterstiitzt das Betatigen des Bremspedals.

Abbildung 3-4 Bremspedaldriicker AUTEL-CSC0500/26

1. Haken

2. Schnellverstellsystem

3. Bremspedal-Kontaktstrebe

Yy Zum Einbau des Bremspedaldriickers
1. Das Bremspedal in die Bremspedal-Kontaktstrebe einrasten lassen.

2. Drucken Sie fest nach unten und justieren Sie das Schnellspannsystem, um die

Haken, die im Sitz einrasten, um das Bremspedal zu blockieren.

3.1.5 Lenkradhalterungsstander-Werkzeug

Der Lenkradhalter dient dazu, die Position des Lenkrads zu fixieren und das Fahrzeug auszurichten.

(1]
\il, e

Abbildung 3-5 Lenkradhalterungsstéander Werkzeug AUTEL-CSC0500/27
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1. Haken

2. Verriegelungsknopf

3. Schnellverstellsystem

y Zur Montage des Lenkradhalterungsstanders
1. Legen Sie das Lenkradhalterungswerkzeug auf den Sitz.
2. Den Verriegelungsknopf l6sen.

3. Stellen Sie das Schnellverschluss-Einstellsystem so ein, dass die Haken Kontakt haben mit
Lenkrad zur Begrenzung der Lenkradrotation.

4. Ziehen Sie den Verriegelungsknopf fest, um ihn zu fixieren.

3.1.6 Radkeil

Der Radkeil wird hinter dem Rad platziert, um zu verhindern, dass das Fahrzeug wegrollt.

Abbildung 3-6 Radkeil

y Den Radkeil anbringen
1. Parken Sie das Fahrzeug auf einer ebenen Fléache.

2. Klemmen Sie den Radkeil wie abgebildet in das Rad ein, um zu verhindern, dass das Rad...

Wegrollen.

Wheel Chock

Abbildung 3-7: Radkeil platzieren

3. Nach Gebrauch aufbewahren.
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3.1.7 12 V/24 V Externes Netzkabel

Das externe 12-V-/24-V-Netzkabel ist am Griff befestigt. Stecken Sie ein Ende des Kabels in die
DC-Ausgangsbuchse des Achsmessrahmens und das andere Ende in die Stromeingangsbuchse
des Autel-Tablets oder des Autel NV-Kalibrators, um die Geréate tiber den Rahmen aufzuladen.

il =

Abbildung 3-8 12 VV/24 V Externes Netzkabel

3.2 Erforderliches Zubehdr (nicht im Lieferumfang enthalten)

Tabelle 3-3 Erforderliches Zubehoér

Name Modell

AUTEL-CSC0500/10

Kalibrierstab
AUTEL-CSC0500/12

MaxiAlign IWA500 Tablet

3.2.1 Kalibrierstab

Die Kalibrierleiste mit hoher Messgenauigkeit ist ein professionelles Werkzeug fiir die
Achsvermessung. Sie wird benétigt, um Achsmessgerate zu kalibrieren, Genauigkeitspriifungen

durchzufuihren oder die Zielvorrichtung fir Radklemmen auszurichten.

Abbildung 3-9 Kalibrierbalken
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y Zur Montage einer Radklemme (Felgenklemme) an der Kalibrierstange
1. Entfernen Sie die Abdeckungen von den Sperrklinken der Radklemme (Felgenklemme).
2. Setzen Sie die Sperrklinken entsprechend der Gréf3e der Kalibrierstange in die passenden Sperrklinkenschlitze ein.

3. Losen Sie den Feststellknopf der Radklemme (Felgenklemme), um sie zu montieren.

Kalibrierungsleiste.

4. Passen Sie die Einstellungen nach Bedarf an und ziehen Sie anschlieRend den Feststellknopf fest, um das Produkt sicher zu montieren.

Radklemme (Felgenklemme) an der Kalibrierstange.
y Zur Montage einer Radklemme (Reifenklemme) an der Kalibrierstange

1. Halten Sie den Hebegriff fest und heben Sie den Zuggriff der Reifenklemme an, um die Sperrklinken einzusetzen.

in die Schlitze der Kalibrierungsleiste.

2. Wenn die Radklemme (Reifenklemme) fest auf der Kalibrierstange montiert ist, drehen Sie den Verriegelungsgriff,

um die Radklemme (Reifenklemme) sicher auf der Kalibrierstange zu verriegeln.

3.2.2 MaxiAlign IWA500

Der Achsmessrahmen IWA500 muss mit dem MaxiAlign IWA500 Tablet verwendet werden, und die Achsvermessungsfunktion

kann nur dann durchgefiihrt werden, wenn der Achsmessrahmen IWA500 mit dem MaxiAlign IWA500 Tablet verbunden ist.

AUTEL

Abbildung 3-10 MaxiAlign IWA500 Tablette

y Verbindung des Achsvermessungsrahmens

Verbinden Sie das Tablet Uber das IWA500 Wi-Fi mit dem Achsmessrahmen, um eine Kommunikation herzustellen.

® NOTIZ
Bevor Sie den Achsmessrahmen anschlieen, Uberprifen Sie die Lander-/Regionseinstellungen im

Android-System des Tablets.




¥ Um das Tablet mit dem Achsmessrahmen zu verbinden
1. Schalten Sie das Tablet ein. Tippen Sie im Menu ,Job* auf die Anwendung , Einstellungen® .
2. Tippen Sie in der linken Spalte auf , Radausrichtungseinstellungen* .
3. Wahlen Sie , Radgeometrie-Rahmenverbindung“, um zum Bildschirm zu gelangen.

o Settings Wheel Alignment Settings

£ Common Settings >
@ Language

1~ Wheel Alignment Frame Connection Not Connected >
l, ' Printing Settings

ol Network Configuration >

Report Settings @ Update 5

', ! Push Notifications # Hand-held Inclinometer Update >
(= | Auto Update £&> Maintenance & Service >
- b "
iy Vel Allment Setings E Wheel Alignment Software Settings >

Vehicle List

Abbildung 3-11 IWA500 Gber Wi-Fi verbinden 1

4. Tippen Sie auf den WLAN-Schalter, um die WLAN-Funktion fur die Achsvermessung zu aktivieren. Das
Tablet sucht nach verfugbaren Geraten. Der WLAN-Name des Rahmens lautet ,ADAS" gefolgt von einer
Seriennummer. Tippen Sie auf das entsprechende Geréat, um die Verbindung herzustellen. Sobald eine

Verbindung hergestellt ist, wird der Verbindungsstatus als ,Verbunden* angezeigt.

o Settings = Wheel Alignment Frame Connection | Refresh

Unit
Language (((((l@l)))»

l ' Printing Settings Devices
Report Settings Wheel Alignment WI-FI [ on @
% ADAS-S518R0701018 Connected
n Push Notifications
“u ADAS-S518P0801019 Not Connected
~,
2] Auto Update 2a ADAS-S518ROC01033 Not Connected
:.'_:." Wheel Alignment Settings “a ADAS-S518R0C01012 Not Connected
Vehicle List Tap to connect or disconnect

Abbildung 3-12: IWA500 Uber Wi-Fi 2 verbinden
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@ notiz

Es kann bis zu 30 Sekunden dauern, bis das Tablet mit dem Achsmesssystem verbunden ist. Bitte haben Sie Geduld.

y Netzwerkkonfiguration

Nachdem das Tablet mit dem IWA500 Wi-Fi verbunden wurde, verbinden Sie das Tablet Giber die folgenden

Einstellungen mit einem internetfahigen WLAN.
y Um das Tablet mit dem Internet zu verbinden (WLAN erforderlich)
1. Tippen Sie im Meni ,Auftrag” auf die Anwendung , Einstellungen® .
2. Tippen Sie in der linken Spalte auf , Radausrichtungseinstellungen® .

3. Tippen Sie auf Netzwerkkonfiguration (stellen Sie sicher, dass das IWA500 Wi-Fi verbunden ist, sonst wird

es nicht aktiviert).
o Settings Wheel Alignment Settings
@ Unit
Language

l ' Printing Settings

£ Common Settings >

1~ Wheel Alignment Frame Connection ADAS-S518R0701018 >

)

o Network Configuration Not configured

' Report Settings @ Update S
n Push Notifications @ Hand-held Inclinometer Update >
B Ao Update £ Maintenance & Service >
1 Wheel Alignment Software Settings >

m Vehicle List

Abbildung 3-13 Verbindung zu internetfahigem WLAN 1
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4. Tippen Sie auf die Dropdown-Schaltflache rechts neben dem Anzeigefeld fir den WLAN-Namen, um das

WLAN-Netzwerk auszuwahlen, und geben Sie dann das WLAN-Passwort ein.

o Settings - Network Configuration

Report Settings _— - — mt
O No Configurable Wi-Fi found currently:

m Push Notifications WiFi:

m Auto Update

= Password:
1 Wheel Alignment Settings ¢
«

Vehicle List

m Laws and Regulations
m System Settings
Y o

Connect

Abbildung 3-14 Verbindung zu internetfahigem WLAN 2

5. Tippen Sie auf , Verbinden® , um sich mit dem ausgewé&hlten WLAN-Netzwerk zu verbinden. Nach

erfolgreicher Verbindung wird eine Bestatigungsmeldung angezeigt.

o Settings - Network Configuration
=1 Report Settings
© No Configurable Wi-Fi found currently
n Push Notifications Wi
‘ autel v le)

m Auto Update

o Password:
e Wheel Alignment Settings q

......... Py
Vehicle List )
m Laws and Regulations
B System Settings
Y oo

Abbildung 3-15 Verbindung zu internetfahigem WLAN 3
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y Fahrzeugkommunikation herstellen

Vor der Durchfiihrung der Achsvermessung muss eine ordnungsgemaie Kommunikation zwischen dem Fahrzeug
und dem IWA500-Tablet hergestellt werden.

¥ Um eine ordnungsgemafe Kommunikation zwischen Fahrzeug und Tablet herzustellen

1. Verbinden Sie das VCI-Geréat mit dem DLC-Anschluss des Fahrzeugs, um sowohl die Kommunikation als auch die Stromversorgung sicherzustellen.

Quelle.

2. Verbinden Sie das VCI-Gerét liber Bluetooth-Kopplung oder USB-Verbindung mit dem Tablet.

3. Nach Abschluss der oben genannten Schritte Gberprifen Sie die VCI-Navigationsschaltflache in der
unteren Bildschirmleiste. Wenn in der unteren rechten Ecke ein griines BT- oder USB-Symbol
angezeigt wird, ist das Tablet bereit fiir die Achsvermessung.
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4 Einstellungen fir die Radausrichtung

Vor der Achsvermessung sollten die notwendigen Einstellungen im Voraus vorgenommen werden, um einen reibungslosen Ablauf

der Achsvermessung zu gewahrleisten.

Schalten Sie das IWA500-Tablet ein. Tippen Sie im Menu ,Auftrag” auf die Anwendung , Einstellungen® . Tippen Sie anschlieBend auf

Um auf die Funktion zuzugreifen, klicken Sie in der linken Spalte auf , Einstellungen fir die Achsvermessung” .

s B B

Wheel Alignment Advanced Wheel Alignment  Hand-held Inclinometer Settings

- O)

Wheel Alignment Filter MaxiViewer Update Data Manager

Abbildung 4-1 IWA500 Jobmenu-Bildschirm

o Settings Wheel Alignment Settings

Unit

£ Common Settings >
Language

1~ Wheel Alignment Frame Gonnection Not Connected >
I I Printing Settings -
S— o Network Configuration >
™M I

Report Settings @ Update X

n Push Notifications 8 Hand-held Inclinometer Update >
m Auto Update {& Maintenance & Service >
%2 Wheel Alignment Settings
L= 9 9 z Wheel Alignment Software Settings >

m Vehicle List

Abbildung 4-2 Bildschirm fir die Radausrichtungseinstellungen
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4.1 Allgemeine Einstellungen

Zu den allgemeinen Einstellungen gehoren Einheiteneinstellungen, Einstellungen fiir die grafische Ergebnisdarstellung, Auswahl
des Klemmentyps, Anschluss des Profiltiefenmessgeréts, Auswahl des Reifendruckmessgeréts, Auswahl des Hohenmessgeréts,

Mercedes-Fahrgestellniveaumessgerat und Signaltoneinstellung.

o Settings ) Common Settings
Report Settings
Unit Settings >
n Push Notifications
Graphical Result Display Setting Camber - Caster-Toe >
m Auto Update
Select Clamp Type Rim clamp >
¥ Wheel Alignment Setti i
" RSO Connect Tread Measuring Tool >
B OBFCM Upload Select Tire Pressure Measuring Device >
m Vehicle List Select Height Measuring Tool Tape measure >
Mercedes Chassis Level Measuring Hand-held o
m Laws and Regulations Tool Inclinometer
Been Settina >
m System Settings

Abbildung 4-3 Bildschirm , Allgemeine Einstellungen*®

4.1.1 Geréateeinstellungen

Unter Einheiteneinstellungen kdnnen Sie das Anzeigeformat und die Einheit der Standardwerte und Messwerte andern.

o Settings & Unit Settings
Report Settings
Tolerance & Accuracy Setting >
n Push Notifications
Angle (Camber, Caster, Thrust Angle...) degree >
S~
' . Auto Update Toe P
e
sta Wheel Alignment Settings Ride Height i
n OBFCM Upload Tread Depth mm >
Vehicle List Track width & Wheelbase it '3
m Laws and Regulations Tire Pressure bar >
Weiaht ka >
m System Settings

Abbildung 4-4 Bildschirm fur Gerateeinstellungen

25



4.1.2 Einstellung fur die grafische Ergebnisdarstellung

Mit dieser Einstellung kdnnen Sie das Layout der Messergebnisse in der Achsvermessungsfunktion andern.

o Settings - Graphical Result Display Setting
B Report Settings
| v~ | | | == ==
n =3 = | oo | | coe |
Risiosonioos B B B ES e B
(| = == | comeer |
Auto Updste (] ] [~ [

[ Toe - Camber - Caster Camber - Caster - Toe
uty Wheel Alignment Settings
<

n OBFCM Upload

Vehicle List

m Laws and Regulations
Caster - Camber - Toe

m System Settings

Abbildung 4-5: Einstellungsbildschirm fur grafische Ergebnisdarstellung

=
=E

4.1.3 Auswahl des Klemmentyps

Waébhlen Sie den passenden Kompensationsklemmentyp (Felgenklemme oder Reifenklemme) aus, und das Tablet

fuhrt Sie durch die entsprechende Achsvermessung.

@ HINWEIS:

Felgenklemmung ist standardmafig ausgewahlt.
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o Settings = Select Clamp Type

™
Report Settings

n Push Notifications

(= | Auto Update

heel Alignment Settings Rim clamp Tire clamp
(V]

!,! OBFCM Upload

m Vehicle List
m Laws and Regulations
m System Settings

Abbildung 4-6 Auswahl des Klemmentyps

4.1.4 Profiltiefenmessgerét anschliel3en

Diese Einstellung erméglicht es Ihnen, das TBE-Geréat zur Messung der Profiltiefe anzuschlief3en.
y Zum Anschluss des MaxiTPMS TBE-Geréts
1. Tippen Sie auf Allgemeine Einstellungen und wéhlen Sie dann Profiltiefenmessgerat anschlieRen.
2. Tippen Sie auf die Ein-/Ausschalttaste rechts auf dem Bildschirm, um nach verfigbaren Geraten zu suchen.

3. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm, um das TBE-Gerat und das Diagnosetool mit demselben
WLAN zu verbinden.

o Settings = Connect Tread Measuring Tool | Refresh
@ Diagnostic settings
Report Settings ©

n Push Notifications
Available device(s) [ oN §

(> Auto Update
No TBE device found!

Ensure that the TBE Version greater than or equal to V01.22.00, and connect to the

E heel Alignment Settings same Wi-Fi as the diagnostic tool
> >
(2] OBFCM Upload
m Vehicle List , e w2 ] 3 Corecet 1o h s W 1 he sy
m Laws and Regulations Tap to select or cancel

Abbildung 4-7 Anschluss des Profilmesswerkzeugs an den Bildschirm
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4. Nachdem das TBE-Gerat und das Tablet mit demselben WLAN verbunden sind, tippen Sie in der Liste der
verfligbaren Geréte auf das gewiinschte Geréat, um die Verbindung herzustellen. Sobald das MaxiTPMS

TBE-Gerat verbunden ist, wird der Verbindungsstatus als ,Gekoppelt* angezeigt.

4.1.5 Reifendruckmessgerat auswahlen
Diese Einstellung ermdglicht es lhnen, das ITS600-Gerat zur Messung des Reifendrucks anzuschlie3en.
¥ Zum Anschlieen des ITS600-Gerats
1. Tippen Sie auf Allgemeine Einstellungen und anschlieBend auf Reifendruckmessgerat auswahlen.
2. Tippen Sie auf die Ein-/Ausschalttaste rechts auf dem Bildschirm, um nach verfligbaren Geraten zu suchen.

3. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm, um das ITS600-Geréat und das Diagnosetool mit demselben
WLAN zu verbinden.

o Settings = Select Tire Pressure Measuring Device | Refresh
E Diagnostic settings
P——
Report Settings o
n ifiautel_
Push Notifications
Available device(s) [ on @

“s Auto Update

No ITS600 device found!

[ Ensure that the ITS600 App Version greater than or equal to V1.82, and connect to
sty Wheel Alignment Settings the same Wi-Fi as the diagnostic tool, and keep the screen on.
(e

2, OBFCM Upload

Vehicle List 1. Enter WLAN interface fror ™ settings or 2. Ensure that ITS600 WLAN is turned on and

quick settiny ed to the same WiFi as the diagnostic tool

m Laws and Regulations Tap to select or cancel

Abbildung 4-8: Anschluss des Reifendruckmessgeréts an den Bildschirm

4. Nachdem das ITS600-Gerat und das Tablet mit demselben WLAN verbunden sind, tippen Sie in der Liste der
verfligbaren Geréte auf das gewiinschte Gerét, um die Verbindung herzustellen. Sobald das ITS600-Gerat

verbunden ist, wird der Verbindungsstatus als ,Gekoppelt* angezeigt.

4.1.6 Hohenmessgerat auswahlen

In diesem Abschnitt konnen Sie ein Messgerat zur Fahrzeughthenmessung auswéahlen (Maf3band oder
Fahrzeugh6henmessziel). Bei Auswahl des MaBbandes mussen Sie die Messung manuell durchfiihren und die Werte
geman der Anleitung eingeben. Die Auswahl des Fahrzeughthenmessziels ermdglicht die automatische Anpassung

der Quertréger, die Zielerkennung sowie die Berechnung und Anzeige der Fahrzeugh6he. Weitere Informationen finden
Sie unter , Fahrzeugh6henmessung“.
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)

HINWEIS: Das MaRband ist standardmé&Rig ausgewahlt.

o Settings - Select Height Measuring Tool

E Diagnostic settings
™
Report Settings g

n Push Notifications v

=
Auto Update Tapemeasure  Ride height target

V]
m Wheel Alignment Settings

ﬂ OBFCM Upload
m Vehicle List
m Laws and Regulations

Abbildung 4-9: Bildschirm ,H6henmesswerkzeug auswahlen*

4.1.7 Mercedes Fahrgestell-Niveaumessgerat

Bei Mercedes-Fahrzeugen muss zur Messung der Fahrzeughohe ein Spezialwerkzeug verwendet werden. Andernfalls...

Die Messung der Fahrzeughohe liefert keinen verfligbaren Spezifikationswert. Sie kdnnen den Autel Handneigungsmesser

oder andere Messgerate zur Messung der Fahrzeughdhe verwenden.

o Settings = Mercedes Chassis Level Measuring Tool
E Diagnostic settings
Select Tool
Report Settings

n Push Notifications ﬁ F
=

""w,. Auto Update

- Hand-held Inclinometer Romess inclinometer or other tool
ply Wheel Alignment Settings ©

*Benz vehicles must use a special tool to measure the vehicle height. Failure to

" OBFCM UD|°ad measure the vehicle height will result in no available specification value.
Vehicle List Hand-held Inclinometer Calibration >

m Laws and Regulations
Abbildung 4-10: Auswahlbildschirm fiir das Benz-Fahrgestell-Messwerkzeug

Falls das handgefiihrte Neigungsmessgeréat nach einem Sturz ungenaue Messwerte liefert, tippen Sie auf ,, Kalibrierung

des handgefuihrten Neigungsmessgerats“, um es neu zu kalibrieren.
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Y Zur Durchfihrung einer Kalibrierung mit einem Handneigungsmesser

1. Stellen Sie den handgefiihrten Neigungsmesser auf eine ebene und waagerechte Flache.

Abbildung 4-11 Durchfiihrung der Kalibrierung eines Handneigungsmessers 1

2. Drehen Sie den handgefiihrten Neigungsmesser um 180°.

Abbildung 4-12 Durchfiihrung der Kalibrierung eines Handneigungsmessers 2

3. Drehen Sie den handgefiihrten Neigungsmesser um 180°.
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Abbildung 4-13 Durchfuhrung der Kalibrierung eines Handneigungsmessers 3

4. Drehen Sie den handgefiihrten Neigungsmesser um 180°. Damit ist die Kalibrierung abgeschlossen.

o

Abbildung 4-14 Durchfuhrung der Kalibrierung eines Handneigungsmessers 4



4.1.8 Signalton-Einstellung

Mit dieser Einstellung kénnen Sie festlegen, ob beim Durchfiihren von Rollkompensation, Hubkompensation und Caster/SAl-

Messung ein Signalton ausgegeben werden soll oder nicht.

o Settings - Beep Setting
E Diagnostic settings
Beep [ on ¢
Report Settings

n Push Notifications

(= Auto Update

-

s Wheel Alignment Settings

* OBFCM Upload

m Vehicle List
m Laws and Regulations

Abbildung 4-15: Einstellungsbildschirm fir Signalton

4.2 Verbindung des Radaufhangungsrahmens

Die Verbindungsmethode des Achsmessrahmens wurde im vorherigen Abschnitt beschrieben. Weitere Details finden Sie unter

,» Verbindung des Achsmessrahmens*.

4.3 Netzwerkkonfiguration

Die Netzwerkkonfiguration wurde im vorherigen Abschnitt behandelt. Weitere Details finden Sie unter Netzwerkkonfiguration.

Update 4.4

Nachdem der Achsmessrahmen angeschlossen und das Netzwerk konfiguriert wurde, tippen Sie in den Achsmesseinstellungen

auf , Aktualisieren “, um den Rahmen zu aktualisieren.
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o Settings = Update

@ Diagnostic settings

™ Report Settings (((((l@)))))) +

n Push Notifications Devices

l‘“, Auto Update

35y Wheel Alignment Settings

ADAS camera system current version: V01.24.08_v02.01.05_V1.10.02;
Latest version: V01.25.06_v02.01.05_V1.10.02

n OBFCM Upload

Vehicle List

m Laws and Regulations

Abbildung 4-16 Aktualisierungsbildschirm

4.5 Wartung und Service

Dieser Abschnitt behandelt Kalibrierung & Inspektion, Kalibrierungsprotokollbericht, Genauigkeitspriifungsintervall
und Zielreinigungsintervall.

o Settings o= Maintenance & Service

B

Calibration & inspection >
Language

Calibration record report >
l I Printing Settings

Accuracy check interval Sixmonths >
E Diagnostic settings

Target cleaning interval >

Report Settings
n Push Notifications

m Auto Update

34 Wheel Alignment Settings

Abbildung 4-17 Wartungs- und Servicebildschirm

@ nNoTiz

Stellen Sie sicher, dass die Wi-Fi-Verbindung des Achsmessrahmens hergestellt ist; andernfalls kann die
Wartungs- und Servicefunktion nicht aktiviert werden.
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4.5.1 Kalibrierung und Inspektion
@NOTIZ

Zur Durchfiihrung der Kalibrierung des Achsmessgeréts, der Kalibrierung des Radklemmziels und der Uberpriifung der

Genauigkeit des Achsmessgerats wird eine Kalibrierstange (AUTEL-CSC0500/10; AUTEL-CSC0500/12) bendtigt.

Wenden Sie sich fiir den Kauf an lhren Handler vor Ort oder an den Hersteller.

4.5.1.1 Kalibrierung des Ausrichtgerats

Der Aligner muss kalibriert werden, wenn:

1. Die Kamera wurde auseinandergenommen.

2. Die Genauigkeitsprufung ist fehlgeschlagen.
y Zur Kalibrierung des Aligners

1. Tippen Sie auf Wartung & Service und wahlen Sie dann Kalibrierung & Inspektion >

Kalibrierung des Ausrichtungsgerats.

2. Platzieren Sie die Kalibrierstange etwa 2,2 m vor dem Achsmessrahmen.
Montieren Sie die Zielmarkierungen fiir das Vorderrad auf der Kalibrierstange, richten Sie den Positionierstift mit

dem Positionierloch aus und ziehen Sie die Mutter fest.

Calibration Preparation

* Move the calibration bar to the
F N - position about 2.2m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

4 : & I * Install the front wheel targets

on the calibration bar, align the
locating pin with the locating hole,
and tighten the nut,

* The crossbar height will be
adjusted automatically. Ensure
there are no obstructions which
may interfere with the movemnent of
the crossbar.

Info
SN

Abbildung 4-18 Vorbereitung der Justiergeratekalibrierung

3. Tippen Sie auf , Weiter“. Die Hohe des Querbalkens wird automatisch angepasst. Suchen Sie anschlieBend das Ziel.
Folgen Sie dann den Anweisungen auf dem Bildschirm, um den Kalibrierungsbalken so zu verschieben, dass die

Werte fir ,Offset”, ,L-Distanz* und , Distanzdifferenz” griin angezeigt werden.
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Aligner calibration

Move the calibration bar so that

__Emm the values of 'Offset’, ‘L-Distance’,
A 'R-Distance’, and 'Distance Diff'
=269 - are displayed in green
L-Distance RDistance
[ S —
Distance Diff
3 ; B
42206 o . 2110
!
VN
Info - s

SN

Abbildung 4-19 Kalibrierung des Ausrichtgerats 1

Aligner calibration

Offset Ready!

A
s

LDistance RDistance
[ A—

Distance Diff

: -19 ol o
2005 o2 L 2114

vine

- Next Camera ESC

SN

Abbildung 4-20 Kalibrierung des Ausrichtgeréats 2

4. Tippen Sie auf , Weiter* , um zum nachsten Bildschirm zu gelangen. Drehen Sie den Kalibrierungsbalken
entsprechend den Anweisungen auf dem Bildschirm, um Daten zu erfassen. Sobald die Pfeile und die

angezeigten Blocksymbole griin leuchten, beenden Sie die Drehung des Balkens.
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Calibration

Rotate the target to the collection
- 9 - position.

——

VIN:

Info: Camera ESC

SN

Abbildung 4-21 Kalibrierung 1

Calibration

~ ‘ " Collecting...

A~

VIN:
Info: Camera ESC

SN:
|

Abbildung 4-22 Kalibrierung 2

5. Platzieren Sie anschlieBend die Kalibrierstange etwa 3,8 m vor dem Achsmessrahmen und fiihren
Sie die Kalibrierschritte geméaR den Anweisungen auf dem Bildschirm durch, um die
entsprechenden Daten zu erfassen.
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Calibration

‘ Rotate the target to the collection
-8 position.

“r——r~

VIN

Info:
e Camera ESC

Abbildung 4-23 Kalibrierung 3

6. Nachdem die Daten der Vorderradziele erfasst wurden, werden die Ziele von der Kalibrierleiste entfernt und
die Hinterradziele auf der Kalibrierleiste montiert.

Fuhren Sie die Kalibrierungsschritte wie in den Bildschirmanleitungen gezeigt durch.

Calibration Preparation

* Move the calibration bar to the

- AR = position about 2.2m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

M * Install the rear wheel targets

on the calibration bar, align the
locating pin with the locating hole,
and tighten the nut.

ViN

bore Next ESC

Abbildung 4-24 Kalibrierung 4

7. Nach der Datenerfassung der vier Ziele wird auf dem Kalibrierungsergebnisbildschirm eine erfolgreiche
angezeigt, die « Kalibrierung angezeigt; andernfalls wird eine fehlgesch ne Kalibrierung

eine Neukalibrierung erfordert.
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Result
Calibration successful

Total front toe (01,01)

Left front camber (01.01)

Right front camber (01,01)

Total rear toe (0.1,01)

Left rear camber (01.0.7)

Right rear camber (0.1,07)
VN
Info

Abbildung 4-25: Kalibrierungsergebnisbildschirm
4.5.1.2 Zielkalibrierung der Radklemmung

Wenn die passende Radklemme (Felgenklemme/Reifenklemme) oder das Zielobjekt ausgetauscht wurde, muss

die neu montierte Radklemme (Felgenklemme/Reifenklemme) bzw. das Zielobjekt neu kalibriert werden.

@ NoTiz

Die Abbildungen mit Klemmen in diesem Handbuch basieren auf der Verwendung von Felgenklemmen.

1. Kalibrierstab verwenden

y Zur Kalibrierung der Radklemme (Felgenklemme) und des Zielobjekts mithilfe der Kalibrierleiste

1. Tippen Sie auf Wartung & Service und wahlen Sie dann Kalibrierung & Inspektion > Radklemm-
Zielkalibrierung.

2. Zielkalibrierung der Radklemmung auswéhlen — mit Kalibrierleiste.
Wheel clamp target calibration

Wheel clamp target calibration - Wheel clamp target calibration -
with calibration bar with vehicle

Infe

Abbildung 4-26 Auswahl der Kalibrierungsmethode
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3. Wahlen Sie anschliel3end das zu kalibrierende Ziel aus. Zur Veranschaulichung wird das rechte
Hinterradziel (korrekt an der rechten Hinterradfelgenklemme montiert) verwendet.

Wheel clamp target calibration

Left front wheel target Right front wheel target Left rear wheel target Right rear wheel target

VIN:
Info:

Abbildung 4-27 Ziel fur die Kalibrierung auswahlen

4. Das Tablet zeigt automatisch die Kalibrierungsvorbereitungen an. Folgen Sie den Anweisungen auf
dem Bildschirm, um den Kalibrierbalken ca. 2,2 m direkt vor dem Achsmessrahmen zu positionieren.
Montieren Sie anschlief3end die rechte Hinterradklemme (Felge).

Klemme) und rechtes hinteres Ziel auf der Kalibrierungsleiste, den Positionierstift mit dem
Positionierloch ausrichten und die Mutter festziehen.

Calibration Preparation

* Move the calibration bar to the
y 3 - position about 2.2m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

"'_4~ * Install the right rear wheel clamp

target on the calibration bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut.

VN

i Next ESC

B

Abbildung 4-28 Kalibrierungsvorbereitung (Kalibrierstab verwenden)

5. Tippen Sie auf , Weiter", sobald der Abstand auf den gewiinschten Bereich eingestellt ist. Das Tablet
zeigt dann an, dass es fiir weitere Vorgange bereit ist.
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Right rear wheel clamp target calibration

- = . -y

MQ

VIN

Info Next ¢ Esc

SN

Abbildung 4-29 Kalibrierung starten (Kalibrierleiste verwenden) 1

6. Tippen Sie auf , Weiter* , um fortzufahren. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm, um den Kalibrierungsbalken zu drehen.
dass sich die Ziele in der Sammelposition befinden.

Right rear wheel clamp target calibration

l Rotate the target to the collection
- position.

—_—

VIN

Info: Next Camera ESC

SN

Abbildung 4-30 Kalibrierung starten (Kalibrierleiste verwenden) 2

7. Wenn die Pfeile und die angezeigten Blocksymbole griin werden, héren Sie auf, den Drehknopf
zu drehen, und das Tablet beginnt automatisch mit der Datenerfassung.
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Right rear wheel clamp target calibration

Collecti
. = . hsti

Next Camera ESC

Abbildung 4-31 Kalibrierung starten (Kalibrierleiste verwenden) 3

8. Nach der Datenerfassung wird der Bildschirm mit den Kalibrierungsergebnissen angezeigt. zeigt an
Bei erfolgreicher Kalibrierung kénnen Sie die Funktion durch Tippen auf ESC verlassen; bei °

fehlgeschlagener Kalibrierung tippen Sie auf Neu kalibrieren .

Result
Calibration completed!
Rotation axis X 087 0.87
Rotation axis Y 0.00 0.00
Rotation axis Z 0.49 0.50
Rotation center X 2556 2564
Rotation center Y 079 0.86
Rotation center Z 49 4498

Abbildung 4-32 Kalibrierungsergebnisbildschirm
2. Fahrzeug benutzen
y Zur Kalibrierung der Radklemme (Felgenklemme) und des Ziels mithilfe des Fahrzeugs

1. Tippen Sie auf Wartung & Service und wahlen Sie dann Kalibrierung & Inspektion > Radklemm-

Zielkalibrierung.

2. Wahlen Sie die Zielkalibrierung der Radklemmung — mit Fahrzeug. Siehe Abbildung 4-26.

Wahlen Sie ,Kalibrierungsmethode* fir weitere Details.

3. Wahlen Sie anschlieBend das zu kalibrierende Ziel aus. Das Zielobjekt ,Rechtes Vorderrad“ (korrekt an der
rechten Felgenklemme montiert) dient als Beispiel. Siehe auch

Abbildung 4-27 Wahlen Sie das Ziel fiir die Kalibrierung aus, um Details anzuzeigen.

a1



4. Fahren Sie das Fahrzeug, wie in den Bildschirmanweisungen gezeigt, auf die Hebeblihne, lenken Sie
geradeaus, arretieren Sie die Lenkradhalterung, schalten Sie das Getriebe in Neutralstellung und lésen

Sie die Feststellbremse. Montieren Sie anschlief3end die rechte Vorderradklemme am rechten Vorderrad
und heben Sie die Vorderachse an.

Right front wheel clamp target calibration

i .
Steer ahead. lock steering wheel place transmyssion nstall the fight front wheel target on right ront
In neutral, release parking brake wheel and raise the front axle
Vi

Abbildung 4-33 Kalibrierungsvorbereitung (Fahrzeug verwenden) 1

5. Tippen Sie auf ,, Weiter“ , um fortzufahren. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm, um die Radausrichtung vorzunehmen.
Positionieren Sie den Rahmen etwa 2,2 m von der Mitte des Vorderrads entfernt und achten Sie darauf,
dass Rahmen und Fahrzeugmitte fluchten. Driicken Sie anschlieBend die AUF- und AB- Tasten auf der
Rickseite des Rahmens, um die Hohe der Querstange so einzustellen, dass sie sich in etwa auf Héhe
der Vorderradmitte befindet.

Right front wheel clamp target calibration

* Place the calibration frame about
2200mm from the center of the front
wheel, and ensure that the centers of
the calibration frame and the vehicle are
aligned;

* Press UP and DOWN buttons on the
back of the calibration frame to adjust
the crossbar height so that the crossbar
is roughly at the same height as the
center of the front wheel

Abbildung 4-34 Kalibrierungsvorbereitung (Fahrzeug verwenden) 2

6. Tippen Sie auf , Weiter", sobald der Abstand auf den gewlinschten Bereich eingestellt ist. Das Tablet zeigt

dann an, dass es fiir weitere Vorgange bereit ist.
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Right front wheel clamp target calibration

Q Ready!
- -
- -
VN
Info ¢ —— Next

SN

Abbildung 4-35 Kalibrierung starten (Fahrzeug verwenden) 2

7. Drehen Sie das Rad wie in den Bildschirmfiihrungen gezeigt.

Right front wheel clamp target calibration

Rotate the wheel as indicated by the

ie |.rl

m -

VIN

s Camera Cancel Next

Abbildung 4-36 Kalibrierung starten (Fahrzeug verwenden) 1

8. Wenn die Pfeile und die angezeigten Blocksymbole griin werden, héren Sie auf zu drehen.

Drehen Sie das Rad, und das Tablet beginnt automatisch mit der Datenerfassung.

43



Right front wheel clamp target calibration

= Collecting...

!5!1

o =

VIN

Infor c c | Next

SN

Abbildung 4-37 Kalibrierung starten (Fahrzeug verwenden) 2

9. Nach der Datenerfassung wird der Bildschirm mit den Kalibrierungsergebnissen angezeigt. zeigt eine
erfolgreiche Kalibrierung an, und Sie kdnnen ESC antippen , um die Funktion zu beenden; zeigt hingegen eine Q

fehlgeschlagene Kalibrierung an, und Sie konnen auf Neu kalibrieren tippen , um erneut zu kalibrieren.

Result
Calibration completed!

Rotation axis X 0.87 0.87
Rotation axis Y 0.00 0.00
Rotation axis Z 0.49 0.49
Rotation center X 2565 2563
Rotation center Y L 149
Rotation center 2 4508 4508

Info: Recalibrate ESC

SN

Abbildung 4-38 Kalibrierungsergebnisbildschirm (Fahrzeug verwenden)
4.5.1.3 Uberpriifung der Ausrichtungsgenauigkeit
Eine Uberpriifung der Ausrichtungsgenauigkeit wird empfohlen, wenn:
1. Der Ausrichtapparat erlitt eine heftige Kollision.
2. Die Genauigkeitspriifung wurde seit mehr als sechs Monaten nicht mehr durchgefiihrt.

Die Software bietet drei Arten von Genauigkeitspriifungsmethoden: Genauigkeitspriifung des Ausrichtungsgeréts mit

Kalibrierstange, Genauigkeitspriifung des Ausrichtungsgerats mit Fahrzeug und Schnellgenauigkeitspriifung.
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1. Kalibrierstab verwenden

Die Genauigkeitsprufung kann mit einem Kalibrierstab durchgefiihrt werden, wodurch die
Gesamtgenauigkeit des Messsystems (bestehend aus Kameras, Felgenklemmen und Zielmarken)
genau und zuverlassig Uberpriift werden kann.

y Durchfiihrung einer Genauigkeitsprifung mit dem Kalibrierstab

1. Tippen Sie auf Wartung & Service und wahlen Sie dann Kalibrierung & Inspektion >

Genauigkeitsprufung des Ausrichtgerats.
2. Genauigkeitsprifung auswahlen — mit Kalibrierungsbalken.

3. Positionieren Sie die Kalibrierstange gemaf den Anweisungen auf dem Bildschirm ca. 2,2 m
direkt vor dem Achsmessrahmen. Montieren Sie die Vorderradklemmen (Felgenklemmen)
und die Markierungen an der Kalibrierstange, richten Sie den Positionierstift mit der
Positionierbohrung aus und ziehen Sie die Mutter fest.

Accuracy check

* Move the calibration bar to the

- r N - position about 2 2m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

A — *Install the front whee! clamp

targets on the calibration bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut;

* The crossbar height will be
adjusted automatically. Ensure
there are no obstructions which

2} may interfere with the movement of
the crossbar.

VN

Info. N ESC

Abbildung 4-39 Genauigkeitsprifung (mit Kalibrierleiste) 1

4. Tippen Sie auf ,Weiter“. Die Hohe der Querstange wird automatisch angepasst, und das System
fahrt mit dem nachsten Bildschirm fort. Bewegen Sie den Kalibrierungsbalken, wie in der
Bildschirmanleitung gezeigt, so, dass die Werte fir ,Offset", ,L-Distanz“ und ,Distanzdifferenz*

gruin angezeigt werden.
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Aligner calibration

L-Distance
e 000 men
1886

2400 mm

VIN
Info.
SN

Offset

_F
omm=TT -s0mm

[ —
Distance Diff

| -5 |

A

Move the calibration bar so that
the values of 'Offset’, 'L-Distance’,
‘R-Distance’, and 'Distance Diff'
are displayed in green.

R-Distance

2000 mm

1891

Abbildung 4-40 Genauigkeitsprufung (mit Kalibrierleiste) 2

L-Distance

2068

Accuracy check

Offset

A

[T —
Distance Diff

! -18 !
e — -

Ready!

R-Distance

il <
2086

VIN
Info.
N

Abbildung 4-41 Genauigkeitsprufung (mit Kalibrierleiste) 3

5. Tippen Sie anschlieBend auf , Weiter* , um zum néchsten Bildschirm zu gelangen. Drehen Sie den Kalibrierungsbalken

entsprechend den Anweisungen auf dem Bildschirm, um Daten zu erfassen. Sobald die Pfeile und die angezeigten

Blocksymbole griin leuchten, beenden Sie die Drehung des Kalibrierungsbalkens.



Accuracy check

Rotate the target to the collection
- ‘ s position.

VIN:

Inf
i l Camera ‘ ESC

Abbildung 4-42 Genauigkeitsprifung (mit Kalibrierleiste) 4

Accuracy check

Collecting...
. = . ey

Al —

VIN.
o Camera ESC

SN

Abbildung 4-43 Genauigkeitsprifung (mit Kalibrierleiste) 5

6. Platzieren Sie anschlieBend die Kalibrierstange etwa 5,4 m vor dem Achsmessrahmen und fiihren
Sie die Kalibrierschritte gemaf den Anweisungen auf dem Bildschirm durch, um die
entsprechenden Daten zu erfassen.
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Accuracy check

* Move the calibration bar to the

[ ‘ - position about 5.4m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

* Install the rear wheel clamp
targets on the calibration bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut.

o —
Abbildung 4-44 Genauigkeitsprifung (mit Kalibrierleiste) 6
7. Nach der Datenerfassung wird der Bildschirm mit den Kalibrierungsergebnissen angezeigt. zeigt an
Bei erfolgreicher Kalibrierung kénnen Sie die Funktion durch Tippen auf ESC verlassen; bei Q

fehlgeschlagener Kalibrierung tippen Sie auf ,, Erneut priifen® , um die Kalibrierung erneut durchzufuhren.

Result
Accuracy check passed!
Total front toe (01,01)
Left front camber (0.1,00)
Right front camber (01.01)
Total rear toe (01.07)
Left rear camber (01.01)
Right rear camber (01,01)

Abbildung 4-45: Ergebnis der Genauigkeitsprufung

2. Fahrzeug benutzen

Die Genauigkeitsprifung kann an einem Fahrzeug durchgefiihrt werden, wodurch die Gesamtgenauigkeit des
Messsystems (bestehend aus Kameras, Felgenklemmen und Messmarken) ohne Kalibrierstange tberpriift werden
kann. Da die Prufgenauigkeit vom Fahrzeugzustand abhangt, empfiehlt es sich, fur diese Prufung ein gut gewartetes

Sportfahrzeug zu verwenden.
y Durchfiihrung einer Genauigkeitspriifung mit dem Fahrzeug

1. Tippen Sie auf Wartung & Service und wahlen Sie dann Kalibrierung & Inspektion >

Genauigkeitsprifung des Ausrichtgerats.

2. Genauigkeitsprifung auswéahlen — mit Fahrzeug.
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3. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm, um das Fahrzeug in den gewiinschten Zustand zu versetzen.

Vehicle Preparation

* Ensure that the vehicle is in good condition, and the wheel clearance and the clearance between
suspension components are normal (Recommend to use a passenger vehicle within 3 years and 50,000
km);

* Park the vehicle on a steady and level surface. Ensure a space of 1.5 m or more in front and rear of the
vehicle;

* Place the wheel chocks before and after the left rear or right rear wheel to prevent movement;

* Center the steering wheel and install the steering wheel holder. Release the parking brake and place the
transmission in neutral;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

* Do not push the wheel too hard against the wheel chock when the vehicle is pushed from front and rear
to perform the rolling compensation;

* Do not turn off the calibration frame during the entire accuracy check.

vine

ey Skip Next Exit

Abbildung 4-46 Fahrzeugvorbereitung

4. Tippen Sie auf , Weiter* und folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm, um den
Radausrichtungsrahmen zu platzieren und die Radklemmen (Felgenklemmen) und das Zielobjekt
ordnungsgemaf an den Radern zu montieren.

Auxiliary Tool Positioning

Place the calibration frame about
1.5m in front of the vehicle. Adjust the
crossbar so that it is basically at the
same height as the center of the front
wheel.

Vin

piy Next Exit

Abbildung 4-47 Positionierung des Hilfswerkzeugs 1
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5. Tippen Sie anschlieBend auf , Weiter*. Die Zielmarkierung wird automatisch angepasst. Suchen Sie das
Ziel, und das Tablet wechselt zum nachsten Bildschirm. Folgen Sie den Anweisungen auf dem
Bildschirm, um den Hinterradkeil etwa 30 cm nach hinten zu bewegen und das Fahrzeug rickwarts zu
schieben, bis die Werte griin angezeigt werden. Sobald die Pfeile und die markierten Blécke griin
leuchten, horen Sie auf, das Fahrzeug zu schieben, und warten Sie, bis das Tablet zum néachsten

Auxiliary Tool Positioning

* Check the wheel clamp
AUTEL-CSC0500/19 to ensure that four
pawls (1) are equal in length;

* Install four wheel clamp pawls (1) to
the rims and tighten the bolt (2) until the
pawls (1) are tightly secured.

Note:

* Ensure that the installation holes of
four wheel clamp pawls are in the same
order from inside to outside;

* Ensure that the wheel clamps are
vertically installed on the rims, and the
installation angle should be within -8° to
8.

Abbildung 4-48 Positionierung des Hilfswerkzeugs 2

Bildschirm wechselt.

Q

vin
info
SN

- ® )

Wheel Rolling Compensation

50

* Move the rear wheel chock
backward for about 30 crm;

* Push the vehicle in the direction
indicated by the arrow.

Abbildung 4-49 Radrollkompensation 1



Wheel Rolling Compensation

Q | SN USE— * Stop pushing the vehicle, please
wait..

VIN
Info:
SN

Abbildung 4-50 Radrollkompensation 2

6. Schieben Sie das Fahrzeug anschlieRend vorwérts. Sobald die Pfeile und die angezeigten Blocksymbole
griin leuchten, hoéren Sie auf, das Fahrzeug zu schieben, und warten Sie, bis das Tablet den nachsten
Bildschirm anzeigt.

Wheel Rolling Compensation

o - - o

* Push the vehicle in the direction
indicated by the arrow.

VIN
Info:
SN

Abbildung 4-51 Radrollkompensation 3
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Wheel Rolling Compensation

()] = = * Stop pushing the vehicle, please
VIN

T
ARE

s Camera ESC

Abbildung 4-52 Radrollkompensation 4

7. Platzieren Sie den Achsmessrahmen direkt hinter dem Heck des Fahrzeugs, und

Folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm, um die Vorgange abzuschlief3en.

8. Nach Abschluss des Vorgangs wird der Bildschirm mit dem Kalibrierungsergebnis angezeigt.
deutet auf eine erfolgreiche Kalibrierung hin; wahrend ° weist auf eine fehlgeschlagene Kalibrierung hin

Erfordert eine Neukalibrierung.
3. Schnelle Genauigkeitsprufung

Eine Schnellpriifung der Genauigkeit wird standardméfig alle sechs Monate automatisch durchgeftihrt. Das Intervall fur diese Prifung
kann in den Einstellungen der Achsvermessungssoftware angepasst werden.

Die schnelle Genauigkeitspriifung kann Fehler im Messsystem, bestehend aus Kameras und Messmarken, erkennen, erfasst jedoch

keine Radklemmen.
¥ Um eine schnelle Genauigkeitsprufung durchzufiihren

1. Tippen Sie auf Wartung & Service und wéhlen Sie dann Kalibrierung & Inspektion >

Genauigkeitsprifung des Ausrichtgerats.
2. Wahlen Sie die Option , Schnelle Genauigkeitspriifung”.

3. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm, um das Fahrzeug in den gewiinschten Zustand zu versetzen.
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Vehicle Preparation

* Park the vehicle on the level ground. Set the front wheels at the straight ahead position. Ensure there is
a minimum of 1.5 m space in front of the vehicle;

* Place the wheel chocks in front of and behind the left rear wheel to prevent vehicle movement;

* Center the steering wheel and install the steering wheel lock. Release the parking brake and shift the
transmission to N;

* Keep the vehicle unloaded. Check if the coolant level and the engine oil level are correct. Check if the
fuel tank is full;

* Close all the doors and turn off the exterior lighting;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

* |f the vehicle is equipped with the air suspension, adjust the vehicle to the standard mode before
performing the measurement. The adjustment process may vary on different models.

ViN:

v Skip | Next Exit

Abbildung 4-53 Fahrzeugvorbereitung

4. Tippen Sie auf , Weiter" und folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm, um den
Radausrichtungsrahmen zu platzieren und die Radklemmen (Felgenklemmen) und das Zielobjekt
ordnungsgeman an den Radern zu montieren.

Auxiliary Tool Positioning

Place the calibration frame about
1.5m in front of the vehicle. Adjust the
crossbar so that it is basically at the
same height as the center of the front
wheel.

VN

i
Ak Next Exit

Abbildung 4-54 Positionierung des Hilfswerkzeugs 1
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Auxiliary Tool Positioning

* Check the wheel clamp
AUTEL-CSC0500/19 to ensure that four
pawls (1) are equal in length;

* Install four wheel clamp pawls (1) to
the rims and tighten the bolt (2) until the
pawls (1) are tightly secured.

Note:

* Ensure that the installation holes of
four wheel clamp pawls are in the same
order from inside to outside;

* Ensure that the wheel clamps are
vertically installed on the rims, and the
installation angle should be within -8° to

Next Exit

Abbildung 4-55 Positionierung des Hilfswerkzeugs 2

5. Tippen Sie auf die Schaltflache ,, Weiter" . Die Hohe der Querstange wird automatisch angepasst.

Suchen Sie nach dem Ziel und Sie gelangen zum folgenden Bildschirm.

Quick accuracy check

37%

Quick accuracy check is in progress. Do not move the vehicle and the calibration frame. Ensure that all the

targets can be detected.

VIN:
Info:
SN

abgeschlossen.

Kalibrierung, die eine Neukalibrierung erfordert.
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Abbildung 4-56 Schnelle Genauigkeitsprifung

6. Das Ergebnis der Schnellgenauigkeitsprifung wird nach Abschluss der Priifung angezeigt. Ein Fehlercode

deutet auf eine erfolgreiche Kalibrierung hin, ein anderemf einen Fehler.



Resuit
Accuracy check passed!
Front Camera Angle Differer 01,01
Right Camera Angle Differer 01,01
Left Camera Angle Differen (01,01)

Abbildung 4-57 Ergebnis der Schnellgenauigkeitspriufung

4.5.1.4 Kameraprufung

Die Funktion ,Kameraprifung wird durchgefiihrt, um den Status der funf Kameras am Achsmessrahmen zu
Uberprifen.

y Kameraprifung durchfiihren

1. Tippen Sie auf Wartung & Service und wahlen Sie dann Kameraprifung. Die Ansichten und der
Status der Kameras, einschlie3lich der Distanzmesskamera, der Selbstkalibrierungskamera, der
LF-Zielkamera, der LR-Zielkamera, der RF-Zielkamera und der RR-Zielkamera, werden auf dem
Bildschirm angezeigt.

2. Tippen Sie auf ,Beschreibung” , um die Erklarungen zu jedem angezeigten Symbol anzuzeigen.

Bildschirm.
Tabelle 4-1 Kamerabeschreibungen
Symbol Name Erlduterung
Normal
. Die Zielpunkte kdnnen normal erkannt werden.
Zielpunkte
Abnormal

Das Ziel ist verschmutzt oder blockiert; reinigen Sie es oder

Ziel/zielscheibe entfernen Sie die Hindernisse.

Punkte

Ermaoglicht

Die Kamera funktioniert einwandfrei.
Kamera

Nicht aktiviert

Die Kamera wird in der aktuellen Funktion nicht verwendet.
Kamera

BB O
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Symbol Name Erlauterung

Das Diagnosetool kann nicht mit den Kameras kommunizieren.

Fihren Sie die folgenden Schritte aus:

1. Priifen Sie, ob das Gerét eingeschaltet ist;

m 2. Uberpriifen Sie, ob die aktuelle Kameraverbindung funktioniert.
Abnormal

Normal;

Kamera
3. Priifen Sie, ob das Diagnosegerat angeschlossen ist.

Zimmer mit WLAN;

4. Protokolle aufzeichnen und hochladen. Die Problembeschreibung

detailliert ausfillen.

4.5.1.5 Hardwarepriifung

In diesem Abschnitt kdnnen Sie den Status verschiedener Komponenten der Achsvermessung uberprifen.
rahmen.

Versionsinformationen 4.5.1.6

In diesem Abschnitt kénnen Sie die Versionsinformationen verschiedener Komponenten des Achsmessrahmens

Uberprifen.

4.5.2 Kalibrierungsprotokoll

Alle Kalibrierungsaufzeichnungen werden hier gespeichert; Sie kdnnen sehen, wann und welche Art von Kalibrierung

des Gerats durchgefiihrt wurde.

4.5.3 Genauigkeitsprufungsintervall

Mit dieser Funktion kénnen Sie die Intervalle fir die Genauigkeitsprifung festlegen. Es stehen vier Optionen zur

Verflgung: drei Monate, sechs Monate, ein Jahr oder nie. Das Standardintervall fur die Genauigkeitspriifung betragt
sechs Monate.
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o Settings = Accuracy check interval

n Push Notifications

Three months 2

3

“% Auto Update

Six months
m Wheel Alignment Settings

One year
(2] OBFCM Upload
Never

Vehicle List

m Laws and Regulations
m System Settings
g About

Abbildung 4-58: Einstellungsbildschirm fir das Genauigkeitspriufungsintervall

4.5.4 Zielreinigungsintervall

Diese Funktion hilft dabei, den Bediener an die angestrebte Reinigungsfrequenz zu erinnern, die anhand von

Ausrichtungszahlen oder Intervallen ausgewéahlt werden kann.

o Settings ) Target cleaning interval

n Push Notifications

Remind the operator about the target cleaning frequency, which can be selected in
= terms of alignment numbers or intervals.
“ Auto Update

m Wheel Alignment Settings h

2] OBFCM Upload

Vehicle List
Eve 540 il alignments remind cleanin:
m Laws and Regulations oy s 9 9
Every | 90  Day | remind cleaning
m System Settings

m About

Abbildung 4-59 Bildschirm fir die Einstellung des Zielreinigungsintervalls

4.6 Softwareeinstellungen fur die Achsvermessung

Fahrzeuginspektion, Messvorbereitung, Messergebnisse, Uberholungsbericht, Verwaltung kundenspezifischer Spezifikationen und

Wiederherstellung der Standardeinstellungen sind in diesem Abschnitt enthalten.
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o Settings = Wheel Alignment Software Settings

E Diagnostic settings

Vehicle Inspection >
sl
Report Settings
Measurement Preparation >
n Push Notifications
Measurement Results >
[~ |
“ Auto Updats
et Overhaul report >

¥4 Wheel Alignment Settings
Customized Specifications Management >

(2] OBFCM Upload

@ Vehicle List
m Laws and Regulations

Abbildung 4-60 Bildschirm , Einstellungen der Radausrichtungssoftware*

Restore Default Settings

4.6.1 Fahrzeugpriufung

Diese Funktion ermdglicht Ihnen Folgendes:

1. Legen Sie fest, ob die Reifenpriifung aktiviert werden soll. Diese Einstellung beeinflusst, ob das Tablet Sie im Rahmen der

Fahrzeugprifung durch die Profiltiefen- und Reifendruckpriifung fuhrt. Weitere Informationen finden Sie unter ,, Profiltiefen-

und Reifendruckprifung*.
Yy Wenn die Reifenprifung aktiviert ist, konnen Sie Folgendes einstellen:
1) Methode zur Messung der Profiltiefe: Einzelpriifung oder Priifung des gesamten Profils.

2) Mindestprofiltiefe: Wenn die Profiltiefe unter den von lhnen festgelegten Mindestprofiltiefenwert sinkt, werden

Sie vom Tablet aufgefordert, den Reifen sofort zu wechseln.

3) Warnung bei zu geringer Profiltiefe: Wenn die Profiltiefe unter den von lhnen eingestellten Wert sinkt, gibt das
Tablet eine Warnung aus.

2. Legen Sie fest, ob die Fahrgestellpriifung aktiviert werden soll oder nicht. Diese Einstellung beeinflusst, ob das Tablet Sie bei
der Fahrzeugpriifung durch die Fahrgestellpriifung fuhrt.

Vorgehensweise. Weitere Einzelheiten finden Sie unter Fahrgestellpriifung.
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o Settings = Vehicle Inspection
@ Diagnostic settings
Tire Inspection [ on @
Repors Setins Tread Depth Sample Number Tread Depm:ﬂ:s; >
n EusiNotifications Minimum Tread Depth 1.6mm >
(2] Auto Update Warning Tread Depth 3.2mm >

¥4 Wheel Alignment Settings
chassi nspecton ax

9 osrem Upload
Vehicle List
m Laws and Regulations
Abbildung 4-61 Bildschirm , Fahrzeugprifungseinstellungen*

4.6.2 Messvorbereitung

Diese Funktion aktiviert/deaktiviert die Messvorbereitung und beeinflusst, ob das Tablet Sie bei der Messung der
Fahrzeughohe anleitet. Weitere Informationen finden Sie unter ,, Fahrzeughhenmessung®“.

o Settings = Measurement Preparation
E Diagnostic settings
Measurement preparation [ on ¢
Report Settings
Ride Height Measurement [ on §

n Push Notifications

m Auto Update

m Wheel Alignment Settings

n OBFCM Upload
Vehicle List

m Laws and Regulations

Abbildung 4-62 Messvorbereitungs-Einstellungsbildschirm
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4.6.3 Messergebnisse

5 Settings —— Measurement Results
B Push Notifications
Center Steering Wheel When Saving Measured Result @I
a Auto Update
Adjust to Half Tolerance [ on @
OBFCM Upload

m Vehicle List

m Laws and Regulations

B System Settings
£ e

Abbildung 4-63 Messergebnisse Einstellungsbildschirm
Diese Funktion ermdglicht Ihnen Folgendes:
1. Ob das Lenkrad beim Speichern des Messergebnisses zentriert werden soll.

y Aktivieren Sie die Funktion

1) Falls die Rader nicht geradeaus stehen, tippen Sie im Bildschirm ,Messergebnis* auf , Vor Reparatur
speichern® . Daraufhin wird eine Anleitung zum Geradeausrichten der Rader auf dem Bildschirm

angezeigt.

Save Before Repair

i ad

Turn the steering wheel to left to set the wheels straight

Abbildung 4-64 Speichern vor der Reparatur Bildschirm 1

2) Wenn sich die Rader in Geradeausstellung befinden, speichert das Tablet die Daten.
automatisch und zeigt den folgenden Bildschirm an.
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Save Before Repair

Abbildung 4-65 Vor der Reparatur speichern Bildschirm 2

y Funktion deaktivieren: Die Daten werden direkt nach dem Tippen auf , Speichern vor* gespeichert.

Reparatur im Bildschirm ,Messergebnis*.
2. Ob auf Halbtoleranzmodus umgeschaltet werden soll.

1) Wenn der Halbtoleranzmodus aktiviert ist, wird das Messergebnis im Halbtoleranzmodus angezeigt, und
der Bildschirm sieht aus wie im folgenden Bild.

Vehicle Graphical Result
E] Inspection 1 i
& Prepeaon | m—T‘u

Work

=
%, Compensation

@ Caster/sal ‘

Measured
Result |
& Alignment
N Guide
{5 Postalignment
Diagnosis

ADAS
Calibration

Abbildung 4-66 Messergebnis (Halbtoleranz) Bildschirm

2) Wenn der Halbtoleranzmodus deaktiviert ist, wird das Messergebnis im Volltoleranzmodus angezeigt, und
der Bildschirm sieht aus wie im folgenden Bild.
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e} ‘Vehicle

Inspection

i |
m .
-0.06° c‘mz Al{

& Preparaton

‘Work
— -
', Compensation
|
@ Caster/sal

Measured
EE
& Alignment
A Guide

{= Postalignment

Diagnosis E e
ADAS Camber| k
Calibration —

Reports H’ -

B exaignment |

VIN:
Info: Additional Advanced . Save Before Half UnitSetting | Next
L T [Adwene | o et i y I

Abbildung 4-67 Messergebnis (volle Toleranz) Bildschirm
4.6.4 Uberholungsbericht

Mit dieser Einstellung kénnen Sie die Anzeige des Fahrwerksicherheitsdiagnoseberichts auf dem Berichtsbildschirm

nach einer Achsvermessung aktivieren oder deaktivieren. Weitere Informationen finden Sie unter [Link einfugen].
Berichte.

o Settings -

@ Diagnostic settings

| Report Settings

n Push Notifications
m Auto Update

m Wheel Alignment Settings

n OBFCM Upload

Vehicle List
m Laws and Regulations

Abbildung 4-68: Einstellungsbildschirm fir Uberholungsberichte

Overhaul report

Chassis safety diagnostic report [ on ¢

4.6.5 Verwaltung kundenspezifischer Spezifikationen

Mit dieser Funktion kénnen Sie die fir das Fahrzeug gespeicherten benutzerdefinierten Spezifikationsdaten anzeigen
oder I6schen. Wenn Sie keine benutzerdefinierten Spezifikationsdaten gespeichert haben, wird beim Tippen auf die

Schaltflache , Benutzerdefinierte Spezifikationsverwaltung” angezeigt, dass keine Daten verfligbar sind .
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Wheel alignment o -3 o | = @ B | =

Wheel alignment

& v
£ Customized Specs Management (a
Time Vehicle Type
2026-01-19 23:18:48 Demo| AudiA7/S7/RS7 2011> | 2011-2017 | Test Spec i o
2026-01-20 23:47:58 Demo| AudiA7/S7/RS72011> | 20112017 |1 i o
VIN
info:
SN: V6AGO00D0041 ESC

Abbildung 4-69: Benutzerdefinierter Spezifikationsverwaltungsbildschirm

4.6.6 Standardeinstellungen wiederherstellen

Diese Funktion stellt die Standardeinstellungen der Achsvermessungssoftware wieder her.

Restore Default Settings

Do you want to restore the default
settings of wheel alignment software?

- -

Abbildung 4-70 Bildschirm , Standardeinstellungen wiederherstellen®
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Die Standardeinstellungen lauten wie folgt:

Tabelle 4-2 Standardeinstellungen

Artikel Standardeinstellung
Winkelanzeigeformat Grad & Minute
Zehenanzeigeformat Grad & Minute
Fahrzeughdheneinheit mm
Profiltiefeneinheit mm

Spurweite & Radstand Einheit mm
Reifendruckanzeige Bar

Gewichtseinheit kg

Klemmentyp Felgenklemme
Profiltiefenmessgeréat anschlielen TBE-Geratesuche aktivieren
Hohenmessgerat auswéahlen Bandmaf3

Benz Fahrgestellniveaumessung Hand-Neigungsmesser

Werkzeug

Piepton-Einstellung Einschalten

Genauigkeitsprufungsintervall Sechs Monate

Anzahl: 540 Mal

Zielreinigungsintervall
Dauer: 90 Tage

Fahrzeugprifung Einschalten

Profiltiefenprobennummer Alle Profilprufungen
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AILIRE] Standardeinstellung
Mindestprofiltiefe 1,6 mm

Warnung vor zu geringer Profiltiefe 3,2mm
Fahrgestellprifung Einschalten
Messvorbereitung Einschalten

Lenkrad in der Mitte Ausschalten
Einsparungsergebnis

Auf halbe Toleranz einstellen Einschalten
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5- Rad-Achsvermessungsfunktion

Die vier Rader, die Lenkung sowie die Vorder- und Hinterachse eines Fahrzeugs sind so konstruiert, dass sie
eine bestimmte relative Position beibehalten — eine werkseitig festgelegte Standardvorgabe. Diese relative
Position kann sich nach dem Wiedereinbau von Bauteilen oder durch langeren Betrieb verandern. Das Einstellen

dieser Teile auf ihre Standardpositionen wird als Achsvermessung bezeichnet.

Eine korrekte Achsvermessung gewabhrleistet die Fahrstabilitat beim Geradeausfahren, verbessert das
Lenkverhalten und reduziert ubermafigen Reifenverschlei3 sowie unnétigen Energieverbrauch.
Aus diesen Grunden ist die Achsvermessung ein notwendiger Vorgang vor der Inbetriebnahme des Fahrzeugs.

In diesem Kapitel werden technische Spezifikationen, VorsichtsmalRnahmen bei der Verwendung, Vorbereitungen zur

Achsvermessung und Verfahren zur Achsvermessung behandelt.

5.1 Technische Spezifikationen

Die technischen Spezifikationen sind in der folgenden Tabelle aufgefihrt.

Tabelle 5-1 Technische Spezifikationen

Artikel Beschreibung

Empfohlene Arbeitsweise

Distanz 2667 mm (105 Zoll)

Unterstitzter Achsabstand 2032-5588 mm (80-220 Zoll)

Unterstitztes Rad

Distanz 1270-2490 mm (50-98,03 Zoll)

Unterstitzter Felgendurchmesser
. 279-609 mm (11-24 Zoll)
(Mit Felgenklemme)

Unterstitzter Reifendurchmesser

) ) 482,6-939,8 mm (19-37 Zoll)
(Mit Reifenklemme)

Messfrequenz (typ.) 9 Malls
Hubgeschwindigkeit der Querstange 50 mm/s
Betriebstemperatur -10-50 y (14 °F-122 °F)

66



Artikel Beschreibung

Lagertemperatur -20-60 y (-4 °F-140 °F)

5.2 VorsichtsmaflRinahmen bei der Verwendung

1. Wenn sich das Fahrzeug auf der Hebebiihne befindet, stellen Sie sicher, dass die Vorderrader mittig ausgerichtet sind.

Lenkrad in Geradeausstellung.

N

Nachdem das Fahrzeug auf die Hebebiihne gefahren wurde, sollten Radkeile an der Vorder- und Riickseite der beiden

Hinterrader angebracht werden, um zu verhindern, dass das Fahrzeug wegrollt.

w

Gehen Sie beim Anheben des Fahrzeugs vorsichtig vor. Befolgen Sie die Sicherheitsvorschriften zum Anheben des Fahrzeugs.
Fahrzeuge.

I

. Sobald das Fahrzeug auf die erforderliche Hohe angehoben wurde, kann es erst gestartet werden, nachdem...

Die Versicherung ist gultig und die Sicherheit ist gewéhrleistet.

o

Der Betrieb des Aufzugs ist strengstens verboten, wenn sich Personal unterhalb des Aufzugs aufhalt oder wenn...
rund um das Fahrzeug.

I

Stellen Sie sicher, dass Kameraobjektiv und Zielobjekt sauber sind.

~

. Wenn Radklemmen benétigt werden, stellen Sie sicher, dass die Sperrklinken an jeder Radklemme eingerastet sind.

gleiches Getriebe.

©

Befolgen Sie die Anweisungen der Software und die Anweisungen auf dem Bildschirm genau.

5.3 Vor der Achsvermessung

5.3.1 Vorbereitende Arbeiten

Bitte priifen und bereiten Sie vor der Achsvermessung Folgendes vor:

1. Das Tablet ist mit dem IWA500-WLAN und dem Internet verbunden. Siehe

Weitere Informationen finden Sie unter ,Radausrichtungsrahmenanschluss und Netzwerkkonfiguration® .

2. Die Zundung wird ausgeschaltet und das IWA500 an das Ladegerat angeschlossen, um Folgendes zu vermeiden:

Die Batterie wird stark belastet, da die vollstandige Achsvermessung langere Zeit in Anspruch nehmen kann.
3. Bereiten Sie folgende Werkzeuge vor:
1) Radklemmen (Felgenklemmen), Radklemmen (Reifenklemmen) und Zielscheiben

¥ Informationen zur Montage von Radklemmen (Felgenklemmen) und Zielvorrichtungen an Radern finden Sie im Abschnitt ,Zielvorrichtung®.
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¥ Informationen zur Montage von Radklemmen (Reifenklemmen) und Zielmarkierungen an Reifen finden Sie unter

Radklemme (Reifenklemme).

@ nNoTiz

Hier wahlen wir zur Veranschaulichung Radklemmen (Felgenklemmen).

2) Drehteller
3) Lenkradhalterungsstander und Bremspedaldriicker
4) Radkeil

5) Lenkradhdhe

5.3.2 Funktionsauswahl

Im Auftragsmeni stehen zwei Anwendungen zur Verfiigung: Achsvermessung und Erweiterte Achsvermessung.

@ @ @&

Wheel Alignment Advanced Wheel Alignment  Hand-held Inclinometer Settings

Wheel Alignment Filter MaxiViewer Update Data Manager

Abbildung 5-1 IWA500 Jobmenu-Bildschirm
1) Wahlen Sie die Anwendung ,, Radausrichtung” , um die Radausrichtungsfunktion auszufiihren.

2) Wahlen Sie die Anwendung , Erweiterte Achsvermessung“ , um die Achsvermessung durchzufihren.
und Funktionen zum Zurticksetzen des Lenkwinkels. Stellen Sie eine ordnungsgemafie Kommunikation
zwischen Fahrzeug und Tablet her, indem Sie das VCI-Gerat mit dem DLC des Fahrzeugs verbinden. Weitere
Informationen finden Sie unter ,Fahrzeugkommunikation herstellen® .

@ nNoTiz

Fir die Funktion ,Radausrichtung” ist keine VCI-Verbindung erforderlich; fur die Funktion ,Erweiterte

Radausrichtung" ist sie jedoch zwingend notwendig.
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Tabelle 5-2 Funktionsvergleich

AU Fortschrittliches Rad
Achsvermessung .
Verfahren Ausrichtung
Fahrzeugpriifung y y
Vorbereitungsarbeiten y y
Entschadigung y y
Caster/SAl y y
Messergebnis y y
Ausrichtungshilfe y y
SAS und andere )
y
Diagnosefunktion
ADAS-Kalibrierung
Berichte y y
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5.3.3 Fahrzeuginformationsidentifizierung

Nachdem Sie eine Anwendung zur Ausfiihrung der gewiinschten Funktionen ausgewahlt haben, wahlen Sie eine geeignete
Methode zur Identifizierung von Fahrzeuginformationen. Die unterstiitzten Identifizierungsmethoden fir die beiden

Anwendungen werden im Folgenden detailliert beschrieben:

Tabelle 5-3 Methoden zur Ermittlung von Fahrzeuginformationen

Anwendung Fortschrittliches Rad
Achsvermessung .
Verfahren Ausrichtung
Automatische Erkennung y
Manuelle Eingabe y y
FahrzeugidentiikationsnummerlFihrerschein scannen y y
Manuelle Auswahl y y

y Zur Ermittlung von Fahrzeuginformationen mittels automatischer Erkennung

1. Tippen Sie auf die blaue VID -Schaltflache oben links auf dem Bildschirm.

o - Favorites History America Europe Asia China Q

@ @
@

@

Ford Mercedes-Bi bach FordEU

g |

@

Nissan NissanGTR Infiniti DFPV

5 |
§ @

Abbildung 5-2 Automatischer Erkennungsbildschirm 1
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2. Wahlen Sie im Dropdown-Menu , Automatische Erkennung“ aus. Das Fahrzeug wird dann erkannt.
automatisch.

t | ﬁ Al Favorites History Ameica | Eurspe Asia China Q

,: Manual input ‘

(mm) Scan VIN/License
™= plate ‘

@ G ‘ \ ‘
_— _—
oM P Mebach FordEU
Nissan NissanGTR Infiniti DFPV BYD

@

DENZA

Abbildung 5-3 Automatischer Erkennungsbildschirm 2

Auto detect

Scanning... (1/12)
Cancel

Abbildung 5-4 Automatischer Erkennungsbildschirm 3
y Fahrzeuginformationen durch manuelle Eingabe ermitteln
1. Wahlen Sie die blaue VID -Schaltflache oben links auf dem Bildschirm.

2. Wahlen Sie im Dropdown-Menu die Option ,, Manuelle Eingabe“ .
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L —
Fhy T A Favorites History America Europe Asia Ghina Q

‘ S@ Autodetect @

Matcades:B Ve FordEU
(™ Scan VIN/Lucense
= .

-

Nissan NissanGTR Infiniti DFPV BYD

=

DENZA

Abbildung 5-5 Manueller Eingabebildschirm 1

3. Tippen Sie auf das Eingabefeld und geben Sie die korrekte Fahrzeugidentifikationsnummer (VIN) oder das Kennzeichen ein. Tippen Sie

anschlieend auf OK, und das Fahrzeug wird identifiziert.

Abbildung 5-6 Manueller Eingabebildschirm 2

y Zur Ermittlung von Fahrzeuginformationen mittels VIN-/Kennzeichen-Scanning
1. Wahlen Sie die blaue VID -Schaltflache oben links auf dem Bildschirm.

2. Wahlen Sie im Dropdown-Menti , Fahrzeugidentifikationsnummer/Kennzeichen scannen®
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[y ﬁ Al Favorites History Ametca | Europe sa | chm Q
— - ® y O a O
‘ Z@, Auto detect ‘ \ @ @
| It |
} ,‘_ Manual input ‘
- M

Mercedes-Benz Maybach FordEU

I 6: el
DFPV BYD

G

| Scan VIN/License |||

| plate ‘

| | 7 @
‘@I

Nissan NissanGTR Infiniti

DENZA

Abbildung 5-7 VIN-Scanbildschirm 1

3. Positionieren Sie die Kamera so, dass die Fahrzeugidentifikationsnummer (FIN) (auf dem
Armaturenbrett oder an der Tursaule) im Scanbereich sichtbar ist. Die FIN wird dann

automatisch gescannt und erkannt. Das Ergebnis wird im Dialogfeld ,Erkennungsergebnis*
angezeigt.

America ~
Barcode

VIN

Recognize plate

License

P

Abbildung 5-8 VIN-Scanbildschirm 2
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Recognition result

Abbildung 5-9 VIN-Scanbildschirm 3

4. Tippen Sie auf OK , um die Fahrgestellnummer zu bestatigen.

y Fahrzeuginformationen durch manuelle Auswahl ermitteln

1. Wahlen Sie das Symbol des Fahrzeugherstellers aus.

M m Al Favorites History America Europe Asia China Q

+ I 0

Ford GM Mercedes-Benz Maybach FordEu

DFPV

Nissan NissanGTR Infiniti BYD

DENZA

Abbildung 5-10 Manueller Auswahlbildschirm 1

2. Wahlen Sie ,Manuelle Auswahl“. Wahlen Sie anschlieBend die Fahrzeugdaten wie Marke, Modell, Hubraum,

Motortyp und Baujahr. Tippen Sie dann auf , OK* , um die Fahrzeugidentifikationsnummer (FIN) zu bestétigen.



Select Vehicle Information Model year x
Brand Ford Q
Model Ranger 2026
Capacity 30L 2025
r———
v 2024
Engine type EcoBoost - Gas Turbocharged Direct Injection

2022 -
Model year 2024

un
Info:
i Reest =t

Abbildung 5-11 Manueller Auswahlbildschirm 2

5.3.4 Parameteranpassung

Nach Auswahl der Fahrzeuginformationen wird die Schaltflache , Spezifikationen* im Funktionsmenii am
unteren Bildschirmrand verfligbar. Mit dieser Schaltflache kbnnen Sie die Parameter der Achsvermessung
Uberprifen und anpassen. Dies ist relevant fur Fahrzeuge, deren Parameter nach einer Fahrwerksmodifikation
von den werkseitigen Originaleinstellungen abweichen.

y So passen Sie die Parameter der Radausrichtung an (am Beispiel von Audi-Fahrzeugen):

1. Tippen Sie auf die Schaltflache , Spezifikationen“ , um die Parameter der Radausrichtung zu tberprifen. Tippen Sie
anschlieBend auf die Schaltflache , Spezifikationen anpassen*, falls Parameter bearbeitet werden miissen.

Front specifications Rear specifications

fon! c Aeasurament (Mi Measu:

Total toe 0.00* -0.50° 0.50° -0.23° 0.23°
Left toe 017° -0.33° 067" - -
Right toe 017° -0.33" 0.67° = =
Left camber B = = = =
Right camber B - - - -
Cross camber 0.00° -0.50° 0.50° = =
Left caster B 5 2 = =
Right caster B - - - -
oatrubions: [ Sk fhe speci caion vais

path

VIN "

Info: Customize "

i Specs | Unit Sdtmu‘ ESC Start

| |
Abbildung 5-12 Ausrichtungsspezifikationen Bildschirm

2. Tippen Sie, um die zu bearbeitenden Parameter zu I6schen und die korrekten Werte einzugeben.
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ront specifications Rear specifications }

Measurement ju
Total toe 0.00° 0.50° 0.50° 0.23° 0.23°

Total toe (raised)

Left toe 0.17° 0.50° 0.50" = =
Right toe 017° 0.50° 0.50° = =
Cross toe = = = = =
Left camber & = =

Right camber

Cross camber 0.00" 0.50° 0.50" = o
path
VIN:

SN

o Save lmmsm-g ESC Start

Abbildung 5-13 Bildschirm , Ausrichtungsspezifikationen bearbeiten”

3. Tippen Sie auf , Speichern“ , um zum Bildschirm ,Spezifikationen speichern® zu gelangen. Geben Sie das Fahrzeugmodell und
eine Anmerkung zur einfachen Identifizierung und zum spéateren Abruf ein. Tippen Sie anschlieBend auf , OK* , um die
Parameter zu speichern.

Save Specifications

Title

Annotation

VN
Info:
o OK | ESC

Abbildung 5-14 Spezifikationen speichern Bildschirm 1
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Information

Save succeeded!

Abbildung 5-15 Spezifikationen speichern Bildschirm 2

4. Nachdem die Parameter bearbeitet und gespeichert wurden, kehrt das Tablet zum Bildschirm
,Radvermessungsparameter” zuriick. Tippen Sie auf die ESC -Taste, um die gespeicherten Parameter anzuzeig
wird automatisch auf dem Konfigurationsinformationsbildschirm ausgewahlt.

Select Vehicle Information Specifications (20)
Model Audi A7/S7/RS72011> | [ Q- 7]
Year 2011-2017 ‘ Default specifications |
Suspension Air Suspensi = IeslSpec
PR Code Heavy Duty Suspension (1BS)
Driving Position LHD

VIN:
e Spec ESC Start
Abbildung 5-16: Auswahl des Konfigurationsbildschirms

5. Tippen Sie auf , Start“ und folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm Schritt fir Schritt, um die Informationen einzugeben.

und gelangen Sie schliefllich zum Bildschirm ,Fahrzeugpriifung*.
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Information

Steering angle and other 2

Vehicles with Steering Angle Sensor (SAS):
* After the wheel alignment parameters are adjusted, the SAS calibration is required.

necting the Vehicle Communication Advanced Wheel Alignme

ADAS calibration functions:

Vehicles with cruise control system:
* After the wheel alignment parameters are adjusted, the radar calibration is required.

Vehicles with LDW:
* After the wheel alignment parameters are adjusted, the front camera calibration is required.

he above ADAS calibration functions require tr sration frame anc ed calibration tools for

erformed, the wheel alignment on this
DAS) related
rform wheel

ms (ADAS) calibration functions cannot b
(SAS) or Advanced Driver A:
e above functions, enter advanced

Waming: If the above diagnostic functions and Advanced Driv
vehicle must be performed with caution. Othe:
functions to fail to operate properiy. If it cannot be determined

alignment and execute the functions.

a
whether

VIN:

Inf
e Cancel 1 oK

Abbildung 5-17: Bildschirm mit Informationen zur Radausrichtung

‘Tread Inspection Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection

Camegan
@ ey | o i > &

Measured

Result

Right front  F il the )1 ) ) E’
Reports
': ' Right rear F it u ) E
Left rear ; d a " > (o]
[ Exit Alignment
VIN:
Info:
SN | Next
Abbildung 5-18 Bildschirm fur die Achsvermessung
Information
Steering angle initialization and other i ic functions:

After the wheel alignment parameters are adjusted, the SAS reset is required.

ADAS calibration functions:
After the wheel alignment parameters are adjusted, the Distance control calibration is required.

After the wheel alignment parameters are adjusted, the Camera control unit calibration is required.

The above ADAS calibration functions require the € of Autel ADAS calibration frame elated calibration tools for exe

Abbildung 5-19: Erweiterter Bildschirm fir Achsvermessungsinformationen
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E@ Vehicle ‘Tread Inspection Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection
Inspection

&, Preparetion 5
D Work Tr

—
¥, Compensation
— Left front > (0]
@ caster/sa .[] .
esult Right front > &
t-alignment n
nosi Right rear et > 0]
g bration
Q Reports Leftrear  F > (O]
[ Exit Alignment
VIN:
nfo; Next

SN.

Abbildung 5-20 Bildschirm fir das erweiterte Verfahren zur Achsvermessung

)

HINWEIS: Die Anwendung ,Erweiterte Achsvermessung” enthélt im Vergleich zur Anwendung ,Achsvermessung”
eine zusatzliche SAS- und weitere Diagnosefunktion. Alle anderen Funktionen sind identisch. Daher werden die
folgenden Schritte zur Achsvermessung anhand der Anwendung ,Erweiterte Achsvermessung*“ als Beispiel

beschrieben.

5.4 Verfahren zur Achsvermessung

5.4.1 Fahrzeugprifung

Die Fahrzeugprufung umfasst die Kontrolle des Profilzustands und der Profiltiefe der Reifen, die Einstellung des
Reifendrucks auf den Standardwert des Fahrzeugs und die Inspektion der Fahrwerkskomponenten auf
Fehlertypen oder Schwachstellen — all diese Schritte sind vor der Durchfihrung der Achsvermessung unerlasslich,
da Reifenanomalien, Druckabweichungen oder fehlerhafte Fahrwerksteile die Genauigkeit der Testergebnisse

beeintréchtigen kénnen.

0 WICHTIG
Vor der Durchfiihrung der Achsvermessung rufen Sie das Einstellungsmeni Gber die Einstellungen auf.
y Die Einstellungen fir die Achsvermessung dienen der Anpassung der Parameter an spezifische
Anforderungen und die tatséchlichen Arbeitsbedingungen. Alle Achsvermessungsvorgange basieren auf den

Standardeinstellungen in den Achsvermessungseinstellungen.
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5.4.1.1 Profilprifung
a) Profilzustand (Anmerkungen zulassig) Spalte

Tippen Sie auf den Bereich mit der Profilzustandsbeschreibung, um den entsprechenden Status fur jedes Profil
auszuwéhlen und gegebenenfalls Notizen hinzuzufiigen. Tippen Sie anschlieBend auf OK und tberpriifen Sie die
Farbanzeige der vier Reifen. Leuchtet die Anzeige eines Reifens rot oder gelb, muss der Reifen entsprechend
seinem Zustand ausgetauscht oder repariert werden.

Left front < >
Normal

Outside wear

Inside wear

Bilateral wear

Feather edge

Spot wear

Aging

Flat crushing

Excessive wear

Buige

Wear/punciure

Different tread/brand on one axle
Tire valve aging

Rim damage

Unauthorized tire

e

Abbildung 5-21 Profilzustandssieb

b) Spalte ,Fotos hinzufligen*

Fir eine bessere Beurteilung des Profilzustands tippen Sie auf das Kamerasymbol in der Spalte , Fotos
hinzufiigen“ , um bis zu drei Fotos pro Profil hinzuzufiigen.

50 Vehicle Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection
Inspection

o Tread condition (remacks sllowes) Add photos (up t03)
3, Compensation
Leftfront  Press to edit the tread status > (0]
@ Ccaster/sal
55 Measured N
— Result " Right front  Press to edit the tread status > [0}
& Alignment
{y Postalignment
Diagnosis Right rear d ) > (0]
@ ADAS
Calibration
TP Leftrear  Press to edit the tread statiis > @
[ Exit Alignment
N

Abbildung 5-22 Profilinspektionssieb
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5.4.1.2 Profiltiefen- und Profildruckprifung
Profiltiefen- und Profildruckprifung : Profiltiefe und Profildruck prifen.

e) :IOMDI' Tread Inspection Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection

o

Preparation Connec a
@ v L i

=
+%, Compensation

2 Caster/SA n Left front bar
—— l ’ I

Right front bar

o A [
Right rear bar

mm

Reports
Left rear bar

[ Exit Alignment

VIN
Info: Unit Setting All Tread Next

SN

Abbildung 5-23 Profiltiefen- und Profildruckprufungssieb 1
1. Profiltiefenpriifung

a) Fur die Profiltiefenmessung stehen zwei Modi zur Verfugung: Gesamtprofilprifung und Einzelprofilprifung.
Tippen Sie auf Gesamtprofilprifung oder Einzelprofilpriifung , um den Messmodus zu wechseln.

y Profiltiefenprifung: Misst die Profiltiefe an drei Positionen, einschliel3lich
Aulenseite, Mitte und Innenseite des Reifens (nahe der Fahrzeugkarosserie).

y Einzelprifung: Misst die Profiltiefe an einer der folgenden Positionen:
aufen, mittig oder innen am Reifen (nahe der Fahrzeugkarosserie).

b) Zur Messung der Profiltiefe ist ein Profiltiefenmessgerat erforderlich, beispielsweise das Autel
MaxiTPMS TBE-Gerat (nachfolgend TBE-Gerat genannt) . Bei Verwendung des TBE-Gerats
werden die Messwerte automatisch im entsprechenden Eingabefeld angezeigt; bei Verwendung
anderer Messgeréte,

Geben Sie die Werte manuell in das entsprechende Eingabefeld ein.

@ NOTIZ

Nachdem Sie alle Werte fur Profiltiefe und Reifendruck eingegeben haben, Uberpriifen Sie die Farbanzeige der vier

Reifen auf dem Bildschirm und tauschen oder reparieren Sie den Reifen entsprechend seinem tatséchlichen
Zustand.

Bei Verwendung des MaxiTPMS TBE200 (nicht im Lieferumfang enthalten; erhéltlich bei lhrem
Fachhéandler) zur Profiltiefenmessung verbinden Sie das Gerat mit dem Tablet. Das Tablet erkennt die
Profiltiefendaten automatisch und l&dt sie hoch. Die Daten kénnen auch durch Driicken der Schaltflache
, Profiltiefendaten laden” synchronisiert werden .
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Tippen Sie auf die blaue Schaltflache , Connect Tread Measuring Tool“ und folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm.
Um das TBE-Gerat mit dem Tablet zu koppeln, verwenden Sie alternativ die Anleitung
JProfiltiefenmesswerkzeug verbinden“ , um die Verbindung vor der Achsvermessung herzustellen.

Abbildung 5-24 MaxiTPMS TBE-Gerat und Anwendungsdiagramm
2. Uberprifung des Reifendrucks

a) Geben Sie den Standard-Reifendruck in das entsprechende Eingabefeld ein. Der Standard-
Reifendruck ist auf dem Reifen- und Beladungsinformationsschild zu finden, das sich
normalerweise an der B-Saule befindet.

b ——
P -

Abbildung 5-25 Position des Standard-Reifendruckwerts

b) Zur Reifendruckmessung wird ein Reifendruckmessgeréat benétigt, beispielsweise das Geréat der
Autel ITS600-Serie (nachfolgend ITS600-Gerat genannt).
Messung. Bei Verwendung des ITS600-Gerats werden die Messwerte automatisch im
entsprechenden Eingabefeld angezeigt; bei Verwendung anderer Geréte miissen die Werte
manuell in das entsprechende Eingabefeld eingegeben werden.

Bei Verwendung des ITS600-Geréts (nicht im Lieferumfang enthalten; erhéltlich bei lhrem Héndler) zur
Reifendruckmessung verbinden Sie das Gerét mit dem Tablet. Das Tablet erkennt die Reifendruckdaten
automatisch und ladt sie hoch. Die Daten kdnnen auch
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Synchronisiert durch Drucken der Taste , Lastdruckdaten® .

Tippen Sie auf die blaue Schaltflache , Reifendruckmessgerat verbinden“ und folgen Sie den Anweisungen auf
dem Bildschirm, um das TBE-Geréat mit dem Tablet zu koppeln. Alternativ kénnen Sie die Verbindung auch vor der
Achsvermessung uber den Abschnitt ,Reifendruckmessgerat auswéhlen” herstellen.

Abbildung 5-26 ITS600-Gerat und Anwendungsdiagramm

e} Vehicle Tread Inspection Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection
Inspection

@ i R i @ “Tread depth-All tread check @ Tire pressure o
+%, Compensation
4 om|[ 4 mm [ 4 mm
® caster/sa ' a Left front 2,5 ber
o mm mm
Right front 2.5 bar
T3 -
Leftrear 2.5)bar
Connect tre
[ Exit Alignment IT ssnssmmanaias @ T
VIN: s‘"d
Info: o e
i Unit Setting Check Next

Abbildung 5-27 Profiltiefen- und Profildruckprifungssieb 2

5.4.1.3 Fahrgestellpriifung

Die Chassis-Inspektion ermdglicht eine schnelle und genaue Fehlerbehebung an Chassis-Komponenten und

dokumentiert den Inspektionsprozess.

Die Fahrgestellprifung umfasst acht Systeme (siehe rechte Spalte), die jeweils in mehrere Unterpunkte unterteilt
sind. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Tablet, um alle acht Systeme nacheinander zu priifen, oder filtern Sie
nach bestimmten Punkten. Tippen Sie auf einen Priifpunkt, um die Komponentenbeschreibung, zugehdrige
Symptome und Reparaturmethoden im Hauptbereich anzuzeigen.
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e) Vehicle Tread Inspection Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection
ospacti Component introduction
Defaut (show 31) v
& Cl':%“"m The differsolil flukd can lubricats gears snd beaings, prevent was snd ioomosion, snd halp gesrs dissipste |
- e Drivetrain v
*7, Compensation Recommended ife: 3 years or 60 thousand kilometers.
i v
5 Repsir mathod Engine and transmission parts
1. Conduct a visual Inspection. Drain a sample of the differential fiud, If there Is Front v
or excessive impurlties, replace the fluid
2. Drain a sample of the differential fluid and rub it between your fingers to check its consistency. If the fluid is | Rear suspension v
not sticky, replace it
Front brake v
Postalignment Add photos or notes (/1| t
# Diagnosis Power Steering Booster AND
2 Master Cylinder
& -
Rear brake v
fd note: Steering v
Press to change inspection status:
Help Next
£ Notinspected (2 OK suggest €Y Require | | |

Abbildung 5-28 Fahrgestell-Inspektionsfenster 1

Tippen Sie alif das Symbol, um den Inspektionsstatus zu &ndern. Fir Details zu den einzelnen Statussymbolen tippen Sie

auf die Hilfeschaltflache .

o Pe——————
Inspection

@ Component introduction [ oetat o i
- “The differential fuid can lubricate gears and bearings, prevent wear and corrosion, and help gears dissipate | Drivetrain ~
', Compensation )
e Mt e 1 00 oA
> /SA
Repair method natel
o excessive Impurites, replace the fluid Transmission wura -
2. Drain a sample of the differential fluid and rub it between your fingers 1o check its consistency. If the fluid is
ot sicky, eplace it Drive shaft /
Add photos or notes t il trdialcciic s
Rear wheel bearing =
o) - assembly

Front wheel hub

[ Exit Alignment Add notes Rear wheel hub Vs

Press to change inspection status:

) Notinspected (4 OK suggest €Y Require

Abbildung 5-29 Fahrgestell-Inspektionsfenster 2
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Help Information

(7 Not inspected
Not inspected indicates that the part has not been inspected
yet.

oK
OK indicates that the part has been inspected and no damage or
‘wearis found.

Reasons:
1. Part is close to the end of its useful life (just above discard
specification, a failure may occur soon).

2. To address a customer need, convenience of request

Abbildung 5-30: Erlauterung des Symbols fiir den Fahrgestellprifungsstatus

a) Tippen Sie inmuptbereich auf die Schaltflache, um bis zu 5 Bilder des entsprechenden Bauteils

aufzunehmen und hochzuladen. Tippen i8R die Schaltflache, um ein 2-10 Sekunden langes Video

des Bauteils aufzunehmen und hochzuladen.

b) Tippen Sie auf das Dropdown-Feld in der oberen rechten Ecke des Bildschirms, um die

Zu prufende Gegenstande, kategorisiert nach Mangeln.

Vehicle
g Inspection

& Preparaton
Work

-

+. Compensation

@ Ccaster/sal

Measured
Result

& Alignment
N Guide

{ Postalignment
Diagnosis

ADAS
Calibration

B Reports

Bt Algoment

Tread Inspection

‘Component introduction

The differential fiuid can lubricate gears and bearings, prevent wear and corosion, and help gears dissipate
heat

3 years or 60

Repair method
1. Conduct a visual inspection. Drain a sample of
or excessive impurities, replace the fluid
2. Drain a sample of the differential fluld and rub ft between your fingers 1o check fts conslstency. If the fluid is
not sticky, replace It.

fluid, If there i

Add photos or notes (. (©

photos)

Add notes ]

Fe—

Defaut (show all ~

Default (show al)
Easily wom parts

Not easity worn parts
Insufficient braking force
Venicle off track
Vibration

Heavy steering wheel
Unstable steesing

Abnormai noise

Rear brake v

Steering v

Press to change inspection status:

£ Notinspected () OK

.0 suggest ) Require

Abbildung 5-31 Fahrgestell-Inspektionsfenster 3

5.4.2 Vorbereitende Arbeiten

Fir die Achsvermessung gelten bei einigen Fahrzeugherstellern spezielle Vorgaben. Um genaue Messergebnisse

zu gewabhrleisten, kdnnen vor der Messung der Achsvermessungsparameter folgende Vorbereitungen erforderlich

sein.

1. Hinweise vor der Ausrichtung
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2. Diagnosefunktionen
3. Messung der Fahrzeughohe
5.4.2.1 Hinweise vor der Ausrichtung

Die korrekte Positionierung von Kraftstofftank, Reserverad und Wagenheber an ihren
vorgesehenen Stellen ist entscheidend flr prézise Achsvermessungsmessungen. Dariiber
hinaus beeinflusst der Status des Komfortsystems (aktiviert oder deaktiviert) bei bestimmten
Fahrzeugmodellen die Montage des Bremspedaldriickers und der Lenkradhalterung. OEMs
Fur diese Bedingungen gelten strenge Anforderungen. Daher ist es zwingend erforderlich,
den Fahrzeugzustand vor der Achsvermessung anhand der Hinweise zur Voreinstellung
sorgféltig zu Uberprifen.

Die Anforderungen an die Vorjustierung variieren je nach Fahrzeugmodell gemaR den Vorgaben des Fahrzeugherstellers.

Lesen Sie diese Anforderungen vor der Inbetriebnahme sorgfaltig durch und halten Sie sich daran.

i (3 Vehicle Pre-alignment notes

Inspection

| & Preparation Ensure that the fuel, the engine coolant, and the lubricant are full. Hand tools, mats, spare tire and jack are in their dedicated locations.
‘Work

‘ '3, Compensation
&

[® Exit Alignment
VIN:
e N
Abbildung 5-32 Vorab-Anmerkungen (Beispiel 1)
\7 0B m:;gm Pre-alignment notes
‘ & Wﬁm Set suspension to Sport mode

1. Start the

| Compensation
|

i
®

Reduce suspension end play

[ Exit Alignment “Mode 1
VIN

SN

Abbildung 5-33 Vorab-Anmerkungen (Beispiel 2)
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5.4.2.2 Diagnosefunktionen

Um die Messgenauigkeit und eine erfolgreiche Achsvermessung zu gewahrleisten, sieht der OE-Prozess fir bestimmte
Modelle vor, dass vor der Messung der Achsvermessungsparameter entsprechende Diagnosefunktionen (z. B.

Hoéhenverstellung, Modusauswahl und RDC-Reset) abgeschlossen werden mussen.

@ NOTIZ

1. Die Diagnosefunktionen werden nur ausgefuhrt, wenn Sie die Anwendung , Erweiterte Achsvermessung“
auswahlen .
2. Die Diagnosefunktionen variieren je nach Fahrzeugmodell. Lesen Sie die Hinweise sorgféltig durch und befolgen

Sie die Anweisungen auf dem Bildschirm, bevor Sie die Diagnose durchfiihren.

Nehmen wir die Fahrzeughdhenverstellung bei BMW-Fahrzeugen als Beispiel. Die Fahrzeughdhenverstellung

muss vor der Messung der Fahrzeughdhe im Beladungsmodus erfolgen.
y Zur Durchfuhrung der Fahrzeughdhenverstellung

1. Befolgen Sie die Anweisungen auf dem Bildschirm, um sicherzustellen, dass Folgendes

Die Bedingungen sind erfillt:

1) Der Bremspedaldriicker ist bereits ausgebaut.
2) Die Ziindung ist eingeschaltet.

3) Der Motor ist AUS.

4) Der VClI ist ordnungsgeman angeschlossen.

2. Sind alle oben genannten Bedingungen erfillt, tippen Sie auf , Weiter* , um fortzufahren. Da die
Fahrzeughohenverstellung prazise und sensibel ist, kénnen selbst geringste Stérungen am
Fahrzeug zu Einstellfehlern fihren, die die Fahrstabilitdt und den Fahrkomfort beeintréchtigen.
Lesen Sie daher bitte die Sicherheitshinweise zur Héhenverstellung sorgféltig durch und befolgen

Sie die Anweisungen.

1) Das Fahrzeug ist so geparkt, dass alle vier Rader auf ebenem Boden stehen.
2) Der Beladungszustand des Fahrzeugs darf nicht verandert werden.

3) Das Fahrzeug wird nicht angehoben oder auf eine Hebebiihne gestellt.

4) Die Vorderrader befinden sich in Geradeausstellung.

5) Die Turen durfen nicht gedffnet sein.
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6) Der Motor darf nicht gestartet werden.

7) Das Ladegerét sollte angeschlossen sein.

B ) b - Height adjustment
é Preparation

Work
O yensat
oty

Note:

@ caster/SA Ride height adjustment procedure is precise and sensitive. Adjustment errors can be caused
v by even the slightest disturbing influences acting on the vehicle, which adversely affects

driving stability and comfort.

Note the information below before and throughout the entire ride height adjustment
procedure:

* The vehicle is parked with all four wheels on a flat ground.

* The load status of the vehicle must not be changed.

* The vehicle is not raised or placed on a vehicle lift.

* The front wheels are in the straight ahead position.

* The doors must not be open.

* The engine must not be started.

* Battery charger should be connected.

[® Exit Alignment

VIN

Next

Abbildung 5-34 Hohenverstellbildschirm 2

3. Tippen Sie auf ,, Weiter* , um fortzufahren, wenn alle oben genannten Bedingungen erfillt sind. Das
Tablet fuhrt Sie durch die Messung und Eingabe des entsprechenden Fahrzeughdhenwerts

entsprechend der tatséchlichen Situation.

Height adjustment

Measured values(mm)
l 7 Leftfront Right front
¥ / . eft fron Igl ron
g B 673 |
|
( Left rear Right rear
| 677 677 |
[= Exit Alignment
i
i Cancel Next

Abbildung 5-35 Hohenverstellbildschirm 3

4. Nachdem Sie die Fahrzeughthenwerte gemessen und eingegeben haben, tippen Sie auf Weiter , um

die Werte an die Steuereinheit der Vertikalen Dynamikplattform (VDP) zu schreiben.
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B

& Preparation
Work

o
—

[® Exit Alignment

VIN
Info

Height adjustment

In the next step, the ride height values will be written to the Vertical Dynamics Platform
(VDP) control unit.

Press Continue to proceed service function

Next

Abbildung 5-36 Hohenverstellbildschirm 4

5. Tippen Sie auf , Weiter“ , um fortzufahren. Wenn das Tablet den folgenden Bildschirm anzeigt, bedeutet dies Folgendes:

Die Einstellung der Fahrzeughthe war erfolgreich.

4B "”‘ tic

ﬁ Preparation
Work

o
T pensat
we

@)

\

[# Exit Alignme

VIN
nfo:

Height adjustment

The ride height adjustment was successful.
Note:
A possible tilting of the vehicle is adjusted by air suspension after start-up of the engine.

Next

Abbildung 5-37 Hohenverstellbildschirm 5

5.4.2.3 Fahrzeughthenmessung

Die Messung der Fahrzeugh6he muss im Rahmen des OE-Prozesses einiger Fahrzeugmodelle

durchgefuhrt werden, wenn folgende Bedingungen vorliegen:

1. Es gibt einen Standardwert fiir die Fahrzeughohe.

2. Der Wert der Fahrzeughohe beeinflusst den Standardwert fir die Achsvermessung.
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HINWEIS: Liegt der gemessene Wert der Fahrzeughdhe nicht innerhalb des Bereichs der Standardwerte fur die
Fahrzeugh6he, muss Gberpruft werden, ob die Fahrzeugkarosserie oder die Komponente am Fahrgestell verformt

oder beschédigt ist.

1. Mit einem MaR3band oder anderen Messwerkzeugen messen.
a) Bei Fahrzeugen (z. B. Volkswagen) mit Standard-Fahrzeughdhe verwenden Sie ein MaRband.
oder andere Werkzeuge zur Messung der Fahrzeughdhe und geben Sie die Werte in das

entsprechende Eingabefeld ein.

Ride Height Measurement

Ea Vehicle

Inspection

& Frevaion 1. Ensure that the fuel, the engine coolan,
Work and the lubricant are full. Hand tools, mats,

s spare tire and fack are In thelr dedicated
+ .
+%; Compensation locations;

2. Use the tape measure o measure the

ide height H from the center of the rim to

@)

I< >I the edge of the wheel arch (with and

Eront axie he E- difference

FH%

without the wheel arch hen enter

the value into the eorresponding text box.

ar ae height dfference
iy W ts 3. At this point, the front ride height H
[ Exit Alignment should be within the range of 376-396 mm,
Thasea e belah Hshould ha withintha.
VIN
Info:
SN Unit Setting  Use Target Next
| J |

Abbildung 5-38 Fahrzeughdhe mit MaBband messen 1

b) Bei Fahrzeugen (z. B. Renault), fir die es keine Standardwerte fiir die Fahrzeughohe gibt oder bei denen
mehrere Messungen pro Reifen erforderlich sind, verwenden Sie ein Mafband oder andere Hilfsmittel,

um die Fahrzeughohe zu messen, und geben Sie die Werte in das entsprechende Eingabefeld ein.

§[ Vehicke Ride Height Measurement

Inspection

& Prpention
‘Work
+1, Compensation a0 And me
== R1 G ® i subliame ta th lvelground) an e hlght W2
@ caster/sal (rear subframe 1o the level ground). Then enter
w1 mm nm| W1 oot}
R1, W1 and W2 into the corresponding text

leasured
sult boxes

i = . ' S

[® Exit Alignment

VIN
Info: Unit Setting Next

SN
| |

Abbildung 5-39 Fahrzeughéhe mit MaBband messen 2
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2. Messen Sie mit dem Ziel fur die Fahrzeughthe.

Die Fahrzeughdhe kann mit dem Zielwert fur die Fahrzeughéhe gemessen werden, wenn eine der folgenden
Bedingungen erfilllt ist:

a) Es gibt einen Standardwert fir die Fahrzeughdhe. Die Fahrzeughdhe wird von der Unterkante der Radzierblende bis

zur Mitte der Felge gemessen.

b) Bei BMW-Fahrzeugen wird die Fahrzeughthe von der Unterkante der Radzierblende bis zur Mitte der Felge

gemessen, und die FelgengréRe wird ausgewahlt, bevor der Bildschirm firr die gesamte Achsvermessung

aufgerufen wird.

@ HINWEIS

y Zur Messung der Fahrzeughdhe ist ein spezielles Ziel fir die Fahrzeughthenmessung erforderlich.
Der Kauf erfolgt durch Kontaktaufnahme mit dem 6rtlichen Handler oder Hersteller.

y Nach der Messung der Fahrzeughdhe muss die Zielvorrichtung fiir die Fahrzeughéhe vorsichtig entfernt werden, um Beschadigungen der

Fahrzeugkarosserie zu vermeiden.

¥ Zur Installation eines Zielpunkts fur die Fahrzeughthenmessung

1. Folgen Sie der Anleitung auf dem Bildschirm: Montieren Sie die Radklemmen (Felgenklemmen), die Radziele und
die Fahrzeughohenziele, nachdem Sie sichergestellt haben, dass der Abstand zwischen dem Rahmen und der

Vorderradmitte zwischen 2,03 und 3,30 m (7,23 bis 10,83 ft) liegt.

Vehicle »
! #8 \yspection Preparation Work

=
Wi, Compensation

@ Casterrsa

Ensure that the distance between the calibration Install the wheel targets and the ride height targets.
frame and the front wheel center is within 20323302
mm.

i [ Exit Alignment

VIN:
Info: Next

N
g |

Abbildung 5-40 Vorbereitungsarbeiten

2. Tippen Sie auf ,, Weiter* , um zum nachsten Bildschirm zu gelangen. Die Hohe der Querstange wird automatisch

angepasst, um die Ziele zu finden. Der Wert fir die Fahrzeughdhe wird automatisch im entsprechenden

Eingabefeld angezeigt.

91



g Venicle Ride Height Measurement

Inspection

& Propantion 1. Ensure that the fue, the engine coolant,
Work and the lubricant are full. Hand tools, mats,

" o sparetire and jack are in their dedicated

1, Compensation locations;

@ 2. Installthe ride helght targets to measure
he rde height H (from the wheel arch to
the center of the rim)

a1 mm Fronk e aight difermce 4
& Algnment
ok Adgm n Omm
a8 ignment e f
384w | -
Calibre 740
3.Atthis point, the frant ride height H
B Reports e should be within the range of 376396 mm.
_ ol P — The rear ride height H should be within the
B ExitAllgnment range of 274-394 mm. Al the values are
Aisan Cihecuion chack foc darmaoed
VIN:
Isrmo l.lnils-ﬂinnl Camera Use Tape Next
J | |

Abbildung 5-41: Fahrzeughthe mit Fahrzeughdhen-Zielwert messen

3. Angegeben durch Neigungswinkel

Bei Fahrzeugen (z. B. Mercedes-Benz) wird die Fahrzeughdhe durch die Neigungswinkel angegeben.
Verwenden Sie den Neigungssensor (fur Mercedes-Benz), um die Neigungswinkel der entsprechenden

Fahrwerkskomponenten zu messen, und geben Sie die Neigungswinkel in das entsprechende Eingabefeld ein.

Vehicle i i
B inpecion |- Ride Helght Mesaurement s s

i Inclinometer not
& e 38 cronctuor o
T3, Compensation
) Caster/SA H1 @ ' H1

e n
a° P
Reports H2 ' ' H2

[ Exit Alignment

VIN:
Info: | Next

SN

Abbildung 5-42: Neigungswinkel messen und eingeben

Zur Messung der Fahrzeughthe mit dem handgefiihrten Neigungsmesser (nicht im Lieferumfang enthalten; erhaltlich
bei lhrem Handler) verbinden Sie das Gerét wie in der Abbildung unten gezeigt mit dem Tablet. Driicken Sie OK, um

den Neigungswinkel zu messen. Der handgefiihrte Neigungsmesser ladt die Daten automatisch auf das Tablet hoch.
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Abbildung 5-43: Handgefiihrtes Neigungsmessgerat anschlieBen

5.4.3 Entschadigung

Diese Funktion dient hauptsachlich dazu, Fehler auszugleichen, die bei der Montage von Werkzeugen wie der Radklemme

(Felgenklemme/Reifenklemme) und dem Ziel auftreten.

@ NoOTIZ

Wird die Radklemme (Felgenklemme/Reifenklemme) oder das Messobjekt wahrend der Kompensation entfernt oder gelockert,

fuhrt dies zu ungenauen Messergebnissen. Fihren Sie in diesem Fall die Kompensation erneut durch.

y Verdecken Sie das Ziel wahrend der Kompensation nicht.

5.4.3.1 Rollierende Kompensation
1. Befolgen Sie die Anweisungen auf dem Tablet, um die folgenden Vorbereitungen durchzufiihren:
y Drehteller-/Gleitplattenstifte einsetzen und die Drehtellerbriicke montieren.

y Fahren Sie das Fahrzeug auf die Achsmessbiihne und platzieren Sie die Radkeile, um ein Verrutschen zu
verhindern.

y Geradeaus lenken, Lenkrad verriegeln, Getriebe in Neutralstellung bringen und Feststellbremse I6sen.

y Montieren Sie die Radklemmen (Felgenklemmen) und Zielvorrichtungen (sofern diese nicht bereits montiert sind).
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§(@) Venicle Compensation Preparation Rolling Compensation Compensation Completion
Inspection — s ns

&, Freparation
2 Work

Insert umplate/sipplate pins and Drive the vehicle on the alignment Steer ahead, lock steering whel,
install turplate bridge. rack and place the wheel chocks t.. place transmission in neutral, rele...

n 4

Reports
Install the wheel clamps and targets
[ Exit Alignment (if not previously |ns|z|||.d‘)

VIN:
Info:

Lifting
i Compensstion) |

Abbildung 5-44 Vorbereitungen zur Rollkompensation (Felgenklemme verwenden)

)

HINWEIS 1. Beim Auffahren des Fahrzeugs auf die Hebebiihne muss der Abstand von der Drehtellerbriicke zu
jedem Rad gleich sein, und das Vorderrad des Fahrzeugs muss in der Mitte der Drehtellerbriicke zum
Stehen kommen.

2. Zur Montage der Radklemme (Felgenklemme) und zur Ausrichtung des Rades siehe Abschnitt , Ausrichten®.

2. Tippen Sie auf , Weiter“. Die Hohe der Querstange wird automatisch angepasst, um die Ziele zu finden.
Folgen Sie dann den Anweisungen auf dem Tablet, um das Fahrzeug vor- und zurtickzuschieben und
so die Kompensation abzuschlief3en.

e Vehibl:(i Compensation Preparation Rolling Compensation Compensation Completion
Inspection

&, Preparation (4] | 8 y ’ | * Move the rear wheel chock
2 Work backward for about 30 cm;

= " * Push the vehicle in the
' ' direction indicated by the

arrow.

L))

Reports

[» Exit Alignment

VIN
Info: Lifting
SN Camera | Bemp-‘w‘ ‘ Next

Abbildung 5-45 Beginn der Rollkompensation 1 (Felgenklemme verwenden)
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5[ Vehicle Compensation Preparation Rolling Compensation Compensation Completion

Inspection
* Stop pushing the vehicle,

= y 8 5
G please wait...

Preparation
& vk

@ Castersal ' @ '
55 Measured

Resul

% o= n STOP

Post-alignment
B piagnosis
@) AoAs

Calibration
Reports

[® Exit Alignment
VIN:
Inf
b \ Camera l ﬂame I Next
|

Abbildung 5-46 Beginn der Rollkompensation 2 (Felgenklemme verwenden)

e) Vehicle Compensation Preparation Rolling Compensation Compensation Completion

Inspection
= ’ | * Push the vehicle in the
direction indicated by the
arrow.

& xnmiaranon

@ Ccaster/sal . .
== Measured
== Result

& Alignment
’\ Guide

Post allmmem
B iagnosis

ADAS

Calibration
B Reports

B Exit Alignment

VIN:
Inf Lifting
i \ Camera J IM'“‘-\ | Next

Abbildung 5-47 Beginn der Rollkompensation 3 (Felgenklemme verwenden)

Inspection
* Stop pushing the vehicle,
please wait...

& Drpanton e

Alignment
X n
a Post-alignment

Diagnosis

ADAS
Calibration

Reports

[ Exit Alignment

i
Camera .,,,,'ﬂ"'—uw Next

Into:
- L j I

Abbildung 5-48 Beginn der Rollkompensation 4 (Felgenklemme verwenden)

95



)

HINWEIS: Beriihren Sie beim Anschieben des Fahrzeugs nicht die Radklemmen und Zielmarkierungen.

3. Nach Abschluss der Kompensation wechselt das Tablet zum nachsten Bildschirm.
Automatisch. Folgen Sie der Abbildung auf dem Tablet, um Radkeile vorne und hinten am Rad anzubringen und

so ein Wegrollen des Rades zu verhindern.

Vehicle Compensation Preparation Rolling Compensation CGompensation Completion

¥ igpection

Preparation
& o

.

@ Caster/sAl

5 Measured
B8 pesut

& Alignment
N Guide n
Post-alignment

B Diagnosis

ADAS
Calibration F chocks to prevent

Reports
[ Exit Alignment

VIN:
Next

Into;
SN ‘

Abbildung 5-49 Vollstandige Rollkompensation (Felgenklemme verwenden)

5.4.3.2 Hebeausgleich
1. Befolgen Sie die Anweisungen auf dem Tablet, um die Vorbereitungen abzuschlieBen:
y Geradeaus lenken, Lenkrad verriegeln, Getriebe in Neutralstellung bringen und loslassen
Feststellbremse.
y Heben Sie das Fahrzeug an.

y Montieren Sie die Radklemmen (Felgenklemmen) und Zielvorrichtungen (sofern diese nicht bereits montiert sind).

Inspection

& Preparation
2 Work
)
o -
@ Caster/SAl 1 = 2 3
] 'S I
== Measured : ‘*
22 Resutt A
¢ Alignment
o e n g\
s

Install the wheel clamps and targets

{5 Postalignment
Diagnosis Steer ahead, lock steering wheel, Raise the vehicle.
place transmission in neutral, (if not previously Installed)
o, [|hi====2
Reports
[ Exit Alignment
VIN:
Rolling
Compensati Next

Into:
SN

Abbildung 5-50 Vorbereitung der Hubkompensation (Felgenklemme verwenden)
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2. Tippen Sie auf Weiter. Die Hohe der Querlatte wird automatisch angepasst, um die Ziele zu finden.
Folgen Sie dann den Anweisungen auf dem Tablet, um den Reifen in den Sammelbereich zu drehen.

5@ Vehicle Compensation Preparation Lifting Compensation

Inspection

Preparation
G vior

— n

@ Caster/sal 4 1" @ ' " 4
== Measured - -

== Result

& Alignment
& o n
a Post-alignment

Diagnosis
ADAS \
Calibration 4 “ . "‘r

By Reports

CGompensation Completion

* Please rotate the tire to the

e - A -
collection range.

Automatically searching for the targets

[ Exit Alignment

VIN
- Roll
0raL| | mmemntion Next

Info:
e 1 j | j |

Abbildung 5-51 Beginn der Hubkompensation 1 (Felgenklemme verwenden)

7E) Vehicle Compensation Preparation Lifting Compensation Compensation Completion

Inspection
*Please rotate the tire to the
collection range.

& Tmeen e

@ costersa 3 “ l @ . J 3
=z Measured - -
=2 Result

& Alignment
Sk n
£ Postalignment

Diagnosis
® 2 e 3 ‘,l J ¥ 3
povene -

[ Exit Alignment

Info:

VIN:
Rolling
o | Camera Dump-lln‘ I Next
|

Abbildung 5-52 Beginn der Hubkompensation 2 (Felgenklemme verwenden)
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e} Vehicle Compensation Preparation Lifting Compensation Compensation Completion

Inspection
* Please rotate the tire to the
collection range.

& Drepanion @

@ castersa 2 l\ ' @ ' " 2

== Measured - -

== Result

& Alignment

X 8 n
Postalignment

B piagnoste
ADAS 2 2
Calibration

8 e - -

[ Exit Alignment

VIN
Info: e Rolling Next
SN Compensation

L \ | |

Abbildung 5-53 Hubkompensation starten 3 (Felgenklemme verwenden)

Se—— re——

* Please rotate the tire to the

& ‘ll’vr:;mmn (<] collection range.
1%, Compensation
@ Ccastersa “ . @ . J

Measured ] - - ]

Result
& Alignment
Post-alignment

B Diagnosts
o 1 \,. 'J 1
Reports . .

[ Exit Alignment

VN

Info: Rolling

o | Camera | MN”\I Next
L

Abbildung 5-54 Beginn der Hubkompensation 4 (Felgenklemme verwenden)

3. Nach Abschluss der Kompensation wechselt das Tablet automatisch zum folgenden Bildschirm. Folgen Sie den

Anweisungen auf dem Tablet, um die folgenden Schritte auszufuhren:

y Drehteller-/Schiebeplattenstifte entfernen und Drehtellerbriicke entfernen.
y Senken Sie die Rader ab und federn Sie das Fahrzeug ab.

y Radkeile anbringen, um ein Wegrollen des Fahrzeugs zu verhindern.
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Inspection

& Preparation
2 Work

=

@ Caster/sal

55 Measured
== Result

& Alignment
N Guide

{= Postelignment

Diagnosis Remove tumplate/slip plate pins Lower the wheels and jounce the Place wheel chocks 1o prevent
vehicle. vehicle movement.

and remove tumplate bridge.
ADAS
Calibration

Reports

[® Exit Alignment

VIN
Next

nfo:
SN
|

Abbildung 5-55 Vollstandige Hubkompensation (Felgenklemme verwenden)

@ NOTIZ

y Stellen Sie sicher, dass die vier auf den Rédern montierten Ziele waagerecht ausgerichtet sind, bevor Sie das Fahrzeug absenken.
Wenn die Zielflachen nicht waagerecht sind, kdnnen sowohl die nachfolgenden Messergebnisse als auch die Ergebnisse der

Achsvermessung negativ beeinflusst werden.

y Vor dem Absenken des Fahrzeugs missen die Drehscheibe, die Gleitscheibenbolzen und die
Drehscheibenbriicke entfernt werden. Andernfalls kénnen die Messergebnisse aufgrund der unnatirlichen
Krafteinwirkung auf das Fahrzeug ungenau sein.

y Vor dem Absenken des Fahrzeugs ritteln Sie es, damit die Fahrgestellkomponenten durcheinandergewirbelt werden.

gleichméfiig gestresst.

5.4.4 Messung des Nachlauf-/SAI-/IA-Winkels

Diese Funktion dient zur Messung des Nachlaufwinkels, des Lenkachsenneigungswinkels (SAl), des Lenkeinschlagwinkels (I1A), der
Vorspur in Kurven und des maximalen Lenkeinschlags. Die Messung dieser Winkel erleichtert die Identifizierung potenzieller

Probleme an der Vorderradaufhdngung und der Lenkung des Fahrzeugs.

5.4.4.1 Messwinkel auswahlen
a) Der Casterwinkel, der SAl-Winkel und der IA-Winkel werden standardméagig gemessen.
b) Wahlen Sie in Kurven die Vorspur, um den Nachlaufwinkel, den SAI-Winkel, den IA-Winkel und die Vorspur zu messen.
Gemeinsam an der Reihe.

c) Wahlen Sie den maximalen Lenkeinschlag zur Messung des Nachlaufwinkels, des SAl-Winkels und des IA-Winkels.

und gleichzeitig maximaler Lenkeinschlag.

d) Wahlen Sie sowohl die Vorspur in Kurven als auch den maximalen Lenkeinschlag, um den Nachlaufwinkel, den SAI-Winkel, den

IA-Winkel, die Vorspur in Kurven und den maximalen Lenkeinschlag gemeinsam zu messen.
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0B Vehicle (Compensation Preparation Caster/SAl
Inspection

e
Preparation . B Select measurement angle:
25 " “ e 4 3 >
V" Caster/SAVIA
: 4— s

sl Compencation & o - Toe-out on turms
@ Cester/sa o Maximum steering angle
>
e Remove the steering wheel holder to Start the vehicle. Fully depress the
ensure that the steering wheel can... brake pedal and install the brake p...
& Alignment
N Guide
3
a Post-alignment
Diagnosis
ADAS
Calibration
B Reports
Remove tumplate/slip plate pins
B Exit Alignment and remove turplate bridge.
VIN:
Info: Next

s ‘
Abbildung 5-56 Caster/SAI/IA Messung
5.4.4.2 Vorbereitung der Winkelmessung
Folgen Sie den Anweisungen auf dem Tablet, um die folgenden Vorgange durchzufthren:
1. Entfernen Sie die Lenkradhalterung, um sicherzustellen, dass sich das Lenkrad drehen lasst.

2. Starten Sie das Fahrzeug. Treten Sie das Bremspedal vollsténdig durch und montieren Sie den Bremspedalniederhalter.

Halten Sie das Fahrzeug an.
3. Die Stifte der Drehteller-/Schiebeplatte entfernen und die Drehtellerbriicke abnehmen.

4. Weitwinkelziele an den Vorderradern anbringen (Dieser Schritt ist nur bei der Messung erforderlich)

(der maximale Lenkeinschlag).

@ NOTIZ

y Wird der Bremspedaldriicker eingebaut, ohne das Fahrzeug zu starten, werden die Bremsen nicht richtig blockiert, was

zu ungenauen Messdaten fihren kann.
y Die Messwerte fiir die Vorspur in Kurven und den maximalen Lenkeinschlag werden in der Ergebnisliste im Abschnitt

,Messergebnisse" angezeigt.

5.4.4.3 Messung des Startwinkels

Nachdem die oben genannten Vorbereitungen erfolgreich abgeschlossen wurden, tippen Sie auf , Weiter “, um die
Winkelmessung zu starten. Folgen Sie dann den Anweisungen auf dem Tablet, um das Lenkrad schrittweise nach links
oder rechts in den Messbereich zu drehen. Sobald die Messung abgeschlossen ist, wird automatisch der Bereich

,Messergebnis* angezeigt.

5.4.5 Messergebnis

Dieser Abschnitt aktiviert die folgenden Funktionen:

1. Gemessene Ergebnisse fiir Vorspur, Sturz, Nachlauf, Symmetriewert, Rollwinkel usw. anzeigen.
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2. Radspezifikationen anzeigen und bearbeiten.
5.4.5.1 Grafisches Ergebnis

_ﬁ@ Vehicle

Inspection

Graphical Result
Preparation
,A ‘Work

%, Compensation

@ Costersa

T —
== Result

& Alignment
~N Guide

@,

= Post-alignment

‘Wheels straight ahead
0.01°
Diagnosis 017 e
e Totaitoe
Calibration -0.02°
Reports
[® Exit Alignment

VIN:
Info:

—

SN

Abbildung 5-57 Messergebnisbildschirm (Grafisches Ergebnis)

a) Tippen Sie auf das einzelne Bild auf dem Bildschirm, und das ausgew&hlte Bild wird vergrofRert.
Left rear toe

Abbildung 5-58 — VergroRertes Bild

b) Tippen Sie a@e Schaltflache oben, um die Anpassungshilfe zu 6ffnen. Die Anleitung fiir das ausgewahite Bild
wird angezeigt; folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm, um die Anpassungen vorzunehmen. Tippen
Sie nach Abschluss der Anpassung, um die Anpassungshilfe zu verlassen. x

-
c) Tippen Sie auf die Schaltflachen, bﬂﬁpielsweise in der Mitte des Bildschirms, um die Parameter anzuzeigen.
Beschreibungen. Einzelheiten finden Sie im Glossar .

d) Tippen Sie auf die Schaltflachen auﬁkr rechten Seite des Bildschirms, um das grafische Ergebnis -

Ruckseite, das grafische Ergebnis - Vorderseite, das grafische Ergebnis - Symmetriewert und das
grafische Ergebnis - Walzdurchmesser anzuzeigen.
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e) Tippen Sie auf , Zusétzliche Messung* , um eine Bump-Steer-Messung durchzufiihren. Siehe auch
Zusatzliche Messung.

f) Tippen Sie auf Erweiterte Einstellungen > Fahrzeug anheben , um das Fahrzeug zur Einstellung anzuheben.
Siehe Fahrzeug anheben .

g) Tippen Sie auf Erweiterte Einstellungen > Radabstellung, um das Fahrzeug zu entfernen fiir

Einstellung. Siehe Einstellung bei abmontiertem Rad.

h) Tippen Sie auf die Kamerataste , um den Betriebszustand der Kameras zu tiberprifen.

0 }/ehicle( Camera Image Preview
nspection

Preparation Self-calibrating
& Vo B comera

P = ) camer:

N |

- 2
&, Compensation

| @ castersa

== Measured

\L Alignment U RE
P £ target target
Guide o L lorae B Camerd
{5 Postalignment
Diagnosis
ADAS
Calibration
B Reports
LR target RR target
[ Exit Alignment B camerd @ Camers
- Abnormal
Normal target dots @ Enabled camera [t
Description: Description ~ Single View ESC

® :‘;;gg:’ggl;ﬂfe‘*” 31 Not enabled camera

Abbildung 5-59: Kamerabild-Vorschaubildschirm

y Die Kamerataste ist jederzeit verfugbar, um den Betriebszustand zu tuberprufen.

Die Kameras und ihre Funktionalitét sind nicht auf den aktuellen Bildschirm beschrénkt.

y Tippen Sie auf ,Beschreibung” , um die Erlauterungen zu den einzelnen Symbolen auf dem Bildschirm

anzuzeigen. Weitere Informationen finden Sie in Tabelle 4-1 ,Kamerabeschreibungen® .

y Tippen Sie auf Vollbild oder Einzelbild, um die Vorschaumethode fiir die Kamera umzuschalten.

Bild.
y Tippen Sie auf ESC , um den Bildschirm ,Kamerabildvorschau“ zu verlassen.

i) Tippen Sie auf , Vor der Reparatur speichern” , um die Messwerte vor der Ausrichtung zu speichern. Dann die

Das Tablet wird Sie fragen, ob Sie die Daten tberschreiben mochten.

j) Tippen Sie auf ,Volle Toleranz" oder ,Halbe Toleranz*, um den grafischen Anzeigemodus umzuschalten.
y Volle Toleranz: entspricht der Toleranz der OE-Spezifikation.
y Halbe Toleranz: die Hélfte der Toleranz der OE-Spezifikation.

k) Tippen Sie auf Einheiteneinstellung , um die Einheiten umzuschalten.

1) Tippen Sie auf Weiter , um zum Abschnitt Ausrichtungshilfe zu gelangen.
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5.4.5.2 Zuséatzliche Messung

Diese Funktion arbeitet, indem sie das Fahrzeug anhebt, um die Federungsbewegung wahrend der Fahrt im realen

StraRenverkehr zu simulieren, und sammelt Daten zu Spur- und Sturzwinkel, um potenzielle Probleme mit der Bump-Steer-

Funktion zu identifizieren.

y Durchfiihrung einer Bump-Steer-Messung

1. Tippen Sie auf dem Bildschirm ,Messergebnis* auf , Zusatzliche Messung“ , um die relevanten Informationen anzuzeigen.

Informationen zur Bump-Steer-Einstellung. Tippen Sie anschlieBend auf OK.

Bump Steer

Bump steer definition

The bump steer refers to the toe change when the suspension
compresses or rebounds.

Influence of bump steer on vehicle control

1. When the vehicle is driving on an uneven road, the

will keep and resulting in
excessive bump steer, which can lead to unstable steering or
even undesired steering.

2. When the vehicle is braking, the center of gravity leans
forward. Excessive bump steer can cause the vehicle to fail to
stop in a straight line or the vehicle direction to become
unstable during braking.

Abbildung 5-60 Bump Steer
2. Befolgen Sie die Anweisungen auf dem Tablet, um sich auf die Messung vorzubereiten.
1) Fahren Sie geradeaus und verriegeln Sie das Lenkrad des Fahrzeugs.
2) Fahrzeughdhenziel montieren.

3) Drehteller-/Schiebeplattenstifte entfernen und Drehtellerbriicke entfernen.

Vehicle Bump Steer J
ED jnspection
Q Preparation

Work
— 5 Wheels straight ahesd
1y Compensation .00 [
@ Caster/SAl

"

sz Measured
Result

& Alignment
% o n
& Postalignment R

Diagnosis

ADAS
Calibration Steer ahead and lock the steering

B Reports

[ Exit Alignment
VIN:
Info:
SND Hest 0

Abbildung 5-61 Messvorbereitung 1
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Preparation Raise Vehicle

Lower Vehicle

Measured Result
Preparation
& Vo

N

Compensation

Install the ride height target.

[® Exit Alignment

VIN:
Info:
SN

Abbildung 5-62 Messvorbereitung 2

3. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Tablet, um das Fahrzeug anzuheben, bis die Fahrzeughthe im

griinen Bereich liegt. Nach Abschluss der Datenerfassung wechselt das Tablet automatisch in den
Bildschirm zum Absenken des Fahrzeugs.

Preparation Raise Vehicle Lower Vehicle

Measured Result

* Collecting data, please wait...

5§ Yan ment

Jide

ADAS 420mm

Calibration
B repors

[ Exit Alignment

VIN:
Is": Camera J Cancel Next

Abbildung 5-63 Fahrzeug 1 anheben
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Preparation Raise Vehicle Lower Vehicle Measured Result

*Raise the vehicle so that the ride

height is within the green range;
"3} Compensation *During the entire process,
— 4 4 ensure the tires are not raised off
(@ Caster/SAl the turnplates.

= Measured
EE posut
& Nt
N Guide

420mm 420 mm

ADAS
® Calibration

Reports
[ Exit Alignment

VIN:
o Camera  Cancel Next
\ j | | |

Abbildung 5-64 Fahrzeug 2 anheben

Preparation Raise Vehicle Lower Vehicle Measured Result

* Raise the vehicle so that the ride
height is within the green range;
* During the entire process,

3 3 ensure the tires are not raised off
S) g the turnplates.
Measured

, —

\ Postalignment

B pagross

430mm ' 430 mm

[ Exit Alignment
VIN.
i Camera | Cancel | Next

| | |

Abbildung 5-65 Fahrzeug 3 anheben

Preparation Ralse Vehicle Lower Vehicle Measured Result

* Raise the vehicle so that the ride
height is within the green range;
* During the entire process,

2 ensure the tires are not raised off
the turnplates.

440mm t 440 mm

Abbildung 5-66 Fahrzeug 4 anheben
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& Preparation * Raise the vehicle so that the ride
o height is within the green range;

* During the entire process,

ensure the tires are not raised off

the turnplates.

[ Exit Alignment

VIN:

'S'":" Camera Cancel { Next

Abbildung 5-67 Fahrzeug 5 anheben

4. Senken Sie das Fahrzeug ab und federn Sie es ab.

Preparation Raise Vehicle Lower Vehicle Measured Result

Lower the vehicle and jounce the vehicle.

Abbildung 5-68 Unteres Fahrzeug

5. Tippen Sie anschlieRend auf , Weiter* , um die Messergebnisse anzuzeigen. Uber die Schaltflache , Hilfe zur Einstellung*

erhalten Sie Einstellvorschlage und kénnen den Anleitungen zur Anpassung der Bump-Steer-Einstellung folgen.
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[ Vehicle

Inspection

& Prepenton
2 Work

mblSEAGLCD uEassyeiicle,

Measured Result

Loveryetic

Correlation between ride height and front toe

Correlation between ride height and front camber

— 500m 500mn
"3, Compensation || s00mm 500mm
| 490mm 490mm
@ castersa | 0™ 480mm
470mm 470mm
Measured a60mm 460mm
Result I 450mm 450mm
3 Algment 440mm 440mm
P
Guide 30mm 430mm
{& Postalignment 420mm 420mm
I
Disgnosis 410mm 410mm
@ ons I | 400mm 400mm
‘Calibration | 0.5/ -0.25" 0.00" 0.25" 0.50" 0.75" 1.00° -0.60 -0.40° 0.20" 0.00° 0.20" 0.40" 0.60"
Reports — Leftfronttoe  — Right fronttoe  * Specifiedrange  _ Left front __ Right front St nce
| camber camber P 9
[ Exit Alignment. J |
VIN Save Bump
nfo: Steer

SN:

Bump Steer

Step
1. Remove the steering tie rod;
2. Replace the bump steer kit;

3. Increase or decrease the shims at the tie rod end to adjust the

bump steer.

Abbildung 5-70: Hilfebildschirm fir die Anpassung

5.4.5.3 Fahrzeug anheben

Diese Funktion kommt bei Fahrzeugen zum Einsatz, die angehoben werden miissen, um die Parameter der

Radgeometrie anzupassen.

Yy Um ein Fahrzeug anzuheben

1. Tippen Sie auf dem Bildschirm ,Messergebnis" auf , Erweiterte Anpassung“ >, Fahrzeug anheben® .

2. Befolgen Sie die Anweisungen auf dem Tablet, um das Fahrzeug anzuheben:

1) Stellen Sie das Lenkrad in die Mittelstellung. Arretieren Sie das Lenkrad.

2) Starten Sie den Motor, montieren Sie den Bremspedaldriuicker und stellen Sie dann den Motor ab.

3) Heben Sie das Fahrzeug an und verriegeln Sie die Hebebihne.
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Start Adjustment Lower Vehicle
nri
2 l;. 3
Q K ' <D
—F
=25
Set the steering wheel at center Start the engine, install the brake Raise the vehicle and lock the lift.
position. Lock the steering wheel. pedal depressor and then stop the.
engine.
VIN:

e Camera Exit Next

Abbildung 5-71 Fahrzeug anheben

3. Nachdem das Fahrzeug angehoben und die Hebebiihne verriegelt ist, tippen Sie auf ,, Weiter “, um Daten zu erfassen.
Das Tablet wechselt dann zum Bildschirm ,Anpassung starten“. Tippen Sie erneut auf ,Weiter*, um die Anpassung

durchzufuhren. AnschlieBend wechselt das Tablet automatisch zum Bildschirm ,Fahrzeug absenken®.
y Das Fahrzeug absenken
1. Senken Sie das Fahrzeug wie in den Anleitungen auf dem Bildschirm gezeigt ab.
1) Drehteller-/Schiebeplattenstifte entfernen und Drehtellerbriicke entfernen.
2) Senken Sie die Rader ab und lassen Sie das Fahrzeug federn.

3) Radkeile anbringen, um ein Wegrollen des Fahrzeugs zu verhindern.

Raise Vehicle Start Adjustment Lower Vehicle

Remove tumplate/slip plate pins Lower the wheels and jounce the Place wheel chocks 10 prevent
and remove tumplate bridge. vehicle. vehicle movement.

Info: Done

Abbildung 5-72 Unteres Fahrzeug

2. Nachdem Sie das Fahrzeug abgesenkt haben, tippen Sie auf , Fertig“. Das Tablet kehrt zur Messansicht zurtick.
Ergebnisbildschirm.



5.4.5.4 Radabnahme-Einstellung

Diese Funktion kommt bei Fahrzeugen zum Einsatz, bei denen die Rader abmontiert werden mussen, um die

Achsvermessungsparameter einzustellen.

¥ Um ein Fahrzeug anzuheben

1. Tippen Sie auf , Erweiterte Einstellungen“ >, Rad-Off-Anpassung* beim Messergebnis.
Bildschirm.

2. Befolgen Sie die Anweisungen auf dem Tablet, um das Fahrzeug anzuheben:
1) Stellen Sie das Lenkrad in die Mittelstellung. Arretieren Sie das Lenkrad.
2) Starten Sie den Motor, montieren Sie den Bremspedaldriicker und stellen Sie dann den Motor ab.

3) Heben Sie das Fahrzeug an und verriegeln Sie die Hebebuhne.

PTE hicle Raise Vehicle Remove Wheel Start Adjustment Install Wheel Recol

Qi
L . e

Set the steering wheel at center Start the engine, install the brake Raise the vehicle and lock the lift.
position. Lock the steering wheel. pedal depressor and then stop the
engine.
[ Exit Alignment
VIN

SN

Info Camera Exit Next

Abbildung 5-73 Fahrzeug anheben

3. Nachdem das Fahrzeug angehoben und die Hebebuhne verriegelt ist, tippen Sie auf ,, Weiter* , um Daten zu erfassen.
Das Tablet wechselt in den Bildschirm "Rad entfernen”.

Yy Zum Ausbau des Rades

1. Nachdem Sie das Fahrzeug angehoben haben, folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm, um die Rader zu entfernen:
1) Entfernen Sie die Radklemmen (Felgenklemmen) und die Zielvorrichtungen.
2) Die Rader abnehmen.

3) Installieren Sie die Hub-Adapter und -Ziele.



1 2 3
N
Pt
Remove the whesl ciamps and Remove the wheels. Install the hub adapters and
targets. targets.
[ Exit Alignment
VIN:
's"':“ Camera Exit Next

Abbildung 5-74 Rad entfernen

2. Nachdem die Rader abgenommen wurden, tippen Sie auf , Weiter" , um Daten zu erfassen. Das Tablet wechselt
dann zum Bildschirm ,Anpassung starten“. Tippen Sie dort erneut auf ,Weiter, um die Anpassung

durchzufiihren. AnschlieRend wechselt das Tablet automatisch zum Bildschirm ,R&der montieren®.

y Zum Einbau des Rades
1. Montieren Sie die Rader wie in den Anleitungen auf dem Bildschirm gezeigt:
1) Entfernen Sie die Zielgerate und Hub-Adapter.
2) Montieren Sie die Rader.
3) Radklemmen (Felgenklemmen) und Zielvorrichtungen montieren.

4) Den Bremspedaldriicker entfernen.

Raise Vehicle Remove Wheel

1

_;//:' N

Install the wheels. Install the wheel clamps and
targets.

Remove the brake pedal depressor.

[ Exit Alignment

VIN:
Info

o Exit Next

Abbildung 5-75 Rad montieren

2. Nachdem die Rader montiert sind, tippen Sie auf Weiter, um zum Kompensationsbildschirm zu gelangen.

110



y Zur Durchfiihrung der Hebekompensation

1. Die Hohe der Querlatte wird automatisch angepasst, um die Ziele zu finden.
Folgen Sie dann den Anweisungen auf dem Tablet, um den Reifen in den Sammelbereich zu drehen.

@ = ' : 1 * Please rotate the tire to the
collection range.
& ¥
ey,
- -
B ( ’
4 I‘. VB4
- -
VIN:
Into:

SN Camera Exit { Next
Abbildung 5-76 Start-Hebekompensation 1

(4] = ] * Please rotate the tire to the

collection range.
Jen]
. 3 l\. Jj 3

Reports

[ Exit Alignment
SN Camera Exit { Next

Abbildung 5-77 Start-Hebekompensation 2



Raise Vehicle Remove Wheel Start Adjustment Install Wheel Lower Vehicle

(4] = - * Please rotate the tire to the

zrr ﬁ’lz
2rl‘ ’\12

e Camera Exit Next

Abbildung 5-78 Start-Hebekompensation 3

*Please rotate the tire to the
collection range.

Abbildung 5-79 Start-Hebekompensation 4

2. Nach Abschluss der Datenerfassung wechselt das Tablet in den Bildschirm ,Unteres Fahrzeug".

automatisch.
y Das Fahrzeug absenken
1. Senken Sie das Fahrzeug wie in den Anleitungen auf dem Bildschirm gezeigt ab:
1) Den Bremspedaldriicker einbauen.
2) Drehteller-/Schiebeplattenstifte entfernen und Drehtellerbriicke entfernen.
3) Senken Sie die Réder ab und federn Sie das Fahrzeug ab.

4) Radkeile anbringen, um ein Wegrollen des Fahrzeugs zu verhindern.
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Raise Vehicle Remove Wheel Start Adjustment

Install Wheel Recompensate Lower Vehicle

=
*, Compensatior

@ castersal

Measured 5 A 3
Result Remove turplate/slip plate pins Lower the wheels and jounce the
and remove tumnplate bridge. vehicle.
Place wheel chocks to prevent
B Exit Alignment vehicle moverent.
VIN:
o —

Abbildung 5-80 Unteres Fahrzeug

2. Nachdem Sie das Fahrzeug abgesenkt haben, tippen Sie auf , Fertig“, und das Tablet kehrt zur Messansicht zuriick.

Ergebnisbildschirm.

5.4.5.5 Ergebnisliste

Die Ergebnisse kénnen auch in Listenform angezeigt werden. Sie kénnen die Liste vor der Achsvermessung speichern.

Inspection
Front ax Right F I ured
& Preparation
Work Toe 5 00 Total toe 0.08
134 Compensation || Camber 00 0.02 Cross camber o+
= Caster 3 8.36' Cross caster 14
@ Caster/SAl
SAl 135 -1.20 Gross SAl 2.55
r::usnm 1A 1.29° -1.18° Set back 0.01*
& Alignment e-out on turns Wheels straight ahead 0.0
N Guide
ft maximum steer =
f= Postalignment
Diagnosis Right maximum steer 7 =
ADAS Ride height 380 mm 380 mm - -
Calibration
e Right Reat ax Neasured
Reports Toe A90° 187 Total toe 003
[ Exit Alignment Camber ( 02 Cross camber
VIN
Infor Gk Save Before Half Unit Setti
Repair  Tolerance ing | Next
1 |

SN

Abbildung 5-81 Messergebnisbildschirm (Ergebnisliste)

5.4.6 Ausrichtungshilfe

Im Abschnitt ,Ausrichtungsanleitung” erleichtern und beschleunigen die detaillierten Ausrichtungsverfahren mit Abbildungen

auf dem Bildschirm die Einstellung der Radspezifikationen.
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@ notiz

1. Bei der Einstellung der Vorderachsspur unterstitzen einige Fahrzeugmodelle sowohl den Normalmodus als auch den
Fuhrungsmodus. Der Filhrungsmodus ist standardm&RBig aktiviert. Sie kdnnen je nach Bedarf durch Antippen des
jeweiligen Modus zwischen diesen wechseln.

2. Um den Einfluss anderer Ausrichtungseinstellungen auf den vorderen Lenkeinschlag zu verringern,

Den Lenkrollwinkel vor der Einstellung der vorderen Lenkrolle erneut messen.

5.4.6.1 Ausrichtungsverfahren

GemanR den OE-Prozessvorgaben werden lhnen detaillierte und vollstandige Ausrichtungsverfahren zur Verfigung

gestellt, die Sie bei der Einstellung der Radspezifikationen unterstutzen.

0B Vehicle ng Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Caster Front Toe Alignment Result
= inspection
v

Preparation ose" == “ous
& viok

.
& Compensation

Rear camber

@ Ccaster/sal

== Measured
Result

-

{= Postalignment
Diagnosis

815 135" 10 the left or right from

e damaged);

ADAS

Calibration
B Reports
[ Exit Alignment B
VIN
Infor ml Camera Half Next

SN

Abbildung 5-82: Verfahren zur Parameteranpassung, Bildschirm 1

a) Befolgen Sie die im oberen Bereich des Hauptbildschirms angezeigte Reihenfolge, um alle Einstellungen der
Achsvermessungsparameter vorzunehmen. Die Reihenfolge ist entscheidend; wird die vorgegebene

Reihenfolge (Sturz hinten ¥ Spur hinten y Nachlauf vorne § Spur vorne y Achsvermessungsergebnis) nicht
eingehalten, sind unnétige Arbeitsschritte erforderlich.
b) Uberpriifen Sie die rot markierten Bereiche auf dem Bildschirm und nehmen Sie die in den Bildschirmanzeigen

gezeigten Anpassungen vor. Sobald die Winkelparameter korrekt eingestellt sind, wechseln die roten

Markierungen zu griinen. Tippen Sie auf , Weiter* , um die restlichen Parameter auf dieselbe Weise
anzupassen.
c) Bei bestimmten Radspezifikationen bietet der OE-Prozess keine Einstellmdglichkeit, und das Tablet zeigt die

Benutzeroberflache wie unten dargestellt an.
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Front Camber Front Caster Front Toe Alignment Resuit

[ A
T

') Vehicle ng Rear Camber Rear Toe

Inspection

& Prevaratin
4 Work

- .
+¥, Compensation Front caster

@ Caster/sal

The vehicle manufacturer does not provide an adjustment method.

e Allgoment n @) Other adjustment methods

Guide
& Postalignment For some models, the available kits and 1ools, and the cormesponding acjustment methods can b found n the website below.

Diagnosis Warming AUTEL Is not responsibie for the content and authentichty of the webisite below, Please pay due allention to the safety of your
account and property.
Website: ittps://spealions

ADAS

Calibration
Reports
[® Exit Alignment E
m Advanced Recheck Half
SN {A@mmj:cnm lc’"euh‘lblam“ Next

Abbildung 5-83 Parameteranpassungsverfahren Bildschirm 2

d) Nachdem Sie alle Einstellungen an den Radspezifikationen vorgenommen haben, tippen Sie auf , Weiter* , um zum
Bildschirm ,Ausrichtungsergebnis* zu gelangen. Uberpriifen Sie die Bildfarbe (fiir die Einstellungsergebnisse) und

stellen Sie sicher, dass alle Bilder griin sind. Andernfalls muss die Einstellung erneut vorgenommen werden.

Vehicle ng Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Caster Front Toe w

8 inspection
]
Camber|
C——

Preparation
@ viork

=
o1, Compensation

@ caster/sa

{ Postalignment

Diagnosis (vl
ADAS Total toe
Calibration o.0s
Reports Thiust angle
-1.88°
[ Exit Alignment —=.

VIN:
Info:
SN

Abbildung 5-84: Ergebnis der Ausrichtung

5.4.6.2 Fihrungsmodus an der Vorderzehe

Bei einigen Fahrzeugmodellen stehen zwei Modi zur Einstellung der Vorderspur zur Verfiigung: der Filhrungsmodus

und der Normalmodus. Der Fiihrungsmodus bietet detaillierte Anweisungen fiir einen einfacheren und effizienteren

Arbeitsablauf und ist standardméaRig aktiviert.

Im Guide-Modus gibt es vier Schritte zum Einstellen der Vorderspur: Vorbereitung, Einstellen der rechten Spurstange,

Einstellen der linken Spurstange und Zentrieren der Lenkung.

1. Befolgen Sie die Anweisungen auf dem Tablet, um die folgenden Vorbereitungen durchzufiihren:

1) Stellen Sie das Lenkrad in die Mittelstellung (ein waagerechtes Lenkrad wird empfohlen).
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2) Starten Sie den Motor, montieren Sie den Bremspedaldriicker und stellen Sie dann den Motor ab.

)

HINWEIS: Wird der Bremspedaldriicker eingebaut, ohne das Fahrzeug zu starten, fihrt dies aufgrund der entriegelten

Bremsen zu ungenauen Messergebnissen.

e} Vehicle ng Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Caster Alignment Result

Inspection

&, Preperation
2 Work

=

Preparation Adjustright tierod — Adjustleft tie rod Senter steering

Compensation

0
[
@ Caster/sal

Measured
Result

Alignment
4% Gui

(& Postalignment
Diagnosis

ADAS . .
Calibration Set the steering wheel at center position (A steering
wheel level is recommended).

Reports
[ Exit Alignment

VIN:
Info: Normal
SN Mode Next

Abbildung 5-85 Vorbereitung zur Korrektur der vorderen Zehen
2. Tippen Sie auf , Weiter* , um Daten zu sammeln, und folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm, um die rechte Spurstange einzustellen.

1) Die Kontermutter I6sen und die rechte Spurstange auf den Toleranzbereich einstellen.

2) Den vorderen Teil des Fahrzeugs leicht anheben, um alle unteren Bauteile in ihre natirliche Position zu bringen.

Status.

3) Die Kontermutter festziehen.

e} Vehicle ng Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Caster Alignment Result

Inspection

Center steeriny

& Preparation Preparation Adjust right tie rod
Work —_—

-
Compensation

5N
@ Caster/sAl

Measured
Result

& Alignment
N Guide

{y Postalignment
Diagnosis

ADAS
Calibration

Reports
Loosen the lock nut and adjust the Jounce the front part of the vehicle Tighten the lock nut.
Tight tie rod to the tolerance range. to set al botiom companents in
B Exit Alignment natural status.

VN
Normal

Info:
SN: Mode I

Abbildung 5-86: Rechte Spurstange einstellen

3. Tippen Sie auf , Weiter“ , um Daten zu sammeln und anschlieBend den Bildschirm ,Einstellhilfe fiir die linke Spurstange* aufzurufen.
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1) Losen Sie die Kontermutter und stellen Sie die linke Spurstange auf den Toleranzbereich ein.

2) Den vorderen Teil des Fahrzeugs leicht anheben, um alle unteren Bauteile in ihre natirliche Position zu bringen.
Status.

3) Die Kontermutter festziehen.

E) Vehicle ng Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Caster Alignment Result
Inspection

& Preperstion Preparation Adjustighttlerod + Adjust left tie rod Center steering
2 Work _—

¥, Compensation

o
i
@ Caster/sal

Measured
Result

Alignment
EE=EN

£ Postalignment

Diagnosis
ADAS
Calibration
Reports
Loosen the lack nut and adjust the Jounce the front part of the vehicle Tighten the lock nut.
left tie rod to the tolerance range. 10 set all bottom ents in
B Exit Alignment o Wehoskplier
VIN
Info: Normal C Half Next
SN Mode | SE) ‘ Tolerance 1

|
Abbildung 5-87 Linke Spurstange einstellen

4. Tippen Sie auf , Weiter“. Folgen Sie dann den Anweisungen auf dem Tablet, um die Rader geradeaus auszurichten.

Wenn das Lenkrad nicht zentriert ist, tippen Sie auf , Neu einstellen“ , um die Vorderspur erneut einzustellen.

e Vehicle ng Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Caster Alignment Result
Inspection

&, Preparation R Adjust right te rod Center steering
2 Work

Compensation

-
o
@

Caster/SAl

Measured
Result

& Alignment
’\ o n
{ Postalignment

Diagnosis

@ 2os
Calibration

S Set wheels straight ahead. If the
=S fep steering wheel is not centered,
press Readjust to adjust the front t...

[ Exit Alignment
VIN

nf Normal
e Mode | Ca'nera‘ Readiust“ Next

Abbildung 5-88 Mittellenkung
5.4.6.3 Rollen erneut priifen

In einigen Originalherstellerhandbiichern ist vorgeschrieben, dass der Nachlaufwinkel nach der Einstellung des vorderen Nachlaufs

erneut (iberprift werden muss, um sicherzustellen, dass er im Normbereich liegt. Bei der erneuten Uberpriifung diirfen weder die

Quertraverse noch das Fahrzeug angehoben oder abgesenkt werden.
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y Um die Rolle erneut zu tberprifen

1. Tippen Sie auf dem Bildschirm ,Vordere Rolle* auf ,Rolle erneut priifen. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm.

Fuhren Sie die folgenden Operationen durch:

1) Entfernen Sie das Lenkradhalterungswerkzeug, um sicherzustellen, dass sich das Lenkrad drehen
lasst.

2) Starten Sie das Fahrzeug. Treten Sie das Bremspedal vollstandig durch und montieren Sie den Bremspedaldriicker.

Halten Sie das Fahrzeug an.

3) Entfernen Sie die Stifte der Drehteller-/Schiebeplatte und entfernen Sie die Drehtellerbriicke.

I — me—————

Inspection it — A | b g e e e i e e
Preparation

'Y

-

+¥, Compensation
= N & N
@ Caster/SAl 1 . “ »
Measured N
Result , \ o
\z Alignment
Guide P
»

f Postaligment

Diagnosis Remove the steering wheel holder to Start the vehicle. Fully depress the Remove tumplate/slip plate pins
ensure that the steering whel can brake pedal and install the brake and remove tumplate bridge.
ADAS be turned. pedal depressor. Stop the vehicle.
Calibration
Reports
[ Exit Alignment
VIN A AN
info Cancel Next

SN

Abbildung 5-89: GieRBvorbereitungen erneut prifen
2. Nachdem Sie die oben genannten Vorbereitungen abgeschlossen haben, tippen Sie auf , Weiter* , um zum néchsten Bildschirm zu gelangen.

3. Drehen Sie dann das Lenkrad nach links oder rechts in den Sammelbereich. Sobald es zentriert ist,
Wenn Sie anhalten, kehrt das Tablet automatisch zum Front Caster-Bildschirm zurtick.
6] Vehicle ng Rear Camber Rear Toe Fromc«nberm Front Toe Alignment Result
Inspection e e e e

Preparation m * Stop turning the steering wheel,
G vor please wait..

+%; Compensation -4.54°

@ coster/sal

= Measured
Result

- n
& Postalignment

Diagnosis

ADAS
Calibration

B Reports

[ Exit Alignment

VIN:

e Camera  Cancel Next

SN

Abbildung 5-90 Lenkradeinstellung
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5.4.7 Diagnose nach der Ausrichtung

Bei einigen Fahrzeugen mussen nach der Einstellung der Achsvermessungsparameter entsprechende Diagnosefunktionen

durchgefiihrt werden, wie z. B. ein SAS-Reset.

5.4.7.1 Lenkwinkelsensor (SAS) zurlicksetzen

Nach der Einstellung des Schub- und Spurwinkels ist unter bestimmten Umsténden ein SAS-Reset erforderlich. Wird ein SAS-

Reset nicht durchgefiihrt, kann dies die Funktionalitat von Sicherheitssystemen wie VSC, ESC, TCS usw. beeintrachtigen.

Yy Um einen SAS-Reset durchzufiihren

1. Befolgen Sie die Anweisungen auf dem Tablet, um zu tiberprifen, ob die folgenden Bedingungen erfiillt sind.
von:

1) Die Zindung ist eingeschaltet.
2) Der Motor ist AUS.
3) Der VCI ist ordnungsgemaf’ angeschlossen.

B "',hf“, SAS Reset

Prepare erfor Rest

After the wheel alignment parameters are adjusted, the SAS reset is required.

Please ensure that the following conditions are met:
* The ignition is ON;

* The engine is OFF;

* The VCI is connected properly.

VIN:

Info:

SN ESC Next

Abbildung 5-91 SAS-Reset-Bildschirm 1

2. Wenn die oben genannten Bedingungen erfiillt sind, tippen Sie auf , Weiter* , um zum nachsten Bildschirm zu gelangen. Folgen Sie dann den Anweisungen.
Folgen Sie der Bildschirmanleitung, um das Lenkrad langsam in die Mittelstellung zu drehen, die Vorderrader

geradeaus auszurichten und das Lenkrad loszulassen.
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5t o n
= Post-alignment
Diagnosis

1.0°

B Ext Algoment

VIN:
Info:
SN

Abbildung 5-92 SAS-Reset-Bildschirm 2

3. Tippen Sie auf , Weiter“. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm, um das Lenkrad in die gewiinschte Richtung zu drehen.

Prepare Perfor Result

Steering angle sensor

SAS Reset

Turn the steering wheel slowly to the
center position, set the front wheels
straight ahead, and release the steering
wheel.

Drehen Sie den Hebel etwa 30° nach rechts und filhren Sie dann die folgenden Schritte aus:

1) Drehen Sie das Lenkrad langsam bis zum linken Anschlag und halten Sie es etwa 5 Sekunden lang gedriickt;

2) Drehen Sie das Lenkrad langsam bis zum rechten Anschlag und halten Sie es etwa 5 Sekunden lang.

3) Drehen Sie das Lenkrad langsam in die Mittelstellung, stellen Sie die Vorderrader geradeaus und lassen Sie das Lenkrad los.

1.0°

Steering angle sensor

[ Exit Alignment

VIN:
Info:
SN

Abbildung 5-93 SAS-Reset-Bildschirm 3

SAS Reset

Turn the steering wheel to the right for
about 30° then perform the steps below:
1. Turn the steering wheel slowly to the
left end stop and hold for about 5s;

2. Turn the steering wheel slowly to the
right end stop and hold for about 5s;

3. Turn the steering wheel slowly to the
center position, set front wheels straight
ahead, and release the steering wheel.

4. Wenn die oben genannten Vorgénge abgeschlossen sind, tippen Sie auf , Weiter* , um das SAS-Reset-Ergebnis einzugeben.

Bildschirm.

W zeigt einen erfolgreichen SAS-Reset an;
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B Exit Alignment
g!

VIN:
Info:
SN

Abbildung 5-94 SAS-Reset-Bildschirm 4

5.4.8 Berichte

Perforr

0.0°

Steering angle sensor

In diesem Abschnitt kdnnen Sie nach der Achsvermessung Folgendes tun:

1) Uberprifen Sie den Achsvermessungsbericht, die Achsvermessungsparameter usw.

2) Berichte speichern und in der Cloud teilen.

5.4.8.1 Kundeninformationen ausfullen

Bevor Sie auf den Bereich ,Berichte* zugreifen, vervollstandigen Sie bitte die Kundeninformationen. Wie in der
untenstehenden Tabelle dargestellt, sind die mit einem Sternchen (*) gekennzeichneten Felder Pflichtfelder, in

die die entsprechenden Informationen eingetragen werden mussen.

Customer information

Cancel
Vehicle Information

License plate

*VIN WAUZZZAGTENTXXXXX
*Year 2014 (E)
*Make Demo
*Model AudiA72011>
*Odometer [ Juirec

Color

Work Order Information

Technician

km

Customer
Information st

Name st name Last

Mobile
Tel

Email
Company

Address

Abbildung 5-95 Kundeninformationstabelle
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5.4.8.2 Berichtstypen

Wenn wéahrend des gesamten Achsvermessungsvorgangs alle Funktionen aktiviert sind, kdnnen zehn Berichte
angezeigt werden, darunter Berichte Giber Fahrgestellsicherheitsdiagnose, Achsvermessung, Vor- und Nachreparatur,

Vorreparatur, Aktuelle Werte, Symmetriewert, Fahrgestellprifung, Reifenpriifung, Fahrzeughéhe und Bump Steer.

1) Fahrgestell-Sicherheitsdiagnosebericht: Prufpunkte, einschlie3lich Profiltiefe, Fahrgestell und Zustand der vier

Réader; Reparaturvorschlage entsprechend den Priifergebnissen.

e Vehicle AureL T (1/2) ==
= Inspection
2014 (E) Demo Chassis Safety Disgnostic Report
& Preparation B o e M —
2 Work
=
¥, Compensation
" & Campoats wits.
@ castersal
== Measured C g
== Result e
Pre-repair &
& Alignment Postrepair  Pre-fepair
@ Postalignment
Diagnosis
ADAS
Calibration Curent  Symmetsy
Values Value
[ Exit Alignment s ==
| e — -
Vi
Info: Customer

SN: Information ot
[ 8

Abbildung 5-96: Bericht zur Fahrgestellsicherheitsdiagnose

2) Achsvermessungsbericht: Alle Inspektionsergebnisse, einschlief3lich Profiltiefe, Reifendruck,
Abrollumfang, Fahrzeughohe, Spezifikationen der Vorderachse und Spezifikationen der Hinterachse.
) Vehicle Aure T m Y p——

Inspection
2014 (§ Demo Wheel Abgnment Report
& Preperaton R s, S ey
Work .

Chassis

s i = - g St Wheel
+5 Compensation —— Disgrosics  Algnment
@ castersal :
== Measured x
== Result .

- Pre-repair & "
>¢ Algnment - = oy Pre-repair
#% Guide i £ T
{=y Postalignment

Diagnosis
ADAS ——r
Calibration povee. 5 o
. Values
ViN:
Info; Customer Print

Abbildung 5-97: Bericht zur Achsvermessung
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@ NOTIZ

y Die Werte fiir Profiltiefe und Reifendruck sind nur verfigbar, wenn die Profiltiefe
Es wird eine Tiefen- und Druckpriifung durchgefihrt.
y Die Werte fiir die Fahrzeughohe sind nur verfugbar, wenn die Fahrzeughthenmessung durchgefihrt wird.

durchgefihrt.

3) Bericht vor und nach der Reparatur: Ein Vergleichsdiagramm vor und nach der Reparatur

Ergebnisse.

§) Vehicle

Inspection

& Preparation
2 Work

+%4 Compensation

@ castersa

== Measured

= Result
& Alignment
’\ ‘Guide

& Postalignment
Diagnosis

® ADAS
Calibration

[ Exit Alignment

VIN:
Info:
SN

AuTa T

2014 (6 Demo Pre-repsie & Post-repsi Report

Wheel
e A v Alignment
B 122)
=,
— ‘H\ - Pre-repair
== s
ﬂ "I 4 VAIJ!S‘ %’:rl}:w

Customer
e

Abbildung 5-98 Bericht vor und nach der Reparatur

4) Vorbericht zur Reparatur: Eine Grafik der Ergebnisse vor der Reparatur. Eine zusétzliche

Symptombeschreibung wird bereitgestellt, falls Messwerte vom Sollwert abweichen.

£B Vehicle

Inspection

Preparation
& o

e -
+%, Compensation

@ castersal

Measured
Result

& Alignment
7% Guide

= Post-alignment
Diagnosis

ADAS
Calibration

eports

[ Exit Alignment

VIN:
Info.
SN

AuTe T

2014 (§) Demo Pre-repsir Report

S " e "'mi e

u"-m‘-\m

e S Sy
T -

Abbildung 5-99 Vorreparaturbericht
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5) Aktueller Wertbericht: Eine Grafik der aktuellen Ergebnisse der Achsvermessung. Eine zuséatzliche
Beschreibung der Symptome wird bereitgestellt, falls einer der aktuellen Werte vom Sollwert

abweicht.
£ Yot e

2014 (E) Demo Current Values Report

& Preparation
2 Work

Chassis
— & Wheel
0 Safet
Compensation Diagnostes  Allgnment

@ Castersal

gg2
== Measured AR
== Resuit
- Pre-repair &
& Alignment o oniy  Pre-tepai
X o n i
Post-alignment
B Diagnosis
(@) Aoas _—
Calibration Curent  Symmetry
Values Value
[ Exit Alignment ——
VIN:
Infa: Customer Print

SN | Iuﬁ:lrmti\'mJ I

Abbildung 5-100 Aktueller Wertbericht

6) Symmetriewertbericht: Eine Grafik Uber Fahrzeugachsen, Radachsen, seitlichen Versatz usw.

@) Vehicle AuTe T
Inspection
2014 (E) Demo Symumetry Value Report
& Preparation s Fiia -
2 Work 5

o 5
+4; Compensation

@ Caster/sal

== Measured
== Result

& Alignment
N Guide

& Postalignment
Diagnosis

ADAS
Calibration

[ Exit Alignment ———

ing -
Info: ustomer
= Print

Abbildung 5-101 Symmetriewertbericht
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7) Fahrgestellinspektionsbericht: Daten der Fahrgestellinspektion erfassen. Dieser Bericht ist nur
Verflugbar, sofern die Fahrgestellpriifung durchgefiihrt wurde.

g Venicte | AuTe: T

Inspection
& Prepenton
24 Work

+% Compensation

2014 (E) Demo Chassis nspection Report
it - Pre.repair &
Postrepair  Pre-tepair

[ 1]

@ caster/sa

_— Curent  Symmet
= T S
& Alignment
N _— | |=
= Post-alignment T -
Diagnosis J
Chassis Tire
ADAS Inspection  Inspection
@ Caliration :
% CINT |
i nuy
C3
B Agen e Ride Height _ Bump Steer
VIN
fo: Customer
Print

SN: [ Information |
|

Abbildung 5-102 Fahrgestellinspektionsbericht

8) Reifenprifbericht: Hier werden die Prifdaten zu Profilbeschaffenheit, Profiltiefe und Reifendruck
erfasst. Dieser Bericht ist nur verfigbar, wenn die Profiltiefen- und Reifendruckprifung

durchgefuihrt wurde.
8 Yo -~

& Preparation
2 Work Pre-repair &

o ansir  Pre-repair

o .
+%, Compensation

@ castersal

Measured N ent etry
B ot el L
& Alignment
N Guide n [ ) — =

{ Postelignment
Diagnosis

® ADAS
Calibration

B

Chassis Tire
Inspection  Inspection

N ek bt e P e =
[ Exit Alignment _— Ride Height  Bump Steer
VIN:
nf a
Info: ustomer Print

SN Information |

Abbildung 5-103 Reifeninspektionsbericht
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9) Fahrzeughohenbericht: Ein Diagramm der Fahrzeughthe bzw. der Fahrzeughhendifferenz. Dieser
Bericht ist nur verfugbar, wenn die Fahrzeughthenmessung durchgefiihrt wurde.

AuTa T 1/2

Vehicle
L] Inspection

2014 (E) Demo Ride Height Report
& Preperstion i S W
2 Work :

Pre repair &
Post-repair

Pre-ropair

Compensation

-
o
@ Castersal

Symmetry

I
Measured (v

Result

& Alignment
(= Postalignment

Diagnosis
@ Aoss
Calibration 8 Sy

B Reports

Tire
Inspection

[ Exit Alignment Ride Height  Bump Steer

VIN:
Info: Customer
[ Information | Print

SN

Abbildung 5-104 Fahrzeughdéhenbericht

10) Bump-Steer-Bericht: Zwei Diagramme veranschaulichen den Zusammenhang zwischen Fahrzeughdhe
und Vorspur bzw. zwischen Fahrzeughthe und Sturz an der Vorderachse. Dieser Bericht ist nur
verfigbar, wenn die Bump-Steer-Messung durchgefiihrt wurde.

AuTEL

Vehicle
8 nspection

Preparation
& vior

e ‘
+%, Compensation

14 ) Demo Bume Steer eport
o

Prerepair &

Posrapelr  Pre-tepair

@ Caster/sAl
== Measured Symmetry
= o Valve
& Alignment =
Xz n =
{y Postalignment -
Diagnosis o
Tire
ADAS Inspection
Calibration

Ride Height _ Bump Steer

w
Infa: Customer
Information ot

Abbildung 5-105 Bump Steer Bericht

Wenn ein Bericht ein Synﬂ)l anzeigt, aber beim Antippen keine Messdaten erscheinen, dann
Dies bedeutet, dass die entsprechende Funktion noch nicht ausgefiihrt wurde. Sie kénnen auf die
Schaltflache ,Vorgang*“ links tippen, um die Funktion auszufiihren; die entsprechenden Berichtsdaten

werden dann generiert.
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‘Vehicle
#8 inspection

& Preparation
2 Work

Compensation

"
e
@

Caster/SAl

Diagnosis
@ ADAS
Galibration

[ Exit Alignment

VIN:
Info;
SN

Vehicle
#) nspection
& Preparation
A Work

Compensation

Caster/SAl

=
o
@

& Alignment
X G

& Postalignment
Diagnosis

@ ADAS
Calibration

[ Exit Alignment

& Alignment
a Post-alignment

Abbildung 5-106 Bericht ohne generierte Daten

AuTEL
2014 () Demo Pre-repsir Report

Abbildung 5-107 Bericht ohne generierte Daten 2

5.4.8.3 Bericht speichern und Bericht in der Cloud teilen

Nach der Fahrzeugprifung und Achsvermessung kdnnen Sie die Berichte speichern und in der Cloud freigeben

Wiheel
Alignment

L]

[ e

Curent  Symmetry

Values Value
o ||=~
Customer Print

Chassis
o Wheel
Dingnosics  Algniment

o

Pre-fepair &

Postiepair  Pre-tepair

Current
Values
o ||="
Customer
Information | Print

und diese dann in Echtzeit per QR-Code, E-Mail oder SMS an lhre Kunden senden.

Yy Um Berichte zu speichern

1. Tippen Sie im Bildschirm ,Achsvermessungsberichte* auf die

um die Dropdown-Liste zu &ffnen.
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Abbildung 5-108: Bericht speichern — Bildschirm 1

Safety v
Dragnostics Alignment

et
e

2. Tippen Sie auf , Aktuelle PDF-Datei speichern“ , um zum Bildschirm ,Als PDF speichern® zu gelangen.

= Save as PDF

File name;

Comments:

Abbildung 5-109 Bericht speichern Bildschirm 2

3. Geben Sie den Dateinamen ein und tippen Sie auf , Speichern“. Sobald der folgende Bildschirm auf dem Tablet angezeigt wird,

bedeutet dies, dass die Berichte erfolgreich gespeichert wurden. Tippen Sie auf , OK“ und kehren Sie zum Bildschirm

,Berichte* zuriick.
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Saving succeeded!

Abbildung 5-110 Bericht speichern Bildschirm 3

4. Tippen Sie auf die Anwendung , Datenmanager* und wéhlen Sie das PDF- Symbol aus, um die Berichte anzuzeigen.
Lokal gespeichert.

2014 (E) Audi Vehicle Diagnostic Report

Vehicle Information
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Abbildung 5-111 PDF-Berichtsbeispiel, Seite 1
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Abbildung 5-112 PDF-Berichtsbeispiel, Seite 2
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Abbildung 5-113 PDF-Berichtsbeispiel, Seite 3
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Abbildung 5-115 PDF-Berichtsbeispiel, Seite 5
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¥ Um an die Cloud zu berichten

1. Tippen Sie im Bildschirm ,Radvermessungsberichte* auf die untere Liste B Schaltflache zum Gffnen des Dropdown-Meniis

und anschlieend auf die Schaltflache , Bericht an die Cloud senden®.

LD a = & = © B =

V1.60.19

Demo >Reports

() Vehicle 014 () Demo Crasis Sfey Diagnosth ‘ E Screenshot
Inspection maien £ ot

& m'm"

o :
&, Compensation

‘ Save current PDF file ‘

@ Caster/sal " ’ Report to cloud —

Measured
Result

& Alignment
N Gude n
{5 Postalignment

Diagnosis

ADAS
Calibration

BRewns

[ Exit Alignment [ . o

VIN: WAUZZZ4GTENTIO000K
Info: Audifudi A7 2017>/Sportback Customer .
SN: V6AGA00DD041 Information Print

Abbildung 5-116 Bericht an Cloud-Bildschirm 1

2. Sobald das Tablet den folgenden Bildschirm anzeigt, bedeutet dies, dass die Berichte erfolgreich in der Cloud gespeichert
wurden. Tippen Sie auf , SchlieBen“ , um zum Bildschirm ,Berichte” zuriickzukehren, oder tippen Sie auf , Bericht

anzeigen“, um den Bericht anzuzeigen.

e
Success!

View Report

Abbildung 5-117 Bericht an Cloud-Bildschirm 2
y Berichte teilen

1. Tippen Sie entweder auf , Bericht anzeigen* (siehe Abbildung 5-110 ,Bericht speichern, Bildschirm 3) oder auf die Schaltflache ,, Bericht speichern®.
In der Anwendung Data Manager wéhlen Sie das Symbol Cloud Report und anschlieBend einen bestimmten

Bericht aus, um auf den Bildschirm Testbericht zuzugreifen.
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| Test Report 2 =

. & ‘ .

Chassis
Sty Wheel
Diagnostics  Allgnment

Pre-repar &
Postrepair  PreTepair

Abbildung 5-118 Testbericht-Bildschirm

®@ NoTIZ
Auf dem Bildschirm ,Berichtsliste unter Datenmanager > Cloud-Bericht wird ein mit folgendem Hinweis gekennzeichneter Bericht angezeigt:
(%) zeigt an, dass die Datei erfolgreich in die Cloud hochgeladen wurde und mit anderen geteilt werden kann; ein

mit gekennzeichneter Bericht hingegen weist auféeinen fehlgeschlagenen Cloud-Upload hin und kann nicht geteilt
werden.

2. Tippen Sie auf <: Schaltflache in der oberen Symbolleiste zum Teilen des Berichts.

1) Scannen Sie den QR-Code, um den Bericht direkt anzuzeigen. Der QR-Code ist fiir jeden Bericht unterschiedlich.

View and Share Report

Scan the QR code to share or send the report via the following
methods

Abbildung 5-119 Bericht Cloud-Freigabemethode Bildschirm
2) Tippen Sie auf ,,E-Mail senden“, geben Sie die E-Mail-Adresse ein und tippen Sie dann auf ,Senden” , um den Bericht zu teilen.
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Cancel Send Email

* Please enter email address

[ Please enter

Set as default

Mail subject

[ iA7 2011> Wheel Alignment Report (Report ID: MAXIA2026012510:

Mail content
TOUI ZU 15 \E) UETTI0 AUGTAT ZU 112 WITEET ANGTITIENt REpOTT
has been generated. Click
https://yourls-prod.autel.com/tévv2?param=jhZ0q1 to view
now.

Abbildung 5-120 Bildschirm , E-Mail senden*

3) Tippen Sie auf SMS senden, geben Sie die Telefonnummer ein und tippen Sie dann auf Senden , um den Bericht zu teilen.

Send SMS

Please enter your phone number:
f

+86 v

Abbildung 5-121 SMS-Senden-Bildschirm

5.5 Glossar

5.5.1 Geometrie Mittellinie

Die geometrische Mittellinie bezeichnet den Schnittpunkt der Langsmittelebene der Karosserie mit der horizontalen Ebene der

Vorder- und Hinterachse (blaue gestrichelte Linie).
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5.5.2 Schubwinkel
y Definition

Der Schubwinkel ist der Winkel zwischen der geometrischen Léangsmittelebene des Fahrzeugs und der
Schublinie (die Antriebsachse verlauft senkrecht zur Hinterachsmitte). Siehe Abbildung unten.

y Funktion

Stellen Sie sicher, dass das Fahrzeug geradeaus fahrt.
¥ Auswirkungen eines abnormalen Schubwinkels
y Das Lenkrad ist geneigt, wenn das Fahrzeug geradeaus fahrt.

y Die Reifen sind ungewohnlich abgenutzt und das Fahrzeug zieht zu einer Seite.
5.5.3 Dann
y Definition

Die Spur bezeichnet den Winkel zwischen der Mittelebene der Radrotation und der Léangsebene des
Fahrzeugs (siehe Abbildung unten).
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y Funktion

Den negativen Effekt, der durch das Auseinanderweichen der Vorderrader aufgrund des Radsturzes beim
Fahren entsteht, beseitigen oder verringern. Sicherstellen, dass die Réder nicht nach au3en rollen.

Verhindern Sie ein seitliches Verrutschen der Rader. Reduzieren Sie Reifenverschleif und Kraftstoffverbrauch.

¥ Auswirkungen abnormaler Zehen
y Eine Seite des Reifens ist ungewohnlich stark abgenutzt.
y Das Fahrzeug weist bei hohen Geschwindigkeiten {ibermaRige Vibrationen auf.
y Das Lenkrad ist geneigt, wenn man geradeaus fahrt.
5.5.4 Gesamtzehen

Die Summe der Vorspur der koaxialen linken und rechten Rader.

5.5.5 Sturz
y Definition

Der Sturz ist der Winkel zwischen der Radrotationsebene und der Langsebene, die senkrecht zur
Fahrzeuglagerebene verlauft. Ist die Oberseite des Rades relativ zur Rotationsebene nach au3en geneigt,
spricht man von positivem Sturz. Ist sie nach innen geneigt, handelt es sich um negativen Sturz (siehe
Abbildung unten).
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y Funktion

Die Sicherheit der Vorderrader wird verbessert und die Lenkung beim Fahren wird leichter.

y Auswirkungen abnormaler Sturzwerte

Bei zu grolRem Radsturz verschleif3t die AuRenseite des Rades. Das Fahrzeug vibriert stark und das
Lenkrad ist bei hohen Geschwindigkeiten instabil.

y Bei zu geringem Sturz verschleif3t die Innenseite des Rades.
Die Lenkung ist schwergangig und es ist nicht gentigend Kraft vorhanden, um das Lenkrad
automatisch in die Mittelstellung zuriickzubringen.

¥ Wenn der Sturz links und rechts nicht gleich sind, rutscht das Fahrzeug beim Fahren seitlich und
weicht ab.

5.5.6 Vorderes Lenkrollen
y Definition

Der Achsschenkelbolzen ist der Drehpunkt des Rades. Der Nachlaufwinkel ist der Winkel zwischen der
Achse des Achsschenkelbolzens und der Senkrechten zur Fahrzeuglagerebene (siehe Abbildung unten).
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y Funktion

Erzeuge die Kraft, die das Lenkrad automatisch in die Mittelstellung zurickfihrt.
Gewabhrleisten Sie die Fahrzeugstabilitat bei Geradeausfahrt. Und erleichtern Sie das Lenken und die
Riickstellung des Lenkrads nach Richtungswechseln.

¥ Auswirkungen abnormaler Caster

Wenn der Nachlauf des linken und rechten Fahrzeugs nicht gleich ist, laufen die linken Réder beim
Richtungswechsel nicht synchron mit den rechten Radern. Dadurch weicht das Fahrzeug wéhrend
der Fahrt von der Fahrspur ab .

¥ Ist der Nachlauf zu klein, ist das Lenkrad instabil.

¥ Wenn die Lenkrolle zu groR ist, ist die Lenkung schwergangig.
5.5.7 Lenkachsenneigung (SAI)
y Definition

Die Neigung der Lenkachse ist der Winkel zwischen der Achsschenkelbolzenachse und der Vertikalen in
der lateralen Vertikalebene des Fahrzeugs (wie in der Abbildung unten dargestellt).

y Funktion

Wenn die Rader aufgrund einer auf3eren Kraft von der Geradeausstellung abweichen, kehren die
Vorderrader automatisch in die Geradeausstellung zurtick.

y Auswirkungen einer abnormalen Lenkachsenneigung

Yy Wenn die Neigung der Lenkachse zu groR ist, ist die erforderliche Lenkkraft
wird groBer und das Lenken wird schwieriger.

y Ist die Neigung der Lenkachse zu gering, kann das Lenksystem nach einer Kurve nicht vollsténdig in die
Mittelstellung zuriickkehren.
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¥ Wenn die Neigung der linken Lenkachse und die Neigung der rechten Lenkachse sind

Bei ungleichen Werten kann das Fahrzeug zu einer Seite ziehen.

5.5.8 Eingeschlossener Winkel (1A)
y Definition
Der eingeschlossene Winkel ist der Winkel Y zwischen der Achsschenkelbolzenachse und der Radachse.

Der Wert des eingeschlossenen Winkels ist die Summe aus der Lenkachsenneigung y und dem Sturz y
(siehe Abbildung unten).

y Funktion

Der eingeschlossene Winkel wird zur Diagnose von Fehlausrichtungen des Aufhdngungssystems und
Verformungen der Aufhdngungskomponenten verwendet.

y Auswirkungen eines abnormalen eingeschlossenen Winkels

Yy Wenn der eingeschlossene Winkel zu klein ist, die Neigung der Lenkachse normal ist und der Sturz
zu gering ist, kann sich der Wellenzapfen verbiegen.

Yy Wenn der eingeschlossene Winkel normal ist, die Neigung der Lenkachse zu gering und der Sturz zu
groB ist, kann der untere Querlenker verbogen sein.

Yy Wenn der eingeschlossene Winkel normal ist, die Neigung der Lenkachse zu grof3 und der Sturz zu
klein ist, kann der obere Querlenker verbogen sein.

Yy Wenn der eingeschlossene Winkel zu groR ist, die Neigung der Lenkachse zu gering und der Sturz zu
groB ist, kdnnen der untere Querlenker und der Wellenzapfen verbogen werden.

5.5.9 Nach auRen drehende Zehen in Kurven

y Definition

Der Ackermann-Winkel ist die Differenz zwischen dem Lenkwinkel des dufReren Rades und dem Lenkwinkel
des inneren Rades bei einer Kurvenfahrt.
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y Funktion
Stellen Sie sicher, dass die beiden Vorderrader in die richtige Richtung zeigen, um eine bessere Bodenhaftung zu gewéhrleisten.

y Auswirkungen eines abnormalen Ackermann-Winkels

y Die Reifen kdnnen einen Sagezahneffekt aufweisen.

y Die Reifen kdnnen beim Abbiegen seitlich rutschen, springen oder ungewdhnliche Geréusche aufgrund

unzureichender Haftung verursachen.

5.5.10 Maximaler Lenkwinkel

y Definition
Der maximale Lenkeinschlag ist der Winkel, den die Radrotationsebene abdeckt, wenn die Vorderréder von der

Geradeausstellung in die linke oder rechte Endposition einschlagen.

y Funktion
Den minimalen Wendekreis kontrollieren und die Fahrstabilitat und Mandvrierféhigkeit des Fahrzeugs sicherstellen.

y Auswirkungen eines abnormalen maximalen Lenkwinkels
y Das Fahrzeug kann wahrend der Fahrt ins Schleudern geraten.
y Beim Abbiegen des Fahrzeugs kdnnen Geréusche auftreten.
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y Das Lenkrad kann vibrieren.
y Die Lenkung ist schwergéngig.

y Im Extremfall kann sich das Fahrzeug uberschlagen.

5.5.11 Fahrzeughthe

Die Position und Methode der Fahrzeughdhenverstellung variieren je nach Fahrzeughersteller. Details finden Sie
unten.

y Fahrzeughohe von Fahrzeugherstellern wie Volkswagen, Audi, Porsche usw.

y Die Fahrzeughohe von Herstellern wie Mercedes-Benz, Maybach usw. wird durch
Messung der Neigung von Fahrwerkskomponenten bestimmt.
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y Bei Fahrzeugherstellern wie Renault und Peugeot gibt es mehrere Werte fiir die Fahrzeughéhe, die an einer
Reifenposition gemessen werden missen.

5.5.12 Rucksprungwinkel
y Definition

Der Ruckstellwinkel ist der Winkel zwischen der vertikalen Linie der Radmittelverbindungslinie und der
Schublinie.

y Funktion
Zur Diagnose der Achsenverformung.
¥ Auswirkungen eines abnormalen Riickverlagerungswinkels

y Der Ruckstellwinkel fuhrt zu einem Unterschied zwischen dem linken und rechten
Radstand, und das Fahrzeug zieht zur Seite mit dem kiurrzeren Radstand.

5.5.13 Rad geradeaus

Die Halfte der Differenz zwischen der linken und der rechten Spur des Vorderrads.

5.5.14 Symmetrischer Wert

Die geometrischen Abmessungen des Fahrzeugs sind in der Regel symmetrisch. Dies dient dazu, vorlaufig zu
beurteilen, ob das Fahrzeug einen Unfall hatte und wie der Zustand des Fahrgestells ist, und erleichtert die
Vierradvermessung.
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5.5.15 Walzdurchmesser

Der Rollradius R entspricht dem Abstand vom Mittelpunkt des Rades zum Boden.
Der Walzdurchmesser entspricht dem doppelten Walzradius R.
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6 Wartung und Instandhaltung

6.1 Wartungsanweisungen

6.1.1 Wartung des Achsvermessungsrahmens

6.1.1.1 Kamerawartung

Halten Sie Hande und Werkzeuge vom Kameraobjektivbereich fern.
Reinigen Sie die Kameralinse NICHT mit handelsublichem Fensterreiniger und einem Tuch oder mit Druckluft. Sollte
eine Reinigung dennoch notwendig sein, verwenden Sie bitte spezielle optische Reinigungsflussigkeit und/oder

Druckluftspray.
6.1.1.2 Verstellbare Ful3e

Wenn der VerstellfuR auch nach vollstandigem Festziehen des Knopfes keinen Bodenkontakt hat, muss seine Héhe
angepasst werden.

Setzen Sie einen verstellbaren Schraubenschlissel auf die obere Sechskantmutter des verstellbaren Fu3es und

l6sen Sie die Mutter. Drehen Sie den Knopf auf die gewiinschte Hohe und drehen Sie anschlieRend die obere Mutter

gegen den Uhrzeigersinn, um den verstellbaren FuB zu fixieren.
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6.1.1.3 Instandhaltung der Filhrungsschienen

Um eine reibungslose vertikale Bewegung des Achsmessrahmens zu gewabhrleisten, sollten die beiden Filhrungsschienen

alle sechs Monate mit Fett geschmiert werden.

Verwenden Sie eine Fettpresse, um die beiden Schmiernippel in den Spalten auf beiden Seiten des Rahmens zu fiillen

(wie unten abgebildet).

6.1.1.4 Kettenwartung

Um eine reibungslose vertikale Bewegung des Radvermessungsrahmens zu gewahrleisten, schmieren Sie die beiden

Ketten alle sechs Monate mit Rostschutzdl.

Driicken Sie die UP- Taste, um die innere Saule des Rahmens anzuheben, die Ketten zu lokalisieren und Rostschutz6l

auf die Oberflache der Ketten aufzutragen.
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6.1.1.5 Wartung der Leitspindel

Um eine reibungslose vertikale Bewegung des Achsmessrahmens zu gewéhrleisten, sollte die Gewindespindel alle sechs

Monate mit Fett geschmiert werden.

Verwenden Sie eine Fettpresse, um Fett auf die in der Mitte des Rahmens freiliegende Gewindespindel aufzutragen (wie unten

abgebildet).
o
© ©
) o ©
© ©
o

[

6.1.2 Zielerreichung

Verwenden Sie keine harten Gegenstande, um die Oberflache des Ziels zu schlagen oder zu zerkratzen, da dies die Identifizierung

des Ziels beeintrachtigen kann. Beachten Sie, dass auch angesammelter Schmutz, Ol oder Fett die Zielidentifizierung erschweren
kdnnen.

Wenn das unten abgebildete rote Symbol tiber dem Zielmuster auf dem Zielbildschirm erscheint, muss das Ziel moglicherweise

gereinigt werden.

® Rotes Symbol: Ziel nicht gefunden.

Verwenden Sie zum Reinigen des Ziels keine Werkstatttiicher oder Putzlappen, da deren Fasern Fett zuriickhalten und beim

Abwischen einen diinnen Film auf der Zieloberflache hinterlassen kénnen.
Reinigen Sie das Objekt mit einem milden Reinigungsmittel und weichen Papiertiichern.

Das Ziel darf nicht mit Wasser abgespritzt, in Wasser getaucht oder mit Reinigungsmittel direkt bespriiht werden, da dies die

optischen Komponenten beschédigen kann. Wischen Sie die gesamte Zieloberflache griindlich ab.
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6.2 Serviceverfahren

Dieser Abschnitt enthalt Informationen zur Fehlersuche, zum technischen Support, zum Reparaturservice
und zur Beantragung von Ersatz- oder optionalen Teilen.

6.2.1 Selbstinspektion

1. Der Hebemechanismus des Achsmessrahmens funktioniert nicht.
y Prifen Sie, ob das Netzkabel richtig angeschlossen ist.
y Prufen Sie, ob der Netzschalter des Achsmessrahmens eingeschaltet ist.
y Prifen Sie, ob der NOT-AUS-Knopf eingeschaltet ist.
y Prufen Sie, ob Sie langer als 5 Sekunden auf das Einschalten des Systems gewartet haben.

y Prufen Sie, ob der Achsmessrahmen die untere/obere Endposition erreicht.
Position.

2. Der Hebemechanismus des Radvermessungsrahmens lasst sich nur schwer heben oder senken.
y Prifen Sie, ob Ladekabel oder andere Kabel verheddert sind.
y Prifen Sie, ob sich Hindernisse um den Achsmessrahmen herum befinden.

3. Die Kamera funktioniert nicht.

y Prifen Sie, ob das Netzkabel an die Steckdose und den Netzschalter angeschlossen ist.
Der Achsvermessungsrahmen ist montiert.

y Prifen Sie, ob die Stromkabel und USB-Kabel an der Querstange fest angebracht sind.
verbunden.

6.2.2 Kundendienst

6.2.2.1 Wartung vor Ort

1. Der Hebemechanismus des Achsmessrahmens funktioniert auch nach der Selbstjustierung nicht.
Inspektion.

y Das Kundendienstpersonal muss in den Werksmodus wechseln, um den Status jedes einzelnen Geréts zu tberprifen.
Sensor und Motorbremse.

y Entfernen Sie die Ruickseite, um zu tberprifen, ob die Kabel locker, beschadigt oder anderweitig beeintrachtigt sind.
andere Méangel.

2. Der Hebemechanismus des Achsmessrahmens lasst sich nach wie vor schwer heben und senken.
Selbstinspektion.
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y Uberpriifen Sie vor Ort, ob die Struktur des Achsmessrahmens durch das Kundendienstpersonal verformt wurde.

y Wechseln Sie in den Werksmodus und tberpriifen Sie den Status jedes Sensors und der Motorbremse.

y Entfernen Sie die Ruckseite, um zu tberprifen, ob die Kabel locker, beschadigt oder anderweitig beeintrachtigt sind.

andere Méangel.

3. Der Achsmessrahmen hebt und senkt sich unter deutlich hérbaren, ungewdhnlichen Geréuschen und bleibt stecken.

y Das Kundendienstpersonal muss in den Werksmodus wechseln, um den Status jedes einzelnen Gerats zu tiberpriifen.
Sensor und Motorbremse.

y Entfernen Sie die Rickseite, um zu Gberprifen, ob die Kabel locker, beschadigt oder anderweitig beeintrachtigt sind.
andere Méangel.

4. Wenn der Achsmessrahmen eingeschaltet ist, kann er weder in einer bestimmten Hohe stillstehen noch sich von
selbst absenken.

y Das Kundendienstpersonal muss in den Werksmodus wechseln, um den Zustand der Motorbremse zu tberprifen.

y Entfernen Sie die Ruckseite, um zu Gberprifen, ob die Kabel locker, beschadigt oder anderweitig beeintrachtigt sind.
andere Méangel.

5. Die wichtigsten Teile des Achsmessrahmens sind etwas locker.

y Vor-Ort-Inspektion durch Kundendienstmitarbeiter, um festzustellen, ob es

normal, oder ob es repariert oder ersetzt werden muss.
6. Sonstige Probleme, die der Benutzer nicht durch Selbstpriifung l6sen kann.

6.2.2.2 Ruckkehr zur Filiale

1. Die Frage ist auch nach dem Besuch des Kundendienstpersonals vor Ort weiterhin ungeklart.
Inspektion.

y Die Mitarbeiter der Niederlassung werden sich mit der Forschungs- und Entwicklungsabteilung des Hauptsitzes in
Verbindung setzen, um die Rahmenkonstruktion, die Hardware, die Software usw. der Radvermessung zu uberprifen

und gemeinsam Ldsungen zu erarbeiten.
6.2.2.3 Ruckkehr zum Hauptquartier
1. Die Frage bleibt auch nach der Inspektion durch das Kundendienstpersonal vor Ort ungeklart.

Die Mitarbeiter der Forschungs- und Entwicklungsabteilung am Hauptsitz werden den Achsvermessungsrahmen tberprifen .

Struktur, Hardware, Software usw.

2. Wenn der Achsmessrahmen ausgeschaltet ist, kann er in keiner Hohe stillstehen.

und wird von selbst herabsteigen.
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Die Mitarbeiter der Forschungs- und Entwicklungsabteilung am Hauptsitz werden alle Teile des Rades tberpriifen .

Ausrichtungsrahmenstruktur zur Fehlersuche.
3. Schwere Lockerung oder Bruch von Schliisselkomponenten des Radgeometrie-Rahmens.

Die Mitarbeiter der Forschungs- und Entwicklungsabteilung am Hauptsitz werden alle Teile des Rades uberpriifen .

Ausrichtungsrahmenstruktur zur Fehlersuche.

6.2.3 Teileaustausch

y Teile, die vom Benutzer ausgetauscht werden kénnen

1. Rollen

2. Verstellbare FuRRe

3. Die Vorderseite der &uBeren Spalte

4. Die Vorderseite der inneren Spalte

5. Externe Kabel wie Netzkabel, Ladekabel, Monitorkabel usw.
6. Kette

7. Tablet-Halterung

8. Monitorhalterung

9. Monitor

10. Oberer Deckel der inneren Séule

y Teile, die vom Kundendienstpersonal ausgetauscht werden missen.

1. Basis
2. Rickseite
3. Innenliegende Kabel

4. Interne Hardware

5. 12 V/24 V Ladeanschluss

6. Griff oder Griffhalterung

7. Bedienfeld mit Tasten

8. Kette

9. Kamera (Neukalibrierung erforderlich)
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y Teile, die zur Ersetzung an die Filiale zuriickgeschickt werden miissen
1. Elektrische Schubstange oder Motor

2. Saulensystem

3. Querstange
4. Hauptsteuerung

5. Fuhrungsschiene fiir die innere Saule

6.2.4 Technischer Support

Sollten Sie Fragen oder Probleme beziiglich der Bedienung des Produkts haben, kontaktieren Sie uns bitte
(siehe die folgenden Kontaktinformationen) oder lhren lokalen Handler.

Altar China Hauptsitz

y Telefon: +86 (0755) 8614-7779 (Montag bis Freitag, 9:00-18:00 Uhr Pekinger Zeit) y E-Mail:

support@autel.com y Adresse: 2.
Etage, Caihong Keji Gebaude, Hi-tech North Six Road 36, Songpingshan Gemeinde, Xili Unterbezirk, Nanshan
Bezirk, Shenzhen Stadt, China

y Webseite: www.autel.com

Nordamerika-Altar

y Telefon: 1-855-288-3587 (Montag bis Freitag, 9:00 bis 18:00 Uhr Ostkustenzeit) y E-Mail:

ussupport@autel.com V Adresse: 36

Harbor Park Drive, Port Washington, New York, USA 11050

y Webseite: www.autel.com/us

Altar Europa

y Telefon: +49 (0)89 540299608 (Montag bis Freitag, 9:00-18:00 Uhr Berliner Zeit) y E-Mail:

support.eu@autel.com y Adresse:

Landsberger Str. 408, 81241 Minchen, Deutschland

y Webseite: www.autel.eu
APAC-Altar

Japan:

y Telefon: +81-045-548-6282

y E-Mail: support.jp@autel.com Adresse :
6. Stock, Ari-nadoribiru 3-7-7, Shinyokohama, Kohoku-ku, Yokohama-shi, Kanagawa-ken, 222-0033 Japan
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y Webseite: www.autel.com/jp

Australien:

y E-Mail: ausupport@autel com ¢ Adresse:
Unit 5, 25 Veronica Street, Capalaba

IMEA Autel

y Telefon: +971 585 002709 (in den VAE) y E-

Mail: imea-suppart@autel com § Adresse:

906-17, Preatoni Tower (Cluster L), Jumeirah Lakes Tower, DMCC, Dubai,
VAE

y Webseite: www.autel.com
Lateinamerika-Altar

Mexiko:

y Telefon: +52 33 1001 7880 (Spanisch in Mexiko) y E-Mail:
latsupport@autel.com § Adresse: Avenida.

Americas 1905, 6B, Colonia Aldrete, Guadalajara, Jalisco,
Mexiko

Brasilien:

y E-Mail: brsuppart@autel com Adresse ©

Avenida José de Souza Campos Nr. 900, Raum 32, Nova Campinas, Campinas — SP, Brasilien

y Webseite: www.autel.com/br

6.2.5 Reparaturservice
Sollte es notwendig sein, Ihr Geréat zur Reparatur einzusenden, laden Sie bitte das Reparaturformular von
www.autel.com herunterund fiillen Sie es aus. Folgende Angaben sind erforderlich:
y Name des Ansprechpartners
y Riucksendeadresse

y Telefonnummer

y Produktname
y Vollstéandige Problembeschreibung y Kaufbeleg
fur Garantiereparaturen y Bevorzugte Zahlungsmethode

fir Reparaturen auBBerhalb der Garantie
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HINWEIS: Bei Reparaturen au3erhalb der Garantie kann die Zahlung per Visa, Mastercard oder liber genehmigte

Kreditbedingungen erfolgen.

Senden Sie das Gerét an lhren lokalen Vertreter oder an die unten stehende Adresse:

2. Stock, Caihong Keji Gebaude, 36 Hi-tech North Six Road, Songpingshan Community,
Unterbezirk Xili, Bezirk Nanshan, Stadt Shenzhen, China

6.2.6 Sonstige Dienstleistungen

Das optionale Zubehor kénnen Sie direkt bei den von Autel autorisierten Werkzeuglieferanten und/oder Ihrem

lokalen Handler oder Vertreter erwerben.
lhre Bestellung sollte folgende Informationen enthalten:
y Kontaktinformationen

y Produkt- oder Teilebezeichnung
y Artikelbeschreibung y

Bestellmenge
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7. Informationen zur Einhaltung der Vorschriften

FCC-Erkléarung FCC-ID: WQ8-DA2211

Dieses Gerat entspricht Teil 15 der FCC-Bestimmungen. Der Betrieb unterliegt den folgenden zwei Bedingungen:

1. Dieses Gerat darf keine schadlichen Stérungen verursachen.

2. Dieses Gerat muss alle empfangenen Stérungen akzeptieren, einschlieBlich Stérungen, die moglicherweise

verursachen einen unerwiinschten Betrieb.
& WARNUNG

Anderungen oder Modifikationen, die nicht ausdriicklich von der fiir die Einhaltung der Vorschriften verantwortlichen Partei

genehmigt wurden, filhren zum Erléschen der Berechtigung des Benutzers zum Betrieb des Gerats.

Dieses Geréat wurde gepruft und entspricht den Grenzwerten fiir digitale Gerate der Klasse B geméf Teil 15 der FCC-
Bestimmungen. Diese Grenzwerte sollen einen angemessenen Schutz vor schadlichen Stérungen in Wohngebieten

gewabhrleisten.

Dieses Gerat erzeugt und verwendet Hochfrequenzenergie und kann diese abstrahlen. Bei nicht vorschriftsméaRiger
Installation und Verwendung kann es zu Stérungen des Funkverkehrs kommen. Es kann jedoch nicht garantiert werden,
dass keine Stérungen auftreten.

in einer bestimmten Installation. Falls dieses Gerat Stérungen beim Radio- oder Fernsehempfang verursacht (was durch Ein-
und Ausschalten des Gerats festgestellt werden kann), wird dem Benutzer empfohlen, die Stérung durch eine oder mehrere

der folgenden MaRnahmen zu beheben:
MaRnahmen:

¥ Richten Sie die Empfangsantenne neu aus oder stellen Sie sie an
einem anderen Ort auf. § VergroBern Sie den Abstand zwischen Gerat und Empfanger. y SchlieBen

Sie das Gerét an eine Steckdose an, die zu einem anderen Stromkreis gehort als der, an dem die Empfangsantenne angeschlossen ist.
Der Empféanger ist angeschlossen.

y Wenden Sie sich an lhren Handler oder einen erfahrenen Radio-/Fernsehtechniker, um Hilfe zu erhalten.
FCC-Erklarung zur Strahlenexposition

Dieses Gerét entspricht den FCC-Grenzwerten fiir Strahlenbelastung in unkontrollierten Umgebungen. Es sollte so installiert

und betrieben werden, dass ein Mindestabstand von 20 cm zwischen dem Strahler und Ihrem Kérper eingehalten wird.
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IC-Warnung IC: 10826A-DA2211

Dieses Gerat entspricht den lizenzfreien RSS-Standards von Industry Canada. Der Betrieb unterliegt den folgenden

zwei Bedingungen:
(1) Dieses Gerat darf keine Stérungen verursachen, und

(2) Dieses Gerat muss jegliche Stérungen akzeptieren, einschlieBlich solcher, die einen unerwiinschten Betrieb des

Geréts verursachen kénnen.

Dieses Gerat entspricht den lizenzfreien RSS-Standards von Industry Canada. Der Betrieb ist unter den folgenden

zwei Bedingungen zuléssig:
(1) Das Gerét darf keine Stérungen verursachen,

(2) Der Benutzer des Geréats muss alle empfangenen Funkstérungen hinnehmen, auch wenn diese Stérungen die

Funktionsféhigkeit des Gerats beeintrachtigen kdnnten.

AWARNUNG

Anderungen oder Modifikationen, die nicht ausdriicklich von der fiir die Einhaltung der Vorschriften verantwortlichen Partei

genehmigt wurden, kénnen zum Verlust der Berechtigung des Benutzers zum Betrieb des Geréts fuhren.

Dieses Gerat wurde geprift und entspricht den Grenzwerten fir digitale Geréate der Klasse B gemaf den IC-
Vorschriften. Diese Grenzwerte sollen einen angemessenen Schutz vor schadlichen Stérungen in Wohngebieten

gewahrleisten.

Dieses Gerat erzeugt und verwendet Hochfrequenzenergie und kann diese abstrahlen. Bei nicht vorschriftsmaRiger
Installation und Verwendung kann es zu Stérungen des Funkverkehrs kommen. Es kann jedoch nicht garantiert
werden, dass keine Stérungen auftreten.

in einer bestimmten Installation. Falls dieses Geréat Stérungen beim Radio- oder Fernsehempfang verursacht (was
durch Ein- und Ausschalten des Geréts festgestellt werden kann), wird dem Benutzer empfohlen, die Stérung durch

eine oder mehrere der folgenden Manahmen zu beheben:

MaRnahmen:

y Richten Sie die Empfangsantenne neu aus oder stellen Sie

sie an einem anderen Ort auf. § VergroRern Sie den Abstand zwischen Geréat und

Empfanger. ¥ SchlieBen Sie das Gerét an eine Steckdose an, die zu einem anderen Stromkreis gehort als der, an
dem der Empfanger angeschlossen ist.

y Wenden Sie sich an lhren Handler oder einen erfahrenen Radio-/Fernsehtechniker, um Hilfe zu erhalten.
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IC-Strahlenexpositionserklarung

Dieses Gerét entspricht den IC-Grenzwerten fur die Strahlenbelastung in unkontrollierten
Umgebungen. Es sollte so installiert und betrieben werden, dass ein Mindestabstand von 20 cm
zwischen dem Strahler und Ihrem Korper eingehalten wird.

CE-Konformitat

RED-Richtlinie 2014/53/EU.

RoHS-Konformitat

Dieses Gerét entspricht der européischen RoHS-Richtlinie 2011/65/EU.
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8 Jahre Garantie

8.1 Eingeschrankte einjahrige Garantie

Autel Intelligent Technology Corp., Ltd. (das Unternehmen) garantiert dem ursprunglichen Kéaufer dieses Geréts im
Einzelhandel, dass, falls sich dieses Produkt oder ein Teil davon bei normalem Gebrauch und unter normalen
Verbraucherbedingungen als mangelhaft in Bezug auf Material oder Verarbeitung erweist und innerhalb eines Jahres
ab Kaufdatum ein Produktausfall auftritt, dieser Mangel nach Wahl des Unternehmens gegen Vorlage des Kaufbelegs
kostenlos fiir Teile oder Arbeitsleistung, die in direktem Zusammenhang mit dem Mangel stehen, behoben oder (durch

neue oder wiederaufbereitete Teile) ersetzt wird.

@ noriz

Sollte die Garantiezeit nicht mit den ortlichen Gesetzen und Vorschriften ibereinstimmen, beachten Sie bitte die

entsprechenden ortlichen Gesetze und Vorschriften.

Das Unternehmen haftet nicht fur mittelbare oder Folgeschaden, die durch die Verwendung, den Missbrauch oder die
Montage des Geréts entstehen. In einigen Bundesstaaten sind Beschréankungen der Dauer einer stillschweigenden

Gewahrleistung nicht zuléssig; daher treffen die obigen Beschrankungen méglicherweise nicht auf Sie zu.
Diese Garantie gilt nicht fir:
a) Produkte, die einer anormalen Verwendung oder ungewohnlichen Bedingungen, Unfallen, unsachgeméRer Behandlung, Vernachlassigung,

unbefugten Anderungen, Missbrauch, unsachgeméRer Installation oder Reparatur oder unsachgemaRer Lagerung ausgesetzt waren;
b) Produkte, deren mechanische oder elektronische Seriennummer geandert wurde
entfernt, verandert oder beschadigt;
c) Schaden durch Einwirkung von Gbermafigen Temperaturen oder extremen Umweltbedingungen
Bedingungen;
d) Schéaden, die durch den Anschluss an oder die Verwendung von Zubehor oder anderen Produkten entstehen, die
nicht von der Firma genehmigt oder autorisiert wurden;
e) Mangel im Aussehen, kosmetische, dekorative oder strukturelle Mangel an Bauteilen wie Rahmen und
Nicht funktionsféhige Teile.
f) Produkte, die durch &uRere Einfliisse wie Feuer, Schmutz, Sand, Auslaufen von Batterien, Durchbrennen von Sicherungen,

Diebstahl oder unsachgeméfe Verwendung einer elektrischen Quelle beschéadigt wurden.

@ wicrtic

Alle Inhalte des Produkts kdnnen wahrend des Reparaturvorgangs geldscht werden. Erstellen Sie daher unbedingt

eine Sicherungskopie aller Inhalte, bevor Sie das Produkt zur Garantiereparatur einsenden.
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