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Ochranné znamky

Autel® a MaxiSys® jsou ochranné znamky spoleénosti Autel Intelligent Technology Corp., Ltd., registrované v Cing,
Spojenych statech a dalSich zemich. VSechny ostatni znacky jsou ochrannymi zndmkami nebo registrovanymi
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Z4dné ¢ast této prirucky nesmi byt reprodukovéna, uklddana do vyhledéavaciho systému ani prenasena v jakékoli
formé nebo jakymikoli prostfedky, at' uz elektronickymi, mechanickymi, kopirovacimi, nahrévacimi nebo jinymi.
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Vylouceni zaruk a omezeni odpovédnosti
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Autel si vyhrazuje pravo provadét zmény kdykoli bez pfedchoziho upozornéni. I kdyZ informace v
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@ ooLeze
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Bezpecnostni informace

Pro vasi vlastni bezpecnost a bezpecnost ostatnich a pro zabranéni poskozeni zafizeni a vozidel, na kterych
je zafizeni pouzivano, je dlleZité, aby si vSechny osoby obsluhujici zafizeni nebo s nim pfichazejici do styku

precetly a porozumély bezpecnostnim pokynim uvedenym v této pfirucce.

Pro servis vozidel je zapotiebi fada postupd, technik, nastrojd a dild, stejné jako dovednosti osoby provadéjici
praci. Vzhledem k obrovskému poctu testovacich aplikaci a variacim produktd, které Ize s timto zafizenim
testovat, nemuZzeme predvidat ani poskytovat rady &i bezpe¢nostni informace pro kazdou situaci. Je
odpovédnosti automobilového technika byt obezndmen s testovanym systémem. Je zdsadni pouZivat

spravné servisni metody a testovaci postupy. Je nezbytné provadét testy vhodnym a pfijatelnym zpGsobem,
ktery neohroZuje vasi bezpecnost, bezpecnost ostatnich v pracovnim prostoru, pouZivané zafizeni ani

testované vozidlo.

PFed pouZitim zafizeni si vzdy prectéte a dodrZujte bezpecnostni pokyny a pfislusné zkusebni postupy
poskytnuté vyrobcem testovaného vozidla nebo zafizeni. Zafizeni pouZivejte pouze tak, jak je popsano v této
prirucce. Ujistéte se, Ze jste si precetli, porozuméli a dodrZovali vSechny bezpecnostni pokyny a pokyny v

této prirucce.
Bezpecnostni zpravy

Bezpecnostni upozornéni jsou poskytovana proto, aby se zabranilo zranéni osob a poskozeni zafizeni.

VSechna bezpecnostni sdéleni jsou uvedena signalnim slovem oznacujicim Groven nebezpedi.

A NEBEZPECI

Oznaduje bezprostifedné nebezpecnou situaci, kterd, pokud se ji nezabrani, mize mit za nasledek smrt nebo

vazné zranéni obsluhy nebo kolemjdoucich.

AVAROVANi
Oznacuje potencialné nebezpecnou situaci, kterd, pokud se ji nezabrani, mize vést k umrti nebo vaznému

zranéni obsluhy nebo kolemjdoucich.

Bezpecnostni pokyny

Bezpecnostni sdéleni uvedena v tomto dokumentu se tykaji situaci, kterych si je spole¢nost Autel védoma v dobé publikace.
Spole¢nost Autel nemdZe znat, vyhodnocovat ani vdm radit ohledné viech moZnych rizik. Musite si byt jisti,
Ze jakykoli stav nebo servisni postup, se kterym se setkate, neohroZuje vasi osobni bezpec¢nost.



A NEBEZPECT

Pokud je motor v provozu, DOBRE VETREJTE servisni prostor nebo k vyfukovému systému motoru pfipojte systém

pro odsavani vyfukovych plynd z budovy. Motory produkuji oxid uhelnaty, jedovaty plyn bez zapachu, ktery

zpUsobuje pomalejsi reakéni dobu a mize vést k vaznému zranéni osob nebo ke ztraté Zivota.

& Nedoporucuje se pouZivat sluchatka pfi vysoké hlasitosti

Dlouhodoby poslech pfi vysoké hlasitosti mGzZe vést ke ztraté sluchu.
A Bezpecnostni varovani

Automobilové testy vzdy provadéjte v bezpecném prostredi.
Pouzivejte ochranné bryle, které splfuji normy ANSI.

UdrZujte odév, vlasy, ruce, nastroje, testovaci zafizeni atd. v dostate¢né vzdalenosti od viech pohyblivych nebo horkych

dily motoru.
Provozuijte vozidlo v dobre vétraném pracovnim prostoru, protoze vyfukové plyny jsou jedovaté.

Zaradte PARKOVANI (u automatické prevodovky) nebo NEUTRAL (u manudlni pFevodovky)
prevodovka) a ujistéte se, Ze je zataZzend parkovaci brzda.
Umistéte pred hnaci kola bloky a nikdy nenechévejte vozidlo bez dozoru, kdyz

testovani.

P¥i praci v blizkosti zapalovaci civky, vika rozdélovace, zapalovacich kabeld a zapalovacich svi¢ek budte obzvlasté

opatrni. Tyto soucasti vytvéareji za chodu motoru nebezpecné napéti.

Mé&jte pobliz hasici p¥istroj vhodny pro haseni poZzar(i zplisobenych benzinem, chemikaliemi a elektrickymi zafizenimi.

Nepripojujte ani neodpojujte Zadné testovaci zafizeni, kdyz je zapnuté zapalovani nebo bézi motor.

UdrZujte zkuSebni zafizeni suché, ¢isté a bez oleje, vody nebo mastnoty. V pfipadé potfeby pouZijte k ¢iSténi
vnéjsi strany zafizeni jemny Cistici prostfedek na €isty hadfik.

Nefidte vozidlo a neobsluhujte testovaci zafizeni soucasné. Jakékoli rozptyleni mdze zplsobit nehodu.

Ridte se servisni pFiru¢kou k servisovanému vozidlu a dodrZuijte viechny diagnostické postupy a bezpe¢nostni

opatreni. Nedodrzeni téchto pokynl mdZe vést ke zranéni osob nebo poskozeni testovaciho zafizeni.

Abyste predesli poSkozeni testovaciho zafizeni nebo generovani faleSnych dat, ujistéte se, Ze je baterie vozidla
pIné nabité a Ze je pripojeni k DLC vozidla Cisté a

zajistit.

Neumistuijte testovaci zafizeni na rozdélovac vozidla. Silné elektromagnetické ruseni mize zafizeni poskodit.



LASEROVE ZARENI

Nikdy nemifte laserovym paprskem na lidi, zejména ne do jejich obli¢eje nebo oci.

LASER

2

Termin laserové zafizeni oznacuje zafizeni, systémy nebo testovaci sestavy, které generuji, pfenaseji nebo vyuZivaji

laserové zareni.

Trida laserového zarizeni udava Uroveri potencidlniho nebezpeci spojeného s jeho dostupnym laserovym zarenim.
V pripadé laserového zafizeni tfidy 2 se dostupné laserové zareni nachazi ve viditelném spektralnim rozsahu (400

nm az 700 nm).

Ocni vitka poskytuji dostate¢nou ochranu pro netmysliny kratkodoby o¢ni kontakt s takovym laserovym zarenim.
Laserova zafizeni tfidy 2 Ize proto pouZivat bez dalSich bezpecnostnich opatreni, pokud se uZivatel rozhodné nemusi

divat do laseru umysiné po delsi dobu (> 0,25 s) nebo opakované do laseru ¢i pfimo odrazeného laserového zareni.

A VAROVANI

Uzivani 1ékid nebo konzumace alkoholu zpomaluje reflexni ¢innost o¢nich vicek.
To predstavuje zvlastni riziko. NoSeni ochrannych laserovych bryli s Grovni ochrany R1 se doporucuje viem, ktefi

jsou pod vlivem 1ék0.

Osoby, které nejsou proskoleny k praci s laserovym zafizenim a k rizicim laserového zareni, nesmi vstupovat na

pracovisté, kde se pracuje s laserovymi paprsky ani se zafizenim emitujicim laserové zéreni.

Bezpecnostni opatreni:
Obsluha musi umistit vystraznou tabuli ,Varovani pred laserovym paprskem" do vysky oci a na viditelné misto na
méfici stanici.
Nedivejte se pfimo do laserového zdroje. ~ Obsluha

musi dodrZovat uréené pouZiti.



INFRACERVENE ZARENI

Infracervené zafizeni uvnitf. Zabrarte pfimému vystaveni o¢im.
Horky povrch. Zabrante pfimému kontaktu.
Bezpecnostni opatreni:

Obsluha musi umistit vystraznou ceduli ,Varovani pfed infracervenym zafenim” do vy3sky oci a
viditelnym zplsobem na méfici stanici.
Nedivejte se pfimo do zdroje infracerveného

zafeni.  Obsluha musi dodrZzovat zamyslené poufziti vyrobku.

POUZIVEJTE BEZPECNOSTNI OBUV

Je nutné nosit bezpe¢nostni obuv.

PFi praci s rizikem poranéni nohou je nutné upozornit na nutnost no3eni ochranné obuvi. Poranéni nohou mize
byt zplisobeno napfiklad pAdem nebo padajicimi nastroji ¢i pracovnimi pfedméty, zachycenim nohy, vyskytem

htebikd nebo kovovych tFisek v chodidlech atd.

Bezpecnostni opatfeni:

Obsluha musi umistit na méFici stanici v Grovni oci a na jasné viditelném misté ceduli s pokynem ,Noste

bezpecnostni obuv*”.

Obsluha by méla vzdy nosit doporucenou ochrannou obuv.
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1 Pouzivani této prirucky

Tato prirucka obsahuje pokyny k pouzivani zafizeni.

Nékteré ilustrace uvedené v této priru¢ce mohou obsahovat moduly a volitelné vybaveni, které nenf
soucasti vaseho systému. Informace o dostupnosti dalSich modul( a volitelného naradi nebo
prisluSenstvi ziskate od svého obchodniho zastupce.

1.1 Konvence

Pouzivaji se nasledujici konvence:

1.1.1 Tu€ny text
Tucny text se pouziva k zvyraznéni volitelnych poloZek, jako jsou tlacitka a moZnosti nabidky.
PFiklad:

Klepnéte na OK.
1.1.2 Pozndmky a duleZité zpravy

1.1.2.1 Pozndmky

POZNAMKA poskytuje uzite¢né informace , jako jsou dal3i vysvétleni, tipy a komentare.

Priklad:

@ POZNAMKA

Nové baterie dosahnou plné kapacity priblizné po 3 az 5 cyklech nabijeni a vybijeni.

1.1.2.2 Dllezité

DULEZITE oznatuije situaci, ktera, pokud se ji nevyhnete, maze vést k podkozeni tabletu nebo vozidla.

Priklad:

@ oueze
Chrante kabel pred teplem, olejem, ostrymi hranami a pohyblivymi ¢astmi. PoSkozené kabely ihned
vymérite.




1.1.3 Hypertextové odkazy

Hypertextové odkazy jsou k dispozici v elektronickych dokumentech. Modra kurziva oznacuje volitelny hypertextovy

odkaz; modre podtrzeny text oznacuje odkaz na webovou stranku nebo odkaz na e-mailovou adresu.

1.1.4 Ilustrace

ProtoZe ilustrace pouZité v této prirucce jsou pouze ukazkové, mize se skutecnd testovaci
obrazovka u jednotlivych testovanych vozidel lisit. Pro spravny vybé&r moZnosti se Fidte nazvy
nabidek a pokyny na obrazovce.

Tlustrace vychazeji z vychoziho nastaveni v Nastaveni geometrie kol a nastaveni miZete zménit
podle svych potfeb a skute¢nych situaci. Podrobnosti naleznete v Nastaveni geometrie kol .

Ilustrace svérek v této pfirucce jsou zaloZeny na poufZiti svérek na rafky.
ProtoZe kalibra¢ni postupy pro pouZiti svorek na rafky a svorek na pneumatiky jsou v podstaté
stejné, nejsou v této prFirucce postupy pro pouZiti svorek na pneumatiky pro kalibraci zndzornény.

1.1.5 Postupy
Ikona Sipky oznacuje postup.
Priklad:
Instalace seSlapnuti brzdového pedalu
1. Zacvaknéte brzdovy pedal do kontaktni vzpéry brzdového pedalu.

2. Silné zatlacte dold a nastavte systém rychloupinani tak, aby

hacky zapichnuté do sedadla pro zablokovani brzdového pedalu.



-
2 Obecny uvod

Autel IWA500 je inteligentni systém pro nastaveni geometrie kol ovladany tabletem. Optimalizuje cely pracovni
postup, v€etné automatické identifikace vozidla, nastaveni, fizeného nastaveni a dal3ich...

a zavérelné zpravy s podporou databaze vozidel spole¢nosti Autel a specifikaci vyrobcu originalniho vybaveni
(OE).

2.1 Bezpecnostni pokyny a opatreni

1. Zkontrolujte napéjeni a ujistéte se, Ze je napajeci napéti stabilni a

radné uzemnéno.
2. Kabel opatrné umistéte tak, aby se nezamotal ani nezamotal.
3. Abyste sniZili riziko Grazu elektrickym proudem, nepouZivejte jej na deStivém nebo mokrém povrchu.
4. Nepouzivejte ani neskladujte zafizeni v mistech s hustym kourem, prachem a mlhou.

5. Po nastaveni rdmu pro nastaveni geometrie kol do poZadované polohy otocte nastavitelné noZi¢ky ve sméru
hodinovych rucicek, abyste zabranili pohybu rdmu pro nastaveni geometrie kol.

6. NepouZivejte rdm pro nastaveni geometrie kol v prostredi se silnymi vibracemi nebo
silny vitr, protoZe nestabilita rdmu povede k nepfesnym vysledkim méreni.

7. Prectéte si a dodrZujte vSechna upozornéni a vystrazné Stitky umisténé na rdmu pro nastaveni geometrie kol.

a dal3i nastroje. Nespravné pouziti mize zplsobit zranéni a zkratit Zivotnost ramu.

8. Pri pouZivani rdmu pro nastaveni geometrie kol dodrZujte pokyny v této pfirucce.
dalsi nastroje.

2.2 Popis produktu

2.2.1 Ram pro nastaveni geometrie kol

Ram pro méreni geometrie kol IWA500 se dodava v plochém baleni se ¢tyfmi hlavnimi souc¢astmi pro prepravu:
zakladnou, stojanem, pfi¢nou ty¢i a drzdkem tabletu. Baleni obsahuje také standardni pfislusenstvi. Pro
spravnou montaz se fridte pokyny v stru¢né referencni prirucce.
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Obrazek 2-1 RAm pro nastaveni geometrie kol AUTEL-CSCW500

@ POZNAMKA

Cisty a rovny povrch o rozmérech 4 m/13,2 stopy na délku a 5,33 m/17,5 stopy na $itku je
potfebné pro umisténi rdmu pro nastaveni geometrie kol.

Pro dokonceni celého projektu je zapotrebi plocha o délce 10 m/32,8 stop a Sifce 5 m/16,4 stop.
funkce geometrie kol.

Tabulka 2-1 Specifikace ramu pro nastaveni geometrie kol

Polozka Popis

Model AUTEL-CSCW500
Jmenovity vykon 260 W

Napajeci zdroj 100-264 V, 50/60 Hz
Proud 5 A max.

Rozméry rdmu 2671,60 x 1016,74 x 2406 mm (105,18 x 40,03 x 94,72 palce)

(HxSxV)
Rozsah vy3ky rdmu 1456-2406 mm (57,32-94,72 palce)
Rozsah vy3ky pri¢niku 300-2200 mm (11,81-86,61 palce)




Jeden pixel fotoaparatu

Polozka Popis
Délka pricky 2671,60 mm (105,18 palce)
Cisla kamer 5

3072%2048

Provozni teplota

-10-50 °C (14 °F-122 °F)

Skladovaci teplota

~20-60 °C (-4 °F-140 °F)

Kompatibilni tablet

MaxiAlign IWA500

Tabulka 2-2 Vysvétleni symbold na rdmu pro nastaveni geometrie kol

DOWNO

Symbol Jméno Vysvétleni
UpP
Q NAHORU Stisknéte jej pro zvednuti pricky.
poLU Stisknutim spustte pFicku dold.

EMERGENCY
STOP

NOUZOVE ZASTAVENT Stisknéte

pFipadé nouze.

<>

USB rozhrani

Pro pfipojeni USB kabelu.

Rozhrani HDMI

Pro pfipojeni HDMI kabelu.




Jméno Vysvétleni

POZOR Vystrazna znacka.

Infracervené zafizeni

uvnitf. Zabrarite kontaktu s ocima. Vystrazna znacka.

vystaveni.

Horky povrch. Zabrarite

kontakt. Vystrazna znacka.

Chraite pfed vodou Vystrazna znacka.

Chrarite pred slune¢nim zarenim|. Vystrazna znacka.

KFehky Vystrazna znacka.

Chrarite pred mastnotou Vystrazna znacka.

PROTECT
FROM GREASE




2.2.1.1 Soucasti ramu

Tabulka 2-3 Soucasti rdmu pro nastaveni geometrie kol

e 3 Popis
Tlustrace ndzvu soucasti
SlouZi jako stéj a
podptrny zaklad, ktery umoZiuje snadné
Baze presouvani rdmu pro nastaveni geometrie
kol dle potreby.
Stanek Podporuje instalaci pfi¢nych nosnikd.
[ I ]
-3 Py — K-}
a?\ Sklada se ze ti casti: levé
3
M rameno, konektor ramene a pravé
Bfevno
3 rameno. Sada kamery je pfipojena
k brevnu.
Dr34k na tablet i ﬁ Podporuje drZeni tabletu béhem sefizeni
geometrie kol.
[ ul]




2.2.1.2 Nastavitelné nozicky

Pod rdmem pro nastaveni geometrie kol se nachazeji ¢tyri nastavitelné noZicky. Pro zajisténi stability ramu a

zabranéni jeho pohybu ot4cejte nastavitelnymi noZickami ve sméru hodinovych rucicek.

Obrézek 2-2 Nastavitelné noZicky

2.2.1.3 Ovladaci tlacitka

K dispozici jsou t¥i ovladaci tlacitka: NOUZOVE ZASTAVENT, NAHORU a DOLU. Tlatitko NOUZOVEHO ZASTAVENT v

pFipadé nouze zastavi zvedani nebo spousténi picky; tlacitko NAHORU pfitku zvedne; tlagitko DOLU pFicku spousti.

©

Obréazek 2-3 Ovladaci tlacitka

1. Tlatitko NOUZOVEHO ZASTAVENI{
2. Tlagitko NAHORU
3. Tlatitko DOLU

2.2.1.4 Sada s kamerou

Na pfi¢niku je instalovana jedna prava a jedna leva kamerova jednotka. Sada kamery slouZi jako nezbytna soucast

pfi provadéni funkce sefizeni geometrie kol.



@ POZNAMKA

PFi pohledu na pfedni ¢ast rdmu pro nastaveni geometrie kol se leva kamerova jednotka nachdazi na levé strané a

prava kamerova jednotka na pravé strané.

Pravé jednotka kamery

Pravé kamerova jednotka se tfemi kamerami se pouZiv4 k identifikaci uréeného cile.

(o]

o]

Obrazek 2-4 Prava jednotka kamery AUTEL-CSC0500/18
1. USB port
2. Napdjeci port
Leva jednotka kamery

Leva kamerova jednotka se dvéma kamerami slouZi k identifikaci ur¢eného cile.

Obrézek 2-5 Jednotka levé kamery AUTEL-CSC0500/18
1. USB port

2. Napéjeci port



3 Uvod k pfislugenstvi

3.1 Standardni pfisluSenstvi

Tabulka 3-1 Standardni pfisluSenstvi ve verzi s objimkou kola (objimkou na réafek)

Jméno Model MnoZstvi

AUTEL-CSC0500/19/LF
AUTEL-CSC0500/19/RF
Svorka na kolo (svorka na rafek) 4 ks
AUTEL-CSC0500/19/LR

AUTEL-CSC0500/19/RR

AUTEL-CSC0500/16/LF
AUTEL-CSC0500/16/RF
Cil 4 ks
AUTEL-CSC0500/16/LR

AUTEL-CSC0500/16/RR

Stlatovac brzdového pedalu AUTEL-CSC0500/26 1 ks

Drzak volantu AUTEL-CSC0500/27 1ks
Stojan na nastroj

Klin pod kola 2 ks

Napdjeci kabel 12/24V 1ks
Napajeci kabel | . — 1ks
Sroub (M5 x 20) 5 ks
Sroub (M4x10) | e 3 ks; nahradni
Sestihranny L-kli¢ (2,5 mm) 1 ks
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Jméno

Mnozstvi
Sestihranny L-kli€ (4 mm) | e 1ks
Krytvybaveni [ e 1ks

Tabulka 3-2 Standardni pfisluSenstvi ve verzi s objimkou na kolo (objimkou na pneumatiky)

Jméno

Model

MnoZstvi

AUTEL-CSC0500/17/LF
AUTEL-CSC0500/17/RF

Svorka na kolo (svorka na pneumatiky) 4 ks
AUTEL-CSC0500/17/LR
AUTEL-CSC0500/17/RR
AUTEL-CSC0500/16/LF
AUTEL-CSC0500/16/RF

Cil 4 ks
AUTEL-CSC0500/16/LR
AUTEL-CSC0500/16/RR

Stlagovat brzdového pedalu AUTEL-C5C0500/26 1ks

Drzak volantu AUTEL-CSC0500/27 1ks

Stojan na nastroj

Klinpodkola | - 2 ks

Napdjeci kabel 12/24 V Jo— 1 ks

Napéjeci kabel | e 1ks

Sroub (M5 x 20) 5ks

11




Jméno Model MnoZstvi
Sroub (M4x10) | e - 3 ks; ndhradni
Sestihranny LkIi¢ (2,5 mm) | e - 1ks
Sestihranny L-kIi¢ (4 mm) 1ks
Krytvybaveni [ e Tks

3.1.1 Upinaci svorka na kolo (objimka na rafek)

Svorka na kolo (réfek) AUTEL-CSC0500/19 se instaluje na kolo vozidla a zajistuje urceny cil AUTEL-CSC0500/16
pro detekci kamerovou sadou.
|

s
5 3
81

Obrézek 3-1 Upinaci svorka kola (upinaci svorka na rafek) AUTEL-CSC0500/19

1. Otvor pro upevnovaci osu - pro vloZeni upevnovaci osy terce.
2. Utahovaci Sroub - pro utaZeni vioZené upeviiovaci osy terce.
3. ZajiStovaci knoflik - pro utazeni objimky kola (objimky rafku) na kole.

4. Otvory pro zapadky - pro vloZzeni zapadek do pfislusnych poloh v zavislosti na kole
pramér.

5. Zapadky — pro pripevnéni objimky kola (objimky rafku) ke kolu.



3.1.2 Svorka na kolo (svorka na pneumatiku)

Sada obsahuje Ctyfi svorky na kola (svorky na pneumatiky), jednu pro instalaci na kaZzdou odpovidajici pneumatiku vozidla.
Kazda svorka ma t¥i prevody pro uchyceni pneumatik riznych primérd. PouZitelny rozsah pramérd pneumatik pro kazdy

prevod je nasleduijici:
Prvni rychlostni stupef: 19-27 palcl
Druhy rychlostni stupefi: 24-32 palct

Treti rychlostni stuperi: 30-37 palcd

Obréazek 3-2 Svorka na kolo (svorka na pneumatiku) AUTEL-CSC0500/17

1. Ovladaci tlacitko
2. Skupina
3. Drazka zapadky
4. Zatdhnéte za rukojet’
5. Zvedaci rukojet’
6. Zajistovaci rukojet’
7. Upevnéni drazky napravy
8. Zajistovaci knoflik

Montdaz objimky kola (objimky na pneumatiky)

1. Uchopte rukojet zvedani (5) a stisknéte ovladaci tlacitko (1) na drézce zapadky (3).

2. Vlozte odpovidajici zdpadku do drazky zapadky.

©

POZNAMKA Nejprve nainstalujte zdpadku s taznou rukojeti a nainstaluijte ji do slotu zapadky nejblize k rukojeti zvedani. Poté stejnym

zpusobem nainstalujte dal3i dvé zapadky.




3. Jakmile je zdpadka zcela zasunuta do slotu zapadky, uvolnéte ovladaci tlacitko —

zapadka je dobfe nainstalovana.

4. Po Fadné instalaci vSech tfi zdpadek sefidte prevodovy stuper podle pneumatiky
pramér.

5. Stisknéte ovladaci tladitko a zataZzenim zapadek nahoru nebo dol nastavte pfevodovy stuperi.

6. Kdyz uslysite ,,cvaknuti”, znamena to, Ze prevod byl Uspé3né sefizen.
Poté uvolnéte ovladaci tlacitko.

POZNAMKA Po nastaveni pfevodového stupné, pokud se nezobrazuje zadné &islo, je zaFazen prvni prevodovy stupef a zapadky
mUZzete pouze vytahnout smérem ven; pokud se zobrazi &islo 2, je zatazen druhy prevodovy stupen; pokud se zobrazi &islo 3, je
zarazen tfeti prevodovy stupen. Ujistéte se, Ze vSechny tfi zdpadky jsou ve stejném prevodovém stupni. Namontujte dalsi tfi objimky

pneumatik, jak je popsano vyse.

Instalace cile

1. Jakmile je objimka kola (objimka na pneumatiku) sestavena, vyjméte cil, ktery odpovida objimce na
pneumatiku.

2. Uchopte zvedaci rukojet (5) a uvolnéte pojistnou knoflik (8).

3. VloZzte kolik pro upevnéni terce do odpovidajicitho montazniho otvoru tak, aby bylo mozné ter¢
zasunout do drazky upevnovaci osy (7).

4. Po spradvném zasunuti terce utdhnéte zajistovaci knoflik.

POZNAMKA Svorka kola (svorka pneumatiky) a teré by mély byt shodné. Napfiklad levy zadni teré by mél byt nainstalovan na svorce

levého zadniho kola (svorce pneumatiky).

Instalace objimky kola (objimky na pneumatiku) na pneumatiku

1. Pfed instalaci objimky kola (objimky na pneumatiku) na pneumatiku se ujistéte, Ze je terc spravné
nainstalovan a prevod je nastaven podle priméru pneumatiky.

2. Uchopte zvedaci paku (5) a zvednéte taZznou paku (4), abyste nainstalovali objimku kola (objimku
pneumatiky) na odpovidajici pneumatiku.

3. Jakmile jsou v3echny zapadky pevné pripevnény k pneumatice, uvolnéte taznou rukojet'a
zajistéte zajiStovaci paku (6).

4. Svorka kola (svorka pneumatiky) s teréem je spravné nainstalovana.



3.1.3 Cil

K dispozici jsou Ctyfi terCe. Pfedni terce se vkladaji do svorky levého pfedniho kola a svorky
pravého predniho kola a zadni terce se vkladaji do svorky levého zadniho kola a svorky pravého
zadniho kola. V3echny Ctyfi terCe se pouZivaji k pfesnému odecteni parametrti geometrie kol.

Obrazek 3-3 Cil AUTEL-CSC0500/16
Instalace objimky kola (objimky rafku) a terce na kolo
1. Sejméte krytky ze zapadek objimky rafku.

2. VloZte zapadky do vhodnych dréZek podle velikosti kola (pasuji na kola o priméru od
14" do 23").

3. Povolte pojistnou knoflik (3) a nainstalujte objimku kola (objimku rafku) na kolo.

4. Upravte podle potfeby a poté utadhnéte pojistnou knoflik, aby byla objimka kola (objimka
rafku) bezpecné nainstalovana na kole.

5. Povolte utahovaci Sroub (2) a vloZte upevnovaci osu terce do drazky pro upeviovaci osu
(1) s kolikem pro umisténi terce zasunutym do odpovidajiciho montazniho otvoru. Po
fadné instalaci terce utahnéte utahovaci Sroub.

®

POZNAMKA Upinaci svorka kola (objimka rafku) a ter¢ by mély byt shodné. Napfiklad levy zadni teré by mél byt nainstalovéan na levou

zadni objimku kola (objimku rafku).
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3.1.4 SeSlapavac brzdového pedalu

SeSlapavac brzdového pedalu pomaha seslapnout brzdovy pedal.

Obrazek 3-4 Seslapnuti brzdového pedalu AUTEL-CSC0500/26
1. Hacek
2. Systém rychlého uvolnéni
3. Kontaktni vyztuha brzdového pedalu
Instalace seSlapnuti brzdového pedélu
1. Zacvaknéte brzdovy pedal do kontaktni vzpéry brzdového pedalu.

2. Silné zatlalte dol a nastavte systém rychloupinani tak, aby

hacky zapichnuté do sedadla pro zablokovani brzdového pedalu.

3.1.5 Nastroj pro drzak volantu

Stojan drzaku volantu se pouziva k fixaci polohy volantu a vyrovnani vozidla.

(1}
\ L v(ﬁ/@

Obrazek 3-5 Drzak volantu, nastroj pro stojan AUTEL-CSC0500/27

16



1. Hacek
2. Zajistovaci knoflik
3. Systém rychlého uvolnéni
Instalace néstroje pro drzak volantu
1. Umistéte nastroj pro upevnéni drzaku volantu na sedadlo.
2. Povolte pojistnou knoflik.

3. Nastavte systém rychloupinani tak, aby se hacky dotykaly
volant pro omezeni otaceni volantu.

4. UtaZenim pojistné knofliku jej zajistéte.
3.1.6 Klin pod kola

Klin pod kolo se umistuje za kolo, aby se zabranilo samovolnému rozjeti vozidla.

Obrazek 3-6 Klin pod kola

Umisténi klinu pod kolo
1. Zaparkujte vozidlo na rovném misté.

2. Zatlacte klin kola do kola, jak je zndzornéno na obrazku, abyste zabranili jeho zaklonéni.

odvalovani se.

Wheel Chock

Obrazek 3-7 Umisténi klinu kola

3. Po pouZiti uloZte.
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3.1.7 Externi napajeci kabel 12 V/24 V

Externi napajeci kabel 12 V/24 V je pfipojen k rukojeti. Jeden konec kabelu zapojte do vystupniho portu
stejnosmérného proudu v ramu pro nastaveni geometrie kol a druhy konec vstupniho kabelu 12V zapojte do
napéjeciho portu tabletu Autel nebo kalibratoru Autel NV pro nabijeni zafizeni pres ram.

il =

Obrazek 3-8 Externi napdjeci kabel 12 V/24V

3.2 Pozadované pfislusenstvi (neni soucasti baleni)

Tabulka 3-3 PoZadované pfisluSenstvi

Jméno Model
AUTEL-CSC0500/10
Kalibra¢ni lista
AUTEL-CSC0500/12
Tablet MaxiAlign IWA500

3.2.1 Kalibraéni lista

Kalibra¢ni lat's vysokou presnosti méreni je profesiondlni nastroj pro provadéni geometrie kol. Pfi kalibraci
stabilizatoru, kontrole presnosti nebo kalibraci cile upinaci hlavy kol je kalibra¢ni lat potFeba.

Obrézek 3-9 Kalibrac¢ni lista
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Instalace upinaci svorky na kolo (upinaci svorky na rafek) na kalibracni listu
1. Sejméte krytky ze zadpadek upinaci svorky kola (upinaci svorky rafku).
2. VloZte zapadky do vhodnych drazek pro zadpadky podle velikosti kalibra¢ni tyce.

3. Povolte pojistnou knoflik objimky kola (objimky rafku) a nainstalujte ji na
kalibra¢ni lista.

4. Upravte podle potfeby a poté utahnéte pojistnou knoflik pro bezpe¢nou instalaci
svorku kola (svorku rafku) na kalibracni listé.
Instalace svorky na kolo (svorky na pneumatiky) na kalibracni liStu

1. Uchopte zvedaci paku a zvednéte taznou paku objimky pneumatiky, abyste nainstalovali zapadky.
do drazek na kalibracni listé.

2. Kdy? je svorka kola (svorka pneumatiky) dobre nainstalovana na kalibracni listé, otocte zajiStovaci rukojet,

abyste svorku kola (svorku pneumatiky) na kalibracni listé bezpecné zajistili.

3.2.2 MaxiAlign IWA500

Ram pro sefizeni geometrie kol IWA500 je nutné pouZzivat s tabletem MaxiAlign IWA500 a funkci sefizeni

geometrie kol Ize provadét pouze tehdy, je-li rdm pro sefizeni geometrie kol IWA500 pfipojen k tabletu

MaxiAlign IWA500.

AUTEL

Obréazek 3-10 Tablet MaxiAlign IWA500

PFipojeni rdmu pro nastaveni geometrie kol

Pro navazani komunikace pfipojte tablet k ramu pro méreni geometrie kol pfes Wi-Fi zafizeni IWA500.

@ POZNAMKA

PFed pFipojenim rdmu pro nastaveni geometrie kol zkontrolujte nastaveni zemé/regionu v

Systém Android v tabletu.




Pro pfipojeni tabletu k rdmu pro nastaveni geometrie kol
1. Zapnéte tablet. V nabidce Uloha klepnéte na aplikaci Nastaveni .
2.V levém sloupci klepnéte na Nastaveni geometrie kol .
3. Vyberte mozZnost Pfipojeni rdmu pro nastaveni geometrie kol pro vstup na obrazovku.

o Settings Wheel Alignment Settings

£ Common Settings >
. Language
z 1~ Wheel Alignment Frame Connection Not Connected >
™= Frinting settings
ol Network Configuration >
—
Report Settings @ Update 5
!, ' Push Notifications # Hand-held Inclinometer Update >
(= | Auto Update £&> Maintenance & Service >
- b "
iy Vel Allment Setings E Wheel Alignment Software Settings >

Vehicle List
Obrazek 3-11 Pripojeni IWA500 pres Wi-Fi 1

4. Klepnutim na prepinac¢ Wi-Fi povolte funkci Wi-Fi pro geometrii kol. Tablet vyhleda dostupné jednotky.
Nazev Wi-Fi ramu bude ,ADAS" s pfiponou sériového ¢isla. Klepnutim na prislusnou jednotku se

pfipojite. Po navazani pfipojeni se stav pfipojeni zobrazi jako ,PFipojeno”.

o Settings = Wheel Alignment Frame Connection | Refresh

Unit
Language (((((l@l)))))

I_ ' Printing Settings Devices
Report Settings Wheel Alignment WI-FI [ on @
% ADAS-S518R0701018 Connected
n Push Notifications
S ADAS-S518P0801019 Not Connected
(2] Auto Update 2a ADAS-S518ROC01033 Not Connected
:.:."" Wheel Alignment Settings Za ADAS-S518ROC01012 Not Connected
Vehicle List Tap to connect or disconnect

Obrézek 3-12 Pripojeni IWA500 pres Wi-Fi 2
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@ POZNAMKA

Pfipojeni tabletu k rdmu pro méfeni geometrie kol muZe trvat az 30 sekund. Prosime o trpélivost.

Konfigurace sité

Po pripojeni tabletu k Wi-Fi zafizeni IWA500 jej pFipojte k siti Wi-Fi s pfistupem k internetu pomoci nasledujicich

nastaveni.

Pro pfipojeni tabletu k internetu Dostupné Wi-Fi

1.V nabidce Uloha klepnéte na aplikaci Nastaveni .
2.V levém sloupci klepnéte na Nastaveni geometrie kol .

3. Klepnéte na Konfigurace sité (ujistéte se, Ze je zafizeni IWA500 Wi-Fi pfipojeno, jinak se neaktivuje).

o Settings Wheel Alignment Settings

B o
Language

' ' Printing Settings

£ Common Settings >

1~ Wheel Alignment Frame Connection ADAS-S518R0701018 >

)

ol Network Configuration Not configured >

Report Settings @ Update N
n Push Notifications 8 Hand-held Inclinometer Update >
B Ao Update £ Maintenance & Service >
1 Wheel Alignment Software Settings >

m Vehicle List

Obrazek 3-13 Pripojeni k internetu Bezbariérova Wi-Fi 1
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4. Klepnéte na rozbalovaci tla¢itko na pravé strané pole s ndzvem sité Wi-Fi a vyberte sit’
Wi-Fi. Poté zadejte heslo k siti Wi-Fi.

o Settings - Network Configuration

Report Settings _— - — mt

O No Configurable Wi-Fi found currently:
l ! Push Notifications .
- Wi-Fi:

m Auto Update

= Password:
1 Wheel Alignment Settings ¢
«

Vehicle List

m Laws and Regulations
m System Settings
n About

Connect

Obrazek 3-14 Pfipojeni k internetu Bezbariérova Wi-Fi 2

5. Klepnutim na PFipojit se pFipojte k vybrané siti Wi-Fi. Po Usp&Sném pfipojeni se zobrazi
potvrzovaci zprava.

o Settings - Network Configuration

Report Settings

© No Configurable Wi-Fi found currently
' ' Push Notifications
- Wi-Fi

[ O
m Auto Update el g ©

o Password:
e Wheel Alignment Settings q

......... Py
Vehicle List )
m Laws and Regulations
B System Settings
Y oo

Obrazek 3-15 PFipojeni k internetu Bezbariérova Wi-Fi sit'3
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Navazani komunikace s vozidlem

PFed provedenim funkce sefizeni geometrie kol je nutné navazat spravnou komunikaci mezi vozidlem a tabletem
IWA500.

Pro navazani spravné komunikace mezi vozidlem a tabletem

1. PFipojte zafizeni VCI k DLC vozidla pro komunikaci i napajeni.

zdroj.
2. Pripojte zarizeni VCI k tabletu pomoci Bluetooth nebo USB pfipojeni.

3. Po dokonéeni vyse uvedenych krokl zkontrolujte naviga¢ni tlacitko VCI ve spodnim panelu obrazovky.
Pokud se v pravém dolnim rohu zobrazi zelend ikona BT nebo USB, tablet je pfipraven k provedeni

funkce sefizeni geometrie kol.
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4 Nastaveni geometrie kol

PFed nastavenim geometrie kol provedte nezbytna souvisejici nastaveni, abyste zajistili hladky prdbéh
funkce geometrie kol.

Zapnéte tablet IWA500. V nabidce Uloha klepnéte na aplikaci Nastaveni . Poté klepnéte na
Nastaveni geometrie kol v levém sloupci pro pfistup k funkci.

o

Wheel Alignment Advanced Wheel Alignment  Hand-held Inclinometer Settings

- O)

Wheel Alignment Filter MaxiViewer Update Data Manager

Obréazek 4-1 Obrazovka nabidky Gloh IWA500

o Settings Wheel Alignment Settings

Unit

£ Common Settings >
Language

1~ Wheel Alignment Frame Gonnection Not Connected >
I I Printing Settings -
S— o Network Configuration >
™M I

Report Settings @ Update X

n Push Notifications 8 Hand-held Inclinometer Update >
m Auto Update {& Maintenance & Service >
%2 Wheel Alignment Settings
L= 9 9 z Wheel Alignment Software Settings >

m Vehicle List

Obrazek 4-2 Obrazovka nastaveni geometrie kol
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4.1 Bézna nastaveni

Mezi b&Zna nastaveni patii nastaveni jednotek, nastaveni grafického zobrazeni vysledkd, vybér typu svorky,

pripojeni méfice rozchodu kol, vybé&r méfice tlaku v pneumatikach, vybér méfice vysky, méfi¢ vysSky podvozku

Mercedes a nastaveni zvukového signalu.

o Settings ) Common Settings
Report Settings
Unit Settings >
n Push Notifications
Graphical Result Display Setting Camber - Caster-Toe >
m Auto Update
Select Clamp Type Rim clamp >
¥ Wheel Alignment Setti i
" RSO Connect Tread Measuring Tool >
B OBFCM Upload Select Tire Pressure Measuring Device >
m Vehicle List Select Height Measuring Tool Tape measure >
Mercedes Chassis Level Measuring Hand-held o
m Laws and Regulations Tool Inclinometer
Been Settina >
m System Settings

Obrazek 4-3 Obrazovka obecnych nastaveni

4.1.1 Nastaveni jednotky

V Nastaveni jednotek miZzete pfepnout format zobrazeni a jednotky standardnich a naméfenych hodnot.

o Settings & Unit Settings
Report Settings
Tolerance & Accuracy Setting >
n Push Notifications
Angle (Camber, Caster, Thrust Angle...) degree >
S~
' . Auto Update Toe P
e
sta Wheel Alignment Settings Ride Height i
n OBFCM Upload Tread Depth mm >
Vehicle List Track width & Wheelbase it '3
m Laws and Regulations Tire Pressure bar >
Weiaht ka >
m System Settings

Obrazek 4-4 Obrazovka nastaveni jednotky
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4.1.2 Nastaveni grafického zobrazeni vysledkd

Toto nastaveni umoZiuje pfepnout rozvrzeni namérenych vysledkd ve funkci geometrie kol.

o Settings - Graphical Result Display Setting
B Report Settings
| v~ | | | == ==
n =3 = | oo | | coe |
Risiosonioos B B B ES e B
(| = == | comeer |
Auto Updste (] ] [~ [

[ Toe - Camber - Caster Camber - Caster - Toe
uty Wheel Alignment Settings
<

n OBFCM Upload

Vehicle List

m Laws and Regulations
Caster - Camber - Toe

m System Settings

Obrazek 4-5 Obrazovka nastaveni grafického zobrazeni vysledkd

=
=E

4.1.3 Vybér typu svorky

Vyberte typ kompenzacni svorky (svorka na rafek nebo svorka na pneumatiku) a tablet vas provede
odpovidajici operaci nastaveni geometrie kol.

@ POZNAMKA

Ve vychozim nastaveni je vybrdna moZnost Svorka rafku .
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o Settings = Select Clamp Type

Report Settings

n Push Notifications

(= | Auto Update

E Wheel Alignment Settings Rim clamp Tire clamp
(V]

z! OBFCM Upload

m Vehicle List
m Laws and Regulations
m System Settings

Obrazek 4-6 Vybér typu svorky

4.1.4 Pripojte méfic rozchodu kol
Toto nastaveni umoZiuje pfipojit zafizeni TBE pro méfeni béhounu.
Pro pfipojeni zafizeni MaxiTPMS TBE
1. Klepnéte na Bézna nastaveni a vyberte moznost PFipojit nastroj pro méreni rozchodu kol.
2. Klepnéte na tlacitko ZAP/VYP na pravé strané obrazovky pro vyhledani dostupnych zafizeni.

3. Postupujte podle pokynt na obrazovce a pfipojte zafizeni TBE a diagnosticky pristroj ke stejné siti Wi-Fi.

o Settings = Connect Tread Measuring Tool | Refresh
@ Diagnostic settings
Report Settings ©

n Push Notifications
Available device(s) [ oN §

l"" Auto Update
No TBE device found!

Ensure that the TBE Version greater than or equal to V01.22.00, and connect to the

51 Wheel Alignment Settings same Wi-Fi as the diagnostic tool

” OBFCM Upload

@ Vehicle List T —— o WLAN ane anasait s O 3 Corecertohe s 1 F1 e oo

m Laws and Regulations Tap to select or cancel

Obrazek 4-7 Obrazovka Pfipojeni nastroje pro méreni rozchodu kol
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4. Po pfipojeni zafizeni TBE a tabletu ke stejné siti Wi-Fi klepnéte v seznamu dostupnych zafizeni na zafizeni,
které chcete pfipojit. Jakmile je zafizeni MaxiTPMS TBE pFipojeno, stav pfipojeni se zobrazi jako
»Sparovano”.
4.1.5 Vybér zarizeni pro méreni tlaku v pneumatikach
Toto nastaveni umoZziuje pFipojit zafizeni ITS600 pro méreni tlaku v pneumatikach.
PFipojeni zafizeni ITS600
1. Klepnéte na B&Zna nastaveni a poté na Vybrat méfic tlaku v pneumatikach.

2. Klepnéte na tlacitko ZAP/VYP na pravé strané obrazovky pro vyhledani dostupnych zafizeni.

3. Postupujte podle pokynt na obrazovce a pfipojte zafizeni ITS600 a diagnosticky pristroj ke stejné siti Wi-Fi.

o Settings = Select Tire Pressure Measuring Device | Refresh
E Diagnostic settings
)
Report Settings o D
n ifiautel_
Push Notifications
Available device(s) [ on @

o Auto Update
No ITS600 device found!

[ Ensure that the ITS600 App Version greater than or equal to V1.82, and connect to
sty Wheel Alignment Settings the same Wi-Fi as the diagnostic tool, and keep the screen on.
< = g > P = o
sl

2 | OBFCM Upload

Vehicle List 1. Enter WLAN interface from system settings or 2. Ensure ! VLAN is turned on and

quick settings. s the diagnostic tool.

m Laws and Regulations Tap to select or cancel

Obrazek 4-8 Obrazovka pfipojeni méfice tlaku v pneumatikach

4. Po pfipojeni zafizeni ITS600 a tabletu ke stejné siti Wi-Fi klepnéte v seznamu dostupnych zafizeni na
zafizeni, které chcete pfipojit. Jakmile je zaFizeni ITS600 pFipojeno, stav pfipojeni se zobrazi jako

LSparovano”.

4.1.6 Vybér nastroje pro méreni vysky

Tato ¢ast umoZiuje vybrat nastroj pro méreni vysky jizdy (méfici pAsmo nebo cil vysky jizdy). Vybér moZnosti Méfici
pasmo vyZaduje ruéni méfeni a zadani hodnoty dle pokynd; vyb&r moznosti Cil vy3ky jizdy umoZfiuje automatické

nastaveni pri¢niku, detekci cile a vypocet a zobrazeni vysky jizdy. Podrobnosti naleznete v ¢asti Méreni vysky jizdy.
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)

POZNAMKA Ve vychozim nastaveni je vybran metr.

o Settings - Select Height Measuring Tool

E Diagnostic settings

Report Settings

81

n Push Notifications v

l*‘J Auto Update

Tapemeasure  Ride height target

V]
m Wheel Alignment Settings

ﬂ OBFCM Upload

m Vehicle List

m Laws and Regulations
Obrazek 4-9 Obrazovka vybéru nastroje pro méreni vysky
4.1.7 Méfici pFistroj pro podvozek Mercedes

Vozidla Mercedes musi k méreni vySky vozidla pouZivat specialni nastroj. Pokud se tak nestane
Zméreni vysky vozidla nebude mit za nasledek Zaddnou dostupnou specifikaci. Pro méreni vysky vozidla
muZzete zvolit ru¢ni sklonomér Autel nebo jiné nastroje.

o Settings = Mercedes Chassis Level Measuring Tool
E Diagnostic settings
Select Tool
Report Settings

n Push Notifications ﬁ F
=

""w,. Auto Update

- Hand-held Inclinometer Romess inclinometer or other tool
ply Wheel Alignment Settings ©

" *Benz vehicles must use a special tool to measure the vehicle height. Failure to
i measure the vehicle height will result in no available specification value
OBFCM Upload he vehicle height will resul labl fi I
Vehicle List Hand-held Inclinometer Calibration >

m Laws and Regulations

Obrazek 4-10 Obrazovka vybéru méFiciho nastroje pro podvozek Benz

Pokud ruéni sklonomér po padu poskytuje nepfesna méreni, klepnéte na Kalibrace ru¢niho
sklonoméru a provedte jeho novou kalibraci.
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Pro provedeni kalibrace ru¢niho sklonoméru

1. Umistéte ru¢ni sklonomér na rovny a vodorovny povrch.

Obrazek 4-11 Provedeni kalibrace ru¢niho inklinometru 1

2. Otocte ruc¢ni sklonomér o 180°.

Obrazek 4-12 Provedeni kalibrace ru¢niho inklinometru 2

3. Otocte ru¢ni sklonomér o 180°.
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Obrazek 4-13 Provedeni kalibrace ru¢niho inklinometru 3

4. Otocte ru¢ni sklonomér o 180°. Kalibrace je tim dokonéena.

o

Obrazek 4-14 Provedeni kalibrace ru¢niho inklinometru 4
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4.1.8 Nastaveni pipnuti

Toto nastaveni umoZznuje povolit nebo zakazat pipnuti pfi provadéni kompenzace klopeni,
kompenzace zvedani a méreni Caster/SAL
o Settings - Beep Setting

E Diagnostic settings

——
Report Settings

Beep [ on ¢

n Push Notifications

" Auto Update

34 Wheel Alignment Settings

* OBFCM Upload

l i ! Vehicle List
m Laws and Regulations

Obrazek 4-15 Obrazovka nastaveni zvukového signalu

4.2 Pripojeni rdmu pro nastaveni geometrie kol

ZpUsob pfipojeni rdmu pro nastaveni geometrie kol je popsan v predchozi ¢asti. Podrobnosti
naleznete v €asti PFripojeni rdmu pro nastaveni geometrie kol.

4.3 Konfiqurace sité

Konfigurace sité je popsana v predchozi ¢asti. Podrobnosti naleznete v ¢asti Konfigurace sité.

4.4 Aktualizace

Po pfipojeni ramu pro nastaveni geometrie kol a konfiguraci sité klepnéte na Aktualizovat v
Nastaveni geometrie kol pro aktualizaci ramu.
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o Settings = Update
@ Diagnostic settings
=) Report settings ((((((@))))))
n Push Notifications Devices

m Auto Update

m Wheel Alignment Settings
ADAS camera system current version: V01.24.08_v02.01.05_V1.10.02;
Latest version: V01.25.06_v02.01.05_V1.10.02

ﬂ OBFCM Upload
Vehicle List

m Laws and Regulations

Obréazek 4-16 Obrazovka aktualizace

4.5 Udrzba a servis

Tato ¢ast se zabyva kalibraci a kontrolou, protokolem o kalibraci, intervalem kontroly pfesnosti a intervalem
Cisténi cile.

o Settings o= Maintenance & Service

£ e

Calibration & inspection >
Language

Calibration record report >
| l Printing Settings

Accuracy check interval Sixmonths >
E Diagnostic settings

Target cleaning interval >

Report Settings

n Push Notifications

m Auto Update

34 Wheel Alignment Settings

Obrazek 4-17 Obrazovka udrzby a servisu

@ POZNAMKA

Ujistéte se, Ze je rdm pro nastaveni geometrie kol pfipojen k Wi-Fi, jinak nelze funkci Udrzby a servisu aktivovat.
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4.5.1 Kalibrace a kontrola
@POZNAMKA

Pro provedeni kalibrace stabilizatoru, kalibrace cile upinaci hlavy kola a kontroly presnosti stabilizatoru je
vyzadovana kalibrac¢ni ty¢ (AUTEL-CSC0500/10; AUTEL-CSC0500/12).
Pro ndkup kontaktujte svého mistniho prodejce nebo vyrobce.

4.5.1.1 Kalibrace zarovnavace
Zarovnavac je nutné kalibrovat, kdyz:

1. Fotoaparéat byl rozebran.

2. Kontrola presnosti selhala.
Kalibrace zarovnavace

1. Klepnéte na Udrzba a servis a poté vyberte Kalibrace a inspekce >
Kalibrace zarovnavace.

2. Umistéte kalibra¢ni listu asi 2,2 m pfed ram pro nastaveni geometrie kol.
Nainstalujte tere pfednich kol na kalibra¢ni liStu, zarovnejte polohovaci kolik s polohovacim
otvorem a utdhnéte matici.

Calibration Preparation

* Move the calibration bar to the
F N - position about 2.2m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

4 : & I * Install the front wheel targets

on the calibration bar, align the
locating pin with the locating hole,
and tighten the nut,

* The crossbar height will be
adjusted automatically. Ensure
there are no obstructions which
may interfere with the movemnent of
the crossbar.

Info
SN

Obrazek 4-18 Pfiprava kalibrace zarovnavace

3. Klepnéte na DalSi a vySka pfitky se automaticky upravi a vyhleda se cil. Poté postupujte podle
pokynu na obrazovce a posuiite kalibra¢ni listu tak, aby se hodnoty ,Offset” (Posun), , L-
Vzdélenost” a ,Distance Distance Distance Difference” (Rozdil vzdéalenosti) zobrazovaly zelené.
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Aligner calibration

Move the calibration bar so that

__Emm the values of 'Offset’, ‘L-Distance’,
A 'R-Distance’, and 'Distance Diff'
=269 - are displayed in green
L-Distance RDistance
[N —
Distance Diff
3 ; B
42206 o . 2110
!
VN
ae Next Camera ESC

SN

Obrazek 4-19 Kalibrace zarovnavace 1

Aligner calibration

Offset Ready!

A
o7

LDistance RDistance
[ A—

Distance Diff

: -19 ol o
2005 o2 L 2114

vine

- Next Camera ESC

SN

Obrazek 4-20 Kalibrace zarovnavace 2

4. Klepnutim na tlacitko Dal3i prejdéte na nasledujici obrazovku. Otacejte kalibra¢ni listou podle pokynt
na obrazovce pro sbér dat. Jakmile se Sipky a zobrazené blokové obrazky zbarvi do zelena,

prestarite kalibracni liStu otécet.
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Calibration

Rotate the target to the collection
- 9 - position.

——

VIN:

Info: Camera ESC

SN

Obrazek 4-21 Kalibrace 1

Calibration
~ ‘ " Collecting...
VIN:
Info: Camera ESC

SN:
|

Obrazek 4-22 Kalibrace 2

5. Poté umistéte kalibracni liStu asi 3,8 m pfed ram pro nastaveni geometrie kol a provedte
kalibra¢ni kroky podle pokyn(l na obrazovce, abyste shroméZzdili odpovidajici data.
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Calibration

Rotate the target to the collection
" ‘ - position.

“r——r~

VIN

Info:
e Camera ESC

Obrazek 4-23 Kalibrace 3

6. Po shromazdéni dat z ter¢l prednich kol odstrarite terce z kalibracni listy a nainstalujte
terce zadnich kol na kalibra¢ni liStu.
Dokoncete kroky kalibrace podle pokyn(l na obrazovce.

Calibration Preparation

* Move the calibration bar to the

- AR = position about 2.2m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

M * Install the rear wheel targets

on the calibration bar, align the
locating pin with the locating hole,
and tighten the nut.

ViN

bore Next ESC

Obrazek 4-24 Kalibrace 4

7. Po shromazdéni dat ze Ctyr cild se na obrazovce s vysledky kalibrace zobrazi zprava o tspé3né kalibraci; zatimco

symbol indikuje netspé&snou kalibraci, ktera vyZaduje réKalibraci.
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Result
Calibration successful

Total front toe (01,01)

Left front camber (01.01)

Right front camber (01,01)

Total rear toe (0.1,01)

Left rear camber (01.0.7)

Right rear camber (0.1,01)
VN
- e i

Obrazek 4-25 Obrazovka s vysledky kalibrace

4.5.1.2 Kalibrace cile pro upnuti kola

Po vyméné odpovidajici objimky kola (objimky rafku/objimky pneumatiky) nebo terce je tfeba nové sestavenou

objimku kola (objimku rafku/objimku pneumatiky) nebo ter¢ znovu kalibrovat.

@ POZNAMKA

Ilustrace svérek v této pfirucce jsou zaloZzeny na pouZiti svérek na rafky.

1. Poutzijte kalibracni liStu
Kalibrace upinaciho mechanismu kola (upinaciho mechanismu rafku) a cile pomoci kalibra¢ni listy

1. Klepnéte na Udrzba a servis a poté vyberte Kalibrace a kontrola > Kalibrace cile upinaci lidty kola.

2. Vyberte moZnost Kalibrace cile upinaci sily kola - s kalibra¢ni listou.
Wheel clamp target calibration

Wheel clamp target calibration - Wheel clamp target calibration -
with calibration bar with vehicle

Obrazek 4-26 Vybé&r metody kalibrace
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3. Poté vyberte cil, ktery je tfeba kalibrovat. Pro ilustraci je pouZit cil pravého zadniho kola
(spravné nainstalovany na pravé zadni svérce rafku).

Wheel clamp target calibration

Left front wheel target Right front wheel target Left rear wheel target Right rear wheel target

VIN:
Info:

& ESC

Obrazek 4-27 Vybér cile pro kalibraci

4. Tablet automaticky zobrazi p¥ipravu na kalibraci. Postupujte podle pokyn( na obrazovce
a presunte kalibra¢ni liStu do polohy priblizné 2,2 m pfimo pfed ram pro nastaveni
geometrie kol. Poté nainstalujte svorku pravého zadniho kola (rafek
svorku) a pravy zadni ter¢ na kalibracni listé, zarovnejte pojistny kolik s pojistnym
otvorem a utdhnéte matici.

Calibration Preparation

* Move the calibration bar to the
ks - position about 2.2m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

"'_4~ * Install the right rear wheel clamp

target on the calibration bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut.

Obrazek 4-28 Priprava kalibrace (pouzijte kalibracni listu)

5. Po nastaveni vzdalenosti na poZzadovany rozsah klepnéte na tlacitko DalSi a tablet
signalizuje, Ze je pFipraven k dalSim operacim.
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Right rear wheel clamp target calibration

- = . -y

MQ

VIN

Info Next ¢ Esc

SN

Obrazek 4-29 Spusténi kalibrace (pouZiti kalibra¢ni liSty) 1

6. Klepnéte na Dal3i pro pokragovani. Postupujte podle pokynd na obrazovce a otocte kalibragni listu tak, aby
Ze cile jsou v poloze pro sbér.

Right rear wheel clamp target calibration

Rotate the target to the collection
= l - position.

—_—

VIN

Lo Next Camera ESC

Obrazek 4-30 Spusténi kalibrace (pouZiti kalibra¢ni listy) 2

7. Jakmile se Sipky a zobrazené blokové obrazky rozsviti zelené, prestarite otacet
pfickou a tablet automaticky zahdji sbér dat.
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Right rear wheel clamp target calibration

Collecti
. = . hsti

Next Camera ESC

Obrazek 4-31 Spusténi kalibrace (pouZiti kalibra¢ni listy) 3

8. Po shroméazdéni dat se zobrazi obrazovka s vysledky kalibrace. naznacuje
uspésnou kalibraci a klepnutim na tlacitko ESC funkci ukondite; zatimco indikuje netispéSnou °

kalibraci a klepnutim na tlaitko Recalibrate (Pfekalibrovat) mGzZete kalibraci zopakovat.

Result
Calibration completed!
Rotation axis X 087 0.87
Rotation axis Y 0.00 0.00
Rotation axis Z 0.49 0.50
Rotation center X 2556 2564
Rotation center Y 079 0.86
Rotation center Z 49 4498

Obrazek 4-32 Obrazovka s vysledky kalibrace
2. PoutZijte vozidlo

Kalibrace upinaciho mechanismu kola (upinaciho mechanismu réafku) a cile pomoci vozidla

1. Klepnéte na Udrzba a servis a poté vyberte Kalibrace a kontrola > Kalibrace cile upinaci lidty kola.

2. Vyberte kalibraci cilové hodnoty upinaci sily kola - s vozidlem. Viz obrazek 4-26
Podrobnosti naleznete v ¢asti Metoda kalibrace .

3. Poté vyberte cil, ktery je tfeba kalibrovat. Pro ilustraci je poufZit cil pravého predniho kola (spravné
nainstalovany na pravé predni svérce réafku). Viz

Obrazek 4-27 Podrobnosti naleznete v ¢asti Vybér cile pro kalibraci.
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4. Jak je zndzornéno v priivodcich na obrazovce, najedte s vozidlem na zvedak, Fidte volant dopfedu, zajistéte

drZzék volantu, zafadte neutrdl a uvolnéte parkovaci brzdu. Poté nainstalujte objimku pravého predniho

VIN
Info
SN

kola na pravé predni kolo a zvednéte pfedni ndpravu.

Right front wheel clamp target calibration

N b 2~
. & 5 -
‘0*‘

: il S >
Steer ahead, lock steering wheel, place transmission instal the right front wheel target on right front
In neutral, refease parking brake. wheel and raise the front axle.

Obrazek 4-33 Priprava kalibrace (pouZijte vozidlo) 1

5. Pokracujte klepnutim na tlacitko Dal3i. Postupuijte podle pokynud na obrazovce a upravte geometrii kol.

rém asi 2,2 m od stfedu predniho kola a ujistéte se, Ze stfedy rdmu a vozidla jsou zarovnany. Poté stisknéte

tlatitka NAHORU a DOLU na zadni strané ramu a nastavte vyiku pricky tak, aby byla pfiblizn& ve stejné

vy3ce jako stied predniho kola.

VN

SN

Right front wheel clamp target calibration

* Place the calibration frame about
2200mm from the center of the front
wheel, and ensure that the centers of
the calibration frame and the vehicle are
aligned;

* Press UP and DOWN buttons on the
back of the calibration frame to adjust
the crossbar height so that the crossbar
is roughly at the same height as the
center of the front wheel

Obrézek 4-34 Priprava kalibrace (poufZiti vozidla) 2

6. Po nastaveni vzdalenosti na poZzadovany rozsah klepnéte na tlacitko Dal3i a tablet indikuje, Ze je pfipraven k

dalsim operacim.
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Right front wheel clamp target calibration

Q Ready!
- -
- -
VN
Info ¢ —— Next

SN

Obréazek 4-35 Spusténi kalibrace (pouZiti vozidla) 2

7. Otocte koleckem podle pokyn(i na obrazovce.

Right front wheel clamp target calibration

() - . ] Rotate the wheel as indicated by the
arrow.
‘X K
- -
- -
Vin
v Camera Cancel N

Obrazek 4-36 Spusténi kalibrace (pouZiti vozidla) 1

8. Jakmile se Sipky a oznacené obrazky blokd rozsviti zeleng, prestarite otacet
kolo a tablet automaticky zahaji sbér dat.
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Right front wheel clamp target calibration
i~ Collecting..

1e)-
(i

Infor c c | Next

SN

o =

Obrazek 4-37 Spusténi kalibrace (pouziti vozidla) 2

9. Po shromazdéni dat se zobrazi obrazovka s vysledky kalibrace. oznacuje
Uspé3nou kalibraci a klepnutim na tlacitko ESC muaZzete funkci ukondit; zatimco oznacuje netispésnou Q

kalibraci a klepnutim na tlaitko Recalibrate (Pfekalibrovat) mizZete kalibraci provést znovu.

Result
Calibration completed!
Rotation axis X 0.87 0.87
Rotation axis Y 0.00 0.00
Rotation axis Z 0.49 0.49
Rotation center X 2565 2563
Rotation center Y L 149
Rotation center 2 4508 4508

SN

Obrazek 4-38 Obrazovka s vysledky kalibrace (pouziti vozidla)
4.5.1.3 Kontrola presnosti zarovnavace
Kontrola pFesnosti zarovnavace se doporucuje, kdyz:
1. Zarovnavac utrpél silnou kolizi.
2. Kontrola presnosti nebyla provedena déle neZ Sest mésic(.

Software nabizi tfi druhy metod kontroly pfesnosti: Kontrola presnosti zarovnavace pomoci
kalibracni liSty, Kontrola presnosti zarovnavace pomoci vozidla a Rychla kontrola presnosti.

44



1. PoutZijte kalibra¢ni listu

Kontrolu presnosti Ize provést pomoci kalibra¢ni listy, kterd umoZznuje presné a spolehlivé ovérit celkovou presnost

meéficiho systému (ktery zahrnuje kamery, svorky na rafky a terce).

Pro provedeni kontroly presnosti pomoci kalibra¢ni tyce

1. Klepnéte na Udrzba a servis a poté vyberte Kalibrace a inspekce >

Kontrola presnosti zarovnavace.
2. Vyberte Kontrola presnosti - s kalibra¢ni listou.

3. Podle pokyn(i na obrazovce presuiite kalibra¢ni listu do polohy pfiblizné 2,2 m p¥imo pred ram pro
nastaveni geometrie kol. Nainstalujte na kalibra¢ni liStu upinaci prvky pfednich kol (upinaci prvky

rafku) a terce, zarovnejte vodici kolik s vodicim otvorem a utdhnéte matici.

Accuracy check

* Move the calibration bar to the

- r N - position about 2 2m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

Al — *Install the front whee! clamp

targets on the calibration bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut;

* The crossbar height will be
adjusted automatically. Ensure
there are no obstructions which

o may interfere with the movement of
the crossbar.

VN

Info. N EsC

Obrézek 4-39 Kontrola presnosti (pouZijte kalibra¢ni listu) 1

4. Klepnéte na Dalsi. VySka pFi¢niku se automaticky upravi a systém prejde na dalSi obrazovku. Jak je
znazornéno v prdvodci na obrazovce, posuiite kalibra¢ni listu tak, aby se hodnoty , Offset” (Posun), ,L-
Vzdélenost” a ,Distance Distance Difference” (Rozdil vzdalenosti) zobrazovaly zelené.
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Aligner calibration

L-Distance

Rl

1886

VIN
Info.
SN

Offset

_F
omm=TT -s0mm

[ —
Distance Diff

¢ -5 !

A,

R-Distance

000 mm

1891

Move the calibration bar so that
the values of 'Offset’, 'L-Distance’,
‘R-Distance’, and 'Distance Diff'
are displayed in green.

Next Camera ESC

Obrazek 4-40 Kontrola pfesnosti (pouzijte kalibra¢ni listu) 2

L-Distance

2068

Accuracy check

Offset

A

[T —
Distance Diff

! -18 !
e — -

R-Distance

il <
2086

Ready!

VIN
Info.
N

Obrazek 4-41 Kontrola pfesnosti (pouzijte kalibra¢ni listu) 3

5. Poté klepnéte na tlacitko DalSi pro vstup na nasledujici obrazovku. Otacejte kalibracni
listou podle pokyn(i na obrazovce pro sbér dat. Jakmile se Sipky a zobrazené obrazky
blokl zbarvi do zelena, prestante kalibracni listu otacet.



Accuracy check

Rotate the target to the collection
- ‘ s position.

VIN:

Inf
i l Camera ESC

Obrazek 4-42 Kontrola presnosti (pouzijte kalibraéni liStu) 4

Accuracy check

Collecting...
. = . ey

Al —

VIN.
o Camera ESC

SN

Obrazek 4-43 Kontrola presnosti (pouzijte kalibracni liStu) 5

6. Poté umistéte kalibracni liStu asi 5,4 m pfed ram pro nastaveni geometrie kol a provedte
kalibra¢ni kroky podle pokynd na obrazovce, abyste shroméazdili odpovidajici data.
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Accuracy check

* Move the calibration bar to the

[ ‘ - position about 5.4m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

b * Install the rear wheel clamp
targets on the calibration bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut.

i
e Next ESC
Obrazek 4-44 Kontrola presnosti (pouZijte kalibraéni listu) 6
7. Po shroméazdéni dat se zobrazi obrazovka s vysledky kalibrace. naznacuje
Uspé3nou kalibraci a klepnutim na ESC muzete funkci ukongit; zatimco oznacuje netspé&snou Q
kalibraci a klepnutim na Zkontrolovat mliZete kalibraci zopakovat .
Result
Accuracy check passed!
Total front toe (01,01)
Left front camber (0.1,00)
Right front camber 01.01)
Total rear toe (01.01)
Left rear camber (01.01)
Right rear camber (01,01)

Obrazek 4-45 Obrazovka s vysledky kontroly pFesnosti

2. Pouzijte vozidlo

Kontrolu pFesnosti Ize provést na vozidle, coZ umoZfiuje ovéfit celkovou pFesnost méFiciho systému (zahrnujiciho
kamery, svorky na rafky a terce) bez pouziti kalibra¢ni tyce. Vzhledem k tomu, Ze pFesnost kontroly je ovlivnéna

stavem vozidla, doporucuje se pro tuto kontrolu pouzit dobfe udrZované sportovni vozidlo.

Provést kontrolu presnosti s vozidlem

1. Klepnéte na Udrzba a servis a poté vyberte Kalibrace a inspekce >

Kontrola pfesnosti zarovnavace.

2. Vyberte Kontrola pFesnosti - s vozidlem.
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3. Postupujte podle pokyni na obrazovce a nastavte vozidlo do poZzadovaného stavu.

Vehicle Preparation

* Ensure that the vehicle is in good condition, and the wheel clearance and the clearance between
suspension components are normal (Recommend to use a passenger vehicle within 3 years and 50,000
km);

* Park the vehicle on a steady and level surface. Ensure a space of 1.5 m or more in front and rear of the
vehicle;

* Place the wheel chocks before and after the left rear or right rear wheel to prevent movement;

* Center the steering wheel and install the steering wheel holder. Release the parking brake and place the
transmission in neutral;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

* Do not push the wheel too hard against the wheel chock when the vehicle is pushed from front and rear
to perform the rolling compensation;

* Do not turn off the calibration frame during the entire accuracy check.

vine

Obrazek 4-46 Priprava vozidla

4. Klepnéte na tlacitko DalSi a postupuijte podle pokyn(i na obrazovce k umisténi rdmu pro nastaveni
geometrie kol a spravné instalaci upinacich prvka kol (upinacich prvkd na rafky) a cile na kola.

Auxiliary Tool Positioning

Place the calibration frame about
1.5m in front of the vehicle. Adjust the
crossbar so that it is basically at the
same height as the center of the front
wheel.

Vin

piy Next Exit

Obrazek 4-47 Umisténi pomocného nastroje 1
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Auxiliary Tool Positioning

* Check the wheel clamp
AUTEL-CSC0500/19 to ensure that four
pawls (1) are equal in length;

* Install four wheel clamp pawils (1) to
the rims and tighten the bolt (2) until the
pawls (1) are tightly secured.

Note:

* Ensure that the installation holes of
four wheel clamp pawls are in the same
order from inside to outside;

* Ensure that the wheel clamps are
vertically installed on the rims, and the
installation angle should be within -8° to
8.

VIN
Info

. Next Exit

Obrazek 4-48 Polohovani pomocného nastroje 2

5. Poté klepnéte na DalS3i, pficka se automaticky nastavi, vyhleda cil a tablet se zobrazi nasledujici obrazovka.

Postupujte podle pokynt na obrazovce a posuiite klin zadniho kola dozadu asi o 30 cm a zatlacte vozidlo

dozadu tak, aby se hodnoty zobrazovaly zelené. Jakmile se Sipky a zobrazené blokové obrazky zobrazi zelené,

prestarite vozidlo tlacit a pockejte, az se na tabletu zobrazi dal3i obrazovka.

Wheel Rolling Compensation

(@) = y N * Move the rear wheel chock
backward for about 30 crm;
* Push the vehicle in the direction
indicated by the arrow.

vin
info

o Camera ESC

Obréazek 4-49 Kompenzace odvalovani kol 1
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Wheel Rolling Compensation
Q

| SN USE—

* Stop pushing the vehicle, please
wait..

VIN
Info:
SN

Obrézek 4-50 Kompenzace odvalovani kol 2

6. Poté zatlacte vozidlo dopredu. Jakmile se Sipky a zobrazené bloky zobrazi zelené, pfestarite vozidlo tlacit a
pockejte, aZ se na tabletu zobrazi dalsi obrazovka.

Wheel Rolling Compensation
o .

* Push the vehicle in the direction
indicated by the arrow.

VIN
Info:
SN

Obrézek 4-51 Kompenzace odvalovani kol 3
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Wheel Rolling Compensation

()] = T = * Stop pushing the vehicle, please
wait

VIN:

e Camera ESC

Obréazek 4-52 Kompenzace odvalovani kol 4

7. Umistéte ram pro nastaveni geometrie kol pfimo za zadni ¢ast vozidla a

Postupuijte podle pokynu na obrazovce a dokonéete postup.

8. Po dokonceni operace se zobrazi obrazovka s vysledky kalibrace.
" indikuje Usp&$nou kalibraci; zatimco signalizuje nedspésnou kalibraci, kterd

vyZaduje rekalibraci.
3. Rychld kontrola pfesnosti

Rychla kontrola pFesnosti se standardné provadi automaticky kazdych Sest mésicd. Interval kontroly pFesnosti Ize
upravit v nastaveni softwaru pro méreni geometrie kol.

Rychla kontrola presnosti dokaze odhalit chyby v méfFicim systému sestéavajicim z kamer a ter(, ale nezahrnuje
svorky kol.

Pro provedeni rychlé kontroly presnosti

1. Klepnéte na Udrzba a servis a poté vyberte Kalibrace a inspekce >

Kontrola pFesnosti zarovnévace.
2. Vyberte moznost Rychla kontrola pfesnosti.

3. Postupujte podle pokyni na obrazovce a nastavte vozidlo do pozadovaného stavu.
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Vehicle Preparation

* Park the vehicle on the level ground. Set the front wheels at the straight ahead position. Ensure there is
a minimum of 1.5 m space in front of the vehicle;

* Place the wheel chocks in front of and behind the left rear wheel to prevent vehicle movement;

* Center the steering wheel and install the steering wheel lock. Release the parking brake and shift the
transmission to N;

* Keep the vehicle unloaded. Check if the coolant level and the engine oil level are correct. Check if the
fuel tank is full;

* Close all the doors and turn off the exterior lighting;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

* |f the vehicle is equipped with the air suspension, adjust the vehicle to the standard mode before
performing the measurement. The adjustment process may vary on different models.

ViN:

v Skip | Next Exit

Obréazek 4-53 Priprava vozidla

4. Klepnéte na tlacitko DalSi a postupujte podle pokynd na obrazovce k umisténi rdmu pro
nastaveni geometrie kol a spravné instalaci upinacich prvkd kol (upinacich prvkd na
rafky) a cile na kola.

Auxiliary Tool Positioning

Place the calibration frame about
1.5m in front of the vehicle. Adjust the
crossbar so that it is basically at the
same height as the center of the front
wheel.

VN

i
Ak Next Exit

Obrazek 4-54 Umisténi pomocného nastroje 1
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Auxiliary Tool Positioning

* Check the wheel clamp
AUTEL-CSC0500/19 to ensure that four
pawls (1) are equal in length;

* Install four wheel clamp pawls (1) to
the rims and tighten the bolt (2) until the
pawls (1) are tightly secured.

Note:

* Ensure that the installation holes of
four wheel clamp pawls are in the same
order from inside to outside;

* Ensure that the wheel clamps are
vertically installed on the rims, and the
installation angle should be within -8° to

VN
Info.

N Next Exit

Obrazek 4-55 Polohovani pomocného néstroje 2

5. Klepnéte na tlacitko Dalsi, vyska pri¢niku se automaticky upravi a
vyhledejte cil a zobrazi se vdm néasledujici obrazovka.

Quick accuracy check

— el 37%

Quick accuracy check is in progress. Do not move the vehicle and the calibration frame. Ensure that all the
targets can be detected.

VIN:
Info:

o Exit

Obrazek 4-56 Rychla kontrola presnosti

6. Vysledek rychlé kontroly pfesnosti se zobrazi po priib&hu kontroly. Znac¢ka oznacuje Uspé3nou kalibraci; znacka

dokonéena. ‘. oznatuje nelisp&snou.

kalibrace, ktera vyZaduje rekalibraci.
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Front Camera Angle Differer
Right Camera Angle Differer

Left Camera Angle Differen

nf
SN

Result

Accuracy check passed!

01,01)
(01,01

(01,01)

Obréazek 4-57 Vysledek rychlé kontroly presnosti

4.5.1.4 Kontrola kamery

Funkce Kontrola kamery se provadi za U¢elem kontroly stavu péti kamer na rdmu pro nastaveni geometrie kol.

Pro provedeni kontroly kamery

1. Klepnéte na Udrzba a servis a poté vyberte Kontrola kamery. Na obrazovce se zobrazi pohledy a stav

kamer, v€etné kamery pro méreni vzdalenosti, kamery s automatickou kalibraci, cilové kamery LF,

cilové kamery LR, cilové kamery RF a cilové kamery RR.

2. Klepnutim na Popis si mizete prohlédnout vysvétleni jednotlivych ikon zobrazenych na

obrazovka.
Tabulka 4-1 Popisy kamer
Ikona Jméno Vysvétleni
f Normalni
. Cilové body Ize rozpoznavat normalné.
Cilové tecky
Abnormalni
® il Cil je znetistény nebo zablokovany; vycistéte jej nebo odstrarite
cilret prekazky.
Tecky
m Povoleno
Fotoaparét Kamera funguje normalné.
Nepovoleno | . L
3 Fotoaparat se v aktualni funkci nepouziva.
Fotoaparat
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Ikona Jméno Vysvétleni

Diagnosticky pristroj nekomunikuje s kamerami. Postupujte

podle nasledujicich krok(:
1. Zkontrolujte, zda je napajeni ZAPNUTO;

m 2. Zkontrolujte, zda je aktualni pfipojeni kamery
Abnormalni

normalni;
Fotoaparat
3. Zkontrolujte, zda je diagnosticky pfistroj pfipojen k

Mistnost s Wi-Fi;

4. Zaznamenejte a nahrajte protokoly. Vyplfite podrobny popis

problému.

4.5.1.5 Kontrola hardwaru

Tato ¢ast umoZiuje zkontrolovat stav riiznych soucasti geometrie kol
ram.

4.5.1.6 Informace o verzi

Tato ¢ast umoZiuje zkontrolovat informace o verzich rdznych sou€asti rédmu pro nastaveni geometrie kol.

4.5.2 Zprava o kalibraci

V3echny kalibraéni zaznamy jsou uloZeny zde; mUzete si prohlédnout, kdy a jaky typ kalibrace zafizeni byl proveden.

4.5.3 Interval kontroly presnosti

Tato funkce umozZriuje nastavit intervaly kontroly pFesnosti. K dispozici jsou ¢tyfi moznosti: t¥i mésice, Sest mésicd, jeden

rok nebo nikdy. Vychozi interval kontroly pfesnosti je Sest mé&sicl.
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o Settings = Accuracy check interval
n Push Notifications

Three months v

3

“% Auto Update

Six months
m Wheel Alignment Settings
One year

2 OBFCM Upload

Vehicle List

m Laws and Regulations
m System Settings
g About

Obrazek 4-58 Obrazovka nastaveni intervalu kontroly presnosti

Never

4.5.4 Interval CiSténi cile

Tato funkce pomaha obsluze pfipomenout cilovou frekvenci ¢iSténi, kterou Ize zvolit pomoci &isel
zarovnani nebo intervalQ.

o Settings ) Target cleaning interval

n Push Notifications
Remind the operator about the target cleaning frequency, which can be selected in
terms of alignment numbers or intervals.

- Auto Update

m Wheel Alignment Settings h

2] OBFCM Upload

Vehicle List
Time ; s
m Laws and Regulations Every | 540 alignments remind cleaning
Every | 90  Day | remind cleaning
m System Settings

m About

Obrazek 4-59 Obrazovka nastaveni intervalu ¢isténi cile

4.6 Nastaveni softwaru pro geometrii kol

Tato ¢ast zahrnuje kontrolu vozidla, pfipravu méfeni, vysledky méFeni, zpravu o generalni opravé, spravu pfizptsobenych

specifikaci a obnoveni vychoziho nastaveni.
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o Settings ) Wheel Alignment Software Settings

@ Diagnostic settings

Vehicle Inspection >
Report Settings

Measurement Preparation >

n Push Notifications
Measurement Results >

|~ |

“ Auto Updats

N Overhaul report >

¥4 Wheel Alignment Settings
Customized Specifications Management >

(2] OBFCM Upload
Vehicle List

m Laws and Regulations

Obrazek 4-60 Obrazovka nastaveni softwaru pro geometrii kol

Restore Default Settings

4.6.1 Kontrola vozidla

Tato funkce vam umoznuje:

1. Nastavte, zda chcete povolit kontrolu pneumatik. Toto nastaveni ovlivni, zda vas tablet bude v ramci kontroly
vozidla navadét k provedeni kontroly hloubky dezénu a tlaku. DalSi podrobnosti naleznete v ¢asti Kontrola
hloubky dezénu a tlaku.

Pokud je aktivovana kontrola pneumatik, mdzZete nastavit:
1) Metoda méreni hloubky dezénu: Kontrola jednoho dezénu nebo kontrola viech dezénd.

2) Minimalni hloubka dezénu: Pokud je hloubka dezénu mensi nez nastavena minimalni hodnota

hloubky dezénu, tablet vas vyzve k okamzité vyméné pneumatiky.

3) Varovani - hloubka dezénu: Pokud je hloubka dezénu mensi nez nastavena hodnota, tablet zobrazi
varovani.

2. Nastavte, zda chcete povolit kontrolu podvozku ¢i nikoli. Toto nastaveni ovlivni, zda vas tablet v ¢asti Kontrola
vozidla provede provedenim kontroly podvozku.

postup. Vice informaci naleznete v €asti Kontrola podvozku.
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o Settings = Vehicle Inspection
E Diagnostic settings
Tire Inspection [ on @
e SSinos Tread Depth Sample Number Tread DED'”SS:E; >
n EusiNotifications Minimum Tread Depth 1.6mm >
o] Auto Update Warning Tread Depth 32mm >

(32 ]
1y Wheel Alignment Settings
Chassis Inspection ax

n OBFCM Upload
Vehicle List

m Laws and Regulations

Obréazek 4-61 Obrazovka nastaveni kontroly vozidla
4.6.2 Priprava méreni

Tato funkce povoluje/zakazuje pfipravu k méreni a ovliviiuje, zda vas tablet bude navadét k méreni vysky jizdy. Vice
informaci naleznete v ¢asti Méreni vy3sky jizdy.

o Settings = Measurement Preparation
E Diagnostic settings
Measurement preparation [ on ¢
™ e
Report Settings
Ride Height Measurement [ on §

n Push Notifications

m Auto Update

m Wheel Alignment Settings

n OBFCM Upload

Vehicle List

m Laws and Regulations

Obrazek 4-62 Obrazovka nastaveni pripravy méreni
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4.6.3 Vysledky méreni

o Settings - Measurement Results

B Push Notifications

Center Steering Wheel When Saving Measured Result @I
a Auto Update
Adjust to Half Tolerance [ on @
m Wheel Alignment Settings
OBFCM Upload

m Vehicle List

m Laws and Regulations

B System Settings
£ e

Obrazek 4-63 Obrazovka nastaveni vysledkd méreni
Tato funkce vdm umoziuje:
1. Zda se ma volant vycentrovat pfi ukladani naméreného vysledku.

Zapnéte funkci

1) Pokud kola nejsou v poloze pro jizdu rovné vpred, klepnéte na obrazovce Vysledek méFeni na tlacitko

UloZit pfed opravou a na obrazovce se zobrazi ndvod pro nastaveni kol rovné vpred.

Save Before Repair

' W ead

Turn the steering wheel to left to set the wheels straight

Obrazek 4-64 Obrazovka UloZit pfed opravou 1

2) Kdyz jsou kola v poloze pro jizdu rovné vpred, tablet uloZi data

automaticky a zobrazi se nasledujici obrazovka.
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Save Before Repair

Wheels straight ahead
0°01

STOP

Obrazek 4-65 Obrazovka UloZit pfed opravou 2

Vypnéte funkci: data se uloZi ihned po klepnuti na UloZit pred
Oprava na obrazovce Naméreny vysledek.

2. Zda prepnout do reZimu polovi¢ni tolerance.
1) Pokud je povolen reZim polovi¢ni tolerance, zobrazi se naméreny vysledek v reZimu polovi¢ni

tolerance a obrazovka vypada jako na obrazku nize.

Graphical Resuit esults |

Vehicle
8 jnspection

& mmﬂm

=
%, Compensation

@ Caster/sal ‘

Measured
Result |

& Alignment
N Gude

12121 (I

a Post-alignment
Diagnosis

ADAS
Calibration

Obrazek 4-66 Obrazovka namérenych vysledkl (polovi¢ni tolerance)

2) Pokud je reZim polovi¢ni tolerance vypnut, zobrazi se naméreny vysledek v rezimu pIné tolerance

a obrazovka vypada jako na obrazku nize.
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e} Vehicle Graphical Result
Inspection
& Peenion || o T
4 Work Camber] ‘li
-0.06° o
0 720 M

— -
', Compensation

|
@ Caster/sal

Measured
]
& Alignment
~ Guide
Post-alignment
= Diagnosis

ADAS

Calibration —
Reports H’ :
[ Exit Alignment | =
VIN:
Info: Additional Advanced . Save Before Half UnitSetting ~ Next

Sy (e | (P | | Bemeny | |

SN

Obrazek 4-67 Obrazovka namérenych vysledk( (plna tolerance)

4.6.4 Zprava o generdlni opravé

Toto nastaveni umoznuje povolit nebo zakazat zobrazeni diagnostické zpravy o bezpecnosti
podvozku na obrazovce po provedeni geometrie kol. Dalsi podrobnosti naleznete v

Zpravy.

o Settings - Overhaul report

@ Diagnostic settings
ax

Chassis safety diagnostic report
Report Settings

n Push Notifications
m Auto Update

:E: Wheel Alignment Settings

n OBFCM Upload

Vehicle List
m Laws and Regulations

Obrézek 4-68 Obrazovka nastaveni zpravy o generalni opravé

4.6.5 Sprava prizplsobenych specifikaci

Tato funkce umoZiiuje zobrazit nebo smazat data pfizplsobenych specifikaci, ktera byla pro
vozidlo uloZena. Pokud jste dosud Zadna data prizplsobenych specifikaci neuloZili, po klepnuti na
tlagitko Sprava prizplsobenych specifikaci se na obrazovce zobrazi, Ze Zz4dna data nejsou k

dispozici .

62



Wheel alignment o -3 o | = @ B =

Wheel alignment

@ v
£ Customized Specs Management (a
Time Vehicle Type
2026-01-19 23:18:48 Demo| AudiA7/S7/RS7 2011> | 2011-2017 | Test Spec i o
2026-01-20 23:47:58 Demo| AudiA7/S7/RS7 2011> | 20112017 |1 ' o
VN
Info:

SN: V6AGO00D0041 \ ESC

Obrazek 4-69 Obrazovka spravy prizpisobenych specifikaci
4.6.6 Obnoveni vychoziho nastaveni

Tato funkce obnovi vychozi nastaveni softwaru pro nastaveni geometrie kol.

Restore Default Settings

Do you want to restore the default
settings of wheel alignment software?

- -

Obrazek 4-70 Obrazovka Obnovit vychozi nastaveni
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Vychozi nastaveni jsou nasleduijici:

Tabulka 4-2 Vychozi nastaveni

Polozka

Vychozi nastaveni

Format zobrazeni Ghlu

Stupen a minuta

Format zobrazeni prstd na noze

Stupen a minuta

Jednotka vysky jizdy mm
Jednotka hloubky dezénu mm
Rozchod kol a rozvor kol mm
Jednotka pro tlak v pneumatikéch bar
Jednotka hmotnosti kg

Typ svorky

Objimka na rafku

Nastroj pro méFeni dezénu Connect

Povolit vyhledavani zafizeni TBE

Vyberte nastroj pro méreni vysky

MéFici paska

Mé&reni Urovné podvozku Benz

Nastroj

Ruéni inklinometr

Nastaveni pipnuti

Interval kontroly presnosti

Interval cisténi cile

Casy: 540krat

Dny: 90 dni

Kontrola vozidel

Zapnout

Cislo vzorku hloubky dezénu

Kontrola viech dezénl
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ooz Vychozi nastaveni
Minimalni hloubka dezénu 1,6 mm
Vystraha Hloubka dezénu 3,2mm
Kontrola podvozku Zapnout
Pfiprava méreni Zapnout

Stfedovy volant, kdyz Vypnout

UloZeni naméreného vysledku

Nastaveni na polovi¢ni toleranci Zapnout
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e
Funkce 5 Geometrie kol

Ctyfi kola vozidla, mechanismus Fizeni a pfedni a zadni ndprava jsou navrzeny tak, aby si udrzovaly
specifickou relativni polohu - standardni specifikaci nastavenou vyrobcem. Tato relativni poloha se muze
po opétovné instalaci soucasti nebo delSim provozu zménit. Proces nastaveni téchto soucasti zpét do
jejich standardnich poloh se definuje jako sefizeni geometrie kol.

Spravné sefizeni geometrie kol zajiStuje stabilitu jizdy v pfimém sméru, zlepSuje odezvu Fizeni a snizuje
nadmérné opotiebeni pneumatik a zbyte¢nou spotfebu energie.
Z téchto dlvodU je nastaveni geometrie kol nezbytnym postupem pred uvedenim vozidla do provozu.

V této kapitole se zabyvame technickymi specifikacemi, bezpecnostnimi opatfenimi p¥i pouZzivani,
pripravou geometrie kol a postupy geometrie kol.

5.1 Technické specifikace

Technické specifikace jsou uvedeny v tabulce nizZe.

Tabulka 5-1 Technické specifikace

Polozka Popis

Doporuceny pracovni rezim

Vzdalenost 2667 mm (105 palcu)

Podporovana vzdalenost naprav 2032-5588 mm (80-220 palct)

Podeprené kolo

Vzdalenost 1270-2490 mm (50-98,03 palce)

Podporovany primér rafku ;
. ) 279-609 mm (11-24 palcd)
(S objimkou na réafku)

Podporovany prdmér pneumatiky 3
482,6-939,8 mm (19-37 palct)
(S objimkou na pneumatiky)

Frekvence méfeni (typ.) okrat/s
Rychlost zvedani p¥icniku 50 mm/s
Provozni teplota -10-50 °C (14 °F-122 °F)
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Polozka Popis

Skladovaci teplota -20-60 °C (-4 °F-140 °F)

5.2 Bezpecnostni opatreni pfi pouzivani

1. Kdy? je vozidlo na zvedéku, ujistéte se, Ze jsou predni kola vycentrovana s

volant v poloze pro jizdu vpred.

2. Po najeti vozidla na zvedak by mély byt na predni a zadni ¢ast obou zadnich kol umistény kliny, aby se zabrénilo

samovolnému pohybu vozidla.

3. Pfi zvedani vozidla budte opatrni. DodrZujte bezpecné provozni postupy pro zvedani
vozidla.

4. Po zvednuti vozidla do poZadované vysky Ize vozidlo nastartovat az po

pojiSténi je platné a bezpecnost je zajiSténa.

5. Obsluha vytahu je pfisné zakazéana, pokud persondl pracuje pod nim nebo
kolem vozidla.

6. Ujistéte se, Ze objektiv a cil fotoaparatu jsou Cisté.

7. Pokud jsou potFeba svorky na kola, ujistéte se, Ze zapadky na kazdé svorce kola jsou v

stejny prevodovy stupefi.

8. PFisné dodrZujte softwarové postupy a pokyny na obrazovce.

5.3 Pfed sefizenim geometrie kol

5.3.1 Pfipravné prace

Pred provedenim geometrie kol zkontrolujte a pfipravte:

1. Tablet je pFipojen k Wi-Fi siti IWA500 s pfistupem k internetu. Viz

Podrobnosti naleznete v ¢asti Pripojeni ramu pro geometrii kol a konfigurace sité .

2. Zapalovani je vypnuté a IWA500 je pfipojen k nabijecce, aby se zabranilo
vybiti baterie, protoze kompletni proces sefizeni geometrie kol mize trvat dlouho.

3. Pripravte si nasledujici nastroje:
1) Upinaci svorky na kola (objimky na rafky), upinaci svorky na kola (objimky na pneumatiky) a terce

Instalace svorek kol (svorek na rafky) a ter¢d na kola popisuje Target.
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Postup instalace svorek na kola (svorek na pneumatiky) a teré( na pneumatiky naleznete v ¢asti Svorka na

kolo (svorka na pneumatiky).

@ POZNAMKA

Zde pro ilustraci vybirdme objimky na kola (objimky na rafky).

2) Otocny talif
3) Stojan na drzak volantu a seSlapavac brzdového pedalu
4) Klin pod kola

5) Volant na Urovni vozovky

5.3.2 Vybér funkce

V nabidce Uloha jsou k dispozici dvé aplikace, Sefizeni geometrie kol a Pokrotilé seFizeni geometrie kol.

®H B

Wheel Alignment Advanced Wheel Alignment  Hand-held Inclinometer Settings

O

Wheel Alignment Filter MaxiViewer Update Data Manager

Obrazek 5-1 Obrazovka nabidky Uloh IWA500
1) Vyberte aplikaci Sefizeni geometrie kol pro provedeni funkce sefizeni geometrie kol.

2) Vyberte aplikaci Advanced Wheel Alignment pro provedeni sefizeni geometrie kol
a funkce resetovani Uhlu fizeni. Navazte spravnou komunikaci mezi vozidlem a tabletem pripojenim zafizeni

VCI k DLC vozidla. Podrobnosti naleznete v ¢asti Navazani komunikace s vozidlem .

@ POZNAMKA

Pfipojeni VCI neni pro funkci geometrie kol vyZadovano, zatimco pro funkci pokrocilé geometrie kol je povinné.
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Tabulka 5-2 Porovnani funkci

Funkce Pokro¢ilé kolo

Geometrie kol L.
Postupy Zarovnani

Kontrola vozidel

PFipravné prace

Kompenzace

Kolecko/SAI

Naméreny vysledek

Priivodce zarovnanim

SAS a dalsi
Funkce diagnostiky

Kalibrace ADAS

Zpravy
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5.3.3 Identifikace informaci o vozidle

Po vybéru aplikace pro provadéni poZzadovanych funkci vyberte vhodnou metodu pro
identifikaci informaci o vozidle. Podporované metody identifikace pro tyto dvé aplikace
jsou podrobné popsany nasledovné:

Tabulka 5-3 Metody pro identifikaci informaci o vozidle

Aplikace Pokrocilé kolo

Geometrie kol .
Metoda Zarovnani

Automatické detekce

Rucni zadani

Naskenujte VIN/registracni ¢islo

Ruéni vybér

Identifikovat informace o vozidle pomoci automatické detekce

1. KIepnéte na modré tlacitko VID v levém hornim rohu obrazovky.

o Favorites History America Europe China

o @

@

Ford

FordEU

BYD

@
@O

Nissan NissanGTR Infiniti

5 |
§ @

Obrazek 5-2 Obrazovka automatické detekce 1
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2.V rozbalovaci nabidce vyberte moZnost Automaticka detekce . Vozidlo bude poté identifikovano.

automaticky.

t | ﬁ Al Favorites History Ameica | Eurspe Asia China Q

,: Manual input ‘

(mm) Scan VIN/License
™= plate ‘

@ G ‘ \ ‘
_— _—
oM P Mebach FordEU
Nissan NissanGTR Infiniti DFPV BYD

@

DENZA

Obrazek 5-3 Obrazovka automatické detekce 2

Auto detect

Scanning... (1/12)
Cancel

Obrazek 5-4 Obrazovka automatické detekce 3
Identifikace informaci o vozidle pomoci ru¢niho zadéani
1. Vyberte modré tlacitko VID v levém hornim rohu obrazovky.

2.V rozbalovaci nabidce vyberte moznost Ru¢ni zadani .
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L —
Fhy T A Favorites History America Europe Asia Ghina Q

m— ® O)
\ @, Auto detect @ @

Matcades:B Ve FordEU
(™ Scan VIN/Lucense
= .

= I

Nissan NissanGTR Infiniti DFPV

=

DENZA

Obrazek 5-5 Obrazovka ru¢niho zadani 1

3. Klepnéte do vstupniho pole a zadejte spravné VIN nebo registracni ¢islo. Poté klepnéte na OK a vozidlo
bude identifikovano.

Obrazek 5-6 Obrazovka ru¢niho zadani 2

Identifikovat informace o vozidle pomoci skenovani VIN/registraéni znacky
1. Vyberte modré tlacitko VID v levém hornim rohu obrazovky.

2. Z rozbalovaci nabidky vyberte moZnost Naskenovat VIN/SPZ .
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o Bl e

‘ I__‘ Auto detect ‘

= \
| ,_ Manual input ‘ e 2
4 GM Mercedes-Benz Maybach FordEU
| Scan VIN/License |||
| plate ‘
| | 7 @ 6 e
‘@I I : I
DFPV BYD

Nissan NissanGTR Infiniti
DENZA

Obrazek 5-7 Obrazovka skenovani VIN 1

3. Umistéte kameru tak, aby se VIN (umisténé na palubni desce vozidla nebo zarubni dvefi
vozidla) objevilo v skenovacim ramecku. Poté bude VIN naskenovano a automaticky
rozpoznano a vysledek se zobrazi v dialogovém okné Vysledek rozpoznani.

America ~

Barcode

VIN

Recognize plate

License

z

Obrazek 5-8 Obrazovka skenovani VIN 2
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Recognition result

Obrazek 5-9 Obrazovka skenovani VIN 3
4. Klepnutim na OK potvrdte VIN.

Identifikace informaci o vozidle pomoci ru¢niho vybéru

1. Vyberte ikonu vyrobce vozidla.

M m Al Favorites History America Europe China
Ford Mercedes-Benz Maybach FordEu
Nissan NissanGTR Infiniti DFPV BYD

DENZA

Obrazek 5-10 Obrazovka ru¢niho vybéru 1

2. Vyberte moznost Ruéni vybér. Poté vyberte informace o vozidle, jako je znacka, model,
objem, typ motoru a rok vyroby. Poté klepnutim na OK potvrdte VIN.
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Select Vehicle Information Model year x
Brand Ford Q
Model Ranger 2026
Capacity 30L 2025
r———
v 2024
Engine type EcoBoost - Gas Turbocharged Direct Injection

2022 -
Model year 2024

un
Info:
i Reest =t

Obrézek 5-11 Obrazovka ru¢niho vybéru 2

5.3.4 Uprava parametr(i

Po vybéru informaci o vozidle se v sekci funkénich tlacitek ve spodni €asti obrazovky zpfistupni tlacitko
Specifikace . Toto tla¢itko umoZiiuje zkontrolovat a upravit parametry geometrie kol. Plati pro vozidla,
jejichZ parametry se po Gpravé podvozku lisi od pGvodniho tovarniho nastaveni.

Uprava parametr(i geometrie kol (napfiklad u vozidel Audi):

1. Klepnéte na tlacitko Specifikace pro kontrolu parametrt geometrie kol. Poté klepnéte na tlacitko
PrizpUsobit specifikace, pokud je tfeba upravit nékteré parametry.

Front specifications Rear specifications ‘

fon! c Aeasurament (Mi Measu:

Total toe 0.00* -0.50° 0.50° -0.23° 0.23°
Left toe 017° -0.33° 067" - -
Right toe 017° -0.33" 0.67° = =
Left camber B = = = =
Right camber B - - - -
Cross camber 0.00° -0.50° 0.50° = =
Left caster B 5 2 = =
Right caster B - - - -
oatrubions: [ Sk fhe speci caion vais

path

VIN "

Info: Customize "

i Specs | Unit Sdtmu‘ ESC Start

| |
Obrézek 5-12 Obrazovka specifikaci zarovnani

2. Klepnutim smaZzte parametry, které je tfeba upravit, a zadejte spravné hodnoty.
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Front specifications Rear specifications }

Total toe 0.00° 0.50° 0.50° 0.23° 0.23°

Total toe (raised)

Left toe 0.17° 0.50° 0.50" = =
Right toe 017° 0.50° 0.50° = =
Cross toe = = = = =
Left camber &5 = =

Right camber

Cross camber 0.00" 0.50° 0.50" = o

path

VIN:

o Save | UnitSetting  ESC Start

i | \

Obrazek 5-13 Obrazovka Uprava specifikaci zarovnani

3. Klepnutim na UloZit prejdéte na obrazovku UloZit specifikace. Zadejte model vozidla a anotaci pro

snadnou identifikaci a vyhledani. Poté klepnutim na OK uloZte parametry.

Save Specifications

Title

Annotation

VN
Info:
o OK | ESC

Obréazek 5-14 Obrazovka uloZeni specifikaci 1
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Information

Save succeeded!

Obrazek 5-15 Obrazovka uloZeni specifikaci 2

4. Po Upravé a uloZeni parametr( se tablet vrati na obrazovku Parametry geometrie kol.
Klepnéte na tlacitko ESC a uloZené parametry se zobrazi
bude automaticky vybrana na obrazovce s informacemi o konfiguraci.

Select Vehicle Information Specifications (20)
Model Audi A7/S7/RS72011> | [ Q- 7]
Year 2011-2017 ‘ Default specifications |
Suspension Air Suspensi = IeslSpec
PR Code Heavy Duty Suspension (1BS)
Driving Position LHD

Obrazek 5-16 Obrazovka vybéru konfigurace

5. Klepnéte na tlatitko Start a postupujte podle pokynt na obrazovce krok za krokem, abyste mohli pokracovat v zadavani informaci.

obrazovku a nakonec prejdéte na obrazovku Kontrola vozidla.
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Information

Steering angle and other 2

Vehicles with Steering Angle Sensor (SAS):
* After the wheel alignment parameters are adjusted, the SAS calibration is required.

(ve), th tering Advanced Wheel Alignment t

Th Vi agnostic functions req ting the Vehicle Communication

ADAS calibration functions:

Vehicles with cruise control system:
* After the wheel alignment parameters are adjusted, the radar calibration is required.

Vehicles with LDW:
* After the wheel alignment parameters are adjusted, the front camera calibration is required.

he above ADAS calibration functions require the purch f Autel ADAS calibration frame and related calibration tools for

Waming: If the above diagnastic functions and Adva ms (ADAS) calibration functions cannot be performed, the wheel alignment on this
vehicle must be performed with caution. Othy Steering Angle Sensor (SAS) or Advanced Driver A ce Systems (ADAS) related
functions to fail to operate properiy. If it cannot be determined whether this vehicle has the above functions, enter advanced erform wheel

alignment and execute the functions.

VIN:
Into:

h Cancel

Obrazek 5-17 Obrazovka s informacemi o geometrii kol

- e —— Sre—
Inspecti

= -
&, Compensation

v. Caster/SAl e ‘ - > Q
Measured
Alignment
Right front | iy € T ) ) Q
Reports
' ' Right rear F it u ) ‘a
Left rear ; di a " > E
[ Exit Alignment
VIN:
Info:
SN: ‘ Next
Obrézek 5-18 Obrazovka postupu nastaveni geometrie kol
Information
Steering angle initialization and other i ic functions:

After the wheel alignment parameters are adjusted, the SAS reset is required.

ADAS calibration functions:
After the wheel alignment parameters are adjusted, the Distance control calibration is required.

After the wheel alignment parameters are adjusted, the Camera control unit calibration is required.

alibration frame and related calibration tools for exex

Waming: If the above diagnostic functions and Advanced Driver Assistance Systems (ADAS) calibration function:
vehicle must be performed with caution. Otherwis: may cause the Steering Angle Sensor (SAS) or Ad

functions to fail to operate properly.

nnot be performed, the wheel alignment on
ced Driver Assistance Systems (ADAS) related

Obrézek 5-19 Obrazovka s informacemi o pokrocilém nastaveni geometrie kol
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ﬁ@ Vehicle ‘Tread Inspection Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection
Inspection
& Freperation r ! _. o oS

s
o1, Compensation

Right front 7 g > &

& Alignm

-, Postalignment n

P Disgnosi ' ' Rightresr  Press to it the tread statu: > (0]

A ibration

Q Reports Leftrear d > (o]

[ Exit Alignment

VIN:

nfo: Next

SN
L

Obrazek 5-20 Obrazovka postupu pokrocilého nastaveni geometrie kol

)

POZNAMKA Aplikace pro pokrotilé nastaveni geometrie kol obsahuje ve srovnani s aplikaci pro nastaveni geometrie kol dal3i funkci
SAS a dalsi diagnostiku, zatimco vSechny ostatni funkce jsou identické. Nasledujici kroky pro funkci nastaveni geometrie kol jsou proto

popsany na prikladu aplikace pro pokrocilé nastaveni geometrie kol.

5.4 Postupy serizeni geometrie kol

5.4.1 Kontrola vozidla

Kontrola vozidla zahrnuje kontrolu stavu a hloubky dezénu pneumatiky, Upravu tlaku v pneumatikach na
standardni hodnotu vozidla a kontrolu soucasti podvozku na zakladé typd zavad nebo zranitelnych mist - vSechny
tyto kroky jsou nezbytné pred provedenim geometrie kol, protoZe abnormality pneumatik, odchylky tlaku nebo

vadné soucasti podvozku mohou ovlivnit pFesnost vysledkd testu.

© oo
Pred provedenim sefizeni geometrie kol prejdéte do nabidky nastaveni v ¢asti Nastaveni.
>> Nastaveni geometrie kol pro Gpravu nastaveni podle specifickych pozadavkd a skute¢nych pracovnich
podminek. VSechny postupy geometrie kol jsou zaloZeny na vychozim nastaveni v Nastaveni geometrie kol.
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5.4.1.1 Kontrola béhounu pneumatiky
a) Sloupec Stav dezénu (pozndmka povolena)

Klepnutim na oblast s popisem stavu dezénu vyberte odpovidajici stav pro kazdy dezén a v pfipadé potfeby
pridejte poznamky. Poté klepnéte na OK a zkontrolujte barevny indikator ¢tyf pneumatik. Pokud je néktery
indikator pneumatiky na obrazovce ¢erveny nebo Zluty, vyménte nebo opravte pneumatiku podle skute¢ného

stavu.

Left front < >
Normal

Outside wear

Inside wear

Bilateral wear

Feather edge

Spot wear

Aging

Flat crushing

Excessive wear

Buige

Wear/punciure

Different tread/brand on one axle
Tire valve aging

Rim damage

Unauthorized tire

e

Obrazek 5-21 Obrazovka stavu b&hounu
b) PFidat sloupec s fotografiemi

Pro lepSi vyhodnoceni stavu dezénu klepnéte na ikonu fotoaparatu ve sloupci Pridat fotografie a pfidejte az

tfi fotografie na dezén.

50 Vehicle Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection
Inspection

& J'J;‘l‘ e Tread condition (remarks allowed) Add photos (up t03)
3, Compensation
Leftfront 7 it the tread statu > 0]
@ Ccaster/sal
Measured 3
esult " Right front  Press to edit the tread status > [0}
& Alignment
{y Postalignment
F di sd statu > 0]

Diagnosis Right rear
@ ADAS
Calibration

TP Left rear

[ Exit Alignment

VIN:
Info:
SN

Obrazek 5-22 Obrazovka kontroly béhounu
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5.4.1.2 Kontrola hloubky dezénu a tlaku

Klepnutim na Kontrola hloubky dezénu a tlaku zkontrolujete hloubku dezénu a tlak.

F4e) }:‘BME‘B Tread Inspection Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection

Preparation Connect tre:
& vior L Py

=
+%, Compensation

@ casterrsal ' | Left front bar

bar

= n Right front
hacis mm
Right rear bar
mm
Left rear bar
1Ts, Connect tire
TS pressure measur... @
VIN i
nfo: Tread
Unit Setting Check Next

Obrézek 5-23 Obrazovka kontroly hloubky dezénu a tlaku 1

1. Kontrola hloubky dezénu

a) Pro méFeni hloubky dezénu jsou k dispozici dva reZimy: Kontrola v3ech dezént a Kontrola jednoho dezénu.

Klepnutim na Kontrola v3ech dezén( nebo Kontrola jednoho dezénu prepnete rezim méfeni.

Kontrola v3ech dezénd: Mé&fi hloubku dezénu na tfech mistech, véetné

vnéjsi, stfedni a vnitfni strana pneumatiky (blizko karoserie vozidla).

Jednoduché kontrola: Mé&fi hloubku dezénu v jednom z nasledujicich mist:

vnéjsi, stfedni nebo vnitini strana pneumatiky (blizko karoserie vozidla).

b) Pro méreni hloubky dezénu je vyZadovan pfistroj pro méreni hloubky dezénu - napfiklad Autel MaxiTPMS
fady TBE (déle jen pfistroj TBE) . Pokud pouZivate pfistroj TBE, namérené hodnoty se automaticky
zobrazi v pfislusném vstupnim poli; pokud pouZivate jiné pfistroje,

ru¢né zadejte hodnoty do prislusného vstupniho pole.

@ POZNAMKA

Po zadani vSech hodnot hloubky dezénu a tlaku v dezénu zkontrolujte barevny indikétor ctyf pneumatik na

obrazovce a podle aktudlniho stavu pneumatiku vymérite nebo opravte.

Pokud pouZivate MaxiTPMS TBE200 (neni soucasti dodavky; pro zakoupeni kontaktujte mistniho prodejce) pro
méFeni hloubky dezénu, pFipojte zafizeni k tabletu a tablet automaticky rozpozna a nahraje data o hloubce dezénu.

Data Ize také synchronizovat stisknutim tlacitka Nacist data o dezénu .
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Klepnéte na modré tlaitko Connect Tread Measuring Tool a postupujte podle pokynt na obrazovce.
sparujte zafizeni TBE s tabletem. Pfipadné se podivejte do ¢asti Pfipojeni méFidla rozchodu kol , kde
naleznete informace o pfipojeni pfed provedenim funkce nastaveni geometrie kol.

Obrézek 5-24 Schéma zafizeni MaxiTPMS TBE a jeho poufZiti
2. Kontrola tlaku v dezénu

a) Zadejte standardni tlak v dezénu do odpovidajiciho vstupniho pole. Standardni tlak v pneumatikach
naleznete na Stitku s informacemi o pneumatikach a zatiZeni, ktery se obvykle nachazi na B-
sloupku.

Obrazek 5-25 Umisténi standardni hodnoty tlaku v pneumatikach

b) Pro méFeni tlaku v pneumatikach je zapotrebi pFistroj na méreni tlaku v pneumatikach - napfiklad
pristroj fady Autel ITS600 (dale jen pFistroj ITS600)
méreni. Pokud pouZivate zafizeni ITS600, naméfené hodnoty se automaticky zobrazi v
odpovidajicim vstupnim poli; pokud pouZivate jiné nastroje, zadejte hodnoty do odpovidajiciho
vstupniho pole ru¢né.

Pokud pouzivate zafizeni ITS600 (neni soucasti dodavky; pro zakoupeni kontaktujte mistniho prodejce) k
méreni tlaku v pneumatikach, pfipojte zafizeni k tabletu a tablet automaticky rozpozna a nahraje data o
tlaku v pneumatikach. Data Ize také...
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synchronizovéno stisknutim tlacitka Data o tlaku zatiZzenf .

Klepnéte na modré tlacitko Pripojit méfi¢ tlaku v pneumatikach a postupuijte podle pokyn(i na obrazovce pro sparovani

zafizeni TBE s tabletem. Pfipadné se podivejte do ¢asti Vybér mérice tlaku v pneumatikach, kde naleznete informace o

provedeni pfipojeni pred provedenim funkce nastaveni geometrie kol.

Obrézek 5-26 Schéma zafizeni a pouziti ITS600

Vehicle Tread Inspection Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection
a  —

& av:pkarauun pncot Inead L] “Tread depth-All tread check @ Tire pressure L

ing device
e -
+1, Compensation

4 om| [ 4 nm [ 4 mm

' a Left front 2.5 bar

Right front 2.5 bar

mm mm mm
Right rear 2.5 bar

1Tmm| | 1T om | 1 mm
Loft rear 2.5bar
. -

Connect tire
[» Exit Alignment ITR e anist

Info: . Single
b Unit Setting o S0 Next

Obrazek 5-27 Obrazovka kontroly hloubky dezénu a tlaku 2

5.4.1.3 Kontrola podvozku

Kontrola podvozku umoZfuje rychlé a pfesné odstrafiovani zavad na komponentech podvozku a zaznamenava proces

kontroly.

Kontrola podvozku zahrnuje osm systém( uvedenych v pravém sloupci, kaZdy s nékolika podpolozkami kontroly.
Postupujte podle navodu na tabletu a zkontrolujte viech osm systému postupné nebo zkontrolujte konkrétni polozky
filtrovanim. Klepnutim na libovolnou poloZzku kontroly zobrazite popis soucasti, souvisejici pfiznaky a metody opravy v

hlavni ¢asti.
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e) Vehicle Tread Inspection Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection
ospacti Component introduction
e || vefaut (show ai)
& Wm'i The dilferential fuid can lubricate gears and bearings, prevent wear and comosion, and help gears dissipate
- e Drivetrain
*7, Compensation Recommended life: 3 years or 60 thousand kilometers
Repsir mathod Engine and transmission parts
1. Conduct a visual Inspection. Drain a sample of the differential fiud, If there Is Front

or excessive impurities, replace the fluid
2. Drain a sarmple of the differential fluid and rub it between your fingers to check ts consistency. If the fluid is | Rear suspension

replace it

Guide Front brake
Postalignment MiJAdd photos or notes t
B Diagnosis Power Steering Booster AND
. Master Cylinder
-
[ Rear brake
id note: Steering
[ Exit Alignment
Press to change inspection status:
Help

<) Notinspected () OK Suggest ) Require

Obrazek 5-28 Obrazovka kontroly podvozku 1

Klepnutim fia ikonu zménite stav inspekce. Podrobnosti o jednotlivych ikonach stavu zobrazite klepnutim

na tla¢itko Napovéda .

o Pe——————
Inspection

| Deaut (show sy

Preparation

& ok Component introduction

e The differential fluid can lubricate gears and bearings, prevent wear and corrosion, and help gears dissipate Drivetrain
2, Compensation g

Repair method Transfer
1. Conduct a visual Inspection. Drain a sample of fluig, If there s -
or excessive Impurities, replace the fluld Transmission s

2. Drain a sarple of the differential fluid and rub it between your fingers to check its consistency. If the fluid is

not sticky, replace it Drive shaft
Front wheel bearing

Add photos or notes assembly

Rear wheel bearing

& - assembly

Front wheel hub

[ Exit Alignment Add notes Rear wheel hub

Press to change inspection status:
Help

#) Notinspected 4 OK suggest €Y Require | | \

Obrazek 5-29 Obrazovka kontroly podvozku 2
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Help Information

(7 Not inspected
Not inspected indicates that the part has not been inspected
yet.

oK
OK indicates that the part has been inspected and no damage or
‘wearis found.

_ Suggest
Reasons:
1. Part s close to the end of its useful lfe (just above discard

specification, a failure may occur soon).
2. To address a customer need, convenience of request

Obréazek 5-30 Obrazovka s vysvétlenim ikony stavu kontroly podvozku

a) Klepnutim @tlaé’tko v hlavni ¢asti poridite a nahrajete az 5 obrazkd souvisejici soucasti.
Klepnutim na tlacitko nahrajete a n!‘rajete 2-10sekundové video soucasti.

b) Klepnutim na rozbalovaci nabidku v pravém hornim rohu obrazovky zobrazite
poloZky ke kontrole, rozdélené podle zavad.

& Ye"iﬂe‘ Jreed ! - & Inspection Chassis Inspection
B inspection B o sadDepthis Dresaes
& - Defaut (show ] ~
Work i ‘Component introduction fau't (show i)

Default (show al)

The differential fiuid can lubricate gears and bearings, prevent wear and corosion, and help gears dissipate

=
%, Compensation heat Easity wom parts
— 3 years or 60 Not easily worn parts
@ (Caster/SAl
Repair method Insufficient braking force
== Measured i Venicle off track
B8 o 1. Conduct a visual inspection. Drain a sample of fluid, If thera is , icle off trach
or excessive impurities, replace the fluid. Vibration
& Alignment

b4 . 2. Drain a sample of the differential fluid and rub ft between your fingers 1o check its conslstency. If the fluid is

Guide Heavy steering wheel

not sticky, replace it

a Post-alignment Unstable steering

Diagnosis Add photos or notes (/1 1- & hotos)

Abnormai noise
ADAS
Calibration
[0] -
B Rreports Rear brake v
[ Exit Alignment Add notes l Steering v

Press to change inspection status:

£ Notinspected & OK () suggest € Require m %
Obréazek 5-31 Obrazovka kontroly podvozku 3
5.4.2 Pfipravné prace

Pro provedeni geometrie kol mé originalni vyrobci nékterych modeld vozidel zvlastni poZadavky.
Aby byla zajisténa pFfesnost vysledkd méreni, mdzZe byt pfed méfenim parametr( souvisejicich s

geometrii kol nutné provést nasledujici pripravy.

1. Poznamky k predbé&znému zarovnani
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2. Diagnostické funkce
3. MéFeni vysky jizdy
5.4.2.1 Poznamky k pfedbé&znému zarovnani

Spravné umisténi palivové nadrze, rezervni pneumatiky a zvedaku vozidla na jejich vyhrazenych
mistech je zdsadni pro prfesné méreni geometrie kol. Stav komfortniho systému (aktivovany
nebo deaktivovany) u nékterych modeld vozidel navic ovliviiuje instalaci seSlapnuti brzdového
pedalu a drZzaku volantu. Vyrobci originalniho vybaveni (OEM)

kladou na tyto podminky pfisné pozadavky. Proto je pfed provedenim geometrie kol nutné
peclivé ovéfit stav vozidla v souladu s pokyny k sefizeni geometrie.

Pozadavky na predbézné sefizeni geometrie se lisi podle modelu vozidla v souladu s postupy vyrobce originalniho vybaveni (OEM).

PFed zahajenim provozu si tyto pozadavky peclivé prostudujte a dodrzujte.

i (3 Vehicle Pre-alignment notes

Inspection

& Preparation Ensure that the fuel, the engine coolant, and the lubricant are full. Hand tools, mats, spare tire and jack are in their dedicated locations
‘Work

'3, Compensation

[ Exit Alignment
VIN:
Info:
L Next
Obrazek 5-32 Poznamky k predb&znému zarovnani (pfiklad 1)
Vehicle i
‘ 0B Mesp:!;m Pre-alignment notes

1. Start the engine;

n
Compensation Tl

nsion made switch;

e
@

v
s

g
=,
B Reports
Reduce suspension end play
[ Exit Alignment “Mode 1

VIN:
Info:

SN

Obrazek 5-33 Poznamky k predb&znému zarovnani (pfiklad 2)
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5.4.2.2 Diagnostické funkce

Aby byla zajisténa presnost méreni a Gspésné sefizeni geometrie kol, proces originalniho vybaveni (OE) u nékterych modeld
vyZzaduje provedeni pfislusnych diagnostickych funkci (napt. sefizeni vysky, vybér rezimu a resetovani RDC) pfed mérenim

parametr( sefizeni geometrie kol.

@ POZNAMKA

1. Diagnostické funkce se provedou pouze tehdy, kdyZ vyberete aplikaci Pokrocilé nastaveni geometrie
kol .

2. Diagnostické funkce se lisi podle modelu vozidla. Pfi provadéni diagnostické funkce si peclivé prectéte
poznamky a postupujte podle krokl zobrazenych na obrazovce.

Vezméte si jako priklad nastaveni vy3ky jizdy u vozidel BMW. Nastaveni vy3ky jizdy je nutné pred
méfenim vysky jizdy v rezimu Load.

Nastaveni vysky podvozku

1. Postupujte podle pokyn( zobrazenych na obrazovce a ujistéte se, Ze jsou splnény nasledujici
jsou spInény podminky:

1) Stlacovac brzdového pedalu je jiz demontovan.
2) Zapalovani je zapnuté.

3) Motor je VYPNUTY.

4) VCI je spravné pripojeno.

2. Pokud jsou splnény vSechny vySe uvedené podminky, pokracujte klepnutim na tlacitko Dalsi .
ProtoZe je postup nastaveni vy3ky jizdy presny a citlivy, mohou byt chyby v nastaveni
zpUsobeny i sebemensimi rusivymi vlivy plsobicimi na vozidlo, které nepfiznivé ovliviuji
jizdni stabilitu a komfort, proto si prosim peclivé prectéte bezpecnostni opatfeni pro
nastaveni vySky a postupujte podle potfeby:

1) Vozidlo je zaparkované se vSemi ¢tyfmi koly na rovném povrchu.
2) Stav naloZeni vozidla se nesmi ménit.

3) Vozidlo neni zvednuto ani umisténo na zvedaku vozidel.

4) Predni kola jsou v poloze pro jizdu v pfimém sméru.

5) Dvefe nesmi byt oteviené.
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6) Motor se nesmi nastartovat.
7) Nabijecka baterii by méla byt pfipojena.

g Yenict Height adjustment

é Preparation
Work

[
T Compensation
[

Note:

Ride height adjustment procedure is precise and sensitive. Adjustment errors can be caused
by even the slightest disturbing influences acting on the vehicle, which adversely affects
driving stability and comfort.

Note the information below before and throughout the entire ride height adjustment
procedure:

* The vehicle is parked with all four wheels on a flat ground.

* The load status of the vehicle must not be changed.

* The vehicle is not raised or placed on a vehicle lift.

* The front wheels are in the straight ahead position.

* The doors must not be open.

* The engine must not be started.

* Battery charger should be connected.

[ Exit Alignment

VIN
Info

Next

Obrézek 5-34 Obrazovka nastaveni vysky 2

3. Pokud jsou splnény vSechny vySe uvedené podminky, pokracujte klepnutim na
tlacitko Dal3i . Tablet vas provede mérenim a zadanim odpovidajici hodnoty
vysky vozidla podle skutecné situace.

Height adjustment

Measured values(mm)
/ Left front Right front
asure -

esult g B 673 |

Left rear Right rear
| 677 677 |

vaul Reg
[= Exit Alignment
i

s Cancel Next

Obrézek 5-35 Obrazovka nastaveni vysky 3

4. Po zméreni a zadani hodnot vy3ky vozidla klepnéte na tla¢itko DalSi pro zapsani
hodnot do Fidici jednotky platformy Vertical Dynamics Platform (VDP).
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0 ‘,‘, C Height adjustment
i

& Preparation
Work

o :
— .

In the next step, the ride height values will be written to the Vertical Dynamics Platform
«& Alignment (VDP) control unit.

Press Continue to proceed service function

[® Exit Alignment
VN

Info

Next

Obrazek 5-36 Obrazovka nastaveni vysky 4

5. Klepnéte na tlacitko Dalsi pro pokracovani. Pokud se na tabletu zobrazi nasledujici obrazovka, znamend to, zZe

Nastaveni vy3ky jizdy probéhlo Gspésné.

EN ehicle Height adjustment

The ride height adjustment was successful.
Note:
A possible tilting of the vehicle is adjusted by air suspension after start-up of the engine.

[® Exit Alignment

VIN
nfo:

Next

Obrazek 5-37 Obrazovka nastaveni vysky 5
5.4.2.3 M&Feni vysky jizdy

Méreni vysky jizdy je nutné provést, pokud v ramci procesu originalniho vybaveni nékterych
modell vozidel existuji nasledujici podminky:

1. Existuje standardni hodnota pro vysku jizdy.

2. Hodnota vys3Kky jizdy ovliviiuje standardni hodnotu pro geometrii kol.
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)

POZNAMKA Pokud naméFena hodnota vyky podvozku neni v rozsahu standardni hodnoty pro vy$ku podvozku, je tfeba zkontrolovat,

zda neni karoserie vozidla nebo soucést podvozku deformovana nebo poskozena.

1. Zméfte pomoci pasky nebo jinych nastrojl

a) U vozidel (napf. Volkswagen) se standardni vySkou podvozku pouZijte metr
nebo jiné nastroje pro méreni vysky jizdy a zadejte hodnoty do odpovidajiciho vstupniho pole.

Ride Height Measurement

INE

Vehicle
¥ ngpection

= .
42, Compensation

1. Ensure that the fusl, the engine coolant,
e full, Hand tools, mats,

and the lubricant
spare tire and Jack are In thelr dedicated
locationg

2. Use the tape measure (o measure the
ide height H from the center of the rim to

@ Caste

the edge of the wheel arch (with and

en enter

Measured
s without the wheel arch

‘\ il Front axe height difference 0 the value into the corresponding text box.
N Gibe L
P 4 30donn
384mm
St
[ Exit Alignment should be within the range of 376-396 mm.
e
o Unit Setting  Use Target | Next
|

Obrazek 5-38 Méreni vysky jizdy pomoci padsma 1
b) U vozidel (napf. Renault) bez standardnich hodnot pro vysku podvozku nebo u vozidel, ktera
vyZaduji vice méFeni na pneumatiku, pouzijte k zméreni vy3ky podvozku krej¢ovsky metr nebo

jiné nastroje a zadejte hodnoty do odpovidajiciho vstupniho pole.

§[ Vehicke Ride Height Measurement

Inspection

=
+1, Compensation

e height W2

R1 @ A rfi subframe ta the level ground) and
(tear sublrarne Lo the level ground). Then entec
w1 | W1 gt
R1, W1 and W2 into the corresponding text
boxes.
BY Rreports
w2 ' ' | W2

[® Exit Alignment
VIN
1;'«‘ o Unit Setting Next
| | i

Obrazek 5-39 Méreni vysky jizdy pomoci padsma 2
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2. Zmérte s cilovou vyskou jizdy

Vysku jizdy Ize méfit pomoci cilové vysky jizdy, pokud je spInéna jedna z nasledujicich podminek:

a) Existuje standardni hodnota pro vysku jizdy, kterd se méFi od spodniho okraje krytu kola ke stfedu rafku

kola.

b) Vozidla BMW, u kterych se vy3Ska jizdy méFi od spodniho okraje krytu kola ke stfedu rafku kola a velikost

rafku se vybere pred vstupem do obrazovky s postupy nastaveni geometrie kol.

POZNAMKA  Je vyzadovén specializovany cil pro méFeni vysky jizdy, ktery Ize
zakoupeno kontaktovanim mistniho prodejce nebo vyrobce.

Po zméFeni vysky jizdy opatrné odstrarite cilovou mez vysky jizdy, abyste predesli poskozeni karoserie vozidla.

Instalace cilového snimace vysky jizdy pro méreni vysky jizdy

1. Postupujte podle pokynl na obrazovce: nainstalujte objimky kol (objimky rafkd), terce kol a terce vysky
jizdy poté, co se ujistite, Ze vzdalenost mezi rdmem a stfedem predniho kola je v rozmezi 2,03-3,30 m
(7,23-10,83 stop).

‘ §[ Vehicle Preparation Work

| Inspection

o

=
Wi, Compensation

Ensure that the distance between the calibration Install the wheel targets and the ride height targets.
frame and the front wheel center is within 20323302
mm.

|
\
| B s

i [ Exit Alignment

VIN:

Info:
SN | Next

Obrazek 5-40 PFipravné prace

2. Klepnutim na tlacitko Dalsi prejdéte na nasledujici obrazovku. Vyska pfi¢niku se automaticky upravi pro

vyhledavani cil(. Hodnota vy3ky jizdy se automaticky zobrazi v odpovidajicim vstupnim poli.
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g Venicle Ride Height Measurement
Inspection
& Preparation 1. Ensure that the fuel, the engine coolant,
‘Work and the lubricant are full. Hand tools, mats,
" o spare tire and jack are n their dedicated
1, Compensation locations;
@ 2. Install the ride helght targets to measure
® he rde height H (from the wheel arch to
the center of the rim)
d Front e height diffemn /
Omm ‘{’
£ . ;
[
»
ntride height H
s nin the range of 376-396 mm.
Reports o e S W i
_ porslon P — height H should be within the
B ExitAllgnment range of 274-394 mm. Al the values are
Aisan Cihecuion chack foc darmaoed
VIN:
Isrno Unit Setting | Camera Use Tape Next

) J |
Obrazek 5-41 Méfeni vysky jizdy s cilovou hodnotou vysky jizdy
3. Oznaceno uhly naklonu

U vozidel (napf. Mercedes-Benz) je vySka jizdy udavana uhly naklonu.
Pomoci senzoru sklonu (pro Mercedes-Benz) zméfte Uhly nadklonu odpovidajicich
komponent podvozku a zadejte Uhly naklonu do pfislusného vstupniho pole.

Vehicle i i
D jngpection || s Ride Heloht Measiwement,

i Inclinometer not
a4 Fpenen 2y koret o

T3, Compensation
e —— 5 @ ' s

[ Exit Alignment

VIN:
Info: Next
SN

Obrazek 5-42 Méreni a zadani Ghld naklonu

Pokud pouZivate ru¢ni sklonomér (neni soucasti dodavky; pro zakoupeni kontaktujte
mistniho prodejce) k mé&Feni vy3sky jizdy, pfipojte zafizeni k tabletu, jak je zndzornéno na
obrazku niZe. Stisknutim tlacitka OK zmé&rte uhel nadklonu. Ru¢ni sklonomér automaticky
nahraje data do tabletu.
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Obrazek 5-43 Pfipojeni ru¢niho sklonoméru

5.4.3 Odskodnéni

Tato funkce se pouziva hlavné ke kompenzaci chyb zptsobenych pfi instalaci nastrojd, jako je napfiklad upinaci
klesté na kolo (upinaci kleSté na rafek/upinaci kleSté na pneumatiku) a terc.

@ POZNAMKA

Pokud se b&hem kompenzace odstrani nebo uvolni svorka kola (svorka rafku/svorka

pneumatiky) nebo ter¢, bude to mit za nasledek nepresné vysledky méreni. V takovém
pfipadé provedte kompenzaci znovu.

B&hem kompenzace nezakryvejte cil .

5.4.3.1 Kompenzace valeni

1. Postupujte podle pokyn( zobrazenych na tabletu a provedte nasledujici pfipravy:
VloZte koliky oto¢né/kluzné desky a nainstalujte mdstek oto¢né desky.

Umistéte vozidlo na stojan pro méfeni geometrie a zajistéte kola kliny, aby se
zabranilo pohybu.

Jedte vpred, zablokujte volant, zafadte neutral a uvolnéte parkovaci brzdu.

Nainstalujte objimky kol (objimky rafk{) a terce (pokud nebyly dfive nainstalovany).
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0B Vehicle

Inspection

Preparation
& o

o1, Compensation

Insert tumplate/slip plate pins and
install turplate bridge.

n 4

B Reports
Install the wheel clamps and targets
[ Exit Alignment (if not previously msmll.d’)
VIN:

Compensation Preparation

Rolling Compensation Compensation Completion

£
2

Drive the vehicle on the alignment

Steer ahead, lock steering wheel,
rack and place the wheel chocks t.. i

place transmission in neutral, rele...

Lifting
.Wu”

Obrazek 5-44 Pripravy pro kompenzaci odvalovani (pouZijte svorku na rafky)

)

POZNAMKA 1. PFi najizdéni vozidla na vytah by méla byt vzdalenost od mostu toény ke kazdému kolu stejna a predni kolo vozidla by

se mélo zastavit uprosted otocné desky.

2. Chcete-li nainstalovat objimku kola (objimku rafku) a zaméfit kolo, prectéte si podrobnosti v ¢asti Zaméreni .

2. Klepnéte na Dal3i. VySka pri¢niku se automaticky upravi pro vyhledavani cil(i. Poté postupujte podle

pokynt zobrazenych na tabletu a zatlacte vozidlo dozadu a doptedu, abyste dokon¢ili kompenzaci.

@ Venicle Compensation Preparation

Inspection

Compensation Completion

Rolling Compensation

'

: * Move the rear wheel chock

! Preparation
2 Work

o=

@)

N Glte

alignment

Reports

[» Exit Alignment

: r'@rl
'y

backward for about 30 cm;
* Push the vehicle in the
direction indicated by the

VIN:
Info:
SN

(:a-neraJ M%w\{ Next

Obrazek 5-45 Spusténi kompenzace odvalovani 1 (PouZiti svorky rafku)
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5[ Vehicle | Compensation Preparation Rolling Compensation Compensation Completion

Inspection
G = H 53 * Stop pushing the vehicle,
please wait...

Preparation
& vk

@ Castersal ' @ '
=5 Measured
EE fesutt |

% o= n STOP

Post-alignment
B piagnosis
@) AoAs

Calibration
Reports

[® Exit Alignment
VIN:
Info:
SN
L

Camera l n_mu}l Next
|

Obrazek 5-46 Spusténi kompenzace odvalovani 2 (pouZiti svorky na rafku)

e) Vehicle Compensation Preparation Rolling Compensation Compensation Completion

Inspection

= ’ | * Push the vehicle in the
direction indicated by the
arrow.

& xnmiaranon

@ Ccaster/sal . .
== Measured
== Result
X
Poﬂ-allmment
B piagosie
ADAS
Calibration
B Reports

B Exit Alignment

VIN:

Info: Cami Lifting

= — ) —
J

Obrazek 5-47 Spustenl kompenzace odvalovani 3 (pouZiti svorky na rafku)

Innpenloﬂ

* Stop pushing the vehicle,
& ‘l;‘vr;pkamhnn e PP 9

please wait...

@ caster/sal

g5 Measured
EE fesut |

& Alignment
X n
a Post-alignment

Diagnosis

ADAS
Calibration

Reports

[ Exit Alignment

VIN:
Infor Lifting
SN | Camera J Lw_u‘ { Next

Obrazek 5-48 Spusténi kompenzace odvalovani 4 (PouZiti svorky rafku)
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POZNAMKA P¥i tlageni vozidla se nedotykejte svorek kol a ter&(.

3. Po dokonceni kompenzace se tablet zobrazi na dalSi obrazovce.
automaticky. Postupujte podle obrazku na tabletu a umistéte kliny pod kolo do pfedni a

zadni ¢asti, abyste zabranili jeho pohybu.

Vehicle Compensation Preparation Rolling Compensation CGompensation Completion

B jnspection

& Preparation
2 Work

=

@ Caster/sAl

5 Measured
i
=2 Resut

& Alignment
X o n
= Post-alignment

Diagnosis

ADAS
Calibration P chocks to prevent

Reports
[ Exit Alignment

VIN:
Next

Into;
SN

Obrézek 5-49 Kompletni kompenzace odvalovani (pouZijte svorku rafku)

5.4.3.2 Kompenzace zvedani
1. Postupujte podle pokyn( na tabletu a dokoncete pfipravu:
Jedte dopredu, zablokujte volant, zafadte neutral a uvolnéte
parkovaci brzda.
Zvednéte vozidlo.

Nainstalujte objimky kol (objimky rafkd) a terce (pokud nebyly dfive nainstalovany).

Inspection

& Preparation
2 Work
)
o -
@ Caster/SAl o) ' a 2 - 3
] A q I
== Measured : *
22 Resutt A
¢ Alignment .
o e n &
4

Install the wheel clamps and targets

{5 Postalignment
Diagnosis Steer ahead, lock steering wheel, Raise the vehicle.
place transmission in neutral, (if not previously Installed)
o, [|hi====2
Reports
[ Exit Alignment

VIN:

Info: Rolling
Compensation \ Next

i |

SN

Obrézek 5-50 Priprava kompenzace zvedani (pouZijte objimku na rafku)
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2. Klepnéte na Dal3i. Vyska pri¢niku se automaticky upravi pro vyhledavani cild.
Poté postupujte podle pokynt zobrazenych na tabletu a otocte pneumatiku do sbérného prostoru.

') Vehicle | Compensation Preparation Lifting Compensation Compensation Completion

Inspection
* Please rotate the tire to the

g | @ - - =
Work collection range.
= -
@ Caster/sal 4 ‘\ ' @ ' " 4
== Measured - -
=2 Result |

& Alignment
& o n
a Post-alignment

Diagnosis
ADAS \
Calibration 4 I‘ . "

By Reports

Automatically searching for the targets

[ Exit Alignment

VIN:
Info: Rolling
g . (G

Obrazek 5-51 Spusténi kompenzace zvedani 1 (pouZiti objimky rafku)

7E) Vehicle Compensation Preparation Lifting Compensation Compensation Completion

Inspection
- *Please rotate the tire to the

& Prepeaton e = .
Work collection range.

)
S oo il @ b :
m i | .
Jj

& Alignment

X A n

Q Post-alignment
Diagnosis
ADAS 3
Calibration

Reports

3

[ Exit Alignment

VIN:
Info: Rolling
o me“w 'n\l Next

Obrézek 5-52 Spusténi kompenzace zvedani 2 (poufZiti objimky rafku)



e} Vehicle Compensation Preparation Lifting Compensation Compensation Completion

Inspection
* Please rotate the tire to the
collection range.

& Drepanion @

199
- -

Measured
Result

& Alignment 1
o n
Post-alignment 1

= Diagnosis
ADAS 2
Calibration

B Rreports
[ Exit Alignment

Info:

VIN
Rolling
SN: Camera | e_,___“ Next

Obrézek 5-53 Spusténi kompenzace zvedani 3 (poufZiti objimky na rafku)

ehicle Compensation Preparation Lifting Compensation CGompensation Completion

* Please rotate the tire to the
collection range.

[
& Prevaraton c
Work

¢
-

I+

@)

Caster/SAl .l

Measured

173,
Result . >I
% s n
a Post-alignment

-

Diagnosis
o 1 \,.
Reports .

[ Exit Alignment

VN

Info: Rolling

o | Camera | MN”\I Next
L

Obrézek 5-54 Spusténi kompenzace zvedani 4 (poufZiti objimky rafku)

3. Po dokon¢eni kompenzace se tablet automaticky zobrazi na nasledujici obrazovce. Postupujte podle

pokynli zobrazenych na tabletu a provedte nésledujici operace:

Odstrarnite ¢epy otocné desky/kluzné desky a odstrarite mistek otocné desky.

Spustte kola doll a nechte vozidlo poskoit.

Umistéte kliny pod kola, abyste zabranili pohybu vozidla.
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e} Ve'"de‘ Compensation Preparation
Inspection SR ieespinie's g St vy R RS e st e S

& Preparation
2 Work

=

@ Caster/sal

55 Measured
== Result

& Alignment
N Guide

a Post-alignment
Diagnosis Remove tumplate/slip plate pins Lower the wheels and jounce the Place wheel chocks to prevent
—— and remove tumplate bridge. vehicle. vehicle movement.

Calibration
g Reports
[® Exit Alignment

VIN:
Info: Next

SN:
|

Obrézek 5-55 Kompletni kompenzace zvedani (pouzijte objimku na rafku)

@ POZNAMKA

PFed spusténim vozidla se ujistéte, Ze Ctyfi tere instalované na kolech jsou v roviné.
Pokud cile nejsou v rovin€, mohou byt nepfiznivé ovlivnény jak nasledné namérené vysledky,
tak i vysledky geometrie kol.

Pfed spusténim vozidla dolll je nutné odstranit oto¢nou desku, ¢epy posuvné desky a mUstek oto¢né desky. Jinak

mohou byt vysledky méfeni nepfesné v dlsledku nepfirozené sily plsobici na vozidlo.

PFed spusténim vozidla s nim zatFeste, aby se komponenty podvozku

rovnomérné namahané.

5.4.4 Méreni uhlu Caster/SAI/IA

Tato funkce umoZzfiuje méfeni Uhlu odklonu kol (Caster), Ghlu sklonu osy Fizeni (SAI), Uhlu natoceni
kol (IA), sbihavosti kol v zatackach a maximalniho Uhlu Fizeni. M&Feni téchto Uhld usnadiuje
identifikaci potencialnich problém0 v prednim zavéseni a systému Fizeni vozidla.

5.4.4.1 Vybér Uhlu méreni

a) Uhel Caster, Ghel SAI a Gihel IA se mé&Fi standardné.

b) Vyberte sbihavost pfi zataceni pro méfeni Ghlu Caster, Ghlu SAI Ghlu IA a sbihavosti.

spolecné se stFidaji.

c) Vyberte maximalni Ghel Fizeni pro méreni Uhlu Caster, Ghlu SAI, Ghlu IA,
a maximalni dhel Fizeni spolecné.

d) Vyberte sbihavost v zatackach i maximalni Ghel fizeni pro sou¢asné méreni thlu Caster, Ghlu
SAI uhlu IA, sbihavosti v zatackach a maximalniho Uhlu fizeni.
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Vehicle
L] Inspection

\6"

Caster/SAl
Select measurement angle:

V' Caster/SAI/IA
Toe-out on tums

Maximum steering angle

= =
Preparation N

4 = ‘ j “ ' <

&, Compensation i A - 4— S
o

== Measured
=2 Result

& Alignment
ok N n
a Post-alignment

Diagnosis

Start the vehicle. Fully depress the
brake pedal and install the brake p..

Remove the steering wheel holder to
ensure that the steering wheel can...

ADAS

Calibration
B Reports
Remove turnplate/slip plate pins
[ Exit Alignment and remove turnplate bridge.
VIN:
Next

nfo,
EN
I

Obrazek 5-56 Méreni Caster/SAI/IA

5.4.4.2 Pfiprava pro méfeni uhlu
Postupujte podle pokynl zobrazenych na tabletu a provedte nasledujici operace:
1. Sejméte drzak volantu, abyste se ujistili, Ze je moZné volantem otécet.

2. Nastartujte vozidlo. Uplné selapnéte brzdovy pedal a nainstalujte se$lapavaci pedal brzdového pedalu.

Zastavte vozidlo.
3. Odstrante koliky oto¢né/posuvné desky a odstrarnte mustek otocného talife.
4. Nainstalujte Sirokouhlé ter¢e na predni kola (Tento krok je nutny pouze pfi méreni

maximalni Ghel fizeni).

@ POZNAMKA

Pokud je seSlapavac brzdového pedalu nainstalovén bez nastartovani vozidla, brzdy se spravné

nezablokuji, coZ mGZe vést k nepfesnym namérenym Gdajam.
Namérené vysledky sbihavosti v zatackach a maximalniho Ghlu Fizeni se zobrazi v seznamech vysledkd v

sekci Namérené vysledky.

5.4.4.3 MéFeni pocatecniho Uhlu

Po Uspé&Sném provedeni vySe uvedenych pfiprav klepnéte na tlacitko Dal3i pro zahajeni méreni Uhlu. Poté
postupujte podle pokynt zobrazenych na tabletu a otacejte volantem doleva nebo doprava pro nastaveni
rozsahu sbéru krok za krokem. Po dokonéeni méFeni se automaticky zobrazi sekce Naméreny vysledek.

5.4.5 Naméreny vysledek

Tato sekce umoznuje nasledujici funkce:

1. Zobrazte namérené vysledky pro sbihavost, odklon, zaklon, hodnotu symetrie, Uhel naklanéni atd.
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2. Zobrazte a upravte specifikace kol.

5.4.5.1 Grafické znazornéni vysledku

i@ ‘Vehicle Graphical Result
Inspection
E——— A=
¥
:

Preparation
,A ‘Work
%, Compensation

@ Costersa

Measured
EE
== Result

& Alignment
~N Guide

= Post-alignment

Wiheels straight ahead
0.01°

Total toe

Diagnosis
o 002 o |
Reports ———
B ExitAignment B

G T e R

SN

Obrazek 5-57 Obrazovka s vysledky méFeni (grafické znazornéni vysledkd)

a) Klepnéte na jeden obrazek na obrazovce a vybrany obrazek se pfiblizi.

Left rear toe

Obrazek 5-58 Priblizeni obrazu

b) Klepnutim na ttko na vy3e uvedené obrazovce oteviete obrazovku s prdvodcem Gpravami. Zobrazi se privodce pro

vybrany snimek; provedte tpravy podle pokynt na obrazovce. Po dokonéeni Gprav klepnutim ukonlete obrazovku

X

s priivodcem Upravami.

) Klepnutim na tlacitka, napﬁ'klﬂa‘ve stfedni ¢asti obrazovky, zobrazite parametr
Popisy. Podrobnosti viz glosar .

d) Klepnutim na tlacitka, jako naﬂ#&lad na pravé strané obrazovky, zobrazite graficky vysledek
- zadni strana, graficky vysledek - pfedni strana, graficky vysledek - hodnota symetrie a

graficky vysledek - odvalovaci priimér.
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e) Klepnéte na DalSi mé&Feni pro provedeni méfeni kormidelniho pohybu. Viz
DalSi méreni.

f) Klepnéte na Pokrocilé nastaveni > Zvednout vozidlo pro zvednuti vozidla a jeho sefizeni.
Viz Zvedani vozidla.

g) Klepnéte na Pokrocilé nastaveni > Nastaveni odklopeni kola a odstrarite vozidlo pro

nastaveni. Viz Nastaveni volantu.

h) Klepnutim na tlacitko Fotoaparat zkontrolujete provozni stav kamer.

0 }/ehicle( Camera Image Preview
nspection

Preparation Self-calibrating
& Vo B comera

> = x camer
- 2
i, Compensation
@ caster/sa
=z Measured

\s Alignment 5 &
P £ target target
Guide o] @k

camera mera

£ Postalignment
Diagnosis

ADAS
Calibration

B Reports

LR target RR target
[ Exit Alignment B camerd @ Camers

Abnormal

O Normal target dots [ Enabled camera [t
Description ~ Single View ESC

Description

® :‘;:gg:’ggl;ﬂfe‘*” 31 Not enabled camera

Obrazek 5-59 Obrazovka nahledu obrazu z kamery

Tlacitko Fotoaparat je kdykoli k dispozici pro kontrolu provozniho stavu

kamery a jeho funk&nost neni omezena na aktudini obrazovku.

Klepnutim na Popis zobrazite vysvétleni jednotlivych ikon zobrazenych na obrazovce.
Podrobnosti naleznete v Tabulce 4-1 Popisy kamer .

Klepnutim na Cely nahled nebo Jednoduchy nahled prepnete zplsob nahledu fotoaparatu.
obraz.

Klepnutim na klavesu ESC ukoncite obrazovku Néhled snimku z fotoaparatu.

i) Klepnutim na UlozZit pfed opravou uloZite méfeni pred zarovndnim. Poté
Tablet vas upozorni a zeptd se, zda jej chcete prepsat.

j) Klepnutim na PIna tolerance nebo Polovi¢ni tolerance prepnéte rezim grafického zobrazeni.
PIna tolerance: odpovida toleranci specifikace originalniho dilu.
Polovi¢ni tolerance: polovina tolerance specifikace originalniho dilu.
k) Klepnutim na Nastaveni jednotek prepnéte jednotky.

1) Klepnutim na tlacitko Dal3i vstoupite do sekce Priivodce zarovnanim.
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5.4.5.2 Dalsi méreni

Tato funkce funguje tak, Ze zveda vozidlo, ¢imZ simuluje pohyb odpruzeni béhem reélné jizdy, a
shromazduje data o Uhlu sbihavosti a odklonu kol, aby identifikovala potencidlni problémy s fizenim na

nerovnostech.
Pro provedeni méfeni narazu fizeni

1. Klepnéte na Dal3i méfeni na obrazovce Naméreny vysledek pro zobrazeni pfislusnych

informace o fizeni na nerovném povrchu. Poté klepnéte na OK.

Bump Steer

Bump steer definition

The bump steer refers to the toe change when the suspension
compresses or rebounds.

Influence of bump steer on vehicle control

1. When the vehicle is driving on an uneven road, the
will keep and resulting in

excessive bump steer, which can lead to unstable steering or
even undesired steering.

2. When the vehicle is braking, the center of gravity leans
forward. Excessive bump steer can cause the vehicle to fail to
stop in a straight line or the vehicle direction to become
unstable during braking.

Obréazek 5-60 Rizeni na nerovném povrchu
2. Pripravte se na méreni podle pokynl zobrazenych na tabletu.
1) Jedte dopredu a zablokujte volant vozidla.

2) Nainstalujte snimac vysky jizdy.

3) Odstraiite ¢epy otocné desky/kluzné desky a odstrarite mistek oto¢né desky.

Vehicle Bump Steer J
ED jnspection
Q Preparation

Work
— 5 Wheels straight ahesd
1y Compensation .00 [
@ Caster/SAl

"

sz Measured
Result

& Alignment
% o n
& Postalignment R

Diagnosis

ADAS
Calibration Steer ahead and lock the steering

Reports
[ Exit Alignment

VIN:

o= Next
Obrézek 5-61 Pfiprava méreni 1
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Lower Vehicle

Preparation Raise Vehicle

Measured Result
Preparation
& Vo
+¥, Compensation

Install the ride height target.

Obrazek 5-62 Priprava méfeni 2

3. Postupujte podle pokyn(ll zobrazenych na tabletu a zvedejte vozidlo, dokud vyska jizdy

nedosahne zeleného rozsahu. Po dokonceni sbéru dat se tablet automaticky prepne
na obrazovku spousténi vozidla.

Preparation Raise Vehicle Lower Vehicle

Measured Result
& Prever * Collecting data, please wait...
4 Work

5 Compens

[ Exit Alignment

VIN:
Is": Camera J Cancel Next

Obrazek 5-63 Zvedani vozidla 1
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e Preparation Raise Vehicle Lower Vehicle Measured Result

& Freperation *Raise the vehicle so that the ride
2 2 1 4
isti height is within the green range;
", Compensation *During the entire process,
o=y 4 4 ensure the tires are not raised off
(@ Caster/SAl the turnplates.
® Gatbraion Sl s
Aot
[ Exit Alignment
VIN:
o Camera  Cancel Next

Obrazek 5-64 Zvedani vozidla 2

Raise Vehicle Lower Vehicle Measured Result

* Raise the vehicle so that the ride
height is within the green range;

* During the entire process,
ensure the tires are not raised off

3 ; 3 the turnplates.
( L = i

430mm t 430mm
B reports

[ Exit Alignment

VIN:
Info:
SN

Camera Cancel Next

Obrazek 5-65 Zvedani vozidla 3
D O Messured Resuit

* Raise the vehicle so that the ride

height is within the green range;
'3} compensation *During the entire process,
2 2 ensure the tires are not raised off

the turnplates.

440mm 440 mm

Camera Cancel Next
|

Obrazek 5-66 Zvedani vozidla 4
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Measured Result

0 h’ ) Lower Vehicle
& :‘,,jﬁ_,,;._ on = R‘aise. the vghicle so that the ride
height is within the green range;
* During the entire process,
'I 'I ensure the tires are not raised off
the turnplates.

W\
it 4 Y

is
450mm t 450 mm

B reports
[ Exit Alignment

VIN:
Ll Camera Cancel Next
& i | | |

Obrazek 5-67 Zvedani vozidla 5

4. Spustte vozidlo dolG a nechte ho poskocit.

Preparation Raise Vehicle Lower Vehicle Measured Result

Lower the vehicle and jounce the vehicle.

Obrazek 5-68 Spusténi vozidla

5. Poté klepnutim na tlagitko Dal3i zobrazte namérené vysledky. Klepnutim na tlagitko Napovéda k Upravam si mlzete

zobrazit navrhy na Upravy a podle pokynd upravit Fizeni bump steer.
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F[) Yehicle Preparation i Raise Vehicle Lower Vehicle Measured Result
Inspection . e— = e it z
& Preperstion |
4 Work Correlation between ride height and front toe Correlation between ride height and front camber
%2 Compensation |l 500mm 500mm
|| 490mm 490mm
& Costersa || 480mm 480mm
470mm 470mm
leasured 460mm 460mm
osult || 4somm 450mm
5§ Algnment 440mm 440mm
£V Guide 30mm 430mm
(= Postalignment 420mm 420mm
|
Diagnosis 410mm 410mm
@ 2oAs | | 400mm 400mm
Calibration | 050° -025° 000" 025 050° 075 1.00 060" -0.40° -020° 000° 020° 040° 0.60°
Reports — Leftfronttoe  — Right front toe Specifiedrange  _ Left front __ Right front Specified range
| camber camber
B Exit Alignment

VIN Adj Save Bump
f - Adjustment Steer Repeat
ls"Nfl Measurement w D“"" e

Bump Steer

Step
1. Remove the steering tie rod;
2. Replace the bump steer kit;

3. Increase or decrease the shims at the tie rod end to adjust the
bump steer.

Obréazek 5-70 Obrazovka napovédy k nastaveni
5.4.5.3 Zvednuti vozidla

Tato funkce se tyka vozidel, ktera je tfeba zvednout pro nastaveni parametri geometrie kol.

Zvednout vozidlo
1. Na obrazovce Naméreny vysledek klepnéte na Pokrocilé nastaveni > Zvednout vozidlo .
2. Pro zvedani vozidla postupujte podle pokynd na tabletu:
1) Nastavte volant do stfedni polohy. Zablokujte volant.
2) Nastartujte motor, nainstalujte stlacovaci tlacitko brzdového pedélu a poté vypnéte motor.

3) Zvednéte vozidlo a zajistéte zvedak.
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Raise Vehicle Start Adjustment Lower Vehicle
S = "
1 . 2 ¢ 3
i -»" ¢ iy
- -~
25
Set the steering wheel at center Start the engine, install the brake Raise the vehicle and lock the lift.
position. Lock the steering wheel. pedal depressor and then stop the
engine.
VIN:
bl Camera Exit Next

Obrazek 5-71 Zvedani vozidla

3. Po zvednuti vozidla a uzamceni zvedaku klepnéte na tlacitko Dalsi pro shromazdovani dat a tablet se

pFepne na obrazovku Spustit nastaveni. Klepnutim na tlacitko DalSi provedete nastaveni a tablet se
automaticky prepne na obrazovku Spustit vozidlo.

SniZeni vysky vozidla
1. Spustte vozidlo dold podle pokyn( na obrazovce.
1) Odstraiite ¢epy oto¢né desky/kluzné desky a odstrarite mustek oto¢né desky.
2) Spustte kola doll a nechte vozidlo poskocit.

3) Umistéte kliny pod kola, abyste zabranili pohybu vozidla.

Raise Vehicle

Start Adjustment Lower Vehicle

Remove tumplate/slip plate pins Lower the wheels and jounce the Place wheel chocks 10 prevent
and remove tumplate bridge. vehicle. vehicle movement.

Done

Obréazek 5-72 Spusténi vozidla

2. Po spusténi vozidla klepnéte na Hotovo. Tablet se vrati do reZimu Naméreno
Obrazovka s vysledky.
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5.4.5.4 Seftizeni volného kola

Tato funkce se tyka vozidel, u kterych je nutné demontovat kola, aby se sefidily parametry geometrie
kol.

Zvednout vozidlo

1. Klepnéte na Pokrocilé nastaveni > Nastaveni vypnuti kola na naméreném vysledku
obrazovka.

2. Pro zvedani vozidla postupujte podle pokyn( na tabletu:
1) Nastavte volant do stfedni polohy. Zablokujte volant.

2) Nastartujte motor, nainstalujte stlacovaci tlacitko brzdového pedélu a poté vypnéte motor.

3) Zvednéte vozidlo a zajistéte zvedak.

Raise Vehicle Remove Wheel Start Adjustment Install Wheel

-
Set the steering wheel at center Start the engine, install the brake Raise the vehicle and lock the lift.
position. Lock the steering wheel. pedal depressor and then stop the
engine.
[ Exit Alignment
VIN
ot Camera Exit Next

Obrazek 5-73 Zvedani vozidla

3. Po zvednuti vozidla a uzamceni zvedaku klepnéte na tlacitko DalSi pro sbér dat. Poté
Tablet se zobrazi na obrazovce Odebrat kolo.

Demontéz kola
1. Po zvednuti vozidla postupujte podle pokynt na obrazovce a demontuijte kola:
1) Odstrarfite upinaci prvky kol (upinaci prvky rafku) a terce.
2) Demontuijte kola.

3) Nainstalujte adaptéry ndboje a terce.
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p Lower Vehicle

"

Y Y

Remove the wheel clamps and
targets.

[ Exit Alignment

VIN:
Info:
SN

Obrazek 5-74 Demontaz kola

Remove the wheels. Install the hub adapters and
targets.

Exit Next

2. Po demontazi kol klepnéte na tlacitko DalSi pro shromazdovani dat a tablet se pfepne
na obrazovku Spustit nastaveni. Klepnutim na tlacitko Dal3i na obrazovce provedte

nastaveni a tablet se automaticky prfepne na obrazovku Instalovat kolo.

Instalace kola
1. Nainstalujte kolecka podle pokyn( na obrazovce:
1) Odstrarite terCe a adaptéry naboje.
2) Nainstalujte kola.

3) Nainstalujte objimky kol (objimky rafkd) a terce.

4) Demontuijte seslapavaci mechanismus brzdového pedalu.

Pj Vehicle Raise Vehicle
Bor 1 " 2
[ K, / » \JIf
1, Compensat R4 /10& b

Install the wheels.

Remove the brake pedal depressor.
[ Exit Alignment

VIN:
Info
SN

Obrazek 5-75 Instalace kola

Install the wheel clamps and
targets.

Exit Next

2. Po instalaci kol klepnéte na tlacitko DalSi pro vstup na obrazovku Recompensate (Dokompenzace).
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Pro provedeni rekompenzace zvedani

1. Vyska pricky se automaticky upravi pro vyhledavani cild.

Poté postupuijte podle pokyn(i zobrazenych na tabletu a oto¢te pneumatiku do sbérného prostoru.

* Please rotate the tire to the
collection range.

N Camera Exit { Next
L 8 |

Obrazek 5-76 Spusténi kompenzace zvedani 1

(4] = ] * Please rotate the tire to the

: ln Jj :
3 l\. Jj 3

[ Exit Alignment
SN Camera Exit { Next

Obrazek 5-77 Spusténi kompenzace zvedani 2
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Raise Vehicle Remove Wheel Start Adjustment Install Wheel Lower Vehicle

= u

‘ 2 rl‘ ’\1 2

N Camera Exit Next

* Please rotate the tire to the
collection range.

[ Exit Alignment

Obrazek 5-78 Spusténi kompenzace zvedani 3

(] = y ] *Please rotate the tire to the
collection range.

Obrazek 5-79 Spusténi kompenzace zvedani 4

2. Po dokonceni sbéru se na tabletu zobrazi obrazovka Spodni ¢ast vozidla
automaticky.

Snizeni vysky vozidla
1. Spustte vozidlo doll podle pokyn(i na obrazovce:
1) Nainstalujte seSlapavac brzdového pedalu.
2) Odstrarite ¢epy ototné desky/kluzné desky a odstraiite mistek oto¢né desky.
3) Spustte kola dold a nechte vozidlo poskodit.

4) Umistéte kliny pod kola, abyste zabranili pohybu vozidla.
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Recompensate Lower Vehicle

Install Wheel

Raise Vehicle Remove Wheel

Start Adjustment

Remove turplate/slip plate pins
and remove tumnplate bridge.

Lower the wheels and jounce the
vehicle.

Place wheel chocks to prevent
vehicle movernent.

Done

Obrézek 5-80 Spusténi vozidla

2. Po spusténi vozidla klepnéte na Hotovo a tablet se vrati do rezimu Naméreno

Obrazovka s vysledky.
5.4.5.5 Seznam vysledkd

Vysledky Ize také zobrazit ve formatu seznamu. Seznam si miZete uloZit pfed nastavenim geometrie

kol.
Inspection
Front ax Right Front axl easured
& Preparation
Work Toe 00 Total toe 08
134 Compensation || Camber 00 0.02 Cross camber o+
— Caster Cross caster 0
@ Caster/SAl
SAl Cross SAl
ES r::ushm 1A 1.29° 1.18° Set back 0.01*
& Alignment e-out on turns Wheels straight ahead
N Guide
ft maximum steer
f= Postalignment
Diagnosis Right maximum steer 7 =
ADAS Ride height 380 mm 380 mm = -
Calibration
; Right ]
Reports = 190° 187 Total toe 03
[ Exit Alignment Camber ( 02 Cross camber
VIN
Infor Gk Save Before Half Unit Setting N
i | | | |

SN | |

Obrazek 5-81 Obrazovka s vysledky méreni (seznam vysledk()

5.4.6 Prlivodce zarovnanim
V ¢asti Privodce sefizenim kol jsou podrobné postupy sefizeni s ilustracemi na obrazovce usnadnény

a rychlejsi.
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@ POZNAMKA

1. B€hem se¥izeni sbihavosti pfednich kol podporuji nékteré modely vozidel jak normalni reZim, tak i rezim navadéni.

ReZim navadéni je ve vychozim nastaveni povolen. Klepnutim na kterykoli z rezim{ muZete mezi nimi podle potfeby
prepinat.

2. Aby se snizil vliv jinych Gprav vyrovnani na predni kolecko,
Pfed nastavenim predniho rejdu znovu zmérte Ghel rejdu.

5.4.6.1 Postupy zarovnani

V souladu s pozadavky procesu OE budou poskytnuty podrobné a Uplné postupy sefizeni
geometrie, které vdm pomohou sefidit specifikace kol.

PPTT "W - .... N e r——
a1,

¥ Y
& Peeveton || (T X TS
%, Compensation
Rear camber v
@ Ccaster/sal —
== Measured
== Result
Alignment cified vaiue (the maximum adjustment range Bis 135 10 the left of right from
‘N Guide e center posit bolt B anymare, otherwi will be damaged),
& Postalignment 3 Tighten the nut Ato 95 Nm
Diagnosis
@ ADAS
Calibration
B Reports
[ Exit Alignment B
VIN
Info: Advanced c Half Next
SN Adjustment Tolerance

Obrézek 5-82 Obrazovka postupl Upravy parametr( 1

a) Pro dokonceni Uprav viech parametrd geometrie kol postupuijte podle postupu
zobrazeného v horni €asti hlavni obrazovky. Pofadi nastaveni je zadsadni; nedodrzeni
uvedeného poradi (odklon zadnich kol -> sbihavost zadnich kol -> sbihavost pfednich
kol -> sbihavost prednich kol -> vysledek geometrie) povede k nadbytec¢nym operacim.

b) Zkontrolujte ¢ervené zvyraznéné obrazky na obrazovce a provedte Upravy podle pokynd
na obrazovce. Jakmile jsou parametry Uhlu nastaveny na spravné hodnoty, ¢ervena
zvyraznéni se zméni na zelend. Klepnutim na tlacitko Dal$i upravte zbyvajici parametry
stejnym zplsobem.

¢) U nékterych specifikaci kol proces originalniho vybaveni neposkytuje metodu nastaveni
a tablet zobrazi rozhrani uvedené nize.
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Front Camber Front Caster Front Toe Alignment Resuit

[ A
T

') Vehicle ng Rear Camber Rear Toe
Inspection

& Prevaratin
4 Work

- .
+¥, Compensation Front caster

@ Caster/sal

The vehicle manufacturer does not provide an adjustment method.

e Allgoment n @) Other adjustment methods

Guide
For some models, the availabie kits and tools, and the cormesponding adjustment methods can be found I the website below.

a Post-alignment
Diagnosis Warming AUTEL Is not responsibie for the content and authentichty of the webisite below, Please pay due allention to the safety of your
account and property.

ADAS
Calibration Website: https://spcalions

Reports

[ Exit Alignment

VIN:
Advanced Recheck Camera

e {Ag-mumj: Caster J'm:‘:m” hext.

SN

Obrézek 5-83 Obrazovka postupl Upravy parametr(i 2

d) Po dokonéeni vSech Uprav specifikaci kola klepnéte na tlacitko DalSi pro vstup na obrazovku Vysledek
nastaveni. Zkontrolujte barvu obrazku (u vysledk( nastaveni) a ujistéte se, Ze viechny obrazky jsou

zelené. V opacném pripadé je nutné nastaveni provést znovu.

4 Vehicke ng Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Caster Front Toe w
Inspection
Camber i!
-0.07° [

Preparation
@ viork

- B
o1, Compensation
{y Postalignment n l

@ caster/sa

Diagnosis - o
— ‘i‘_' Total toe
Calibration —
Reports H a > ThARt Sngie
-1.88°
[ Exit Alignment —

VIN:
Info:
SN

Obrazek 5-84 Obrazovka s vysledky zarovnani

5.4.6.2 ReZim navadéni na predni sbihavosti
U nékterych modell vozidel jsou pro nastaveni sbihavosti pfednich kol k dispozici dva rezimy: rezim s
navadénim a normalni reZim. ReZzim s navadénim poskytuje podrobné pokyny pro zajisténi jednodussiho a

efektivnéjsiho pracovniho postupu a je nastaven ve vychozim nastaveni.

V reZimu navadéni existuji Ctyri kroky pro nastaveni pfedni sbihavosti: pfiprava, nastaveni pravé spojovaci

tyce, nastaveni levé spojovaci tyce a centralni Fizeni.

1. Postupujte podle pokyn( zobrazenych na tabletu a provedte nasledujici pFipravy:

1) Nastavte volant do stfedni polohy (doporucuje se volant v roving).
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2) Nastartujte motor, nainstalujte stlacovaci tlacitko brzdového pedalu a poté vypnéte motor.

)

POZNAMKA Pokud je se3lapéavac brzdového pedalu nainstalovan bez nastartovani vozidla, méFeni bude v diisledku odeméenych brzd

nepresné.
e} Vehicle ng Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Caster Alignment Result
Inspection
Center steefing

Adjust left tie rod

Adjust right tie rod

P Preparation
2 Work =

*3! Compensation

0
[
@ Caster/sal

Measured
Result

Alignment
4% Gui

(= Postalignment

Diagnosis
ADAS -
Calibration Set the steering wheel at center position (A steering Start the engine, install the brake pedal depressor
wheel level is recommended). and ine.
Reports
[ Exit Alignment
VIN:
Mode Next

Info:
SN

Obrazek 5-85 Priprava nastaveni sbihavosti pfedni nohy
2. Klepnéte na tlacitko Dal3i pro shromaZdovani dat a podle pokynd na obrazovce upravte pravou spojovaci ty€.
1) Povolte pojistnou matici a nastavte pravou tahlo fizeni do toleran¢niho rozsahu.
2) Pohybujte predni ¢asti vozidla, abyste vSechny spodni komponenty umistili do jejich pfirozené polohy.

postaveni.

3) Utdhnéte pojistnou matici.

Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Caster Alignment Result

Vehicle ng
#D ngpection

P artn Preparation Adjustrighttierod — Adj Center steering
& vio -

-
Compensation

5N
@ Caster/sAl

Measured
Result

Alignment
Guide

{ Postalignment

Diagnosis
ADAS
Calibration
Reports
Loosen the lock nut and adjust the Jounce the front part of the vehicle Tighten the lock nut.
right tie rod to the tolerance range. to set all bottom companents in
[® Exit Alignment natural status.
VIN:
Into Normal Half
Mode | Canea | Tolerance | Nt

SN
Obrazek 5-86 Sefizeni pravé spojovaci tyce

3. Klepnéte na tlagitko Dal3i pro shromazdovani dat a poté prejdéte na obrazovku s prdvodcem nastavenim levé spojovaci tyce
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1) Povolte pojistnou matici a nastavte levou spojovaci ty¢ do toleran¢niho rozsahu.

sti vozidla, abyste vSechny spodni komponenty umistili do jejich pFirozené polohy.

2) Pohybujte predni ¢a
postaveni.

3) Utdhnéte pojistnou matici.
oy

& Preparation
2 Work

Preparation

Compensation

®

Caster/SAl

Measured
Result

Adjust right tle rod

me——— wesm—

Center steering

Rear Toe Front Camber

Adjust left tie rod

Postalignment
= Diagnosis
ADAS
‘Calibration
Reports
Loosen the lock nut and adjust the Jounce the front part of the vehicle Tighten the lock nut.
left tie rod to the tolerance range. to set om. ents in
B Bxit Alignment natural status.
N
Info: Normal Half
Mode | e | Tolerance -
| | |

SN

Obrazek 5-87 Sefizeni levé spojovaci tyce

4. Klepnéte na Dalsi. Poté postupujte podle pokynt zobrazenych na tabletu a nastavte kola rovné vpred.

Pokud volant neni vycentrovany, klepnéte na Znovu nastavit pro opétovné nastaveni sbihavosti prednich kol.

') Vehicle ng Rear Camber

Inspection

Preparation Adjust right tle rod

& Preparation
2 Work

-
Compensation

o
@ Caster/sal

Measured
Result

& Alignment

’\ o n

{ Postalignment
Diagnosis

ADAS
Calibration

Reports

[ Exit Alignment

VIN:
Info:
SN

5.4.6.3 Znovu zkontrolujte kole¢ko

Front Caster Alignment Resuit

Center steering

Rear Toe Front Camber

Set wheels straight ahead. If the
steering wheel is not centered,
press Readjust to adjust the front t...

Normal
Mode

Camera Readjust ‘ Next
J | |

Obrazek 5-88 Stfedové fizeni

V nékterych manualech origindlniho vybaveni je nutné po sefizeni pfedniho odklonu znovu zkontrolovat Ghel
odklonu, aby se zajistilo, Ze spad4 do standardniho rozsahu. PFi opétovné kontrole se nesmi zvedat ani spoustét ani

pri¢na ty€, ani vozidlo.
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Zkontrolovat kolecko
1. Na obrazovce Pfedni kole¢ko klepnéte na Zkontrolovat kole¢ko . Postupujte podle pokyn( na obrazovce.
dokoncete nasledujici operace:

1) Sejméte ndstroj pro upevnéni stojanu drzaku volantu, abyste se ujistili, Ze je moZné volantem otacet

2) Nastartujte vozidlo. Uplné seslapnéte brzdovy pedal a nainstalujte seldpavaci pedal. Zastavte
vozidlo.

3) Odstrante Cepy otocné desky/kluzné desky a odstrarite mlstek otocné desky.

T " T pe————— me—————

8 inspection

Preparation
4 vorx

Compensation

o
S S - J K
@ castersa 1 e ‘y 5 2 T
A
Measured 4 R
esult * — 3
s
& Alignment -~
iz gﬁi

{= Postalignment

Dlagnosis Remove the steering wheel holder to Start the vehicle. Fully depress the Remove tunplate/slip plate pins
brake pedal and install the brake and remove turnplate bridge.

ensure that the steering whel can
ADAS be turned.
Calibration

Reports

[ Exit Alignment

pedal depressor. Stop the vehicle.

VIN A AN
inf
s Cancel 1 Next

Obrazek 5-89 Znovu zkontrolujte pfipravu kolecek
2. Po dokonceni vySe uvedenych pfiprav klepnéte na tlacitko Dalsi pro vstup na dal3i obrazovku.

3. Poté otocte volantem doleva nebo doprava do oblasti sbéru. Jakmile je volant vycentrovan,

zastavi a tablet se automaticky vrati na obrazovku Predni kolecka.

6] | ¢ Vehice ng . Rear Camber Rear Toe Front Camber Front Toe Alignment Resuit

Inspection = gt iy =
Preparation m * Stop turning the steering wheel,
@ voh please wait...
= 5
Compensation ~4.54°

o
i
@ coster/sal

& Alignment
X Guide n
Post-alignment

B piagnosts

ADAS
Calibration

Reports

[ Exit Alignment

VIN:
Is"r:D Camera Cancel Next
| |

Obrézek 5-90 Nastaveni volantu
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5.4.7 Diagnéza po zarovnani

Néktera vozidla potfebuji po Gpravé parametri geometrie kol provést souvisejici diagnostické funkce,
jako je napfriklad reset SAS.

5.4.7.1 Resetovani snimace uhlu fizeni (SAS)

Po nastaveni Uhlu tahu a Uhlu sbihavosti je za urcitych okolnosti nutné resetovat systém SAS. Pokud
resetovani systému SAS neprovedete, mZe to ovlivnit funkénost bezpeénostnich systémd, jako jsou VSC,
ESC, TCS atd.

Provedeni resetu SAS

1. Postupuijte podle pokyn( zobrazenych na tabletu a zkontroluijte, zda jsou spInény nasledujici podminky.
z

1) Zapalovani je zapnuté.
2) Motor je VYPNUTY.

3) VCI je spravné pfipojeno.

m Vehicle SAS Reset

Prepare erfor Rest

After the wheel alignment parameters are adjusted, the SAS reset is required.

Please ensure that the following conditions are met:
* The ignition is ON;

* The engine is OFF;

* The VCI is connected properly.

Obrazek 5-91 Obrazovka resetovani SAS 1

2. Pokud jsou splnény vySe uvedené podminky, klepnutim na tlacitko Dal3i pfejdéte na dalsi obrazovku. Poté postupujte
pomoci privodce na obrazovce pomalu otocte volant do stfedni polohy, natocte predni kola
rovné a volant uvolnéte.
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SAS Reset ‘
Prepare Perform Result
Turn the steering wheel slowly to the
center position, set the front wheels
* straight ahead, and release the steering
Wheels straight abead
= | 0.00° wheel.
& Alignment
N Guide
{5 Postalignment
Diagnosis
1.0°
Steering angle sensar
e Exit Alignment
VIN:
Lo Camera Next
EN

Obrézek 5-92 Obrazovka resetovani SAS 2

3. Klepnéte na Dalsi. Postupujte podle pokyn( na obrazovce a otocte volant do polohy
doprava asi o0 30° a poté provedte nasledujici kroky:

1) Pomalu otocte volantem do levé koncové polohy a drzte ho priblizné 5 sekund;
2) Pomalu otocte volantem azZ na pravy doraz a drzte ho asi 5 sekund;

3) Pomalu otocte volantem do stfedni polohy, natocte predni kola rovné a volant uvolnéte.

SASReset [

Ay Turn the steering wheel to the right for
about 30° then perform the steps below:

@ Caster/SAl 1. Turn the steering wheel slowly to the

left end stop and hold for about 5s;

2. Turn the steering wheel slowly to the

right end stop and hold for about 5s;

3. Turn the steering wheel slowly to the

center position, set front wheels straight

ahead, and release the steering wheel.

1.0°

Steering angle sensor

[ Exit Alignment

VIN:

Info:
SN Camera Next

Obrazek 5-93 Obrazovka resetovani SAS 3

4. Pokud jsou vySe uvedené operace dokonceny, klepnéte na tlacitko Dal3i a zadejte vysledek resetovani SAS.
obrazovka. ‘i indikuje Usp&3ny reset SAS; indikuje nedspé3ny reset SAS.
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Perforr Result

0.0°

Steering angle sensor

Obrazek 5-94 Obrazovka resetovani SAS 4

5.4.8 Zpravy
V této Casti miZete po provedeni geometrie kol:
1) Zkontrolujte protokol o geometrii kol, parametry geometrie kol atd.

2) Ukladejte reporty a sdilejte je do cloudu.

5.4.8.1 Vyplrite informace o zékaznikovi

PFed pristupem do sekce Prehledy vyplnite informace o zdkaznikovi. Jak je uvedeno v tabulce s

informacemi o zakaznikovi nize, polozky ozna¢ené hvézdickou (*) jsou povinna pole, kterd vyZaduji

vyplnéni odpovidajicich informaci.

Cancel Customer information
Vehicle Information m’::’m Q
License plate @ Name st name Last
SVIN WAL | Mobile
“Year 2014 (E) | e
*Make Demo | Emai
*Model AudiA7 201> | company
+Odometer | Requirec km  ¥|  Address
|

Color
Work Order Information

Technician ‘

SAS reset succeeded.
0.00°

cen L

Obrazek 5-95 Tabulka s informacemi o zdkaznikovi
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5.4.8.2 Typy sestav

Pokud jsou b&hem celého procesu geometrie kol povoleny vSechny funkce, Ize zobrazit deset zprav,
vcetné zprav o diagnostice bezpecnosti podvozku, geometrii kol, stavu pred opravou a po opraveé,
stavu pred opravou, aktualnich hodnotach, hodnoté symetrie, kontrole podvozku, kontrole
pneumatik, vySce jizdy a Fizeni na nerovnostech.

1) Zpréava o diagnostice bezpecnosti podvozku: PoloZky kontroly, véetné dezénu, hloubky dezénu,
stavu podvozku a pohonu v3ech ¢tyr kol; ndvrhy na opravy dle kontrol.

g Vehicee AuTe T (1/2) ==
= Inspection
2014 (E) Demo Chassis Safety Disgnostic Report
& Prevarston vt " oo bt —
2 Work z
=
¥, Compensation
o8 = Campoats wits.
@ castersal
== Measured U g
sl pe——
Pre-repair &
& Alignment Postiepair  Pre-fepair
@ Postalignment 3
Diagnosis g23
ADAS
Calibration ~ s
Values Value
! Reports
[ Exit Alignment — |
| e e =
IN:
Info: Customer

SN: Information ot
[ [

Obrazek 5-96 Zprava o diagnostice bezpecnosti podvozku

2) Zpréva o geometrii kol: V8echny vysledky kontroly, véetné hloubky dezénu, tlaku v pneumatikach,
primér odvalovani, vyska jizdy, specifikace pfedni napravy a specifikace zadni napravy.

[ Vehicle Aure: T m i —
Inspection
2014 (6) Demo Wheel Aigament Report i
& Preeemion e =
Work -
: T Chassis
— ) = Wheel
Xy Compensation o uia?::g.c "
@ ‘Caster/SAl
== Measured .
== Result .
3¢ Algnment - |9 Do Prerepai
2% Guide ) : .
{5y Postalignment ; : ===
Diagnosis — | ESS
ADAS
Calibration nt e
N
Reports.
[# Exit Alignment e =
Vi
e Customer Prict

SN Information
L L

Obrazek 5-97 Zprava o geometrii kol

122



@ POZNAMKA

Hodnoty hloubky dezénu a hodnoty tlaku v pneumatikach jsou k dispozici pouze tehdy, kdyzZ je dezén
Provadi se hloubkova a tlakova kontrola.
Hodnoty vy3ky jizdy jsou k dispozici pouze tehdy, kdyz je méFeni vysky jizdy

provedeno.

3) Zprava pred opravou a po opraveé: Srovnavaci graf stavu pfed opravou a po opravé

vysledky.

§) Vehicle

Inspection
& Preparation
2 Work

+%4 Compensation

@ castersa

== Measured

= Result
& Alignment
’\ ‘Guide

& Postalignment
Diagnosis

® ADAS
Calibration

[ Exit Alignment

VIN:
Info:
SN

AuTEL

2014 (6 Demo Pre-repsie & Post-repsi Report

[

= f==)
,‘v ﬁ i
|§| s
g
=

Obrézek 5-98 Zpréava pred opravou a po opravé

Wheel
Alignment

Pre-repait

4) Zpréva pred opravou: Graf vysledki pred opravou. Pokud se nékterd z naméfenych hodnot odchyluje

od specifikované hodnoty, bude poskytnut dal3i popis pfiznakd.

Vehicle
L] Inspection

Preparation
& o

e -
+%, Compensation

@ castersal
Measured
Result

& Alignment
7% Guide

= Post-alignment
Diagnosis

ADAS
Calibration

eports

[ Exit Alignment

VIN:
Info.
SN

2014 (§) Demo Pre-repsir Report

Obrézek 5-99 Zpréva pred opravou
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Symmetry

Values Value



5) Zprava o aktudlni hodnoté: Graf aktudlnich vysledkd geometrie kol. Pokud se néktera z
aktualnich hodnot odchyluje od specifikované hodnoty, bude poskytnut dalsi popis pFiznakd.

@ Vehice

Inspection
& Preparation
2 Work

T, Compensation
@ Castersal

Measured
Result

& Alignment
N Guide

Post-alignment
B Diagnosis

@ ADAS
Calibration

[ Exit Alignment

VIN:
Info.
SN

P

2014 (E) Demo Current Values Report

Chassis
Safet Veheel
Diagnastes  Algnment

Pre-repait

Obrézek 5-100 Zprava o aktudini hodnoté

6) Zprava o hodnotéach symetrie: Graf naprav vozidla, ndprav kol, bo¢niho odsazeni atd.

e Vehicle

Inspection

& Preparation
2 Work

M

Compensation

@ Caster/sal

== Measured
Result

& Alignment
N Guide

& Postalignment
Diagnosis

ADAS
Calibration

[ Exit Alignment

VIN:
Info:
SN

AuTe T

2014 () Demo Symmetry Velue Report

Customer
| Information | |

Obrézek 5-101 Zprava o hodnotach symetrie
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7) Zprava o kontrole podvozku: Zaznamenejte data o kontrole podvozku. Tato zprava je pouze
k dispozici, pokud byla provedena kontrola podvozku.

5@ Vehice | Aure: T
Inspection
2014 (E) Demo Chassis Inspection Report
& Prepereton . ot v
S L e
+% Compensation e
@ caster/sa
= e S
& Alignment - =
X 8 n =AE
= Post-alignment T -
Diagnosis J
Chassis Tire
@ A0As inspection  Inspection
‘Calibration —
(o
— ]
B Agen e — Ride Helght _ Bump Steer
VIN:
fo: Customer P
‘Irlolmnhn |
]

SN

Obrazek 5-102 Zpréva o kontrole podvozku

8) Zprava o kontrole pneumatik: Zaznamenejte kontrolni Udaje o stavu dezénu, hloubce dezénu a
tlaku v pneumatikach. Tato zprava je k dispozici pouze v pfipadé, Ze byla provedena kontrola

hloubky dezénu a tlaku.

Aurel T 1/2
# 172}
&, Preparation
= Yk it —
+% Compensation
@ castersal
Measured Curent  Symmetry
B2 pesult Values Valve
& Alignment
X8 n (B =
Post-alignment — AL — — =
B piagnosis i) = s
. it assis e
® ADAS —— s Inspection  Inspection
Calibration =
Bl
I |
PI——. L
 Exit Al s
& Ext Adonrent e Ride Height _ Bumo Steer
Vi
Customer
Print

Info:
SN | Information

Obrézek 5-103 Zprava o kontrole pneumatik
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9) Zprava o vySce jizdy: Graf vy3ky jizdy nebo rozdilu vy3ky jizdy. Tato zprava je k dispozici pouze v
pfipadé, Ze bylo provedeno méreni vysky jizdy.

Vehicle AuTeL
L] Inspection

)
i

n

& Preparation - oy
Work e Je—

-
+%, Compensation

@ Castersal

— Curent  Symme
Ly e Values (il
vo — ™
& Alignment bt =
3% fhn n 3 S
& Postalignment l Z > ] -
Diagnosis s
oy Chassis Tie
@ 4oas Inspection  Inspection
Calibration = R
B Report (I |
. LN}
B2Ec Morgent e Ride Height _ Bump Steer
VIN:
Info: Customer
st ‘Infnmmhn | Print

Obrazek 5-104 Zprava o vysce jizdy

10) Zprava o Fizeni na nerovnostech: Dva grafy znazornujici korelaci mezi vySkou podvozku a
sbihavosti prednich kol a mezi vySkou podvozku a odklonem prednich kol. Tato zprava je k

dispozici pouze v pFipadé, Ze bylo provedeno méFeni fizeni na nerovnostech.

Vehicle Aure T Q=
#8) nspection e
2014 (8 Demo Bump Steer Report
& Prepartion : ey S =
D wor Postsapar  Pretepai
e i
of, Compensation
@ Caster/sAl
== Measured Curent  Symmetry
g2 Measun Values Value
& Alignment =
N Guide n — =
{y Postalignment =
Diagnosis o
Chassis Tire
ADAS Inspection  Inspection
Calibration
Bl
Reports I |
= =
[ Exit Alignment — Ride Height  Bump Steer
VIN
i Customer
Info: Print

SN | Information |

Obrézek 5-105 Zprava o fizeni na nerovnostech

Pokud se v sestavé zobr8zi ikona a po klepnuti se nezobrazi Zadna namérena data, znamena to, ze
Znamena to, Ze odpovidajici funkce nebyla provedena. Funkci miZete provést klepnutim na
tlacitko procedury vlevo; poté se vygeneruji odpovidajici data zpravy.
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Vehicle
3 jnspection
& Preparation = |
2 Work
Chossis
Wheel
+%, Compensation Dll;:::;rycs Alignment
@ Castersal
o
== Measured
== Result
Preepar &
3¢ Algnment Postrepair  Pre-fepair
#N Guide
Post-alignment
B biagnosis
@ 2088
Galibration Curent  Symmetry
Values  Valve
Reports
[ Exit Alignment ° =iz
Vi
Info: Customer
SN: ‘Irlnlrmﬂon J Print
Obrazek 5-106 Zprava bez generovanych dat 1
@ Vehice AuTe T
Inspection
& Preperation = |
A Work
- e Wheel
+&; Compensation e Diagnostics  Allgnment
@ Ccastersal . : - : -
as = . o
== Measured 2 o °
== Result g - « i Py e
e repalr
>& Alignment . = Postrepair  Pre-Tepair
#N Guide ¥ - i
Postalignment i : s D o/
B pignosis
@ #ons
Calibrat o Curent Symme
o paen Vooes e
[ Exit Alignment ° iz
i
Info: Customer
Information Print
|

SN
|

Obrézek 5-107 Zprava bez generovanych dat 2

5.4.8.3 UloZeni sestavy a sdileni sestav v cloudu

Po provedeni kontroly vozidla a sefizeni geometrie kol mGZete uloZit zpravy a sdilet je v cloudu a poté je sdilet se zakazniky

v redlném case prostrednictvim QR kédu, e-mailu nebo SMS.
Ukladani reportt

1. Na obrazovce Zpravy o geometrii kol klepnéte na B tacitko na hornim panelu nastrojd

pro otevreni rozeviraciho seznamu.

127



s a = & o= =)
| 6 yonce 2014 0o ety | B screenshot

Inspection
|

Preparation
D viork

Compseeseore —
[
‘Compensation

N

‘ Save current PDF file
Csh;?ms

= Diaghosics  Algnment

@ caster/sal

Measured
Result

|
& Alignment
A Gude
fy Postalignment

Diagnosis

e repair &
Postrepair  Prerepair

ADAS
Calibration

Current et
i

[ Exit Alignment

VIN:
Info:
SN

Obrazek 5-108 Obrazovka uloZeni zpravy 1
2. Klepnutim na UloZit aktualni soubor PDF prejdéte na obrazovku UloZit jako PDF.

= Save as PDF [ ]

File name;

Comments:

Obrazek 5-109 Obrazovka uloZeni zpravy 2

3. Zadejte nazev souboru a klepnéte na UloZit. Jakmile tablet zobrazi nasledujici obrazovku, znamena to,
Ze zpravy byly UspéSné ulozZeny. Klepnéte na OK a vratte se na obrazovku Zpravy.
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Saving succeeded!

Obrézek 5-110 Obrazovka uloZenfi zpravy 3

4. Klepnéte na aplikaci Spravce dat a vyberte ikonu PDF pro zobrazeni zprav.
uloZeno lokalné.

ezt

Oearmtes Beacing: 10c
liceree Histe

s Murber: VEADOIINTAY
Aligrer stialruvher 58782024000

P
Cr— Titere s anemal |4 e have been
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Tread depth inspection
4 Hevmal | Aitemshave been aspecie
o Chassis Inspection
Repair required £
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B TR p—
Vour-wheel parameters
GEr— Biters s v rnl |14 s e ey
inpecicd
e & dnrrers. i &

eplaceren. ccomreried
.

7 sl i acasst eeos and prtar,
‘ac el aignrent
5p.

+ Replecement zcnimanced
Hep. e

ih g
whest & qurer
1. Trensimasion i Relase vent recceymerded,

AUTEL st 5o v woim

Obrazek 5-111 Ukazka PDF zpravy, strana 1
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Obrazek 5-112 Ukazka PDF zpravy, strana 2
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Obrazek 5-113 Ukazka PDF zpravy, strana 3
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Obrazek 5-115 Ukazka PDF zpravy, strana 5
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Pro podévani zprav do cloudu

1. Na obrazovce Zprévy o geometrii kol klepnéte na seznam a B tlacitko pro otevieni rozbalovaci nabidky
poté na tlacitko Odeslat zpravu do cloudu .

LD a = & = © B =

V1.60.19

Demo >Reports

‘ E Screenshot

0B Vehicle 2014 (£ Damo Chassis Safety Diagnosth
Inspection P s

& mmmn

o :
&, Compensation

‘ Save current PDF file |

@ caster/sal

Measured
Result

& Alignment
N Gude n
{5 Postalignment

Diagnosis

ADAS
Calibration

BRewns

[ Exit Alignment R e— - o

VIN: WAUZZZ4GTENTIO000K
Info: Audi/Audi A7 2011>/Sportback Customer Print
SN: V6AGO000004T Information

Obrazek 5-116 Obrazovka 1 pro odeslani zpravy do cloudu

2. Jakmile se na tabletu zobrazi nasledujici obrazovka, znamena to, Ze sestavy byly Uspé3né uloZzeny
do cloudu. Klepnutim na Zavfit se vratte na obrazovku Sestavy nebo klepnutim na Zobrazit
sestavu si sestavu prohlédnéte.

Success!

View Report

Obrazek 5-117 Obrazovka 2 Hlaseni do cloudu
Sdileni zprav

1. Klepnéte bud na Zobrazit zpravu (viz obrazek 5-110 Obrazovka uloZeni zpravy 3), nebo klepnéte na
V aplikaci Data Manager vyberte ikonu Cloud Report a vyberte konkrétni report - zobrazi se
obrazovka Test Report.
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- Test Report < =
2014 (E) Demo Chassis Safety Diagnostic Report
L Chassis
Wheel
Dapics  Agnment

Chassis e
Inspection  Inspection

Obrazek 5-118 Obrazovka testovaciho protokolu

@ POZNAMKA

Na obrazovce Seznam sestav v €asti Spravce dat > Cloudova sestava se sestava oznacend symbolem

oznacuje, Ze byl soubor Uspésné nahran do cloudu a Ize jej sdilet s ostatnimi; zatimco zprava oznacena znaci,

Ze nahrani do cloudu selhalo a soubor nelze sdilet:

2. Klepnéte na .c na hornim panelu nastrojl pro sdileni prehledu.

1) Naskenujte QR kéd pro zobrazeni zpravy pfimo. QR kéd je pro kazdou zpravu jiny.

View and Share Report

Scan the QR code to share or send the report via the following
methods

Obrazek 5-119 Obrazovka metody sdileni zprav v cloudu
2) Klepnéte na Odeslat e-mail, zadejte e-mailovou adresu a poté klepnutim na Odeslat sdilejte zpravu.
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Cancel Send Email

* Please enter email address

e

Set as default

Mail subject

[ i A7 2011> Wheel Alignment Report (Report ID: MAXIA202601251¢

Mail content
TOUI ZU 15 \E) UETTI0 AUGTAT ZU 112 WITEET ANGTITIENt REpOTT
has been generated. Click
https://yourls-prod.autel.com/tévv2?param=jhZ0q1 to view
now.

Obrazek 5-120 Obrazovka odeslani e-mailu

3) Klepnéte na Odeslat SMS, zadejte telefonni ¢islo a poté klepnutim na Odeslat sdilejte zpravu.

Send SMS

Please enter your phone number:
[

+86 v

Obrézek 5-121 Obrazovka odeslani SMS

5.5 Slovnik pojma

5.5.1 Osa geometrie

Osa geometrie oznacuje prisecik podéiné stfedové roviny karoserie a vodorovné roviny predni a zadni
napravy (modra teckovana cara).
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5.5.2 Uhel tahu

Definice

Uhel axidlniho naboje je Gihel mezi podéinou geometrickou stfedovou rovinou vozidla a osou
axialniho naboje (hnaci osa je kolmici ke stfedu zadni napravy). Jak je zndzornéno na obréazku nize.

Funkce
Ujistéte se, Ze vozidlo jede rovné vpred.
Utinky abnorméliniho ahlu tahu
Volant je naklonén, kdyzZ vozidlo jede rovné.
Pneumatiky jsou abnormalné opotfebované a vozidlo tdhne na jednu stranu.

5.5.3 Pak

Definice

Sbihavost je Uhel mezi stfedovou rovinou otaceni kola a podélnou rovinou vozidla (jak je zndzornéno
na obrazku nize).
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Funkce

Eliminujte nebo sniZte nepfiznivy efekt, kdyz se pfedni konce obou kol roztdhnou smérem
ven v dUsledku odklonu pfi jizdé. Zajistéte, aby se kola neodvalovala smérem ven.
Zabrante bocnimu prokluzovani kol. A snizte opotfebeni pneumatik a spotfebu paliva.

Utinky abnormaélniho prstu
Jedna strana pneumatiky je abnormalné opotrfebovana.
Vozidlo pfi jizdé vysokou rychlosti nadmérné vibruje.

Volant je pfi jizdé v pfimém sméru naklonény.

5.5.4 Celkova Spicka

Soucet sbihavosti souosych levych a pravych kol.

5.5.5 Odklon

Definice
Odklon je uhel mezi rovinou otaceni kola a podélnou rovinou kolmou k roviné loziska
vozidla. Pokud je horni ¢ast kola naklonéna smérem ven vzhledem k roviné otaceni, jedna

se o kladny odklon. Pokud je horni ¢ast kola naklonéna smérem dovnitf, jedna se o zaporny
odklon (jak je zndzornéno na obrazku nize).
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Funkce

ZlepSete bezpecnost prednich kol a ulehcete Fizeni pfi jizd&.

Vlivy abnormélniho odklonu

Pokud je odklon pfili§ velky, vnéjsi strana kola je opotfebovana. Vozidlo nadmérné vibruje a volant je

pfi jizdé vysokou rychlosti nestabilni.

Pokud je odklon pfili§ maly, je opotfebovana vnitfni strana kola.
fizeni je téZké a neni vynaloZena dostatec¢na sila k automatickému vraceni volantu do stfedni

polohy.

Pokud levy a pravy odklon nejsou stejné, vozidlo se pfi jizdé bo¢né smykuje a vychyluje se.

5.5.6 Predni kolecko

Definice

Cep je stfedem otaceni, kdy? se kolo otaéi. Redukce zaklonu je Ghel mezi osou ¢epu a kolmici k roviné

loZiska vozidla (jak je zndzornéno na obrazku nize).
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Funkce

Vytvorte silu, kterd automaticky vrati volant do stfedni polohy.
Zajistéte stabilitu vozidla p¥i jizdé v pfimém sméru. A ulehcete a snaze vratte volant po
zméné sméru jizdy.

Utinky abnormaliniho kolecka

Pokud levy a pravy rejdek nejsou stejné, leva kola nejsou pfi zméné sméru vozidla
synchronizovana s pravymi koly. A vozidlo se pfi jizdé odchyluje.

Pokud je kolecko pfFilis malé, volant je nestabilni.
Pokud je kolecko pfilis velké, Fizeni je tézké.
5.5.7 Sklon osy Fizeni (SAI)
Definice

Sklon osy fizeni je Uhel mezi osou navésu a svislou linii v bocni svislé roviné vozidla (jak je
znazornéno na obrazku nize).

Funkce

Kdyz se kola vlivem vnéjsi sily odchyli z polohy pro jizdu v pfimém sméru, pfedni kola se
automaticky vrati do polohy pro jizdu v pfimém sméru.

Dusledky abnormalniho sklonu osy Fizeni

Pokud je sklon osy Fizeni pfFili$ velky, potfebna sila Fizeni
zvétSuje se a fizeni se stava obtiznéjSim.

Pokud je sklon osy Fizeni pfFili§ maly, systém Fizeni se po zata€eni vozidla nemUze zcela
vratit do stfedni polohy.
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Kdyz je sklon levé osy fizeni a sklon pravé osy fizeni

nerovna, vozidlo mdze tdhnout na jednu stranu.
5.5.8 Uhel sevieni (IA)
Definice

Uhel sevFenti je Gihel Y mezi osou ndvésu a osou kola. Hodnota Ghlu sevieni je souctem sklonu osy
fizeni a a odklonu B (jak je zndzornéno na obrazku nize).

Funkce

Zahrnuty Ghel se pouZziva k diagnostice nesouososti systému zavéSeni kol a deformace soucasti

zavéseni kol.

Vlivy abnormalniho uhlu sevreni

Pokud je Ghel natoZeni pfilis maly, sklon osy Fizeni je normalni a odklon je pFilis maly, maze byt ¢ep hridele

ohnuty.

Pokud je Ghel natogeni normalni, sklon osy fizeni je pfili§ maly a odklon pfili§ velky, muZe byt spodni pri¢né

rameno ohnuté.

Pokud je Ghel natogeni normalni, sklon osy fizeni je pfilis velky a odklon pfili§ maly, mizZe byt horni pri¢né

rameno ohnuté.

Pokud je Ghel natoeni pfilis velky, sklon osy Fizeni pfili§ maly a odklon kol p¥ilis velky, mGZe dojit k ohnuti

spodniho ramene a ¢epu hridele.

5.5.9 Sbihavost v zatackach

Definice

Ackermantv Uhel je rozdil mezi Ghlem natoceni vnéjsiho kola a Ghlem natoceni vnitfniho kola pfi
zataceni vozidla.
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Funkce

Pro lepsi pfilnavost se ujistéte, Ze obé predni kola sméruji spravnym smérem.
Ucinky abnormalniho Ackermanova ahlu
Pneumatiky mohou mit penetraci.

Pneumatiky mohou pfi zatd¢eni bo¢né prokluzovat, poskakovat nebo vydavat abnormalni
hluk v dUsledku nedostate¢né pfilnavosti.

5.5.10 Maximalni Uhel rizeni
Definice

Maximalni Ghel fizeni je Uhel, ktery rovina otaceni kola natoci, kdyz se predni kola natoci z polohy
pro jizdu vpred do levé nebo pravé koncové polohy.
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Funkce

Kontrolujte minimalni polomér otaceni a zajistéte stabilitu a ovladatelnost vozidla.

Dusledky abnormalniho maximalniho thlu fizeni
Vozidlo se mize béhem jizdy klouzat.

Pfi zataceni vozidla se mliZe ozyvat hluk.
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Volant se miiZe tfast.
Rizeni je t&7ké.
V extrémnich pripadech se vozidlo mlZe prevratit.

5.5.11 VySka jizdy

Umisténi a zpUsob nastaveni vy3ky jizdy se lisi v zavislosti na vyrobci vozidla. Podrobnosti viz niZe.

Svétla vyska vozd od vyrobcl vozidel, jako jsou Volkswagen, Audi, Porsche atd.

Svétla vyska vozu u vyrobcl vozidel, jako jsou Mercedes-Benz, Maybach atd., uréend mérenim
sklonu komponentd souvisejicich s podvozkem.
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Svétla vyska u vyrobcd vozidel, jako jsou Renault, Peugeot, vice neZ jedna hodnota, kterou je tfeba méfit
na jedné pozici pneumatiky.
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5.5.12 Uhel odklonu

Definice

Uhel odsazeni je ihel mezi svislou linii spojnice stfedu kola a axialni linii.

Funkce

Pro diagnostiku deformace napravy.
Vlivy abnormaliniho Ghlu odsazeni

Uhel odsazeni vede k rozdilu mezi levym a pravym rozvorem a vozidlo tadhne na
stranu krat$iho rozvoru.

5.5.13 Kolo pfimo vpred

Polovina rozdilu sbihavosti levého kola pfedniho kola minus sbihavost pravého kola.

5.5.14 Symetricka hodnota

Geometrické rozméry vozidla jsou obvykle symetrické, coZ slouZi k predbé&Znému posouzeni, zda vozidlo
mélo nehodu, a k posouzeni stavu podvozku a k usnadnéni geometrie vSech ctyr kol.
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5.5.15 Valcovaci pramér

Valivy polomér R se rovna vzdalenosti od stfedu kola k zemi.
Valivy prdmeér je ekvivalentni dvéma valivym polomérim R.
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6 UdrZba a servis

6.1 Pokyny pro udrzbu

6.1.1 Udrzba rdmu pro nastaveni geometrie kol
6.1.1.1 Udrzba kamery

DrZte ruce a nastroje dal od objektivu fotoaparatu.

NEPOKOUSEJTE se ¢istit ¢otku fotoaparatu standardnim isti¢em oken a hadfikem ani na ni foukanim
vzduchem z dilny. Pokud je €iSténi nutné, mélo by se provadét specialni Cistici kapalinou pro optiku a/nebo

vzduchem v plechovce.
6.1.1.2 Nastaveni nastavitelnych noZi¢ek

Pokud se stavéci nozka nedotyka zemé ani po Uplném utazZeni knofliku, upravte jeji vy3ku.

Pomoci nastavitelného klice jej nasadte na horni Sestihrannou matici nastavitelné nohy a matici povolte.

Otocte knoflik do poZadované vysky a poté otocte horni matici proti sméru hodinovych rucicek, abyste

nastavitelnou nohu zajistili.
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6.1.1.3 Udrzba vodici listy

Pro zajiSténi plynulého svislého pohybu ramu pro nastaveni geometrie kol promaZzte obé vodici
listy mazivem kazdych Sest mésic.

Pomoci mazaciho lisu naplite dvé maznice v mezerach na obou stranach ramu (jak je
znazornéno nize).

6.1.1.4 Udrzba Fetézu

Pro zajiSténi plynulého svislého pohybu ramu pro nastaveni geometrie kol namaZte oba retézy
olejem proti korozi kazdych Sest mésicd.

Stisknéte tlacitko NAHORU pro zvednuti vnitfniho sloupku rdmu, nalezeni Fetéz( a naneseni
antikorozniho oleje na povrch fetézd.
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6.1.1.5 Udrzba vodiciho $roubu

Pro zajisténi plynulého svislého pohybu ramu pro nastaveni geometrie kol namaZzte vodici Sroub mazivem

kazdych Sest mésicd.

Pomoci mazaci pistole naneste mazivo na vodici Sroub, ktery je odkryty uprostfed ramu (jak je zndzornéno nize).
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6.1.2 Udrzba cile

NEPOUZIVEJTE tvrdé predméty k Gder(im nebo poskrabani povrchu cile, mohlo by dojit k jeho neidentifikovatelnosti. Upozorfiujeme,

Ze nahromadéné necistoty, olej nebo tuk mohou také zpusobit selhani identifikace cile.
Pokud se na obrazovce zobrazeni cile nad vzorem cile zobrazi ¢ervena ikona zobrazena niZe, cil miZze vyZzadovat
vycisténi.

® Cervena ikona: Cil nenalezen.

K ¢isténi terce nepouzivejte utérky ani hadry, protoZe jejich vldkna mohou zachytavat mastnotu a béhem otirani
zanechdvat na povrchu terce tenky film.

Ter¢ ocistéte jemnym Cisticim prostfedkem a mékkymi papirovymi utérkami.

NEPOUZIVEJTE hadici, neponoFujte do vody ani nest¥ikejte Cistici prostfedek primo na cil, mohlo by dojit k
poskozeni optickych soucasti. Ujistéte se, Ze jste cely povrch cile kompletné otreli.
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6.2 Servisni postupy

Tato ¢ast obsahuje informace o Feeni problémd, technické podpofe, opravach a Zadostech o nahradni nebo
volitelné dily.
6.2.1 Samoinspekce
1. Zvedaci mechanismus rdmu pro nastaveni geometrie kol nefunguje.
Zkontrolujte, zda je napéjeci kabel spravné pripojen.
Zkontrolujte, zda je zapnuty vypina¢ rdmu pro nastaveni geometrie kol.
Zkontrolujte, zda je zapnuté tlacitko NOUZOVEHO ZASTAVENI.
Zkontrolujte, zda jste na zapnuti systému ¢ekali déle nez 5 sekund.

Zkontrolujte, zda rdm pro nastaveni geometrie kol dosahl dolni/horni mezni polohy

pozice.
2. Zvedaci mechanismus ramu pro nastaveni geometrie kol se obtizné zveda nebo spousti.
Zkontrolujte, zda nejsou nabijeci kabely nebo jiné kabely zamotané.
Zkontrolujte, zda se kolem rdmu pro nastaveni geometrie kol nenachazeji prekazky.

3. Fotoaparat nefunguje.

Zkontrolujte, zda je napéjeci kabel zapojen do zasuvky a vypinace.

ramu pro sefizeni geometrie kol je zapnuty.
Zkontrolujte, zda jsou napajeci kabely a USB kabely na pfi¢ném rameni bezpecné pfipojeny
pfipojeny/a.
6.2.2 Poprodejni sluzby
6.2.2.1 Udrzba na misté

1. Zvedaci mechanismus rému pro nastaveni geometrie kol stale nefunguje po samocinném

inspekce.

Servisni persondl vstoupi do tovarniho rezimu a zkontroluje stav kazdého
senzor a motorova brzda.

Sejméte zadni kryt a zkontrolujte, zda nejsou kabely uvolnéné, pferusené nebo poskozené.
dalsi vady.

2. Zvedaci mechanismus rdmu pro nastaveni geometrie kol se i po

samoinspekce.
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Zkontrolujte, zda neni konstrukce ramu pro nastaveni geometrie kol deformovana pracovniky poprodejniho

servisu na misté.
Prejdéte do tovarniho reZimu a zkontrolujte stav kazdého senzoru a motorové brzdy.

Sejméte zadni kryt a zkontrolujte, zda nejsou kabely uvolnéné, prerusené nebo poskozené.
dal3i vady.

3. Ram pro nastaveni geometrie kol se zveda a klesa se zjevnym abnormalnim hlukem a je zaseknuty.

Servisni personal vstoupi do tovarniho rezimu a zkontroluje stav kazdého
senzor a motorova brzda.

Sejméte zadni kryt a zkontrolujte, zda nejsou kabely uvolnéné, pferusené nebo poskozené.
dal3i vady.

4. KdyzZ je rdm pro nastaveni geometrie kol zapnuty, nemiZe se v Zadné vySce zastavit ani sdm spustit dold.
Servisni persondl musi zapnout tovarni reZim a zkontrolovat stav motorové brzdy.

Sejméte zadni kryt a zkontrolujte, zda nejsou kabely uvolnéné, pferusené nebo poskozené.
dalsi vady.

5. Klicové ¢asti ramu pro nastaveni geometrie kol jsou mirné uvolnéné.

Kontrola na misté provedend pracovniky poprodejniho servisu za Ucelem zjisténi, zda je

normalni, nebo zda je potfeba jej opravit ¢i vymeénit.
6. Dal3i problémy, které uZivatel nemuze vyresit vlastni kontrolou.
6.2.2.2 Vraceni na pobocku

1. Otazka poprodejniho servisniho persondlu na misté stéle zlstavéa nevyresena

inspekce.

Zaméstnanci pobocky kontaktuji oddéleni vyzkumu a vyvoje v Ustfedi, aby zkontrolovali strukturu rdmu

pro nastaveni geometrie kol, hardware, software atd. a spole¢né navrhli fe3eni.

6.2.2.3 Navrat do Ustredi

1. Otazka z(istava nevyreSena i po kontrole na misté personalem poprodejniho servisu.

Vyzkumni a vyvojovi pracovnici Ustfedi zkontroluji rdm pro nastaveni geometrie kol

struktura, hardware, software atd.

2. KdyZ je ram pro nastaveni geometrie kol vypnuty, nemUzZe stat v Zadné vysce.

a sadm sestoupi.
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Vyzkumni a vyvojovi pracovnici Ustfedi zkontroluji vSechny ¢asti kola

konstrukce ramu zarovnani pro feSeni problém.

3. Vazné uvolnéni nebo zlomeni klicovych souc¢asti rdmu pro nastaveni geometrie kol.
Vyzkumni a vyvojovi pracovnici Ustfedi zkontroluji vSechny &asti kola

konstrukce ramu zarovnani pro feSeni problému.

6.2.3 Vyména dil{

Dily, které maze uZivatel vyménit

1. Kolecka

N

. Nastavitelné noZicky
3. Predni kryt vnéjSiho sloupku
4. PFedni kryt vnitfniho sloupku
5. Externi kabely, jako je napéjeci kabel, nabijeci kabel, kabely monitoru atd.
6. Retéz
7. Drzak tabletu
8. Drzak monitoru
9. Monitor
10. Horni kryt vnitfniho sloupku
Dily, které musi vyménit pracovnici poprodejniho servisu
1. Zékladna
2. Zadni kryt
3. Vnitini $ndry
4. Vnitfni hardware
5. Nabijeci port 12 V/24 V
6. Rukojet' nebo drzak rukojeti
7. Panel ovladacich tlacitek
8. Retéz

9. Kamera (nutna rekalibrace)
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Dily, které je tfeba vratit do pobocky k vyméné
1. Elektrickd tla¢na ty¢ nebo motor
2. Sloupovy systém
3. Bfevno
4. Hlavni ovladani

5. Vodici lista pro vnitfni sloupek

6.2.4 Technicka podpora

Pokud mate jakékoli dotazy nebo problémy s provozem produktu, kontaktujte nas (viz nasledujici kontaktni

informace) nebo svého mistniho distributora.
Oltarni ¢inské sidlo
Telefon: +86 (0755) 8614-7779 (pondéli-patek, 9:00-18:00 pekingského ¢asu)  E-mail:

support@autel.com Adresa : 2. patro,

budova Caihong Keji, 36 Hi-tech North Six Road, komunita Songpingshan, podoblast Xili, okres Nanshan, mésto
Shenzhen, Cina

Web : www.autel.com

Severoamericky oltar

Telefon: 1-855-288-3587 (pondéli-patek, 9:00-18:00 vychodniho ¢asu)  E-mail:

ussupport@autel.com Adresa : 36 Harbor

Park Drive, Port Washington, New York, USA 11050

Web : www.autel.com/us

Oltar Evropy

Telefon: +49(0)89 540299608 (pondéli-patek, 9:00-18:00 berlinského €asu)  E-mail:

support.eu@autel.com _Adresa:

Landsberger Str. 408, 81241 Miinchen, Némecko

Web : www.autel.eu

OItaF pro Asii a Tichomo¥i

Japonsko:

Telefon : +81-045-548-6282

E-mail: support.jp@autel.com Adresa : 6.
patro, Ari-nadoribiru 3-7-7, Shinyokohama, Kohoku-ku, Yokohama-shi, Kanagawa-ken, 222-0033 Japonsko
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Web : www.autel.com/jp
Austrélie:

E-mail: ausupport@autel com
Adresa: Unit 5, Veronica Street 25, Capalaba

IMEA Autel

Telefon: +971 585 002709 (v SAE)  E-mail:
imea-support@autel com Adresa : 906-17,

Preatoni Tower (Cluster L), Jumeirah Lakes Tower, DMCC, Dubaj,

Web : www.autel.com
Latinskoamericky oltar

Mexiko:

Telefon: +52 33 1001 7880 (Spanélstina v Mexiku)  E-
mail: latsuppart@autel com  Adresa:

Avenida Americas 1905, 6B, Colonia Aldrete, Guadalajara, Jalisco,
Mexiko

Brazilie:

E-mail: brsupport@autel.com

Adresa : Avenida José de Souza Campos n° 900, pokoj 32, Nova Campinas, Campinas - SP, Brazilie

Web : www.autel.com/br

6.2.5 Opravy

Pokud bude nutné vratit zafizeni k opravé, stahnéte si prosim formular pro opravu z webu
www.autel.com a vyplite jei Miisi obsahovat nasledujici informace:
Jméno kontaktni osoby
Zpatecni adresa
Telefonni ¢islo
Nazev produktu
Uplny popis problému  Doklad o koupi pro
zaruniopravy  Preferovany zpUGsob platby pro

nezarucni opravy
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POZNAMKA Platbu za opravy mimo zaruku Ize provést kartou Visa, MasterCard nebo v ramci schvélenych tvérovych podminek.

Zaslete zafizeni svému mistnimu zastupci nebo na nize uvedenou adresu:

2. patro, budova Caihong Keji, 36 Hi-tech North Six Road, komunita Songpingshan,
Podokres Xili, okres Nanshan, mésto Shenzhen, Cina

6.2.6 DalSi sluzby

Volitelné pfislusenstvi si mdZete zakoupit pfimo od autorizovanych dodavatel(i nafadi Autel a/nebo
od svého mistniho distributora ¢i zastupce.

VaSe objednavka by méla obsahovat nasledujici informace:
Kontaktni informace

Nazev produktu nebo dilu
Popis polozky

Kupované mnozZstvi
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7 Informace o shodé s predpisy

Prohldsent Federdini komunikaéni komise (CC) FCCID: WQ8-DA2211

Toto zafizeni splfiuje ¢ast 15 pravidel FCC. Provoz podléh& nésledujicim dvéma podminkam:

1. Toto zafizeni nesmi zpUsobovat skodlivé ruseni.
2. Toto zafizeni musi akceptovat jakékoli pfijaté ruseni, vetné ruseni, které mdze
zpUsobit nezadouci provoz.
&VAROVANI’

Zmény nebo Upravy, které nejsou vyslovné schvaleny stranou odpovédnou za shodu s predpisy, by zrusily opravnéni

uzivatele k provozovani zafizeni.

Toto zafizeni bylo testovano a shledano v souladu s limity pro digitaini zafizeni tfidy B podle ¢asti 15 pravidel FCC.

Tyto limity jsou navrZeny tak, aby poskytovaly pfimérenou ochranu pred skodlivym rusenim v obytnych instalacich.

Toto zafizeni generuje, pouZiva a muiZe vyzarovat radiofrekvenéni energii a pokud neni nainstalovano a pouZivano
v souladu s pokyny, mize zplsobovat $kodlivé ruseni radiové komunikace. Neexistuje viak Zddna zaruka, Ze k
ruseni nedojde.

v konkrétni instalaci. Pokud toto zafizeni zplsobuje Skodlivé ruseni pfijmu radia nebo televize, coZ Ize zjistit
vypnutim a zapnutim zafizeni, uZivatel se doporucuje pokusit se ruseni odstranit jednim nebo vice z nasledujicich
zplsobl.

opatfeni:

Zménte orientaci nebo umisténi prijimaci antény.
ZvétSete vzdalenost mezi zafizenim a pfijimacem.  Zapojte zafizeni do zasuvky na

jiném okruhu, nez ke kterému je pfipojeno
pFijimac je pFipojen.

Pozadejte o pomoc prodejce nebo zkuSeného technika pro radia/televize.
Prohlaseni FCC o vystaveni zareni

Toto zafizeni splfiuje limity expozice zafeni stanovené FCC pro nekontrolované prostredi. Toto zafizeni by mélo byt

instalovano a provozovano s minimalni vzdalenosti 20 cm mezi zaficem a vasim télem.
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Varovani IC Integrovany obvod: 10826A-DA2211

Toto zafizeni splfiuje normy RSS pro osvobozeni od licence kanadského ministerstva primyslu (Industry
Canada). Provoz podléhd nésledujicim dvéma podminkam:

(1) Toto zafizeni nesmi zpUsobovat rudeni a

(2) Toto zafizeni musi akceptovat jakékoli ruseni, véetné ruseni, které miiZe zpUsobit nezadouci provoz zafizeni.

Toto zafizeni spliuje poZadavky RSS pro osvobozeni od licence podle kanadského ministerstva pramyslu (Industry

Canada). Provoz je povolen za nasledujicich dvou podminek:
(1) zafizeni nesmi zplsobovat ruseni a

(2) Uzivatel zaFizeni musi akceptovat jakékoli pfijimané radiové ruseni, i kdyzZ je pravdépodobné, Ze by toto ruseni

mohlo narusit jeho provoz.

AVAROVANi

Zmény nebo Upravy, které nejsou vyslovné schvéleny stranou odpovédnou za shodu s pFedpisy, mohou vést k

zruSeni oprdvnéni uZivatele k provozovani zafizeni.

Toto zafizeni bylo testovano a shledano v souladu s limity pro digitalni zafizeni tfidy B v souladu s pravidly IC. Tyto

limity jsou navrZeny tak, aby poskytovaly pfimérenou ochranu pred Skodlivym rusenim v obytnych instalacich.

Toto zafizeni generuje, pouziva a muze vyzafovat radiofrekvenéni energii a pokud neni nainstalovano a pouzivano
v souladu s pokyny, mGzZe zplsobovat 3kodlivé ruseni radiové komunikace. Neexistuje v3ak zadna zaruka, ze k
ruSeni nedojde.

v konkrétni instalaci. Pokud toto zafizeni zpGsobuje Skodlivé ruseni pFijmu radia nebo televize, co? Ize zjistit
vypnutim a zapnutim zafizeni, uZivatel se doporucuje pokusit se ruSeni odstranit jednim nebo vice z nasledujicich
zplsobl.

opateni:

Zménte orientaci nebo umisténi prijimaci antény.
ZvétSete vzdalenost mezi zafizenim a prijimacem.  Zapojte zafizeni do zasuvky na

jiném obvodu, nez ke kterému je pfipojen prijimac.

PoZadejte o pomoc prodejce nebo zkuSeného technika pro radia/televize.
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ProhlaSeni IC o radia¢ni expozici

Toto zafizeni splfiuje limity expozice zafeni stanovené spolecnosti IC pro nekontrolované
prostredi. Toto zafizeni by mélo byt instalovano a provozovano s minimalni vzdalenosti 20

cm mezi zafi¢em a vasim télem.

Shoda s CE

Smérnice 2014/53/EU o rédiovjch zafizenich pro Zivotni prostred

Shoda s RoHS

Toto zafizeni je prohldSeno za vyhovujici evropské smérnici RoHS 2011/65/EU.
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e
8 Zaruka

8.1 Omezena jednoleta zaruka

Spole¢nost Autel Intelligent Technology Corp., Ltd. (dale jen ,spole¢nost”) zaru€uje plvodnimu maloobchodnimu
kupujicimu tohoto zafizeni, Ze pokud se u tohoto produktu nebo jakékoli jeho €asti pfi béZném pouzivani a
podminkach spotrebitelem prokaze vada materidlu nebo zpracovani, ktera do jednoho roku od data nakupu
povede k selhani produktu, budou takové zavady opraveny nebo vyménény (za nové nebo repasované dily) s

dokladem o koupi, dle uvazeni spolecnosti, a to bezplatné za dily nebo praci pfimo souvisejici s danymi vadami.

@ POZNAMKA

Pokud je zaru¢ni doba v rozporu s mistnimi zakony a predpisy, dodrZujte prosim pfislusné mistni zakony a

predpisy.

Spolegnost nenese odpovédnost za Zddné ndhodné ani nasledné skody vzniklé v ddsledku pouzivani, nespravného
pouZiti nebo montaZe zafizeni. Nékteré staty neumoziuji omezeni doby trvani implicitni zaruky, takZe se na vas

vySe uvedend omezeni nemusi vztahovat.

Tato zaruka se nevztahuje na:

a) Vyrobky vystavené abnormalnimu pouZzivani nebo podminkdm, nehodé, nespravnému zachazeni, zanedbani,
neopravnénym Upravam, zneuziti, nespravné instalaci nebo opravé nebo nespravnému skladovani;

b) Vyrobky, jejichz mechanické sériové Cislo nebo elektronické sériové Cislo bylo
odstranéno, zménéno nebo poskozeno;

¢) Po3kozeni zplsobené vystavenim nadmérnym teplotam nebo extrémnim vlivim prostiedi
podminky;

d) Po3kozeni vzniklé v disledku pFipojeni nebo pouZiti jakéhokoli pFisludenstvi nebo jiného produktu, ktery nebyl
schvalen nebo autorizovan Spole¢nosti;

e) Vady vzhledu, kosmetické, dekorativni nebo konstrukéni prvky, jako je rémovéni a
nefunkéni ¢asti.

f) Vyrobky poskozené vnéjsimi vlivy, jako je oher, necistoty, pisek, tnik baterie, spalena pojistka, krédez nebo
nespravné poufziti jakéhokoli elektrického zdroje.

@ ooLeme

Veskery obsah produktu mize byt béhem opravy smazan. Pfed doru¢enim produktu do zaru¢niho servisu byste si méli

vytvofit zalozni kopii veSkerého obsahu produktu.
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